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Upozornéni

Po pfipojeni frekvenéniho ménice k napajeni se na soucastech vykonové casti
i nékterych soucastech fidici ¢asti mize objevit sitové napéti. Je proto Zivotu
nebezpecné se jich dotykat. Pri praci s méniéem musi byt vSechny kryty

v uzaviené poloze.

P¥i jakychkoliv pracich tykajicich se elektrické instalace frekvenéniho ménice
nebo pracich na strojnim zafizeni musi byt napajeci napéti vypnuto. Po odpojeni
napajeni je nutno, pred zahajenim prace na ménici a éastech s nim galvanicky
spojenymi, vy€kat 10 minut od doby zhasnuti displeje. Tato doba staci na vybiti
filtraénich kondenzatorii ss meziobvodu.

Béhem provozu muze dojit k zastaveni motoru deaktivaci logického vstupu nebo
pfivedenim 0 reference na pfislusny analogovy vstup, nebo pfikazem pres
sériovou linku (PC, PDA). Toto elektronické zablokovani motoru je nedostate¢né
z hlediska bezpec¢nosti osob pracujicich na pohonu. Je nutné provést galvanické
odpojeni méniée od napajeni a/nebo motoru od frekvenéniho ménice.

Ménic¢ je vybaven ochrannymi obvody a funkcemi, které mohou zputsobit

v pfipadé poruchy zablokovani frekvenéniho ménice a zastaveni motoru.
Pfi¢inou poruchy muize byt mechanické zablokovani motoru, kolisani napajeni
nebo jiné poruchy v siti. Pominuti téchto pfi¢in mize zplsobit automaticky
rozbéh motoru. Tato situace mize byt nebezpecna pro jisté typy stroju, zarizeni
nebo obsluhu.

V tom pfipadé musi byt provedena vhodna opatieni proti opétovnému rozbéhu,
napriklad detekce zastaveni motoru vhodnym snima¢em otacek a odpojenim od
napajeni, pokud bylo zastaveni zptisobeno poruchou.

Frekvenéni ménié musi byt instalovan v souladu s mezinarodnimi a narodnimi
normami a predpisy. Za dodrZeni téchto norem a predpis, jakoz i za splnéni
mezinarodnich direktiv (EMC, Low Voltage, Machinery) a adekvatnich narodnich
narizeni vlady dle zakona €. 22/97 Sb. je odpovédny projektant, konstruktér,
instalatér, vyrobce rozvadéce nebo systémovy integrator.

Frekvenéni ménic Altivar 31 je nutno chapat ve smyslu shora uvedenych direktiv
a narizeni jako soucastku (komponentu) nadfazeného celku (stroje, rozvadéce,
vyrobni linky nebo systému). Odpovédnost za spinéni direktiv, vztahujicich se
k tomuto nadfazenému celku, nese kone¢ny uzivatel.

Schneider Electric CZ, s. r. 0., nenese odpovédnost za poruseni norem, narodnich
nebo mezinarodnich predpist nebo pfipadné poSkozeni ménic¢e, motoru

a dalSich zafizeni souvisejicich s pohonem, pokud byly zplisobeny neodbornou
instalaci nebo nastavenim méni¢e nezaskolenou osobou. V pfipadé dalSich
dotazti nebo pfipominek se laskavé obrat'te na Vaseho dodavatele nebo
spoleénost Schneider Electric CZ, s. r. o.

Vyrobky popsané v této prirucce podléhaji konstrukénim a funkénim zménam.
Tyto zmény nelze pouzit jako podklad pro zménu smlouvy mezi dodavatelem
a odbératelem. V pripadé nejasnosti se laskavé obratte na Vaseho dodavatele
nebo spolecnost Schneider Electric CZ, s. r. o.




Doporuéeni pro instalaci a uvedeni do provozu

1 — Zkontrolujte dodavky frekvenéniho ménice

* Zkontrolujte, zda je oznaceni frekvenéniho ménice na typovém Stitku shodné s oznacenim na dodacim listé a na Vasi objednavce.
¢ Vyjméte Altivar 31 z obalu a zkontrolujte, zda nedoslo k jeho poSkozeni pfi dopravé.

2 - Zkontrolujte, zda sit'ové napéti souhlasi s rozsahem napajeciho napéti ménice
(viz typovy Stitek ménice).

& — Pokud sitové napéti nesouhlasi se Stitkovym, frekvenéni méni¢ se mize poskodit.

3 - Proved’te montaz frekvenéniho ménice
4 — K ménici pripojte
¢ Napdjeci kabel. Zajistéte, aby napajeni bylo:
— v souladu s jmenovitym napétim frekvenéniho ménice,
— vypnuté.
¢ Motor. Ovéfte, zda jmenovité napéti motoru odpovida napéti sité.

¢ Obvody pro ovladani frekvenéniho ménice prostfednictvim logickych vstupa.
¢ Obvody zadavani zadanych otacek prostfednictvim logickych nebo analogovych vstupu.

5 — Zapnéte frekvenéni ménic, ale nezadavejte prikaz pro chod

6 — Proved’te konfiguraci
Jmenovita frekvence (bFr) motoru, pokud je jina nez 50 Hz. Nastaveni bFr na 60 Hz dopuru€ujeme provést az v misté instalace v dané zemi.

7 - Proved’te nastaveni parametrii motoru v menu drC-
V ptipadé, Ze tovarni nastaveni nevyhovuje, zadejte parametry motoru dle typového Stitku.

8 — Proved’te konfiguraci a nastaveni v menu I-O-, CtL- a FUn

Nastavte aplikaéni funkce (pokud nevyhovuje tovarni nastaveni), napfiklad zplsob ovladani ménice: 2vodi¢ové nebo 3vodi¢ové oviadani,
2vodiové ovladani s detekci Urovné ovladaciho signélu, 2vodi€ové ovladani s detekci Urovné ovladaciho signélu a prioritou chod vpred
nebo mistni oviadani pro ATV31eeeA.

A Uzivatel musi zabezpec¢it, aby byly naprogramované funkce v souladu s pouzitym schématem zapojeni.

9 — V menu SEt- nastavte nasledujici parametry

e Parametry ACC (doba rozbéhu) a dEC (doba dobéhu).
e Parametry LSP (nizké otacky) a HSP (vysoké otacky — odpovidaji maximalni Urovni signalu zddané hodnoty).
e Parametr ItH (proud pro tepelnou ochranu motoru).

10 — Spust'te frekvenéni ménic

Praktické rady

e Zmény tovarniho nastaveni si Ize pfipravit pfed vlastnim programovanim frekvenéniho ménice vyplnénim tabulek pro konfiguraci
a nastaveni frekvenéniho ménice, které naleznete na strané 70.

¢ Vzdy je mozny navrat k tovarnimu nastaveni menu DrC-, I-O-, CtL a FUn- frekvenéniho ménice prostfednictvim parametru FCS (pro
aktivaci funkce navrat k tovarnimu nastaveni nastavte FCS = Inl, viz strany 22, 25, 36 nebo 59).

¢ Pro optimalizaci parametr(i frekvenéniho ménice — zejména zvyseni pfesnosti a rychlosti regulace vystupni frekvence — se doporucuje
vyuzit funkce tUn v menu drC- automatické pfizplisobeni parametra (Autotuning).

¢ Aktivace funkce zpUsobi automatické zjisténi skute¢né hodnoty odporu vinuti motoru a dosazeni této hodnoty do vypoctového modelu
motoru.




Tovarni nastaveni a konfigurace

Tovarni nastaveni

Altivar 31 je vyrobcem prednastaven tak, aby vyhovoval vét§iné béznych aplikaci:

Zobrazeni provozniho stavu na displeji: po pfipojeni k napajeni hlaSeni pfipravenosti k provozu (rdY), za provozu motoru je zobrazena

z&dana hodnota frekvence na vystupu ménice

Frekvence motoru (bFr): 50 Hz

Aplikace s konstantnim zatéZzovacim momentem, nezavislym na otackach s vektorovym fizenim bez zpétné vazby (UFt = n)

Zastaveni po nastavené dobéhové rampé (Stt = rMP)

RezZim zastaveni v pfipadé poruchy: Volny dobé&h

Linearni rozbéhova a dobéhova rampa (ACC, dEC): doba trvani 3 s

Nizké otacky (LSP): 0 Hz

Vysoké otacky (HSP): 50 Hz

Proud pro tepelnou ochranu motoru (ItH) = jmenovity proud motoru (pfednastavena hodnota zavisi na typové velikosti ménice)

Hodnota proudu pro dobrzdéni ss proudem (SdC) = 0,7 x jmenovity proud frekvenéniho ménice po dobu 0,5 s

Automatickd adaptace dobé&hové rampy v pfipadé pfili§ intenzivniho brzdéni

Neni automaticky nastaven restart po poruse

Spinaci frekvence 4 kHz

Logické vstupy:

— LI, LI2 (2 sméry ota€eni): Ovladani 2vodi¢ovym zapojenim,
LI1 = chod vpfed, LI2 = chod vzad, neaktivni na frekvenénich ménic¢ich ATV31eeeeeeA (nepfifazeno)

— LI3, LI4: 4 pfednastavené otacky (pfednastavené otacky 1 = otdcky zadané na analogovych vstupech a/nebo LSP, pfednastavené
otacky 2 = 10 Hz, prednastavené otacky 3 = 15 Hz, pfednastavené otacky 4 = 20 Hz)

— LI5-LI6: Neaktivni (nepfifazeno)

Analogové vstupy:

— Al1: Zadavani otd€ek 0—10 V, neaktivni na ATV31eeeeeeA (nepfifazeno)

— AlI2: Souctové zadavani otacek 0 + 10 V

— AI3: 4-20 mA neaktivni (nepfifazeno)

Relé R1: Poruchové relé. V pfipadé poruchy nebo nepfitomnosti napajeni kontakt R1A-R1C rozepne.

Relé R2: Neaktivni (nepfifazeno)

Analogovy vystup AOC: 0-20 mA neaktivni (nepfifazeno)

ATV3ieeeeeeA

Frekvenéni ménice fady ATV31eeeeeeA se dodavaji nastavené pro mistni ovladani z obsluzného terminalu frekvenéniho ménice. Klavesy
RUN, STOP a potenciometr na ovladacim panelu jsou aktivni. Logické vstupy LI1 a LI2 a analogovy vstup Al1 jsou neaktivni (nepfifazeno).

Pokud tovarni nastaveni pro danou konkrétni aplikaci vyhovuije, Ize frekvenéni méni¢ pouzit bez zmény nastaveni.




Zakladni funkce

Tepelna ochrana frekvenéniho ménice

PFima tepelna ochrana frekvenéniho ménice je zajiSténa prostiednictvim ¢idla PTC, které je umisténo na chladici, pfipadné ve vykonovém
polovodi¢ovém modulu (IPM).
Nepfima tepelna ochrana zalozena na prabézném vypoctu 12t, Typické hodnoty pro vypnuti ochranou:
— Proud motoru = 185 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménice po dobu 2 s
— Proud motoru = 150 % jmenovitého proudu frekvenéniho ménic¢e po dobu 60 s
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Chlazeni frekvencniho ménice

Chladici ventilator se zapiné sou¢asné s pfipojenim frekvenéniho ménice k napajeni, a pokud neni do 10 s aktivovana funkce chod,
ventilator se vypne. Po odblokovani frekvenéniho ménic¢e zadanim povelu pro chod a zadani Zzadané hodnoty otacek se ventilator
automaticky zapina. Vypina se nékolik sekund po zablokovani frekvenéniho ménice (vystupni frekvence < 0,2 Hz, ukonéeno dobrzdéni
ss proudem).




Zakladni funkce

Tepelna ochrana motoru

Nepiimé tepelna ochrana zalozena na prilbézném vypoétu 1%t.
Pouziti pro motory s vlastnim chlazenim.

A Upozornéni: Pamét tepelné ochrany se po odpojeni frekvenéniho ménice od napajeni vynuluje.
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Instalace a uvedeni do provozu

Pred pfipojenim k napajeni a konfiguraci frekvenéniho ménice

— Zkontrolujte, zda je sit'ové napéti shodné s jmenovitym napajecim napétim ménice. Pokud sitové napéti neni
A kompatibilni, ménié se maze poskodit.
— Zajistéte, aby logické vstupy byly vypnuty (logicky stav 0), abyste zabranili nahodnému spusténi. Jinak mtize vstup
konfigurovany pro funkci chod zpuUsobit, Ze se motor rozto¢i okamzité po opusténi konfiguraéniho menu.

Pri pouziti sitového stykace
— Zamezte dlouhodobé ¢astému spinani sitového stykace (predéasné starnuti kondenzatord ve ss meziobvodu).
& Pro spousténi motoru pouzijte logické vstupy LI1 az LI6.

— Zajistéte, aby opakované nedochazelo k spinani sitového stykace v intervalech kratSich nez 60 s. Hrozi poSkozeni
omezovaciho rezistoru pro nabijeni kondenzatord ve ss meziobvodu frekvenéniho ménice.

-

Uprava a rozsireni funkci uzivatelem

V pfipadé potfeby je mozné prostfednictvim obsluzného terminalu zménit nastaveni ménice — rozsifit funkce, pfizpusobit parametry.

K tovarnimu nastaveni se |ze kdykoliv vratit nastavenim parametru FCS = Inl v menu drC-, I-O-, CtL- a FUn (viz strany 22, 25, 36 nebo 59).
Existuji tfi typy parametrG:

— Zobrazovaci: Hodnoty zobrazované frekvenénim méni¢em

— Nastavovaci: Lze je zménit béhem provozu i po zastaveni

— Konfiguraéni: Lze je modifikovat pouze po zastaveni a ukonéeni brzdéni. Je mozné je zobrazit béhem provozu.

— Zkontrolujte, zda jsou zmény aktualniho provozniho nastaveni bezpe¢né. Pokud mozno, zadavejte zmény pfi
zablokovaném frekvenénim ménici.

Spusténi

Dulezité: Tovarné je frekvenéni ménic nastaven tak, Ze pokud zUstane aktivni signal pro chod vpred nebo vzad v prabéhu vypnuti a zapnuti
meénice, v prabéhu ruéniho resetu poruchy nebo po ukoncéeni brzdéni ss proudem, frekvenéni ménic¢ se z bezpecnostnich divodl zablokuje
a zobrazi na displeji hlageni ,nst“. Pro rozbéh motoru je nutné potvrdit pozadavek na chod deaktivaci a opétnou aktivaci povelu pro chod
vpfed nebo vzad. Pokud je nastavena funkce automaticky reset po poruse (Menu FLt, nastaveni parametru Atr = YES — viz stranu 60), neni
potfebné pozadavek na chod potvrzovat.

Zkouska frekvenéniho ménic¢e s nahradnim motorem malého vykonu nebo bez
motoru

V tovarnim nastaveni je aktivovano hlidani vypadku faze motoru (menu FLt, OPL = YES). Pokud potfebujeme vyzkouset funkénost
frekvenéniho méni¢e a nemame moznost pouzit motor odpovidajiciho vykonu, mizeme pouzit motor mensi. Pokud je proud nahradniho
motoru nizsi nez 0,25 In ménice, maze ménic¢ hlasit chybu OPF — vypadek faze motoru. V tomto pfipadé je potfebné hlidani vypadku
vystupni faze vypnout (menu FLt, nastaveni parametru OPL = no, viz stranu 61) a nastavit pomér napéti/frekvence UFt = L (menu DrC,
nastaveni parametru UFt = L, viz stranu 21).

A * Pro jmenovity proud motoru < 0,2 In frekvenéniho ménige nelze zabezpedit tepelnou ochranu motoru metodou 1t.

Napajeni paralelné zapojenych motorti

¢ Nastavte pomér napéti/frekvence UFt = L (menu DrC, nastaveni parametru UFt = L, viz stranu 21).

A * Pro paralelné zapojené motory nelze zabezpecit tepelnou ochranu motoru. Motory je nutné vybavit externimi tepelnymi
ochranami.




Funkce displeje a jednotlivych ovladacich klaves

o Cervena LED dioda:

Lpritomnost napéti na ss ~N
meziobvodu* Altivar 31
oo0o . i
* 4mistny 7segmentovy LED '-'. 0. ,-'. '-, 2 LED diody pro CANopen

displej

e Vystup z menu nebo parametru,
nebo vymazani zobrazené
hodnoty, pro navrat k pfedtim
uchované hodnoté

¢ Navrat do pfedchazejiciho
menu nebo parametru,
nebo zvySovani zobrazené
hodnoty

e Prechod k nasledujicimu
menu nebo parametru,
nebo snizovani zobrazené
hodnoty

¢ Vstup do menu nebo zobrazeni
hodnoty parametru, nebo
ulozeni zobrazeného parametru
nebo hodnoty

2 ¢ Po stlaéeni @ nebo @ se vybér neuchova.

e Stlacte a podrzte stlacené (>2 s) @ nebo @ pro rychlé rolovani udaji.
UlozZeni a uchovani vybéru: ENT
Po ulozeni nastavené hodnoty do paméti displej jedenkrat problikne.
Zobrazeni provoznich veli¢in a hlaseni na displeji

— Zobrazeni parametru vybraného v menu SUP- (standardné: aktualni frekvence na vystupu). V reZimu omezeni proudu displej blika.
— init: Spoustéci sekvence

— rdY: Frekvenéni ménic pfipraveny

dcb: Probiha stejnosmérné brzdéni

nSt: Volny dobéh

FSt: Rychlé zastaveni

— tUn: Probiha Autotuning

PFi poruse je na displeji zobrazen blikajici poruchovy kéd.




Funkce displeje a jednotlivych ovladacich klaves

ATV31eeeeeeA:

o Cervena LED dioda: .
~pritomnost napéti na ss ~
meziobvodu*“ —_—

Altivar 31

o000 Joan Y_——==—"1 2 LED diody pro CANopen

0.0.0.0 .4 -

* 4mistny 7segmentovy LED
displej

* Vystup z menu nebo parametru, nebo
vymazani zobrazené hodnoty, pro
navrat k predtim uchované hodnoté

* Navrat do pfedchazejiciho menu
nebo parametru, nebo zvysSovani
zobrazené hodnoty

¢ Pfechod k nasledujicimu menu
nebo parametru, nebo snizovani
zobrazené hodnoty

e Vstup do menu nebo zobrazeni
hodnoty parametru, nebo ulozeni
zobrazeného parametru nebo
hodnoty

Tlagitko STOP/RESET
¢ SlouZi jako reset poruchy
e Lze pouzit na ovladani zastaveni
motoru
— Pokud v menu I-O- neni
konfigurovan tCC = LOC, motor
zastavuje volnym dobé&hem.

e Zadavaci potenciometr, aktivni,
pokud je v menu CtL- konfigurovan
parametr Fr1 = AIP

¢ Tlac¢itko RUN: SlouZzi pro zadani

poxelc;{chod vaeld-oJekaktfi.vnl’, ) — Pokud je v menu I-O- konfigurovan
pokud je v menu |-O- konfigurovan parametr tCC = LOC, motor
parametr tCC = LOC zastavuje po rampé. Pokud probiha

ss brzdéni, po jeho ukon&eni motor
zastavi volnym dob&hem.

2 ¢ Po stlaéeni @ nebo @ se vybér neuchova.

e Stlacte a podrzte stlacené (>2 s) @ nebo @ pro rychlé rolovani udaji.

Ulozeni a uchovani vybéru: ENT
Po ulozZeni nastavené hodnoty do paméti displej jedenkrat problikne.

Zobrazeni provoznich veli¢in a hlaseni na displeji:
— Zobrazeni parametru vybraného v menu SUP- (standardné: aktualni frekvence na vystupu). V rezimu omezeni proudu displej blika.
— init: Spoustéci sekvence
— rdY: Frekvenéni méni¢ pfipraveny
— dcb: Probiha stejnosmérné brzdéni
— nSt: Volny dobéh
— FSt: Rychlé zastaveni
— tUn: Probiha Autotuning

PFi poruse je na displeji zobrazen blikajici poruchovy kéd.




Prislusenstvi — obsluzny terminal pro vzdalenou montaz

Altivar 31 umozZznuje pfipojeni vzdaleného obsluzného termindlu. Tento terminal je uréen pro montaz v kryti IP65 z elni strany na dvere
rozvadéce. Toto pfisluSenstvi je dodavano v€etné propojovaciho kabelu s konektory, kterym se propoji obsluzny terminal se sériovym
komunikaénim portem frekvené¢niho ménice (viz manual k tomuto pfislusenstvi).
Vzdaleny termindl zabezpecuje stejné funkce jako vestavény terminal frekvenéniho ménice, navic je na zadni strané vybaven pfepinacem,
ktery umoznuje omezeni pfistupu k nastavovacim menu. Dale obsahuje 3 klavesy umozriuijici lokalni ovladani pohonu:
¢ Klavesa FWD/REV slouzi pro reverzaci sméru otaceni
¢ Klavesa RUN slouzi pro zadani povelu pro chod motoru
¢ Klavesa STOP/RESET slouZzi pro zadani povelu pro zastaveni motoru nebo reset poruchy

Prvni stisk klavesy zpUsobi zastaveni motoru, a pokud je konfigurovano ss dobrzdéni po zastaveni, Ize jej druhym stiskem ukongit.

Pohled na ¢elni stranu terminalu: Pohled na zadni stranu terminalu:

© ©
108 e
sedmisegmentovy

@ &
@ @ o Konektor ~ ——— o(', .-)O
T=r

© 7% ©
-

Prepinac pro omezeni pfistupu k nastavovacim
menu:
e poloha: { & } zamceno a ¢astec¢né odemcéeno

A

8 ) (pfistup do menu SEt- a SUP-)
odeméeno
e poloha: o (pFistup do v§ech menu)

Upozornéni: Blokovani pfistupu k menu heslem ma prioritu pred blokovanim pfepinacem.

e Zablokovani pfistupu k menu pomoci pfepinace na zadni strané vzdaleného terminalu také zplsobi zablokovani pfistupu

z terminalu frekvenéniho ménice.
¢ Pokud dojde k odpojeni vzdaleného terminalu, frekvenéni méni¢ se zablokuje a pfistup k menu z obsluzného terminalu
zlistane také zablokovan.

¢ Pro aktivaci vzdaleného obsluzného terminalu je potfebné, aby parametr tbr v menu COM- zlstal v tovarnim nastaveni (menu
COM, hodnota parametru tbr = 19.2 — viz stranu 63).

UlozZeni a naéteni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice

Vzdaleny obsluzny terminal umoznuje uloZeni az 4 souboru s konfiguraci a nastavenim frekvenéniho ménice Altivar 31. Vybrany soubor
s konfiguraci a nastavenim Ize z jednoho frekvenéniho ménice prenést do jiného frekvenéniho ménice stejného vykonu. Viz funkce SCS
a FCS v menu drC-, I-O-, CtL- a FUn.
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Nastavovani parametra

Pristup k jednotlivym menu

Pfipojeni napajeni

, ’_L‘XXX Zobrazeni stavu frekvenéniho ménice

A
o ®
1 Frekvence motoru (tovarni nastaveni je viditelné

I bBFro v ; Sy .
2D J pouze pfi prvnim pfipojeni méniée k napajeni)

®®

© | Nastaveni |
e ©

© | Parametry pohonu I
e @® @
| Vstupy/Vystupy |
@® @
© | Ovladani ménice |

Menu @® @
© | Funkce |
®®

© | Poruchy 1
® ®® @ .
con-] Komunikace |

@®
© | Displej |
oo ©

Nékteré parametry Ize nalézt ve vice menu z divodu zpfijemnéni prace:
— Parametry nastaveni
— Navrat do tovarniho nastaveni
— Ulozeni a vyvolani konfigurace a nastaveni

Koédy oznacujici menu jsou doplnény pomlcékou, ktera je odliSuje od kéda parametra.
Napftiklad: menu FUn-, parametr ACC.




Nastavovani parametra

Pristup k parametrim menu
Pro uloZeni nastavené hodnoty stisknéte klavesu ENTER: @

Po ulozZeni hodnoty displej problikne.

Priklad:
Menu Parametr Nastavovana hodnota

EE - <7| FIL’L‘ |.:’| /5 u ) 1 probliknuti
®® (ulozeni)
[oec | 5'5 u )

(Nasleduijici parametr)

Vsechna menu jsou cyklicka — to znamena, ze pokud zvolime Sipkou dolli posledni parametr menu, po dalSim stisku klavesy se objevi prvni
parametr menu. Naopak pokud nalistujeme Sipkou nahoru smérem odspodu prvni parametr menu, po dalSim stisku se objevi posledni
parametr (viz obrazek).

@) ®
!
® ®
I:% n-ty ®®
®
O]

posledni
O]

Po nastaveni hodnoty nékterého z parametrll (napfiklad n-tého parametru) Ize menu opustit stiskem klavesy ESC. Pokud se do menu opét
vratime stiskem klavesy ENT, zobrazi se parametr, ze kterého jsme menu opustili. Pokud mezitim nastavujeme parametr v jiném menu
nebo vypneme a zapneme frekvenéni méni¢, zobrazi se vzdy prvni parametr menu (viz obrazek vyse).

© 1
Ig__l
uzm = R
° ®
%’:l posledni

Konfigurace parametru bFr — jmenovita frekvence sité

Hodnotu tohoto parametru Ize zménit, pouze pokud je motor v klidu a frekvenéni méni¢ zablokovan.

bFr
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
bFr Jmenovita frekvence sité 50

Tento parametr se zobrazi pouze pfi prvnim zapnuti frekvenéniho ménice.

Lze kdykoliv modifikovat v menu drC-.

50 Hz: IEC

60 Hz: NEMA

Tento parametr ovliviiuje pfednastavené hodnoty nasledujicich parametrd: HSP (viz stranu 16), Ftd (viz stranu 19),
FrS (viz stranu 20) a tFr (viz stranu 22).
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Slucitelnost funkci

Neslucitelné funkce

Za nize popsanych podminek nejsou dostupné nebo nejsou aktivni nasledujici funkce:

Automaticky rozbéh po poruse
Lze aktivovat pouze pro dvouvodi¢ové fizeni (Menu I-O-, tCC = 2C a tCt = LEL nebo PFO, strana 23).

Letmy start motoru s vyhledanim otacek

Lze aktivovat pouze pro dvouvodi€ové fizeni (Menut I-O-, CC = 2C a tCt = LEL nebo PFO, strana 23).
Funkce nelze pouzit v pfipadé, je-li konfigurovano automatické dobrzdéni ss proudem bez ¢asového omezeni (Menu Fun-, AdC = Ct,
viz stranu 41).

Chod vzad

Méni¢e ATV31eeeeeeA neumoziiuji konfiguraci této funkce v pfipadé, Ze je aktivovano mistni ovliadani (Menu I-O-, nastaveni parametru
tCC = LOC, viz stranu 23).

Tabulka slucitelnosti funkci

Volba vice aplika¢nich funkci je omezena jejich pfipadnou neslucitelnosti a poc¢tem logickych vstupl a vystup( frekvenéniho ménice.
V tabulce neuvedené funkce vstupll a vystupl jsou pIné slucitelné.
V pfipadé, zZe jsou dvé funkce nesluéitelné, konfigurace prvni funkce zptisobi odmitnuti konfigurace funkce druhé.

<
o©
o)
o
e
S8
2> |9
9 |5 [©) IS
e > (@] o |
g S o 2 s 5
2 = c 2 1T |2 >
2 S 1215 B 52 F 5
T IS} = o o) ’
o 218 |5 8 [°© [ |2 |§ |8
o Q c I S K @ c “© ©
= (8 |7 c > |© o O = [>
g | |2 |9 |@ |g | |© |§ |
o) ‘ s R 2 s | N | o
» F 5 @ @ @ & o & |5
Soudtové vstupy ° t | o | ¢t
+/- otacky ) [ I )
Vyhodnoceni koncovych poloh °
Prednastavené rychlosti | 0 [ ) t
Pl regulator e o o | o e o
Pomalé otacky JOG - | @ « | o °
Ovladani brzdy e | o [ )
Brzdéni ss proudem Y t
Rychlé zastaveni t
Volny dobéh « | «

E Nekompatibilni funkce l:| Kompatibilni funkce l:| Bez vyznamu
Priorita funkci

STOP ma prioritu pfed v8emi funkcemi. Funkce pro zastaveni maji prioritu pfed funkcemi pro rozbéh.
Pfednastavené rychlosti zadané log. vstupy maji prioritu pfed analogovym vstupem.

A Aplikaéni funkce logickych a analogovych vstupu
Funkce uvedené na nasledujicich strankach mohou byt pfifazeny libovolnému vstupu.
Jeden vstup muze aktivovat vice funkci sou¢asné (napfiklad chod vzad a druhé rampy).
Uzivatel musi zabezpedéit, aby funkce byly slucitelné.

Pro zobrazeni funkci konfigurovanych pro dany vstup Ize pouzit funkce LIA a AlA v menu displej SUP-, viz stranu 66.




Konfigurovatelné vstupy a vystupy frekvenéniho méniée — seznam funkci

Logické vstupy Strana Kod Tovarni nastaveni
ATV31eee ATV31eeeA

Nepfifazené - - LI1-LI2
LI5-LI6

Chod vpred - - LI

2 pfedvolené rychlosti 44 P52 LI3 LI3

4 pfedvolené rychlosti 44 P54 LI4 LI4

8 pfedvolenych rychlosti 44 P58

16 predvolenych rychlosti 45 PS5 16

2 pfedvolené zadané hodnoty regulované veli¢iny 51 Pr2

4 predvolené zadané hodnoty regulované veli¢iny 51 PrHy

+ otacky 48 UsrP

- otacky 48 d5P

Pomalé otacky (Jogging) 46 JOGC

PFepinani ramp 38 rP5

Prepinani 2. proudového omezeni 55 LCe

Rychlé zastaveni pfi aktivaci logického vstupu 39 FSE

Brzdéni ss proudem pfi aktivaci logického vstupu 39 drC |/

Volny dobéh pfi aktivaci logického vstupu 40 nSE

Chod vzad 23 rrS LI2

Externi porucha 61 EEF

Reset poruchy 60 rSF

Nuceny pfechod do mistniho fizeni 63 FLO

Prepinani zadanych hodnot otacek 34 rFLC

Pfepinani kanalu pro ovladani ménice 35 CLrcs

PFepinani nastaveni motoru 56 CHFP

Vyhodnoceni koncového snimace — chod vpred 58 LAF

Vyhodnoceni koncového snimace — chod vzad 58 LAr

Potlac¢eni véech poruch 62 InH

Analogové vstupy Strana Kod Tovarni nastaveni

ATV31eee ATV31eeeA

Nepfifazené - - Al3 Al1-AI3

Z&dana hodnota 1 33 Fr | Al AIP
(potenciometr)

Zadana hodnota 2 33 Fré

Souctovy vstup 2 42 SAZ Al2 Al2

Souctovy vstup 3 42 SA3

Zpétna vazba PI regulatoru 51 P IF

Analogovy/logicky vystup Strana Kod Tovarni nastaveni

Nepfifazeny - - AOC/AOV

Proud motoru 24 orr

Frekvence motoru 24 rFr

Moment na hfideli motoru 24 oLo

Vykon dodavany frekvenénim méni¢em 24 OFr

Porucha frekvenéniho ménice (logicky signal) 24 FLE

Frekvenéni méni¢ v chodu (logicky signal) 24 rln

Dosazeno frekvenéniho prahu (logicky signal) 24 FER

Dosazeno HSP (logicky signal) 24 FLA

Dosazeno proudového prahu (logicky signal) 24 CER

Dosazeno shody zadané a skute¢né frekvence 24 5rA

Dosazeno prahové hodnoty teploty motoru 24 ESA

Ovladani externi brzdy (logicky signal) 54 bLLC
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Konfigurovatelné vstupy a vystupy frekvenéniho méniée — seznam funkci

Relé Strana Kod Tovarni nastaveni
Nepfifazené - - R2

Porucha frekvenéniho ménice 24 FLE R1

Frekvenéni ménic v chodu 24 rlin

Dosazeno frekvenéniho prahu 24 FER

Dosazeno HSP 24 FLA

Dosazeno proudového prahu 24 CEAR

Dosazeno shody zadané a skute¢né frekvence 24 SrA

Dosazeno prahové hodnoty teploty motoru 24 ESA

Ovladani externi brzdy 54 bLLC




Menu nastaveni (SEt-)

@®

ﬂg@%:l Koeficient pro normovani zobrazeni parametru SPd1, SPd2, SPd3

Parametry I1ze modifikovat s frekvenénim méni¢em v chodu nebo v zablokovaném stavu.

AN
-
-

UvaZte, zda je bezpec¢né provadét zmény nastaveni béhem provozu.
Zmény pokud mozno provadéjte se zablokovanym frekvenénim ménic¢em.

Parametr je zobrazen vzdy, nezavisle na konfiguraci jinych menu.

Parametr se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi. Vice informaci
o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.

SEE -

A

Y

Kod |Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

L F - |Zadavani zadané hodnoty otacek prostrednictvim vzdaleného |0 az HSP
obsluzného terminalu
Tento parametr se zobrazi, je-li nastavena hodnota parametru LCC = YES (viz stranu 35) nebo je-li
nastavena reference Fr1 nebo Fr2 = LCC (viz stranu 33), nebo pokud je vzdaleny terminal frekvenéniho
ménice odpojen. V tomto pfipadé je parametr LFr dostupny z obsluzného terminalu frekvenéniho ménice.
Po vypnuti a zapnuti frekvenéniho ménic¢e se nastavi hodnota LFr = 0.

r P | |Interni zadana hodnota regulované veli¢iny Pl Viz stranu 51 0,0 az 100 % 0
regulatoru

ACLC |Dobarozbéhu 0,1az999,9s 3s
Doba trvani rozb&hové rampy z 0 na hodnotu jmenovité frekvence motoru FrS (viz menu drC-, strana 20).

AL Z |Dobarozbéhu 2 Viz stranu 38 |0,1az999,9 s 5s
Aktivace pfislusnym log. vstupem (rPS) nebo Frt.

dEZ |Doba dobéhu 2 Viz stranu 38 |0,1az999,9 s 5s
Aktivace pfislusnym log. vstupem (rPS) nebo Frt.

dEL |Doba dobéhu 0,1az999,9s 3s
Doba trvani dobéhové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru FrS na 0 (viz menu drC-, strana 20).
Zkontrolujte, zda hodnota dEC neni pfili§ nizké ve vztahu k momentu setrvaénosti brzdéné zatéze.

E A | |Pocatek zakfiveniuzivatelské rozbéhové rampy Viz stranu 37 |0 az 100 10 %
v % z celkového €asu (ACC nebo AC2)

E AZ |Konec zakfiveni uzivatelské rozbéhové rampy Viz stranu 37 |0 az (100 - tA1) 10 %
v % z celkového €asu (ACC nebo AC2)

E A3 |Pocatek zakfiveni uzivatelské dobéhové rampy Viz stranu 37 |0 az 100 10 %
v % z celkového éasu (ACC nebo AC2)

E A4 |Konec zakfiveni uzivatelské dobéhové rampy Viz stranu 37 |0 az (100 - tA3) 10 %
v % z celkového ¢asu (ACC nebo AC2)

L 5P |Nizké otacky 0 az HSP 0 Hz
(Frekvence motoru pfi minimalni zadané hodnoté otacek)

HS5P |Vysoké otaéky ‘LSP az tFr ‘bFr
(Frekvence motoru pfi maximalni Zadané hodnoté otacek): Ovéfte, zda hodnota nastaveni tohoto
parametru vyhovuje motoru a aplikaci.

IEH |Proud pro tepelnou ochranu motoru — max. tepelny proud 0,2az1,5In (1) |Dle typ. velikosti

frek. ménice

Parametr ItH nastavte na hodnotu jmenovitého proudu motoru vyzna¢eného na jeho typovém stitku.
Vypnuti tepelné ochrany: menu FLt-, parametr OLL = nO, viz stranu 61.

(1)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém §titku frekvenéniho ménice.
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Menu nastaveni (SEt-)

l—‘
SEE - |t
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
UF - |IR kompenzace/napét'ovy boost 0az 100 % 20

— Pro nastaveni UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21): IR kompenzace

— Pro nastaveni UFt = L nebo UFt = P (viz tamtéz): Napétovy boost

Pouziva se na optimalizaci momentu pfi velmi nizkych ota¢kach (pokud neni moment dostate¢ny, zvyste

hodnotu UFr). Po zahfati motoru zkontrolujte, zda hodnota UFr neni pfilis vysoka (riziko nestability).
Zména typu charakteristiky U/f (parametr Uft, viz stranu 21) zpusobi, Ze UFr se vrati k tovarnimu
nastaveni (20 %).

FL L |Zesileni regulaéni smyéky frekvence ‘1 az 100 % ‘20

Pfistup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).
Parametr FLG upravuje dynamiku pohonu pfi zméné zadané hodnoty.

Hodnota parametru FLG pfili§ nizka: delSi ¢as odezvy.

Hodnota parametru FLG pfili§ vysoka: zvySeni dynamiky az nestabilita.

Hz Nizka hodnota FLG Hz Optimalni hodnota FLG ~ Hz Vysokéa hodnota FLG
50 50 50 -
40 40 40
30 V tomto pfipadé 30 30 V tomto pfipadé
20 zvy$te hodnotu FLG 20 snizte hodnotu FLG
10 10 10
0 0+ 0
1o 01 02 03 04 05t 1o 01 02 03 04 05t 1o 01 02 03 04 05t
SER |Stabilita regulaéni smyéky frekvence ‘1 az 100 % ‘20

Pfistup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).
Parametr StA upravuje rychlost ustaleni otacek po dynamickych zménéach.

Hodnota parametru StA pfili§ nizka: otackovy prekmit, nestabilita.

Hodnota parametru StA pfili§ vysoka: delsi ¢as odezvy.

Hz Nizké hodnota StA Hz Optimalni hodnota StA Hz Vysoka hodnota StA
50 /\ 50 50
40 . . 40 40 v M
V tomto pfipadé V tomto pfipadé
% zvyéte hodnotu StA %0 % snizte hodnotu StA
20 20 20
10 10 10
0 0 1 0
-10 -10 -10
0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t 0 0,1 0,2 03 0,4 05 t 0 0,1 0,2 0,3 0,4 05 t
5L P |Kompenzace skluzu ‘0 az 150 % ‘ 100

Pristup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).

Umoznuje kompenzovat pokles otacek pfi zatizeni motoru zvysenim vystupni frekvence ménice

o hodnotu skluzu.

¢ Pokud je nastaveni kompenzace skluzu < skute¢ny skluz: ota¢ky motoru pfi zatizeni klesaji.

* Pokud je nastaveni kompenzace skluzu > skute€ny skluz: ota¢ky motoru pfi zatizeni stoupaji, riziko
nestability.

IdL |Hodnota ss proudu pfi bzdéni ss proudem Viz stranu 39|0 az In (1) 0,7 In (1)
Aktivace logickym vstupem nebo dano typem
zastaveni (2).

EdL |Dobabrzdéniss proudem pfiaktivaci dané typem Viz stranu 39|0,1az30 s 05s
zastaveni (2).
E dLC | |Doba trvani automatického dobrzdéni ss Viz stranu 41|0,1az 30 s 0,5s

proudem po zastaveni

S5dLC | |Hodnota ss proudu pro automatické dobrzdéni  Viz stranu 41{0az 1,2 In (1) 0,7 In (1)
po zastaveni

E dL 2 |Druha doba trvani automatického dobrzdéni ss Vizstranu41|0az30s 0s
proudem po zastaveni
S5dL 2 |Druhahodnota ss proudu pro automatické Viz stranu 41{0 az 1,2 In (1) 0,51In (1)

dobrzdéni po zastaveni

(1) In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém S&titku frekvenéniho ménice.
(2) Upozornéni: Uvedené hodnoty parametrl nesouvisi s funkci automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni motoru.

I:l Parametr se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi.
Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.
Podtrzené parametry: zobrazi se pfi tovarnim nastaveni.




Menu nastaveni (SEt-)

I ——]
SEE - |
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
JFF |Pfeskokova frekvence 0 az 500 Hz 0 Hz
Tato funkce se vyuziva pro preskoCeni kritickych otacek, pfi kterych nastava mechanické rezonance
pohanéného zafizeni. Frekvence dana hodnotou JPF bude pfeskocena s hysterezi +1 Hz. Nastaveni
hodnoty JPF = 0 zpUsobi deaktivaci této funkce.
JF 2 [Druha preskokova frekvence 0 az 500 Hz OHz
Tato funkce se vyuziva pro preskoceni druhych kritickych otacek, pfi kterych nastavd mechanicka
rezonance pohanéného zafizeni. Frekvence dana hodnotou JF2 bude pfeskocena s hysterezi +1 Hz.
Nastaveni hodnoty JF2 = 0 zpUsobi deaktivaci této funkce.
Jo Zadana hodnota frekvence pomalych otacek Viz stranu 46 |0 az 10 Hz 10 Hz
(Jogging)
r PL |Proporcionalni zesileni PI regulatoru Viz stranu 51|0,01 az 100 1
r {L |Integraéni zesileni Pl regulatoru Viz stranu 51|0,01 az 100/s 1/s
Fb&5 |Multiplikaéni koeficient pro pfizpisobeni zpétné Viz stranu 51 0,1 az 100 1
vazby PI regulatoru
P L |Inverze polarity regulaéni odchylky Viz stranu 51 |nO-YES nO
r P2 |Druha 2adana hodnota regulované veliiny Viz stranu 510 az 100 % 30 %
r P 3 |Tteti Zadana hodnota regulované veliéiny Viz stranu 51|0 az 100 % 60 %
r P4 |Ctvrta 2adana hodnota regulované veliiny Viz stranu 51|0 az 100 % 90 %
S5PZ |2. prednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 10 Hz
5P 3 |3.prednastavené otaéky Viz stranu 45 |LSP az HSP 15 Hz
S5PY |4. prednastavené otaéky Viz stranu 45 |LSP az HSP 20 Hz
S5P85 |5. pfednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 25 Hz
SP6 |6. pfednastavené otaéky Viz stranu 45 |LSP az HSP 30 Hz
SP 1 |7.pFednastavené otaéky Viz stranu 45 |LSP az HSP 35 Hz
SPE8 |8. prednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 40 Hz
SP9 |9. pfednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 45 Hz
SP {0 |10. prednastavené otagky Viz stranu 45 |LSP az HSP 50 Hz
§P ! ! |11. pfednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 55 Hz
SP !2 |12. prednastavené otaéky Viz stranu 45|LSP az HSP 60 Hz
§ {3 |13. pfednastavené otacéky Viz stranu 45|LSP az HSP 70 Hz
SP !4 |14. pfednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 80 Hz
5P !5 |15. pfednastavené otacky Viz stranu 45 |LSP az HSP 90 Hz
5P {6 |16. pfednastavené otacéky Viz stranu 45 |LSP az HSP 100 Hz
L ! |Omezeniproudu 0,25az1,5In(1) |(1,5In(1)
Umoziuje omezit proud/moment motoru a zamezit otepleni motoru pfi pretizeni.
L L2 |Druhé omezeni proudu Viz stranu 55[0,25az 1,5In (1) [1,51In (1)
£L S |Omezeni doby provozu na nizkych otaékach 0az999,9s 0 (zadny casovy
limit)
Definuje dobu provozu na otackach motoru odpovidajici LSP. Po uplynuti tohoto ¢asu se motor automaticky
zastavi. Motor se znovu rozto€i, pokud je zadana frekvence vétsi nez LSP a pokud stéle plati pfikaz na chod.
Upozornéni: Hodnota 0 znamend, Ze provoz na nizkych ota€kach neni éasové omezen.
r 5L |Prahova hodnota pro obnoveni provozu Viz stranu 52 |0 az 100 % 0
UF -2 |IR kompenzace — motor 2 Viz stranu 57 |0 az 100 % 20
FL L2 |Zesileni regulaéni smyé&ky frekvence — motor 2 Viz stranu 571 az 100 % 20
S E A2 |Stabilita regulaéni smyéky frekvence —motor 2 Viz stranu 57 |1 az 100 % 20
§L P2 |Kompenzace skluzu — motor 2 Viz stranu 57 |0 az 150 % 100 %

(1) In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém S&titku frekvenéniho ménice.

[ ]

Parametr se zobrazi pouze tehdy, byla-li v jiném menu aktivovana funkce, ktera s timto parametrem souvisi.
Vice informaci o této funkci naleznete v pfislusném menu — viz odkaz na stranu.

Podtrzené parametry: zobrazi se pfi tovarnim nastaveni.




Menu nastaveni (SEt-)

Y

]
m
.
1
A

Kod

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

FEd

Prahova hodnota vystupni frekvence 0 az 500 Hz bFr
Pokud je vystupni frekvence vétsi nez tato hodnota, sepne relé
konfigurované pro tuto funkci (menu I-O-, r1 = FtA nebo r2 = FtA,
viz str. 24) nebo logicky vystup AOV = 10 V (dO = FtA, viz tamtéz)

EEd

Prahova hodnota tepelného stavu motoru 0az118 % 100 %
Pokud je hodnota tepelného stavu motoru vétsi nez tato hodnota,
sepne relé konfigurované pro tuto funkci (menu I-O-, r1 = tSA nebo
r2 =tSA, viz str. 24) nebo logicky vystup AOV = 10 V (dO = tSA, viz
tamtéz)

CEd

Prahova hodnota proudu motoru 0az1,5In(1) In (1)
Pokud je hodnota proudu motoru vétsi nez tato hodnota, sepne relé
konfigurované pro tuto funkci (menu I-O-, r1 = CtA nebo r2 = CtA,

viz str. 24) nebo logicky vystup AOV =10 V (dO = CtA, viz tamtéz)

5d5

Koeficient pro normovani zobrazeni parametru SPd1, SPd2, |0,1 az 200 30
SPd3 (menu SUP-, viz stranu 65)

Pouzivéa se pro zobrazeni veli€iny, ktera je pfimo zavisla na vystupni frekvenci rFr: napf. otacky stroje
za pfevodovkou, otac¢ky motoru atd.
— Pokud je SdS < 1, SPd1 je zobrazeno na dvé desetinna mista
— Pokud je SdS <10, SPd2 je zobrazeno na jedno desetinné misto
— Pokud je SdS > 10, SPd3 je zobrazeno jako celé ¢islo
— Pokud je SdS > 10 a SdS x rFr > 9 999, je vysledek vydélen 1 000, SPd3 = (SdS x rFr) / 1 000
a zobrazen na 2 desetinna mista
Napfiklad: Hodnota 24 223 bude zobrazena jako 24,22
— Pokud je SdS > 10 a SdS x rFr > 65 535, je vysledek zablokovan na hodnoté 65,54

Priklad: Zobrazeni otacek 4pélového motoru, 1 500 ot/min pfi 50 Hz:
SdS =7

SPd3 = SdS x rFr

1500 = SdS x 50

SdS =30

S5Fr

Spinaci frekvence Viz stranu 22 (2,0 az 16 kHz 4 kHz

Tento parametr je také dostupny v menu DrC-.

(1)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém §titku frekvenéniho ménice.




Menu parametry pohonu (drC-)

| Jmenovita frekvence motoru

2 |®\®|
{bFr | 1
-] o® ©
@ EA |

Q®

<&| Fr5 «—@| | Névrat k tovarnimu nastaveni/nacteni souboru konfigurace
©)

a nastaveni

Nasledujici parametry lze modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor v klidu. Po aktivaci funkce
automatické nastaveni parametru — tUn dojde kratkodobé k pfipojeni motoru k napajeni, motor se v§ak neroztogéi.

V pripadé pouziti prislusenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li pfepina¢ na zadni strané
terminalu v poloze odeméeno d\ .

Parametry pohonu je doporuéeno optimalizovat:
— Zadanim stitkovych parametrd motoru

— Naslednym spusténim a

utomatického nastaveni parametri Autotuningu (pro standardni asynchronni motory)

I —T|
dr [ -]
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

bLF - |Jmenovita frekvence sité 50
50 Hz: IEC
60 Hz: NEMA
Zména tohoto parametru modifikuje pfednastavené hodnoty nasledujicich parametri: HSP — viz stranu 16,
Ftd — viz stranu 19, FrS — viz stranu 20 a tFr — viz stranu 22.

UnS |Jmenovité napéti motoru uvedené na typovém Stitku ‘(2) ‘(2)
ATV31eeeeM2: 100 az 240 V
ATV31eeeeM3X: 100 az 240 V
ATV31eeeeN4: 100 az 500 V
ATV31eeeeS6X: 100 az 600 V

F -5 |Jmenovita frekvence motoru uvedena na typovém stitku 10 az 500 Hz 50 Hz

A Pomér UnS [V] ku FrS [Hz] nesmi pfekrogit nasledujici hodnoty:

ATV31eeeeM2: max. 7
ATV31eeeeM3X: max. 7
ATV31eeeeN4: max. 14
ATV31eeeeS6X: max. 17
Tovarni nastaveni je 50 Hz. Pokud je nastaveno bFr = 60 Hz, FrS se zméni na 60 Hz.

nLC - |Jmenovity proud motoru uvedeny na typovém stitku 0,25az1,5In(1) ((2)

n 5P |Jmenovité otacky motoru uvedené na typovém stitku 0 az 32 760 ot/min |(2)
Zobrazeni: 0 az 9 999 ot/min, dale 10,00 az 32,76 tisic ot/min
Nékdy muze byt na typovém &titku uvedena hodnota synchronnich otaéek a hodnota skluzu v procentech
nebo v Hz. Jmenovité otacky potom Ize spoditat:
* jmenovité otacky = synchronni ota€ky x (100 — skluz v %) / 100
nebo
* jmenovité otacky = synchronni otacky x (50 — skluz v Hz) / 50,
pfipadné pro 60Hz motory:
¢ jmenovité otacky = synchronni otacky x (60 — skluz v Hz) / 60

L O5 |Uginik motoru uvedeny na typovém stitku (cos ) 0,5az 1 ‘(2)

(1) In je jmenovity proud frekve

néniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém stitku frekvenéniho ménice.

(2) Zavisi na typové velikosti ménice.
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Menu parametry pohonu (drC-)

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
~ 5T [Odpor vinuti statoru ve studeném stavu nO
nO: Funkce neni aktivni. Toto nastaveni je vhodné pro nenaro¢né aplikace nebo v pfipadé, Ze neni
technicky mozné automatické ovéreni hodnoty odporu statorového vinuti frekvenénim méni¢em vzdy po
pfipojeni k napajecimu napéti.
Inlt: Aktivuje funkci. Aktivace funkce vede ke zlep$eni parametrt pohonu na malych otackach.
XXXX: Zobrazeni hodnoty odporu vinuti, v mQ.
Upozornéni:
* Pro aplikace manipulace s materidlem a zdvih je aktivace této funkce nezbytné nutna!
¢ Aktivaci funkce je nutno provadét pouze za studeného stavu motoru!
¢ Pokud je nastaveno rSC = Inlt, parametr tUn je automaticky nastaven na POn. Méfeni odporu vinuti
probéhne pfi nasledujicim povelu pro chod spolu s Autotuningem. Parametr rSC poté zobrazi zmérenou
hodnotu (XXXX) a uloZi ji do paméti. Hodnota parametru tUn zlstane nastavena POn. Dokud neni
hodnota odporu zméfena, obsahuje parametr rSC hodnotu Inlt.
* Hodnotu odporu vinuti XXXX Ize upravit nebo zadat pomoci klaves A Vv.
tUn |Automatické nastaveni parametri motoru (Autotuning) ‘ ‘nO
Pred provedenim Autotuningu musi byt spravné nastaveny vSechny parametry motoru (UnS, FrS, nCr, nSP,
COS).
nO: Autotuning neproveden.
YES: Aktivace funkce, po ukonéeni automatického nastaveni parametrd se parametr tUn nastavi na dOnE
nebo nO, pokud doslo v jeho prdbéhu k chybé (pokud je nastaven v menu porucha: FLt- parametr
tnL = YES — viz stranu 62, zobrazi se poruchové hlaseni: tnF).
dOnE: Pouziti hodnot zméfenych pfi poslednim Autotuningu.
rUn: K Autotuningu dojde vzdy pfi povelu chod.
POn: K Autotuningu dojde po kazdém pfipojeni na napajeni.
LIT az L16: K Autotuningu dojde po pfechodu logického vstupu pfifazeného této funkci z Grovné log 0 do
log 1.
Upozornéni:
tUn je nastaven na hodnotu POn, je-li hodnota rSC jina nez nO.
K Autotuningu dojde pouze tehdy, pokud neni aktivovana zadna funkce. Pokud jsou konfigurovany logické
vstupy pro funkce volny dobéh nebo rychlé zastaveni, musi byt ve stavu log 1 —tj. neaktivni.
Autotuning maze trvat 1 az 2 sekundy. Neprerusujte ho; pockejte, nez se zobrazeni zméni na ,dOnE" nebo
L,NO“.
A V pribéhu automatického nastaveni parametr(i protékd motorem jmenovity proud.
t U5 |[Stav Autotuningu tAb
(Nelze ménit — pouze pro &teni)
tAb: Pouzita tovarné nastavena hodnota odporu statorového vinuti.
PEnd: Je pozadavek na Autotuning, ten viak prozatim nebyl proveden.
PrOG: Autotuning probiha.
FAIL: V prabéhu vykonavani Autotuningu nastala chyba.
dOnE: Autotuning byl proveden a zméfena hodnota je pouzivana.
Strd: Hodnota odporu vinuti statoru (rSC jina nez nO) je pouzivana.
UFE [Volba typu charakteristiky U/f n
L: Konstantni moment zatéze nezavisly na otackach — pro motory zapojené paralelné nebo specialni motory
P: Moment zatéze s kvadratickou zavislosti na otackach — aplikace s odstiedivymi cerpadly a ventilatory
n: Vektorové fizeni bez zpétné vazby pro aplikace s konstantnim momentem, nezavislym na otackach
nLd: Energeticky Usporny rezim — pro aplikace s kvadraticky proménnym momentem, které nevyzaduiji
vysokou dynamiku (bez zatiZzeni podobné rezimu P, pfi zatizeni nebo zménach otacek podobné rezimu n)
Napéti
unS
L.-" /
.7 b
%
- Frekvence
FrS
L Fl, |Vybérzdrojového souboru pro aktualizaci nastaveni.

21




Menu parametry pohonu (drC-)

o
h
~
1
A

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
nr d |Nahodné rozmitani spinaci frekvence YES
Y E 5: Frekvence s nahodnym rozmitanim
n 0: Pevna frekvence
Nahodné rozmitani spinaci frekvence snizuje hladinu hluku motoru, zplisobenou rezonancemi.
5 Fr |Spinaci frekvence 2,0 az 16 kHz 4 kHz
(1)
Spinaci frekvence mlze byt z dGvodu snizeni hladiny hluku vyzafovaného motorem nebo z jinych divodud
zvy$ena nad tovarné nastavenou hodnotu.
Pokud byla frekvence nastavena na hodnotu vy$si nez 4 kHz, dojde v pfipadé zvyseni teploty motoru vlivem
vysSich spinacich ztrat frekvenéniho ménice k jejimu automatickému snizeni s navratem na nastavenou
hodnotu spinaci frekvence po ochlazeni motoru.
E F - |Maximalni vystupni frekvence ‘10 az 500 Hz ‘60 Hz
Tovarni nastaveni je 60 Hz, nebo 72 Hz, pokud je nastaveno bFr = 60 Hz.
Sr F |Vypnuti filtru otaékové regulaéni smyéky ‘ ‘nO
n O: Filtr je aktivni (zabraruje pfekmitim Zzadané hodnoty).
Y E 5: Filtr je vypnut (v aplikacich polohové regulace vypnulti filtru snizuje ¢as odezvy, pfrekmit zadané
hodnoty neni na zavadu).
Hz Hz
50 50 >~
40 40
30 SrF =n0 30 SrF = YES
20 20
10 10
01 0
-10 -10
0 01 0,2 03 0,4 05 t 0 0,1 0,2 03 0,4 05 t
5C 5 |Ulozeni zalozni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice nO
(1)
n O: Funkce neaktivni
S E r I: Ulozeni aktualni konfigurace (kromé vysledku Autotuningu) do EEPROM. SCS automaticky
pfepne na nO ihned po ulozeni dat. Tato funkce se pouziva k uchovani konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice pro pfipad, kdy by bylo vyhodné se po provedenych zménach k této aktualni
konfiguraci a nastaveni vratit.
PFi dodavce ménice je tovarni konfigurace a nastaveni totozné se zalozni konfiguraci a nastavenim.
¢ Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny obsluzny terminal, Ize ulozit az 4 zalozni konfigurace
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznaceny jako ~ /L [, F IL 2, F IL 3aF [L 4.Vzdaleny terminal je mozné
vyjmout a pfipojit k jinému frekvenénimu ménici totozného vykonu. Zvoleny soubor s konfiguraci
a nastavenim Ize takto prenést. Po pfenosu dat se hodnota parametru SCS automaticky pfepne na nO.
F L5 |Navrat k tovarnimu nastaveni/obnoveni zalozni konfigurace nO

a nastaveni frekven¢niho ménice

Q)

n 0: Funkce neaktivni

r E L [: Nacitani zalozni konfigurace, ulozené dfive pomoci SCS = Strl. Volba rECI se zobrazi pouze

v pfipadé, pokud bylo pfedtim provedeno zalohovani. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne

tato ¢innost.

¢ Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny obsluzny terminal, Ize nagist vybranou zalozni konfiguraci
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznaceny jako F /L I, F /L 2, F IL 3a F IL 4.Po pfenosu dat se hodnota
parametru SCS automaticky zméni na nO.
I'n I: Navrat k tovarnimu nastaveni. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne tato ¢innost.
Upozornéni: Pokud se prfed zménou hodnoty parametru FCS na nO objevi kratce na displeji hlaseni
rn A d, nedoslo k pfenosu zalozni konfigurace a nastaveni z diivodu chyby (napfiklad z davodu, Ze
typové velikosti ménicl nejsou totozné). V tomto pfipadé je nutné vyvolat tovarni nastaveni nastavenim
FCS = Inl.

A Aktivace funkci rECI a Inl se provede stlac¢enim klavesy ENT minimalné po dobu 2 s.

(1) Pristup k parametriim SCS a FCS je mozny prostiednictvim nékolika konfiguraénich menu, nastaveni v kterémkoliv z nich se projevi

i v ostatnich.
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Menu vstupy/vystupy (I-O-)

®®
— © © [ 2vodicové/3vodicové oviadani

[T o & ©
&:

© FL& © Navrat k tovarnimu nastaveni/naéteni souboru konfigurace
®® © a nastaveni

Nasledujici parametry Ize modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor se neotaci.
V pfipadé pouziti pfisluSenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li pfrepina¢ na zadni strané
terminélu v poloze odeméeno - .

1 ]
/-0 - [}
Kéd Popis Tovarni
nastaveni
ELCLC |2vodicové/3vodicové ovladani 2C
(Typ ovladani) ATV31eeeA: LOC
Nastaveni typu ovladani:
2 [ =2vodi¢ové ovladani
J [ = 3vodiCové ovladani
L OLC = mistni ovladani prostfednictvim klaves RUN/STOP/RESET frekvenéniho ménice. Pouze pro
ATV31eeeA (tato moznost nastaveni neni pfistupnd, pokud je v menu Ctl- nastaven parametr LAC = L3, viz
stranu 33).
2vodi¢ové ovladani — ovladani trvalou urovni signalu: Funkce ,chod vpred®, resp. ,chod vzad“ je aktivni,
pokud je pfislusny logicky vstup uveden do stavu log 1.
ATV 1
Ptiklad zapojent: | 24v LM Lx |
LI1:chod vpfed T I e
LIx: chod vzad T T
3vodi¢ové ovladani — ovladani impulzem: Funkce ,chod vpfed®, resp. ,chod vzad“ je aktivovana
kratkodobym uvedenim pfislusného logického vstupu do urovné log 1. Aktivace pfislusné funkce se zrusi
(stop) kratkodobym uvedenim logického vstupu LI1 do Urovné log 0.
Pfiklad zapojeni: ATV 7
LI1: stop {24V L1 L2 Lix |
LI2: chod vpfed YT
LIx: chod vzad E/EN E
Pro zménu nastaveni parametru tCC stlacte klavesu ,ENT“ minimalné po dobu 2 s. Funkce rrS, tCt
A a vSechny funkce, které ovliviuji logické vstupy, se vrati a do tovarniho nastaveni!
ELE |Typ 2vodiéového ovladani (parametr je pfistupny, pouze pokud tCC = 2C) |trn
L E L: Uroveni log 1 nebo log 0 na pfislusném logickém vstupu aktivuje funkci chod nebo zastaveni.
E r n: Funkci chod vpfed nebo chod vzad aktivuje vzestupna hrana logického signalu, zabrani se tak
restartu po pferuseni napajeni, resp. po pominuti poruchy.
P F O: Uroven log 1 nebo log 0 na pfislusném logickém vstupu aktivuje funkci chod nebo zastaveni. Vstup
konfigurovany pro funkci ,.chod vpfed* ma prioritu pfed vstupem konfigurovanym pro funkci ,chod vzad®.
rr5 |Chod vzad je-li tCC = 2C: LI2
je-litCC = 3C: LI3
je-1i tCC = LOC: nO
Pokud rrS = nO, Ize aktivovat funkci ,chod vzad®, napfiklad zapornym napétim na analogovém vstupu Al2.
n O: Nepfifazeno
L I2: Logicky vstup LI2 je pfistupny, pokud tCC = 2C
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L I6: Logicky vstup LI6
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Menu vstupy/vystupy (I-O-)

A

Y

Kaéd Popis Tovarni nastaveni
L rL 3 |Minimalni hodnota signalu na vstupu AI3, rozsah nastaveni od 0 do 20 mA 4 mA
{ - H3 |Maximalni hodnota signalu na vstupu Al3, rozsah nastaveni od 4 do 20 mA 20 mA
Parametry CrL3 a CrH3 slouZzi pro definovani signalového rozsahu proudového analogového vstupu Al3.
Umozriuji obecné nastaveni v intervalu CrL3 az CrH3 mA — napf. 0-20 mA, 4-20 mA, 20—-4 mA atd.
Frekvence Frekvence
HSP Priklad: HSP
7 20-4 mA
LSP 1 7”/ LSP
| |
0 ! A3 ¢ CI A3
H3 13
Cri3 CrH3 20 (a) @ rmA) (20rmA) (mA)
AL 't |Konfigurace analogového vystupu ‘0 A
O A: 0-20 mA (pouzije se svorka AOC)
YA: 4-20 mA (pouzije se svorka AOC)
10U 0-10 V (pouZzije se svorka AOV)
db Funkce analogového vystupu ‘ nO
n O: Nepfifazeno
0L r: Proud motoru. 20 mA nebo 10 V odpovida dvojnasobku jmenovitého proudu frekvenéniho ménice.
O F r: Frekvence motoru. 20 mA nebo 10 V odpovida nastavené hodnoté maximalni frekvence tFr (viz str. 22).
O E ~: Moment motoru. 20 mA nebo 10 V odpovida dvojnasobku jmenovitého momentu motoru.
O P r: Vykon dodavany méni¢em. 20 mA nebo 10 V odpovida dvojnasobku jmenovitého vykonu ménice.
Nastavenim nasledujicich hodnot parametru dO dojde k zméné funkce analogového vystupu na logicky
vystup (viz poznamku 1, viz doporu¢ené schéma zapojeni v instalaéni pfirucce):
F L E: Hidseni poruchy
r U n: HldSeni chodu
F £ A: Hiaseni dosazeni frekvencniho prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Fid, viz stranu 19)
F L R: Hiaseni dosazeni HSP
L E A: Hiaseni dosazeni proudového prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz stranu 19)
5~ A: Hiageni dosazeni souhlasu vystupni frekvence s zadanou hodnotou
£ 5 A: Hiageni dosazeni prahové hodnoty tepelného stavu motoru (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz str. 19)
L L: Ovladani externi brzdy (nastaveni dO = bLC je mozné provést pouze v menu aplikaéni funkce
nastavenim parametru bLC = dO, viz stranu 54)
AP : Hiaseni pferuseni proudové smycky 4-20 mA i v pfipadé, je-li nastaveno LFL = nO (viz stranu 62)
Pokud je spinéna podminka pro hlaSeni pfislusného stavu, je logicky vystup ve stavu log 1 (24 V). Vyjimku
tvofi hldSeni poruchy (vystup je ve stavu log 1, pokud porucha nenastala).
A (1) Pro pouziti funkci logického vystupu je nutné nastavit AOIt = 0A (viz vySe)
ri Relé R1 ‘ FLt
n 0 : Nepfifazeno
F L E: Hiaseni poruchy
r U n: Hldseni chodu
F £ A: Hiaseni dosazeni frekvenéniho prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ftd, viz stranu 19)
F L A: Hidseni dosazeni HSP
L E A: Hiaseni dosazeni proudového prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz stranu 19)
5 r A: Hiaseni dosazeni souhlasu vystupni frekvence s zadanou hodnotou
£ 5§ A: Hiadeni dosazeni prahové hodnoty tepelného stavu motoru (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz str. 19)
AP : Hiaseni pferugeni proudové smycky 4-20 mA i v pfipadé, je-li nastaveno LFL = nO (viz stranu 62)
L ! !azl {6: Vraci hodnotu stavu pfislusného logického vstupu.
Pokud je spinéna podminka pro hlaseni pfislusného stavu, relé sepne. Vyjimku tvofi hlaSeni poruchy (relé
je sepnuto, pokud porucha nenastala).
rc Relé R2 ‘ nO

n §: Nepfifazeno

F L E: Hiaseni poruchy

r U n: Hlaseni chodu

F E A: Hidseni dosazeni frekvenéniho prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Fid, viz stranu 19)

F L R: Hiaseni dosazeni HSP

L E A: Hiaseni dosazeni proudového prahu (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz stranu 19)

S ~ A: Hiageni dosaZeni souhlasu vystupni frekvence s zadanou hodnotou

t 5 A: Hiageni dosazeni prahové hodnoty tepelného stavu motoru (menu Nastaveni — SEt-, parametr Ctd, viz str. 19)
b L [: Ovladani externi brzdy (nastaveni dO = bLC je mozné provést pouze v menu aplikaéni funkce
nastavenim parametru bLC = dO, viz stranu 54)

AP : Hidseni prerugeni proudové smycky 4-20 mA i v pfipadé, je-li nastaveno LFL = nO (viz stranu 62)
L ! !azl !6: Vraci hodnotu stavu pfislusného logického vstupu.

Pokud je splnéna podminka pro hlaseni pfislusného stavu, relé sepne. Vyjimku tvofi hlaseni poruchy (relé
je sepnuto, pokud porucha nenastala).
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Menu vstupy/vystupy (I-O-)

r-0-

A

Kéd

Popis Tovarni
nastaveni

5C5

Ulozeni zalozni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice

Q)

n O: Funkce neaktivni
S E ~ I: Ulozeni aktualni konfigurace (kromé vysledku Autotuningu) do EEPROM. SCS automaticky
pfepne na nO ihned po ulozeni dat. Tato funkce se pouziva k uchovani konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice pro pfipad, kdy by bylo vyhodné se po provedenych zménach k této aktualni
konfiguraci a nastaveni vratit.
Pfi dodavce ménice je tovarni konfigurace a nastaveni totozné se zalozni konfiguraci a nastavenim.
e Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny obsluzny termindl, Ize ulozit az 4 zalozni konfigurace
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznaéeny jako F /L [, F /L 2, F IL 3aF [L 4.Vzdaleny terminal je mozné
vyjmout a pfipojit k jinému frekvenénimu ménici totozného vykonu. Zvoleny soubor s konfiguraci
a nastavenim Ize takto pfenést. Po pfenosu dat se hodnota parametru SCS automaticky pfepne na nO.

FLCS

Navrat k tovarnimu nastaveni/obnoveni zalozni konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice (1)

n O: Funkce neaktivni

r E L [: Nagditani zélozni konfigurace, ulozené dfive pomoci SCS = Strl. Volba rECI se zobrazi pouze

v pfipadé, pokud bylo pfedtim provedeno zalohovani. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne

tato ¢innost.

¢ Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny obsluzny terminal, Ize nacist vybranou zalozni konfiguraci
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznageny jako F /L I, F IL 2, F IL 3a F IL H.Po pfenosu dat se hodnota
parametru SCS automaticky zméni na nO.

I'n I: Navrat k tovarnimu nastaveni. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne tato ¢innost.

Upozornéni: Pokud se pfed zménou hodnoty parametru FCS na nO objevi kratce na displeji hlaseni
n A d, nedoslo k pfenosu zalozni konfigurace a nastaveni z dlivodu chyby (napfiklad z ddvodu, Ze
typové velikosti ménic nejsou totozné). V tomto pripadé je nutné vyvolat tovarni nastaveni nastavenim
FCS = Inl.

Q Aktivace funkci rECI a Inl se provede stlacenim klavesy ENT minimalné po dobu 2 s.

(1) Pristup k parametriim SCS a FCS je mozny prostfednictvim nékolika konfiguraénich menu, nastaveni v kterémkoliv z nich se projevi

i v ostatnich.
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Menu ovladani (CtL-)

LAC 5 Nastaveni urovné priority zptisobu ovladani a zadavani zadané hodnoty
CEL- ®
@®
© Frl

&@:g: Navrat k tovarnimu nastaveni/nacteni souboru konfigurace a nastaveni
Q®

Nasledujici parametry Ize modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor v klidu.

V pripadé pouziti prislusenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li pfepina¢ na zadni strané
terminalu v poloze odeméeno I:? .

ZpUsoby ovladani frekvenéniho ménice a zadavani zadané hodnoty

Povely pro ovladani frekvencéniho ménice (chod vpred, chod vzad atd.) a zadanou hodnotu vystupni frekvence Ize zadavat nasledujicimi zptsoby:

Ovladani frekvenéniho ménice CMD Zadavani zadané hodnoty rFr

tEr:  Ovladéani ze svorkovnice — logickymi vstupy (LIx) Al1-Al2—-AI3: Analogové vstupy ze svorkovnice

LOC: Klavesami terminalu (RUN/STOP) (pouze ATV31eeeA) | AIP: Potenciometr (pouze ATV31eeeA)

LCC: Prostfednictvim pfisluSenstvi —vzdaleného terminalu, |LCC: Prostfednictvim terminalu ATV31, terminalu ATV31eeeA nebo
pfipojeného prostfednictvim konektoru RJ45 pfisluSenstvi — vzdaleného terminalu

Mdb: Po sériové komunikaéni lince s protokolem Modbus |Mdb: Po sériové komunikacni lince s protokolem Modbus (konektor RJ45)
(konektor RJ45)

CAn: Po sériové komunikaéni lince s protokolem CANopen |CAn: Po sériové komunikacni lince s protokolem CANopen (konektor RJ45)
(konektor RJ45)

Poznamka:
Klavesa STOP na obsluzném terminalu frekvenéniho ménice nebo na vzdaleném terminalu mGze mit nastavenu prioritu nad ostatnimi
zpUsoby ovladani (menu CiL-, nastaveni funkce PSt = YES, viz stranu 35).

Pro nastaveni Urovné priority jednotlivych zplsob( ovladani frekvenéniho ménice a zadavani zddané hodnoty slouzi parametr LAC v menu
CtL-. Nastavit Ize 3 Urovné priority:

e LAC =L1: Zakladni funkce, s prioritnim ovlddanim a zadavanim zadané hodnoty prostfednictvim komunikaéni linky. Tento
rezim je plné kompatibilni s Altivarem 28.
e LAC =L2: Zakladni funkce jsou rozsifeny o:
— +/- ota€ky (motorpotenciometr)
— logiku ovladani externi brzdy
— druhé proudové omezeni
— pfepinani motoru
— vyhodnoceni informace z koncovych spinacu
e LAC =L3: Funkce jako L2 a smiSeny reZim ovladani a zadavani zadané hodnoty.

Zpusoby ovladani a zadavani zadané hodnoty mohou byt v rezimu LAC = L1 nebo L2 r(izné kombinovany.

vzdaleny obsluzny terminal, svorkovnice/klavesnice obsluzného terminalu ménice (v obrazku nize zprava doleva).

svorkovnice/
klavesnice
obsluzného
terminalu

LcC CANopen
z - » - . 7 FLO
Vzdaleny obsluzny termindl

Nuceny pfechod do mistniho ovladani

Viz podrobné schéma na stranach 28 a 29.

¢ Frekvenéni ménice Altivar 31 maji tovarné nastaveno ovladani a zadavani zadané hodnoty prostfednictvim svorkovnice frekvenéniho ménice.

* Frekvenéni ménice ATV31eeeeeeA maji tovarné nastaveno ovladani z obsluzného terminélu frekvenéniho ménice a zadavani zadané
hodnoty prostfednictvim potenciometru na tomto terminalu.

e Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny terminal a je povoleno jeho pouziti v menu CtL nastavenim hodnoty parametru LCC = YES,
viz stranu 35, potom ovladani a zadavani zadané hodnoty se déje prostfednictvim tohoto vzdaleného terminalu.

26



Menu ovladani (CtL-)

ZpuUsoby ovladani a zadavani zadané hodnoty Ize kombinovat jinym zplisobem v rezimu LCC = L3.

Ovladani a zadavani zadané hodnoty ze spoleéného zdroje (parametr CHCF = SIM):

Volba kanalu zadavani
zadané hodnoty: parametr
Fr1

Ovladani je ze stejného L o
zdroje jako zadavani Ovladani a zadavani zadané
zadane hodnoty. ™ hodnoty

Volba kanalu zadavani rFC
zadané hodnoty: parametr
Fr2

Ovladani je ze stejného
zdroje jako zadavani
zadane hodnoty.

Pro pfepinani pfislusného kanalu Fr1 nebo Fr2 ovladani a zadavani zadané hodnoty slouzi v menu CtL parametr rFC. V zavislosti na
nastaveni parametru rFC Ize jednotlivé kanaly pfepinat pomoci logického vstupu konfigurovaného pro tuto funkci nebo nastavenim bitu
fidiciho slova pfi ovladani a zadavani zadané hodnoty po komunikaéni lince Modbus nebo CANopen. Viz podrobné schéma na strané 31.

7 vz

Oddélené ovladani a zadavani zadané hodnoty (parametr CHCF = SEP):

Pfepinani zdroje zadavani zadané hodnoty

Volba kanalu zadavani
zadané hodnoty: parametr

Fr1
| . Zadana
hodnota
|
Volba kanalu zadavani rFC
zadané hodnoty: parametr
Fr2

Pro pfepinani pfislusného kanalu Fr1 nebo Fr2 zadavani zadané hodnoty slouzi v menu CtL parametr rFC. V zavislosti na nastaveni
parametru rFC Ize jednotlivé kandly pfepinat pomoci logického vstupu konfigurovaného pro tuto funkci nebo nastavenim bitu fidiciho slova
pfi ovladani a zadavani zadané hodnoty po komunikacéni lince Modbus nebo CANopen. Viz podrobné schéma na strané 30.

Prepinani zdroje ovladani

Volba zptsobu
ovladani: parametr Cd1

Ovladani

Volba zplsobu
ovladani: parametr Cd2

Pro pfepinani pfislusného kanalu Cd1 nebo Cd2 zadavani zddané hodnoty slouzi v menu CtL parametr CCS. V zavislosti na nastaveni
parametru CCS Ize jednotlivé kanaly pfepinat pomoci logického vstupu konfigurovaného pro tuto funkci nebo nastavenim bitu Fidiciho slova
pfi ovladani a zadavani zadané hodnoty po komunikaéni lince Modbus nebo CANopen. Viz podrobné schéma na strané 32.
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Kanal zadavani zadané hodnoty pro rezim LAC = L1 nebo L2

F r I
} +
L ik
UPdt+ | — 7= Poznamka: Pokud je konfigurovana
urdHJ [T B funkce +/- zadavani otacek (Fr1 = UPdt
otachy nebo UpdH), nejsou aktivni soudtové
vstupy SA2 a SAS.
All-m
Al2 tl
Al3 :‘ L
AIP
7777777 T - LFr
Pfednastavené otacky! Vzdaleny
- terminal ﬁ ]
SAZ
nO—__
Al _ I(_fl
A2 Z Pomalé
Al3 otagky
AP (Jogging)
E Pl neaktivovan
no-m Pl aktivovan i
Al1 - !
Al2 %
C
Al3 <
PI funkce
AlP nO viz stranu 49
777777777777 Al1
Al2
Al3 =
— Modbus
rrc [a\)
o]
_ C
o = o &
otacky
UPdt—i— 1 Komunikace Modbus nebo CANopen se zvoli
uPdH 4 || ik zapisem pfislusného fidiciho slova
ey (viz dokumentaci ke komunikaci).
nO -
Al tl
Al2- -
Al3
AIP -
Kli¢

Cerny &tveredek predstavuje
tovarni nastaveni funkce

Rampy
HSP ACC DEC
\—/|FrH _/—\_
LSP AC2 DE2

Funkce dostupné v rezimu LAC = L2

Nuceny prechod
CANopen do mistniho ovladani

rFr
-
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Kanal zadavani signall pro ovladani pro rezim LAC = L1 nebo L2
Parametry FLO

Vpred
ﬂ Vzad
STOP
CANopen
RUN RUN
SToP §\1/—V(I)3P/ REV
ATV31eeeA Vzdaleny
termindl t:r rﬁlﬁgly ATV31eeeA terminal
O STOP
ﬁ STOP (Priorita
Vzdaleny terminal STOP)
Kli¢:

Cerny é&tveredek predstavuje
tovarni nastaveni funkce
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Kanal zadavani zadané hodnoty pro rezim LAC = L3

N

Vzdaleny
terminal

N

Vzdaleny
terminal

Vzdaleny
terminal

-l

Vzdaleny
termindl

Fr |

UPdt—

+
otack

Poznamka: Pokud je konfigurovana funkce +/- zadavani otaéek (Fr1 = UPdt nebo
UpdH), nejsou aktivni souctové vstupy SA2 a SAS3.

L
uPdH |

All —l—

otacky

A2 | H
A3 |
AP H | H
— LCCH!
Mdb — | H
CAn—< -

L teed |4

L LceH |

u
o
ny

nO— |
A1+ H

Al2 -
AlI3 41 H
AIP 4 | H

Mdb - | H
CAn+ | H

Prednastavené otacky

FIF
nO
Al
Al2
Al3

>

Pl neaktivovan

Pl aktivovan

UPdt+

T
otacky,

L
uPdH |

nO —M—
Al1 4| H
Al24 | H

otacky

Pl funkce
viz stranu 49

nO

Al1
Al2

Al3
LFr
AIP
ﬁ _Lcc
Vzdaleny
terminal
I?I
Pomalé
otacky
(Jogging)

Kanal 1

A3 | H
AIP | H

Mdb - |
CAn+ | H

Kanal 2
il
l

Rampy
HSP ACC DEC
\—/| FrH _/_\_
LSP AC2 DE2

FLO

Nuceny pfechod
do mistniho ovladani

Cerny é&tveredek predstavuje
tovarni nastaveni funkce

rFr
——
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Kanal zadavani signall pro ovladani pro rezim LAC = L1 nebo L2

Spolecny rezim zadavani otacek a ovladani

Parametry Fr1, Fr2, rFC, FLO a FLOC jsou spole¢né pro zadavani zadané hodnoty ovladani. Kanal pro ovladani je proto uréen kanalem

pro zddanou hodnotu.

ATV31eeeA terminal | 5

(RUN / STOP) (TF— AP

(RUN / STOP ﬁ n
FWD / REV

Llo—— Al

—LCC

Vzdaleny terminal

Fr |
LI _updt ||
LUPdH - | H
AN aH
LAl H
ATV31eeeA terminal L asd L
RUN
STOP @7 AlP
L ced|H
J Mdb - |
RUN / STOP ﬁ
FWD / REV CAN |~
Vzdaleny terminal
Fro
L - updtd | |-
LUPdH 4 | H
nO —M—
EYNE
ATV31eeeA terminal [T~ A7
NI
RUN L AP | H
STOP
_ Lced |
Mdb - | |
RUN / STOP ﬁ
FWD / REV CAN -

Vzdaleny terminal

Kli¢:

Cerny &tveredek predstavuje
tovarni nastaveni funkce

ATV31eeeA terminal

O STOP
ﬁ STOP

Vzdaleny terminal

(Priorita STOP)

Nuceny pfechod
do mistniho ovladani
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Kanal zadavani signall pro ovladani pro rezim LAC = L3

SmisSeny rezim (oddéleni zadavani zadané hodnoty a ovladani)

Parametry FLO a FLOC jsou spole¢né pro zadanou hodnotu a oviadani.

Priklad: Pokud je zadavani zadané hodnoty v rezimu mistniho ovladani na A/1 (analogovy vstup na svorkovnici), je ovladani v rezimu

mistniho ovladani na LI (logicky vstup na svorkovnici).

Ldl

LI o————— tEr —I_I—I—
ATV31eeeA terminal

RUN —LoCH | H
STOP

RUN/STOP
FWD / REV ﬁ iy
- 1 Mdb !
Vzdaleny terminal
CAnA | H
Ld2

LI 00— tErq |
ATV31eeeA terminal

RUN L Locd | H
STOP

RUN / STOP
FWD / REV ﬁ LeCa M
Mdb

CAn—+ |

Vzdaleny terminal

Cerny &tveredek predstavuje
tovarni nastaveni funkce

LI Al1
ATV31eeeA E Al2
terminal Al3
(RUN / STOP) @7 AP
LCC

(RUN / STOP ﬁ J

FWD / REV)
Vzdaleny
terminal
LI
Nuceny pfechod
do mistniho ovladani
MO (o
ATV31eeeA termindl
e0eA termina STOP

C} STOP

ﬁ STOP

Vzdaleny terminal

(Priorita STOP)
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Nékteré funkce nejsou vzajemné slucitelné, viz tabulku slucitelnosti funkci na strané 13. Funkce, ktera byla aktivovana jako prvni,
A nedovoli aktivaci s ni neslucitelné funkce.

I ]
CEL |
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
L AL |Pristupova uroven L1
L [I: Pristup ke standardnim funkcim. Sada funkci v této Urovni je zdménna s Altivarem 28.
L 2: Pfistup rozsifen o nasledujici funkce menu Fun-:
— +/- zadavéani otacek
— Ovladani externi brzdy
— PFepnuti na 2. proudové omezeni
— Prepnuti sady parametr(i motoru
— Vyhodnoceni koncovych poloh
L 3: Pfistup k funkcim jako v Urovni L2, oddélené zadavani zadané hodnoty frekvence a ovladani.
Nastavenim hodnoty parametru LAC = L3 se vyvola tovarni nastaveni parametri Fr1i
(viz nize), Cd1 (viz stranu 34), CHCF (viz stranu 34) a tCC (viz stranu 23). Parametr tCC
je nastaven na hodnotu 2C i pro frekvenéni ménice ATV31eeeA. Hodnotu parametru
LAC = L3 Ize vratit do L2 nebo L1, pfipadné z L2 do L1 pouze navratem do tovarniho
nastaveni prostifednictvim parametru FCS, viz stranu 36.
F - | |Kanal 1 zadavani zadané hodnoty frekvence Al1, AIP pro
ATV31eeeA
Pro hodnotu parametru LAC = L1 Ize pro kandl 1 konfigurovat zadavani zadané hodnoty prostfednictvim
vstupl:
A I I: Analogovy vstup Al1
A I 2: Analogovy vstup Al2
A 1 3: Analogovy vstup Al3
A | P: Potenciometr (pouze ATV31eeeA)
Pro hodnotu parametru LAC = L2 nebo L3 Ize navic konfigurovat zadavani zadané hodnoty prostfednictvim
funkce +/- zadavani otacek:
U P dE: (1) +/- zadavani otacek logickymi vstupy (konfigurace logickych vstupd viz menu funkce Fun-,
submenu Upd- na strané 48)
U P dH: (1) +/- zadavani otacek prostfednictvim klaves a w z obsluzného terminélu ATV31 nebo
ATV31eeeA, nebo pomoci pfislusenstvi — vzdaleného terminalu. Pfi tomto zplsobu zadavani Zadané
hodnoty v menu displej SUP- nastavte zobrazeni Zzadané hodnoty frekvence pfi zadavani prostfednictvim
obsluzného terminalu frekvenéniho méni¢e nebo vzdaleného terminalu — parametr Lfr, viz stranu 65.
Pro hodnotu parametru LAC = L3 je kromé +/- zadavani otacek k dispozici moznost zadavani otacek
prostfednictvim vzdaleného terminalu a po komunikaci:
L [ [: Zadavani zadané hodnoty prostiednictvim vzdaleného terminalu, viz menu SEt-, parametr Lfr na
strané 16.
M d b: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim Modbus
L A n: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim CANopen
F - 2 |Kanal 2 zadavani zadané hodnoty frekvence nO
n 0: Bez funkce
A I I: Analogovy vstup Al1
A I12: Analogovy vstup Al2
A 1 3: Analogovy vstup Al3
A | P: Potenciometr (pouze ATV31eeeA)
Pro hodnotu parametru LAC = L2 nebo L3 Ize navic konfigurovat zadavani Zadané hodnoty prostfednictvim
funkce +/- zadavani otacek:
U P dE: (1) +/- zadavani otacek logickymi vstupy (konfigurace logickych vstupd viz menu funkce FUn-,
submenu Upd- na strané 48)
U P dH: (1) +/- zadavani otacek prostrednictvim klaves A ¥ z obsluzného terminalu ATV31 nebo
ATV31eeeA, nebo pomoci pfislusenstvi — vzdaleného terminalu. Pfi tomto zplsobu zadavani zadané
hodnoty v menu displej SUP- nastavte zobrazeni Zzadané hodnoty frekvence pfi zadavani prostfednictvim
obsluzného terminalu frekvenéniho ménic¢e nebo vzdaleného terminalu — parametr Lfr, viz stranu 65.
Pro hodnotu parametru LAC = L3 je kromé +/- zadavani otacek k dispozici moznost zadavani otacek
prostfednictvim vzdaleného terminalu a po komunikaci:
L [ [: Zadavani zadané hodnoty prostiednictvim vzdaleného terminalu, viz menu SEt-, parametr Lfr na
strané 16.
M d b: Zadavani zadané hodnoty prostiednictvim Modbus
L A n: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim CANopen

(1) Upozornéni: nelze nastavit sou¢asné Updt a UpdH pro jeden kanal. Kazdy z kanalil mize mit nastaveno Updt nebo UpdH.
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Y

A

[ ]

Kod

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

rFLC

Prepinani kanalu zadané hodnoty Fri

Funkce rFC se pouziva pro volbu kanalu Fr1 nebo Fr2, nebo pro pfepinani kanalu Fr1 nebo Fr2
prostrednictvim logického vstupu nebo bitu fidiciho slova konfigurovaného pro tuto funkci.
F - I: Zadavani zadané hodnoty prostiednictvim kandlu 1
F - 2: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim kanalu 2
I I: Logicky vstup LI1
1 2: Logicky vstup LI2
: Logicky vstup LI3
14 Logicky vstup LI4
15: Logicky vstup LI5
I 6: Logicky vstup LI16

~—_———r
-
w

Pokud je LAC = L3, je mozné prepinat kanal Zzddané hodnoty zménou logické urovné zvoleného bitu fidiciho
slova:

I 1 I: Bit 11 fidiciho slova Modbus
I 12: Bit 12 fidiciho slova Modbus
I 1 3: Bit 13 Fidiciho slova Modbus
I 1'4: Bit 14 fidiciho slova Modbus
I 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus
2 | I:Bit 11 fidiciho slova CANopen
L 2 12:Bit 12 fidiciho slova CANopen
C 2 | 3:Bit 13 fidiciho slova CANopen
L 2 14:Bit 14 fidiciho slova CANopen
C 2 15:Bit 15 fidiciho slova CANopen

Kanal zadané hodnoty je mozné prepinat za provozu.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log 0, aktivni je Fri.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log 1, aktivni je Fr2.

CHLCF

Volba rezimu zadavani Zzadané hodnoty a ovladacich povela ‘ ‘SIM

Funkce CHCF je pfistupnd, pokud je nastaveno LAC = L3

5 1M: Zadavani zadané hodnoty otac¢ek a ovladacich povelu je spole¢né (kandal Fr1 nebo Fr2)

5 E P: Zadavani ovladacich povell (kanal Cd1 nebo Cd2) je oddélené od zadavani Zadané hodnoty otacek
(kanal Fr1 nebo Fr2)

Cdl

Kanal 1 pro zadavani ovladacich povela tEr, LOC pro
ATV31eeeA

Funkce Cd1 je pfistupna, pokud je nastaveno CHCF = SEP a LAC = L3

L O0LC: Ovladani z obsluzného termindlu frekvenéniho ménice (pouze pro ATV31eeeA)
L L C: Ovladani ze vzdaleného terminalu (pfisluSenstvi)

M d b: Ovladani po komunikaéni sbérnici Modbus

L A n: Ovladani po komunikaéni sbérnici CANopen

Lde

Kanal 2 pro zadavani ovladacich poveld ‘ ‘Mdb:

Funkce Cd1 je pfistupna, pokud je nastaveno CHCF = SEP a LAC = L3

L O0LC: Ovladani z obsluzného termindlu frekvenéniho ménice (pouze pro ATV31eeeA)
L [ C: Ovladani ze vzdaleného terminalu (pfislusenstvi)

Md b: Ovladani po komunikaéni sbérnici Modbus

L A n: Ovladani po komunikaéni sbérnici CANopen

Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu ovladani (CtL-)

I ]
LCEL -|H=]
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
L L5 |Prepinanikanalu ovladacich poveld Cdi
Funkce CCS je pfistupna, pokud je CHCF = SEP a LAC = L3
Funkce CCS se pouziva pro volbu kanalu Cd1 nebo Cd2, nebo pro pfepinani kanalu Cd1 nebo Cd2
prostfednictvim logického vstupu nebo bitu Fidiciho slova konfigurovaného pro tuto funkci.
L d I: Zadavani ovladacich poveld prostfednictvim kanalu 1
L d 2: Zadavani ovladacich poveld prostfednictvim kanalu 2
L I I:Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L 156: Logicky vstup LI6
C I 1 I:Bit 11 fidiciho slova Modbus
C I 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus
C I 13:Bit 13 fidiciho slova Modbus
C | I4:Bit 14 fidiciho slova Modbus
C I 15:Bit 15 fidiciho slova Modbus
C 2 | I:Bit 11 fidiciho slova CANopen
C 2 |12:Bit 12 fidiciho slova CANopen
C 2 1 3:Bit 13 fidiciho slova CANopen
L 2 I4:Bit 14 fidiciho slova CANopen
L 2 15:Bit 15 fidiciho slova CANopen
Kanal zadané hodnoty je mozné prepinat za provozu.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log 0, aktivni je Cd1.
Je-li konfigurovany logicky vstup nebo bit fidiciho slova ve stavu log 1, aktivni je Cd2.
COP |Kopie nastaveni kanalu 1 do nastaveni kanalu 2 nO
Funkce CORP je pfistupnd, pokud je nastaveno LAC = L3
Kopirovani je mozné pouze z kanélu 1 do kanalu 2. Kopirovat nelze opaénym smérem.
n 0: Bez funkce
5 P: Kopiruj nastaveni kanélu Zzadané hodnoty Fr1 do nastaveni kanélu Fr2
L d: Kopiruj nastaveni kanalu ovladacich povelll Cd1 do nastaveni kanalu Cd2
AL L: Kopiruj nastaveni kanald zadané hodnoty i ovladacich povelQ
* Pokud je nastaveno Cd2 = tEr, zpusob zadavani ovladacich poveld z Cd1 se nezkopiruje.
¢ Pokud je nastaveno Fr2 = Al1 nebo AI2 nebo AI3 nebo AIP, zpusob zadavani zadané hodnoty se z kandlu
Fr1 nezkopiruje.
¢ Kopirovana zadana hodnota z Fr1 je FrH (pfed obvodem ramp — absolutni hodnota). V pfipadé, ze kanal
Fr2 je nastaven na zadavani +/- otacek, bude zkopirovana reference rFr (za obvodem ramp — znaménko
zavisi na pozadovaném sméru otaceni).
A Upozornéni: Kopirovanim se mlze zménit smér ota€eni motoru!
LLCLC |Ovladanifrek. ménice prostiednictvim vzdaleného terminalu nO
Funkce je pfistupna prostrednictvim vzdaleného termindlu, a pokud je LAC = L3
n 0: Funkce neni aktivni
Y E 5: Ovladani frekvencniho ménice prostrednictvim klaves vzdaleného obsluzného terminalu STOP/
RESET, RUN a FWD/REV. Zadana hodnota ota¢ek se zadava prostrednictvim parametru LFr v menu
nastaveni SEt-, viz stranu 16. Ze svorkovnice frekvenéniho méni€e zustévaji aktivni pouze povely: volny
dobéh, rychlé zastaveni a brzdéni ss proudem. V pfipadé rozpojeni kabelu mezi vzdalenym terminalem
a frekven¢nim méni¢em dojde k zablokovani ménice s poruchovym hlasenim porucha komunikace SLF.
P 5Lt |Nastaveni priority klavesy STOP na obsluzném terminalu YES
Funkce slouzi pro nastaveni priority kldvesy STOP na obsluzném terminalu frekvenéniho ménice (pouze
uATV31eeeA) nebo kldvesy STOP na vzdaleném termindlu, nezavisle na typu kanalu zadavani ovladacich
povelll ze svorkovnice nebo po komunikaéni lince.
n [O: Funkce neni aktivni
YE 5: Klavesa STOP ma prioritu
Pro potvrzeni zmény nastaveni funkce PSt je potfebné stisknout klavesu ENT po dobu min. 2 s.
r Ot |Povoleni funkce klavesy RUN na obsluzném terminalu ‘dFr
Zadani sméru chodu motoru pfi povelu chod kldvesou RUN na obsluzném terminalu ATV31eeeA nebo na
vzdaleném terminalu.
d F r: Chod vpred
dr 5:Chod vzad
b O E: Oba sméry pro vzdaleny terminal. Terminal ATV31eeeA pouze chod vpfed.

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu ovladani (CtL-)

1
A

Kod

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

5C5S

Ulozeni zalozni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice nO

Q)

n O: Funkce neaktivni
S E ~ I: Ulozeni aktualni konfigurace (kromé vysledku Autotuningu) do EEPROM. SCS automaticky
pfepne na nO ihned po ulozeni dat. Tato funkce se pouziva k uchovani konfigurace a nastaveni
frekvenéniho ménice pro pfipad, kdy by bylo vyhodné se po provedenych zménach k této aktualni
konfiguraci a nastaveni vratit.
* Pfi dodavce ménice je tovarni konfigurace a nastaveni totozné se zalozni konfiguraci a nastavenim.
Pokud je pouzito pfisluSenstvi — vzdaleny obsluzny terminal, Ize uloZit az 4 zalozni konfigurace
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznaéeny jako F /L [, F IL 2, F IL 3aF IL 4.Vzdaleny termindl je mozné
vyjmout a pfipojit k jinému frekvenénimu ménici totozného vykonu. Zvoleny soubor s konfiguraci a
nastavenim lze takto pfenést. Po pfenosu dat se hodnota parametru SCS automaticky pifepne na nO.

FLCS

Navrat k tovarnimu nastaveni/Obnoveni zalozni konfigurace nO
a nastaveni frekvenéniho ménice (1)

n O: Funkce neaktivni

r E L [: Naditani zélozni konfigurace, ulozené dfive pomoci SCS = Strl. Volba rECI se zobrazi pouze

v pfipadé, pokud bylo pfedtim provedeno zalohovani. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne

tato ¢innost.

e Pokud je pouZito pfislusenstvi — vzdaleny obsluzny termindl, Ize naéist vybranou zalozni konfiguraci
a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci a nastavenim jsou v EEPROM
vzdaleného terminalu oznageny jako F /L I, F IL 2, F IL 3aF IL 4.Po pfenosu dat se hodnota
parametru SCS automaticky zméni na nO.
I'n I: Navrat k tovarnimu nastaveni. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne tato ¢innost.
Upozornéni: Pokud se pfed zménou hodnoty parametru FCS na nO objevi kratce na displeji hlaseni
rn A d, nedos$lo k pfenosu zalozni konfigurace a nastaveni z divodu chyby (napfiklad z divodu, Ze typové
velikosti ménicu nejsou totozné). V tomto pfipadé je nutné vyvolat tovarni nastaveni nastavenim FCS = Inl.

A Aktivace funkci rECI a Inl se provede stlac¢enim klavesy ENT minimalné po dobu 2 s.

(1) Pristup k parametriim SCS a FCS je mozny prostfednictvim nékolika konfiguraénich menu, nastaveni v kterémkoliv z nich se projevi

i v ostatnich.
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Menu funkce (FUn-)

o® ©

® 28 © | © ] Submenu
©) ® /] @
@®
® @ g | g | Submenu

Nasledujici parametry I1ze modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor v klidu.
V pripadé pouziti pfislusenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li prepina¢ na zadni strané
terminalu v poloze odeméeno dﬁ .

Nékteré funkce maji vétsi pocet parametrl. Pro pfehlednost, a abychom nemuseli dlouho listovat, jsou tyto parametry seskupeny do

submenu.

Stejné tak jako menu je submenu mozné identifikovat podle pomi€ky za jeho kédem, napf: | === I .

aktivovana jako prvni, nepovoli aktivaci neslucitelné funkce.

c Nékteré funkce nejsou vzajemné slucitelné, proto neni mozné jejich sou¢asné pouziti (viz tabulku na strané 13). Funkce, ktera je

rozbéhové rampy v % z doby rozbéhu ACC nebo AC2

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Submenu rampy
rPE Typ ramp LIn
Definuje tvary rozb&hové a dob&hové rampy.
L In: Linearni rampy
5: S rampy
U: U rampy
C U 5: Uzivatelské rampy
S rampy
f (Hz) f(Hz)
HSP HSP N Koeficient zakfiveni nelze zménit,
t2=0,6 x t1
t1 = nastavena doba trvani rampy.
’ © 0 ©
t1 t1
U rampy
f (Hz) f(Hz)
HSP HSP
Koeficient zakfiveni nelze zménit,
t2=0,5 x t1
. . t1 = nastavena doba trvani rampy.
e | ! 2
t1 1
UZivatelské rampy
f(Hz) f(Hz)
HSP HSP . , .
tA1: Nastavitelnd mezi 0—-100 % (z doby ACC nebo
AC2)
tA2: Nastavitelna mezi 0 a (100 % - tA1) (z doby ACC
o o nebo AC2)
A1 \ we| | ws A4 \ tA3: Nastavitelnd mezi 0-100 % (z doby dEC nebo dE2)
ACC nebo AC2 gEC nebo dE2 tA4: Nastavitelna mezi 0 a (100 % - tA3) (z doby dEC
nebo dE2)
EA | Doba trvani poc¢ate¢niho zakfiveni uzivatelské 0az 100 10 %

:l Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.

37



Menu funkce (FUn-)

FUnR -

o
|

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
rPLC - ERZ Doba trvani zakfiveni na konci uzivatelské 0az (100 -tA1) |10%
(pokracovani) rozbéhové rampy v % z doby rozbéhu ACC
nebo AC2
EA3 Doba trvani pocatecniho zakfiveni uzivatelské |0 az 100 10 %
dobéhové rampy v % z doby dobéhu dEC nebo
dE2
EAY Doba trvani zakfiveni na konci uzivatelské 0 az (100 - tA3) 10 %
dobéhové rampy v % z doby dobéhu dEC nebo
dE2
ACC Doba trvani rozbéhové a dobéhové rampy (1) 0,1 az999,9 s 3s
dELC 0,1az999,9s 3s
Doba trvani rozbéhové rampy z nulové frekvence na jmenovitou frekvenci motoru FrS (FrS
viz menu drC-, strana 20).
Doba trvani dobéhové rampy z hodnoty jmenovité frekvence motoru FrS do nulové
frekvence (FrS viz menu drC-, strana 20). Zkontrolujte, zda hodnota parametru dEC neni
pfili§ nizka vzhledem k momentu setrvacnosti brzdéné zatéze.
rP5 Pfepinani ramp ‘ ‘nO
Funkci neovliviiuje nastaveni priority ovladani frekvenéniho ménic¢e a zadavani zadané
hodnoty.
n O: Nepouzito
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L [I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5S
L IB: Logicky vstup LI6
Pokud je konfigurovany logicky vstup pro tuto funkci nebo pfislusny bit fidiciho slova ve
stavu log 0, jsou platné rampy ACC a dEC.
Pokud je konfigurovany logicky vstup pro tuto funkci nebo pfislusny bit fidiciho slova ve
stavu log 1, jsou platné rampy AC2 a dE2.
FrkE Prahova frekvence pro prepinani ramp 0 az 500 Hz ‘0 Hz
PFi pfekroceni frekvence Frt je platnd druha sada ramp. Pro nastaveni Frt = 0 je funkce
deaktivovana.
Prepinani ramp pfi pfekroéenim prahové frekvence Ize kombinovat s ostatnimi zpusoby
pfepinani ramp —tj. logickym vstupem konfigurovanym pro tuto funkci nebo logickou drovni
zvoleného bitu fidiciho slova dle nasleduijici tabulky:
LI nebo bit Frekvence Rampy
CMD
0 <Frt ACC, dEC
0 >Frt AC2, dE2
1 <Frt AC2, dE2
1 >Frt AC2, dE2
ACZ Doba trvani rozbéhové rampy 2 (1): 0,1az2999,9s 5s
Aktivace pfislusnym log. vstupem (rPS) nebo Frt.
dEZ Doba trvani dobéhové rampy 2 (1): 0,1a2999,9s 5s
Aktivace pfislusnym log. vstupem (rPS) nebo Frt.
brA Automatické prizplisobeni dobéhové rampy YES

Aktivaci funkce je v pfipadé pfilis velké setrva¢nosti zatéze automaticky prodlouzena
dobé&hova rampa.

n O: Funkce neni aktivni

Y E 5: Funkce aktivni

Pouziti funkce neni vhodné u aplikaci vyZadujicich:

* Polohovani podle rampy

* Pouziti brzdného rezistoru

Pokud je aktivovana funkce ovladani externi brzdy (bLC = r2, pfipadné bLC = dO,
viz str. 54), funkce brA se automaticky nastavi na nO.

(1) Parametr je pfistupny i v menu nastaveni (SEt-).

[ ]

Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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FUnR -

=

Kod

Tovarni
nastaveni

Rozsah
nastaveni

Popis

Submenu rezimy zastaveni

SEE

Normalni zastaveni ‘Stn

Zplsob zastaveni po deaktivaci povelu pro chod nebo po aktivaci povelu pro zastaveni.
r 1 P: Zastaveni po rampé

F 5 E: Rychlé zastaveni

n 5 E: Zastaveni volnym dobéhem

d [ |: Zastaveni brzdénim ss proudem

FSE

Rychlé zastaveni — aktivace logickym vstupem

n O: Nepouzito

L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L [ 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6

Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci rychlé zastaveni zménou logické Grovné
zvoleného bitu Fidiciho slova:

C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d |2:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d | 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d I4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen

Funkce rychlé zastaveni se aktivuje, pokud se stav logického vstupu zméni na log 0 nebo
pfislusny bit fidiciho slova pfejde do stavu log 1. Rychlé zastaveni je zastaveni po zkracené
dobéhové rampé. Zkraceni rampy je definovano koeficientem dCF. Pokud logicky vstup
prejde do log 1 a je stale aktivni povel pro chod, dojde k opétovnému rozbéhu motoru pouze
v pfipadé 2vodi¢ového fizeni (tCC = 2C a tCt = LEL nebo PFO — viz stranu 23).

V ostatnich pfipadech je pro novy rozbéh motoru nutné zadani nového povelu pro chod.

dlF

Koeficient pro vydéleni doby dobé&hu ‘0 az 10 ‘4

Zabezpeclte, aby zkracena dobéhova rampa nebyla pfili§ kratka s ohledem na moment
setrvacénosti zastavované zatéze. Nulova hodnota odpovida minimalni rampé.

dl |

Brzdéni ss proudem — aktivace log. vstupem ‘ ‘nO

n O: Nepouzito

L I I: Logicky vstup LI1
L 12: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6

Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci brzdéni ss proudem zménou logické urovné
zvoleného bitu Fidiciho slova:

C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 1 3:Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d |4: Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen

Brzdéni ss proudem se aktivuje, pokud je logicky vstup konfigurovany pro tuto funkci nebo
pfislusny bit fidiciho slova ve stavu log 1.

IdC

Hodnota ss proudu pro brzdéni ss proudem ‘0 azln (2) 0,7 In (2)

Po 5 s brzdéni se hodnota proudu snizi na 0,5 Ith, pokud byla nastavena hodnota vySsi.

EdlC

Celkova doba brzdéni ss proudem pfi volbé ss 0,1az30s 05s
brzdéni jako standardniho zplsobu zastaveni (1)(3)

(1) Parametr je téz pristupny v menu nastaveni (SEt-).
(2)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém Stitku frekvenéniho ménice.
(3) Upozornéni: Tyto parametry se nevztahuji k funkci automatické dobrzdéni ss proudem po zastaveni.

[ ]

Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
SEC - nSE Zastaveni volnym dobéhem — aktivace nO
(pokracovani) logickym vstupem

n O: Nepouzito

L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L [ 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6

Funkce zastaveni volnym dobéhem se aktivuje, pokud se stav logického vstupu zmeéni
na log 0. Pokud logicky vstup pfejde do log 1 a je stale aktivni povel pro chod, dojde

k opétovnému rozbéhu motoru pouze v pfipadé 2vodi¢ového fizeni. V ostatnich pfipadech
je pro novy rozbéh motoru nutné zadani nového povelu pro chod.
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I — ]
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Submenu automatické dobrzdéni po zastaveni
AdC Automatické dobrzdéni ss proudem po YES
zastaveni po rampé

n 0: Bez automatického dobrzdéni

Y E 5: Dobrzdéni po nastavenou dobu

C E: Trvalé brzdéni po zastaveni
Aktivace funkce zpUsobi brzdéni ss proudem, i kdyz neni povel pro chod.
Je pfistupna i za chodu pohonu.

EdL | |Doba trvani automatického dobrzdéni (1) 0,1az30s 05s

SdLC | |Velikost proudu pfi automatickém dobrzdéni |0az 1,21n (2) 0,7 In (2)
(1)

A Zkontrolujte, zda nemuze dojit k pfehfati motoru protékajicim proudem.

EdC 2 |Druhadoba trvani automatického dobrzdéni |0az30s 0s

(1)

S5dL 2 |Druhahodnota proudu pfi automatickém 0az1,2In(2) 0,51n (2)
dobrzdéni (1)

& Zkontrolujte, zda nemuze dojit k prehrati motoru protékajicim proudem.

AdC SdC2 Provoz
|
SdC1 |
YES X Sdc2 | | |
tdC1 tdC1+tdc2 t
|
SAC -
Ct #0 SdC2 k- |
tdC1 t
|
SAC -
Ct =0
t

Piikaz pro chod N —|
0

Otagky

(1) Parametr je téz pfistupny v menu nastaveni (SEt-).
(2)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém Stitku frekvenéniho ménice.

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.




Menu funkce (FUn-)

I — ]
Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Submenu souctové vstupy
PouZije se pro soucet jednoho nebo dvou analogovych vstupl pro Zadanou hodnotu Fr1.
SAZ Souctovy vstup 2 Al2

n O: Nepfifazeno

A I I: Analogovy vstup Al1

A 12: Analogovy vstup Al2

A 1 3: Analogovy vstup Al3

A I P: Potenciometr (pouze pro frekvenéni ménice ATV31eeeA)

Pokud je LAC = L3, je mozné dalSi nastaveni:

N d b: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim Modbus

L A n: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim CANopen

L C C: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim pfislusenstvi — vzdaleného obsluzného
termindlu — viz parametr Lfr, menu Set- na strané 16.

SA3 Souctovy vstup 3 nO

n O: Nepfifazeno

A I I: Analogovy vstup Al1

A 12: Analogovy vstup Al2

A I 3: Analogovy vstup Al3

A | P: Potenciometr (pouze pro frekvenéni ménice ATV31eeeA)

Pokud je LAC = L3, je mozné dalSi nastaveni:

N d b: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim Modbus

L A n: Zadavani zadané hodnoty prostiednictvim CANopen

L [ [: Zadavani zadané hodnoty prostfednictvim pfislusenstvi — vzdaleného obsluzného
terminalu — viz parametr LFr, menu Set- na strané 16.

Souctové vstupy

Poznamka:

Al2 je analogovy vstup £10 V, ktery umozriuje
analogovy signal od¢itat pfictenim signalu zaporné velikosti.

Fr ||—

sAZ—- > ——

[5A 3}

Viz celkové schéma na stranach 28 a 30.
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Pfednastavené rychlosti
Je mozné nastavit 2, 4, 8 nebo 16 pfedvolenych otacek, a to aktivaci 1, 2, 3 nebo 4 logickych vstupd.
PFi nastavovani musi byt zachovano pofadi: PS2, poté PS4, poté PS8 a nakonec PS16.

Nize uvedena tabulka obsahuje pfislusné kombinace logickych vstupu pro aktivaci danych predvolenych otacek:

16 rychlosti 8 rychlosti 4 rychlosti 2 rychlosti Predvolené otacky
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)

0 0 0 0 Z&dana hodnota (1)

0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

(1) Viz diagramy na stranach 28 a 30: Zadana hodnota 1 = (SP1).




Menu funkce (FUn-)

FUnR -

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Submenu piredvolené otacky
P52 2 predvolené otacky Je-li:
Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce 2 pfedvolené otacky. tCC = 2Cf LI3
n O: Funkce neni aktivni tCC = 3C: r.10
L I I: Logicky vstup LI1 tCC = LOC: LI3
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
Je-li LAC = L3, jsou pfistupné dalsi moznosti nastaveni:
C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 1 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d I4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
P5Y 4 predvolené otacky Je-li:
Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce 4 predvolené otacky. |1CC = QCf LI3
Pred konfiguraci PS4 zkontrolujte, zda je konfigurovan logicky vstup tCC = 3C: nO
tCC = LOC: LI3
pro PS2.
n O: Funkce neni aktivni
L I I: Logicky vstup LI1
L 12: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
Je-li LAC = L3, jsou pfistupné dalsi moznosti nastaveni:
C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d I2:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d | 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 14: Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
PSH 8 predvolenych otacek nO

Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce 8 predvolenych
otacek.

Pred konfiguraci PS8 zkontrolujte, zda je konfigurovan logicky vstup
pro PS4 a pro PS2.

n O: Funkce neni aktivni
L I I: Logicky vstup LI1
L I12: Logicky vstup LI2
L [ 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6

Je-li LAC = L3, jsou pfistupné dalsi moznosti nastaveni:

C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d | 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d |4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
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Menu funkce (FUn-)

FUnR -

Y

-

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
PS5 IB |16 pfedvolenych otacek nO
Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce 16 pfedvolenych otacéek.
Pred konfiguraci PS16 zkontrolujte, zda je konfigurovan logicky vstup pro PS8, PS4 a PS2.
n O: Funkce neni aktivni
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
Je-li LAC = L3, jsou pfistupné dalsi moznosti nastaveni:
C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d | 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d I4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
SP2 2. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 10 Hz
SFP3 3. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 15 Hz
SRR 4. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 20 Hz
GIEG 5. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 25 Hz
SPB 6. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 30 Hz
SP1 7. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 35 Hz
SPH 8. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 40 Hz
SP39 9. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 45 Hz
SP 10 |10. predvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 50 Hz
SP I | |11. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 55 Hz
5P |2 |12. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 60 Hz
SP I3 |13. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 70 Hz
SP |4 |14. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 80 Hz
SP |5 |15. pfedvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 90 Hz
SP IB |16. pfredvolené otacky (1) 0,0-500,0 Hz 100 Hz

(1) Parametr je téz pfistupny v menu nastaveni (SEt-).

[ ]

Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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FUnR -

-

Y

Kéd

Popis

Tovarni
nastaveni

Rozsah
nastaveni

Submenu pomalé otacky (Jogging)

400G

Pomalé otacky (Jogging)

Je-li:

tCC =2C: nO
tCC = 3C: LI4
tCC =LOC: nO

Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce Jogging.

n O: Nepfifazeno

L I I: Logicky vstup LI1
I 2: Logicky vstup LI2
I 3: Logicky vstup LI3

1'5: Logicky vstup LI5

L
L
L I4: Logicky vstup LI4
L
L

1 B: Logicky vstup LI6

Priklad: 2vodi¢ové ovladani (tCC = 2C)

Frekvence
motoru

Zadana hodnota

Frekvence
JGF

0

Frekvence
JGF

LI (JOG)
1

0

Chod vpred
1

0

Chod vzad
1

0

Dobéhova rampa
DEC/DE2

Zkracena rampa
pro Jogging 0,1 s

/

>0,5s

JGF

Zadana hodnota frekvence pomalych otacek

(Jogging) (1)

0az10Hz 10 Hz

(1) Parametr je téz pfistupny v menu nastaveni (SEt-).

[ ]

Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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+/- zadavani otacek (Motorpotenciometr)

Funkce je pfistupnd v pfipadé, je-li nastaven parametr LAC = L2 nebo L3 — viz stranu 33.
K dispozici jsou dva rezimy ¢innosti.

1 Pouziti dvou tlaéitek s jednoduchou funkci: V tomto pfipadé je nutné konfigurovat 2 logické vstupy, jeden pro zadavani + otacek
a druhy pro zadavani -

2 Pouziti tlaéitek s dvojnasobnou funkci: V tomto pfipadé postaci konfigurovat logicky vstup pro zadavani + otacek.

otacek.

Popis ¢innosti pro funkci +/- zadavani otacek s tlacitky s dvojnasobnou funkci:

KaZzdé tlacitko pro volbu sméru ma dvé polohy. Pfi jeho ¢asteéném stisknuti dojde k sepnuti prvniho kontaktu (napf. pro chod vpfed kontaktu a)
a pfi jeho Uplném stisknuti sepne i kontakt b.

Uvolnéno (- otacky)

Stisknuto do

Zcela stisknuto

1. polohy (zachovani (+ otacky)
otacek)
Tlacitko chod vpred - a a+b
Tlacgitko chod vzad - C c+d
Ptiklad zapojeni a konfigurace vstup(:
II::; - Cplog Vpl’%d iATV31 ovladaci svorkovnicei
—chod vzad LUt Lix Ly +24 |
Lly — + zadavani - **’"f ******
otacek
} b 2 d
(9
Frekvence motoru
Lsp il
0
LSP
Chod vpred
Uplné stisknuti
Stisknuto do 1. polohy b b
a, aa a a a
0
Chod vzad
Uplné stisknuti
Stisknuto do 1. polohy d
[ c

0

Funkce +/- zadavani otacek neni slucitelna s 3vodi¢ovym ovladanim.

Pro oba zplsoby zadavani +/- ota¢ek jsou maximalni otaéky motoru dany nastavenim parametru vysoké otacky HSP (viz stranu 16).

Poznamka:

V pfipadg, Ze je zadana hodnota otaCek pfepinana pomoci parametru rFC v menu fizeni CtL-, viz stranu 34, z jednoho kanalu na druhy,
dochazi k zapamatovani aktuélni zadané hodnoty, nastavené pomoci funkce +/- zadavani otaek. Zadana hodnota se proto pfi pfepnuti

nenastavi na nulovou hodnotu.
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Menu funkce (FUn-)

Y

FUnR -

-

Kod

Tovarni
nastaveni

Rozsah
nastaveni

Popis

Submenu +/- zadavani otacek
Funkce je pfistupna, pouze pokud LAC = L2 nebo L3 a parametry Fr1, Fr2 jsou nastaveny
na hodnotu UPdH nebo Updt, viz stranu 33.

UsP + otacky nO
Parametr USP je pfistupny, pouze pokud je
reference Fr1 nebo Fr2 nastavena na hodnotu
Updt — zadavani +/- ota€ek prostfednictvim
logického vstupu, viz stranu 33.
Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce + otacky.
n O: Nepfifazeno
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5S
L IB: Logicky vstup LI6
dSP - otacky nO
Parametr dSP je pfistupny, pouze pokud je
reference Fr1 nebo Fr2 nastavena na hodnotu
Updt — zadavani +/- otacek prostrednictvim
logického vstupu, viz stranu 33.
Konfigurace logického vstupu pro aktivaci funkce - otacky.
n O: Nepfifazeno
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L [I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
SEr UloZeni zadané hodnoty ‘nO
Parametr se pouziva pro ulozeni reference otacek ve spojeni s funkci +/- zadavani otacek
s moznosti volby:
¢ Po zruSeni pfikazu pro chod se zadana hodnota ulozi do RAM. Pfi nasledujicim pfikazu
pro chod je pouzita uloZzena zadana hodnota. Po vypadku napajeni se zapamatovana
hodnota ztrati.
¢ Po vypadku napajeni nebo zruseni pfikazu pro chod se reference ulozi do EEPROM.
Pfi nasledujicim pfikazu pro chod je pouzita uloZzena zadana hodnota. Po vypadku
napéjeni se zapamatovana hodnota uchova.
n 0: Bez ulozeni
r A : UloZeni do paméti RAM
E E P: Ulozeni do paméti EEPROM

[ ]

Vyznacené parametry se objevi pouze pfi aktivaci pfislusné funkce.

48




Menu funkce (FUn-)

Pl regulator

Schéma
Funkce PI regulatoru se aktivuje konfiguraci analogového vstupu pro zpétnou vazbu (skute¢na hodnota regulované veli¢iny).

s Prahovahodnota
? reg. odchylky pro
Intem hr 5 rg;"elgz(;, restart (wake-up)
nterni Fr4 u | ménice Ram
zadana odchylky |EL5S Py
hodnota no ACC DEC
FrH rFr
Pl J_ (rP1) G _/_\_ L
P2 PG AC2 DE2
Zadana hodnota A | P3 Zisky
Viz strany 28 a 30 P4
Predvolené zadané o
hodnoty Kli¢:
(0] X - M
_ " Fbo Cerny Ctverecek
Zpétna a4 reprezentuje tovarni
vazba I xFbS nastaveni
Al3
Zadana hodnota B

Viz strany 28 a 30

Zpétna vazba PI regulatoru:
Pro zpétnou vazbu musi byt konfigurovan jeden z analogovych vstupl (Al1, Al2 nebo Al3).

2édané hodnota regulované veli¢iny:

Zadana hodnota mize byt zadavana nékolika zplsoby, které maji nasledujici prioritu:
— PFedvolené zadané hodnoty regulované veli€iny s pfepinanim pomoci logickych vstupu
— Interni Zadana hodnota regulované veli¢iny
— Zadana hodnota Fr1 (viz stranu 33)

Tabulka pro pfedvolené zadané hodnoty regulované veli¢iny

LI (Pr4) LI (Pr2) Pr2 =nO Zadana
hodnota
rPl nebo Fr1
0 0 rPl nebo Fr1
0 1 rP2
1 0 rP3
1 1 rP4

Parametry pfistupné v menu nastaveni (Set-):

¢ Interni Zzadana hodnota regulované veli¢iny (rPl)

Predvolené zadané hodnoty regulované veliciny (rP2, rP3, rP4)

Proporciondlni zesileni PI regulatoru (rPG)

Integracni zesileni Pl regulatoru (rlG)

Parametr FbS:

Pouziva se pro pfizpusobeni velikosti signalu Zadané hodnoty a zpétnovazebniho signalu (rozsahu snimace)

Priklad: Tlakova regulace

Zadanéa hodnota PI regulatoru 0 az 5 bar (0 az 100 %)

Rozsah zpétnovazebniho snimace 0 az 10 bar

FbS = Max. hodnota tlaku snimage/Max. zadana hodnota tlaku = 10/5 = 2

e Parametr rSL:
Pouziva se pro nastaveni prahové hodnoty regula¢ni odchylky, pfi jejimz pfekro€eni dojde k opétné aktivaci funkce Pl regulatoru
(wake-up) po zastaveni motoru z divodu pfekroceni doby provozu na nizkych ota¢kach (tLS).

e Parametr PIC:
Pouziva se pro nastaveni inverze regulaéni odchylky: pfi nastaveni PIC = nO motor zvySuje otacky pfi rastu regulaéni odchylky — pfiklad:
tlakova regulace kompresorem. Je-li nastaveno PIC = YES, otacky motoru se zvétsujici regulaéni odchylkou klesaji — pfiklad: regulace
teploty prostfednictvim chladiciho ventilatoru.
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Cinnost regulatoru Pl v ruénim/automatickém provozu

Tato funkce kombinuje Pl regulator s pfepinanim zadané hodnoty otadek rFC (viz stranu 34). Zadana hodnota otaéek je dana prostfednictvim
Fr2 nebo je zadavana z vystupu Pl regulatoru jako akéni veli¢ina, v zavislosti na Urovni logického vstupu konfigurovaného pro tuto funkci.

Nastaveni PI regulatoru

1 Provedte konfiguraci Pl regulatoru
Viz schéma na pfedchozi strané.

2 Proved'te zkousku s tovarnim nastavenim (v mnoha pfipadech bude tovarni nastaveni vyhovovat).
Pro optimalizaci pohonu plynule a nezavisle na sobé& ménte proporcionalni zesileni rPG a integraéni zesileni rlG a sledujte zménu
charakteru chovani regulované veli¢iny v zavislosti na zadané hodnoté.

3 Pokud je tovarni nastaveni nestabilni:

Provedte zkousku s ruéné zadavanou zadanou hodnotou otéaéek (bez Pl regulatoru) a se zatizenym pohonem v celém pozadovaném
regula¢nim rozsahu:

— V ustaleném stavu musi byt otacky stabilni a odpovidat Zadané hodnoté, zpé&tnovazebni signal musi byt stabilni.

— V pfechodovych déjich musi otac¢ky sledovat rampu a rychle se stabilizovat, zpétnovazebni signal musi sledovat ota¢ky motoru.
Pokud tomu tak neni, zkontrolujte nastaveni frekvenéniho ménice a zda je v pofadku zpétnovazebni signal a pfipojeni snimace.

Pfepnéte do automatického provozu.

Nastavte brA = nO (tzn. bez automatického pfizpusobeni dobéhové rampy).

Nastavte rozbéhovou a dobéhovou rampu ACC a dEC na minimalni pfipustné hodnoty pro mechaniku stroje, ale takovou, aby nenastalo
hlaSeni ,pfilis intenzivni brzdéni ObF*.

Nastavte integra¢ni zesileni Pl regulatoru (rIG) na minimalni hodnotu.

Sledujte zpétnovazebni signal a zadanou hodnotu.

Provedte nékolik startli/zastaveni nebo provadéjte rychlé zmény zatiZeni nebo Zadané hodnoty.

Nastavte proporciondlni zesileni Pl regulatoru (rPG) za u¢elem kompromisniho nastaveni vzhledem k dobé odezvy a stabilité

v pfechodovych dégjich (zadouci je mirny pfekmit s 1 nebo 2 oscilacemi pfed stabilizaci).

Pokud se v ustaleném stavu li§i Zzadana hodnota od skute¢né, postupné zvysuijte integraéni zesileni (rlG) regulatoru. V pfipadé nestabilniho
chovani snizte hodnotu proporcionalniho zesileni tak, abyste dosahli optimalniho poméru mezi rychlosti odezvy a statickou pfesnosti
(viz obrazky uvedené nize).

Provedte provozni zkousky v celém rozsahu zaddanych hodnot.

Doba ustaleni

Regulovana
veli¢ina rPG velky
Zadana|  j prekmit
hodnota — Staticka odchylka
Proporcionalni ) U"v"v"v"vﬁv"v

zesileni N
/
/ rPG nizké
/ N&bézna hrana

Z4dana
hodnota

Integradéni \ P — i
zesileni / ~~—— — ~—

rlG vysoké

/ rlG nizké

Z&adana
hodnota rPG a rlG spravné nastaveno

Oscilaéni frekvence zavisi na kinematice pohonu.

Parametr Doba nébéhu Prekmit Doba ustaleni | Staticka odchylka

e/ A\ / - N
e/ N Vald / AN
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Menu funkce (FUn-)

Kéd

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

Submenu PI regulator

P IF Zpétna vazba PI regulatoru nO
n O: Nepfifazeno
A | I: Analogovy vstup Al1
A 12: Analogovy vstup Al2
A I 3: Analogovy vstup Al3
rPC Proporcionalni zesileni Pl regulatoru (1) 0,01 az 100 ‘1
Nastaveni dynamickych parametrl regulatoru pfi rychlych zménach zpétnovazebniho
signalu.
r |G Integracni zesileni Pl regulatoru (1) 0,01 az 100/s ‘1/3
Nastaveni statické pfesnosti béhem malych zmén zpétnovazebniho signalu.
FbS Multiplikacni koeficient (1) 0,01 az 100 ‘1
Slouzi pro pfizplsobeni zpétnovazebniho signalu.
PIC Inverze signalu regulaéni odchylky (1) ‘ ‘nO
n O: Normalni
Y E 5: Invertovany signal
Pr-2 |2 predvolené 2adané hodnoty Pl regulatoru ‘ ‘nO
Konfigurace logického vstupu pro funkci 2 pfedvolené zadané hodnoty Pl regulatoru.
n O: Nepouzito
L I I: Logicky vstup LI1
L 12: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci rychlé zastaveni zménou logické Grovné
zvoleného bitu fidiciho slova:
C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d I 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d I4: Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
PrHY 4 predvolené zadané hodnoty Pl regulatoru ‘nO
Konfigurace logického vstupu pro funkci 4 pfedvolené zadané hodnoty Pl regulatoru.
n O: Nepouzito
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L IB: Logicky vstup LI6
Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci rychlé zastaveni zménou logické urovné
zvoleného bitu fidiciho slova:
C d I I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d |2:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 1 3:Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d |4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
rPe2 2. predvolena zadana hodnota regulované 0az 100 % 30 %
veli¢iny (1)
Parametr je dostupny, pouze je-li konfigurovan logicky vstup pro funkci Pr2.
7 [F 5 3. prfedvolena zadana hodnota regulované 0az 100 % 60 %
veliéiny (1)
Parametr je dostupny, pouze je-li konfigurovan logicky vstup pro funkci Pr4.
rP4 4. predvolena Zadana hodnota regulované 0az 100 % 90 %
veli€iny (1)

Parametr je dostupny, pouze je-li konfigurovan logicky vstup pro funkci Pr4.

(1) Parametr je téz pfistupny v menu nastaveni (SEt-).
:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu funkce (FUn-)

I — ]
Kod Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
PI- rSiL Prahova hodnota regulacni odchylky pro start |0 az 100 % 0
(pokracovani) ménice

Pokud jsou souc¢asné aktivni funkce PI regulator a funkce omezeni provozu na nizkych
otaCkéch (iLS) (viz stranu 18), Pl regulator mize pozadovat ota€ky nizsi nez LSP. Diky
omezeni doby provozu na LSP je pohon odstaven a restartuje po prekonani prahové
hodnoty rSL atd. Parametr rSL (restart chybovou prahovou hodnotou) maze, v tomto
pfipadé, slouzit k nastaveni minimalni chybové prahové Urovné pro aktivaci restartu pfi
prekro¢eni doby chodu na LSP (iLs > 0). Tato funkce je neaktivni, pokud tLs = 0.

Interni zadana hodnota PI regulatoru ‘ ‘nO

n 0: Z&dana hodnota regulované veli¢iny pro Pl regulator je Fr1, mimo UpdH a Updt
(+/- zadavani nelze pouzit pro zadanou hodnotu pro Pl regulator).
Y E 5: Zadana hodnota je interni, zadanéa prostfednictvim parametru rPI.

rP I

Interni Zadana hodnota PI regulatoru (1) ‘0 az 100 % ‘0

(1) Parametr je téz pfistupny v menu nastaveni (SEt-).

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.

52




Menu funkce (FUn-)

Ovladani externi brzdy

Funkce je pfistupna pouze v pfipadé nastaveni parametru LAC na hodnotu L2 nebo L3 (viz stranu 28). Funkce umozriuje ovladat prostiednictvim
relé R2 nebo logického vystupu AOC frekvenéniho ménice externi elektromechanickou brzdu, umisténou na pohanéném stroiji.

Princip funkce:

Funkce umozriuje synchronizovat okamzik odbrzdéni brzdy s vytvofenim dostate€ného mechanického momentu na hfideli stroje,
zamezujici propadnuti bfemene a zabrzdéni pfi nulovych otackach.

Postup ovladani externi brzdy
Otacky motoru

Z&dana hodnota

Stav R2 nebo AOC |

0

Proud motoru
brt

Ibr

0 t

Frekvence motoru

bEt

Z&dana hodnota

brL
bEn

0 t

Stav LI pro Vpred
nebo Vzad

1

0
Stav Brzdy Zabrzdéno ‘ Odbrzdéno Zabrzdéno

V menu funkce FUn- jsou k dispozici nasledujici parametry pro nastaveni ovladani externi brzdy:
— Prahova hodnota frekvence pfi odbrzdéni (brL)
— Prahova hodnota proudu pfi odbrzdéni (Ibr)
— Doba odpadu brzdy (brt)
— Prahova hodnota proudu pfi zabrzdéni (bEn)
— Doba pfitahu brzdy (bEt)
— Smér plsobeni momentu pfi odbrzdéni (bIP)

Doporuceni pro nastaveni parametrt funkce ovladani externi brzdy:
1 Prahova hodnota frekvence pfi odbrzdéni (brL):

— Horizontélni manipulace: nastavit nulovou hodnotu.

— Zdvih: nastavit jmenovitou frekvenci skluzu motoru v Hz.
2 Prahova hodnota proudu pfi odbrzdéni (lbr):

— Horizontalni manipulace: nastavit nulovou hodnotu.

— Zdvih: nastavit prahovou hodnotu proudu pro odbrzdéni brzdy rovnou jmenovitému proudu motoru dle jeho typového Stitku. Pokud je
moment pfi rozb&hu nedostatecny, Ize tuto hodnotu postupné zvySovat az do hodnoty maximalniho proudu daného frekvenéniho
ménice. Zafizeni vyzkousejte s maximalni zatézi.

3 Doba odpadu brzdy (brt):
Doba potifebna pro mechanické odbrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.
4 Prahové hodnota proudu pfi zabrzdéni (bEn):

— Horizontalni manipulace: nastavit nulovou hodnotu.

— Zdvih: nastavit na jmenovitou frekvenci skluzu motoru v Hz. Upozornéni: max. hodnota bEn = LSP, proto musi byt nejdfive LSP

nastaveno na adekvatni hodnotu.

5 Doba pfitahu brzdy (bEt):
Doba potiebna pro mechanické zabrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.
6 Smér plsobeni momentu pfi odbrzdéni (bIP):

— Horizontélni manipulace: nastavit na nO.

— Zdvih: nastavit YES. Zkontrolujte, zda smér pohybu pfi povelu chod vpfed odpovida zvedani bfemene, pfipadné zmérite smér otaceni
pro chod vpfed reverzaci jeho fazi. Tento parametr generuje kroutici moment motoru smérem nahoru bez ohledu na zadany smér
otaceni do doby odbrzdéni brzdy.
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Menu funkce (FUn-)

Y

FUnR -

-

Kod

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Submenu ovladani externi brzdy
Funkce je pfistupnd, pouze pokud LAC = L2 nebo L3 (viz stranu 28).
bLC Konfigurace ovladani externi brzdy ‘ ‘no
n O: Nepfifazeno
r 2: Relé R2
d 0: Logicky vystup AOC
Po aktivaci funkce bLC se parametr FLr (menu poruchy, viz stranu 61) a brA (menu funkce,
viz stranu 38) nastavi na nO a parametr OPL (menu poruchy) se nastavi na YES.
brlL Prahova frekvence pfi odbrzdéni 0,0 az 10 Hz @)
Ibr Prahova hodnota proudu pfi odbrzdéni 0az1,36In (1) @)
brk Doba odpadu brzdy Oaz5s 05s
LSP Nizké otacky 0az HSP (1) 0 Hz
Frekvence motoru pfi minimalni zddané hodnoté otacek. Tento parametr Ize také nastavit
v menu nastaveni (viz stranu 16).
LEn Prahova hodnota frekvence pfi zabrzdéni nO-0azLSP ‘nO
n O: Nepfifazeno
0 az LSP: Rozsah nastaveni, pokud je vybrané funkce ovladani externi brzdy bLC
a parametr bEn ponechate nastaven na nO, méni¢ pfi prvnim spusténi vykaze chybu bLF.
bLEE Doba pfitahu brzdy Oaz5s 05s
b IP Smér pusobeni momentu pfi odbrzdéni nO

n 0: Béhem odbrzdovani brzdy je smér pdsobeni momentu motoru totozny

s pozadovanym smérem.

Y E 5: Béhem odbrzdovéni brzdy je vzdy vyvozen smér momentu motoru nahoru (Vpred).
Zkontrolujte, zda pfi povelu pro chod vpred dochazi k zdvihu bfemene. Pokud je

& tfeba, reverzuijte faze motoru.

(1) Parametr je pfistupny i v menu (SEt-).

(2) Dle typové velikosti frekvenéniho ménice.

[ ]

Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu funkce (FUn-)

FUnR -

o
ol

Kod

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

Submenu pfepnuti na druhé proudové omezen
Funkce je pfistupnd, pouze pokud LAC = L2 nebo L3 (viz stranu 28).

Lce Pfepnuti na druhé proudové omezeni ‘ ‘nO
Konfigurace logického vstupu pro funkci pfepnuti na druhé proudové omezeni.
n O: Nepouzito
L I I: Logicky vstup LI1
L I2: Logicky vstup LI2
L I 3: Logicky vstup LI3
L I4: Logicky vstup LI4
L 15: Logicky vstup LI5
L 1B: Logicky vstup LI6
Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci pfepnuti na druhé proudové omezeni zménou
logické urovné zvoleného bitu fidiciho slova:
L d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d | 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d 14: Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
Hodnota proudového omezeni CL1 (viz menu nastaveni Set-, strana 18) plati, pokud je
logicky vstup nebo pfislusny bit Fidiciho slova, konfigurovany pro tuto funkci, ve stavu 0.
Hodnota proudového omezeni CL2 plati, pokud je logicky vstup nebo pfislusny bit fidiciho
slova, konfigurovany pro tuto funkci, ve stavu 1.
cLe Druhé proudové omezeni (1) 0,25az1,5In(2) (1,5In(2)

(1) Parametr je pfistupny i v menu (SEt-).
(2)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém Stitku frekvenéniho ménice.

[ ]

Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu funkce (FUn-)

T
C

-

Kod

Popis

Rozsah
nastaveni

Tovarni
nastaveni

Submenu pfepinani sad parametrti motoru

CHFP

Prepnuti na sadu parametrii pro motor 2

nO

Konfigurace logického vstupu pro funkci pfepinani sad parametrd motora.

n O: Nepouzito
I I: Logicky vstup LI1
I 2: Logicky vstup LI2
I 3: Logicky vstup LI3
: Logicky vstup LI4
15: Logicky vstup LI5
1 B: Logicky vstup LI6

~~———r—r
-
L

Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci pfepnuti sady parametrd motor(i zménou

logické urovné zvoleného bitu Fidiciho slova:

C d | I:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 12:Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d | 3:Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d |4:Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
C d 15: Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen

LI nebo bit fidiciho slova = 0: Sada parametr(i pro motor 1
LI nebo bit fidiciho slova = 1: Sada parametr(i pro motor 2

A

Upozornéni: Funkce pfepinani sad parametrd motort deaktivuje tepelnou
ochranu druhého motoru. U prvniho motoru je tepelna ochrana (1%t) stale aktivni.
Tepelna ochrana druhého motoru musi byt proto zabezpecena jinym

zplGsobem. Pfi pouziti této funkce nelze pouzit funkci tUn (automatické
nastaveni parametrd motoru, viz stranu 21) pro motor 2 a také nelze
konfigurovat tUn = rUn nebo Pon. Zména sady parametrd se mlze provést
pouze pfi zablokovaném frekvenénim ménici.

Unse

Jmenovité napéti motoru 2 dle typového &titku ‘ @)

@

ATV3ieeeM?2: 100 az 240 V
ATV31eeeM3X: 100 az 240 V
ATV31eeeN4: 100 az 500 V
ATV31eeeS6X: 100 az 600 V

Fr52

Jmenovita frekvence motoru 2 dle typového
Stitku

10 az 500 Hz

50 Hz

A Pomér UnS [V] ku FrS [Hz] nesmi pfekrocit nasledujici hodnoty:

ATV31eeeM2: max. 7
ATV31eeeM3X: max. 7
ATV31eeeN4: max. 14
ATV31eeeS6X: max. 17

Tovarni nastaveni je 50 Hz. Pokud je nastaveno bFr = 60 Hz, FrS se zméni na 60 Hz.

nCr?d

Jmenovity proud motoru 2 uvedeny na
typovém stitku

0,25az1,51In (1)

@)

nSPZ2

Jmenovité otacky motoru 2 uvedené na
typovém stitku

0 az 32 760 ot/min

)

Zobrazeni: 0 az 9 999 ot/min, dale 10,00 az 32,76 tisic ot/min
Nékdy muze byt na typovém S&titku uvedena hodnota synchronnich ota¢ek a hodnota
skluzu v procentech nebo v Hz. Jmenovité otacky potom Ize spoditat:

¢ Jmenovité otacky = synchronni otacky x (100 - skluz v %) / 100

nebo

¢ Jmenovité otacky = synchronni otac¢ky x (50 - skluz v Hz) / 50,

pfipadné pro 60Hz motory:

e Jmenovité otacky = synchronni otac¢ky x (60 - skluz v Hz) / 60

(1) Parametr je pfistupny i v menu (SEt-).
(2)In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém stitku frekvenéniho ménice.

L]

Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.

56




Menu funkce (FUn-)

-

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
CHP - Submenu pfepinani sad parametr{i motort
(pokraCovani) [="F g5 @ | (&inik motoru 2 uvedeny na typovém stitku (cos ¢) | 0,5 az 1 )
UF EZ |Volba typu charakteristiky U/f, motor 2 n
L : Konstantni moment zatéze, nezavisly na otackach — pro motory zapojené paraleiné
nebo speciélni motory
P: Moment zatéze s kvadratickou zavislosti na otac¢kach — aplikace s odstfedivymi
Cerpadly a ventilatory
n: Vektorové fizeni bez zpétné vazby pro aplikace s konstantnim momentem, nezavislym
na otackach
n L d: Energeticky Usporny rezim — pro aplikace s kvadraticky proménnym momentem,
které nevyzaduji vysokou dynamiku (bez zatizeni podobné rezimu P, pfi zatizeni nebo
zménach otacek podobné rezimu n).
Napéti
UnS
2/
L. /
_/' n v
%
mrs ~ Frekvence
UF -2 |IR kompenzace/Napétovy boost, motor 2 (1) ‘0 az 100 % ‘20
Pro nastaveni UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21): IR kompenzace.
Pro nastaveni UFt = L nebo UFt = P (viz tamtéz): Napétovy boost.
Pouziva se na optimalizaci momentu pfi velmi nizkych otackach (pokud neni moment
dostatec¢ny, zvyste hodnotu UFr). Po zahfati motoru zkontrolujte, zda hodnota UFr neni
pfili§ vysoka (riziko nestability).
FLLGZ |Zesileniregulaéni smy&ky frekvence, motor 2 (1) ‘1 az 100 % ‘20
Pfistup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).
Parametr FLG upravuje dynamiku pohonu pfi zméné zadané hodnoty.
Hodnota parametru FLG pfili§ nizka: delsi ¢as odezvy.
Hodnota parametru FLG pfili§ vysoka: zvySeni dynamiky aZ nestabilita.
Nizka hodnota FLG Optimalni hodnota FLG Vysoka hodnota FLG
Hz Hz Hz
50 50 50 s
40 v v 40 v v
0 Vtomto pfipadé 30 V tomto pfipadé
20 zvySte hodnotu 20 2 shizte hodnotu
10 FLG 10 10 FLG
0+ 0 0
10 0.1 0.2 0.3 0.4 05 t 0 0.1 0,2 0.3 0.4 05 t 1o 0.1 0,2 0.3 0.4 05 t
SERZ |Stabilitaregulaéni smyéky frekvence, motor 2 (1) ‘ 1az100 % ‘20
PFistup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).
Parametr StA upravuje rychlost ustaleni ota€ek po dynamickych zménach.
Hodnota parametru StA pfili§ nizka: otackovy prekmit, nestabilita.
Hodnota parametru StA pfili§ vysokd: delsi ¢as odezvy.
Nizka hodnota StA Optimalni hodnota StA Vysoka hodnota StA
Hz Hz Hz
50 /\ 50 50
40 40 40
% V tomto pfipadé 30 3 V tomto pfipadé
20 zvyste hodnotu 20 20 snizte hodnotu
10 StA 10 10 StA
0 0 0
10 -10 -10
0,1 0,2 03 0,4 05 t 0,1 0,2 03 04 05 t 0,1 0,2 03 0,4 05 t
5L PZ |Kompenzace skluzu, motor 2 (1) 0az 150 % ‘ 100
Pristup k parametru je mozny, pouze pokud UFt = n nebo UFt = nLd (viz stranu 21).
Umoznuje kompenzovat pokles otagek pfi zatizeni motoru zvySenim vystupni frekvence
ménic¢e o hodnotu skluzu.
» Pokud je nastaveni kompenzace skluzu < skuteény skluz: ota€ky motoru pfi zatiZzeni klesaji.
* Pokud je nastaveni kompenzace skluzu > skute€ny skluz: otacky motoru pfi zatizeni
stoupaji, riziko nestability.

(1) Parametr je pfistupny i v menu (SEt-).
(2)In je jmenovity proud frekvenéniho ménic¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém S&titku frekvenéniho ménice.

[ ]

Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu funkce (FUn-)

Vyhodnoceni koncovych poloh

Funkce je pfistupnd, pouze je-li parametr LAC nastaven na hodnotu L2 nebo L3 (viz stranu 28).

Funkci vyhodnoceni koncovych poloh Ize pouzit s jednim nebo dvéma koncovymi spinaéi (jeden nebo dva sméry otaéeni). Kazdému
koncovému spinaci (smér vpfed, smér vzad) je pfifazen jeden logicky vstup vybaveni koncového spinace. Aktivaci pfislusného logického
vstupu dojde k zastaveni motoru. Typ zastaveni Ize zvolit po dobéhové rampé, volny dobéh nebo rychlé zastaveni. Opétovny rozbéh motoru
je mozny pouze na obracenou stranu.

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
LSE - Submenu prepinani sad parametrii motort
Funkce je pfistupnd, pouze pokud LAC = L2 nebo L3 (viz stranu 28).
L AF |Vyhodnoceni koncového spinaée, chod vpied ‘ ‘nO
Konfigurace logického vstupu pro vyhodnoceni informace z koncového spinac¢e — chod
vpred.

n 0: Nepouzito
I I: Logicky vstup LI1
1 2: Logicky vstup LI2
: Logicky vstup LI3
14 Logicky vstup LI4
1'5: Logicky vstup LI5
1 B: Logicky vstup LI6

~—_———r
-
w

L Ar |Vyhodnoceni koncového spinace, chod vzad nO

Konfigurace logického vstupu pro vyhodnoceni informace z koncového spinace — chod vzad.
n 0: Nepouzito

L I I: Logicky vstup LI1

L 12: Logicky vstup LI2

L I 3: Logicky vstup LI3

L IY4: Logicky vstup LI4

L 15: Logicky vstup LI5

L IB: Logicky vstup LI6

L AS |Zpusob zastaveni pfi najeti na koncovy spinaé nSt

r [1P: Zastaveni po dobéhové rampé
F 5 E: Rychlé zastaveni
n 5 E: Zastaveni volnym dobéhem

:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu funkce (FUn-)

i
=
]

1

s

5CS

Ulozeni zalozni konfigurace a nastaveni nO
frekvenéniho ménice (1)

n O: Funkce neaktivni

S E r I: Ulozeni aktualni konfigurace (kromé vysledku Autotuningu) do EEPROM. SCS

automaticky pfepne na nO ihned po uloZeni dat. Tato funkce se pouziva k uchovani

konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice pro pfipad, kdy by bylo vyhodné se po

provedenych zménach k této aktualni konfiguraci a nastaveni vratit.

PFi dodavce ménice je tovarni konfigurace a nastaveni totozné se zalozni konfiguraci

a nastavenim.

¢ Pokud je pouzito pfislusenstvi — vzdaleny obsluzny terminal, Ize ulozit az 4 zalozni
konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci
a nastavenim jsou v EEPROM vzdaleného terminalu oznaéeny jako F /L [, F IL 2
F IL 3aF IL4.Vzdaleny terminal je mozné vyjmout a pfipojit k jinému frekvenénimu
ménici totoZného vykonu. Zvoleny soubor s konfiguraci a nastavenim Ize takto pfenést.
Po pfenosu dat se hodnota parametru SCS automaticky prepne na nO.

FLCS

Navrat k tovarnimu nastaveni/obnoveni zalozni nO
konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice (1)

n 0: Funkce neaktivni
r E L [: Naditani zalozni konfigurace, ulozené drive pomoci SCS = Strl. Volba rECI se
zobrazi pouze v pfipadé, pokud bylo pfedtim provedeno zalohovéani. FCS automaticky
prepne na nO, jakmile probéhne tato €innost.
Pokud je pouzito pfislusenstvi — vzdaleny obsluzny termindl, I1ze nadist vybranou zalozni
konfiguraci a nastaveni frekvenéniho ménice. Jednotlivé soubory s konfiguraci
a nastavenim jsou v EEPROM vzdaleného terminélu oznaéeny jako F /L [, F IL 2
F IL 3aF IL 4. Popfenosu dat se hodnota parametru SCS automaticky zméni na nO.
I'n I: Navrat k tovarnimu nastaveni. FCS automaticky pfepne na nO, jakmile probéhne
tato ¢innost.
Upozornéni: Pokud se pfed zménou hodnoty parametru FCS na nO objevi kratce na displeji
hlaSeni ~ A o, nedoslo k pfenosu zalozni konfigurace a nastaveni z diivodu chyby (napfiklad
z divodu, Ze typové velikosti ménicl nejsou totozné).
V tomto pfipadé je nutné vyvolat tovarni nastaveni nastavenim FCS = Inl.

& Aktivace funkci rECI a Inl se provede stlac¢enim klavesy ENT minimalné po dobu 2 s.

(1) Pristup k SCS a FCS je mozny prostfednictvim nékolika konfigura¢nich menu, nastaveni v kterémkoliv z nich se projevi i v ostatnich.
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Menu poruchova hlaseni (FLt-)

— @ '@‘@' @ . ., 5
° | g) bC:)I o [ Automaticky restart po poruse
®

&ETZI:S:' Nulovani &itade provoznich hodin
®®

Nasledujici parametry Ize modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor se neotaci.
V pripadé pouziti prisluSenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li pfepina¢ na zadni strané
terminélu v poloze odeméeno .

I — ]
FLE -|[=
Kéd Popis Tovarni
nastaveni
AE - |Automaticky restart po poruse nO

n O: Funkce neaktivni

Funkce umoznuje automaticky rozbéh po zablokovani frekvenéniho méni€e poruchou, pokud porucha
pominula a dovoluji-li to ostatni provozni podminky.

Pokusy o novy rozbéh provadi frekvenéni méni¢ automaticky v postupné se prodluzujicich intervalech 1's,
55,10 s a poté po 1 min. Doba trvani procedury automatického restartu mize byt nastavena pfiblizné od
5 minut do 3 hodin nebo neomezenou dobu — viz parametr tAr. Po uplynuti nastavené doby pfi neispésnych
pokusech o rozbéh zlstane frekvenéni méni¢ v zablokovaném stavu az do jeho vypnuti a opétného
pfipojeni k siti. Poruchy, které mohou byt resetovany automaticky:

Externi porucha (EPF)

Preruseni proudové linky 4-20 mA (LFF)

Porucha komunikace CANopen (COF)

Prepéti v siti (OSF)

Vypadek faze sitového napéti (PHF)

Vypadek vystupni faze motoru (OPF)

Prepéti na stejnosmeérné sbérnici (ObF)

Prehrati motoru (OLF)

Porucha sériové linky Modbus (SLF)

Prehfati frekvenéniho ménice (OHF)

Po dobu prabéhu pokusl o automaticky rozbéh zlstava poruchové relé i béhem trvani vySe uvedenych
poruch sepnuto (tj. ve stavu ,bez poruchy“). Podminkou pro automaticky rozbéh je zachovani signald pro
odblokovani ménice / zadani sméru otaCeni motoru a zadani zaddané hodnoty otacek.

PouZijte dvouvodiové oviadani (tCC = 2C) s tCt = LEL nebo PFO (viz stranu 23).

A Pouziti této funkce je vhodné pro stroje v nepretrzitych nebo bezobsluznych provozech,
jejichz automaticky rozbéh nemuze ohrozit obsluhu nebo zafizeni.

E A~ |Maximalni doba trvani procesu automatického restartu ‘5

5: 5 minut
1 0: 10 minut
30: 30 minut
I h: 1 hodina
2 h: 2 hodiny
3 h: 3 hodiny
L E: bez omezeni
Tento parametr je pfistupny, je-li nastaveno Atr = YES. PouZije se pro omezeni po¢tu po sobé nasledujicich
pokusU o restart.
- 5F |Reset poruchy logickym vstupem no
n O: Nepfifazeno
I I: Logicky vstup LI1
1 2: Logicky vstup LI2
: Logicky vstup LI3
I'4: Logicky vstup LI4
15: Logicky vstup LI5
I 6: Logicky vstup LI16

~—_———r
-
w

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu poruchova hlaseni (FLt-)

A

Kod

Popis Tovarni
nastaveni

FLr

Letmy rozbéh motoru s vyhledanim otacéek (,,Catch on the fly*) nO

Funkce letmy rozbéh motoru s vyhledanim otacek slouzi k plynulému obnoveni provozu, nastane
v nasledujicich pfipadech, pokud je zachovan povel signal pro chod:

— Po vypadku sitového napéti nebo kratkodobém vypnuti a zapnuti ménice

— Po resetu poruchy nebo pfi automatickém restartu

— Po volném dobéhu nebo ss brzdéni aktivovaném logickym vstupem
n §: Funkce neaktivni
Y E §: Funkce aktivni
Umoznuje obnovit provoz motoru se setrvaénou zatézi bez preruseni jeho otaéeni. Po vyhodnoceni
aktualnich ota¢ek motoru frekvenéni ménic od zjisténé hodnoty postupné zvysuje vystupni frekvenci na
zadanou hodnotu. Zjisténi aktualnich ota¢ek muze trvat az 1 s, v zavislosti na po¢ateéni odchylce.
Je-li konfigurovana funkce ovladani externi brzdy (bLC), viz stranu 54, funkce letmy rozbéh s vyhledanim
otacek je automaticky vypnuta (FLr = nO). PouZziti této funkce je vhodné pro stroje s velkym momentem
setrvagnosti, u kterych nedochéazi pfi kratkodobém vypadku napajeni k podstatnému poklesu otacek, nebo
Cerpadla a ventilatory, pokud jsou rozta€eny pritokem dopravovaného média.
Aktivace funkce vyzaduje nastaveni dvouvodi¢ového ovladani (tCC = 2C) s tCt = LEL nebo PFO (viz stranu 23).

ELF

Externi porucha ‘ nO

n 0: Nepouzito

{ 1: Logicky vstup LI1
{2 Logicky vstup LI2
{ 3: Logicky vstup LI3
{4 Logicky vstup LI4
{5 Logicky vstup LI5
{6 Logicky vstup LI6

e~~~ -~

Pokud je LAC = L3, je mozné ovladat funkci externi porucha zménou logické urovné zvoleného bitu fidiciho
slova:

d ! !:Bit 11 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
d {2: Bit 12 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
d ! 3: Bit 13 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
d ! Y: Bit 14 fidiciho slova Modbus nebo CANopen
L d !5:Bit 15 fidiciho slova Modbus nebo CANopen

[]
‘
[]
‘
[]
‘
[]
‘

FArar

EFPL

Zpusob zastaveni pfi hlaseni externi poruchy EPF YES

n §: Porucha ignorovana

YE 5: Zastaveni volnym dob&hem

r 1P Zastaveni po dob&hové rampé
F 5 E: Rychlé zastaveni

c
°
r~

Chovani frekvenéniho ménice pfi vypadku faze motoru YES

n §: Funkce neni aktivni

Y E 5: Zablokovani frekvenéniho ménice s hlasenim OPF

0 AL : Bez zablokovani frekvenéniho ménice, vystupni napéti je upraveno tak, aby nedochéazelo

k nadproudlim, pfi odstranéni pficiny poruchy je aktivovan letmy rozbéh motoru s vyhledanim otacek

i v pfipadé, je-li nastaveno Fir = nO. Toto nastaveni je vhodné pfi pouziti stykace na vystupu frekvenéniho
ménice.

OPL se automaticky nastavi na YES, pokud je konfigurovana funkce ovladani externi brzdy (bLC),

viz stranu 54.

°
-

Chovani frekvenéniho ménice pfi vypadku faze sitového napéti ‘YES

Tento parametr je pfistupny pouze u frekvenénich ménicu s 3fazovym napajenim.
n §: Porucha ignorovana
YE §: Hiageni poruchy s rychlym zastavenim

c
x
r~

Zpusob zastaveni p¥i prehfati frekvenéniho méni¢e OHF ‘YES

n {J: Porucha ignorovana

Y E §: Zastaveni volnym dob&hem

r n P: Zastaveni se sledovanim dob&hové rampy
F § £ : Rychlé zastaveni

c
r~
r~

Zpusob zastaveni p¥i pfehfati motoru OLF YES

n §: Porucha ignorovana

Y E §: Zastaveni volnym dob&hem

r n P: Zastaveni se sledovanim dob&hové rampy
F 5 £ : Rychlé zastaveni

5

0 Externi porucha je detekovana stavem 0 na pfislusném vstupu
(]

{

)
[N
H {§: Externi porucha je detekovana stavem 1 na pfislusném vstupu
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Menu poruchova hlaseni (FLt-)

A

Kéd Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
5L L |Zpusob zastaveni v pripadé hlaseni poruchy sériové linky Modbus SLF YES
n 0: Porucha ignorovana
Y E 5: Zastaveni volnym dobéhem
r 1 P: Zastaveni se sledovanim dobé&hové rampy
F 5 E: Rychlé zastaveni
COL |ZpGsob zastaveni v pfipadé hlaseni poruchy sériové linky Modbus COF YES
n 0: Porucha ignorovana
Y E 5: Zastaveni volnym dobé&hem
r 1 P: Zastaveni se sledovanim dobé&hové rampy
F 5 E: Rychlé zastaveni
EnLl |ZpGsob chovani frekvenéniho ménice pfi hlaseni poruchy pfi Autotuningu tnF ‘YES
n 0: Porucha ignorovana (frekvenéni ménic pfejde do tovarniho nastaveni)
Y E 5: HlaSeni poruchy se zablokovanim frekvenéniho ménice
L FL |Zplsob chovani pfi poruse preruseni proudové smycky 4-20 mA LFF ‘nO
n 0: Porucha ignorovana. Toto nastaveni je mozné pouze v pfipadé, je-li nastaven parametr CrL < 3 mA.
Y E 5: Hlaseni poruchy, volny dobéh
L F F: Frekvenéni ménic pfejde na hodnotu nouzovych otaéek, danych nastavenim hodnoty parametru LFF
r L 5: Frekvencni méni¢ zachova stejnou hodnotu vystupni frekvence, jaka byla pred vypadkem, az do
doby obnoveni funkce proudové smycky.
r 1 P: HiaSeni poruchy, zastaveni po dobéhové rampé
F 5 E: HlaSeni poruchy, rychlé zastaveni
A PFed nastavenim hodnoty parametru LFL = YES nebo rMP nebo FSt zkontrolujte zapojeni
analogového vstupu Al3.
V pfipadé nefunkénosti proudové smycky frekvenéni ménic¢ ihned prejde k hlaSeni poruchy.
L FF |Nouzové otaéky pfi poruse proudové smyéky ‘0 az 500 Hz ‘10 Hz
Nastaveni hodnoty nouzovych otacek
dr n |Omezeny provoz v pfipadé podpéti ‘ ‘nO
n O: Funkce neni aktivni
Y E 5: Prahovéa hodnota sitového napéti
ATV3ieeeM2: 130 V
ATV31eeeM3X: 130 V
ATV31eeeN4: 270 V
ATV31eeeS6X: 340 V
Musi byt pouzita sitova tlumivka, nejsou zarueny technické parametry frekvenéniho ménice.
Pro potvrzeni volby nastaveni YES je potfebné stisknout klavesu ENT po dobu 2 s.
S E P |Rizené zastaveni v pfipadé vypadku napajeciho napéti nO
n O: Zablokovani frekvenéniho ménice, volny dobéh
M115: Napajeni frekvenéniho ménice prostfednictvim pfemény kinetické energie zatéze co mozna nejdéle.
r 1 P: Zastaveni se sledovanim platné dobéhové rampy dEC nebo dE2
F 5 E: Rychlé zastaveni, doba zastavovani zavisi na momentu setrvaénosti zatéze a schopnosti
frekvenéniho ménice brzdit.

InH |Potlaceni poruchovych hlaseni ‘nO
Potlageni poruchovych hlaeni aktivaci tohoto parametru maze vést k poskozeni frekvenéniho
ménice a neuznani reklamace.

n O: Nepouzito

L I I:Logicky vstup LI1

L I2: Logicky vstup LI2

L I 3: Logicky vstup LI3

L I4: Logicky vstup LI4

L 15: Logicky vstup LI5

L IB: Logicky vstup LI6

Poruchy jsou monitorovany, je-li konfigurovany logicky vstup ve stavu 0.

Potlageni poruchovych hldSeni nastane, je-li konfigurovany logicky vstup ve stavu 1.

Vsechna poruchova hlaseni jsou resetovana v okamziku vzestupné hrany konfigurovaného vstupu ze stavu

log 0 do stavu log 1.

Pro potvrzeni volby hodnoty nastaveni LI1 az LI6 je potfebné stisknout klavesu ENT po dobu 2 s.
r P |Nulovani ¢itace provoznich hodin nO

n 0O: Ne

r E H: Nulovani ¢itace provoznich hodin
Hodnota parametru rPr se po vynulovani ¢itace automaticky zméni na nO.
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Menu komunikace (COM-)

Ql®
con-]H ° L0dd ]
g O®

®
o L1

e ©

Nasledujici parametry lze modifikovat pouze tehdy, je-li frekvenéni méni¢ zablokovan a motor se neotaci. Po modifikaci
parametri Add, tbr, tFO, AdCO a bdCO je nutné provést restart, jinak nebude zména zaznamenana.

V pripadé pouziti prisluSenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry, je-li pfepina¢ na zadni strané
terminalu v poloze odeméeno .

—

~

InN]
i

-

Popis Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

Modbus: Adresa pohonu 1 az 247 1

Modbus: Pfenosova rychlost 19200

Y.H8: 4 800 bitd/s
9.6:9 600 bitd/s
19.2:19 200 bitd/s (Upozornéni: Vzdaleny termindl pracuje pouze s touto pfenosovou rychlosti.)

Modbus: Datova struktura 8E1

B 0 I: 8 datovych bitl, licha parita, 1 stop bit

B E I: 8datovych bitll, suda parita, 1 stop bit (Upozornéni: Vzdaleny terminal pracuje pouze s timto nastavenim.)
B n I: 8 datovych bitl, bez parity, 1 stop bit

B ~ 2: 8 datovych bitll, bez parity, 2 stop bity

LED

Modbus: Time-out 0,1az10s 10s

AdCO

CANopen: Adresa pohonu 0az 127 0

bdC O

CANopen: Pfenosova rychlost 125

10.0:10 kb/s
20.0: 20 kb/s
50.0:50 kb/s
125.0: 125 kb/s
250.0: 250 kb/s
500.0:500 kb/s
1o0a: 1000 kb/s

ErCO

CANopen: Poruchovy registr (Ize pouze Cist)

O: Neni porucha

I: Porucha ,Bus Off"

2: Porucha ,Life Time*

3: Porucha ,,CAN Overrun®
4: Porucha ,Heartbeat”

Nuceny prechod do mistniho ovladani nO

Konfigurace logického vstupu pro aktivaci této funkce:

n O: Nepfifazeno

I I: Logicky vstup LI1

1 2: Logicky vstup LI2

1 3: Logicky vstup LI3

14 Logicky vstup LI4

15: Logicky vstup LI5

1 B: Logicky vstup LI6

V rezimu nuceného pfechodu do mistniho ovladani prejde frekvenéni méni¢ z ovladani po sbérnici na
ovladani ze svorkovnice a obsluzného termindlu.

~—_———r

FLOC

Volba zadané hodnoty a kanalu fizeni v nuceném mistnim ovladani Al
AIP pro
ATV31eeeA

V rezimu nuceného prechodu do mistniho ovladani jsou brany v potaz pouze Zadané hodnoty otacek,
funkce PI, sumacni vstupy atd. nejsou aktivni. Viz schémata na stranach 28 az 31.

A I I: Analogovy vstup Al1, logické vstupy LI

A 12: Analogovy vstup Al2, logické vstupy LI

A I 3: Analogovy vstup Al3, logické vstupy LI

A | P: Potenciometr (pouze pro frekvenéni ménice ATV31eeeA), aktivni tlacitka RUN/STOP

L [ L: Vzdaleny terminal: Aktivni Zadana hodnota Lfr, viz stranu 16, tla¢itka RUN/STOP/FWD/REV.

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Menu displej (SUP-)
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Nasledujici parametry Ize modifikovat nezavisle na stavu zablokovani frekvenéniho ménice.

V pfipadé pouziti pfisluSenstvi — vzdaleného obsluzného terminalu Ize modifikovat parametry nezavisle na poloze pfepinace na
zadni strané terminalu.

Nékteré funkce maji vétsi pocet parametra.

Pro pfehlednost a odstranéni dlouhého listovani jsou tyto parametry seskupeny do submenu.
Stejné tak jako menu je submenu mozné identifikovat podle pomli¢ky za jeho kddem, napi: | (& Fzs I .

Za provozu frekvenéniho ménice jsou na displeji zobrazovany jeho provozni parametry. Standardné zobrazena hodnota (tovarni nastaveni)
je vystupni frekvence ménice (parametr rFr).

Pro zobrazeni jiné provozni veli¢iny je nutno vybrat dany parametr a pro potvrzeni stisknout klavesu ENT po dobu min. 2 s. Poté bude
béhem provozu zobrazovana nové zvolena provozni veli€ina (nastaveni se zachova i po vypnuti frekvenéniho ménice).

Pokud neni vybér potvrzen dlouhym stlac¢enim klavesy ,ENT*, frekvenéni méni¢ se po vypnuti vrati k pfedchazejicimu parametru.
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Menu displej (SUP-)

[ ]

=

Kod

Popis Rozsah

LFr

Zadana hodnota frekvence pfi zadavani 0 az 500 Hz
prostiednictvim obsluzného terminalu
frekvenéniho méni¢e nebo vzdaleného
terminalu

rP I

Interni zadana hodnota regulované veli€iny Pl |0 az 100 %
regulatoru

FrH

Zadana hodnota frekvence pred rampou 0 az 500 Hz
(absolutni hodnota)

I'FI'

Vystupni frekvence ménice -500 Hz az +500 Hz

SPd |
nebo
SPdZ2
nebo
SPd3

Vystupni veli€¢ina zafizeni v uzivatelskych jednotkach
Je zobrazovana hodnota Spd1 nebo Spd2 nebo Spd3, v zavislosti na nastaveni hodnoty
parametru SdS, viz stranu 19.

LCr

Proud motoru

OFr

Vykon motoru

100 % = Jmenovity vykon motoru, vypocteny na zakladé parametrt zadanych v menu
pohon drC-.

UL n

Sitové napéti (udava sitové napéti, méfi se na ss sbérnici meziobvodu, hodnotu Ize
odeditat spravné v ustaleném stavu)

EHr

Tepelny stav motoru

100 % = Jmenovity tepelny stav
118 % = Prahova hodnota hlaseni ,OLF“ (pfehrati motoru)

EHd

Tepelny stav frekvenéniho ménice

100 % = Jmenovity tepelny stav
118 % = Prahova hodnota hlaseni ,OHF“ (pfehfati fekvenéniho ménice)

LFE

Posledni porucha

b L F: Porucha fizeni brzdy

L F F: Nespravna konfigurace frekvenéniho ménice

L F I: Nekompatibilni konfigurace frekvenéniho ménice (pfenos po sbérnici)
L OF: Porucha komunikace CANopen

L r F: Porucha nabijeciho rezistoru ss meziobvodu

E E F: Porucha paméti EEPROM

E P F: Externi porucha

I n F: Interni porucha

L F F: Porucha pferudeni proudové smycky 4-20 mA

n O F: NeuloZeni poruchy

0 b F: Porucha pfepéti na ss meziobvodu (nadmérné brzdéni)
0L F: Porucha nadproud

O H F: Porucha prehfati frekvenéniho ménice

O L F: Porucha pfehféati motoru

0O P F: Porucha vypadek faze motoru

05 F: Porucha prepéti v siti

P H F: Porucha vypadek sitové faze

5 [ F: Porucha zkrat v motoru (mezi fAzemi nebo fazi a zemi)
5L F: Porucha komunikace Modbus

5 O F: Otackovy prekmit

E n F: Porucha pfi provadéni Autotuningu

U 5 F: Porucha podpéti sité

OE r

Kroutici moment motoru

100 % = Jmenovity kroutici moment motoru

rkH

Doba provozu 0 az 65 530 hodin

Celkova doba pfipojeni motoru k napajeni:

0 az 9 999 hodin, potom 10,00 az 65,53 tisic hodin.

Lze vynulovat prostfednictvim parametru rPr v menu poruchova hlaseni (FLt-),
viz stranu 62.

Tyto parametry se objevi, pouze pokud byla funkce aktivovana.
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Menu displej (SUP-)

Popis

Pristupovy kod (heslo)

Konfigurace a nastaveni frekvenéniho méni¢e mohou byt chranény heslem.

& Dilezité varovani: Pred zablokovanim pfistupu do terminalu si heslo
zaznamenejte.

e [F F: Pristup k parametrim bez omezeni
— Pro zablokovani pfistupu k parametrum zadejte heslo inkrementovanim udaje na
displeji klavesou A v rozmezi od 2 do 9 999 a stisknéte klavesu ENT. Na displeji se
objevi hlaseni.
e [ n: Pfistup k parametrim chranén heslem
— Pro odblokovani pfistupu k parametriim zadejte heslo inkrementovanim Gdaje na
displeji klavesou A v rozmezi od 2 do 9 999 a stisknéte klavesu ENT. Kéd zlistane
na displeji a pfistup k parametrim je odblokovan do vypnuti frekvenéniho ménice. Pri
novém zapnuti je pfistup k parametriim opét zablokovan.
— Pokud je heslo zadano nespravné, zobrazeni na displeji se zméni na ,,On“ a pfistup
k parametriim zlstava zablokovan.
o XXXX: Pfistup k parametrim je odblokovan (kéd zGstavé zobrazen na displeji).
— Pro zablokovani parametri se stavajicim heslem, pokud je pfistup k parametrim
odblokovan, stisknéte klavesu W a poté ENT. Zobrazeni na displeji se zméni na ,On".
— Pro zablokovani parametril novym heslem, pokud je pfistup k parametriim
odblokovan, zadejte nové heslo inkrementovanim nebo dekrementovanim hodnoty na
displeji za pouziti klaves A nebo WV a stisknéte klavesu ENT. Zobrazeni na displeji
se zméni na ,On*.
— Pro zruseni ochrany heslem, pokud je pfistup k parametrdm odblokovan, stisknéte
klavesu W a poté ENT. Zobrazeni na displeji se zméni na ,OFF*. Pfistup
k parametriim zdstane bez omezeni do nasledujiciho restartu.
Pokud je pfistup k parametrim zablokovan, je mozné pouze zobrazeni nékterych
provoznich parametr(.

EUS

Stav Autotuningu

E A b: Pouziva se standardni hodnota statorového odporu.

P E n d: Autotuning byl pozadovan, ale jeSté neprobéhl.

P r 0G: Probihd Autotuning.

F A IL: Autotuning selhal.

d 0 n E: Pouziva se statorovy odpor zjistény funkci Autotuning.

5 E r d: Hodnota odporu vinuti statoru (rSC jina nez nO) je pouzivana.

udr

Zobrazeni verze firmware ATV31
Napf.: 1102 = V1.1 IEQ2.

Funkce logickych vstupt

I'1AR
=
I3A
I4AR
ISA
I6R

~—_——r—r

Slouzi pro zobrazeni funkce jednotlivych logickych vstupt. Pokud neni pfislusny vstup
konfigurovan pro zadnou funkci, zobrazi se nO. Pouzijte klavesy A a W pro listovani
funkcemi. Pokud je jeden vstup konfigurovan pro vice funkci, ovéfte, zda jsou navzajem
slucitelné.

L I5

Slouzi pro zobrazeni aktualniho stavu logickych vstupt LI1 aZ LI6. Stav se zobrazuje
prostfednictvim hornich a dolnich elementd sedmisegmentovych zobrazovacich jednotek.
Zleva doprava LI1 az LI6, sviti-li doIni segment, znamena to, Ze je pfislusny logicky vstup
v log 0, sviti-li horni, v log 1.

log 1 ,
log 0 “ I ‘

LI2 LI3 LI4 LI5 LI6
Pﬁ’klad: na obrazku vyse jsou LI1 a LI6 ve stavu log 1 a zbyvajici 4 vstupy ve stavu log 0.

Funkce analogovych vstupt

AI1IAR
AIZA
A I13AR

Slouzi pro zobrazeni funkce jednotlivych analogovych vstupl. Pokud neni pfislusny vstup
konfigurovan pro zadnou funkci, zobrazi se nO. Pouzijte klavesy A 2 W pro listovani
funkcemi. Pokud je jeden vstup konfigurovan pro vice funkci, ovéfte, zda jsou navzajem
slucitelné.
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Udrzba

Preventivni udrzba

Frekvenéni ménic¢e ATV31 nevyzaduji specialni preventivni péci. Doporucuje se provadét pouze:

* Kontrolu dotaZeni svorek.

¢ Kontrolu teploty okolniho vzduchu a funkce ventilator( (Zivotnost ventilatorli je 3 az 5 let, dle provoznich podminek).
¢ Qdstranéni prachu z frekvenéniho ménice.

Uvedeni do provozu, hlaseni poruchy

PFi obtizich pfi uvedeni do provozu nebo v provozu provéfte, zda jsou dodrzeny vSechny pozadavky na pracovni prostfedi, montaz,
pfipojeni atd.

PFi poruse se frekvenéni méni¢ zablokuje a na displeji se zobrazi blikajici poruchovy kéd. Detekovana porucha se uchova v paméti.
Kontakt poruchového relé se rozepne.

Reset poruchy

V pfipadé neresetovatelné poruchy je nutné odpojit frekvenéni méni€ od napajeni, vy€kat zhasnuti displeje a vybiti kondenzatorll ve ss
meziobvodu a nalézt a odstranit pfic¢inu.

Reset poruchy se da provést:

* Odpojenim frekvenéniho ménice od napajeni a po zhasnuti displeje jeho opétnym pfipojenim.

* Automaticky, aktivaci funkce automaticky restart po poruse (menu FLt-, hodnota parametru Atr = YES, viz stranu 60).

¢ Aktivaci logického vstupu konfigurovaného pro funkci reset poruchy (menu FLt, hodnota parametru rSF = Lle, viz stranu 60).

Menu displej

Pfi uvadéni do provozu, pfipadné pfi hledani pfi€iny zavady, maze pomoci displej frekvenéniho méni¢e zobrazenim provoznich stavu
a veli¢in.

Nahradni dily a opravy

Obratte se na Technickou podporu nebo Servis Schneider Electric CZ, s. r. o.
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Poruchy, mozné pfri

v

iny a jejich odstranéni

Ménic nelze spustit, neni zobrazen kéd poruchy

Pokud nesviti displej, zkontrolujte napajeni frekvenéniho ménice.

Zkontrolujte, zda jsou logické vstupy aktivovany v souladu s jejich konfiguraci. Napfiklad funkce rychlé zastaveni nebo volny dobé&h maji
z bezpecnostnich divodl obracenou logiku ovladani. To znamena, Ze pokud jsou logické vstupy ve stavu log 0, funkce jsou aktivni a na
displeji je zobrazen v pfipadé aktivni funkce volny dobéh nSt nebo Fst v pfipadé aktivni funkce rychlé zastaveni. Uvedenim pfislusnych
logickych vstupt do stavu log 1 se tyto funkce deaktivuii.

Zkontrolujte, zda jsou logické vstupy pro povel chod spravné vybaveny vzhledem k zvolenému typu fizeni — parametr tCC v menu I-O,
viz stranu 23.

Pokud je aktivni funkce vyhodnoceni koncovych snimact a pfislusny vstup je na log 0, pohon se mlize roztocit pouze zadanim povelu
pro chod na opaénou stranu (viz stranu 58).

Pokud je kanal pro zadavani zadané hodnoty (viz stranu 28) nebo kanal pro zadavani ovladacich povell (viz stranu 29) konfigurovan pro
ovladani prostfednictvim Modbus nebo CANopen, displej zobrazuje nSt a frekvenéni méni¢ ocekava zadanou hodnotu nebo povel pro
rozbéh po komunikacni sbérnici.

Poruchy, které nelze resetovat prostrednictvim funkce automaticky restart po poruse

Poruchu Ize resetovat kratkodobym odpojenim frekvenéniho ménic¢e od napajeni. Pfed pfipojenim k napajeni by méla byt odstranéna
pfi¢ina, kteréd poruchu zpUlsobila.

Poruchy CrF, SOF, tnF, bLF a OPF Ize resetovat logickym vstupem konfigurovanym pro funkci reset poruchy (viz parametr rSF v menu FLt
na strané 60).

Porucha Pravdépodobna pfi¢ina Odstranéni
LLF ¢ Nebylo dosazeno prahové e Zkontrolujte kabel mezi méni¢em a motorem.
Porucha ovladani externi| hodnoty proudu pfi odbrzdéni lbr | Zkontrolujte vinuti motoru.
brzdy * Zkontrolujte nastaveni lbr v menu Fun- (viz str. 54).
¢ Frekvence pfidobrzdénibEn=nO |* Ridte se doporu¢enim pro nastaveni bEn v menu FUn- (viz str. 53 a 54).
CrF e Porucha nabijeciho rezistoru ¢ Obratte se na servis.
Porucha nabijeciho nebo ovladani pfeklenovaciho
rezistoru relé rezistoru
EEF e Interni porucha paméti ¢ Zkontrolujte prostredi (elektromagnetickou kompatibilitu).
Porucha EEPROM * Obratte se na servis.
InF e Interni porucha ¢ Zkontrolujte prostredi (elektromagnetickou kompatibilitu).
Interni porucha * QObratte se na servis.
ocCr * Nespravné parametry v menu e Zkontrolujte parametry SEt- a drC-.
Nadproud SEt- a drC- ¢ Zkontrolujte dimenzovani motoru/frekvenéniho ménice/zatéze.
* Setrvac¢nost nebo zatéz prilis e Zkontrolujte stav mechanismu.
vysoka
* Mechanické zablokovani motoru
SCF e Zkrat nebo zemni spojeni na * Zkontrolujte kabely spojujici frekvenéni méni¢ s motorem a izolaci
Zkrat v motoru vystupu ménice motoru.
e Velky svodovy proud na vystupu |* Zmeérite spinaci frekvenci.
ménice, pokud je nékolik motorli |e Zapojte tlumivky mezi méni¢ a motor.
zapojeno paralelné
SOF * Nestabilita e Zkontrolujte parametry motoru, zesileni a stabilitu regulaéni smycky
Otackovy prekmit e Hnaci zatéz pfilis vysoka frekvence.
¢ Doplrite brzdny rezistor.
¢ Zkontrolujte dimenzovani motoru/frekvenéniho ménice/zatéze.
EnF ¢ Specialni motor nebo motor, ¢ Nastavte Uft = L nebo P (viz stranu 21).
Porucha Autotuningu jehoz vykon nevyhovuje ménici  |» Zkontrolujte pfipojeni motoru.
* Motor neni pfipojeny * Stykag, pokud je pouzit, na vystupu ménic¢e musi byt béhem
k frekvenénimu ménici Autotuningu sepnut.
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Poruchy, mozné pfri

iny a jejich odstranéni

Poruchy, které je mozné resetovat prostrednictvim funkce automaticky restart po poruse

Poruchu Ize také resetovat kratkodobym odpojenim frekvenéniho ménice od napajeni nebo logickym vstupem konfigurovanym pro funkci
reset poruchy (viz parametr rSF v menu FLt na strané 60).

Porucha Pravdépodobna pfi¢ina Odstranéni

COF * Nefunkéni komunikace na * Zkontrolujte komunikaéni sbérnici.
Porucha CANopen sbérnici CANopen * Viz dokumentaci pro CANopen.

EFPF * Externi porucha pfivedena na e Viz menu FLt-, parametr EtF, strana 61.

Externi porucha

logicky vstup frekvenéniho
ménice

LFF
Porucha proudové linky

Porucha proudové smycky
4-20 mA, analogovy vstup Al3

* Zkontrolujte signél na vstupu Al3.

ObF
Prepéti béhem dobéhu

P¥ilis intenzivni brzdéni
Velkéa setrvacnost nebo aktivni
zatéz

* Prodluzte dobu dobé&hu — parametr dEC.
* Aktivujte funkci brA, viz stranu 38.
* Vybavte méni¢ brzdnym rezistorem.

OHF * Prehfati frekvenéniho ménice » Zkontrolujte zatizeni motoru, ventilaci ménice a teplotu
Prehrati ménice ¢ \ysoka teplota v okoli ménice okoli. Pfed restartem je nutné vyckat na ochlazeni ménice.
OoLF o Ptetizeni motoru 12t * Zkontrolujte nastaveni proudu pro tepelnou ochranu motoru

Prehrati motoru

ItH, viz stranu 16, a zatizeni motoru. Pred restartem je
nutné vyc¢kat na ochlazeni motoru.

OFF
Vypadek faze motoru

Ztrata faze na vystupu ménice
Motorovy stykaé otevieny

Motor neni pfipojeny nebo vykon
motoru pfili§ nizky

Okamzita nestabilita v proudu
motoru

e Zkontrolujte pfipojeni z méni¢e k motoru.

e Pokud je pouzit motorovy stykac, nastavte OPL = OAC,
viz menu FLt-, str. 61.

¢ Pro zkousku s malym motorem nebo bez motoru nastavte
OPL =n0O, viz menu FLt-, str. 61.

* Zkontrolujte a optimalizujte parametry UFr (strana 17), UnS
a nCr (strana 20) a provedte Autotuning tUn (strana 21).

O5F ¢ Sitové napéti pfilis vysoké e Zkontrolujte sitové napéti.
Prepéti ¢ Rusené sitové napajeni
PHF * Vypadek jedné faze * Zkontrolujte pfipojeni napajeni a pojistky.

Vypadek vstupni faze

3fazovy frekvenéni ménic ATV31,
napajeny jednofazove
Nevyvazena zatéz

Tato ochrana je aktivni pouze
s ménicem, ktery je zatizen.

* Pouzijte 3fazové sitové napajeni.
e Poruchu je mozné ignorovat nastavenim IPL = nO, viz
menu porucha FLt-, strana 61.

SLF
Porucha Modbus

Porucha komunikace na sbérnici
Modbus

* Zkontrolujte komunikaéni sbérnici.
¢ Viz dokumentaci pro Modbus.

Poruchy, které se resetuji ihned po zaniknuti jejich pfi¢iny

Porucha

Pravdépodobna pfi¢ina

Odstranéni

CFF
Chyba konfigurace

Aktualni konfigurace je
nekompatibilni.

¢ Vratte se k nastavenim vyrobce nebo vyvolejte zalozni
konfiguraci, pokud je platna. Viz parametr FCS v menu I-O,
drC-, CtL nebo FUn.

CF I

Chyba konfigurace po sériové lince

Neplatna konfigurace
(konfigurace, ktera byla do
ménice pfenesena po sériové
lince, neni kompatibilni).

* Zkontrolujte pfedtim zavedenou konfiguraci.
e Zavedte kompatibilni konfiguraci.

UsF
Podpéti

Sitové napéjeci napéti pfilis nizké
Pokles napéti
Poskozeny nabijeci rezistor

e Zkontrolujte sitové napéti.

* Vyménite frekvenéni ménic.
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Tabulka nastaveni/konfigurace

=T T Toa 1= OO
Identifikace ZAKAZNIKA @ QPIKACE. ........coii ettt ettt st e e bt a e e s h e e b e e e et e bt e et e b e et e e et e ar e se e e e e an s

Parametry 1. Grovné

bFr
Kéd Tovarni nastaveni |Zakaznické
nastaveni
bFr 50
—
Nastavenimenu |5 £ - - ||l«—
Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kaéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni
ACC |3s s rP2 |30% %
ACZ |5s s rP3 |60% %
dEZ |5s s rP4Y 190% %
dEL [3s s S5PZ2 |10Hz Hz
EAT [10% % 5P3 |15Hz Hz
EAZ [10% % S5P4 |20Hz Hz
EA3 |10% % SP5 |25Hz Hz
EAY |[10% % SPE |30Hz Hz
L5FP |OHz Hz SP1 |35Hz Hz
HS5F |bFr Hz SPH |40Hz Hz
IEH |Podle vykonu ménice A SPY9 |45Hz Hz
UF r 20 % % SP I0 |50 Hz Hz
FLL |20% % SP || |55Hz Hz
SEA |20% % SP |2 |60Hz Hz
SLP |100Hz % SP I3 |70Hz Hz
IdC |0,7In(1) A SP I4 |80Hz Hz
EdLC |05s s SFP I5 |90 Hz Hz
EdLC | [05s S SP IE 100 Hz Hz
S5dC I |0,7In(1) A CL I [15In(1) A
EdCZ2 (0s s CLZ |(1,5In(1) A
5dC 2 (0,5In(1) A ELS5 |0 (bez omezeni) s
JPF |OHz Hz rsL |0
JFZ2 |0Hz Hz UFrZ2 [20% %
JLF 10 Hz Hz FLLZ |20% %
rPL |1 SEAZ |20% %
r IG |1/s /s SLPZ |100 % %
FbS |1 FEd |bFr Hz
P IC |nO EEd |100% %
CEd |In(1) A
5d5 |30
SFr |4kHz kHz

(1) In je jmenovity proud frekvenéniho méni¢e. Hodnotu In naleznete v katalogu Altivar 31 nebo na typovém S&titku frekvenéniho ménice.

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Tabulka nastaveni/konfigurace

—

Parametry pohonu |4 - [ -

A

Y

Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni
bFr |50Hz Hz EUS |[tAb
UnS |Podle vykonu ménice \Y UFE |n
Fr5 |50Hz Hz nrd |YES
n [ r |Podle vykonu ménice A SFr |4kHz kHz
n 5P |Podle vykonu ménice RPM EFr |60Hz Hz
L OS5 |Podle vykonu ménice SrF |nO
r5C |nO
I — ]
Vstup/vystup | / - 17 - [}«—
Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni
ELLC |2C AO IE |0A
ATV31eeeA: LOC
ELCE |tn d0 nO
rr 5 |pokudtCC =2C, LI2 rl FLt
pokud tCC = 3C, LI3
pokud tCC = LOC: nO
CrL3 [4mA mA rc nO
LrH3 [20mA mA
I — ]
Ovladani ménice ([ £/ - ||« >
Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni
LAC U1 LdZ |Mdb
Fr | |AN1 LLS5 |Cdl
AIP pro ATV31eeeA
FrZ2 |nO COFP |nO
rFC |Fr LcC |nO
CHLCF |SIM FP5E |YES
Cd Il |[tEr rOE |dFr

LOC pro ATV31eeeA

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Tabulka nastaveni/konfigurace

Funkce |F [/~ - :-‘ >
Kaéd Tovarni nastaveni |Zakaznické Kéd Tovarni nastaveni |Zakaznické
nastaveni nastaveni
rPLC - rPE |Lin JOG - JOL |PokudtCC =2C: nO
Pokud tCC = 3C: Ll4
Pokud tCC = LOC: nO
EA Il |10% % JLF [(10Hz Hz
EAZ |10% % UPd - UsFP [nO
EA3 |10% % d5F [nO
EAY |10% % SEr- [nO
ACLC |3s S P I- P IF |nO
dEL |3s s rPL |1
rP5 |nO r IGc |1
FrE |O Hz FbE5 |1
ACZ |5s S P IC [nO
dEZ |5s s PrZ2 [nO
b-A |YES Pr4 [nO
SECLC - SEE |Stn rP2 |30% %
F5t |nO rP3 |60% %
dCF |4 rPY |90 % %
dC I |nO r5L |0
IdC |0,71In A P11l [nO
EdL |05s s rP Il (0% %
n5Et |nO bLLC- bLLC [nO
AdC - AdC |YES br L |Podle typu ménice Hz
EdLC | |[05s S Ibr A
S5dC | |0,7In(1) A brk |05s s
EdLCZ2 Os s BEn [nO Hz
SdCZ2 |05In(1) A LEE |05s s
SA |- SAZ |AI2 b IP [nO
SA3 [nO LC?2- LCZ [nO
P55 - P52 |PokudtCC=2C:LI3 LLZ (15In(1) A
Pokud tCC = 3C: LI4
Pokud tCC = LOC: LI3
PS54 |PokudtCC=2C:LIl4 LHP - CHF [nO
Pokud tCC = 3C: nO
Pokud tCC = LOC: LI4
P5H |nO Un 52 |Podletypu ménice \Y
PS5 16 [nO Fr52 |50Hz Hz
SPZ2 |10Hz Hz nCr2 A
5P3 |15Hz Hz n5pPe |Podletypu ménice RPM
SP4Y |20Hz Hz cose
SP5 |25Hz Hz UFEZ |n
SPBE |30Hz Hz UFrZ2 [20% %
SP1 |35Hz Hz FLLCZ [20% %
SPH |40Hz Hz SEAZ |20% %
SPY9 |45Hz Hz SLPZ |100 Hz Hz
SP 10 |50 Hz Hz L5SE - LAF [nO
SP Il |55Hz Hz LA~ [nO
SP |2 |60Hz Hz LAS |nSt
SP I3 |70Hz Hz
SP /Y |80 Hz Hz (1) In je jmenovity proud frekvenéniho méni¢e. Hodnotu In naleznete

5P /5 90H H v katalogu Altivar 31 nebo na typovém stitku frekvenéniho ménice.
z z I:l Vyznacéené parametry se objevi pouze v pfipadé
SP IB |100 Hz Hz aktivace pfislusné funkce.
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Tabulka nastaveni/konfigurace

—
Poruchy |(F | L -||le—

Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kaéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni

AE-~ [nO SLL |YES

EA- |5 coL |YES

r5F |nO EnlL YES

FLr |nO LFL |nO

EEF |nO LFF |10Hz Hz

EPL |YES drn |nO

OoPL |YES SEP |nO

IPL |YES InH |nO

OHL |YES rPr |nO

oLL |YES

—

Komunikace | 717 - ||l

Kéd Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni Kod Tovarni nastaveni Zakaznické nastaveni

Add |1 bdLC O |125

Ebr |19200 FLO |nO

EFO |8E1 FLOLC |AH

EEOD |10s s AIP pro ATV31eeeA

AdJdCO |0

I:l Vyznacené parametry se objevi pouze v pfipadé aktivace pfislusné funkce.
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Seznam parametri

AC? 38
ACC 38
AdC 41
AdJCO 63
Add 63
AIIAR 66
AIZA 66
A I13AR 66
AO IE 24
AEr 60
bdC O 63
bLEn 54
LEE 54
bFr 20
b IP 54
bLLC 54
brA 38
brlL 54
brkE 54
CCs 35
Cdl 34
LdZ 34
CHLCF 34
CHFP 56
cLe 55
cL 18
cod 66
COor 35
caos 20
cose 57
CrHT 24
Cr.L3 24
CEd 19
dCF 39
drC | 39
dEZ 38
dEL 16
da 24
drn 62
d5P 48
EFL 61
EFCO 63
EEF 61
Fb5S 51
FCS 22
FLLD 17
FLLZ 57
FLO 63

FLOC 63 oPr 65 SP2 45
FLr 61 OE r 65 SFP3 45
Fr |l 33 P IC 51 SPY 45
Fr? 33 P IF 51 SFP5 45
FrH 65 Pr2 51 SFE 45
Frb§ 20 PrHy 51 SP1 45
Frs?2 56 PS5 IB 45 SPH 45
Frk 38 P52 44 S5FP9 45
FSE 39 P54 44 SPd | 65
FEd 19 P58 44 SPdZ 65
HSP 16 PSE 35 SPd3 65
Ibr 54 r 24 S5rF 22
IdC 39 re 24 StAR 17
InH 62 rFLC 34 SERACZ 57
IPL 61 rFr 65 SEF 62
IEH 16 r IG 51 SEr 48
JF 2 18 rOE 35 SEE 39
JGF 46 rP2 51 EA | 37
JOGC 46 rP3 51 ERAZ 38
JPF 18 rPYy 51 EA3 38
LALC 33 rPLC 51 EAY 38
LAF 58 rP I 52 EAr 60
LAr 58 rP I 65 Ebr 63
LAS 58 rPr 62 ECC 23
LCce 55 rP5 38 ELCE 23
LCC 35 rPE 37 EdrC 39
LCr 65 rrS 23 EdC | 41
LFF 62 rSC 21 tdC 2 4
LFL 62 rSF 60 EFr 22
LFr 65 rSL 52 EHd 65
LFE 65 rkH 65 EHr 65
LIIA 66 SAZ 42 ELS 18
L IZR 66 SA3 42 EEd 19
L I3R 66 5C5 22 EED 63
L I4A 66 SdrC | 4 ElUn 21
L ISA 66 s5dC 2 41 EUS 21
L IBR 66 5d5 19 EUS 66
LI5S 66 SFr 22 udr 66
L5FP 16 SLL 62 UFr 17
nlCr 20 SLFP 17 UFrZ2 57
nCr?2 56 SLPZ 57 UFE 21
nrd 22 SP IO 45 UFEZ 57
n5P 20 SP 11 45 UL n 65
nSPZ2 56 SP 12 45 Uns 20
nSE 40 SP I3 45 Uunse 56
OHL 61 SP I4 45 usr 48
oLt 61 SP IS 45

oFPL 61 SP IEB 45
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Seznam funkci

+/- zadavani otacek 47
2vodi¢ové/3vodicové ovladani 23
Adaptace dobéhové rampy 38
Analogovy/logicky vystup 24
Automatické dobrzdéni ss proudem 41
Automaticky restart po poruse 60
Autotuning 21
Brzdéni ss proudem 39
CANopen: Adresa pohonu 63
Chlazeni ménice 5

Letmy rozbéh motoru s vyhledanim otacéek (,Catch on the fly“) 61
Modbus — adresovani, nastaveni 63
Navrat k tovarni a uzivatelské konfiguraci 22
Nuceny prechod do mistniho ovladani 63
Omezeni proudu 18
Ovladani externi brzdy 53
PI requlator 49
Pomalé otacky — Jogging 46
Prednastavené rychlosti 43
Prepinani kanalu ovladacich poveld 35
Prepinani ramp 38
Prepinani zddané hodnoty 34
Prepnuti 2. proudového omezeni 55
Preskokova frekvence 18
Pristupova droven 33
Rampy 37
Relé R2 24
Relé R1 24

Reset poruchy

Rezimy zastaveni

Rychlé zastaveni logickym vstupem

Spinaci frekvence

Submenu prepinani sad parametrl motor(

Submenu souctové vstupy

Tepelnd ochrana frekvenéniho ménice

Tepelna ochrana motoru

Tepelna ochrana motoru

UloZeni zaloZni konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice

Volba typu fizeni a U/f

Volny dobéh

Vyhodnoceni koncovych poloh

ZpUsoby ovladani frekvenéniho ménice a zadavani zadané hodnoty

o100 O] [=|IN] o NI IN] 1o [o| 1o
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Poznamky
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