LS Industrial Systems

New Name of @ LG Industrial Systems

Ménic frekvence

Starvert 1IC5

Vystupni napéti z ménicd Starvert iC5
je 3x230V

Zapojeni motorti musi byt pfizplisobeno
dle Stitkovych hodnot tak, aby nedoslo

k poSkozeni motoru.

U vétSiny béZznych asynchronnich motor
odpovida tomuto napéti zapojeni vinuti
motoru do trojuhelniku!!!

Vstupni sit’ pripojujte na svorky L1 a L2.

Nikdy nepfipojujte vstupni sit, nulu ani
zem na svorky P, P1 a N!!!

Zakladni uzivatelska prirucka

11.10.2013

Dékujeme Vam za zakoupeni frekvenéniho ménic¢e LS Industrial Systems - Starvert iC5.



Tento navod k obsluze je nedilnou sougasti zafizeni. Ctéte prosim pozorné veSkeré bezpednostni a uZivatelské instrukce obsazené
v tomto navodu. Zafizeni pouZivejte pouze v souladu s navodem, jiny zpdsob pouZivani mize byt nebezpetny. Vyrobce nepiebira
zadnou odpovédnost za Skody vzniklé nespravnym pouzitim zafizeni. Jakékoliv Upravy a zmény na zafizeni smi provadét pouze auto-
rizovany technik. Vyrobce nepfebira odpovédnost za pouzivani neautorizovanych pfisluSenstvi. Vyrobce si vyhrazuje pravo zmény zafi-
zeni bez predchoziho upozornéni. Vzdy postupujte dle bezpe€nostnich instrukci - nebezpe€i Urazu a zasahu nebezpecnym napétim.
Uchovavejte tuto prirucku na bezpe&ném misté pro pozdg&jsi pouziti. Ctéte tuto pFirutku pozorné - tim miiZzete vyuZit vlastnosti ménice iC5
co nejlépe. Nesundavejte kryt ménice, pokud je méni¢ pod napétim. Nezapinejte méni€ bez pfedniho krytu, dotyk s nékterymi ¢astmi nebo
svorkami miZe zplsobit smrtelny Graz. Nikdy neodstrafujte kryt ménice, ani kdyZ neni pfipojena vstupni napajeci sit. Kryt méni¢e mize
byt sundan pouze pii pravidelnych servisnich prohlidkach ¢&i kontrole pfipojeni. Kontrola pfipojeni a periodicka kontrola mdze byt pro-
vadéna nejdfive 10 minut po odpojeni od vstupni napéjeci sité. Pfed zahajenim praci pfekontrolujte pomoci méficiho pfistroje, Ze napéti v
meziobvodu pokleslo pod alespori 30V. Prace na ménici provadéjte se suchyma rukama. Nepouzivejte kabely s poSkozenou izolaci.
PFistroj instalujte na nehoflavém misté. V bezprostfedni blizkosti méni¢e neskladujte hoflavé materialy.

V pripadé poSkozeni pristroje jej odpojte od napajeci sité.

Bé&hem provozu se méni¢ zahfiva, po zastaveni nebo odpojeni od sit& mdze byt horky nékolik minut.

Nepouzivejte poSkozeny ménic€, ani ménic s chybéjicimi ¢astmi, i kdyz je instalace v poradku.

Zamezte vniknuti hoflavych ¢asti do ménice (papir, piliny, prach, Spony atd.)

Obsluha instalace: Pouzivejte zafizeni v souladu s ndvodem. Instalujte zafizeni podle instrukci v navodu. Neotvirejte obal béhem
prepravy. Nepokladejte tézké pfedméty na zafizeni. Chrafite zafizeni pfed padem a narazem. Pro uzemnéni pouzivejte metodu 200V

tfidy Typ 3 (Odpor: méné nez 100 Ohm). PouZivejte zafizeni pouze v prostfedi - viz. tabulka:

Provozni teplota -10~50°C (neniur&eno pro venkovni pouziti)
Relativni vihkost 90% nebo méné (nekondenzujici)
Prostredi | Skladovaci teplota -20~65°C
Umisténi Zafizeni ma byt umisténo v bezpraSném prostfedi, neobsahujicim agresivni plyny a
tekutiny, kde nedochazi ke kondenzaci atmosférické vihkosti.
Nadmorska vyska / vibrace Max. 1.000 m nad mofem, Max. 5.9 m / sec’ (0.6G) nebo méné

Elektricka instalace: Zapojeni kabeld U, V, W ma vliv na smér otateni motoru. Nespravné pripojeni mlze zpUsobit zni¢eni zafizeni.
Obréaceni polarity (+/-) na svorkach mdze zplsobit zniGeni zafizeni. Instalaci méni¢d Starvert iC5 mohou provadét pouze kvalifikovani
odbornici. Pfekontrolujte pred spusténim veSkeré parametry. Zménou parametr(i pfizplsobte méni¢ pfipojené zatézi. Vzdy dodrzujte
maximalni hodnoty zatiZzeni svorek uvedené v tomto navodu, jinak mdze dojit k poskozeni zafizeni.

Bezpednostni opatieni: Pokud je nastaven Auto restart ménice, nedotykejte se pripojené zatéze, protoze po odeznéni poruchy mlze
dojit k samovolnému spusténi. Pokud dojde k vyresetovani poruchy a frekvenéni zadost zdstane pfitomna, mize dojit k nahlému startu
zafizeni. Proto vzdy zkontrolujte odpojeni Fidiciho signalu pfed provedenim resetu. Jinak midze dojit k nehodé&. Nikdy neprovadéjte zadné
zmény uvniti méni€e. NepouZivejte stykac pro Casté zapinani a vypinani ménice. Pfi zméné typu pripojené zatéze vzdy vyresetujte ménic
a obnovte tovarni nastaveni. Méni¢ mlze byt nastaven na vysokou vystupni frekvenci. Ovéfte schopnost motoru pracovat s danym
nastavenim.

Udrzba, kontrola a servis: Viz. kapitola 8.4 periodicka kontrola.

Likvidace: Pfi likvidaci pristupujte k zafizeni jako k prdmyslovému odpadu.

V8eobecné upozornéni: Na mnoha obrazcich v tomto navodu je vyobrazeno pfipojeni bez vstupniho jistiCe nebo méni€ bez krytu. Nikdy
takto ménic nepouzivejte a vzdy se fidte instrukcemi pro provoz ménice!!!




1. Zakladni informace a bezpec€nostni opatreni
1.1. DUlezitA bezpec€nostni opatreni

Vybaleni ® Zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozeni ménice béhem prepravy. Ovérte, Ze jste obdrzeli
a pozadovany typ ménice, zkontrolujte vykon a vstupni a vystupni napéti na Stitku ménice.
kontrola SV004iC5—-1F | «—  Model/Typ
INPUT 2002 <
| ouTpUT E'B'T 30: éuzl:gaal | o
— lnpul
5'EAH: / 0.4kW b:;ﬁgﬂz e
. . <4—— Vykon motoru
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02052200109 <——  vyrobni &islo

\ LS Industrial Systems Ca., Lid. Made in KOREA

SV 004 iC5 - 1 F
Vykon motoru Typ ménice Vstup RFI filtr
004 | 0.4 [kw] F | Integrovany*
LS
008 | 0.75 [kwW £ AvE -
Inverter [kw] 1 fazove 1 | 1x230V
015 | 1.5 [kw] 200-230Vac - NIA
022 | 2.2 [kw]

* Integrovany vstupni RFI-filtr se stupném odruSeni dle EN55011/B1, EN50081-1.
® Prfislusenstvi

V pfipadé nejasnosti, poSkozeni zafizeni apod. kontaktujte svého obchodniho zéstupce.

Instalace Pro zajisténi dlouhé Zivotnosti méni¢e dodrZujte pokyny pro instalaci (viz. kapitola 2. Instalace).

El. instalace | Pfipojte vstupni napéti, motor a signal dalkového fizeni (fidici signaly na svorky ménice).

POZN.: Nespravné pripojeni mlze zapfricinit poskozeni ménice a pfipojenych zafizeni

(viz. kapitola El. instalace)

1.2. Popis ménicCe

Potenciometr

LED Displej
Vicefunkeni tlacitko pro
nastavovani parametr

(A/v/<«/» aProg/Ent)

TlacCitko Stop / Reverzace

[Tlaéitko Start

NPN/PNP
ovladani
prepinac

Odnimatelny spodni
kryt: po sejmuti je
umoznén pristup ke
svorkam.

Zemnici svorka
Odejmutim spodniho krytu je
umoznén pristup ke svorkam.




1.3. Demontaz a montaz krytu

- Odejméte kryt.
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POZN.: Pouzivejte pouze priméry vodi¢d doporuéenych v navodu. Pouziti vétSich velikosti mizZe zplsobit poskozeni

izolace vodicd.



2. Instalace
2.

1 Bezpec€nostni opatfeni pfi instalaci

Odstrante z méniCe veSkeré ochranné obaly. Nedrzte ménic za €elni panel.

Instalujte méni¢ na misté, kde jsou vibrace mensi nez 5.9 m/s”.
Provozni teplota ménice nesmi prekrocit rozsah -10~50°C.

Méni¢ se béhem provozu zahfiva. Instalujte méni¢ na nehoflavy podklad.

5cm 5cm

Instalujte ménic na rovny, svisly a hladky povrch, aby bylo zajiSténo spravné 5cm

proudéni vzduchu kolem chladiCe a tim dostatecné chlazeni. Ponechte

dostatek prostoru okolo ménice.

_110cm Min

5cm

Min

»

IlOcm Min

5cm

Min

Ponechte dostatecny prostor > :é
mezi méni¢em a dalSimi
zafizenimi pro proudéni — A
chladiciho vzduchu. chladici vzduch
ventilator
-7

Chrarite zafizeni pred vihkosti a pfimym slunecnim svitem.

Pristroj mé& byt umistén v bezprasném prostfedi neobsahujicim agresivni plyny a tekutiny, v prostfedi,

kde nedochazi ke kondenzaci tekutin a atmosférické vihkosti.

® Pokud jsou instalovany dva ¢&i vice méni¢l nebo je osazen chladici ventilator v ménic¢i, musi byt ménice

nainstalovany ve spravné poloze s dlirazem na okolni teplotu, kterd nesmi prekrogit pfipustnou mez. Pokud

budou meénice ve Spatné pozici, prostup tepla chladi¢em bude redukovan.

Pripevnéte méni¢ pevné pomoci Sroubll nebo matek.

< Instalace vice méni¢d v rozvadégi>

1

Horky vzduch

@ Pozn : VSimnéte si spravného osazeni meénic

— W

Proud vzduchu



2.2. Rozméry

u$ Montazni otvory

A
Na B &

Rozméry SV004iC5-1 SV004iC5-1F SV008iC5-1 SV008iC5-1F
W - Sitka (mm) 79 79 79 79

H - Vy3ka (mm) 143 143 143 143

D - Hloubka (mm) 143 143 143 143

A — Rozte¢ (mm) 135 135 135 135

B — Rozte¢ (mm) 67,5 67,5 67,5 67,5
Hmotnost (kg) 0.87 0.95 0.89 0.97
Rozméry SV015iC5-1 SV015iC5-1F SV022iC5-1 SV022iC5-1F
W - Sitka (mm) 156 156 156 156

H - Vy3ka (mm) 143 143 143 143

D - Hloubka (mm) 143 143 143 143

A — Rozte¢ (mm) 135 135 135 135

B — Rozte¢ (mm) 138 138 138 138
Hmotnost (kg) 1,79 1,94 1,85 2




3. Elektricka instalace
3.1. Pripojovaci svorkovnice

P4 P5 VR V1 CM | AM

-~ P B4 =, [

30A30B30C MOEXTGP24P1 P2 CM P3

1

Popis

FX: Chod vpfed
Programo-

3 B S| RX:Chodvzad
vatelné B 3
% 5| BX:Nouzovy stop

logické =3

RST: Reset poruchy
vstupy JOG : Jog funkce

24V pro P1-P5

12V pro potenciometr

0-10V analogovy vstup

0-20mA analogovy vstup

Spole€né svorka pro P1-P5, AM, P24 (0V)

!
[
[

7
o
=

Programovatelny analogovy vystup ( 0 ~ 10V)

Spole€né svorka pro AM (0V)

Programovatelny vystup (otevieny kolektor)

Zem T/M pro MO

Programovatelny PFi aktivaci jsou sepnuty
releovy vystup svorky 30A — 30C
(tovarni nastaveni)

N
Jednofazovy O O

Vstupni
svorky

vstup —
200V ~ 230V o C

Spole€n&
svorka

L1 U
() [ * - \Y
L2 T

Svorkovnice
DC meziobvodu
T
T
[y

Odru$ovaci filtr TRIDA B
(Volitelné pfisluSenstvi)

Svorkovnice pro
motor

Uzemnéni




3.2. Specifikace vykonovych svorek a vodicu

SV004iC5-1 SV008iC5-1 SV015iC5-1 SV022iC5-1
S IS ) S S S S S S_—
- - - L1 L2 P PI N U V W
U V W
Velikost vstupniho vodice 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Vystupni vodi¢ 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Uzemnovaci vodi& 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Oko svorky 2mm?® 359 2mm?® 359 3.5mm?,3.5 g 3.5mm?%3.5 g
Utahovaci moment 13kgf * cm 13kgf * cm 15kgf * cm 15kgf * cm

PFed pfipojovanim ménice se ujistéte, Ze vstupni privod je vypnuty. e Prace na ménici mohou byt provadény nejdfive 5 minut po
odpojeni od sité (od okamzZiku zhasnuti LED na operatorském panelu), az se kondenzatory stejnosmérného meziobvodu vybiji
na bezpecné napéti. Velikost DC napéti v meziobvodu je mozné zkontrolovat na svorkach P1 a N. Pfed zapoCetim praci nesmi
byt v meziobvodu zadné napéti. e Nikdy nepfipojujte vstupni napdjeci sit' na vystupni svorky (U,V,W). Pfivedenim napéje-
ciho napéti na vystupni svorky dojde k destrukci ménice. e Pro vykonové svorky pouzivejte oka s izolacnim naviekem. e
Neponechavejte zbytky piipojovacich kabell uvniti ménice - nebezpeti poskozeni ménice. e Nikdy nezkratujte svorky P1 nebo
P se svorkou N - zkrat mlze méni¢ poskodit. e Vstupni sitova tlumivka: Zapojenim této tlumivky na vstup ménice lze sniZzit
vysoké proudové Spicky do usmérfiovace meénice v pfipadé pfipojovani na napajeci sit's velkym zkratovym vykonem. Pouziti
této tlumivky rovnéz prispiva ke zlepSeni Gciniku na vstupu meénice a snizeni obsahu vySSich harmonickych do vstupni napéjeci
sité. Je-li ménicC pfipojen na napdjeci sit’ se zkratovym vykonem > 1000kVA a vzdalenost mezi zdrojem a méniCem je
ménsi nez 10m, musi byt vstupni tlumivka zapojena vzdy. e Pfi délce kabelu spojujiciho méni¢ s motorem presahujici cca
50m nebo pfi pfipojeni vice nez jednoho motoru k ménici, musi byt na vystup ménice zapojena tlumivka. Tim se zamezi
vypnuti ménice, ke kterému by doslo v disledku proudovych 3picek do kapacity kabelu. P¥i pfipojeni vice nez jednoho motoru k
meénici by celkova délka vedeni neméla byt delSi neZ 200m. e Mezi méni¢ a motor neinstalujte kompenzacéni kompenzator,

prepétovou ochranu ¢i RFI filtr.

Metoda uzemnéni: Typ 3 (Uzemnéni: méné nez 100 Ohm). Nepouzivejte k uzemnéni Srouby v Sasi ménice.

K uzemnéni meénice pouzijte ur€enou svorku (viz. obrazek).

Upozornéni: DodrZujte pfedepsané specifikace pro
uzemnéni meénice.

SV004iC5-1/SV008iC5-1:

Velikost vodiée 2mm?, Oko 2mm? 3@, Uzemnéni <100 Q

SV015iC5-1/SV022iC5-1:

Velikost vodiée 2mm?, Oko 2mm? 3@, Uzemnéni <100 Q

Zemnici svorka Zemnici svorka




3.3.

Ridici svorkovnice

Upevnéte ovladaci kabely cca 15 cm od

fidicich svorek do svazku, zjednodusite tim

zpétné nasazeni Celniho krytu.

Jestlize pouzivate externi napéti pro
programovatelné vstupy (P1~P5),

pouzijte nepatrné vysSi nez 12V.

208 208 30C

Svorka Popis svorky Velikost vodice Moment (Nm)
P1/P2/P3/P4/P5 | Programovatelné logické vstupy T/M P1-P5 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
CM Spolecna svorka pro P1-P5, AM, P24 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
VR 12V pro potenciometr 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
V1 Analogovy vstup 0-10V 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
[ Analogovy vstup 0-20mA 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
AM Programovatelny analogovy vystup 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
MO Programovatelny vystup (otevieny kolektor) T/M 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
EXTG Zem T/M pro MO 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
P24 24V pro P1-P5 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30A Programovatelny releovy vystup A/B prepinaci 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
308 kontakt 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
30C C spolegny 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
3.4. Volba ovladani PNP/NPN
. T
24X O 24|
1. PouZivéte-li svorku Q
P24 - [NPN]
FX O —— CPU
})J
] ‘--‘*“'""" O CM_y

2. Pouzivate-li 24V z

externiho zdroje [PNP]

3. Port pro pfipojeni

komunikacnich karet

;P"‘"

o

(volitelné prislusenstvi

%_‘MODBUS RTU).

s1soy

[ Resistor |

{
A

Resistor

CM




4. Z&kladni konfigurace
4.1. Pripojeni perifernich zafizeni k

meénici

Pro provoz ménice jsou pozadovana nasledujici zafizeni. Pro zajiSténi spravné funkce musi byt periferni zafizeni spravné

vybréna a dimenzovana. Nespravné pfiipojeny méni¢ nebo periferni zafizeni mdze mit za nasledek sniZeni Zivotnosti nebo

poskozeni jednotlivych komponentd. Prostudujte pozorné nasleduijici instrukce pred zahajenim praci na ménici.

Privodni napéti musi byt pouze v povoleném rozsahu.
(Specifikace)

Vénujte zvySenou pozornost volbé hodnoty jistiCe. Pfi

Jistic prvky zapnuti méni¢e mdZe dojit k velkému proudovému narazu.
Pro pfipojeni méniCe na vstupni napdjeci sit se nékdy
- pouziva stykaC. V takovém pfipadé nepouZivejte tento
Stykac y o . -
stykaC pro Casty start a zastaveni motoru. Dochazi ke
zkraceni Zivotnosti ménice.
Instalujte méni¢ na vhodném misté a ve spravné poloze -
Instalace a zajistite tim dlouhou Zivotnost ménice. Nespravné
el. pfipojeni zapojeni mize zapficinit poskozeni ménice i pfipojenych
zafizeni.
Mezi motor a vystupni svorky ménie neosazujte zadné
Motor jistici prvky, pfepétové ochrany a kompenzacni

kondenzatory.

4.2. Specifikace vstupnich jisticich

prvkl (jisticd)

Vykon pfipojeného motoru Typ ménice Ve“k?)ith?;?];dwé

do 0,4 kW vcCetné SV004iC5-1, 1F 10A
0,4 + 0,75 kKW vcetné SV008iC5-1, 1F 10A
0,75+ 1,1 KW vcCetné SV008iC5-1, 1F 16A
1,1 +1,5kW vcetné SV015iC5-1, 1F 16A
1,5+ 1,8 kW vCetné SV015iC5-1, 1F 20A
1,8 + 2,2 kW vcCetné SV022iC5-1, 1F 20A
2,2 + 3,0 kW vCetné SV022iC5-1, 1F 25A

Vypinaci charakteristika C



5. Programovaci (operatorsky) panel

5.1. Popis

yEEEEEEEEEEEE

o ::::::::::::::HII""" —LI-DIS lej
® FWD/REV LED
® 7-mistny LED

D] rey Tlacitka
LA LR RN R RN RN RN R RN R R RN L
DO TS| S — + ® START
® STOP/RST
® Vicefunkeéni tlacitko
® Potenciometr
I &
==__'W

1@ R
Displej
FWD Sviti pfi chodu vpred
Blik& pfi poruse
REV Sviti pfi reverzaci
7-mistny

(LED Displej)

Displej pro zobrazeni provoznich stavil a parametr(i

Tlacitka
RUN Pfikaz START
STOP/RST STOP / RESET poruchy

Vicefunkéni tlacitko

Programovaci klavesy (A /v /</» a Prog/Ent)

A | nahoru Pfechod mezi parametry a kody
Vv | dold Pfechod mezi parametry a kody

Pfepinani mezi skupinami parametrd a pohyb kurzoru pro zmény hodnot
<« |vlevo 3

parametru

Pfepinani mezi skupinami parametrd a pohyb kurzoru pro zmény hodnot
» | vpravo )

parametru
@ | Prog/Enter UloZeni hodnot parametru a zména hodnot

Potenciometr

Plynula zména frekvence




5.2. Prepinani mezi sadami parametr(

Pro zménu sady parametrd stisknéte pravé tlacitko (») | Pro zménu sady parametrd stisknéte levé tlacitko (<)

*

1
(N X

Drive grou

Prepnuti na dalsi skupinu parametrd z jiné nez prvni stranky parametrd.

Stiskem levé nebo

o
pravé Sipky dojde ke
skoku na prvni

> parametr aktualni
skupiny.
-
(\
, Y/
Drive group Function Function
group 1 group 2

KdyZ chcete napf. pfepnout z parametru F 15 do skupiny parametr(l “Function group 2”.

1 - - PFi F 15 stisknéte levou nebo pravou Sipku. Stiskem se pfesunete na prvni stranku
skupiny.

5 - Prvni stranka “F 0” je zobrazena.
- Stisknéte pravou Sipku.

3 - - Prvni stranka skupiny parametrl “Function group 2 - H 0” je zobrazena.




6. Zakladni operace
6.1. Nastaveni frekvence a zakladni operace

Varovani : Nasleduijici instrukce predpokladaji tovarni nastaveni. Vysledky mohou byt rlizné, pokud jsou
parametry zménény. V tomto pfipadé obnovte tovarni nastaveni a pokracujte podle instrukci nize.

Nastaveni frekvence pfes operatorsky panel a ovladani pfes svorky

1 - Pripojte vstupni napéjeci sit.

- Kdyz se zobrazi 0.0, stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

N

3 7071 | - Druhd Cislice 0.0 je podsvicena.
L0V ) | - Stisknéte dvakrat tlagitko vievo.
4 10707 | - Zobrazi se 00.0 a prvni O je podsvicena.

S
D
>
)

&
S=
=

- Stisknéte tla¢itko nahoru.

5 10707) | -- 10.0 je nastaveno. Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlagitko.
(LL00 ) | - 10.0 zagne blikat. Stisknéte znovu Prog/Ent (@) tlagitko.

- Referencni frekvence je nastavena na 10.0 Hz a displej pfestane blikat.
- Sepnéte spinac¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM .

- FWD (chod vpfed) dioda zacne blikat a aktualni zvySujici se frekvence je zobrazena na
LED displeji.

- Kdyz je pozadovana (referencni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.0 .

- Rozepnéte spina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM .

- FWD dioda zacne blikat a aktualni sniZujici se frekvence je zobrazena na LED displeji.
- Kdyz je frekvence rovna OHz, FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena referencni
frekvence 10.0 Hz.

o

~
o e

(o]
o

—§¢ L1R) 10 Hz
220VAC

-0 L2(S)

P
Frekv.

P1
N PLFX) ¢ © P1(FX)-CM | ON | OFF
Pripojeni Model provozu
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Nastaveni frekvence pfes potenciometr a ovladani pres svorky

1 - Pripojte vstupni napdjeci sit.

- Kdyz se zobrazi 0.0, stisknéte Ctyfikrat tlaitko “nahoru”.

- Zobrazi se Frq. Volba zplsobu zadavani frekvence.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- Nastavena je 0 (zadavani frekvence pres operatorsky panel).
- Stisknéte dvakrat tlacitko nahoru.

- Nastavte 2 (zadavani frekvence pfes potenciometr) a stisknéte dvakrat Prog/Ent (@)
tlacitko.

- Frq je znovu zobrazeno.
- Ota€enim potenciometru nastavujeme frekvenci od minimalni po maximalni nastavenou
(priklad: 10.0 Hz).

- Zapnéte vypina€ mezi svorkami P1 (FX) a CM (viz. pfipojeni nize).

- FWD (chod vpfed) dioda zacne blikat a aktualni zvySujici se frekvence je zobrazena na
LED displeji.

- Kdyz je pozadovana (referencni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.0.

- Rozepnéte spina¢ mezi svorkami P1 (FX) a CM .

~
o e

- FWD dioda zacne blikat a aktualni sniZujici se frekvence je zobrazena na LED displeji.
- Kdyz je frekvence rovna OHz, FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena referencni
frekvence 10.0 Hz, jak je zobrazeno vlevo.

o

)]

(o]
o

10 Hz

220VAC__

Frekv.

_ P1(EX)-CM [ ON ] OFF

Pripojeni Model provozu




Nastaveni frekvence pfes potenciometr a ovladani pres “Run” (start) tlacitko

1 - Pfipojte vstupni napajeci sit.

- Kdyz se zobrazi 0.0, stisknéte tfikrat tlacitko “nahoru”.

- Je zobrazeno drv. Volba operacni metody.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- Aktuélni operacni metoda (“1” béh pres svorkovnici)
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tladitko a tlacitko dold.

- Po nastaveni “0” stisknéte dvakrat Prog/Ent (@) tlacitko.

- “drv” je zobrazeno a operacni metoda je nastavena na “spousténi méni¢e pomoci
tlaCitka RUN".
- Stisknéte jednou tlacitko nahoru.

- Volba zplisobu zadavani frekvence je pod parametrem zobrazenym vlevo.
- Stisknéte jednou Prog/Ent (@) tlacitko.

- Aktualni nastavena metoda je 0 (“0” zadavani frekvence z operatorského panelu).
- Stisknéte dvakrét tlacitko nahoru.

- Po zobrazeni “2” (zadavani frekvence pres potenciometr) stisknéte dvakrat Prog/Ent (@)
tlacitko.

- Frq je znovu zobrazeno.
- Ota€enim potenciometru nastavujeme frekvenci od minimalni po maximalni nastavenou
(pfiklad: 10.0 Hz).

10

- Stisknéte tlacitko “Run” na klavesnici.

- FWD (chod vpfed) dioda zacne blikat a zvySujici se frekvence je zobrazena na LED
displeji.

- Kdyz je pozadovand (referencni) frekvence dosazena, zobrazi se 10.0.

- Stisknéte tlacitko “Stop” na klavesnici.

11

o

- FWD dioda zacne blikat a aktualni sniZujici se frekvence je zobrazena na LED displeji.

o

, BB BWuB80eJEs

12 | . - Kdyz je frekvence rovna OHz, FWD dioda zhasne a zobrazi se nastavena referencni
frekvence 10.0 Hz, jak je zobrazeno vlevo.
10 Hz
L1(R)
220VACﬁ
-0 L2(s)
P Frekv.
P1
N Start tlacitko [ ]
G
= STOP/RST tlagitko ]
Pripojeni Model provozu
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7. Tabulka parametri
7.1. Drive Group
Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Mognos}
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
0.0 [Frekvence] 0/400 » Tento parametr nastavuje zadanou frekvenci 0.0 0]
[Hz] (pfi nastavovani frekvence pres operatorsky
panel) a zobrazuje Zzadanou (referencni)
nebo aktudlni vystupni frekvenci:
= PYi stojicim motoru: referencni frekvence
*» PYi chodu: vystupni frekvence
» NemiZe byt nastaven nad hodnotu
parametru F21- [Max. frekvencel].
ACC [Rozbé&hovy 0/6000 Nastaveni pozadované doby rozbéhu/ 5.0 @]
cas] [sec] dobéhu (viz. téz H70)
dEC [Dobéhovy Cas] 10.0 ®)
Drv [Volba ovladani | 0/3 0 Ovladani Start/Stop pomoci 1 X
Start/Stop] operatorského panelu.
Start/Stop FX: chod motoru
1 | pomoci nebo
fidici RX: reverzace
5 svorkovnice | FX: chod motoru
FX + RX: reverzace
3 | Ovladani pfes komunikacni rozhrani
Frq [Volba zplsobu | 0/8 0 | Digital Pfes operatorsky panel - 1 0 X
zadavani 1 Pfes operéatorsky panel - 2
frekvence] Analog Pfes potenciometr na op.
2
panelu (VO)
3 Pres svorku V1
4 PFes svorku |
Nastaveni pres
5 potenciometr panelu + |
svorku
Nastaveni pfes V1 + |
6
svorky
Nastaveni pfes
7 potenciometr panelu + V1
svorku
8 Modbus-RTU komunikace
Stl [PFednastavena | 0/400 Nastaveni pfednastavené frekvence 1 10.0 0]
frekvence 1] [Hz]
St2 [PFfednastavena Nastaveni pfednastavené frekvence 2 20.0 0]
frekvence 2]
St3 [PFfednastavena Nastaveni pfednastavené frekvence 3 30.0 0]
frekvence 3]
CUr [Vystupni Zobrazeni vystupniho proudu motoru. - -
proud]
rPM [RPM] Zobrazeni otacek motoru (RPM). - -
dCL [Napéti DC Zobrazeni hodnoty DC meziobvodu. - -
meziobvodu]
vOL [UzZivatelské Zobrazi polozku nastavenou parametrem H73 vOL -
nastaveni [Volba zobrazené hodnoty].
displeje] vOL | Vystupni napéti
POr | Vystupni vykon
tOr | ToCivy moment
noOn [Chybové Zobrazeni typu chyby, frekvence a stavu
hlaseni] ménice v Ease vyskytu chyby. i i




Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Mognos}
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
drC [Volba sméru | Fir Tento parametr urCuje smeér otaceni motoru F 0]
otacek] (je-li v par. drv: 0 nebo 1)
F Chod vpred
r Reverzace
7.2. Function group 1
Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Mognos}
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
FO [SkokK] 0/60 Skok na poZzadovany parametr. 1 0]
F1 [Blokovani 0/2 0 Chod vpred a reverzace povolena 0 X
ménice] 1 Chod vpred blokovan
2 Reverzace blokovana
F2 [Pribéh 0/1 0 Linearni 0 X
zrychlovani]
F3 [Pribé&h 1 S-kfivka
zpomalovani]
F4 [Dobéh motorul] 0/2 0 Stop po rampé 0 X
1 Stop s DC brzdou
2 Volny dobéh
Fg" [Pogateni 0/60 = Nastaveni pocate&ni frekvence, pfi které je 5.0 X
frekvence DC [Hz] aktivovano DC brzdéni.
brzdéni] » Nelze nastavit méné nez F23 - [pocatecni
frekvence].
F9 [Zpozdéni DC 0/60 Tento parametr nastavuje zpoZdéni mezi 1.0 X
brzdéni] [sec] okamzikem dosazeni pocéatecni frekvence
brzdéni a zaCatkem brzdéni.
F10 [Proud DC 0/200 = Tento parametr nastavuje velikost proudu 50 X
brzdéni] [%] pfi DC brzdéni.
= Nastavuje se v procentech z H33 —
[Jmenovity proud motoru].
F11 [Doba DC 0/60 Tento parametr nastavuje ¢as DC brzdéni 1.0 X
brzdéni] [sec] po zastaveni motoru.
F12 [Velikost proudu | 0/200 = Tento parametr nastavuje velikost proudu 50 X
DC brzdy pred [%] DC brzdy pred rozbéhem motoru.
startem] = Nastavuje se v procentech H33 —
[Jmenovity proud motoru].
F13 [ZpoZdéni startu | 0/60 Tento parametr nastavuje zpozdéni mezi 0 X
po DC brzdeéni] [sec] okamzikem konce brzdéni a rozbéhem
meénice.
F14 [Doba buzeni 0/60 Tento parametr zadava dobu buzeni motoru 1.0 X
motoru] [sec] pfed rozbéhem ménice pfi pouziti
vektorového fizeni.
F20 [Frekvence 0/400 = Tento parametr nastavuje frekvenci pro 10.0 0]
funkce Jog] [Hz] Jog operace.
» NemUZe byt nastaven nad F21 — [Max.
frekvence].

]: Nastavte parametr F4 do 1 (Zastaveni pomoci DC brzdy ) pro zobrazeni t&chto parametr.
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MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
F21 [Max. frekvence] | 40/400 » Tento parametr nastavuje maximalni 60.0 X
[Hz] vystupni frekvenci ménice.
» MidZe to byt i uréujici frekvenci pro
rozbéh/dobéh (viz. parametr H70)
= Pokud je parametr H40 nastaven do 3
(Sensorless vector), je mozné nastavit
frekvenci pouze do 300Hz.
» Varovani : zadna frekvence nemuize byt
nastavena nad max. frekvenci.
F22 [Bazova 30/400 Pri této frekvenci je na vystup ménice 60.0 X
frekvence] [Hz] pfivedeno jmenovité napéti motoru (viz.
Stitek motoru). V pfipadé pouziti 50Hz
motoru nastavte parametr na 50Hz.
F23 [Pocatecni 0.1/10 = Pi této frekvenci se na vystupu meénice 0.5 X
frekvence] [Hz] objevuje napéti.
= Tzv. minimalni frekvence.
F24 [Volba 0/1 Tento parametr aktivuje pouZiti limitl nizké 0 X
vysokych/nizkych a vysokeé frekvence.
limitd frekvence]
F25 " [Limit nejvy3si 0/400 = Tento parametr nastavuije limit vystupni 60.0 X
frekvence] [Hz] frekvence (nejvyssi).
» NemUzZe byt nastaveno nad F21 — [Max
frekvence].
F26 [Limit nejniZsi 0/400 = Tento parametr nastavuje limit vystupni 0.5 X
frekvence] [Hz] frekvence (nejnizsi).
» NemUzZe byt nastaveno nad F25 — [Limit
nejvyssi frekvence] a pod F23 -
[Pocatecni frekvence].
F27 [Zplsob 0/1 0 Manualni zvySeni momentu 0 X
zvySovani 1 Automatické zvySeni momentu
momentu]
F28 [ZvySovani 0/15 » Tento parametr nastavuje zvySeni 5 X
momentu pfi [%] momentu pfi chodu ménice vpred.
chodu vpred] = Nastavuje se v procentech Max.
vystupniho napéti.
F29 [ZvySovani 0/15 » Tento parametr nastavuje zvySeni 5 X
momentu pfi momentu pfi reverzaci ménice.
reverzaci] = Nastavuje se v procentech Max.
vystupniho napéti.
F30 [U/F krivka] 0/2 0 {linearni} 0 X
1 {kvadraticka}
2 {uzivatelskd U/F}
F31? [UZiv. UIF 0/400 = Tyto parametry jsou aktivni, kdy? je 15.0 X
frekvence 1] [Hz] parametr F30 — [U/F kfivka] nastaven do 2
F32 [Uziv. U/F 0/100 {uzivatelska U/F}. 25 X
napéti 1] [%] * Nelze nastavit nad F21 — [Max frekvence].
F33 [UZiv. UIF 0/400 » Hodnoty napéti jsou zadavany v 30.0 X
frekvence 2] [Hz] procentech F39 — [jmenovité napéti
F34 [UzZiv. UIF 0/100 motoru]. 50 X
napéti 2] [%] Hodnoty v nizSich parametrech nelze
F35 [UZiv. UIF 0/400 nastavit nad hodnoty nastavené ve vyssich 45.0 X
frekvence 3] [Hz] parametrech.

]: Zobrazi se pouze, pokud je parametr F24 nastaven do 1.

I: Zobrazi se pouze, pokud je parametr F30 nastaven do 2.




MoZznost

k vypnuti ménice.

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
F36 " [UZiv. UIF 0/100 75 X
napéti 3] [%]
F37 [UzZiv. UIF 0/400 60.0 X
frekvence 4] [Hz]
F38 [UzZiv. UIF 0/100 100 X
napéti 4] [%]
F39 [Nastaveni 40/110 = Tento parametr nastavuje velikost 100 X
vystupniho [%] vystupniho napéti.
napéti] » Hodnota se zadava v procentech
vstupniho napéti.
F40 [Energeticka 0/30 Moznost snizeni vystupniho napéti do 0 0
optimalizace — [%] motoru s ochledem na pfipojenou zatéz.
dolni limit napéti]
F50 [Elektronicka 0/1 Moznost aktivace el. tepelné ochrany pfi 0 0
tepelna ochrana] prehrati motoru.
F51 2 [Uroven 50/200 | = Tento parametr nastavuje max. proud do 150 0
elektronické [%0] motoru po dobu 1 minuty.
tepelné ochrany - = Hodnota se nastavuje v procentech H33 —
provoz po dobu 1 [Jmenovity proud motoru].
minuty] *Nelze nastavit hodnotu nizsi nez F52 —
[Uroven elektronické tepelné ochrany -
trvaly provoz].
F52 [Uroven 50/150 = Tento parametr nastavuje max. proud do 100 0
elektronické [%] motoru pro trvaly provoz.
tepelné ochrany » Nelze nastavit hodnotu vysSi nez F51 —
— trvaly provoz] [Uroven elektronické tepelné ochrany -
provoz po dobu 1 minuty].
F53 [ZpUlsob chlazeni | 0/1 0 | Standardni motor s chlazenim na 0 0
motoru] vlastni ose
1 | Motor s pfidavhym  chladicim
ventilatorem (nezavisla ventilace).
F54 [Uroveii detekce | 30/150 » Tento parametr nastavuje Uroven proudu, 150 0
“pretizeni”] [%] pri které dojde k aktivaci logickych vystupt
(otevieny kolektor nebo relé-viz. 154, 155).
= Hodnota se nastavuje v procentech H33-
[jmenovity proud motoru].
F55 [Cas detekce 0/30 Nastaveni ¢asu, po ktery musi byt 10 0
“pretizeni”] [sec] prekroCen limit nastaveny v F54, nez je log.
vystup aktivovan.
F56 [Volba vypnuti 0/1 Tento parametr vypne méni¢, pokud je 1 0
ménice pfi motor pretizen.
pretiZzeni]
F57 [Uroven 30/200 »Tento parametr nastavuje Uroven vyst. 180 0
pretizeni pro [%] proudu, prfi které dojde k vypnuti ménice
vypnuti] dle F56.
= Hodnota se nastavuje v procentech H33-
[jmenovity proud motoru].
F58 [Cas do vypnuti] | 0/60 Nastaveni ¢asu, po ktery musi byt 60 0
[sec] prekroCen limit nastaveny v F57, nez dojde

]: Zobrazi se pouze, pokud je parametr F30 nastaven do 2.

I: Nastavenim F50 do 1 zobrazime tyto parametry.
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MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
F59 [Volba proudové 0/7 » Tento parametr nastavuje ochranu meénice 0 X
limitace] pred vypnutim (proudova limitace) :
automatickd regulace vystupniho proudu a
frekvence tak, aby nedoslo k vypnuti
ménice vlivem nadproudu béhem rozbéhu,
dobéhu Ci ustéleného chodu.
Béhem Béhem Béhem
dobéhu ustaleného |rozbéhu
chodu
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - .
5 v - v
6 v v -
7 v v v
F60 [Uroven 30/150 » Tento parametr nastavuje Urovén proudu, 150 X
proudové [%] pfi které dojde k aktivaci proudové
limitace] limitace.
= Hodnota se nastavuje v procentech H33-
[Jmenovity proud motoru].
7.3. Function group 2
Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Mognos}
: " Popis . | zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
HO [SkoK] 1/95 Skok na pozadovany parametr. 1 0]
H1 [Historie poruch 1] | - » Tento parametr uklada informace o stavu nOn -
H2 [Historie poruch 2] | - ??engfni \F/)r((:)fil/soezs)(?ruchy (frekvence, proud nOn -
H3 [Historie poruch 3] | - » Posledni porucha je automaticky ulozena non -
v H 1- [historie poruch 1].
H4 [Historie poruch 4] | - nOn -
H5 [Historie poruch 5] | - nOn -
H6 [Reset historie 0/1 Tento parametr maZze historii poruch 0 0]
poruch] uloZzenou v H 1-5.
H7 [Frekvence F23/400 | =Pokud se motor rozbih& a dosahne 5.0 X
prodlevy] [Hz] “frekvence prodlevy”, zlistane v chodu na
“frekvenci prodlevy” po Cas zadany v H8 -
[Cas prodlevy].
» [Frekvence prodlevy] m{zZe byt nastavena
v rozsahu mezi F21- [Max frekvence] a
F23 - [Startovaci frekvence].
H8 [Cas prodlevy] 0/10 Tento Cas nastavuje dobu aktivace funkce 0.0 X
[sec] “frekvence prodlevy”.
H10 [Aktivace pouziti 0/1 Tento parametr umoziuje zakazat provoz 0 X

zakazanych
frekvenci]

motoru na urcitych vybranych frekvencich
tak, aby pracoval mimo oblasti
mechanickych rezonanci.




MoZznost

resetovani
poruchy]

nastaveno na 1 nebo 2 (start/stop pres
fidici svorky).

= Motor se rozbih& po resetovani poruchy,
pokud jsou aktivovany svorky FX nebo
RX.

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis . | zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
H11 Y | [Zakazana 0/400 = Pozadovanou frekvenci nelze nastavit 10.0 X
frekvence - [Hz] uvnitf zakdzanych frekvenci.
spodni limit 1] » Hodnoty frekvenci zadavané v nizsich
H12 [Zakazana limitech nem{zou byt nastaveny nad 15.0 X
frekvence - hodnoty zadané ve vySSich limitech.
horni limit 1]
H13 [Zakdzan& 20.0 X
frekvence -
spodni limit 2]
H14 [zakazana 25.0 X
frekvence -
horni limit 2]
H15 [Zakdzan& 30.0 X
frekvence -
spodni limit 3]
H16 [Zakdzan& 35.0 X
frekvence —
horni limit 3]
H17 S-kfivka 1/100 Nastavuje zakfiveni zaCatku 40 X
rozbéh/dobéh [%] rozbéhové/dobéhové rampy. Kdyz je
pocéatecni strana nastavena vysSi hodnota, linearni oblast je
mensi.
H18 S-krivka 1/100 Nastavuje zakfiveni konce 40 X
rozbéh/dobéh [%] rozbéhové/dobéhové rampy. Kdyz je
koncova strana nastavena vysSi hodnota, linearni oblast je
mensi.
H19 [Volba ochrany pfi | 0/1 Vypnuti ménice, pokud jedna z vystupnich 0 0]
ztraté vystupni fazi (U, V, W) neni spravné pfipojena.
faze]
H20 [Start po pfipojeni | 0/1 » Tento parametr je aktivovan, kdyz je “drv” 0 0]
vstupni napéjeci nastaveno na 1 nebo 2 (start/stop pfes
sité] fidici svorky).
» Motor se rozbih& po pfipojeni vstupni
napajeci sité, pokud jsou aktivovany
svorky FX nebo RX.
H21 [Restart po 0/1 » Tento parametr je aktivovan, kdyz je “drv” 0 0]

—I: Zobrazi se po nastaveni H10 do 1.

H17, 18 Ize pouzit, kdyz F2, F3 jsou nastaveny na 1: S-kfivka.
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Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Mognos}
displeji parametru rozsah Popis nastaveni | 21" PH
chodu
H22 [Volba vyhledavani | 0/15 Tato funkce umozfiuje start ménice do 0 o)
frekvence/rychlosti] béziciho motoru - rozbéh plynule
dobihajiciho motoru bez zastaveni.
1. H20- |2.Restart po |3.Provoz |4.Standardni
[Start po | kratkodobém | po rozbéh
pfipojeni | vypadku sité | poruse
sité]
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - - v
2 - - v
3 |- - v v
4 |- v - -
5 |- v - v
6 |- v v
7 |- v v v
8 v - - -
9 | v - - v
10|V - v -
11 | vV - v v
12 | v v - -
13 | vV v - v
14 | v v v -
15 | v v v v
H23 [Urovei proudu pfi | 80/200 » Tento parametr nastavuje limitni proud pfi 100 0]
volbé vyhledavani | [%] vyhledavani frekvence/rychlosti ¢innosti.
frekvence/rychlosti] » Hodnota se zadava v procentech H33-
[Jmenovity proud motoru].
H24 [P zesileni béhem | 0/9999 Proporcionalni zesileni pouzité pfi vyhledavani 100 0]
vyhledavani frekvence/rychlosti PI regulatoru.
frekvence/rychlosti]
H25 [I zesileni b&hem | 0/9999 Integracni zesileni pouzité pfi vyhledavani 1000 0]
vyhledavani frekvence/rychlosti PI regulatoru.
frekvence/rychlosti]
H26 [Pocet pokusti o 0/10 » Tento parametr nastavuje pocéet pokust o 0 0]
automaticky restart a nasledné pokracovani cinnosti.
restart] » Auto restart je deaktivovan, pokud pocet
pokust pfekrodi nastavenou hodnotu.
» Tato funkce je aktivni, kdyZ je [drv] nastaven
na 1 nebo 2 {start/stop z fidici svorkovnice}.
» Funkce je deaktivovana pfi vypnuti od
aktivnich ochran (OHT, LVT, EXT, HWT
apod.)
H27 [Cas Auto 0/60 Tento parametr nastavuje ¢as mezi pokusy o 1.0 0]
Restart(l] [sec] restart.
H30 [Volba typu 0.2/2.2 0.2 |0.2kwW - X
motoru] 04 |04kw
0.75 | 0.75 kW
15 |15kW
22 | 2.2kW

I: 4.Standardni rozbéh méa vzdy prioritu. | kdyZ je bit 0 vybran spolecné s dalSimi bity, méni¢ zacina
vyhledavani vzdy dle 4. Standardni rozbéh.




MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
H31 [Pocet pold 2/12 Toto nastaveni je zobrazeno pomoci - X
motoru] parametru rPM v “drive group”.
H32 [Jmenovita 0/10 - X
skluzova [Hz] f =f _(Mj
S r
frekvence] 120
s = jmenovita skluzova frekvence
r = jmenovita frekvence
'PM = &titkové otacky motoru  RPM
'PM p = pocet p6lt motoru
H33 [Jmenovity proud | 1.0/20 Stitkovy jmenovity proud motoru. - X
motoru] [A]
H34 [Proud motoru 0.1/12 » Proud motoru po odpojeni zatéze. - X
bez zatéze] [A] »Pokud je obtizné tuto hodnotu zmeéfit,
zadejte 50% jmenovitého proudu motoru.
H36 [U&innost motoru] | 50/100 | Zadejte Gcinnost motoru (viz. Stitek motoru). - X
[%]
H37 [Setrvacnost 0/2 Zvolte dle setrvacnosti motoru. 0 X
zateze] 0 | Méné nez 10-ti nasobek setrvacnosti
motoru
1 | Priblizné 10-ti nasobek
2 | Vice nez 10-ti nasobek
H39 [Volba 1/15 » Tento parametr nastavuje frekvenci pulsné 3 0]
modulacéniho [kHZ] Sifkové modulace, pomoci niz se tvaruje
kmitoctul] velikost a frekvence vystupniho napéti z
meénice. Zména modulacni frekvence ma
vliv na chovani motoru a velikost tepelnych
ztrat frekvencniho meénice.
= Jestlize je nastavena vysSi hodnota, hluk
motoru je nizsi, ale tepelné ztraty ménice
jsou vyssi.
H40 [Volba zplsobu 0/3 0 | {U/f fizeni (skalarni)} 0 X
fizeni] 1 | {Rizeni kompenzaci skluzu}
2 | {PID regulace se zpétnou vazbou}
3 | {Vektorové fizeni v oteviené smycce}
H41 [Auto tuning] 0/1 Nastavenim parametru do 1 dojde ke 0 X
zméreni a automatickému nastaveni
parametr(l H42 a H43.
H42 [Odpor statoru 0/14.0 Hodnota odporu vinuti statoru. - X
(Rs)] [©]
H44 [Rozptylova 0/300.0 | Hodnota rozptylové induk¢nosti statoru a - X
induk€nost (Lo)] [mH] rotoru motoru.
H45 Y [Vektor - P 0/32767 | Proporcionalni zesileni pfi vektorovém Fizeni 1000 o)
zesileni]
H46 [Vektor - | Integracni zesileni pfi vektorovém Fizeni 100 0]
zesileni]
H50 [Volba zpétné 0/1 0 | Svorkal (0~ 20mA) 0 X
vazby PID] 1 | SvorkaVvl(0~10V)

I: Nastavenim H40 do 2 (PID regulace) nebo do 3 (Vektorové fizeni) zobrazime tyto parametry.
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Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
H51 " [P zesileni pro PID 0/999.9 Tyto parametry nastavuji zesileni pro 300.0 0]
regulaci] [%0] PID regulaci.
H52 [Casova konstanta 0.1/32.0 1.0 o)
pro PID regulaci [sec]
(I zesileni)]
H53 [Derivatni konstanta | 0.0/30.0 0.0 0]
pro PID regulaci [sec]
(D zesileni)]
H54 [F zesileni pro PID 0/999.9 PFrimé zesileni PID regulatoru. 0.0 0]
regulaci] [%0]
H55 [Frekvencni limitace 0/400 = Tento parametr nastavuje limitni 60.0 0]
na vystupu PID [Hz] frekvenci na vystupu PID regulatoru.
regulatorul] » Nastavena hodnota musi byt v
rozsahu mezi F21 — [Max frekvence]
a F23 — [Pocatecni frekvence].
H70 [Volba urcujici 0/1 0 Rozbéhovy/dobéhovy Cas je 0 X
frekvence pro Cas, za ktery je dosaZzeno
rozbéh/dobéh] hodnoty nastavené
parametrem F21 — [Max
frekvence] z 0 Hz.
1 Rozbéhovy/dobéhovy Cas je
Cas, za ktery je dosazeno
cilové hodnoty z aktualni
frekvence.
H71 [Rozbéhovy/dobéhovy | 0/2 0 0.01 sec. 1 0]
¢as - mefitko] 1 0.1 sec.
2 1 sec.
H72 [Volba na displeji 0/13 Tento parametr urCuje veli€inu, ktera 0 0]
zobrazené veliCiny bude zobrazena na displeji ménice
po pfipojeni vstupni po prvnim pfipojeni vstupni napajeci
napajeci sité] sité.
0 PoZadované frekvence
1 Rozbéhovy Cas
2 Dobéhovy Cas
3 ReZim Fizeni
4 Frekvencni rezim
5 Pfednast. frekvence 1
6 Pfednast. frekvence 2
7 Pfednast. frekvence 3
8 Vystupni proud
9 Otacky motoru (rpm)
10 Napéti DC meziobvodu
11 UZivatelské zobrazeni vOL
12 Poruchovy displej
13 Zadany smér otaceni motoru
H73 [Volba na displeji 0/2 Jedna z nasledujicich hodnot miize 0 0]

monitorované veliCiny]

byt monitorovana pres vOL -
[UzZivatelské zobrazeni].

0 Vystupni napéti [V]

1 Vystupni vykon [KW]

2 ToCivy moment [kgf - m]

—I: Nastavenim H40 do 2 (PID regulace) nebo do 3 (Vektorové fizeni) zobrazime tyto parametry.




MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis .| zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
H74 [Zobrazeni rychlosti 1/1000 Tento parametr Ize pouzit pro zménu 100 0]
motoru na displeji] [%0] zobrazeni rychlosti motoru na
rychlost udavanou v [r/min] nebo v
[m/min].
RPM =(120>< fjxﬂ
H31 100
H79 [Verze software] 0/10.0 Tento parametr zobrazuje verzi 1.0 X
software.
H81 [2.motor - rozbéhovy | 0/6000 Parametry Ize pouzit v pfipadé 5.0 0]
cas] [sec] nezavislého fizeni dvou motor(
H82 [2. motor - dobéhovy jednim ménicem. 10.0 o
cas] POZN:
H83 [2. motor - bazova 30/400 = Néktery z log. programovatelnych 60.0 X
frekvence] [Hz] vstupll P1+P5 musi byt nastaven
H84 [2. motor - U/F kiivka ] | 0/2 do 12. 0
S = Po aktivaci tohoto vstupu lze Fidit
H85 [2. motor - z_esnem 0/15 [%] druhy motor dle parametrd 5 X
momentu pfi chodu H81+H90.
vpred]
H86 [2. motor - zesileni 5 X
momentu pfi
reverzaci]
H87 [2. motor - Uroven 30/150 [%] 150 X
proudové limitace]
H88 [2. motor - Uroven 50/200 [%] 150 0]
elektronické tepelné
ochrany - provoz po
dobu 1 min]
H89 [2. motor - Uroven 100 0]
elektronické tepelné
ochrany - trvaly
provoz]
H90 [2. motor - jmenovity | 0.1/20 1.8 X
proud] [A]
H93 [Obnoveni tovarniho | 0/5 Tento parametr obnovuje tovarni 0 X
nastaveni] nastaveni ménice.
0 -
1 VSechny parametry budou
obnoveny.
2 Pouze “Drive group” bude
obnovena.
3 Pouze “Function group 1”
bude obnovena.
4 Pouze “Function group 2"
bude obnovena.
5 Pouze “I/O group” bude
obnovena.
H94 [Heslo] O/FFF Heslo pro H95-[Zamek]. 0 0]
H95 [ZamekK] O/FFF Tento parametr zamkne meénic¢ po 0 0]

zadani hesla nastaveného v H94
(NIKDY NEZAPOMENTE HESLO

bez hesla nelze odblokovat ménic).

UL MoZn& zména

(Unlock) parametr(i

L (Lock) Zména parametrd je
zablokovéna
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7.4. 1/O group
Znak na Nazev Min/Max . Tovarni Movznosj
: " Popis . | zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
10 [SkoK] 1/63 Skok na pozadovany parametr. 1 0]
11 [Filtracni Casova 0/9999 Tento parametr se pouziva pro 10 0]
konstanta pro prizplsobeni vstupniho napétového
vstup VO] signalu pres potenciometr na ¢elnim
panelu.
|2 [VO - Min. vstupni | 0/10 Nastavuje minimalni vstupni napéti na 0 0]
napéti] V] vstupu VO.
I3 [Frekvence 12] 0/400 Nastavuje minimalni frekvenci pri 0.0 0]
[Hz] minimalnim napéti VO (parametr 12).
| 4 [VO - Max. vstupni | 0/10 Nastavuje maximalni vstupni napéti na 10 0]
napéti] V] vstupu VO.
15 [Frekvence 14] | 0/400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 60.0 0]
[Hz] maximalnim napéti VO (parametr 14)
| 6 [Filtracni Casova 0/9999 Tento parametr se pouziva pro 10 0]
konstanta pro prizplsobeni vstupniho napétového
vstup V1] signalu na svorce V1.
|7 [V1 - Min. vstupni | 0/10 Nastavuje minimalni vstupni napéti na 0 0]
napéti] V] vstupu V1.
|8 [Frekvence 17] 0/400 Nastavuje minimalni frekvenci pfi 0.0 0]
[Hz] minimalnim napéti V1 (parametr 17).
19 [V1 - Max. vstupni | 0/10 Nastavuje maximalni vstupni napéti na 10 0]
napéti] V] vstupu V1.
110 [Frekvence 19] 0/400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 60.0 0]
[Hz] maximalnim napéti V1 (parametr 19).
111 [Filtracni Casova 0/9999 Tento parametr se pouziva pro 10 0]
konstanta pro prizplsobeni vstupniho proudového
vstup I] signalu.
112 [l vstup - Min. 0/20 Nastavuje minimalni proud | vstupu. 4 0]
proud] [MA]
113 [Frekvence 112] | 0/400 Nastavuje minimalni frekvenci pri 0.0 0]
[Hz] minimalnim proudu na | vstupu.
114 [l vstup - Max. 0/20 Nastavuje maximalni proud | vstupu. 20 0]
proud] [MA]
115 [Frekvence | 14] 0/400 Nastavuje maximalni frekvenci pfi 60.0 0]
[Hz] maximalnim proudu na | vstupu
(parametr 114).
116 [Vyhodnoceni 0/2 0 | Nevyhodnocovat 0 0]
ztraty vsthpmho 1 | Méneé nez 1/2 hodnoty nastavené v
analogového
I parametrech 12, 17, 112
signalu] - -
2 | Méné neZ hodnoty nastavené v
parametrech 12, 17, 112
120 [Programovatelny | 0/24 0 | Pfikaz - chod vpred {FX} 0 0]
vstup P1] 1 | Pfikaz - chod vzad {RX}
121 [Programovatelny 2 | Bezpecnostni Stop {EST} 1 0]
vstup P2] 3 | Reset po poruse {RST}.
122 [Programovatelny 4 | Jog provoz {JOG} 2 0]
vstup P3] 5 | Pfednastavena frekvence — nizka
123 [Programovatelny 6 | Prednastavena frekvence — stfedni 3 0]
vstup P4] 7 | Prednastavena frekvence — vysokéa




MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni -
displeji parametru rozsah Popis nastaveni | 2o PM
chodu
124 [Programovatelny 8 | Pfednastaveny 4 0]
vstup P5] rozbéhovy/dobéhovy Cas — kratky
9 | Pfednastaveny
rozbéhovy/dobéhovy €as — stfedni
10 | Pfednastaveny
rozbéhovy/dobéhovy €as — dlouhy
11 | DC brzdéni béhem stop
12 | Vybér 2. motoru
13| -
14 -
15 | Motorpotenciometr | Pfikaz pro
(nahoru/dol() zvySovani
frekvence
(UP)
16 Prikaz pro
snizovani
frekvence
(DOWN)
17 | 3-vodiCové ovladani
18 | Externi porucha: A - sepnuto
19 | Externi porucha: B - rozepnuto
20 | -
21 | Pfepinani mezi PID fizenim a U/F
fizenim
22 | Pfepinani mezi fizenim lokalnim
(panel nebo svorky) a RS485
23 | Pfidrzeni analogového signalu
24 | Zastaveni rozbéhu/dobéhu
125 [Zobrazeni  stavu BIT4 | BIT3 BIT2 |BIT1 | BITO
logickych vstupu] p5 P p3 P7 Pl - -
126 [Zobrazeni stavu BIT1 | BITO
logickych vystupu] 30AC | MO
127 [FiltraCni  Casova | 2/50 Pokud je nastavena vysSi hodnota, 15 0]
konstanta pro odezva log. vstupu je pomalejsi.
programovatelné
vstupy]
130 [PFfednastavena 0/400 Hodnotu nelze nastavit vétsi nez F21 — 30.0 0]
frekvence 4] [Hz] [Max frekvence].
131 [PFfednastavena 25.0 0]
frekvence 5]
132 [PFfednastavena 20.0 0]
frekvence 6]
133 [PFfednastavena 15.0 0]
frekvence 7]
134 [PFednastaveny 0/6000 PFi pouziti této funkce je prednastaveny 3.0 0]
rozbéhovy €as 1] [sec] rozbéhovy / dobéhovy Cas 0 volen v
135 [PFednastaveny parametrech ACC/DEC (Drive Group). 3.0
dobéhovy €as 1]
136 [PFednastaveny 4.0
rozbéhovy €as 2]
137 [PFednastaveny 4.0

dobéhovy €as 2]
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MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni o
: " Popis . | zmen pri
displeji parametru rozsah nastaveni
chodu
138 [PFednastaveny 5.0
rozbéhovy €as 3]
139 [PFednastaveny 5.0
dobéhovy €as 3]
140 [PFednastaveny 6.0
rozbéhovy Cas 4]
141 [PFednastaveny 6.0
dobéhovy €as 4]
142 [PFednastaveny 7.0
rozbéhovy €as 5]
143 [PFednastaveny 7.0
dobéhovy €as 5]
144 [PFednastaveny 8.0
rozbéhovy €as 6]
145 [PFednastaveny 8.0
dobéhovy Cas 6]
146 [PFednastaveny 9.0
rozbéhovy €as 7]
147 [PFednastaveny 9.0
dobéhovy €as 7]
150 [Volba vystupniho | 0/3 10[V] Vystup 0 0]
analogového 0 Vystupni Max.
signalu] frekvence frekvence
1 Vystupni proud | 150 %
2 Vystupni napéti | 282 V
3 DC DC 400V
meziobvodu
151 [Urovent regulace | 10/200 100 0
analogového [%]
vystupu]
152 [Uroveli  detekce | 0/400 » Tento parametr lze pouzit, pokud je 30.0 0]
frekvence] [Hz] 154 — [programovatelny logicky vystup]
153 [Sitka pasma nebo 155 — [programovatelné relé] 10.0 o
detekce frekvence] nastaven do 0-4.
» Hodnota nelze nastavit vétsi nez F21
— [Max. frekvence].
154 [Volba funkce | 0/17 Detekce urcité frekvence resp. 12 0]
programovatelného 0 | pasma frekvence dle podminek
vystupu-otevieny FDT-1
kolektor] Detekce urcité frekvence resp.
1 | pasma frekvence dle podminek
FDT-2
155 [Volba funkce Detekce urcité frekvence resp. 17
programovatelného 2 | pasma frekvence dle podminek
vystupniho relé]. FDT-3
Detekce urcité frekvence resp.
PFi aktivaci 3 | pdsma frekvence dle podminek
sepnuto  30A-30C FDT-4
(v klidovém stavu Detekce uréité frekvence resp.
sepnuto 30B-30C). 4 | pasma frekvence dle podminek
FDT-5
5 | Pretizeni {OL} - varovani
6 | Ménic pretizen {IOL}




MoZznost

Znak na Nazev Min/Max . Tovarni -
displeji parametru rozsah Popis nastaveni | 2o PM
chodu
7 Proudova limitace je aktivovana
{STALL}
8 | Vypnuti od prepéti {OV}
9 | Vypnuti od podpéti {LV}
10 | Prehrati chladiCe {OH}
11 | Ztrata fidiciho signalu (viz. | 16)
12 | Chod ménice
13 | Stop ménice
14 | Ustaleny chod ménice
15 | Vyhledavani rychlosti
16 | Cekéani na signal k chodu ménice
17 | Signalizace poruchy dle par. | 56
156 [Volba typu o/7 Kdyz je | Kdyz je | Kdyz je 2 O
signalizované nastaveno jind chyba | podpéti
poruchy] H26- [Pocet | nez
pokust 0 | podpéti
auto restart]
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 |- - v
2 |- v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
160 [Adresa meénice] 1/32 Tento parametr zadava adresu ménice 1 0]
pfi komunikaci pfes RS485.
161 [Modulaéni rychlost | 0/4 Nastavuje komunikacni rychlost RS485 3 0]
- Baud rate] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Provoz ménice po | 0/2 Pouziva se pfi ztraté frekvencni zadosti 0 0]
ztraté  frekvencni zadané pres svorku V1, | nebo pfes
Zadosti] sériovou linku.
0 Pokracovéni chodu
1 Volny dobéh motoru
2 Zastaveni po  dobéhové
rampé
163 [Cas ¢&ekani po | 0.1/12 Pokud v Case nastaveném timto 1.0 -
ztraté  frekvencni | [sec] parametrem nedojde k obnoveni
Zadosti] frekvencni zadosti, aktivuje se parametr

162.
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8. ReSeniproblémQ a tdrzba
8.1. Ochranné funkce
Kod Nazev Poznamka
Nadproud Ménic¢ se vypne, pokud vystupni proud pfekro¢i 200% jmenovitého proudu.
Poruchovy

unikajici proud

Ménic¢ se vypnul, poruchovy unikajici proud prekrocil nastavené hodnoty.

Pretizeni ménice
(signalizace)

Méni¢ se vypne, jestlize bude vystupni proud pfekracovat 150% jmenovitého
proudu po dobu 1 minuty.

Pretizeni

Méni¢ se vypnul, protoZze vystupni proud prekracoval 150% jmenovitého
proudu po dobu 1 minuty.

Prehrati chladice

Méni¢ se vypnul z ddvodu prehfati chladice: pravdépodobné poskozeny
ventilator, ucpané chladici otvory nebo vysoka okolni teplota.

Mal& kapacita
DC meziobvodu

Vystup ménice se odpoji, pokud je nutno provést vyménu kondenzatoru v DC
meziobvodu.

fZ;;ita vystupni Méni¢ se vypnul v dlsledku odpojeni jedné nebo vice vystupnich fazi na motor.
Ménic¢ se vypne, pokud je napéti DC meziobvodu vyssi nez 400 V. Tato chyba

Prepéti mlzZe nastat v ddsledku pfepéti na vstupni napajeci siti nebo pfi prudké
deceleraci méni€e bez pouziti brzdného odporu.

Podpéti Méni¢ se vypne, pokud napéti DC meziobvodu je niz§i nez 200V.

Pravdépodobné doslo k poklesu ve vstupni napajeci siti.

Elektronicka
tepelna ochrana

Vnitfni elektronickd tepelnd ochrana meénice vyhodnocuje prehfivani motoru.
Pokud dojde k prehfati motoru, méni¢ se vypne. Méni¢ nemUze chranit motory
s vice jak 4-mi poly nebo vice motor{ najednou.

Chyba ukladani
parametr(i

Chybné ukladani parametrd do paméti ménice.

Chyba hardware

Porucha vnitfnich fidicich obvodd ménice.

Chyba
komunikace

Méni¢ nekomunikuje s operatorskym panelem.

Chladici ventilator

Vadny chladici ventilator ménice.

Okamzity stop

Pouziti nouzového stopu meéniCe. Ménic¢ odpoji vystup, pokud je aktivovana
programovatelna svorka nastavena na 2 - bezpecnostni Stop {EST}.

Pozor : Ménic se znovu rozbihd po deaktivaci EST, pokud jsou svorky FX nebo
RX aktivovany.

Externi porucha A

Vypnuti ménice aktivaci programovatelného log. vstupu (120-124) nastaveného
do 18 {Externi porucha : A -sepnuto}.

Externi porucha B

Vypnuti méniCe deaktivaci programovatelného
nastaveného do 19 {Externi porucha : B-rozepnuto}.

(120-124)

log. vstupu

Provoz po ztraté
frekvenéni zadosti

Méni¢ pracuje v rezimu nastaveném v 162 (provoz po ztraté frekvencni
zadosti). POZN.: Pouze pfi fizeni ménice pomoci analogového vstupu (0-10V
nebo 0-20mA) nebo volitelného komunika€niho rozhrani (RS485).




8.2.

Odstranéni poruchy

Kdéd na
displeji

Pric¢ina

Odstranéni

Z
Q
Q
k]
=2
o
c
Q

Varovani:

Dojde-li k vypnuti ménice vlivem nadproudu, mizZe byt méni¢ uveden do provozu az
po odstranéni pfi€iny poruchy! Jinak hrozi poSkozeni IGBT bloku v ménici!

¢ Rozbéh./Dobéhovy cas je prilis kratky pro
danou zatéz.

o Zatéz je vetSi nez vykon meénice

e Byl aktivovdn povel start do volné
dobihajiciho motoru .

e Zkrat na vystupu nebo vysoky poruchovy
unikajici proud.

< Prodluzte rozbéhovy/dobéhovy Cas.

& Pouzijte ménic o vétsim vykonu.

& Pockejte dokud se nezastavi motor nebo
pouzijte H22 (vyhledavani rychlosti) v
Function group 2.

< Prekontrolujte pfipojeni motoru.

* PHliS “rychlé  mechanicke  zabrzdeni | . Zkontrolujte funkci mechanické brzdy.
motoru.
R
L ¢ Vyskytla se chyba v uzemnéni motoru = Pfekontrolujte pfipojeni motoru.
Poruchovy e |zolace motoru je poSkozena vlivem
unikajici vysoké teploty. < VVyménte motor.
proud
)
[ ) L ] Zatéz je vétsi nez vykon ménice. @ Pouzijte méni¢ o vétSim vykonu.
Pretizeni Vykon motoru v ménici je Spatné < Nastavte spravny vykon motoru.
meénice nastaven.
[T ¢ Je nastaveno pfilis velké zvySovani & Upravte U/f charakteristiku.
L L momentu.
PretiZeni
UH,’: e Porucha chladiciho systému. & Zkontrolujte, zda neni chladi¢ zanesen.
SR e Stary ventilator potfebuje vymeénu. < Vyménite ventilator za novy.
Er:ﬂ:jri%tel o Okolni teplota je priliS vysoka. @ Snizte okolni teplotu pod 40°C.
LI
bonn ¢ Vadny kontakt vystupniho stykace. < Vyménite stykac.
Ztrata e Spatné pfipojeni motoru. @& Zkontrolujte pfipojeni motoru.
vystupni faze
|
s ' ', * Zavnefe_ny chladic C|er|zka veqtllatoru ' & Zkontrolujte, zda neni chladi¢ zanesen.
Chladici e Meénic je dlouhodobé provozovan bez = Wmah " .
. - o yménite ventilator za novy.
ventilator vymeny ventilatoru.
poskozen

<
<
N

)
=
D
e}
D
=

e Dobeéhovy Cas je pifiliS kratky pro
pfipojenou zatéz.

¢ Na vystup meénice je pfipojena
regeneracni zatéz.

o Vstupni napéti je prilis vysoké.

< Prodluzte dobéhovy Cas.
& Pouzijte brzdnou jednotku.

@ Zkontrolujte vstupni napéti.

Podpéti

e Vstupni napéti je pfilis nizké.

e Vstupni napajeci sit' je pretizena (napf.
na vstupni sit' jsou pfipojeny svareci

agregaty nebo motory s velkym

zabérnym proudem).

Vadny styka€ na vstupu meénice.

& Zkontrolujte vstupni napéti.

& Zkontrolujte vstupni napdjeci sit.
Prizplsobte vstupni napajeci sit' s
ohledem na pfipojenou zatéz.

< Prekontrolujte stykac.

Elektronicka
tepelna
ochrana

Motor je pfehraty.

Zatéz je prilis vysoka.

Hodnoty ochrany jsou nastaveny pfilis
nizko.

Vykon ménice je Spatné zvolen.

e Ménic bézel pfilis dlouho v nizkych

otaCkéch.

< Upravte zatéz a provozni nastaveni.

< Vyménte ménic za vykongjsi.

< Nastavte ETH na optimalni hodnoty.

@& Zvolte spravny vykon ménice.

< |nstalujte pfidavny ventilator se
samostatnym napajenim.
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dK.Od na PFicina Odstranéni
ispleji
|y
Lo L - N
Externi o Vypnuti ménicCe aktivaci resp. deaktivaci
porucha A programoyatelneho log. vstgpu (|20'|2_4) @& Qdstrarite pricinu aktivace externi
— nastaveného do 18 {Externi porucha : A oruch
:- :- :-' -sepnuto} nebo do 19 {Externi porucha : P Y-
- = B-rozepnuto}.
Externi
porucha B
1]
-Zt-'t- e Ztrata frekvencni zadosti na svorkach @ Zkontrolujte pfipojeni V1 a | a Groven
rata Vlal. pfipojenych hodnot referencni Zadosti.
frekvencni
Zadosti
[ gy Lo |
oo ol o @ Kontaktujte autorizovany servis
Chyba GkIadani Chyba HW Komunikagni ujte autorizovany Setvis.
chyba parametr(i

8.3. Doporucena kontrola a udrzba

POZOR: Ujistéte se, Ze je vstupni napgjeci sit odpojena. Pockejte az dojde k vybhiti kapacity v DC meziobvodu.
Ujistéte se, Ze neni Zadné napéti mezi svorkami P nebo P1 a N pfed zah4jenim jakékoliv prace na ménici.
Ménic Starvert iC5 obsahuje soucastky citlivé na ESD (Elektrostaticky vyboj). Proto postupujte podle zasad
ochrany pred ESD pfi kontrole a Udrzbé zafizeni. Nikdy neprovadéjte zadné Upravy ménice ani vymény Casti

zafizeni: vZdy pouZijte autorizovany servis.

8.4. Kontrola ménice

® Denni kontrola: Radné okolni prostfedi, Kontrola chlazeni, Neobvyklé vibrace a zvuky, Neobvyklé
prehfivani a zabarveni

® Periodické kontroly: Srouby mohou byt povoleny vlivem vibraci, zménou teploty apod. Pfekontrolujte a
pfipadné dotahnéte upeviovaci Srouby a pripojovaci svorky. Ucpani chladiciho systému. Vycistéte chladici
systém od prachu apod. Prekontrolujte loZiska chladiciho ventilatoru, kapacitu kondenzatoru a spravnou

funkci stykace. Vymeénite vadné soucasti.

8.5. Periodickd vyména casti frekvenéniho ménice
Nasledujici souc¢asti méni¢e mohou vlivem starnuti a opotfebeni zplsobit snizeni vykonu méni¢e nebo i

poruchu. Proto je doporucena jejich vyména viz. nasledujici tabulka.

Polozka Doporucena doba vymeény (roky) Poznamka

Chladici ventilator 3 V pfipadé potfeby
Vyhlazovaci kondenzéator v hlavnim obvodu 4 V pfipadé potfeby
Vyhlazovaci kondenzator na fidici desce 4 V pfipadé potfeby
Relé - V pfipadé potfeby




9. Specifikace
9.1. Technicka data
® Vstup avystup

Mod.: Starvert iC5_ 004 008 015 022
Jmenovity vykon [HP] 0.5 1 2 3
motoru [KW] 0.4 0.75 1.5 2.2
Zdanlivy vykon
[KVAJ? 0.95 1.9 3.0 4.5
Vystup Jmenovity proud [A] 2.5 5 8 12
Frekvence 0 ~ 400 [Hz]®
Napéti 3 x 0 + az vstupni napéti
Napéti 1 x 200 ~ 230V (+10%)
Vstup | Frekvence 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Proud (max.) 5.5 9.2 16 21.6
® Rizeni

ZpUsob fizeni

Skalarni U/F fizeni nebo Vektorové bez zpétné vazby

RozliSeni zadavani vystupni | Digitalni zadost: 0.01Hz

frekvence Analogova Zadost: 0.06Hz (Max. frekvence : 60Hz)
Pfesnost zadavani vystupni | Digitalni zadost: 0.01% z Max. vystupni frekvence
frekvence Analogova Zadost: 0.1% z Max. vystupni frekvence

U/F charakteristika

Linedrni, kvadraticka, uZivatelsky nastavitelna

Pretizitelnost

150% / 1 min.

Momentové zesileni

Auto/Manualné

® Ovladani

Zplsob ovladani

rozhrani

Operatorsky panel/ svorkovnice/ volitelné komunikacni

Zadavani vystupni frekvence

Analogové: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], potenciometr na panelu
Digitalné : operatorsky panel

Vlastnosti

PID reguléator, motorpotenciometr, 3-vodiCové ovladani

Vstup

Programovatelné svorky

Ovladani log. vstupl NPN/ PNP volitelné

kolektor

Programovatelny vystup - otevieny

Provozni stavy ménice

Porucha (tovarni

Funkce: (viz. par. 154 a 155)

meziobvodu

Vystup | Programovatelné vystupni relé nastaveni) - prepinaci
kontakt
Analogovy vystup 0 ~ 10 Vdc: volitelné Frekvence, Proud, Napéti, Napéti DC

® Ochranné funkce

Prepéti, Podpéti, Nadproud, Vysoky poruchovy unikajici proud, Pfehfati méniCe nebo
Porucha motoru, Odpojeni nékteré z vystupnich fazi, Pretizeni, Chyba komunikace, Ztrata
frekvencni zadosti, Chyba H/W
Alarm Proudova limitace, PfetiZzeni
Okamzitd ztrata | do 15 msec.: provoz meéniCe bez pferuseni
napajeni nad 15 msec.: mozZnost autorestartu

2 Jmenovity vykon motoru pfi 220V.
% Pokud je H30 nastaveno do 3 “vektorové fizeni”, je maximaini nastavitelna frekvence 300Hz.
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® Prostiedi

Zplsob chlazeni Vzduchové chlazeni s ventilatorem

Kryti IP 20

Okolni teplota -10°C ~ +50°C

Skladovaci teplota -20°C ~ +65°C

Relativni vihkost vzduchu Méné nez 90% (Zadné zhusStovani)

Nadmorska vyska, Vibrace | 1,000m nad mofem, Max. 5.9m/sec’ (0.6G)

Umisténi Chranit pfed Ziravymi a hoflavymi plyny, olejovou mlhou nebo prachem

9.2. Snizeni zatizitelnosti v zavislosti na teploté

Vztah zatéze a modula¢niho kmitoctu

10.

» Pro méni¢ 0.4kW. 0.75kW. 1.5kW » Pro méni¢ 2.2kwW
Proud do A Proud do A
zateze zatéze
100% 100%
80%
1kHz 15kHz 1kHz 8kHz 15kHz
Modula¢ni Modula¢ni

Pozn :
1. Tento graf je platny za predpokladu, Ze okolni teplota je v doporu¢eném rozsahu. Pokud je ménic

instalovan v rozvadéci, je tfeba zajistit dodrzeni predepsané teploty napf. pouzitim odvétrani apod.

2. VySe uvedeny graf je uvazovan pro pfipad, kdy je k ménici pfipojen vykonoveé odpovidajici motor.

Volitelné pfisluSenstvi

10.1. Dalkové ovladaCe - FRECON TELECONTROL

10.1.1. Verze FIA

Panel pro dalkové ovladani a signalizaci ménice.

10.1.2. Verze FID
Panel pro dalkové ovladani a signalizaci ménice.

Funkce:

- signalizace - LED dioda

- start / stop motoru: pfepinac

- béh vpred / vzad: pfepinac

- plynulé nastaveni vystupni frekvence potenciometrem

Rozmeéry: 110 x 65 x 60 mm (v x S x h)

Funkce:

- signalizace - LED dioda

- start / stop motoru: pfepinac
- volba hodnoty pfednastavené vystupni frekvence: otocny prepinac 8 poloh
Rozmeéry: 110 x 65 x 60 mm (v x S x h)




10.1.3. Pripojeni dalkového ovladate FRECON TELECONTROL

e z ovladaci svorkovnice méniCe stinénym kabelem (typ napf.: SRO 7-22) do max. vzdalenosti ménice od
ovladace: cca 50 m
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= Ovladani ménic¢e musi byt pfepnuto na PNP
Ovladani meénice je pfepnuto na PNP Pro otevieny kolektor: nastaven na chod.

10.2. Pfipojeni termistoru
Detail zapojeni PTC senzoru pro

Ménic musi byt v PNP ovladani LS Starvert iC5-1F a/nebo iG5A-4
P24
PTC
serzr  tory
P2
1,8kQ
CM
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ES PROHLASENI O SHODE

My FRECON, spol.sr.0., Hodkovickéa 115, 142 00 Praha 4, Ceska republika
prohlaSujeme na svou vylu€nou odpovédnost, Ze

Vyrobek: Frekvenéni ménic pro fizeni otacek indukénich motord

Typ / model: LS Starvert iC5-1F

je ve shodé s nasledujicimi normami:

Bezpecnost: EN 50178:1998

EMC: EN 61800-3 (2004)

a nasledujicimi nafizenimi vlady, ve znéni pozdéjsich predpisl (NV) (v zavorce uvedeno
¢islo EU smérnice):

- nafizeni viady CR €. 17/2003 Sb.  (2006/95/EEC)
- nafizeni viady CR &. 616/2006 Sb. (2004/108/EEC)

Doplnujici informace: DECLARATION OF CONFORMITY ze dne 2.12.2006 vydané
v LS Industrial Systems Co., Ltd., Chonan, Chungnam

Misto vydani: Praha Jméno: Ing. Jindfich Némec
Datum vydani: 30. 11. 2010 Funkce: jednatel spole¢nosti
Podpis:

Nococee



