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l. Vieobgengée 1 daje

1.1 PouZitf

Stejnosmérny elektricky pohon MEZOIATIC-K typu 1 Pe AR-.c. je urden
pro pohony posuwvil obrdbcich a tvérecich strojl, pfipadné jinfch
pracovnich strojii, s dislicovymi Iridicimi systémy. Folion je obvykle
gsouddsti polohového scervomechanismu posuvu. Pohon je moZno pouZit

i v otédkové vazbé s rudnim zaddvinim Zddané hodnoty otdcek.

1.2 Popis
l0.2.1 Popis pohonu

Pohon je zapojen jako reverzaini trojpulsn’ s okruhovymi

proudy. Vyzolkomomentovy motor Fady /¢ e buzenim permanentnimi |
magnety je napijen do kotvy z reverzatniho tyristorového 1

ménife. Vykonovéd &4st ninile je pfipojena k siti pres napdjeci
transfométor. U vicesouradnicového pohonu jsou mezi spoledny
transformétor a jednotlivé nménife zapojeny trojfizové komutaini
tlumiviky LTE. !lotor je p¥ipojen jednou svorkou k nénili pies
tlumivky okruhovych proudd ILJE a druhou na vyvedeny st¥ed
sellunddru transforndtoru.

Hada pohonfl zahrnuje oem &lenf se jmenovityini momenty od
3,5 do 35 Iim a jnenovitimi a maxindlnimi otilkani dle tabulky
E. 1°

Tabulka €. 1

Typové oznaleni | lNoment Hso Jmen. otédky| lax. otddky | Max. otdlky x)
n§1 nmgx nmg'
(Nm) (min™) (min™) (min*)
1P.AR-B5 3,5 750 1500 3000
1P.AR+B6 4,7 750 1500 3000
1P.AR=-B7 | 750 1500 3000
1P.AR-1 10 500 1500 2000
1P.AR=2 13 500 1500 2000
1P.AR-3 ;& 500 1500 2000
1P.AR-4 23 500 1500 2000
1P.AR-5 35 500 1500 2000
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1.2.2

x) Pozne: Zékladni provedeni nohond je s By ¥ 1500 min -
vy551 max. otdlky na dotaz - 2000, 2500, 3000 min
B & 2000 miBt u pohond

honﬁ = ;'
u pO i
}-. 0 L]

Pohony jsou kompletovény a dodiviny tak, Ze tvori provedeni

pro 1,2,3 nebo viee scufadnic posuwvl obrébéciho stroje.

Sklndba pohoni:

stejnosmérny motor HG

ménif jednosouFadnicovy K1T1-P3
ménid dvousouiadnicovy K2T3-P33
tlumivica komutadni LTE

tlumivka okruhovych proudd ILJE
napdéjeci transformédtor

odrusovaci filtr C1

x) Poznimka:

- Provedeni pohonu pro 3 osy lzc sestavit bud z 1 ks dvou-
soufadnicového a 1 ks jednosouiadnicového méniSe, nebo
ze 3 ks jednosoufadnicového ménides Pro pohony s vEtdim
poltem os neZ 3 je pohon sloZen z jedno- nebo dvousouFad-
nicovych méniéd, pifipadné z jejich kombinace. Ovlédaci
a jistici prvky el. pohonu nejsou soufdst{ dodévky, odb&-
ratel si tyto prvky zajiffuje a pronojuje podle doporudent
vyrobce pohondl. Jako zvléitni piisluSenstvi pohonu miZe
byt dodén pfenosny diammosticky piistroj DTP=01 urdeny

= 3,5 aZ

o N

osa

ks
ks

ks
ks

pro uvéddéni do provozu a servis pohoni.

Popis_tyristorového ménile

Ménid sestédvd z vykonové &dsti (dva antiparalelns spojené
usmérnovade sestavené z tyristorovjch bezpotencidlovych
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Regulaini obvody obsahuji: - otdlkovou regulaini smyku
- obvod proudového omezeni zdvislého
na otadikéch
- obved adaptace pro zm®ru zesilen{

otdfkového zesilovade

H{aici obvody obsahuji:

generétory zanalovacich impulsd pro
tyristory

- spinaci logiku a koncové zesilovade
obvody pro zajisténi Sasové posloup~-
nosti pFfipindni ménife k siti
obvody pro blokovéni regulédtoru

Diagnostické obvody zajilfuji lontroln a8 :/itfch vetupnich

a2 vnit¥nich signdld. PTyto obvody nliei cuiicky pomoef svitivfch
diod poruchu ménile (8ervend), pretiZfeni (Zervend) a proudové
omezeni (Zlutd). Porucha ménile je signalizovéna navie kontaktem
miniaturniho relé.

Dalsim diagnostickym sipgndlem je hlédSeni p¥ipravenosti ménile
(pohonu) pro nadiazeny ¥idici systém (signdl READY). Signdl
READY je realizovén logickym signélem.

Konstrukin€ je ménié FeSen jako kompakitni elektronick§ p¥istroj
vestavény do plechové schrénky a uvnit¥ uspoXddanf v nékolika
funkinich vrstvéch podle poZadavku na stupen dostupnosti

z hlediska pFedniho pF¥f#tupu. Vikonovéd Sdst je sestavena ze t#{
bezpotencidlovych tyristorovich moduld na spoleinénm chladidi,

z impulsnich transformdtord a komutadnich ochran. ’
Elektronicif reguldtor je umist®n na 2 plofnych spojich velikostd
Zelniho rozméru mZnife. Pripojeni Fidicich siméld a diagnostiky
m&nife je provedeno pomoci konektoril. Silové vodife, napdjeni
regulétoru a hléSeni poruchy jsou pfivedeny na ifedovou svorkewnis
ci ménice v jeho dolni dédsti.

Fa Celni strand je n&nil uzavien transparentnim krytem z izolade
niho materidlu. V piipadé dvousoufadnicového provedeni je m&nid
zabudovén do schrénky s dvojnésobnou 5iikou, napijeci a synchro-
niza&ni obvody jsou spoleiné.
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1.2.3 Popis motord HG

Motor typu HG je specidlni stejnosmérnmy motor se Eirokym
reguladnim rozsahem buzeny permanentnimi masnety. Je vybaven
vestavnym tachodynamem, elektromagnetickou brzdou a tepelnym
Zidlem.

Provedeni motorii:

- Kryt{ IP 44 dle &sN 35 0001,

Chlazeni IC 00-41 dlelSN 35 0006. Ztrétové teplo se odvédi
pouze povrchem motoru, u uiivatele musi byt dbéno na vymému
vzduchu v bezprostiedn{ blizkosti motoru.

Tvar IM 3041 dle &Sy 35 0002.

Tachodynamo typu 3 STZ 055e - vestavné, na-8ti 20?/100&11151.
Elektromagnetickd brzda - napdjeci nap*tf 24 V

s tchylkami + 10%, - 15%.

Jmenovity moment brzdy (miniméln@):
5 Nm u motord HG 71
17,5 Nm u motord HG 112

1.3 Iypové oznafeni

1.3.1 Typové oznaleni pohonu

kod jmenovitého momentu motordl v
jednotlivych soufadnicich
(ﬁl tab. E.l)

reverzadni, t¥ipulsni

pohon s motory Fady HG

pofet soufadnic (motort)

pohon

provedeni s kompaktnim ménifem
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le3+2 Typové oznaleni ménile

———

P LA 1
#, s o
T kod jmenovitfch nroudd ménile

K.« T o
‘ l pro pohon necsuvu

8{fka - konstrucdnd fdaj
t¥ipulsni, trojfézovy
rodet souradnic (1,2)
konpaktni m&nid

Pozn.: - Kod jmenovitjch prouddi: - 3 - vystupn{ proud 30A
- 5 = vystupni proud 50A

- Iéo‘d 8{¥ky ménife: - 1 -~ 160 mm
-2 = 240
-3 =320 mm

1l.3.3 Typové oznafeni motord

B .o s &
=1 h & stroje (A,B,C,D)

typovd velikost (vf3lka cey v mm = 71, 112 mm)

1.4 Zapojeni resulainich g ¥#idicich obvodd
Reguladni a Fidici obvody jsou umistény na dvou kartéch plofinfch
spojfi: - regulétor A-O1lA
- generétor A-02

l.4.1 Rﬁsulé.tor A-01A

Regulédtor obsahuje obvody potiebné pro otéikovou regulaci
motoru. Otédkov§ reguldtor méd PI vazbu s plynulou zménou
pfenosu, Fizenou od jeho v¥stupniho napéti (adaptace).
Vistup otédkového regulétoru je opatien obvody omezeni
napéti , ¥{zenymivelikosti nap&ti tachodynama. Regulitor
mé signélovy vetup pro p¥ipojeni tachodynama a dva vstupy
7édané hodnoty otélek. Na desce regulitoru jsou ddle
unistény obvody indikace omezeni vystupu operadniho zesilo=-
vafe otéfkové smylky a obvody diagnostiky,
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Vstupni obvod pro pfipojeni tachodynama je tvofen operadnim
zesilovadem El.Filtrace nap®ti je provedena xondenzdtorenm Cl1,
p¥enos lze jemn& nastavit potenciometrem RS, Hrubé nastaveni
pfenosu umoZnuji odpory Rl & R4. Tachodyne.io 8 konstantou
K=20V/1000m’.ﬁl se piipojf na Spilky X2:13, ¥2:9, tachodynemo
s konstantou K < (10V/1000miR*) na 8pitky X2:17, X2:9,
Vstupni obvody pro piipojenf #idiciho napdti. Nap&ti %4dané
hodnoty otéfek (#{dici napéti Ur) lze pPfivést na dva zcela
rovnocenné blokované vstupy, jejichZ vliv na otdlky se se&{itd.
Vstupni obveod je tvoien operadnim zesilovadem E4 v diferendnim
zapojeni a umo%nuje pPipojenf Fidiciho napéti nesymetrického
i symetrického (diferen®niho). Velikost PFfdiciho napti je pro
maximélni otédky motoru vZdy =10V, Je-li polar:ita #{dicfho napt-
ti privedeného na Spifku X2:25 nebo X2:29 «l-ind, nutno pPipojit
napdti od tachodynama na Spi¥ku X2:23 nebo X2:17 z4dpornym poleme
Operaléni zesiloval otélkové smylky. Opers®ni zesilova® E5 seditsd
na svém inverﬁjicim vstupu napZti Zé&dané hodnoty otd¥ek privéddné
pres filtry R60, R62, R63, C7 a R61, R64, R65, C8 s napétim od
tachodynama, pPivddénym z vystupu El pres odpor R66, Velikost
proporciondlniho prenosu urfuje odpor R74, Kondenzdtor Cl0 urduje
velikost integradniho prenosu. ZpZtnovazebni obvod je pPipojen
na béZec potenciometru R80, kterym lze plynule nastavit pPenos
v rozsahu ssi 1:10. Potenciometr R76 slou?i pro nulovén{ vstupni
napéiové nesymetrie zesilovede E5. Pomoci potenciometru R69 1lze
pfovédét dodate&né nulovéni pii zmdnéch prenosu.
Qbvody adaptace. Pfenos operafniho zesilovale otédkové smy&ky
miZe byt m&n&n v zdvislosti na $idici velidiné., Ridicf veliZinou
Je v tomto pripadé vystupni{ nap&ti operadniho zesilovade ot&ikové
smylky, které méni prenos opera&niho zesilovade prostdednictvim
nelineérniho diodového funk&niho Zlenu napdjentho ve zpdtné vazbd
Zvysuje-li se sbsolutni hodnota vystupniho napiti, dochdzi
k postupnému otevirdni diod funk&niho &lenu & tim ke sniZeni
zesileni opera&niho zesilovade otélkové smylky.
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Obvody omezeni vistupnihg nap&ti operainiho zesilovale otéd

enySky slouZi k omezeni posuvu zapalovaci®o impulsu. Omezovaci

obvody jsou zpétnovazebni, s tranziestory VT1l, VI2. Z4danou
hodnotu omezovacich napéti obou polarit urfuji v§stupy operadnich
zesilovadd E2. Cmezeni vystupu operadniho zesilovade je zdvislé
na velikosti skutedné hodnoty otddek tak, Ze pro nulové otédky

je potenciometrem R1l4 nastaveno symetrické omezeni, které se

ze zménou napéti od tachodynama posouvd dle charakteristiky
predem nastavené.

Obvody diagnostiky. Dojde~1i k limitaci vystupu operainiho

zesilovale E5, dojde k sepnmuti tranzistoru 75 a rozsviceni
diody LED VD13. Soulasné je uveden v &imncst obvod Zasovale
E3. Je-li vystup operac. zesilovale E5 v limitaci delSi dobu,
neZ je doba nastavend na fasovali, dojde k rozsviceni diody
LED VD17 "P¥etiZeni".

Na desce refulédtoru jsou ddle umist®ny sirmalizaéni LED

diody VD18 a VD19. Tyto diody signalizuji stav desky generd-
toru A-02.

Obvody blokovén{ resuldtoru. Regulétor je zablokovin uzemnénim
obou F¥idicich napéti na d&lidich R60, R62 a R61, R64

a spojenim vyvodd 2 a 6 operadniho zesilovade otdSkové smylky

. E5. Tim jsou nastaveny pro resuldtor mulové polédteini

la4a2

podminlky.

Generdtor A-02

Obsahuje obvody potiebné pro synchronizaci a pro vytvé¥eni
festi zapalovocich impulsdl, potfebnfech pro iizeni reverzadniho
usmérnovade. Dédle obsahuje obvody vnit¥ni spinaci logiky

a blokovédni a obvody pro kontrolu nékterych dfileZzitch funkei.
Piltr synchronizace a tvarovale. Obvod sestdvéd ze t¥{ shodnych
pasivnich &lénkli, obsahujicich potenciometry R10, R11l, R12

pro nastaveni fiéze. Za filtry ndsleduji tvarovade E1+E6, na
jejichZ vystupech jsou obdélnikové napéti posunutd proti
vetupnimu sinusovému napéti o 30° el. UZelem filtru je fézovy
posun synchronizadniho napéti a potladeni poruch.

Logické obvody a koncovy zesiloval. Z vytvarovanjch obdélnikovych
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napéti (vystupy El aZ E6) vytvoR{ logické obvody D14D7 postupné
nésledujici pribéhy:
- negované logické souliny na vystupech D1:12 a¥ D6:12
- 2 ofekryti hran pfecchédzejicich nribiad co na vistupech
D7:7 a D7:9 vytvori krAtké impulsy pro s onitdni nilovych
nribéhlie
- na vystupech D1:7 a% D6:7 zanalovaci impulsy pro koncovy
zesilovaé.
Koncovy zesilovad je sestaven z tranzistori VIl af VT6,
v jejichZ kolektorovych obvodech jsou zapojeny ochranné diody.
Kolektorové v¥stupy slouZi Xk piincjeni imrulsnich transformétoril
v m&nidi.
2ievodnik ndoét{-Tize, Sledy impule? na v’ “.pech hradel D7:7
& D7:9 spouiti p¥es tranzistory VIll, VIle (v pilovitéd nap¥ti,
vyréb&né intesrdtory B9, které jsou posuruta TZzovd o 60°
Tato piloviti napEt{ slouZi pro pieved vstunniho fidictho napéti
na fézi zapalovaciho impulsu. P¥evod probihé na kompardtoru E7 !
a E8, derivaci a tvarovénin Xladné hrany napst{ zomparitoru |
se zislkdvaji na DE:7 a D8:9 zapalovaci inmpulsy, pi'ivddéné
do lorickych obvodd D1 aZ D6, kde jsou orononfitény na jednotlivé
kkoncové zesilovade. Velikost pilovitého nanéti se nastavuje
potenciometry R8O, R87. Podétedn{ fédze zavalovaciho impulsu -
= nro mulové Fidici napét{ - se nastavuje pro kazdy komparétor
zv145¥ potenciometry R66, R69.
¥Ynit¥ni soinac{ losika. Po pFipojent napéjeciho napéti jsou
tranzistory V17, VI8, V19, VI10 uzavieny. Tim je odpojeno
nanéjeei nanéti koncového zesilovale, zablokovén signdl
"p¥ipraven" a zablokovién otdlkovy operaéni zesilovad na desce
regulétoru. lasovaci obvod zajist{, %e uvolnin{ viech funkef
nénife je zpoZdéne o dobu potiebnou k odezndni ve: Skerych
pfechodovych d&jd v méni¥i. Spinaci logiku lzéggvladat vnéjsim
signdlem na Spilce 13 a logickym sirmdlem z vystupu obvodu
D10:7.
Diagnogtické obvody kontroluji zdkladni funkce generdtoru:
- Sprévny sled fézi. Na vistupu D9:7 je trvale log. 1.
PFi nespréwném sledu féz{ Je na vystupu D9:7 log. 0.
= Vypadnuti féze. P¥i vypadnuti fdze se preklopi vystup
E10:1 do zépornych napéti.
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- Pokles napéjeciho napéti. Pii poklesu zdporného napdjeciho
napéti dojde k pFfeklopeni vystupu konvardétoru E10:T. Sledo~

véni zéporného napdti staeli, protoie je v nzpijecim zdroji-
odvozeno z ladného inversi.
Vznik kterékoliv z uvedenych poruch by vedl Xk havirii ménile,
proto je poruchovim signdlem pieklopen klopny obved D10. Jeho
stav je opticky indikovén &ervenou LED VD18 ="porucha "
na desce repuldtoru A=-0Ol. Soudasné je pifeklopen klopny obved
Dll, jehoZ vystup je vyveden na Zpidku 45 a dile do zdroje,
kde zplsobi odpadnuti poruchového relé a zhasnuti zelené LED.
P¥i pFeklopeni obvodu D10 je mZnif zmablokovin. Poédtedlndi
> sprévné nastaveni klopnych obvodd D10, D1l obstardvéd kondenzdtor
C33 s odporem R104 a diodou VD27. 5 . mfl p¥ivavenosti ménide
k ¢innosti je vyveden na Hpifku 7 2 je to lopgickf soudin
gigndlll vyjadifujicich stav bez poruchy a odblokovany m&nid.

2.1 Jechpdcké vdaje recgulétoru A-O1A
Napdjeci napdsi P, N: ¢ 15V s toleranc{ & 0,2V
Napdjeci proud : 4+ 60mA, - 50mA, + 10%
Nepdjeci nap¥ti P1 : + 24V s toleranci + 20%
Napédjeci proud t + 20 aZ 60mA

V¥znam jednotlivych Spicek:

o Epidka #is. | Vstup/Vistup | Vyznam Pozn. t
X2:25
X2:26 Vstup Vstupni napdti + 10V (Ur) Vstupn. impedance
X2 124,22 22 kom
X2:29 Vatup Vstupni napéti + 10V (Ur) Votup. d4mpedancq
X2:30 22 kohm
X2:27,28
X2:13,14 Vetup Vstupni napdti + 40V (na-| Vstup. impedance
X2:9,10 péti tachodynama 180 kohm
20V/1000mif ")
X21:17,18 Vstup Vstupni napdti 4+ &V Vetup. impedanco
X2:9,10 (nap&t{ tachodynama 33 kchm
< 107/1000m15*
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Spidka &is.| Vstup/V¥stup V¥znan Pozn.
X1l:4 Vistup Vistupni nanéti regsuldtoru
maxe + 10V
X1:5 Vistup Vyetupni napdti invertoru
maxe + 1OV
X1:10 Vystun Vystup hléfeni pretiZeni =- Provozni stav =
- "log O" ="log 1" (+15V)
X1:1) Vetup Rastevovaci vstup klopného
obvodu hléSeni ("log O"
pro nastaveni po&. stavu)
X1:6 Vatup Vstup pro ovldédéni LED OV - nesvitdi
VD 18 - porucha reguldtoru | +15V - svit{
X1:14 Vatup Vstup pro ovlédani LED = P¥i spojend
VD 19 - "provoz" (viSe na M LED sviti
v porddicu)

Ynitind body remulétory A=OlA:
8pe X1:27: vstup 2-E5
X1:26: stfed PI vazby otélk. zesilovale
X1:29: béfec potenciometru RE0O
=X1130+ trejihelniicové napitl s frekvenci 15 i + 20%
rosimit + 3V, + 20%
“X1:26: obdéinfiovitd napiti +-12V g prom¥nneu stifdon

DD BE PBADOLY L8 1'HE rl-RERE. Ao

Potenciometr R5: slouZi pro p¥izplsoben{ napdti tachodynama asi
0 + 20% - je pristupny zdkaznfkovi otvorem
v krytu ménide
R9: pro nastaven{ sklonu omezovaci charakteristiky
proudu

R14: nastaveni omezen{ proudu pro nulové otidky

R36: nastaveni fasovae pro pietiZen{ (100-800 ms) min.
R69: nulovéni ofgetu operadniho zesilowale E5
R76: wvnitini nulovéni ofsetu oper. zesilovale E5 ~

- pristupny zdkaznikovi otvorem v krytu ménile
R80: nastaveni pfenosu oper. zesil. E5 v poméru 1:10
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2.2 C

Napdjeci napéti P, N:
Napéjeei proud
Napédjeci napéti :
Napdjeci proud :

cké 1

—“Aranzistoru-obvodu D2=v-poméru=l=s&
BO2+-nastav®ni zislku smySky adaptooce
RS6:nastaveni rulového-bodu-sdepiace

LED VD 13: Ziutd
VD 17: cervend - pretiZeni
VD 18:
VD 19:

- limitace operaéniho zesilovade E5

Servend - porucha

zelend - provoz

e penerat -

+ 15V s toleranci + 0,2V
: + 100mA, - 50mA, + 10%

+ 24V s toleranci + 207
20 aZ 25 mA

Viznam jednotlivich 3pilek:

Spifxa &is. | Vstup/Vistup V¥znan Pozn.
4,5 Vatup Vstupni Ffidici napéti Vetupni imped:
+ 10Vpax 33 kohm
39,40,41 Vstup Vetuoni synchronizaéni Vetunni imped:
napét{ 6,2V,50Hz,374z. 1,5 kohm
27,30,29 vetup Zapalovaci impulsy
26,31,28
13 Vatup Blokovéni ménide "log O" - zab
Plog 1" (voln
- odbloke.
8 Vstup Hléd5enf voruchy pietileni| dodbry stav-rl
yorucha=-"l1og
12 Vystup Blokovéni repgulitoru zablokov.: =
odblokov.: +
6 Vistup HléSeni poruchy dobry stav:"l
porucha: "log
45 Vystup Cvlédéni relé noruchy dobry stav:"l
rerulétoru porucha: "log
9 Vy¥stup ulovéni klepného po ustdleni j
obvodu "log 1%
; 4 Vystup liénié pFipraven ano: "log 1"
"READY" ne: "log O"

_a] LJo_(E(uv
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Napéti zapalovaciho impulsu - 20V p¥i zé&té&Zi 300 mA
8i¥ka vystupniho impulsu - 150(95 minimdIng
Ynit¥n{ body peperétoru A-02:
§pe. 18,19,20,21,22,23: tirowmé& v DTL
(14,15,16,17) : frovn& + 15V
Sefizovaci prviy:
Potenciometr R10,R11,R12: dostaveni pienosu filtru
R66,R69 : nastaveni poldteéni fdze zapalov.
impulsu (%p. 16,17)
RB0,R8BT ¢ nastaveni sklonu pilovitého napéti
3. P {8 t
3.1 Tlumiviy
Komutadni tlumivky, typové oznadeni LTE (ndsleduje oznaleni velikosti
prifezu jadra) jsou zapojeny na vstupech vikonovich usmdrnovald.
Tlumivky jsou trojfézové, se Zeleznym jédrem. Pro kaZdou souiadnici
je ufita jedna komutadni tlumivka.
Tlunivky okruhovych proudd, typové oznaleni LJE (ndsleduje oznaleni
velikosti prifezu jéddra) omezuji velikost okruhovich proudd mezi
ob¥na antiparalelnimi vitvemi usmérnovale. Tlumivky jsou jednofézové,
pro kaZdou souifadnici jsou uZity dvé.
3.2 gifovf transformdtor
Si¥fovy transformétor mé zapojeni Dzn8 (s vyvedenym stiedem sekundéru),
Zapojeni a hodinov§ tthel jsou voleny s ohledem na zapojeni 2 hodi-
novy thel synchronizadniho transformétoru v ménifi. Sekundédrni
napéti a vfkon transformétoru jsou voleny s ohledem na pofet sou-
fadnic pohonu, jmenovity moment motordt v jednotlivych soufadnicich,
maximdlni otédky a na koeficient soufasného chodu motord riiznfch
soufadnico
3.3 Qdrufovacf filtr

Kondenzétorovy filtr je navrien tak, aby bylo dosaZeno odrufeni
pohomu na sifovjch svorkéch pod mez R 03 dle &SN 34 2860,
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3.4 Diasmosticky piictroj

P¥istroj je uréen pro diagnostiku pohonil MEZOVATIC-K p#i provddeéni
oprav a p¥i uvdd®ni pohondt do provozu. PFistroj obsahuje obvody

na dpravu vstupnich eipnéll, ovlddaci prvky opro Fizeni vohonu,
digitdlni m&F{ci jednotlcu a pomocné obvody slouZiei k optimalizaci

pi echodovych déjfi pohonu.

S méfenym ménifem se p¥istroj propojuie mnohaZilovim vodidem

s konektorem; Celkem je kontrolovino 23 m&Ficich mist. Diagmosticky
piistroj je Fefen jako pienosny servisni méFici p¥istroj s ovlddacimi]
prvky a zobrazovaci jednotkou soust¥edénymi na felnim panelu.

3.5 di o Fistr
Jistici a ochranné pfistroje nejsou piedmiftem doddvky k.pe. MEZ Brno.
Jejich seznanm je uvveden ve snecifikaci pohonu, kterd je nedilnou
souddsti donoruZeného schema zapojeni. Ve specifikaci jsou coudasné
uvedeny doporudené hodnoty téchto piistrojfd a prifezy spojovacich
vodiéﬁ.

4, Uvedend do provozau
4.1 Jift¥nal a oviidén

Jitténd a ovlddéni pohonu doporuujeme provést podle schema
doporudencho zapojeni a specifikace pohonu.

Zédand hodnota otdfek se p¥ipojuje ke vstupin Uy (popt. Ur2)°
Tyto vstupy mohou byt zapojeny jake nesymetrické nebo symetrické.
Joou=1i pouZity pro pfipojeni nesymetrického napdti, musi bjt
nevyuiity vetup spojen s nulovim potencidlen resuldtoru (stired
navéjeciho zdroje). Hidici sipmil (Zddand hodnota otdiek) musi
byt pF¥ivedon stin€nym vodifem. Stinéni musi by¥t piisojeno na
nulovy potenciél repuldtoru (Zo. X2:21,22).

-

4
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a) pifipojeni nesymetrického napiti:

+10V  X2:25

¢ R T e A  —
¥2:26 e b ; Saa
. 4 e

.' [:] R52
lxz 21,
I e

| podobné pro opadny
smyel todeni motoru

b) pFipojeni symetrického napéti:

X2:25 R48
- ! ;

$0V %2126 R49 3 b T
: Nig & | s—

- _.’_ -
X2121,22 X

4.2 Zabudovind do rogvidéle

4.2.1 Ventilace

- —

P¥i umictén{ ménile, sifového transformitoru, tlumivek
a odruSovaciho filtru ve spolefné skifni je nutno zajistit
odvod tepla z prostoru rozviédéde.

4.2.2 Kryti rozvédéie

Pro zamezen{ vniknut{ vodivého prachu do regulétoru je
nutno vybavit vstup i v¥stup chladiciho vzduchu d&innymi
filtry.
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4.3 Postup p¥j uvidini do provozu

Zapojime pohon podle doporufeného schema zapojeni a provedeme
kontrolu vBech Sroubovych spojifl svorkownice nénifeo

Na vstupy Url (pop¥. Ur2) pripojime signél Zidané hodnoty otéfek.
Odpojime kontakt KMl.l od fHpi¥ky 4 konektoru X2 (reguldtor

bude zablokovén).

Zapneme vypina& Ql. P¥i sprdwném sledu féz{ svit{ zelen® LED -

- "provoz". P¥i Epatném sledu féz{ svit{ Servend LED - "porucha".
V tomto pfipad® zm&iime sled féz{ na svorkdch U,V,¥ a opravime.
Zapneme stykal KMl , zmdFf{me napdt{ mezi svorkami A,B,C (primér)
transformétoru a svorkami U,V,W ménife. P¥i sprévném zapojeni

Je mezi svorkami A-U, B-V, C-V nulové napét{. Pii m&feni kterékoiiv
Jiné dvojice musime nam&€¥it sdrufend naniti =7t&.

Stejnfm poctupem pak mEFime sekunddr vikonového transformétoru
a,b,c proti svorkém m&nidd 1,2,3. Nulové napéti mé byt meszi
svorkami l-a, b=2, c-3. lMezi ostatnimi svorkami mus{ byt sdrufené
sekundérni nap&t{ transformédtoru (nap¥. mezi a-2 a pod.)

Vypneme stykad KU1 a vypinad Ql. Zkontrolujeme piipojeni motoru
a tlumivek okruhovyich prouddi. Spojime “ontakt stykaZe Kil.l.

se svorkou waamoﬁnima odbfﬂovéni reguldtori).

Zapneme stykad KNMl. Zkontrolujeme ctav diod LED. Svit{-1i
fervend dioda LED, vypneme styln& U1 a hledédme zévedu. Svit{i-1i
zelend dioda LED, piivedeme na vstup U, signdl Zédané hodnoty
otéd¥ek a dle doporufencho schema zapojeni zkontrolujeme polarity
I{dicich a zp¥tnovazebnich sirndld pro pravotodivy smysl otd&endi
motoru.

5 Navod na Jd4drZbdby
5.1 Udriva pménide

V intervalu cca 3 mésice se provede kontrcla Sroubovych spojd
a vyEisténi ménide od prachu.

5.2 Udriba motoru

Pro tdribu motoru plati névod, ktery je soufdsti privedni
dokumentace.
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5¢3 Iypické poruchy a jejich odstraninf

Sviti-11i trvale:

LED:

PELETNA : '

oD TRANENT 2£VADY:

Zluta "omezeni"

Servend "pretiZeni" -

éervené "norucha"

zelend "provoz"

zdveda v obvodech desky A-OLA
prerufeny obvod sigmdlu
tachodynama pop¥, signdlu
Zédané hodnoty

nejsou dodrieny nolarity
signiéld

viz ‘bmezeni®

zévada v obvodech desky A-02
zévada v napijecim zdroji

. @ P 7 »
vipaddk fdzoviho napdti

1

dofilo ¥ zdméné fdz{i na

vstupnich svorkich

spréwny provoz, ktery je
soucasné indikovén signdlem
"READY" (konektor XC2:6)

- vynénit A-01A
- zkontrolovat

- viz "omezeni"

- vyménit A-02

- vyménit

- zkontrolovat

- zkontrolaovat
a sprévné
zapojit

Pozn.: V pripadé vypadmut{ fdze, nesprivného sledu féz{i a poruchy
zdroje dojde k zablokovdni regulétoru. V piipadd jakékoliv
poruchy dojde ke zhasnuti zelené LED a ke zménd indikace
READY ( 2z Mog 1" do "log O").

V pripadé pietifeni neni blokovén resulitor.

V pripadé

jakekoliv poruchy dojde k oiepnuti kontalktu

hléSeni poruchy vyvedencho na sveorkovnici ménilfe.

Pokud se motor po piivedeni signdlu %édané hodnoty neroztold{

a sviti zelené LED, je zdvada v generdtoru impulsfi na desce
A-02. Dochdzi-1i ke kmitén{ pohonu, miZe bFt nesprivnd
sef{zen regulétor otéddek. Pokud se motor tod{ i pri
nulovém ¥{dicim napé&ti, neni vynulovén otddkovy zesilovad.
Nastaveni malého zeeileni regulétoru otddek miZe byt
p¥iinou stavu, kdy posuv pieiiZd{ zadanou polcohu.
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Pokud posuv kmitd kolem zadané polohy, v¥i&inou mife byt
pFferuseny obvod signélu tachodynama, p¥ip. vadné spojka
resolveru (fédzového ménide), pokud je resolver namontovan
na motoru.

6. g é é i . 441

Specifikace nihradnich di1{ pro motory HG je uvedena v nédvodu na .
obsluhu a ddrZbu motord HG, ktery je souddsti privodni dokumentace.
Pro m&nife K1T1-P. a K2T3-P.. doporudujeme tyto néhradni dily,
jejichZ polet je treba konzultovat s OTS MEZ Brno:

- Tyristorovy modul MT 431-50-12-HHO (pro m&nie K1T1-P3, K2T3-P33).

Tyristorovy modul MT 431-80-12-HHO (pro ménile KIT1-P5, K2T3-P55).

- Regulédtor A-Ole Ceve 3 943 1252 00, objednat je tieba pFislulnou
variantu osazeni desky, kterd je konktrétn& v pohonu uZita -
- napi¥. A_ofios, CeVe 3 943 1252 00 vietné &ove 3 998 3122 03

- Generétor A-02-01 (pro sif 50 Hz), E.ve 3 943 1253 00 + E.ve
3 998 3123 01

- Zdroj A=03, &.v. 3 943 1251 00 (pro K1LTI:P3, KLT¥P5)
» Zdroj A=-04, Z.v. 3 943 1254 00 (pro XK2T3-P33, K2T3-P55)

- Impulsni pFevodnik, S.ve 3 944 1419 00

Pr41ohas: 4 listy

Pozndmka :
PFi vyuéné reguldtoru A-0li nebe generitoru A-02 je tieba provést kontrelu
nastaveni v kompletnim pohonu.
Reguldtor A~0lA: - seiizeni oté¥ek motoru (RS)

= vynuloviéni operadniho zesilovale otilek (R76)

- zesilen{ otdlkové smylky (R8O) "

& omezeni v¥stupniho napéti operainihe zesilovale otifkovd
: - snydky (R14).
Generdtor A=02: = nastaveni poddtein{ féze zapalovaciho impulsu pro nulové

: Fidiei nap&ti (R66,R69),

. A
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Zdroje A-03 a A-04 slouZi k napdjeni reguladnich a2 F{dieich obvodil
ménidl K1T1-P. (zdroj A-03) a K273-P.. (zdroj A-04) stabilizovanym
nap&tim + 15V a st¥{davim synchronizadnim napétim. Tyto zdroje
obsahuji také obvody vnitini diagmostiky.

7.1 Zdroj A-03
Tolol Popis zdroje A-03

Zdroj A=03 sestévd z trojfézového odd¥lovaciho transformitorku,
zdroje + 15V a diagnostickych obvodile

Trojfézovy oddélovaci transformétorek

Transformétorek slouZi jako zdroj synchronizadnich st¥idavych
napéti a napdti pro napdjeci zdroje. Civky sekunddrniho vinuti
jsou propojeny p¥imo na ploZném spoji zdroje.

Zdroj + 15V

Zdroj sestévéd z usmrnovale tvoieného diodami VD1+VD6.
Usmérnéné napéti je filtrovéno kondenzitory Cl, C2 a vedeno
na stabilizétory kladného a zéporného napéti., Stabilizétor
kladného napéti je tvoF¥en integrovanym obvodem Kl s vykonovym

~ tranzistorem VIl. Jeho vystupni nap&ti se nastavi potenciometrem
R6, omezen{ proudu je nastaveno pevn& odporem R3. Stabilizétor
zéporného napdti je tvo¥en invertorem E2 doplnEnym vykonovim
tranzistorem VT2 a proudovim omezenim s tranzistorem VI3. P¥enos
je nastaven p¥esnymi odpory R8, R9, proudové omezeniJ;evné
nastaveno odporem R4.

Obvody diagnostiky

Na desce zdroje je umisténo relé Kl jako vystup wvnit¥ni diagnostiky
ménide. Relé je opatieno ochrannymi obvody a buzeno spinacimi
tranzistory VT4, VI5 a je napéjeno kladnym nestabilizovanym nap&tim
a za normdlniho, bezporuchového provozu nénile je sepnuto. Xontakt
vedouci na Bp. 9 je vyuZit pro provozni sifmalizaci ménile, konkakt
vedoue{ na Sp. 11, 12, 13 je vyveden na svorkovnici mé&nile.
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Tele2 Technické iidaje zdroje A-03

Transforméatorek

Spojeni vinuti: Dy7

Zdroj + 15V

Nestabilizované vystupni nap&ti P1: + 24V s toleranci + 20%

0dbér proudu : 50 mA max. (o tento proud
se sniZuje zatiZitelnost
stabilizovaného zdroje)

Vystupni nap&ti naprézdnmo P, N ¢ + 15V nastavitelné
V¥stupni proud : + 250mA

Stabilita vystupniho nap&ti pFi

zménd napdti sité + 10% : 20aV

Stabilita vystupniho napéti

pri zméné& vystupniho proudu

04250mA : 20mV

Zvinénd vystupniho napéti : 10mV

Obvody diagnostiky

Vstup ovlédéni relé
(Zpe 10) relé sepnuto ¢ log "O" DTL nebo spojeni na M

relé rozepnuto : log "1V nebo nepiipojen
ZatiZitelnost konstaktl ¢ 1A maximdlné pii stejnosmérném
reld (3p. 11, 12, 13) nap&t{i 15V

Serizovaci prvky

Potenciometr R6 t nastaveni vystupniho napéti zdroje
naprézdino

To2 Zdroj A-04 (pro dvousoufadnicovy ménil

Te2.1 Popis_zdroje A-04

Zdroj sestavd z trojfdzového oddélovaciho transformétorku, zdroje
+15V a diagnostickych obvodf.

Trojfézovy oddélovaci transformétorek

Transformétorek neni pF¥imou souldst{ zdroje A-04, slouZzi zde jako
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To2.2

zdroj synchronizadnich st¥idavich rnapiti a nan¥t{ pro napéjeef zdroje.
Propojeni civek transfommétorim je uvodeno na schéma &, 05 0414 10.

Zdroj + 15V

Zdroj sestévd z usmdrnovale tvoFeného diodami VD14VD6. Usmérnéné
napéti je filtrovéno kondenzdtory Cl, C2 & vedeno na stabilizédtory
kladného a zdporného nap&ti. Stabilizétor kladndho napéti je tvoFen
integrovanym obvodem El a vikonovim tranzistorem VI1l. Jeho vystupni
napét{ se nastavi potenciometrem R6, omezeni proudu je nastaveno

pevné odporem R3. Stabilizdtor zdporného napéti je tvoien invertorem
E2 doplnénym vykonovim tranzictorem V12 a proudovim omezenim s transzi-
storem VI3. Pfenos je nastaven piecnymi odpory RE, R9, proudové

Je
omezeni pevné nastaveno odporem R4.

Obvody diapnostiky

Na desce zdroje je umist®no relé K1 jako vystup wnitin{ diagnostiky
ménifeo Relé je opatfeno ochrannymi obvody & buzeno spinacim
tranzistorem VIS5 a je napdjeno kladnjm nestabilizovanim napdtim

a za normélnfho, bezporuchového provozu ménide Je sepnuto. Kontakt
vedouci na Sp. 9 je vyu¥it pro provozni signalizaci ménide, kontakt
vedouci na #p. 11, 12, 13 je vyveden na svorkovnici ménide,

Technické ddaje zdroje A-04

Zdroj + 15V

Nestabilizované vystupni napdti P1 : + 24V s toleranci + 20%

OdbEr proudu t 100mA max. (o tento proud se _
sniZuje zati¥itelnost stabilizo-
vaného zdroje)

Vystupni nap&t{ naprézdno P, N ¢ + 15V nastaviteliné
Vystupni proud t + 400mA
= 300mA

Stabilita vystupniho napdt{ p¥i
zméné napéti sité + 10% 1 20mV
Stabilita vystupniho napét{ pii
zméné vystupniho proudu 04300mi t 20mV
Zvlnéni vystupniho napdti t 10mV

——
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Obvody diagnostiky

Vstup ovlddéni relé (3p. X1:10, X2:10):
relé sepnuto : oba vstupy log "O" DTL nebo spojeni na M
relé rozepnuto : aleapoﬁ jeden ze vstupd log "1" DTL nebo
nep¥ipojen
ZatiZitelnost kontaktd relé: 1A maximéln& p¥i stejnosmErném
napéti 15V

Serizovaci prvky:

Potenciometr R6: nastaveni vystupniho napéti zdroje naprizdno




