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Vztahy skici:
V pracovnim seSitu budeme pracovat se skicami.i Slisi byt vzdyplné uréeny, urit je
muzeme

» koétami

» polohou objeki ¢i vzajemnymi vztahy objekitve skice

Ve skice mohou byt definovany tyto vztahy:

Jedna pfimka nebo Uséka:

Cary se zmini na vodorovné nebo svislé (podle

— Vodorovng , s . .
nastaveni aktualniho prostoru skici).

| Svisle

Vztahy dvou nebo rékolika bodua

Body se zarovnaji do vodorovného nebo svislého

= | Yodorovné . , . ..
sneru (podle nastaveni aktualniho prostoru skici).

| Svisle

Vztahy dvou primek ¢i Usetek:

Vorodovné — svisle:Cary se znini na vodorovné nebo

=— | Modorovné . , 1t . .
svislé (podle nastaveni aktualniho prostoru skici).
| Tvisle
s Kolinearni Kolinearni — polozky lezi na stejné nekame gimce
L | kalmy Kolmy — ol® vybrané polozky jsou na sebe kolmé

\Z\ Rovnobézny o~ s . . « . .
Rovnobézné— oke vybrané polozky jsou rovnébné

- SEry Stejny — délkyc¢ary nebo polorr zistanou stejné
§& Pevny (Pevny— velikost a umighi entity jsou pevéadané)

Poznamka: Vztah Pevny NEPOUZIVEJTE!
Vztah dvou nebo vice objekd vaci vaci ose
| Symetricky Polozky si udrzi stejnou vzdalenost otedbvécary,
a to natére kolmé na $edovou (jsou zrcadleny podle
stredovécary — osy)
Vztah primky ¢i Usatky a kruznice ¢i kruhového oblouku:

S| Tetng Primkaci useka je t&nou kruznice nebo kruhového

oblouku
£ | pevny
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Vztah dvou kruznic ¢ kruhovych oblouki

O oradisini Koradialni — polozky maji stejny &td a polonir
On Teiny Teény —polozky jsou v t&éném postaveni

© soustredny Soustedny — kruZnicegi oblouky maji stejny $éd
=  Steing Stejny — délkyc¢ary nebo polorr zistanou stejné
2 pevry

(Pevny— velikost a umishi entity jsou pevéidané)

Vztah bodu a Uuse€ky ¢i kruhoveho oblouku
............. s pencbod bod Bistav ve sedovém bodu (sy
dni bod : .
’ Et_re e ) ¢i kruhoveho oblouku
A Siednoceny Sjednoceny- bod lezi n&are, oblouku nebo elipse
8 Pevny (Pevny— velikost a umighi entity jsou pevéidané)

Vztah bodu a dvou Uséek ¢i oblouku

x Prdsetik
& Pevny

Pruseik — bod lezi v piisetiku dvoucar ¢i oblouki
(Pevny— velikost a umishi entity jsou pevéidané)

P¥i praci se skicou se snazte v maximalni e vyuZzivat vztahi ve skicach,
koty pouziveijte jen tam, kde jsou opravdu nutné.
NepouZivejte vztah PEVNY.
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Soucééstka 1
Vymodelujte jednoduchou ratai soutastku:

| 3x45°
1.6/ z
\ §
- ]
4 1
QéDXD < | ©
ol aul ™
SUEESY RS
| J
; i
1S
20
o4
it 70 -

Skica
Nejprve vytvdte hrubou skicu bez zaobleni — H&fad takto. Dbejte na spravné&sani
vztahi mezi prvky skici (vodorovné a svislé dkg).
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Vytvoreni télesa rotaci
Klepnutim vyberte osu rotace

o 3
v)X)2) [ .
— ! — a a
Parametry otoden - — 1 s
Primkalz 2 I - =y = | ol «
Q| |Jednosméms v K - o
[ [se000swpré |2 < = <
18 |
Wybrané obrysy v 0
24
L. 20 _
/ /0
Osa otéeni (Rimkal2)
Zaobleni
Klepnutim vyberte hranu pro zaobleni date polordr zaobleni.
% E | TSR
A
v) %) 2)
Polozky k zacblenl . :
A | 5.00mm E
@ |Frana<t=
] Zaobleri s rdzrymi
polomery
Pokracovat na
tednyeh plochach
(®) Py nahlec
() Céstedny nahlec
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Soucéastka 2
Vytvoite model roténiho €lesa dle pedlohy:

60
44

B
N

v28
715
|
|

1x45°

Skica

Abyste nemuseli kotovat vSechny body, které majnsu y—ovou kétu (8), fizete
nakreslit vodorovnou konstraki piimku a zakétovat ji. Body, které budou lezet ve
stejné vzdalenosti, sjednotite s touto konstnilkiimkou.

14

14
7,50

&0

Téleso vytvdte pomociPridani oto¢enim Osa otéeni
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Soucastka 3

0

SN 7% PR

ANV I /
20 g

= \ 10(10}10]10}1010

70 14 85.98

30
P26
M12
330
@60

170

Skical- vytvareni roténiho &lesa (pedni pohled):
Zameite se na tny oblouk.

160 _
. 150 _
- 140 _
110
- 70 |
e Laap ! L.
—e Q\I el =
3 9 2| o T = m s |
M | I S
L l w - Z | = pa
3
70 _
73
77
- &1
- &4 _
N 120 -
i 130
L-x . 170 _
Téleso vytvdte pomociPridani otoéenim Osa otéeni
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Skica2- vytvareni bodu, do kterého bude uniist valcové zahloubeni pro Sroub (levy

pohled)

Definice vélcového zahloubeni pro Sroub M12

Zavit
Walcowvé zahloubeni

Ohlibené

Trubkowy zavit
kuZelowé zahloubeni

Definice diry

B&Zna dira
Dira

| Meni wwbrana oblibena poloZka

Z 7

%

| Parametr E.2| -

¥lastnost Parametr £.1

Paopis Walcowé zahloubeni pro M12 Sroub zavrtny s whiti
Zékladni ANST metricka ~
Typ Eroubu Zroub s vnikinim wybranim - AMSIE18,3,1M J
Velikost M12 ~
IUkonéeni a hloubka |'-.j,35|.3|:||:| w |1U'E 30, 0mm
Yybrana polozka a odsazeni

Wile a pramér diry Marmalni Jﬂ rf 10.000rmm

Clhel Epicky
Pramér zahloubeni a hloubka
Pfidavek nad hlawvou

Horni primér & ahel

lF:B‘J 120skupné
A, F 12,000mm

]m% 0.0mm

| 0., 000mm

1, 5 20,000mm

oA Ostupng |

[ Dalgi = ][ Skorno

] [ Mapovéda
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Soucastka 4

26101
30201 35 8,5)‘
20 T
)
[ T
o OOI oU|co
— T T QO || X | L
|| = — - — - — - — 47— - 4T |~
Ul U | = Sie g™
aels | & QU = s
=
1 ) !y
|
1x45° B 8,5X45°
1x45° 202
7602
Skical- zaklad roteniho &lesa (edni pohled)
—_ a0 H_ -ﬂis—
20

-
ot 2

1%,50

| —1 <l

fmr—

x

2-—\_
50

]
13

—

76

Téleso vytvdte pomociPridani ototenim

Osa otéeni

10
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Zkoseni1l rotainiho glesa (stejnym zisobem se provedou dal$i zkoseni nairita

télese)

‘fzdélennst:
Lhel:

1.00mm

45 00=tupné

Skica2 - obrys pro odebrani vysunutim, pravy pohled

(stejnym zjisobem se v levém pohledu na gj&itkruhové strafitélesa vytvdi skica

pro dalSi odebrani vysunutim).

Venkovni zavit se nemodeluje.

11
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Soucastka 5

R3
& &
v
O — . o a
ol — e — A o ™
sls SN o a, LS a
Q \/o\ (Yj_T OO
M~ =
S 1)
3
10
12.2
14.2
29
44
63
Skica
Zanxite se na tny oblouk
. 65
44
29
- _| 14,20
12,20
| |10
4 3
-] -
vy '®) < ) Q.rb
o~ | 8 I %) . H
e e ) " W — i
) o Z ol
0
o
Téleso vytvdte pomociPridani ototenim
Osa otéeni
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Soucastka 6

w10 0 o E 3 24 50
4 50 4 3 3
4
r -’ﬁ'\
o £ — || ™
] 7
= ™ —| o |
= w| w| ol & e ( ol =
o — L]
i i & & i - - - e e
. S
5 g %
&
Skica
4,50 10 al 10 3 8 3 S_q 24,50
A
o~
1.l A Bl
o 7 !ff T Pl ™
!N N 7 T = " i -
= S ,\(\! / = P
4

Téleso vytvdite pomociPridani ototenim

Osa otéeni
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Soucastka 7

£ < Ry O
AT %/
N\
NN
£
1 ©
| Q__ . i
2 8| &|w i NEHE
s/ 8| 8 F \é) a YN ST
L1 | | | 3sxase
20
70 19
100
Skica
Zaklad rotgniho €lesa bez zaobleni.
o 100 L
! 70 15!
: o —_
MQO h_'
— = =
~ — I/\‘k(z\' i
y(l | ” ! 1 x “{J/,O
- | :\
alg § - < o 3,50 3|2 |8
el e | G | I
oy | o |
_____ [ =l |: : L
i = !
| D |
| |
Téleso vytvdite pomocPridani otoéenim ;
n P Osa otéeni
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Potrebujete-li zaoblit 8kolik hran, mizete to udlat v ramci jednoho pouZiti funkce
Zaobleni. ZaSkrtnete poloZidaobleni s niznymi poloméry. Pak postupfivybirate

hrany zadavate pola¥ry zaobleni.

VX))

Zaobleni s rizrymi
poloméry

Pokradovat na
te¢rych plochach
(@) Piny nalec
() Céstedny nahlec
() Zadry ndhle:

Parametry prechodu >

w1 s

: |F!cromer Amm

Palamér:

|

Palomér:

15
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Soucastka 8
100 -

12

¥
[

12, 12 12 02 g 12 12

¥
]
]
]
k
]r
]
4

159

37,20

PDan
D28

@,]-:5
$12 |/

|
|
|
012 81
D2

20

¥

i

Souastku Ize vymodelovatékolika zpisoby:
a) nakreslit co nejfesrjSi skicu a &leso pak vytvéit jeji rotaci.
* Nevyhodou tohoto postupu je pdme pracna skica (pracné definovani
vztahi)
* Vyhodou je menSi gt kroki.
b) nakreslit hrubou skicu, vyt¥ib jeji rotaci hrubédleso a teprve pak pomoci pole
vytvorit ,zoubky*
* Vyhodou tohoto postupu je jednoducha skica
* Nevyhodou je ¥tSi paet kroka (dalSi skica a odebrani rotaci pro definovani
vzoru pole, lineani pole)

16
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ad a)
Presna skica

20
! —
12 12 12 17 12 17
I
Qr 2‘5":]‘5'_ ‘ ‘ ‘ ‘ 7/49
—< | L SR L T P Y T
< _:‘I = _II‘-—-_;TI*--_:EIH_ Pl ]
— @%i =4 5 5 E=r3 o 1 S
B B '{r _____ [T
4 = [ ]
100 \
Osa otéeni

Téleso vytvdite pomociPridani otoéenim.

Déle pokr&uijte postupem, ktery je dale ozea jakoSpolany postup.

ad b)

Hrubd skical
Zaklad pro hrubé&iteso (v redni plose)
|
i

20

40
i,
Rl

Hrubé tleso vytvdite pomoci obvykléh®¥ idani oto¢enim.

17
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Skica2

Z&klad pro jeden ,zoubek" (ro¢# v predni ploSe)

Osa pro odebrani atenim

Odebrani ototenim
Vytvorite obvyklym zgisobem. Tim vznikne vzor pro linearni pole.

Linearni pole

1
V) X)2)
smercl -
Osa< 1> |
o | 12.00mm =
|6 & Smer £
= Odstupy: [ 12.00mm
SMEC2 o . nstance 1o
S (=T |

18
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Spoleny postup
Skica pro odebrani vysunutim
Leva rovina (otvor v hla¢ce hmozdinky)

Odebrani vysunutim
Hloubka odebrani nemusi byt definovanazete pouzit ,skrz vse".

Rowving skici ;—|

=

Simér £.1 -~

R
L’,':{f Skrz vie W

g N

Odebrat opacnoLl
0 stranu

(5
ks vre

-

DalSi skica pro odebrani vysunutim
Rovinou skici je spodni strana hléky hmozdinky

19
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Odebrani vysunutim

Tentokrat musi byt definovana hloubka odebrani (12)

>y —  uiwa

T Odebrat vysunu...

JJ@.)

0

& 12.00mm )
L-rl

] Odebrat opacnou

L

Kruhové pole
Ctyti otvory v hlavice hmozdinky

» Jako vzor pole s vyhodou pouziftba otvory v hlavicce hmozdinky

» Abyste mohli definovat osu kruhového pole, zobratfgomocné osy
(Zobrazit -> Pomocné osy)

. Kruhové pole4

L’JZ‘)’_’)

Parametry

| 7 Osa<l>
[% | 350.00stupné

Steina rozted

yybrané prvky -

20
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Soucéastka 9
10

o )
¥ N | Ty F
il ) ) 1] 1

[y

R1&
R&
——
?

R&.50
k7

1% . 15

[

a9 18
24

¥

[

5é

Skica
» P¥i kresk® oblouki O1 a O2 neznate jejich polémale p&atecni a koncovy bod.
Dale znate vzdalenost nejvzdalgiho bodu od osy.
* Muzete si proto u obou oblotibomoci konstruéni piimkou (rovnokzka s osou
v dané vzdalenosti) a oblouk definujete jakiniek této konstruéni piimce.

ObIouk/Ol a 5onstru‘3m' piimka

Oblouk O2 a konstrui primka

450

13

R/

39 24
66

E S

Téleso vytvdte obvyklym zgisobem s pouZzitirRotace Zaobleni R1,5 vytvide az nadese.

21
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Soucastka 10

REZ A-A
' g e
¥ |
f 3 = '
Z L i |
o ( ! 3 | -
- N | ra i @
| | | g !
21 ( i : 2 L
‘ | [
— T ¢ q |
= 7 i [ |
( & / |
| 7
= fay]
| ] - ‘
& ] '
\*} 2 aho
o R20 | .
R3% 1200
LA
Skica

Tato skica bude n&koa na definovani taych oblouk. Uk&zka postupu tésti
konstrukce — pomocné kruznice a jejictn@ spojnice (koty jsou v zajmutghlednosti
vypnute).

Ve zbytku skici se motiv opakuje.
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Skica s kétami — tentokrat se skrytymi vztahy.

|

A 10

|
1

Lo

o
< !
Lot

i

|

A

(L]

! |

Poznamka:

Na predchozich dvou obrazcich spolu koresponduji kotskiee a vztahy mezi prvky
skici. Jsou samdejmé mozna i jindeSeni, kdy &které dalSi koty Ize nahradit vztahy
¢i naopak.

Nap‘iklad opakujici se kotgp6 ah8 Ize nahradit tak, Ze se okétuji jen jednou a u
ostatnich kruznic (oblou se definuje vztaBtejny s okétovanym obloukem.

23
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Soucééastka 11
Vymodelujte sosastku pomoci vysunuti:

920
#8

30
30

60

100

100

K modelovani této saastky pouzijeme dkolik skic.
* Prvni skica poslouZzi k tvotbvychoziho hrubého kvadru, ktery dostaneme jejim
vysunutim
« Dalsi skici budou slouzit k postupnému odebirasivytim (kvardr budeme postupn
opracovavat).
Stejného vysledku bychom docilili, kdybychom priwaédr vysunuli hned do spravné vysky
a pak na jeho vrchni&tu nakreslili dalsi skicu, kterou bychomépysunuli a pak bychom
tento postup zopakovali j@&ha horni sin¢ druhého kvadru.

24



Ing. Jana PSeikova ISS-COP Brno, Olomoucka 61 Pracovni seSid®abrks

Skical
Tato prvni skica bude tvib spodnicast modelu
') | |
o
100
Vysunutil
Tvorba zakladniho kvadru, ze kterého budeme odebira
P E ks ° -
O
V) X)&) )
od -
Rervina skici -
smercl - \
% Maslepo A
1
1 | 50.00mm z
Skica2

Nakreslete ji na horni&tu kvadru
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Odebrani vysunutiml1
ZatrzitkoOdebrat na opanou stranu uréuje, Ze se odebere &jai ¢ast kvadru

IRILTNT)
od =
|Rovina skici v _
SMEEL .
% :_Naslepo v
2 I
@ [ 20.00mm =
Sotcrj:r:);at opatnol _L—
1}

Skica3
Skicu nakreslete na ploS#dsa, kterd vzniklafiedchozim odebranim.

26
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Odebrani vysunutim?2
|
: ]
V) X)) 2) |
ad e
:Rovima skici v
Smér £.1 -
i ;Nasle_po v:
7 I
& | 1000mm 2
Odebrat opadnou
stranu
2
] Smér .2 >

Skica4
Zaklad otvoru — nakreslete na horni plocklada, sted kruZnice je v fiiseiiku 0s.

Odebrani vysunutim3
ont = L2 ¥ /
-
V) X)&)2)
0d <
Raowina skici |
Smer €1 -~
i Naslepo v
"1
& | 30.00mm 4
] Sotcr:I:rE)Lat opacnoLl
fa¥

27
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Soucastka 12

REZ: A'ﬁ‘A 8100 $10¢630

wl” LJ{‘Q!

I?\_I\

25

S0

]
I
|
z
i

REZ: B-B

15

7
4

B20(2x>

160
177

200

|-B_

V tomto grikladu ot pouzijeme #kolikanasobné skicovani. Vyt¥ione nejprve zakladni
kvadr, ze kterého budeme postémaebirat vysunutim.

Skical
Podstava pro zakladni kvadr:

200

2 200F

28
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Vysunutil
O
v) X)) 2)
Od -
Rovina skici w
SMErCl -
X Maslepo v
A I _
& | 50.00mm :
Skica?2
Nakreslete na horni&té kvadru
|
Ny N2
& ! &
& -, |_ ?5;19
|
| o
— | D
N I 'r _________ N P
| 3
| e
i &
=l 'I & }m
! 160
i 80

Odebrani vysunutiml1
Tentokrat odeberte viiiti cast (zatrzitkadDdebrat na opanou stranu zatrzeno neni)

Y
) i
VX)) \

ad -

Ravina skici ~
smér &1 -
i Naslepo ~
"1
& | 10.00mm -

Odebrat opadno
0 sranu

29
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Skica3
Kruznici nakreslete na ploSe, ktera vzniktagchozim odebranim.

Odebrani vysunutim?2
Opet vnitrni ¢ast

V) X)®) 2
od »
Rovina skici v
SISl »
A Maslepo v

/ I
@ | 10.00mm =
Odebrat opadnou
Dstrar‘nu

Skica4
Kruznici nakreslete na ploSe, ktera vzniktagchozim odebranim.

Odebrani vysunutim3
Opét vnitini ¢ast — tentokrédBkrz vse
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Skica5
Nakreslete na zbytek horni plochy zakladniho kvadru

(o N

+=
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

88,50

| r—3

177

Fr-—-mm =437

Odebrani vysunutim4
Opet odebratSkrz vse

Skica6
Nakreslete dva ovaly na zbytek horni plochy zakiladrkvadru.

Toto celé se budeg ——1—
zrcadlit podle osy i
symetrie, musi !
byt definovan !
vztah :
|
|
|

Osa symertie

Symetricky
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Odebrani vysunutim5
w 2
V) X)&) 2
0d - |
;Ro-vina- sk\c-i ¥
Smér &1 -
i :_Naslepo v
1
& | s.00mm =
0] Qdebrat opaénou
stranu
Skica7

Skicu nakreslete na plochu, ktera vznikla pomocal@énil. Tatadz skica je pro
piehlednost zobrazena ve dvou obrazcich — jednosgemtahy ve skice, podruhé jen

s kotami.
Vztahy skici Koty skici e
3
3
42,50

Odebrani vysunutimé

= ! i !
.'I J’I |'J
V) X) &) 2) i ' |
od - |
|Rowvina skici v
Smer &1 -
A :_Nas\epo b
2 I
« | 5.00mm =
Odebrat opacnou
|:lstranu
s
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Soucastka 13
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Na této sotastce si vyzkousime postup, ve kterém jedna skisbopZi k kkolika operacim.

* Nejprve vytvagime slozitou skicu, ve které budée, co nizeme vysunouti odebrat
vysunutim z jedné roviny skici (by’ do riznych hloubek)

» Jednu jejicast (jednoduchy obrys) pouzijeme k vyiteni zakladnihostesa

» Jinécasti této skici pak pouzijeme pro odebrani vysunwto iznych hloubekdesa.

» Tento postup Ize pouzit pro takové typkes, kde je na jednom povrchikolik
prohlubnici vystupki rizné vysky.

* Nakonec vytvéime skicu pro odebrani vysunutim, ktera bude leZieé rovirg a pak
toto odebrani provedeme.
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Skical
Skicu nakreslete v rovénPiedni.
Pro wtSi prehlednost je zobrazena tatdZ skica ve dvou obigzeitnou pouze se
vztahy bez kot, podruhé pouze s kétami bez viztah
Vztahy skici
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Pridani vysunutim
Z celé skici vybertgen vnéjSi obrys (,podkovu®), dalsi prvky skici nes#i byt
vybrany. Vytvdte zakladnidleso vysunutim tohoto obrysu — vysunujete od skici
sméremdoli.

V) X) %) 2)
< I .

Rovnasl v
Smér &1 -

@ Maslepo ~

"1

*6‘\1' 17.00mm

@ 'S'kitl:all—bbrys< T }

Odebrani vysunutiml1
© @ |% | + %% Prace_13

@ -
V) X)&) 2

o -

4 vrgjSi kruznice

Raovina skici e

Smér &1 -
’K

Maslepo i

1
& [9.00mm

] Odebrat opadnol
stranu

Wybrane obrysy -

09 [skical-Cbrys<1x
Skical-Chrys<2=
Skical-Cbrys=3=
Skical-Cbrys«4=
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Odebrani vysunutim?2

v) X)) 2) —————

3d 2 4 vnitini Kruznice

Rovina skici W
MRSl e *
2| sk vie ~
P l *

Odebrat opadnou

Dstranu
12
T2l o e
braneobrysy . »
0 Sheatobrys<1> |

Skical-Obrys< 2> i

Skical-Obrys<3= 5

Skical-Obrys«4:

Odebrani vysunutim3

N
v) X)) 2) 2 vnitini otvory
O o =
[Rovina skic v
SMErel 2
A Maslepo N

o | 10.00mm

] Odebrat opacriou
stranu

Skical-Obrys < 2=
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Odebrani vysunutim4

2X vrejSi obrys

Odebrat opadnou
O sfranu
(at
Osmerez ... -
Wybrang obriesy -

0° [skical-Gbrys<1>
Skical-Gbrys<2=

Skica2
Skicu2 nakreslete readni stranu tlesa(pohled Zadni).
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Odebrani vysunutim5

V) X)®) 2)
O =
[Rowina skici v
SmErél - 5
x fNasIepo W
2 l
& | 7.00mm :
Odebrat opadnou
|:lstranu
Celé €leso
Pohled zefedtL Pohled zezac
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Soucastkalsd

48+0,1

Pracovni seSid®dabrks
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Skical
Skicu nakreslete do rovir®fedni (bude tvdit zaklad roténiho €lesa)
40

/ (éé O

=

,/
. ~0
34,28 3

Osa otéen = =

Pridani ototenim
Zakladni tleso vytvdte otaenim okolo osy
Skica2
T¢leso ot@te doHorniho pohledu a skicu nakreslete marni plochu télesa

Zaklad proctyii otvory — nakreslete osy symetrie, zakotujte pohen otvor a ostatni
definujte jako symetrické podlekieré z os.

Odebrani vysunutiml1
Vybrat Skicu2 a odebratkrz vse
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Skica3
T¢leso ponechejte Mornim pohledu a skicu nakreslete natbpahorni plochu
télesa
Zaklad pro dva otvory, kter@ilou skrz vSe. Nakreslete osu symetrie, zakotajte |
jeden otvor a druhy definujte jako symetricky poos.

Odebrani vysunutim?2
Vybrat Skicu3 a odebr&krz vSe

Skica4
Téleso ot@te doDolniho pohledu a skicu nakreslete dalni plochu télesa
Zaklad pro dva otvory, které tentokrépajdou skrz.
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Odebrani vysunutim3

(=
16 4

v) X)) 2 .
i = - !

?Rovina skici v
ST o =
i3 Naslépo e
= I
1 | 34.00mm 2

Odebrat opadnol

Dstrar‘lu

i |

Skicab
otoite €leso do pohleduiedni a nakreslete zaklad prdigauti €lesa.

N

26

Odebrat vysunutim4

|Rovina skici ¥

Smér &1 - |

(o stiedu roviny v
7 I
o | 150.00mm

[ Odebrat opanou
stranu
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Soucastka 15

704£0,2

>
]

30
L.
8
20

o S

V tomto gikladu bude rovéZ vhodné nakreslit
* Uplnou skicu, protoZe se tak budou lépe definoztdhy mezi jednotlivymi prvky
(tecné vztahy ke kruznicim)
» apak v rkolika dalSich krocich vysunout jefiznécasti do fiznych vysek.
DalSim novym prvkem bude oboustranné vysunovara ef# strany od roviny skici.
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Skica
Jedna skica pro cely prvek - tatdz skica vlevoztahy bez kot, vpravo jen s kétami,
vztahy jsou skryté.

Pridani vysunutiml
Téleso bude symetrické podle roviny skici, proto wteiast skici na ob strany.

O c Tentokrat se vysune
V) X) &) ?) ien tatocast skic
O ] »
Rovina skici ~
Smér &.1 -

Oboustranné vysunuti R
y ; | 4.00mm
* pred rovinu -
e izarovinu skic | &

\ — ~

Maslepo ~

<& | 4.00mm >
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Pridani vysunutim2

@ ~
V) X)as) ?) i . "
&N Nyn| vysuﬁte tutogast skici

Od A

Roving skici v |

SMEEL o] & |

i -Naslepo v

1

o | 15.00mm =

SloLdit wysledek
a¥ g
\\
_ Opet na ol strany
SMEE2 - od roviny skici
[Naslepo = I
«& | 15.00mm — k y

Pridani vysunutim3
Protoze ob nasledujictasti skici se budou vysunovat do stejné vySkyjdagysunout

zaraz.

T sl

|REA S ) Vyberte olg ¢asti skici a
s £ 1 = vysuite je zase v obou
e _ strérech od roviny skic

® | |Naslepo g

A I
& | 10.00mm =

Sloudit vysledek
Fa
SMETC2 o 2

'Naslepo v
o2 | 10.00mm =
Fa¥

i ¥

Vybranc obrysy. = »
a” [skical-Gblast<i> |

Skical-Chlast=2=
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Soucastka 16

M5
i 7 |
% /!/ 35
gl g
4, 1
v @)
19}
'
24
s/ |
™ & U
ol Reo AL AL Y
ol

36

Tato sogastka vypada sice jednoduSe, ale bude dosténéna definovani vztahve
skice.
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Skica
Obrazek skici s definovanymi vztahy

4
I3 =g
!12

+ Eg

Tataz skica s pott@nymi vztahy — pouze s kétami

Pridani vysunutim
Bude bezproblémové, vysunete celou skicuidsiysné vysky.

a7
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Zavitova dira
Vytvoite ji pomociPriavodce dirami

Definice diry

| Walcové zahloubeni | Kuelové zatloLbent | Dira | Z&t | Trubkovy zévit | BEné dira

Oblbens

|Nen|’ wybrana oblbend polofka v ‘

Cdstranit Ak tualizovat o

Vlastnost Parametr £.1 | Parametr £.2
Popis MSx0.8 zavitove diry
Zakladni AMST metricks ||
Typ Sroubu Zavitova dira | |
Yelkost MIx0.8 " |
Typ zawitniku a hloubka Maslepo Jn 14.00rmm
‘ybrana polozka a odsazeni 14.00mm
Priimér zavimiku a thel ] 4.200mm H 118stupna
Typ a délka zawitu Maslepo (2 * DIA) J‘il 10.00mm
Pridat kosmeticky zavit PFidat kosmeticky zavit s popiskem
Horni primér & dhel .H. 0.000mm w Ostupné
Dolnf priimér & dhel PN_N. 0.000mm F_, Ostupné
< Zpet l Dalii = ] [ Storno ] [ Mapaoveda

Zrcadleni
Druhou zavitovou diru vytute zrcadlenim prvni diry podRerave roviny.

V) %))

Flochafoving zrcadleni =

|§| Frava rovina

Pryiy k zrcadent -

[]Geometrie
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Soucastka 17

3 L
I=4=I
10
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1INV \
et ¥
3 S L] ok
| §oe [ AD
AN
ANV U
320 | 4
RN o
I R [ |
. 44 | 3
_ 55 - |
Postup:

Nejprve vytvdime jednoduché rotai tleso

Potom vytvdime na &lese jeden ,zoubek"” pomoci Odebranidoim, ktery bude
slouzit jako vzor pro lineérni pole

Dale vytvaime na zakladnintkese z pedchoziho vzoru linearni polei@th prvcich.
Nakonec odebereme vysunutiniey ve stednicasti €lesa.
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Skical
Jednoduchy zéklad rataiho €lesa
|

4

' R38,50

R

b
|

44
55

Pridani ototeniml
Skicu ot@&ime okolo osy ot&ni

Osa otéeni

Skica2
Skica pro zaklad vzoru pole (,zoubek®)

36°

m
=
} 2

jafi]

3,20

I+ Ho

Odebrani otoéeniml
Osa otéeni bude stejna, jako ‘gdchozim fipad
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Linearni pole

ana s
Afa
v)X)2)
smercl & ]
2| [osa=1>
o | 12.00mm :-
- Smeér .1
|3 & Odstupy: [12.00mm
. | Instance: |3
smérée y
Wybranéprvky =
o Odebrat otoferini
Wybranéplocty - 2
D | L

Skica3
Zarez od vnitni kruznice

Odebrani vysunutim
Skrz vse
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Soucastka 18

o a7 7a
4480 o
. 39,80 .
oy
& o
- ]
] 5 %
C; [im]
§ i
24 .31
. 35,62 .
. 42,01 o
(| ] ] [ 1 I ™
Skica
57,75
44,50
39,80
30
27,37
1,72| 20,58 ‘;:3 L .
B @)
2 5 » & x
W R \ © o
[} 450 &
0 & s _G__ Sy o | 1
o > ) o
ol ¥ b o ©
@l & 14
R, @
18,71 S R
24,31
B 38,62
38,62
_ 42,01 _

Pridani vysunutim — bezproblémoveé.
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Soucastka 19

@12 (8X)
s 17 ==
~ /4/?1é 3| 0
a) | }é 3
| W7
l
41
27 |
ool . __ ] ©| 3
<} Ol =

100

Priklad na kombinované vyuziti skici, kdéznéc¢asti jedné skici budou pouzity pro
nekolik raznych operaci - vysunuti z roviny skici a také adebod roviny skici.
DalSi upravydlesa budou provedeny pomaoci jiné skici.

53



Ing. Jana PSeikova

Skical

ISS-COP Brno, Olomoucka 61

Pracovni seSid®dabrks

Pro lepSi pehlednost je oft tataZ skica zobrazena dvakrat, vlevo pouze sarazh

vpravo pouze s kétami. VSindte si, Ze st& zakotovat pouze jednu kruzZnici a namisto
dalSich kot definovat vztahy (stejné). Vyhodadpa nejen v lepSifehlednosti, ale i
v tom, Ze pi zméng rozmeru jedné kruznice se automaticky gmi ostatni.

Totéz plati o kotach, které definuji polohu kruzaiamistte stedy kruznic na

vodorovné a svislé konstréki piimky a definujte, vztahy Sjednoceni (Ize pouZit i

vztahy Pfis&ik)

Pridani vysunutim
Celou skicu vysiite na maximalni vyskiehesa (50)

O
VX&)

od

-

Rowvina skici

P

Smér &1

A Maslepo

"1
&
2\

S50.00mm

Osmercz .7

T |

Vybrané obrysy

-

0% [Skical-Obrys=<1>

[=ls)

e
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Odebrani vysunutiml1
Ze Skicil vyberte obrysy vSech kruznic a odeberteysunutim.

B
V) X)) )
Od -
Rovinaskei v
Smeér &,1 -

E‘ |Maslepo v

1
& | e

Odebrat opacnou
Ol stranu

Odebrani vysunutim?2
Z téze Skicil vyberte tentokrat &ai a vnitni obrys (podle obrazku) a odeberte vSe co

lezi mezi &Emito obrysy.

|Rovina skici v

Smér &1 -~

(2] [Neskpo ¥
2 I 1
ol oo

Qdebrat opadnou
L stranu

1o

Zaoblit
Oblouk na vnitni ¢asti tlesa vytvdgte zaoblenim

]

Tyto hrany zaoblete

V) X)2)
PoloZky k zaobleni
A | 34.00mm 2

r\]j Hrana= 1=
Hrana< 2=

[] Zaobleni s rzmymi
poloméry

Pokradovat na -

teénych plochach
(@) Finy nhlec

() Castedny nahlec

() Zadry néahlec

, Parametry prechodu M
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Skica2
V Piedni rovir¢ nakreslete skicu pro odebrani zaobleného otvoru

32,77

59

Odebrat vysunutim3
Vytvoite zaobleny otvor pomoci odebrani vysunutim

V) X)&) )
ad -

|Rovina skicl =
Smér &1 -
%] |Maslepo v

"1

& [ 30.00mm

~

-

Odebrat opacnou
0 stranu

Zkoseni
Posledni Upravou néalése je zkoseni
& Tuto hranu zkoste
v)X)2)
Parametry zkoseri =

........................... i

D Frana=is
Uhel 30.00stupné
=" :
/,/"ﬂ pa

-
i , — =
@ Uhel - déka s
(O Déka - délka > e,
Obratt smr
| 3.00mm

[A [30.00stpré

Zachowat prky

Rozmnofen
teden

(PIny naled

(@) Céstedry ndhlec

= bis
() Zadrry nahle
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Soucastka 20

200
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¥

a4 -
S
>>/'
25

25

+:._'|
;
1

REZ C-C

Priklad, jak se da relatiwslozité €leso vytvdit pomoci rkolika jednoduchych skic.
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Skical

Pridani vysunutim

¥ | |Maslepo

2 I

o | 200.00mm

|

Definovani osy pro budouci kruhové pole
Pomoci Referami geometrie definujte osu

v)X)2)
uf}?béry o

) Bodl@Pofatek
Bod=1>

Propojte stedy €chto stran

., | Jedna Carafhranajosa

4| DvE roviny

E Crva body ferchioly

gy | vdlcovakuzelova plocha

| Bod a plochafrovina "
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Kruhové pole

Vytvoite nové &leso zefiti instanci — jako vzor pouzijte celéyodni €leso. Osou kruhového
pole bude osa, kterou jste definovalifegchozim odstavci.

o

v)X)2)
Parametry -
o |0sal

[% | 350.00stpré

-~
-
-~
-

II

Stejna rozted

Smér .1
Odstupy: [360.00stupné
Instance: |3

Wybrana téla -
@ Objemové télo< 1=

Yynechang instance v

Kombinovat

Pokud kruhovym polem vipdesSlem fipact vzniklo €leso, které je sloZzeno zé tl,
je poteba je slotit do jednohodla, abychom jej mohli upravovat jako celek
(napiklad zaoblit hrany).
Nemate — li na panelu Prvky nastroj Kombinovatzite si jej na panel takto:
e Zobrazit -> Panely nastrib}> Vlastni
* Vybrat zaloZkuPiikazy, Z poleKategorie vybratPrvky a z poleTlacitka
ikonu Kombinovat. Pretahrte ji na panePrvky.

Parely néstrojfjl Prkazy ;Nabfdk\f Klavesrice | Monosti|

Kategorie: y

Nastroje proformy A 7004

Elasﬁoje splajnu @A HE® =
o EAALAEBBROE
Potrub BodefEElE R
Referencni geometrie e

Reyvchlé zackycen

Sestava M| Kombinovat

Kombinuie dvé nebo vice
objemaoneych tél

Pokud se ikona Kombinovat zobrazuje na panelu P$ekl; pak vam vzniklo
kruhovym polem uZ jednclo a ikona je neaktivni, protoZe neni co kombinovat
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Zaoblit

Zaoblete vnitni hrany ¢élesa (hrany, kde se stykaiji pivodni slodend €la)

ISS-COP Brno, Olomoucka 61

®
IRINT

Typoperace ... ”
(@) Pridat
() odedist

() Spoledny

Téla ke spojeni -

Zobrazit nahled

7

e
VX2

>olozky k zacbleni

[ Zaobleni s niz
poloméry

Pokratowvat na
tedrych plochach

(@) PIny nahlec

() Céstedny nahlec

VR A Akl

Skica2

Nataite €leso naPravy pohled, vyberte pro skicPravou rovinu (pozor, abyste
nekreslili na povrchétesa!)

i i

Zaoblete tvto hrar

Ty}
a
Y
30
.

60

Pracovni seSid®abrks
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Odebrani ototeniml
Jako osa ot#eni poslouzi tataz osa, kterou jste vytw@omoci referetini geometrie
pro tvorbu kruhového pole.

7]
() (2) ] )

VX)) Toto je osa oigen
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Skica3
Natcaite €leso na ot Pravy pohled, vyberte pro skicu zageravou rovinu (pozor,
abyste nekreslili na povrchlésal)

F85

140 30

Odebrani ototenim?2
Postup stejny jako @debrani ototeniml Osa je stejnd, pouze tentokrat vyberete
Skicu3.

Skica4d
Zaklad pro vytveeni valcového otvoruigdem ¢lesa.
Nataite €leso na Redni pohled a vyberte pro skicu horni kruhovou Iploglesa.

Odebrani vysunutim
Vyberte Skicu4 a vysiie ji od roviny skiciSkrz vSe

61



