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Bezpecnostni informace

VSeobecné informace
Soucasti v regulatorech Lenze (ménice frekvence, servoménice, DC fizeni) mohou byt pod napétim,
pohybovat se nebo rotovat. Nékteré povrchy mohou byt horké. Neopravnéné odstranéni
potrebnych krytll, neodborné pouzivani, nedodrzeni predpist pfi instalaci nebo nespravna obsluha
se mohou stat pri¢inou tézkého zranéni osob nebo vzniku znacnych hmotnych Skod.
Vsechny cinnosti pfi dopraveé, instalaci, uvadéni do provozu a pfi Udrzbovych pracich musi provadét
kvalifikovany a vySkoleny personal (je nutné pritom dodrzovat IEC 364 a CENELEC HD 384 nebo
DIN VDE 0100 a IEC-Report 664 nebo DIN VDE 0110, rovnéz také narodni bezpecCnostni predpisy).
Podle téchto zakladnich bezpecnostnich informaci kvalifikovany a vyskoleny odborny. personal jsou
osoby, které jsou podrobné seznameny s instalaci, montazi, uvadénim do provozu a s provozem
vyrobku a maji pro tuto ¢innost potfebnou kvalifikaci.

Pouzivani predepsanym zplisobem
Regulatory pohonu jsou soucasti, které jsou uréeny pro instalovani do elektrickych systém@ nebo
strojli. Nesmé&ji byt pouZivany jako separatni pristroje. Jsou urceny vyhradné pro profesionalni a
komercni Gcely podle EN 61000-3-2. Dokumentace obsahuje informace pro dodrzeni normy EN
61000-3-2.
Pfi instalaci regulatoru pohonu do stroje je zakazano jeho uvedeni do provozu (tzn. spusténi
provozu predepsanym zplsobem), dokud neni prokdzano, Ze stroj odpovida ustanoveni Smérnice
98/37/EG (Smérnice pro stroje) a Ze je dodrzena norma EN 60204.
Uvedeni do provozu (tzn. spusténi provozu predepsanym zplisobem) je pripustné jen tedy, kdyz je
dodrzena smérnice EMK 89/336/EWG.
Regulatory pohonu vyhovuji pozadavklm Smeérnice pro nizké napéti 73/23/EWG. Pro regulatory
plati harmonizované normy fady EN 50178/DIN VDE 0160.
Upozornéni: Rozsah pouziti regulatord je omezen podle normy EN 61800-3. Tyto vyrobky mohou
v obytnych oblastech zplisobovat radiové ruseni. V takovém pripadé je nutné provést zvlastni
dopliiujici opatieni.

Instalace
Zajistéte odborné zachazeni a nepfipustte nadmérné mechanické namahani. Nedopust'te aby doslo
k ohnuti soucasti a zméné izolacnich vzdalenosti pfi dopravé nebo pfi manipulaci s jednotkou.
Nedotykejte se Zadnych elektronickych soucasti a kontaktd.
Regulatory obsahuji elektrostaticky citlivé soucasti, které se mohou pfi neodborné manipulaci
snadno poskodit. Neposkozuijte a nenicte zadné elektronické soucasti, protoze tim mlzete ohrozit
své zdravi!

Elektrické pripojeni
PFi praci na regulatorech pohonu pod napétim je nutné dodrZovat platné narodni bezpecnostni
predpisy (napf. VBG 4).
Elektricka instalace musi byt provedena podle platnych predpisd (napf. prirezy vodict, pojistky,
pfipojeni ochranného vodiCe PE). Doplfujici informace je mozné ziskat z dokumentace.
Dokumentace obsahuje informace pro instalaci podle predpisti EMK (stinéni, zemnéni, filtry a
vedeni). Tyto pokyny plati také pro regulatory se znackou CE.
Za dodrZeni pozadovanych meznich hodnot podle smérnice EMK odpovida vyrobce systému nebo
stroje.
Dokumentace obsahuje specialni informace, tykajici se UL.



Provoz

Systémy s regulatory museji byt vybaveny dodate¢nymi zafizenimi pro hlidani funkci a zajisténi
bezpecnosti, které odpovidaji platnym normam (napf. normam pro technicka zatizeni, predpistim
pro bezpecnost prace a predchazeni Grazdm atd.). Regulator smi byt pfizplsoben pro konkrétni
pouziti zplisobem popsanym v dokumentaci.

VYSTRAHA!

Po odpojeni napajeni regulatoru neni mozné dotykat se ihned soucasti pod
napétim a sitovych privodd, protoze kondenzatory mohou byt jesté nabité. Dodrzte
pfitom pfislusné pokyny, umisténé na regulatoru.

» Regulator nevypinejte a znovu nezapinejte Castéji nez jednou z tfi minuty.

« Pfi provozu je nutné mit uzavrené vSechny kryty a dvirka.

Upozornéni pro systémy s integrovanymi regulatory s aprobaci UL
Vystrahy UL jsou pokyny, které plati pro systémy UL. Dokumentace obsahuje specialni informace,
tykajici se UL.

«  Vhodné pro pouziti v proudovych okruzich s efektivni hodnotou trvalého

zkratového proudu maximalné 5000 A; s provoznim napétim maximalné 240 V
c @ us (pro pistroje 240 V) nebo maximalné 500 V (pro pfistroje 400/500 V).

»  Pouzivejte médéné vodice s izolaci minimalné pro 75 °C.

. « Navrzeno pro prostiedi se stupném znecisténi 2.
VYSTRAHA!




Vlastnosti zarizeni

konformita
| CE | 2006/95/EG | smérnice pro nizkd napéti

aprobace

UL UL 508C schvaleno
- velikost 1...6 (0,25...22kW)
- zarizeni E84AV s bezpenostni jednotkou
v pFipravé
- velikost 7 (30...45kW)

CSA CSA 22.2 No.14 v pFipravé

- velikost 1...6 (0,25...22kW)

- pouze pfi pouZiti vnéjsi sitové tlumivky

ochrana osob a zaFizeni

kryti

EN 60529

1P20

NEMA 250

ochana proti ndhodnému kontaktu dle typu 1

izola¢ni odpor

EN 61800-5-1

kategorie prepéti 111
nad 2000m n.m. kategorie prepéti I

izolace fidicich obvod{

EN 61800-5-1

bezpecné oddéleni od sité dvojitou/zesilenou izolaci

zkratuvzdornost

EN 61800-5-1

pripojeni motoru: omezené, blokovani ménice, nutnost
potvrzeni chyby
fidici svorky: Uplna

ochrannd opatfeni proti

zkratu

selhani zemnéni

prepéti

prekroCeni momentu zvratu

prehrati (PTC/termokontakt, I2t hlidani)

vybijeci proud

EN 61800-5-1

>3,5mA AC, >10mA DC

opakované spinani sité

pripustné v 3-minutovych intervalech
po vyjime¢ném sepnuti 3x do minuty musi nasledovat
9-ti minutova pauza

pocatecni proud

< 2xlIn

napajeci podminky

stfidava sit’ primé pripojeni

TT, TN pripustné bez omezeni

1T dodrzet pokyny s ohledem na zvlastni opatieni
skupinovy provoz primé spojeni 400V zafizeni - spojeni ss meziobvod{
motory pouZijte pouze motory vhodné pro provoz ménice

motory Lenze L-force spliuji pozadavky

podminky na prostredi

teplota

- skladovani
- prevoz

- provoz

IEC/EN 60721-3-1
IEC/EN 60721-3-2
IEC/EN 60721-3-3

1K3 (=25 ... +60 °C)

2K3 (=25 ... +70 °C)

3K3 (~10 ... +55 °C)

provoz pfi 2/4 kHz, +45 ... +55 °C:

provoz pfi 8/16 kHz, +40 ... +55 °C:

provoz nad +40/+45°C, snizte vystupni proud o 2.5%/°C

nadmorska vyska

0...4000m n. morem
1000...4000m n. morem: snizit vyst.proud o 5%/1000m
2000...4000m n. morem: kategorie prepéti II

znecisténi

EN 61800-5-1

stupen znecisténi 11

odolnost proti vibracim

- prevoz

IEC/EN 60721-3-2
EN 61800-5-1

2M2

2...9Hz: amplituda 3,5 mm

10...200Hz: odolnost proti zrychleni do 10 m/s2
200...500Hz: odolnost proti zrychleni do 15 m/s2

- provoz

Germanischer Lloyd

EN 61800-5-1

5...13,2Hz: amplituda £1 mm
13,2...100Hz: odolnost proti zrychleni do 0,7 g
10...57Hz: amplituda 0,075 mm

57...150Hz: odolnost proti zrychleni do 10 m/s2 (1 g)




pozadavky na motorovy kabel

kapacita na jednotku délky
- £ 1,5mm2/AWG16 C(zila/zila)/C(Zila/stinéni) < 75/150pF/m
- > 2,5mm2/AWG12 C(zila/zila)/C(zila/stinéni) < 100/150pF/m
elektricka pevnost VDE 0250-1 uo/U = 0,6/1,0 kv
(U0 = RMS hodnota - vnéjsi vodic¢/PE,
U = RMS hodnota — vnéjsi vodi¢/vnéjsi vodic)
UL U =600V
(U = RMS hodnota - vnéjsi vodi¢/vnéjsi vodic)
EMK
emise
- kOI’l-dl:IkFivnI' EN 61800-3 do 25m_ stinéného kabelu: kategorie C2
- radiacni kategorie C2
odolnost dle pozadav.EN 618003
- ESD EN 6100042 8kV vyboje vzduchem
4kV kontaktni vyboje do krytu
- VF signalim
-- konduktivni EN 61000-4-6 150kHz...80MHz, 10V/m 80% AM (1kHz)
-- interference EN 61000-4-3 80MHz...1000MHz, 10V/m 80% AM (1kHz)
- BURST
- v.yko’nove,: svorky a rozhrani EN 61000—4—4 2kV/5kHz
-- signalové rozhrani 1kV/5kHz
-- Fidici svorky 2kV/5kHz
- SURGE
-- vykonové svorky EN 61000—-4-5 1,2/50ps, 1kV faze/faze, 2kV faze/PE
-- Fidici svorky 1,2/50us, 1kV
provoz na verejnych napaj.sitich
EN 61000—-3-2 Pristroje jsou urCeny pro pouziti v priimyslovém prostredi. Pfi pouZiti
na verejné siti musi byt provedena dodatecna opatieni k omez.
EN 61000—-3-12 ruseni.
Soulad s pozadavky na stroj/zafizeni je v odpovédnosti vyrobce
stroje nebo systému!!!
<0,5kW: se sit'ovou tlumivkou
EN 61000-3-2 0,5...1kW: s aktivnim filtrem
>1kW pfi proudu sité <16A: Zadna omezeni pro harmonické proudy
EN 61000—-3-12 proud sit’® >16A: dalSi opatfeni jsou vyzad. pro dodrZeni standardu

maximalni délka motorového kabelul) v [m] -

stinéného
rozsah vykond [kW] spinaci frekvence [kHz] rozsah napéti Uin[V]
230 | 400+10% | 500+10%
4 50
0,25..2,2 8 50 >0 25
16 25 152)
4
3...15 8 - 50 50
16
4
18,5...45 8 - 100 100
16

1) jsou-li podminky elektromagnetické kompatibility hlidany, pak by pfipustné délky kabel& mély byt zkraceny

2) pouze 13m je pripustnych pro teploty okoli vyssi nez 45°C




Otevi'ena a uzaviena smycka

Rezimy fizeni v oteviené/uzaviené regulacni smycce

VFCplus:

V-smycka
(linearni/kvadrat.fizenf)

V/f uzaviena smycka

volné definovatelna
charakteristika

VFCplus eco:

energ. Usporna V/f
charakteristika

SLVC:

bezsenzorové vektorové fizeni
SC:

servo Fizeni ASM

servo Fizeni PSM

SL PSM:

bezsenzorové synchronni fizeni

moment/rychlost

moment/rychlost
moment/rychlost

moment/rychlost

Spinaci frekvence

2,4,8,16-kHz

volitelnd optimalizace hluku nebo ztratového vykonu

Momentové vlastnosti

- max moment 1,8 x Mn po 60s

- VFCplus 2,1 x Mn po 3s , , [
vykon motoru = vykon ménice

- max moment 2 X Mr po 60s

- SLVC/SC ASM 2,5 x Mr po 3s

Rozsah regulace SLVC 1:10 v.rozsahu rychlosti 3...50Hz

Rozsah regulace SC ASM 1:20

Bezsenzorové vektorové fizeni

- min vystupni frekvence 0,5Hz (0...Mn)

- rozsah regulace 1:10 vztazeno na 50Hz a Mn

- presnost *0,5% v rozsahu rychlosti 3...50Hz

- hladkost béhu +0,1Hz

Vystupni frekvence

- rozsah -1000...1000Hz

- absolutni rozliseni
- standradizované rozliseni

0,02Hz
parametr data: 0,01%
procesni data: 0,006%

Vybér digitalni zadané hodnoty

- presnost +0,01%

Vybér analogové zadané

hodnoty

- presnost +0,5% vzhledem k finalni hodnoté




Kontrolni LED diody

I

LED blikne jednou za ~3s {pomalé blikani)

LED blikne jednou za ~1,255 (blikani)

LED blikne dwvakrat za ~1,25s {dvoijité blikani)

LED blikne kaZdou sekundu

LED switi
pohon pripraven pohon chyba )
(zelena LED) (Cervena LED) status ROpIS
OFF OFF "Init" inicializace aktivni
"Matorldent” 'dE"t'mff',FE paran‘llletrfl rnokory
[pouze pfi "Switch On
OFF "5 afeTorqueCfF" pouze Pl:ukud!]e pfipojen a napéjen
bezpecnostni modul
OFF "ReadyToSwikchon" prlpravevnn?l.c .5_|JI.IIS|:EI'II - skav pFimo
po dokondeni inicializace
e " zafizeni spusténo - DC napsti v
QFF v . .
._l_. Switchedon pofadky a ménic je blokowvany
OFF "nerstionEnabled”  |PFO¥OZ ¥ komto stavu motor sleduje
R Fadanau hodrnaoku danau tvpen aplikace
[ 1 | [ 1 | [ 1 | warovani pfi provozu - odezva (lze
[ [ | "Warning" konfigurovat) na urditou chybu
NP ANIm
" " TroubleQ)SP aktivni - odezva (lze
I I TroubleQsP konfiguravat) na chybu TroubleQsP
OFF "rrauble” zprava akkivni - l:udfzva I{Izei
konfigurowak) na urditou zpravu
selhani akkivni - odezva (lze
OFF " " d&s =
._IJ Fault konfigurowat) na urdiké selhani
QFF "SystemFail” selhani systému akkivni




Osazeni pristroje

[x101] [X100]

X80 [X105] [X108]
Pozice Popis
X80 Svorkovnice bezpecnostniho modulu
X100 Sit'ové/DC napajeni (400V zafizeni)
X101 Vystup relé
X105 Externi brzdny odpor
X106 Vstup pro termokontakt nebo PTC motoru
IT Srouby pro odpojeni filtr&l (vstup/vystup - pouZitelné zejména pro IT sité)
MCI Slot pro komunikacni modul
D Nalepka s varovanimi




[vml]

LED

X5

1
X

3 .
<.
prior—— 5
4 -

Pozice Popis

X1 CANopen

S1 CANopen — adresa, prenosova rychlost

X3 analogové vstupy/vystupy; referencni napéti 10V
digitalni vstupy; uvolnéni ménice
napajeci napéeti 24V pro Fidici elektroniku

X4 . 7
digitalni vystupy
24V vystup

X5 digitalni vstupy; uvolnéni U,V,W vystupt ménice
externi napajeni elektroniky 24V; vnitfni napajeni 24V jisténo pomoci PTC

?SI AG) diagnostické rozhrani

X107 napajeni brzdy 24V
+BD1, -BD2 - pfipojeni civky brzdy

MMI slot pro pamét'ovy modul

-10-




Typovy kod

| Esa |

A

Rada
8400 Inverter Drives

Verze
A = 1.generace

Typ ménice
V = vektorové-fizeny

Verze

SC = StateLine C
HC = HighLine C
TC = TopLine C

Typ montaze

E = pevna instalace
D = Push-through
C = Cold plate

Vykon - nap¥

251 = 25 x 10'W =
0,25kW

222 =22 x 10°W =
2,2kW

Napajeni
2 = 230/240V, 1/N/PE AC
(0,25 ... 2,2kW)

4 = 400/500V, 3/PE AC
(0,37 ... 45kwW)

Prostiedi - podmin
S = standardni IE33

modulu
B = s bezpec¢nostnim
modulem

Verze

S = 3kW: zafizeni
velikosti 3

0 = 3kW: zafizeni
velikosti 4

-11 -




Napéti, proudy a ztraty jednotlivych ménict 230V/400V/500V

Typ.vykon Vstup do ménice Vystup z ménice Tepelné ztréty [W]
(4p.-ASM) | Napéti Proud [A] Faze Napéti Proud [A] Faze
(kW] [Vl do +45°C do +55°C [U] do +45°C | do +55°C | Max. 3s pri jmenovitém proudu pri blokovaném vystupu
E84AVXxx2512 0,25 230 3,4 2,6 1 0-230 1,7 1,3 3,4 3 45
E84AVXxx3712 0,37 230 5,0 3,8 1 0-230 2,4 1,8 4,8 3 50
E84AVXxx5512 0,55 230 53 4,0 1 0-230 3,0 2,3 6,0 3 60
E84AVXxx7512 0,75 230 8,0 6,0 1 0-230 4,0 3,0 8,0 3 75
E84AVxxx1122 1,1 230 12,0 9,0 1 0-230 5,5 4,1 11,0 3 95
E84AVxxx1522 1,5 230 13,7 10,3 1 0-230 7,0 5,3 14,0 3 110
E84AVxxx2222 2,2 230 21,8 16,3 1 0-230 9,5 7,1 19,0 3 140 20
E84AVXxx3714 0,37 400/500 1,8/1,4 1,4/1,1 3 0-400/500 1,3/1 1/0,8 2,6 3 50
E84AVXxx5514 0,55 400/500 2,7/2,2 2,0/1,7 3 0-400/500 | 1,8/1,4 1,4/1,0 3,6 3 65
E84AVXxx7514 0,75 400/500 3,6/2,9 2,7/2,2 3 0-400/500 | 2,4/1,9 1,8/1,4 4,8 3 80
E84AVxxx1124 1,1 400/500 4,4/3,6 3,3/2,7 3 0-400/500 | 3,2/2,6 2,4/2 6,4 3 95
E84AVxxx1524 1,5 400/500 5,5/4,4 4,1/3,3 3 0-400/500 3,9/3,1 2,9/2,3 7,8 3 105
E84AVxxx2224 2,2 400/500 7,3/5,8 5,5/4,4 3 0-400/500 5,6/4,5 4,2/3,4 11,2 3 135
E84AVxxx3024xxS 3 400/500 9,8/7,8 7,4/5,8 3 0-400/500 7,3/5,8 5,5/4,4 14,6 3 165
E84AVXxx3024xx0 3 400/500 9,8/7,8 7,4/5,8 3 0-400/500 | 7,3/5,8 5,5/4,4 14,6 3 165
E84AVXxxx4024 4 400/500 | 13,1/10,5 9,7/7,8 3 0-400/500 | 9,5/7,6 7,1/5,7 17,1 3 205 25
E84AVXxx5524 5,5 400/500 18/14,4 13,5/10,8 3 0-400/500 | 13/10,4 9,8/7,8 19,5 3 275
E84AVxxx7524 7,5 400/500 20/16 15,0/12,0 3 0-400/500 | 16,5/13,2 12,4/9,9 26,4 3 320 30
E84AVxxx1134 11 400/500 29/23,2 21,7/17,4 3 0-400/500 | 23,5/18,8 | 17,6/14.1 32,9 3 435 35
E84AVxxx1534 15 400/500 29*/23,2* 21,4%/17 4* 3 0-400/500 32/25,6 24/19,2 43,2 3 470
E84AVxxx1834 18 400/500 36/31 27/23,3 3 0-400/500 39/33,5 29,3/25,1 72,2 3 610 40
E84AVxxx2234 22 400/500 42*/36,1* 31,5%/27,1* 3 0-400/500 47/40,4 35,3/30,3 75,2 3 750
E84AVxxx3034 30 400/500 55*/46,9* 41,3*/35,2* 3 0-400/500 61/52 45,8/39 73,8 3 840
E84AVxxx3734 37 400/500 68*/58,2* 51*/43,7* 3 0-400/500 76/65 57/48,8 97,2 3 980 30
E84AVxxx4534 45 400/500 80*/69,2* 60*/51,9* 3 0-400/500 89/77 66,8/57,8 120,2 3 1300
* pouze v se sitovou tlumivkou
*k proudy pro uvedené teploty prosttedi pfi spinaci frekvenci 2+8kHz bez zapojené sitové tlumivky

- frekvence vstupniho napéti se predpoklada 50/60Hz
- frekvence vystupniho napéti je volitelna 0-1000Hz

-12 -



Proudy, vykony, hodnoty spinace brzdného odporu a instalace (s/bez sit'ové tlumivky)
meénict 230V

proudy, vykony, tlumivky

jmenovité hodnoty spinace brzdného odporu

instalace bez sitové tlumivky

instalace se sitovou tlumivkou

R spinaci drove Vymax = 380V (volitelnd) dle EN 60204-1Y dle UL? N dle EN 60204-1Y dle UL? )
Slbofzr;%li/et' jmenO\Ei;;]" proud "V\'/\S;t;’o';”‘ ;’;‘;gr”u Romn | Towmse | Povvax | Tond | Poe | & | ton | t | jistic | pojistka L1,N systém pojistka | LN " jistie | pojistka L1,N systém pojistka | LLN "
tlumivka
t§:n vl IV pol[.;‘ély]nc. @ | |t || || | e e | A wer [ mal | | )| B | ey | | D | AW | Al
E84AVxXxx2512 3,0 3,4 0,6 0,25 180 2,1 0,8 16 | 0,6 - [e<] C6 6 1,0 - - 6 18 C6 6 1,0 - - 6 18
ELN1-0900H005 >30 > 30
E84AVxxx3712 | 4,2 5,0 0,9 0,37 180 21 08 |16] 06| -|w c6 6 1,0 < - 10 16 c6 6 1,0 - - 10 16
E84AVXxx5512 | 5,0 53 1,1 0,55 100 | 38 14 (28|11 |- | c10 | 10 1,5 - - 10 16 clo| 10 15 - - 10 16
ELN1-0500H009 >30 > 30
E84AVxxx7512 7,0 8,0 14 0,75 100 3,8 1,4 2,8 1,1 - (o] C10 10 1,5 - - 15 14 C10 10 1,5 - - 15 14
Es4Avxxx1122 | 9,9 12,0 2,0 1,10 33 11,5 44 8633 |- |w ci6| 16 2,5 - - 20 12 c6 | 16 2,5 - - 20 12
E84AVxxx1522 11,4 13,7 2,5 1,50 ELN1-0250H018 33 11,5 4,4 86 | 3,3 - [e<) C20 20 4,0 - - 25 10 >30] Ci6 16 2,5 - - 25 10 > 30
E84AVxXxx2222 16,4 21,8 3,4 2,20 33 11,5 4,4 8,6 3,3 - o] - | C25 25 6,0 - - 30 10 C20 20 4,0 - - 30 10
Remin minimalni hodnota brzdného odporu s toleranci £10%
Tsrmax Spickova hodnota proudu
Pgrmax Spickovy brzdny vykon
Igrg efektivni hodnota trvalého proudu —dileZité pro dimenzovani kabel{!
Peg trvaly brzdny vykon
t, doba periody — Cas brzdéni+c¢as nebrzdéni
ton Cas brzdéni
t, ~ton ¢as nebrzdéni
tep Cas jednorazového sepnuti
1) hodnoty jsou pouze doporuceny
2) pouzijte pouze kabely, pojistky a drzaky pojistek schvalené UL
3) proudovy chrani¢ citlivy na vSechny druhy proudd

Pojistky gG/gL nebo polovodicové gRL
Dodrzujte mezinarodni predpisy!
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Proudy, vykony, hodnoty spinace brzdného odporu a instalace (s/bez sit'ové tlumivky)
meénict 400V

jmenovité hodnoty spinace brzdného odporu instalace bez sitové tlumivky instalace se sitovou tlumivkou
proudy, vykony, tlumivky
spinaci (rovef Vggmax = 725V (volitelnd) dle EN 60204-1Y dle UL? dle EN 60204-1Y dle UL?
Sitové napéti e — e FI» FI®
U = 400V Jp i d‘E';’]’ szlfo% : r\f?clJtoru Remin | Totmax | Pewmex | Isra | Pos | t | ton | ti | jistic | pojistka L1,L2,L3 systém pojistka | L1,L2,L3 jisti¢ | pojistka L1,L2,L3 systém pojistka | L1,L2,L3
s | bez | yvw 4 tumivka B2 c - B | c F
V)
ext. | ext [kVA] pol.async. [Q | [A] | kW] | [A] | kW] | [s] | [s]|[sI] [A] [A] [mm?] | [mm?] | [mm?] [A] [AWG] | [mA] | [A] [A] tmm?] | [mm?] | [mm?] [A] [AWG] [mA]
tlum. | tlum. [kW1]

E84AVxxx3714 1,4 1,8 0,8 0,37 390 | 1,9 13 |19 13 -|o| -] Ce 6 1,0 - - 6 18 c6 6 1,0 - - 6 18
E84AVxXxX5514 2,2 2,7 1,1 0,55 ELN3-1500H003-001 | 390 | 1,9 1,3 19| 13| - || -] C6 6 1,0 - - 6 18 230 c6 6 1,0 - - 6 18 230

E84AVxxx7514 2,5 3,6 1,5 0,75 39 | 1,9 13 |19 13- || -] C6 6 1,0 - - 6 18 c6 6 1,0 - - 6 18

E84AVxxx1124 3.2 4,4 2 1,1 180 | 4,0 29 |40 29| - || - ]cCl0 10 1,0 - - 10 16 c6 6 1,0 - - 10 16
E84AVXxx1524 3,9 55 2,4 1,5 ELN3-0680H006-001 | 180 | 4,0 29 [ 40|29 |- |o| - ]cCl0 10 1,0 - - 10 16 230 c6 6 1,0 - - 10 16 >30

E84AVXXx2224 51 7,3 3,5 2,2 150 | 4,8 35 (48| 35| - || -]cCl0 10 1,5 - - 10 16 C10 10 1,5 - - 10 16
E84AVXxx3024xxS | 7 9,8 4,6 3 ELN3-0500H007-001 | 82 | 8,8 64 | 88|64 |- || -]cCi6 16 1,5 - - 15 14 3(2,0 C10 10 1,5 - - 15 14 > 300

E84AVXxx3024xx0 | 7 9,8 4,6 3 ELN3-0500H007-001 | 82 | 8,8 64 |88 | 64| - || -|]ci6 16 1,5 - - 15 14 C10 10 1,5 - - 15 14
E84AVXxx4024 88 | 13,1 59 4 47 | 154 | 11,2 |13,0| 94 | - | o | - | Ci6 16 2,5 - - 20 12 3(2,0 ci6 16 2,5 - - 20 12 > 300

ELN3-0250H013-001

E84AVXXX5524 12 18 8,1 5,5 47 | 154 | 11,2 |13,0| 94 | - || - | C25 25 4,0 - - 20 12 C20 20 4 - - 20 12

E84AVXxx7524 15 20 10,3 7,5 ELN3-0170H017-001 | 27 | 26,9 | 19,5 [26,9| 195 | - | o | - | C32 32 4,0 - - 25 10 > | co 20 4 - - 20 12
E84AVxxx1134 21 29 14,7 11 ELN3-0150H024-001 | 27| 26,9 | 19,5 26,9 | 195 | - | o | - | C32 32 10,0 - - 40 8 300 | c32 32 10 - - 30 10 > 300

E84AVxxx1534 29 - 20 15 ELN3-0088H035-001 | 18 | 40,3 { 29,2 (403|292 | - | » | - - - 10,0 - - - - - | 32 32 10 - - 40 8

E84AVxxx1834 36 | 504 24,9 18,5 15 | 483 | 350 |483 (350 | - | | - | C80 80 16 10 - 60 6 330 C50 50 16 10 - 40 8
ELN3-0075H045-001 > 300

E84AVXxx2234 43 - 29,3 22 15 | 483 | 350|483 (350 - | o | - - - 25 16 - - - - | ce3 63 25 16 - 50 6

E84AVxxx3034 55 - 38 30 ELN3-0055H055-001 | 7,5 | 96,7 | 70,1 [ 96,7 | 701 | - | o | - - - - 16 - - - - | cso 80 - 16 - - -
E84AVxxx3734 68 - 47,4 37 ELN3-0038H085-001 | 7,5 | 96,7 | 70,1 [96,7| 701 | - | o | - - - - 25 - - - - |ctoo| 100 - 25 - - - > 300

E84AVXxx4534 80 - 55,5 45 ELN3-0038H085-001 | 7,5-| 96,7 | 70,1 [96,7| 701 | - | oo | - - - - 50 - - - - |ci2s| 125 - 50 - - -
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Proudy, vykony, hodnoty spinace brzdného odporu a instalace (s/bez sit'ové tlumivky)
meénict 500V

proudy, vykony, tlumivky

jmenovité hodnoty spinace brzdného odporu

instalace bez sitové tlumivky

instalace se sitovou tlumivkou

spinaci drover Vggmax = 790V (volitelnd) dle EN 60204-1Y dle UL? dle EN 60204-1Y dle UL?
Sitové napéti - — ooy = FI® FI3
- menovi vystupni | vykon - B ; - i N ) .
U = 500V Jp roud [:?]/ ?/{/kop:\ mz;toru Remin | Iermax | Permax | Ierd | Pea | t | ton | te [ jisti€ | pojistka L1,L2,L3 systém pojistka | L1,12,L3 jisti¢ | pojistka L1,L2,L3 systém pojistka | L1,L2,L3
s | bz b yvw 4 tumivka B2 | ¢ F B2 | ¢ F
ext. | ext. [KVA] pol.async. [Q1 | [A] | [kw] | [A] | [kw] | I[s]|[s]|[s]]| [A] [A] [mm?] | [mm?] | fmm [A] [AWG] | [mA] ] [A] [A] [mm?] | [mm?] | [mm?) [A] [AWG] [mA]
tlum. | tlum. [kW]

E84AVxxx3714 1,1 1,4 0,8 0,37 390 2,0 1,6 2,0 1,6 - oo | - Cc6 6 1,0 - - 6 18 Cc6 6 1,0 - - 6 18
E84AVxXxX5514 1,7 2,2 1,1 0,55 ELN3-1500H003-001 | 390 | 2,0 1,6 20 | 1,6 | - || -] C6 6 1,0 - - 6 18 230 c6 6 1,0 - - 6 18 230

E84AVXXX7514 2 | 29 1,5 0,75 390 | 20 | 16 | 20 | 16| - ]| -] ce 6 1,0 - - 6 18 6 6 1,0 - - 6 18

E84AVxxx1124 2,6 3,6 2 1,1 180 4,4 3,5 4,4 3,5 - || - ]Cl10 10 1,5 - - 10 16 Cc6 6 1,0 - - 10 16
E84AVxxx1524 31 4,4 2,4 1,5 ELN3-0680H006—-001 | 180 4,4 3,5 4,4 3,5 - || - ]C10 10 1,5 - - 10 16 >30] C6 6 1,0 - - 10 16 > 30

E84AVxxx2224 4,1 58 3,5 2,2 150 53 4,2 53 4,2 -] - ]C10 10 1,5 - - 10 16 C10 10 1,5 - - 10 16
E84AVxxx3024xxS | 5,6 7,8 4,5 3 ELN3-0500H007-001 | 82 9,6 7,6 9,6 7,6 - || - | Cl6 16 2,5 - - 15 14 330 C10 10 1,5 - - 15 14 > 300

E84AVxxx3024xx0 | 5,6 7,8 4,5 3 ELN3-0500H007-001 | 82 9,6 7,6 9,6 7,6 - || - ]Cl6 16 2,5 - - 15 14 C10 10 1,5 - - 15 14
E84AVxxx4024 7 10,5 59 4 47 16,8 13,3 130 | 103 | - | 0o | - | Cl16 16 2,5 - - 20 12 330 C16 16 2,5 - - 20 12 > 300

ELN3-0250H013-001

E84AVxxx5524 9,6 144 8,1 5,5 47 16,8 13,3 13,0 | 103 | - | o | - ] C25 25 4,0 - - 20 12 C20 20 4 - - 20 12

E84AVXXX7524 12 | 16 10,3 75 | ELN3—0170H017-001 | 27 | 293 | 231 | 293 | 31| - || - | 32| 32 10,0 - - 25 10 > |co| 2 4 - - 20 12
E84AVxxx1134 168 | 232 | 147 1 ELN3-0150H024-001 | 27 | 293 | 231 | 293 | 231 | - | oo | - | 32| 32 10,0 - - 40 8 30 30 | 32 10 - - 30 10 > 300

E84AVxxx1534 24 - 20 15 ELN3-0088H035-001 | 18 439 | 347 | 439 [ 34,7 | - | o | - - - - - - - - - C32 32 10 - - 40 8

E84AVxxx1834 3t | 434 | 261 18,5 15 | 527 | 416 | 527 |46 - || - |cso| 80 25 16 - 60 6 3(2)0 cs0 | 50 16 - - 40 8
ELN3-0075H045-001 > 300

E84AVXxx2234 37 - 31,5 2 15 | 527 | 416 | 527|416 - || - | - - . . - - - - |ce3| 63 25 - - 50 6

E84AVx003034 469 | - 40,5 30 ELN3-0055H055-001 | 7,5 | 1053 | 83,2 | 1053|832 | - | | - | - - . . - - - - |cso| s0 - 16 - - -
> 300

E84AVxxx3734 58,2 - 50,7 37 ELN3-0038H085-001 | 7,5 | 1053 | 83,2 | 1053 | 83,2 | - | oo | - - - - - - - - - C100 100 - 25 - - -
E84AVxxx4534 69,2 | - 60 45 ELN3-0038H085-001 | 7,5 | 1053 | 83,2 | 1053|832 | - | | - | - - . . - - - - |cws| 125 - 50 - - - > 300
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Brzdné odpory, sit'ové tlumivky a RFI filtry

ménic brzdny rezistor jmenovité hodnoty sitova tumivka UL/CSA jmenovité hodnoty tlumivky RFI filtr
R[Q] P [W] Qb [kWs] L [mH] In [A] Un [V] SD LD LL
E84AVxxx2512
ERBM180R050W 180 50 7,5 ELN1-0900H005 EI 66/34.7 9,0 5 ES4AZESR3712SD | ES4AZESR3712LD | E84AZESR3712LL
E84AVxxx3712
E84AVXxx5512
ERBM100R100W 100 100 15 ELN1-0500H009 EI 66/34.7 5,0 9 ES4AZESR7512SD | ES4AZESR7512LD | E84AZESR7512LL
E84AVXxx7512
E84AVXxx1122 ERBP033R200W 200 30
E84AVxxx1522 ERBP033R200W 33 ELN1-0250H018 EI 96/35.7 2,5 18 ES4AZESR2222SD | ES4AZESR2222LD | E84AZESR2222LL
E84AVXxx2222 ERBP033R300W 300 45
E84AVxxx3714 ERBM390R100W
E84AVxxx5514 ERBM390R100W 390 100 15 ELN3-1500H003-001 | 3UI 48/17 15 3 ES4AZESR7514SD | ES4AZESR7514LD -
E84AVxxx7514
E84AVxxx1124 ERBP180R200W 200 30
E84AVxxx1524 ERBP180R200W 180 ELN3-0680H006-001 | 3UI 60/21 6,8 6 ES4AZESR2224SD | ES4AZESR2224LD -
E84AVXxx2224 ERBP180R300W 300 45
E84AVXxx3024xxS EEE:EZEEiggxz :2 igg ;T; ES4AZESR3024SD* | ES4AZESR3024LD* -
ERBPOS2RI0OW = 200 20 ELN3-0500H007-001 | 3UI 60/31 5,0 7
E84AVI003024:00 ERBS082R780W 82 780 117
T ERBS047RAOOW 200 o0 600 ES4AZESR5524SD | ES4AZESR5524LD -
X 47 ELN3-0250H013-001 |3UI 2,5 13
E84AVXxx5524 ERBS047R800W 800 120 75/41.5
E84AVXxx7524 ERBP027R200W 200 30 ELN3=0170H017-001 §§E415 1,7 17
ERBS027R600W 27 600 90 - - - -
E84AVxxx1134 ERBS027R01K2 1200 180 ELN3-0150H024—-001 | I 1,5 24
90/41.5 - E84AZESR1534LD -
ERBS018R800W 800 120 31 90/51
18
E84AVxxx1534 ERBSO18RO1K4 1400 | ELN3—0088H035-001 |3U1 0,88 35
ERBS018R02K8 2800 420 90/51.5
ERBD020RO3KORB| 20 3000 450
E84AVxxx1834 Eigzgiiiggﬁlv ;ggz 128 3U190/51 - E84AZESR1834LD -
ERBSO15R02KA 15 By 220 ELN3-0075H045-001 | 3U1 0,75 45
E84AVXxx2234 90/51.5 - E84AZESM2234LD** -
ERBGO15R06K2 6200 930
E84AVxxx3034 ELN3—0055H055-001 | 3UI 114/40 0,55 55
- % -
E84AVXxx3734 ERBGO75D01K9 7,5 1300 285 ELN3—0038H085-001 - 0,38 85
E84AVxxx4534

* pfipravuje se

** git'ovy filtr (sit'ova tlumivka s RFI filtrem)
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- - V 4 -
Tlumivky Sinusove filtry
sit’ proud pocet o . - rozsah napeéti | spinaci frekv. | induk¢nost | hmotnost
. — . menic sinusovy filtr
tlumivka napéti | frekvence | max +45°C* | max +55°C* |  fazi U [V] fch [kHz] L [mH] m [kg]
V] [Hz] [A] [A] [-] E84AVxxx3714
E84AZESR3712xx 230 50/60 5 3,5 1 E84AVxxx5514 EZS3-004A200 | 0 .. 550V AC 4.8 11 4
E84AZESR7512xx 230 50/60 9 6,5 1 E84AVxxx7514
E84AZESR2222xx 230 50/60 22 16,5 1 E84AVxxx1124
E84AZESR7514xx 400 50/60 3,3 2,4 3 E84AVxxx1524
E84AZESR2224xx 400 50/60 7,3 5,4 3 E84AVxxx2224 b
E84AZESR5524xx 400 50/60 18 13,5 3 E84AVxxx3024xxS EZSJP10A200 | 0 ... 550V AC 4.8 >1 >
E84AZESR1534xx 400 50/60 29 21,8 3 E84AVxxx3024xx0
E84AZESR1834LD 400 50/60 50,4 37,8 3 E84AVxxx4024
L L EZS3-017A2 V AC 4 ... 1
E84AZESM2234LD 400 50/60 42 31,8 3 E84AVxxx5524 3-0 00 1 0...550 8 3 85
E84AZESM2234LDN001** 400 50/60 50,8 38,1 3 E84AVxxx7524 EZS3-024A200 2,5 14,5
E84AVxxx1134 EZS3-032A200 | 0 ... 550V AC 4..8 2 19
* teplota prostredi E84AVxxx1534 EZS3-037A200 1,7 21
ok sitovy filtr (sitova tlumivka s RFI filtrem) E84AVxxx1834 EZS3-048A200 0 ... 550V AC 4.8 1,2 25,5
E84AVXxxx2234 EZS3-061A200 1 33,5
E84AVxxx3034 EZS3-072A200 | 0 ... 550V AC 4..8 0,95 37
E84AVxxx3734 EZS3-090A200 0,8 53,5
E84AVXxx4534 EZS3-115A200 0 ... 550V AC 48 0,7 66
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Napajeni, alternativni DC napajeni

vstupni , ;o ,
Napajeni 565V DC proud vystupni vykon vykon motoru
[A] U,V,W [kVA] | 4 pol.async. [kW]

E84AVxxx3714 2,2 0,8 0,37
E84AVxxx5514 3,3 1,1 0,55
E84AVxxx7514 4,4 1,5 0,75
E84AVxxx1124 5,4 2,0 1,1
E84AVxxx1524 6,7 2,4 1,5
E84AVxxx2224 8,9 3,5 2,2
E84AVXxxx3024xxS 12,0 4,6 3,0
E84AVXxxx3024xx0 12,0 4,6 3,0
E84AVxxx4024 16,0 5,9 4,0
E84AVxxx5524 22,0 8,1 5,5
E84AVxxx7524 24,5 10,3 7,5
E84AVxxx1134 35,5 14,7 11,0
E84AVxxx1534 35,5 20,0 15,0
E84AVxxx1834 44,1 24,9 18,5
E84AVxxx2234 44,4 29,3 22,0
E84AVxxx3034 67,4 38,0 30,0
E84AVxxx3734 83,3 47,4 37,0
E84AVxxx4534 98,0 55,5 45,0

Napéti Rozsah napéti | Rozsah frekvence

Konfigurace [V] [V] [HZ]
1/N/PE AC 230 180-264 45-65
3/PE AC 400 320-440 45-65
3/PE AC 500 400-550 45-65
Napajeni 705V DC V;’;CSES' vystupni vykon |  vykon motoru

[A] UV,W [kVA] | 4 pol.async. [kW]

E84AVXxxx3714 1,7 0,8 0,37
E84AVxxx5514 2,7 1,1 0,55
E84AVxxx7514 3,6 1,5 0,75
E84AVxxx1124 4,4 2,0 1,1
E84AVxxx1524 5,4 2,4 1,5
E84AVxxx2224 7,1 3,5 2,2
E84AVXxxx3024xxS 9,6 4,5 3,0
E84AVXxxx3024xx0 9,6 4,5 3,0
E84AVxxx4024 12,9 5,9 4,0
E84AVxxx5524 17,6 8,1 5,5
E84AVxxx7524 19,6 10,3 7,5
E84AVxxx1134 28,4 14,7 11,0
E84AVxxx1534 28,4 20,0 15,0
E84AVxxx1834 38,0 26,1 18,5
E84AVxxx2234 44,2 31,5 22,0
E84AVxxx3034 57,4 40,5 30,0
E84AVxxx3734 71,3 50,7 37,0
E84AVxxx4534 84,8 60,0 45,0
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Instalace StateLine C/HighLine C
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P a b C | cl c2 | c3 | di | d2 | e f g h hmotnost

[kW] [mm] [kg]
E84AVXxD2512 0250 102 | 226 | 173 | 193 | 14 | 12 | 80 | 8 | 90 | 12 | 746+1 |1702¢1]| 1,4
E84AVxxD3712 0,37
E84AVxxD3714 0,37
E84AVxxD551x 0,55| 102 276 151 171 36 12 105 110 90 12 74,61 | 220,51 19
E84AVxxD751x 0,75
E84AVXxD112x 1,1
E84AVxxD152x 1,5] 137 335 151 171 60 12 135 135 125 12 108,7+1| 273,51 3,5
E84AVxxD222x 2,2 RFI filtr

P a b C cl - c3 di+d2 e f - - hmotnost SD LD LL
E84AVxxE3024xx0 3
E84AVxxE4024 41 140 360 187 207 - 12 285 140 120 - > 4,4 E84AZESR5524SD E84AZESR5524LD -
E84AVxxE5524 55
E84AVxxE7524 7,5
E84AVxxE1134 11| 140 416 187 207 - 12 340 140 120 - - 5,8 E84AZESR1534LD -
E84AVxxE1534 15
E84AVxxE1834 18,5 205 430 238 258 ) 12 340 205 180 ) ) 12 E84AZESR1834LD -
E84AVxxE2234 22 E84AZESM2234LD* -
E84AVxxE3034 30
E84AVxxE3734 371 250 636 238 258 - 12 500 250 210 - - 17,2
E84AVxxE4534 45
*

sitovy filtr (sitova tlumivka s RFI filtrem)
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Instalace respektujici EMK (Elektro-Magnetickou
Kompatibilitu)

elektricky vodiva montazni deska

fidici vodiCe — stinéni pripojeno co nejvétsi plochou

svorka pro PE vodi¢ motoru

PE vodi¢ motorového kabelu

stinéni motorového kabelu

nizkokapacitni stinény motorovy kabel

(zila/Zila 1,5mm? < 75 pF/m; od 2,5mm? < 100 pF/m; Zila/stinéni < 150 pF/m)
stinény PTC kabel nebo kabel pro termokontakt (instalovany oddélené)
stinéni kabell pfipojit co nejvétsi plochou na dolni stinici plech (PES).
Uprednostnit dostupné kovové drzaky kabell — viz pfislusenstvi.
zapojeni hvézda/trojuhlenik podle Stitku na motoru

EMK kabelova priichodka (neni soucasti dodavky)

I Mmoo O W >

-

-21-



Zafizeni 0,25 ... 2,2kW (1/N/PE AC 230V)
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Zafizeni 0,25 ... 2,2kW (1/N/PE AC 230V)
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Zafizeni 0,25 ... 2,2kW (1/N/PE AC 230V)

L1, N PE U, V, W, Rbl, Rb2 PE T1, T2
préfez vodice | utahovaci m. | prlifez vodiCe | utahovaci m. | préifez vodice | utahovaci m. | priifez vodice | utahovaci m. | préifez vodice
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm] [mm2] [Nm] [mm2] [Nm] [mm2]
E84AVxxx2512
E84AVxxx3712 1..25 0,5 1.6 1,7
E84AVxxx5512
E84AVxxx7512 1..25 0,5 1..6 1,7 02..15
E84AVxxx1122
E84AVxxx1522 1..6 0,5 1.6 1,7
E84AVxxx2222
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Zafizeni 0,37 ... 45kW (3/PE AC 400V)

L1

L2
L3 3/PE AC 400 V/500V
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S— [ T I —
: .
1k .. 10k el
pDC24v
(+19.2 ... +30V)
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Zafizeni 0,37 ... 45kW (3/PE AC 400V)

11 —e
L2
L3
N -
PE
Fa]
o - {
I + [PE] x100[Ll L2 13 +UGUG] X101 COM NC NO
K 4 Ik |i| i i|
4A, | X5 X3 1k 10k
........... AE s A0V AR
| 241 :Zj Ly A e B
I 1{ EB4AVHOxxxx4 [ — ., {020
X ——{BI1 1 AU E
DC2a W ~— [ 1 A2l
(+1932_+28E V)] ~—|03 GA [
| ——1Dil4 IE fan i E w
—|DIs D.ﬁ_nu ¥ o.tov
——pie ":'.ﬁ o2u| °
F_g.:? ljﬁ- o2
DDAV — oy X107 ——]
[+192 _+2E8Y] 248 4
T GB — IE i
@ e & i
A= el i L
Nz -
ﬁ!\
X105 X106
| Rb1 R

b2 v Wl[eE] 4 | 12
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Zafizeni 0,37 ... 45kW (3/PE AC 400V)

L1,.2,3,+Ug,-Ug,U,V,W,Rb1,Rb2 PE T1, T2
prlifez vodice utahovaci m. prlifez vodice utahovaci m. prifez vodice
[mm2] [Nm] [mm2] [Nm] [mm2]
E84AVXxxx3714
E84AVxxx5514
E84AVxxx7514
E84AVXxx1124 1..25 0,5 1..6 1,7
E84AVxxx1524
E84AVXxxx2224
E84AVxxx3024xxS
E84AVxxx3024xx0 02..15
E84AVXxxx4024 1..6 0,5 2,5..16 3,4
E84AVxxx5524
E84AVxxx7524
E84AVxxx1134 1..16 1,2 2,5..16 3,4
E84AVxxx1534
E84AVoox1834 1,5..25 3,5 2,5..25 4,0
E84AVxxx2234
L1,2,3,+Ug,-Ug,U,V,W,Rb1,Rb2 PE T1, T2
priFez vodice utahovaci m. prifez vodice utahovaci m. prifez vodice
[mm2] [Nm] [mm?2] [Nm] [mm?2]
E84AVXxxx3034
E84AVxxx3734 16 ... 50 4,0 2,5..25 4,0 02..15
E84AVxxx4534
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StateLine C
Analogové vstupy/vystupy

(Al
GND-A +10Vv/ GND-A +10V/
10 mA 10 mA
EB4AVSC... E84AVSC...
X3 |01U| GA | All [A1U]| AR |X3 O1U| GA | All [A1U| AR |
S I %

84005LC012 84005LCO11
]
GN_[EA GND-0 CND-I0 GND-A +10V/
+10V/ I T 10 mA
10 mA int
E84AVSC... 1 ES4AVSC...
| X3 |01U| GA | All |A1U| AR | GIO [o0s| 241 | 24E | X4 | | x3 |owu| ca | a1 |a1ul AR |
B

84005LC009 84005LCO13

A potenciometr s internim napajenim

B obsazeni svorky analogového vystupu napf. méficim pristrojem

C vnéjsi proud — signal snimace 0 ... 20mA. Jsou-li svorky GA a GIO propojeny, pak musi byt
kabely digitalnich signalli co nejlépe stinény.

D potenciometr s externim napajenim
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Digitalni vstupy/vystupy

[A]
GND-10 GND-I0 GND-10
o P i
24V
int.
E84AVSC... o E84AVSC... !
| X4 |GIO|D01| Dl4 | DI3 | DIz | DI1 |RFR| 241 |24E| | ‘ X4 |GIO|D01| Di4 | DI3 | DI2| Di1 |RFR| 24| |24E| ‘
Co ‘ I ‘
I Vo s1 | | 1 s1
1 I I I |
: 1 1 1 !
. [ l—L :
e e “O----- |
DC 24V
(+19.2 ..+28.8V)
84005LC015 84005LC016
€l (Dl
GN_[Z:ID GND 10 GND 10 GND 10
% x :1- :1. e v s ﬂ: :1. o 2“t"
E84AVSC... rﬁ ¥ i E84AVSC.. [jﬁl glz
‘x4 |GIO|D01 DI4|DI3|DI2|DI1|RFR|24I|24E| ‘)(4 |G|O|D01 D|4 D|3 mz DIl RFR|24I 24E
-\
)
DC24V
(+192 ..+288V)
DC24V
(+19.2 .. +288V)
g4005LC017 2400xLC0O22
A instalace s jednim (nebo nékolika) digitalnimi vstupy. MozZnost pouziti externiho napajeni 24V.
B digitalni fizeni (relé, ventil...) s internim napajenim 24V
C digitalni fizeni (relé, ventil...) s externim napajenim 24V
D pripojeni HTL inkrementalniho Cidla s maximalni vstupni frekvenci 10kHz
DI1  stopa A
DI2 stopa B
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StateLine C — svorky

Externi napajeni 24V Relé
Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Pripojeni vnéjsiho napéti 24V pomoci bezpecné | 24V dle IEC 61131-2 COM - stfedni kontak relé AC 250V, 3A
oddéleného napajeciho zdroje (vyzadovano pro | 19,2V ... 28,8V NC COM - NC kontakt (rozpinaci); stav zobrazen | DC 24V, 2A
nezavislé napajeni elektroniky a komunikacniho | Zvinéni max. £5% TRIP zpravou DC 240V, 0,16A
Xa/24 modulu na sit). SELV/PELV «101 | NO COM - NO kontakt (spinaci) dle UL508C:
Potlaceni napétovych Spicek Ochranné diody 36V, obousmérné 3A, 250V AC (vSeobecné pourziti)
Ochrana proti prepdlovani Pfi prepdlovani zadna reakce 2A, 24V DC (odporovy)
Spotteba ~0,6A v provozu 0,16A, 240V DC (vSeobecné pouziti)
max. 1,5A (100ms) pfi spusténi
X4/GIO | GND, referenéni potencidl pro digitalni signaly
24V pro pfipojeni digitalnich vstup( Externi napdjeni na 24E: pokles napéti <2,5V
Vnitfni napajeni: DC 18 ... 28V
X4/241 | Max. vystupni proud 50mA
Max. napéti +30V
Uvolnéni pfi nadproudu Automaticky resetovatelny
X4/GIO | GND, referenéni potencidl pro digitalni signaly
Analogové vstupy Analogové vystupy
Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Vstup +10V Vystupni napéti 0..10v
Vstupni odpor >80kQ Vystupni proud 2mA
Vstupni napéti v pfipadé odpojeného vstupu U < 0,2V - absolutné Kapacitni zatéz max. 1JF
X3/A1U | Vzorkovaci frekvence 1kHz (1ms) X3/01U Napéti - 0V U < 0,1V - absolutné
Presnost +0,1V Viystupni napéti pfi resetovani <0,5v
Max. napéti +15V trvale Presnost +2%
A/D prevodnik Rozliseni 10bit + znaménko Zkartuvzdornost neomezena
Chyba 1LSB ~ 0,1% zobrazené hodnoty Odolnost proti vné&jSimu napéti nezarucena
Vstup (nastavitelny) 0 ... +20mA Reference 10V 10,5V
4 ... +20mA (fail-safe) Tolerance +0,5V
Vstupni odpor 215Q X3/AR Kapacitni zatéz max. 1uF
Vstupni proud v pfipadé odpojeného vstupu 1<0,1mA Zkartuvzdornost neomezena
X3/A11 | Vzorkovaci frekvence 1kHz (1ms) Odolnost proti vnéjsSimu napéti nezarucena
Presnost +0,1mA Pripustné zatizeni 10mA
Max. napéti +7V trvale X3/GA | GND, referencni potencial pro analogové signaly
A/D prevodnik Rozliseni 10bit
Chyba 1LSB ~ 0,1% zobrazené hodnoty
X3/GA | GND, referencni potencial pro analogové signaly
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Digitalni vstupy

Digitalni vystupy

Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Digitalni vstupy 1 a 2 dle IEC 61131-2 nebo dvoustopy frekvencni Digitalni vystup dle IEC 61131-2, max. 50mA
X4/DI1,DI2 o N 1
vstup 0 ... 10kHz snimace polohy (HTL) Odolnost proti vn&jsimu napéti +30V, integrovana ochranna dioda pro
X4/D13,DI14 | Digitalni vstupy 3 a 4 dle IEC 61131-2 spinani induktivnich zatézi
Blokovani vystupd U,V,W dle IEC 61131-2 Izolace dle EN 61800-5-1
Vstupni odpor 3,3kQ (2,5 ... 6kQ) Urovné LOW < +5V, HIGH > +15V
Max. napéti +30V trvale X4/DO1 | Nab&sna/sestupné hrana max. 250us
X4/RFR Izolace dle EN 61800-5-1 Reakce na pretizeni S[r)\;ﬁg::’/r\:sg?:g:fbo periodicke
Urovné LOW < +5V, HIGH > +15V
Doba cyklu 1ms, Ize zménit softwareovym filtrovanim Reakce na zapnuti/reset vystupy v LOW drovni
X4/GIO | GND, referencni potencial pro digitalni signaly Doba cyklu ims
X4/GIO | GND, referencni potencidl pro digitalni signaly
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HighLine C
Analogové vstupy/vystupy

(Al
GND-A +10V/ GND-A +10V /
| | | 10 mA | | 10 mA
>H
EB4AVHC.. @} [71] []'] q] []'] EBAAVHC... [Hzf# [7'] [7'] HT] q]
|x3 |02||02u|01||01u| GA|A2\|A2U|A1\|A1U| AR| | xa |02||02u| 01\|01u| GA |A2I|A2U|A1\|A1U| AR| |
D
8400HLCO12 8400HLCO12
o]
GND-A +10V/ GND- +10V/
10 mA | | | 10 mA
E84AVHC... ES4AVHC... [IE% Ii]%
|X3 |02||02u| o1l |01U|GA|A2I|A2U|A1I|A1U| AR| | |x3 |ozx|ozu| 01||01u| GA A2| Al\ Al u| AR
+8? ................... N
2
LI
8400HLCO12 8400HLCO12

potenciometr s internim napajenim

obsazeni svorky analogového vystupu napf. méficim pfistrojem
vnéjsi proud — signal snimace 0 ... 20mA

potenciometr s externim napajenim

o0 wm>
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Digitalni vstupy/vystupy

0w >

GND-I
Loavint.
* A RA hA A BA RA
g
i | <
EB4AVHC... £
‘ x5| Gl |DI7 |D|5|D|5|DI4|D|3|D|2|D|1|RFR|24I|24E| |
DC24V
(+19.2..+28.8V)
8400HLCO45
GND-I
L 2avint.
BT8 RE hA R hA R kR i
ES4AVHC... H £
2
|x5 | Gl ‘DIT‘DI6|DIS‘DM|DI3‘DI2‘DI1|RFR‘24I|24E‘ |
E s
\51
S
Lt
)
DC 24V
(+19.2..+288V)
8400xLC022

E84AVHC...

|><4 | co | DO3| D02| D01| 240| ‘

- ( )+
DC24V
(+19.2..+28.8V)

B400HLC045

instalace s jednim (nebo nékoalika) digitalnimi vstupy. Moznost pouziti externiho napajeni 24V.
digitalni fizeni (relé, ventil...) s externim napajenim 24V
pripojeni HTL inkrementalniho Cidla s maximalni vstupni frekvenci 100kHz

DI1
DI2

stopa A
stopa B

-33-



25V
25V

S -

/
v

| 1L
Pl

Resolver

RefSIN

@ <l ol NIN

e P e g s s P el

e
o
S
—

= J/

- S
i/

S
|1|"_!/

-
¥ J/

L S
v/

T
i _1/

2

i /

—
\
e
o
~
—
\
i~
Lot
’—c
I
rc
[N
\

I

]

- —
q
_D.
_D
—-—-—-—-
L

Encoder

hodinovych ruci¢ek (CW)

v

¢eni ve sméru

signaly sin/cos encoderu

signaly pfi ota

2



Bezpecnostni modul SU100

X80
SU
h 4 Y
uC EZ;D >') K
3x W
l " (W)
P > Pk K
CcC | P 3x
SuU bezplenostni jednotka
X80  kontakty bezpecnostni jednotky (pfipojitelné pomoci svorkovnice)
C fidici Cast
uC mikrokontrolér
PWM  pulzné-sitkova modulace
P vykonova Cast
M motor
kontakt popis jednotka  min typ max
signal LOW V -3 0 5
signal HIGH Vi 15 24 30
vstupni kapacita ve vypnutém stavu nF 4
SIA, SIB 1y s 3 :
zpozdeéni (tolerovany testovaci puls) ms 1
doba vypinani (zalezi na ménici) ms 2,5 5
doba spinani ms 3
SIA vstupni proud mA 100 170
vstupni kapacita v zapnutém stavu WF 20
SIB vstupni proud mA 28 35
vstupni kapacita v zapnutém stavu WF 5
GI zem pro SIA/SIB -
240, GO napajeci napéti ze zdroje SELV/PELV V 18 24 30
DO signal LOW V 0 0,8
signal HIGH V 17 24 29
240, GO, DO | vystupni proud A 0,7
Pravdivostni tabulka
vstupy vystup popis odblokovani
SIA | SIB | DO1
0 0 1 "Safe Torque Off" 0
0 1 0 aktivni 0
1 0 0 0
1 1 0 ] Pohon je aktivni 1
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Zapojeni konektoru X80

X80 oznaceni popis parametry
SIA prvni vypinaci vstup SIA: Ityp = 100mA, LOW = -
=] |a zem pro SIA/SIB 3..5V, HIGH = 15...30V, SIB:
(DED3| I'si8 druhy vypinaci vstup Ityp = 28mA, napéjeni ze
Q= zdroje SELV/PELV
gl
D¢ [so zem zp&tné vazby 24V, max 0,7A, zkratuvzdorny,
(MEDE] [240 24V napajeni zpétné vazby aktivni v LOW, napajeni ze
DO1 nezabezpelena signalizace blokovani impulsti zdroje SELV/PELV

Axis bus (TopLine C)

2

(83 EDS84AVxxx

1znnﬂ
xio|2[2|2|2| |
Syndsiae A /\ /\/\ w el A /\ /\/\:*."-_:
GAN-High & BV Y
CAN-Low ,f U \ [

CAN-Ground[ |
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HighLine C — svorky

Externi napajeni 24V

Externi napajeni 24V

Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
E”p"j‘?”'v"”;gsv'ro f‘r?pet' 24V pomod 24V dle IEC 61131-2 Pipojeni vn&jéiho napéti 24V pomoci 24V dle IEC 61131-2
€zp e(;:ne,o cleneno n_alp’ajea 10 zdroje 19,2V ... 28,8V bezpecné oddéleného napajeciho zdroje 19,2V ... 28,8V
(\I/ylita OYI?nO iro nez.iwvs ghnapa]éenll ZvInéni max. 5% X4/240 (vyZadovano pro nezavislé napajeni ZvInéni max. 5%
;,g) roniky a komunikacnino modulu na SELV/PELV digitalnich vystupt). SELV/PELV
X5/24E Potlaceni napétovych Spicek Ochranné diody 36V, obousmérné Potlaceni napét'ovych Spicek Ochranné diody 36V, obousmérné
/ Ochrana proti prepdlovani Pfi prepdlovani Zzadna reakce Ochrana proti prepdlovani Pfi prepdlovani zadna reakce
Spotieba ~0,6A v provozu Spotieba ~0,15A pFi zatizeni viech vystupd
jm.proudem
max. 1,5A (100ms) pk spugténi X4/GO G_ND,, referencni_potencial pro digitalni
signaly
Vnitni filtracni kapacita 1000pF
X5/GI G_ND,, referencni potencial pro digitalni
signaly
24V pro ptipojeni digitalnich vstup@ (pomoci | Externi napajeni na 24E: pokles napéti <2,5V
bezpotencialovych kontaktd). Vnitfni napéjeni: DC 18 ... 28V
X5/241 Max. vystupni proud 50mA
Max. napéti +30V
Uvolnéni pfi nadproudu Automaticky resetovatelny
X5/GI QND! referencni potencial pro digitalni
signaly
Digitalni vstupy Digitalni vystupy
Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
xs/piior2 | DiotEni vstupy 1 a2 dle IEC 61131-2 nebo dvoustopy, frekvenéni ZD(;?(')tja'“' vystupy 1, 2.a 3 - je potreba vnejsi | o 1EC 61131-2, max. 50mA
vstup 0 . gP0KHZ “HigRce pCIGETTL) Odolnost proti vné&jSimu napéti +30V
X5/DI3,DI4,DI5 | Digitalni vstupy 3, 4 a 5 dle IEC 61131-2 Izolace dle EN 61800-5-1
Digitalni vstupy 6 a 7 dle IEC 61131-2 nebo dvoustopy frekven&ni Urovné LOW < +5V, HIGH > +15V
X5/DI6,DI7 0 & X4/D0O1,D02,DO3§ ~ )
/ vstup 0 ... 10kHz snimace polohy (HTL) / N&b&?na/sestupna hrana max. 250us
Blokovani vystupd U,V,W dle IEC 61131-2 Reakce na pretizeni Snjzgnll napeti n,ebo periodicke
spinani/vypinani
Vstupni odpor 3,3kQ (2,5 ... 6kQ) Reakce na zapnuti/reset vystupy v LOW Urovni
Max. napéti +30V trvale Doba cyklu ims
X4/RFR GND, referencni potencial pro digitalni
Izolace dle EN 61800-5-1 X4/GIO Ly P pro dig
signaly
Urovné LOW < +5V, HIGH > +15V
Doba cyklu 1ms, Ize zménit softwareovym filtrovanim
Izolace dle EN 61800-5-1
X4/GIO GND, referencni potencidl pro digitalni sign.
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Analogové vstupy Analogové vystupy
Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Vstup 10V Vystupni napéti 0..10V
Vstupni odpor >80kQ Vystupni proud 2mA
Vstupni napéti v pripadé odpojeného vstupu U < 0,2V - absolutné Kapacitni z&téz max. 1uF
X3/A1U,A2U | Vzorkovaci frekvence 1kHz (1ms) X3/01U,02U Napéti - 0V U < 0,1V - absolutné
Presnost +0,1V ! Vystupni napéti pfi resetovani <0,5v
Max. napéti +15V trvale Presnost +2%
A/D prevodnik Rozlieni 10bit + znaménko Zkartuvzdornost neomezena
Chyba 1LSB ~ 0,1% zobrazené hodnoty Odolnost proti vnéjsSimu napéti nezarucena
Vstup (nastavitelny) 0..+20mA Vystupni proud 0 .. +20mA
4 ... +20mA (fail-safe) 4 ... +20mA (fail-safe)
Vstupni odpor 215Q Vystupni napéti 0..10v
Vstupni proud v pfipadé odpojeného vstupu I1<0,1mA X3/011,021 Vystupni proud - OmA I < 1mA - absolutné
X3/A11,A21 | Vzorkovaci frekvence 1kHz (1ms) ! Vystupni porud pfi resetu < 1mA
Presnost +0,1mA Presnost +2%
Max. napéti +7V trvale Zkartuvzdornost neomezena
A/D prevodnik RozliSeni 10bit QOdolnost proti vnéjSimu napéti nezarucena
Chyba 1LSB ~ 0,1% zobrazené hodnoty Reference 10V 10,5V
X3/GA QND! referencni potencidl pro analogové Tolerance +0,5V
signaly
X3/AR Kapacitni zatéz max. 1uF
Zkartuvzdornost neomezena
Odolnost proti vnéjsSimu napéti nezarucena
Pripustné zatizeni 10mA
X3/GA GjND,, referencni potencidl pro analogové
signaly
Relé
Oznaceni Charakteristika Parametry
COM - stfedni kontakt relé AC 250V, 3A
NC COM - NC kontakt (rozpinaci); stav DC 24V, 2A
zobrazen TRIP zpravou DC 240V, 0,16A
X101 NO COM - NO kontakt (spinaci) dle UL508C:

3A, 250V AC (vSeobecné pouziti)
2A, 24V DC (odporovy)
0,16A, 240V DC (vSeobecné pouziti)
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Brzda

Axis bus (pouze TopLine C)

Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Pripojeni vnéjsiho napéti 24V pomoci bezpecné 24V dle IEC 61131-2 XL0/A5 Frbojen Syncv/S,tate e slbernvla Ao bus
ddp“f h Jsino E d4roi p ~ZPEC 19,2V ... 28,8V X10/AG GND, referencni potencial sbérnice Axis bus
ngde ine 0 napajeciho zdroje (pro napajeni Zvingni max. £5%
X107/248 Y)- SELV/PELV
X107/GB | potlageni nap&tovych Zpicek Ochranné diody 36V, obousmérné SynChronlzace pres CAN (pouze Tolene C)
Ochrana proti prepdlovani Zadna Oznaceni Charakteristika Parametry
Jmenovity proud 2,5ADC X10/AH,AL | Pfipojeni CAN k Axis bus dle CAN specifikace
Vnitini filtracni kapacita 1pF Prenosova rychlost 1Mbps - neménna
24V napétovy vystup pro pripojeni brzdy Zakoncovaci odpor igﬁgé-evmtrne pripojitelny pomoci DIP
Vystup Ize pouzit jako bezpotencialovy digitalni X10/AG GND, referencni potencial sbérnice Axis bus
vystup, ktery mlze presahnout urcitou hodnotu
vystup. odporu, napr. pro spinani relé ¢i ventilu w
w“
Max. vystupni proud 2,5A ::11:%}—
Max. pokles napéti v HIGH Urovni < 3V pfi jmenovitém proudu +——
X107/BD1 | Brzdna energie Max. 5Ws S
X107/BD2 | 1z0lace Zakladni
Urovné LOW < +5V, HIGH > +15V 24B ‘
N&bézna/sestupna hrana max. 500ps
Reakce na pretizeni Sn,lzgm' nap’et|, n'ebo periadicke :
spinani/vypinani DC 24V
Reakce na zapnuti/reset vystupy odpojeny Z (+19.2..428.8V)
Doba cyklu ims

Pracovni frekvence

Max. 6/min pro max. brzdnou energii
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Encoder Resolver
Oznaceni Charakteristika Parametry Oznaceni Charakteristika Parametry
Délka kabelu (doporucen Lenze kabel) Max. 150m Délka kabelu (doporucen Lenze kabel) Max. 150m
Typ snimace TTL, 1Vss X7 Pocet pdl-par@ Volitelny
Protokoly Hiperface, SSI Impedance Max. 60Q
X8 Pocet inkrement( na otacku 1...16384 X7/3 Napajeci napéti Vcc 7V
Vstupni frekvence Max. 500kHz Max. vystupni proud 110mAss
Skenovani rychlosti/polohy TTL: 4kHz X7/1,2 | +REF, -REF vstupni frekvence Max. 250kHz
SSI: max. 4kHz X7/4,5 | +CQOS, -SIN budici napéti 10Vss
Napéjeci napéti Vcc/GND snimace 5..12v X7/6,7 | +SIN, -SIN nosna frekvence 4kHz - néménné
X8/4,2 | Max. vystupni proud < 45°C: 3W/600mA X7/8,9 | +KTY, -KTY Typ: KTY 83-110, KTY 84, uzivatelsky-volitel.
45 ... 55°C: 1,6W/320mA
X8/12,10 \4/-CSCense,-Sense, méfici body pro prenastaveni
X8/147 +KTY, -KTY Typ K TY.83-11f), TY84 N
Volné definovana charakteristika

Napajeni encoderu

Zapojeni konektoru encoderu

Jm.napéti Hodnota napéti [V] (C00421) pro kabel délky . Popis
Encoder X8 Pin
U, [V] 0-10 | 10-30 | 30-50 | 50-70 | 70-90 | 90-100 | 100-150 kabel EYFOOL...
TTL TTL 1V 1V, Hiperface SSI
1G2048-5V-T 1 A A COS -
1G4096-5V-T 5450, 5,0 5,0 5,1 5,1 55 5,2 5,3 2 GND GND GND GND
1K2048-5V-T - 3 B B SIN -
1K4096-5V-T 4 Vcc Vcc Vcc Us
Sin/Cos 7 Y| Bl K z +RS485 Data+
_G\/. ©

1G1024-5V-V 5450 5,0 5,0 5,1 51 5.2 5.2 53 g(@ 6 n.c. n.c. n.c. n.c.
1G2048-5V-S © © 7 -KTY -KTY -KTY -
Sin/Cos Hiperface ©g 8 - - - Clock+
As1024-8V-H 8 80 g@ 9 /A /A Ref COS -
AM1024-8V-H (7..12) ' 0% |10 |- - - -

11 |/B /B Ref SIN -

2 |- : : :
e

13 |/zZ /Z -RS485 Data-

14 | +KTY +KTY +KTY -

15 |- - - Clock-
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Chybova hlaseni

Cislo chyby Chybova zprava Reakce (Lenze nastaveni) | Ovliviiuje kod
xx.0125.00001 | AnO1: AIN1 I <4 mA TroubleQuickstop C00598/1
xx.0125.00002 | An02: AIN2_ 1 <4 mA TroubleQuickstop C00598/2
xx.098n.00000 | UZivatelska chyba n (n = 0...7) 7adna C00581/(n+1)
xx.0131.00006 | CA06: CAN chyba CRC 7adna C00592/1
xx.0131.00007 | CAO7: CAN sbérnice - varovani 7adna C00592/3
xx.0131.00008 | CA08: CAN sbérnice zastavena 7adna C00592/4
xx.0131.00011 [ CAOb: CAN HeartBeat Gdalost zadna C00592/5
xx.0127.00002 | CE04: MCI chyba komunikace 7adna C01501/1
xx.0127.00015 | CEOF: MCI Fidici slovo porucha C00594/2
xx.0135.00001 [ CE1: CAN RPDO1 - prekroCeni asu 7adna C00593/1
xx.0135.00002 [ CE2: CAN RPDQO?2 - prekroeni asu 7adna C00593/2
xx.0135.00003 | CE3: CAN RPDO3 - prekroceni asu zadnd C00593/3
xx.0131.00000 | CE4: CAN Bus Off zadna C00592/2
xx.0184.00001 | Ck01: Pos. HW koncovy spinac TroubleQuickstop €00595/1
xx.0184.00002 | Ck02: Neg. HW koncovy spinac TroubleQuickstop C00595/2
xx.0184.00007 | Ck03: Pos. SW hrani¢ni pozice TroubleQuickstop C00595/3
xx.0184.00008 | Ck04: Neg. SW hranicni pozice TroubleQuickstop C00595/4
xx.0184.00153 | Ck05: Chyba sledovani 1 varovani C00595/5
xx.0184.00154 | Ck06: Chyba sledovani 2 varovani C00595/6
xx.0184.00155 [ CkO7: Pracovni rozsah piekrocen TroubleQuickstop. C00595/7
xx.0184.00156 | Ck08: Neznama reference trvalé varovani C00595/8
xx.0184.08005 | Ck09: Neplatny rezim pozicovani trvalé varovani C00595/9
xx.0184.08007 | Ck10: Nepravdépodobna data profilu trvalé varovani C00595/10
xx.0184.08009 | Ck11: Neplatny rezim provozu varovani C00595/11
xx.0184.08014 | Ck12: Neplatné ¢islo profilu trvalé varovani C00595/12
xX.0184.08015 | Ck13: Chyba funkéniho bloku MCKCtrlInterface varovani C00595/12
xx.0184.00015 [ Cki14: Cilova pozice mimo pracovni rozsah trvalé varovani C00595/13
xx.0184.00005 | Ck15: Chyba brzdy porucha -
xx.0135.00004 | CP04: CAN RPDO4 7adna -
xx.0145.00035 [ dF10: AutoTrip Reset porucha C00189
xx.0145.00024 [ dF18: BU RCOM error porucha -
xx.0145.00033 [ dF21: BU Watchdog porucha -
xx.0145.00034 | dF22: CU watchdog porucha -
xx.0145.00025 | dF25: CU RCOM chyba porucha -
xx.0145.00050 | dF50: Retain chyba porucha -
xx.0145.00051 [ dF51: CuCcr chyba porucha -
xx.0145.00052 | dF52: BuCcr chyba porucha -
xx.0400.00009 | dH09: EEPROM napdjeni porucha -
xx.0400.00016 | dH10: Selhani vétraku varovani C00566
xx.0400.00105 | dH69: Chyba udajtl o nastaveni porucha -
xx.0123.00099 | FC1: Omezeni momentu v odbuzeni 7adna C00570/4
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Struktura 32-bitového chybového Eisla (v bitech)

A [B]

Bit31 3029 26|25 16]15 0

OO w>

[

)

rezervovano

typ chyby

oblast chybového objektu
ID chyby



Cislo chyby

Chybova zprava

Reakce (Lenze nastaveni)

Ovliviiuje kéd

xx.0123.00094 | FCH1: Snizeni spinaci frekvence zadna C00590
xx.0123.00095 | FCH2: Max. rychlost pro Fchop zadna 00588
xx.0123.00057 | ID1: Chyba p¥i identifikaci parametrd motoru trvalé varovani -
xx.0123.00058 | ID3: CINH p¥i identifikaci parametréi motoru trvalé varovani -
xx.0123.00059 | ID4: Chyba pfi identifikaci odporu kabelu porucha -
xx.0123.00145 | LP1: Chyba féze na motoru zadna C00597
xX.0123.00015 | LU: Podpéti stejnosmérného meziobvodu TroubleQuickstop C00600/1
xx.0140.00013 | MCI1: Modul chybi nebo je nekompatibilni zadna C01501/2
xx.0123.00016 | OC1: Zkrat vystupu porucha -
xx.0123.00017 | OC2: Zemni zkrat porucha -
xx.0119.00050 | OC5: Ixt pretizeni ménice varovani C00604
xx.0123.00105 | OC6: I2xt pretizeni motoru varovani C00606
xx.0123.00007 | OC7: Nadproud motorem porucha -
xx.0123.00030 | OC10: Max. proud dosazen porucha -
xx.0123.00071 | OC11: Omezeni proudu aktivni varovani -
xx.0123.00065 | OC12: I2xt pretizeni brzdného rezistoru porucha -
xx.0123.00090 | OC13: Max. proud Fch prekrocen porucha -
xx.0123.00096 | OC14: Omezeni - proudovy reguldtor d-osy Zadna C00570/1
xx.0123.00097 | OC15: Omezeni - proudovy regulator g-osy zadna C00570/2
xx.0123.00098 | OC16: Omezeni - reguldtor momentu zadna C€00570/3
xx.0123.00031 | OC17: Odpojeni vystupu z divodu kratkého nadproudu zadna C00569/1
xx.0119.00001 | OH1: Prehtati chladi¢e ménice porucha -
xx.0119.00015 | OH3: Teplota motoru (X106) - piehrati porucha C00585
xx.0119.00000 | OH4: Teplota chladie > vypinaci teplota -5°C zadna C00582
xx.0123.00032 | OS1: Max. rychlost dosazena zadna C00579
xx.0123.00001 [ OT1: Max. moment dosazen zadna C00608
xx.0123.00093 | OT2: Omezeni - regulator rychlosti Zadna C00567
xx.0123.00014 [ OU: Prepéti stejnosmérného meziobvodu TroubleQuickstop -
xx.0144.00001 | PS01: Zadny pamétovy modul varovani -
xx.0144.00002 | PS02: Neplatna parametrova sada porucha -
xx.0144.00003 | PS03: Neplatna parametrova sada zarizeni porucha -
xx.0144.00004 | PS04: Neplatna MCI parametrova sada porucha -
xx.0144.00007 | PSO7: Parametry pamét'ového modulu neplatné porucha -
xx.0144.00008 | PS08: Neplatna parametrova sada v zafizeni porucha -
xx.0144.00009 | PS09: Neplatny format parametrové sady porucha -
xx.0123.00205 | SD3: Zpétnovazebni systém odpojen porucha C00586
xx.0123.00200 | SD10: Dosazena max.rychlost v ZV systému 12 porucha C00607
xx.0123.00201 | SD11: DosaZena max.rychlost v ZV systému 67 porucha C00607
xx.0111.00002 | Su02: Vypnuto sitové napajeni varovani C00565
xx.0111.00003 | Su03: P¥ilis ¢asté spinani sitového napajeni porucha -
xx.0111.00004 | Su04: PFilis nizké napajeci napéti elektroniky porucha -

-42-




Konfigurace
svorek

ovladani rychlosti pohonu

motor potenciometr - plus

vstup/vystup 10: svorky O | 12: svorky 2 | 14: svorky 11 | 16: svorky 16
RFR uvolnéni ménice/reset chybové zpravy
DI1 pevna 7zadana hodnota 1/3 zména sméru otaceni pevna 7zadana hodnota 1/3
DI2 pevna 7zadana hodnota 2/3 manualni aktivace DC brzdy pevna 7zadana hodnota 2/3
DI3 manualni aktivace DC brzdy | quick stop

quick stop CW otaceni

DI4 zména sméru otaceni motor potenciometr - minus quick stop CCW otaceni
AlU, A1l hlavni zadana hodnota rychlosti (10V~100% referencni rychlosti)
01U, O11I aktuaini hodnota rychlosti (10V~100% referencni rychlosti)

DO1 status "Pohon pFipraven"
vystup relé status "Pohon v chybé"

tabulkové pozicovani

vstup/vystup 10: svorky 0 | 12: svorky 2 | 14: svorky 11 16: svorky 16
RFR uvolnéni ménice/reset chybové zpravy
DI1 - - koncovy spinac - pozitivni -
DI2 - - koncovy spinac - negativni -
DI3 koncovy spinac - pozitivni - - manualni JOG - pozitivni
DI4 koncovy spinac - negativni pozicovaci profil, bit ¢.4 manualni JOG - negativni
DI5 pozicovaci profil, bit ¢.2
DI6 pozicovaci profil, bit ¢.1
DI7 odstartovani profilu
Al1U, A1l hlavni Zadana hodnota rychlosti (10V~100% referencni rychlosti)
01U, 011 aktudini hodnota rychlosti (10V~100% referencni rychlosti)
02U, 021 aktuaini hodnota proudu motoru (10V~100% Imax)
DO1 status "Pohon pFipraven"
D02 status "DosazZena cilova poloha v okné"
DO3 status "Reference je znama"
BD1, BD2 fizeni brzdy
vystup relé status "Pohon v chybé"

"switch-off" pozicovani (pozicovani na koncovy spinac)

vstup/vystup 10: svorky 0 12: svorky 2 | 14: svorky 11 | 16: svorky 16
RFR uvolnéni ménice uvolnéni ménice/reset chybové zpravy
DI1 pevna zadana hodnota 1/3 rezim zastaveni 1 pevna zadana hodnota 1/3
DI2 pevna zadana hodnota 2/3 rezim zastaveni 2 | spina¢ zpomaleni 1 pevnd zadana hodnota 2/3
DI3 reset chybové zpravy quick stop CW otaceni, vybér: spinac zpomaleni 1 quick stop CW otaceni
DI4 zména sméru otaceni quick stop CCW otaceni, vybér: spinaC zpomaleni 2 quick stop CCW otaceni
DI5 - - reZim zastaveni 2 -
DI6 - - vybér: spina¢ zpomaleni 2 -
AlU hlavni Zadana hodnota rychlosti (10V~100% referencni rychlosti)
BD1, BD2 fizeni brzdy
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7 20
Ta bu I ka kOd u (tucné zvyraznéné hodnoty jsou tovarni Lenze nastavenr)

kdd | sub-kod rozsah volby nazev popis
1 nadist tovarni nastaveni vSechny parametry jsou uvedeny do vyrobniho stavu
mozZné pouze pfi blokovaném ménici (kontakt 28)
6 nadist vsechny parametrové sady vSechny parametry jsou nacteny z pameéti
mozné pouze pri blokovaném meénici (kontakt 28)
1 ulozit vSechny parametrové sady vSechny parametry jsou ulozeny v pamétovém modulu
chranéném proti vypadku napajeni
16 odblokovat ménic odblokovani/blokovani impulz{l vystupu ménice
17 aktivovat Quick-Stop aktivovani rychlého zastaveni
reset chyby po resetu aktualni chyby se mohou objevit dalsi,
19 které je potfeba resetovat stejné
status urcujici chybu je v C168
2 0: Off/ready aktudlni chyba je v C170
21 1: On/start vymazat "logbook" vSechny zaznamy o chodu ménice budou smazany
logbook obsahuje zdznamy o chybach
identifikace parametrd motoru (async.) slouzi k identifikaci parametrd asynchronniho motoru
23 identifikace probéhne pouze pokud je méni¢ ve stavu "Switched On"
po aktivaci musi byt méni¢ odblokovan
rozSirend identifikace (sync./async.) od verze 10.00.00
zajisti identifikaci se zvySenou presnosti
24 podporuje synchronni/asynchronni motory od 11kW
identifikace probéhne pouze pokud je ménic ve stavu "Switched On"
po aktivaci musi byt ménic odblokovan
2% reset CAN uzlu re-inicializace rozhrani CAN
nutné pfi zméné prenosové rychlosti, adresy uzlu nebo identifikatord
27 vyhledani zatizeni od verze 06.00.00
slouZi ke skute¢nému vizualnimu zaméreni online ménice
0 zapojeni zménéno indikuje, Ze doSlo ke zméné propojeni funkcnich blokd v FB editoru
1000 ovladani rychlosti pohonu tato technologickd aplikace slouzi k FeSeni rychlostnich tloh
(napfr. fizeni rychlosti padsového dopravniku)
2000 tabulkové pozicovani uréeno pro pozicovaci Ulohy, které jsou obvykle fizeny nadfazenym
5 - systémem pres Fieldbus
"switch-off" pozicovani od verze 04.00.00
3000 (pozicovani na koncovy spinac) uréeno pro rychlostné fizené ulohy, kde je potfeba koncovy spinac
pred krajnim koncovym spinatem nebo je potfeba zastavit na urcité
pozici (napf. valeckovy/pasovy dopravnik)




kéd

sub-kod

rozsah volby

nazev

popis

SC: servo fizeni ASM

servo Fizeni asynchronnio motoru

2 tento typ fizeni vyZaduje rychlostni zpétnou vazbu pomoci
encoderu pfimontovaném na motor
3 SLPSM: bezsenzorové fizeni PSM od verze 10.00.00
ur€eno pro bezsenzorové fizeni synchronniho motoru
4 SLVC: vektorové fizeni bezsenzorové vektorové fizeni asynchronniho motoru
tento typ Fizeni vyZaduje co nejpfesnéji zadané parametry motoru
VFCplus: V/f linearni nejjednodussi rychlostni fizeni asynchronniho motoru pomoci
6 V/f charakteristiky (pro jeji nastaveni smi byt zadano pouze jmenovité
napéti a jmenovita frekvence)
7 VFCplus: V/f linedrni + encoder stejné jako predchozi, navic je nutna rychlostni zpétna vazba
pomoci encoderu pfimontovaném na motor
6 - 8 VFCplus: V/f kvadraticka stejné jako 6, akorat charakteristika neni linearni, ale kvadraticka
9 VFCplus: V/f kvadraticka + encoder. stejné jako predchozi, navic je nutna rychlostni zpétna vazba
pomoci encoderu pfimontovaném na motor
VFCplus: V/f definovatelna od verze 04.00.00
10 rychlostni Fizeni asynchronniho motoru pres uzivatelem definovanou
V/f charakteristiku zadanou nékolika body (pro jeji nastaveni smi byt
zadano pouze jmenovité a jmenovita frekvence)
VFCplusEco: V/f energeticky Usporny od verze 10.00.00
energeticky Usporné fizeni asynchronniho motoru pres linearni
11 V/f charakteristiku (pro jeji nastaveni smi byt zadano pouze jmenovité
napéti a jmenovita frekvence)
preduréeno pro technologické oblasti jako je manipulace s materialem,
Cerpadla a ventilatory
0 zapojeni zménéno indikuje, Ze doSlo ke zméné propojeni funkcnich blokd v FB editoru
10 svorky 0
12 svorky 2 technologicka aplikace je fizena pres analogové/digitalni vstupy ménice
14 svorky 11 - k dispozici je nékolik pfednastaveni vstupt
7 ) 16 svorky 16
20 keypad aplikace je fizena pres ovladaci panel
21 PC aplikace je Fizena pres volné parametry ménice (PC Fizeni)
30 CAN aplikace je Fizena pres procesni data (PDO) zabudované CAN sbérnice
40 MCI aplikace je Fizena pres procesni data MCI rozhrani

pripojeného komunikacniho modulu
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kéd | sub-kéd rozsah volby nazev popis
0...199,99% AIN1: charakteristika vstupu od verze 04.00.00
1 0% AIN1: (+y0) = min +
2 0% AIN1: (+x0) = mrtva zbna +
3 0% AIN1: (-y0) = min -
4 0% AIN1: (-x0) = mrtva zéna -
10 5 100% AIN1: (+ymax)
6 100% AIN1: (+xmax)
7 100% AIN1: (-ymax)
8 100% AIN1: (-xmax)
nastaveni min.frekvence napt.: fmin = 10% ---> C0010/1 = 10% a
vzdy C0026/1 = 1%
referencni rychlost k této hodnoté se vztahuji vsechny ostatni rychlosti tj. jakakoliv
1 ) 50...60000rpm (1500) rychlost s touto hf)dnotou”r’r,]é \:elikost 100% o
tato hodnota neni omezuijici, vSechny procentuaini hodnoty mohou
byt v ménici v rozsahu 0...199,99%
12 - 0...999,999s (2) doba nabéhu Cas zrychleni na hlavni zadanou hodnotu rychlosti
13 - 0...999,999s (2) doba dobéhu Cas zpomaleni na hlavni Zadanou hodnotu rychlosti
VFC: V/f zakladni frekvence napéti na motoru linearné roste s rychlosti dokud neni dosazeno této
15 - 7,5...2600Hz (50) hodnoty rychlosti - pak se sice mohou zvysit otacky, ale napéti zlstava
konstantni (jmenovita hodnota) - klesa moment
VFC: hodnota Vmin posun V/f charakteristiky svisle o hodnotu Vmin tj. zvySeni momentu
16 - 0...100% (1,6) . C v L vy
v oblasti velmi nizkych otacek, kdy motor témér stoji
1: 4kHz var./optim. spinaci frekvence vybér spinaci frekvence vystupniho PWM signalu
2: 8kHz var./optim.
3: 16kHz var./optim. optim. - pro dobry hladky priibéh charakteristik motoru
5: 2kHz konst./optim. min Pv - minimalni vykonové ztrdty ménice
6: 4kHz konst./optim.
7: 8kHz konst./optim. var. - spinaci frekvence se méni v zavislosti na otackach a zatizeni
8: 16kHz konst./optim. const. - spinaci frekvence je neménna
11: 4kHz var./min Pv
12: 8kHz var./min Pv
18 ) 13: 16kHz var./min Pv
15: 2kHz konst./min Pv
16: 4kHz konst./min Pv
17: 8kHz konst./min Pv
18: 16kHz konst./min Pv
21: 8kHz var./optim./4kHz min
22: 16kHz var./optim./4kHz min
23: 16kHz var./optim./8kHz min
31: 8kHz var./min Pv/4kHz min
32: 16kHz var./min Pv/4kHz min
33: 16kHz var./min Pv/8kHz min
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kod | sub-kéd rozsah volby nazev popis
19 ) 0...60000rpm (3) prah auto DC brzdy pokud jsou otacky r,1ii§|' l’lll:ﬁ uvedena hf)daota, je motor,napa'jen DC
proudem nebo neni napajen viibec - zaleZi na nastaveni
kompenzace skluzu kompenzace skluzu pro V/f fizeni a bezsenzorové vektorové fizeni
21 - -100...100% (2,67) zvySeni kompenzace skluzu zplsobi vyssi vystupni frekvenci a napéti,
je-li stroj zatizen
22 - 0...655,35A (47) maximalni proud v motorovém reZimu maximalni proud v motorovém rezimu platny pro vsechny mody fizeni
23 - 0...100% (100) maximalini proud v generatorickém rezimu ?:z aeﬁlfnélni pIpld v generatoriciSRadie2imu platny pro vsechny médy
mezni hodnota N_Act aktualni rychlost je porovnavana s touto hodnotou a pokud je nizsi,
24 - 0...199,99% (0) je nastaven vystup systémoveého bloku LS_DrivelInterface na TRUE
hystereze spinani je +1%
36 - 0...200% (50) proud DC brzdy 100% je max. proud - nastaveny v C0022
X -199,99...199,99% pevné zadané hodnoty
1 40%
2 60%
39 3 80% pevna zadana hodnota ¢.X
4 0%
0%
15 0%
50 - -60000...60000rpm zadana hodnota rychlosti zobrazi aktualni Zaddanou hodnotu rychlosti - vstup bloku Motor Control
aktualni rychlost zobrazi aktudlni rychlost
zobrazena hodnota pfimo koresponduje se skute¢nou rychlosti motoru
pokud je pfipojen encoder k motoru a vyhodnoceni signalu zpétné
51 - -60000...60000rpm vazby
bylo nastaveno spravné
v pripadé provozu bez zpétné vazby je hodnota otdcek vypocitdvana
a tudiz nemusi odpovidat skutecné aktudini rychlosti
53 - 0...1000V napéti stejnosméerného obvodu zobrazi DC napéti za usmériiovaem
54 - 0...300A proud motoru zobrazi proud motoru/vystupni proud ménice
56 1 £65000.._65000Nm iéda?é'hodnota momentu pouze v pFiPadé b,ez:senzorové vekttzrové regu’lacev ,a sefrvo-Fl’zenl'
2 aktualni moment odhadovany aktualni moment pro vSechny mddy Fizeni motoru
57 ) 0...65000Nm maximalni moment z?brva!zi maximalni generovatelny moment
zalezi na max proudu motoru a typu motoru
58 - -1300...1300Hz vystupni frekvence zobrazi vystupni frekvenci
59 - 0...1300Hz referencni frekvence C11 zobrazeni frekvence magnetického pole - odpovida hodnoté C0011
61 - -50...150°C teplota chladice zobrazeni aktualni teploty chladice
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kéd | sub-kéd rozsah volby nazev popis
vyuziti zafizeni (Ixt) zobrazeni vyuZiti v rliznych ¢asovych rozliSenich
dojde-li k prekroceni hodnoty v C00123, nastane chybovy stav OC5
64 0.250% a vznikne odezva na chybu nastavend v C00604 (default: Warning)
1 vyuziti zafizeni (Ixt) maximum z pulzniho vyuZiti a trvalého vyuZziti
2 vyuZziti zafizeni (Ixt) 15s pulzni vyuZiti za poslednich 15s (pouze pro zatéze >160%)
3 vyuziti zafizeni (Ixt) 3min trvalé vyuziti za posledni 3min
tepelné vyuZiti zafizeni (12xT) zobrazeni tepelné zatéze zjiSténé bezsenzorové pomoci modelu motoru
66 ) 0..199,99% pokud zobrazovana hodnota prekro¢i prah v C00120, nastane chybovy
stav OC6 a vznikne odezva na chybu nastavena v C00606
(default: Warning)
- 0...600 konstanta Vp rychlostniho regulatoru zesileni rychlostniho regulétoru pro jednotlivé médy fizeni motoru
70 1 15 SLVC: Vp rychlostniho regulatoru
2 6 SC: Vp rychlostniho regulatoru
3 3 SLPSM: Vp rychlostniho regulatoru
- 0...6000ms konstanta Ti rychlostniho regulatoru resetovaci Cas Ti rychlostniho reguldtoru pro jednotlivé mddy fiz. mot.
7 1 100ms SLVC: Ti rychlostniho regulatoru
2 50ms SC: Ti rychlostniho regulatoru
3 100ms SLPSM: Ti rychlostniho regulatoru
72 - 0...3ms (0) SC: Tdn rychlostniho regulatoru diferencni Casova konstanta pro servo-fizeni
0..16 zisk regulatoru Imax/M konstanta Vp regulatord pro rdizné maody Fizeni motoru
73 0,25 VFC: Vp Imax regulatoru
1,25 SLVC: Vp momentového reguldtoru
0...9990ms resetovaci ¢as Imas/M regulatoru resetovaci Cas Ti regulatorll pro rizné médy Fizeni motoru
74 1 65ms VFC: Ti Imax regulatoru
2 30ms SLVC: Ti momentového regulatoru
konstanta Vp aktualniho regulatoru zisk Vp aktudlniho reguldtoru pro servo fizeni a urcitych funkci ménice
75 - 0...500V/A (7) vy . ]
(identifikace parametrdl, obvod letmého restartu)
76 ) 0..500ms (10,61) konstanta Ti aktualniho regulatoru refeF(v)vaf:l' (:as. Ti aktualniho re?ulétoru pro s,ervo fizeni a urcitych funkci
meénice (identifikace parametrll, obvod letmého restartu)
77 - 0...500 (12,8) SC: konstanta Vp regulatoru pole zisk Vp reguldtoru pole pro servo fizeni
78 - 0,1...6000ms (256) SC: konstanta Tn regulatoru pole resetovaci Cas Tn regulatoru pole pro servo fizeni
0: off, 1: on SC: nastaveni
SC: proudovy regulator - pfimé fizeni
1 0: off A . - .
primé Fizeni/oddélovaci sit’ aktualniho regulatoru
79 2 1 SC: adaptvivn,i r.eg,ulétor (.)dt?uzenl’ , ’
rychlostné zavisly adaptivni regulator odbuzeni
SC: n-ctrl anti-wind-up
3 0: off anti-wind-up efekt rychlostniho regulatoru v pripadé limitace vystupniho
napéti pri odbuzeni
jmenovity vykon motoru tuto hodnotu Ize ziskat ze Stitku motoru
81 - 0...500kw (11) je nutné zadat hodnotu vykonu pfi bezsenzorovém vektorovém Fizeni

nebo servo fizeni
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kéd | sub-kéd rozsah volby nazev popis
82 - 0...200000m< (276) odpor kotvy motoru automaticky se doplni pfi vybéru motoru z katalogu nebo pii identifikaci
Casova konstanta kotvy motoru zobrazeni ¢asové konstanty rotoru motoru
83 - 0...32767ms tato hodnota je vypocitdna z odporu a induk¢nosti (rozptylové a
magnetizacni) kotvy
84 - 0...200000m< (330) odpor statoru motoru automaticky se doplni pfi vybéru motoru z katalogu nebo pfi identifikaci
85 - 0...650mH (3,5) rozptylova indukénost statoru rotoru automaticky se doplni pii vybéru motoru z katalogu nebo pfi identifikaci
jmenovité otacky tuto hodnotu Ize ziskat ze Stitku motoru
87 - 0...60000rpm (1460) je nutné zadat hodnotu otacek pfi bezsenzorovém vektorovém Fizeni
nebo servo fizeni
88 - 0,2...320A (21) jmenovity proud motoru tuto hodnotu lze ziskat ze Stitku motoru
jmenovita frekvence motoru tuto hodnotu Ize ziskat ze Stitku motoru
89 - 1...1000Hz (50) je nutné zadat hodnotu frekvence pfi bezsenzorovém vektorovém Fizeni
nebo servo Fizeni
90 - 0...1000V (400) jmenovité napéti motoru tuto hodnotu Ize ziskat ze Stitku motoru
91 - 0,4...1 (0,85) €os ¢ motoru tuto hodnotu Ize ziskat ze Stitku motoru
92 - 0...6500mH (81) magnetizacni induk¢énost motoru automaticky se doplni pfi vybéru motoru z katalogu nebo pfi identifikaci
95 - 0...320A (8,5) magnetizacni proud motoru automaticky se doplni pfi vybéru motoru z katalogu nebo pfi identifikaci
97 ) 0...65535Nm jmenovity moment motoru zobr'aze,:né, hodnota je vypoél'ta'Pa z rdiznych parametrd napr.
maximalniho proudu nastaveném v C0022
98 - 0...6000A jmenovity proud ménice zobrazeni jmenovitého proudu ménice daného jeho vykonovou Casti
99 - - verze firmware zobrazeni fetézce s verzi firmware ménice
- 0...999,999s nabézna doba dodatecné rampy X nabézna doba na hlavni zadanou hodnotu
100 1 0s dodate¢nad nabé&zna doba nastavena v téchto parametrech (1...15) mlze
15 byt vybrana pomoci vstupd H771...6TI8 L_NSet_1 bloku
- 0...999,999s sestupna doba dodatecné rampy X sestupna doba na hlavni Zadanou hodnotu
103 1 0s dodate¢na sestupna doba nastavena v téchto parametrech (1...15)
15 mdze byt vybrana pomoci vstupd A771...67I8 L_NSet_1 bloku
105 - 0...999,000s (2) sestupna doba - Quick-stop urCuje sklon rampy pfi rychlém brzdéni
106 ) 0..999,000s (0,5) doba drzeni automatické DC brzdy tuto dobu bude dobu bude motor napajen DC napétim, jestlize otacky
klesnou pod hodnotu danou C0019
107 - 0...999,000s (999,000) doba drzeni DC brzdy max. doba manualniho drZzeni DC brzdy - kvdli tepelnému pfetizeni mot.
0x0000...0xFFFF (0x0000) polarita digitalnich vstupd DIx
bit 0
false/true inverze digitalnich vstupd DI1...DI7
114 bit 6
bit 7
false/true rezervovano
bit 14
bit 15 false/true inverze digitalniho vstupu RFR (blokovani ménice)
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kéd | sub-kod rozsah volby nazev popis
DI 1/2 & 6/7: funkce
. _ _ DI1/6 = digitalni vstup
0: DI1(6)=In / DI2(7)=In DI2/7 = digitalni vstup
1: DI1(6)=Fregln / DI2(7)=In DI1/6 = 1.-s.to,py,frekvencn| vstup
DI2/7 = digitalni vstup
115 L..2 tZrachI)l (6)&DI12(7)=Freqln (2- DI1/6 a DI2/7 = 2-stopy frekvenéni vstup
3: DI1(6)=FreqIn / DI1/6 = 1-stopy frekvencni vstup
DI2(7)=direction DI2/7 = specifikace sméru
4: DI1(6)=CountIn / DI2(7)=In DI1/6 = vigg Citace
DI2/7 = digitalni vstup
stav brzdového vystupu BD informace o stavu
117 - 0: neaktivni brzdovy vystup BD je neaktivni
1: aktivni brzdovy vystup BD je eaktivni
- 0x00...0xFF (0x00) polarita digitalnich vystupl DOx
bit 0 inverze relé
bit 1
bit 2 inverze digitalnich vystupd DO1...D03
118 bit 3 false/true
bit 4 inverze velkoproudového vystupu
bit 5
bit 6 rezervovano
bit 7
120 ) 0..250% (100) prah pretizeni (12xt) motoru odezya ,na pFeti,ierjl'vr?ﬁie byt rllastavena v C00606
aktualni tepelna zatéz motoru je zobrazena v C00066
123 ) 0..200% (100) prah vyuziti zafizeni (Ixt) odezya ,na pf.eI’(roi‘;e,:nl’ ;?r.ahu miZe byt nastavena v C00604
aktualni vyuziti zafizeni je zobrazeno v C00064
129 - 0...500Q (39) odpor pfipojeného brzdného rezistoru od verze 02.00.00 - hodnotu Ize ziskat ze Stitku rezistoru
130 - 0...65535W (100) jmenovity vykon brzdného rezistoru od verze 02.00.00 - hodnotu lze ziskat ze Stitku rezistoru
131 - 0...6553,5kWs (10kWs) tepelna kapacita brzdného rezistoru hodnotu Ize ziskat ze Stitku rezistoru
133 - 0...65535% vyuZiti-brzdného rezistoru zobrazeni vyuZiti brzdného rezistoru
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stav zafizeni zobrazeni akutalniho stavu ménice
0 FirmwareUpdate
1 Init
2 MotorIdent
3 ReadyToSwitchON
4 SwitchedON
5 OperationEnable
6 Warning
137 - 7 Trouble
8 Fault
9 TroubleQSP
10 SafeTorqueOff
11 SystemPFail
12 Reserved_1
13 Reserved_2
14 Reserved_3
15 Reserved_4
0x00...0xFF (0x19) volba auto-startu
bit 0 false/true Inhibit at power-on
bit 1 false/true Inhibit at trouble
bit 2 Inhibit at fault
142 bit 3 Inhibit at undervoltage
) false/true i, .
bit 4 Inhibit at Lenze setting od verze 06.00.00
bit 5 Reserved
bit 6 false/true Reserved
bit 7 Reserved
redukce spinaci frekvence (teplota) automatické snizeni spinaci frekvence pfi vysoké teploté
144 - 0 neaktivni
1 aktivni
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sub-kod rozsah volby nazev popis
0x0000...0xFFFF stavové slovo
bit 0 FreeStatusBit0
bit 1 PowerDisabled
bit 2 FreeStatusBit 2
bit 3 FreeStatusBit 3
bit 4 FreeStatusBit 4
bit 5 FreeStatusBit 5
bit 6 ActSpeedIsZero
150 bit 7 ControllerInhibit
. false/true .
bit 8 StatusCodeBit 0
bit 9 StatusCodeBit 1
bit 10 StatusCodeBit 2
bit 11 StatusCodeBit 3
bit 12 Warning
bit 13 Fault
bit 14 StatusCodeBit 14
bit 15 StatusCodeBit 15
0x0000...0xFFFF rozsifené stavové slovo
bit 0 Fail
bit 1 M_max
bit 2 I_max
bit 3 PowerDisabled
bit 4 Ready
bit 5 ControllerInhibit
bit 6 Trouble
155 bit 7 false/true InitState
bit 8 CwCcw
bit 9 TroubleQSP
bit 10 SafeTorqueOff
bit 11 AplicationRunning
bit 12 AplParSetBit0
bit 13 AplParSetBit1
bit 14 Quick stop
bit 15 Motor parameter identification
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kéd | sub-kod rozsah volby nazev popis
0x0000...0xFFFF pric¢ina blokovani ménice bitové zobrazeni pficiny/zdroje blokovani ménice
bit 0 Terminal controller enable
bit 1 CAN control word
bit 2 MCI control word
bit 3 SwitchOn
bit 4 Application
bit 5 Device command
bit 6 Error response
158 bit 7 false/true Internal signal
bit 8 Reserved
bit 9 Reserved
bit 10 AutoStartLock
bit 11 Motor parameter identification
bit 12 Automatic brake operation
bit 13 DCB-IMP
bit 14 Reserved
bit 15 Reserved
0x0000...0xFFFF pric¢ina Quick stop bitové zobrazeni priciny/zdroje Quick stopu
bit 0 Reserved
bit 1 CAN control word
bit 2 MCI control word
bit 3 Reserved
bit 4 Application
bit 5 Device command
bit 6 Error response
159 bit 7 Internal signal
bit 8 false/true Reserved
bit 9 Reserved
bit 10 Operating system
bit 11 Reserved
bit 12 MCK
bit 13 Reserved
bit 14 Reserved
bit 15 Reserved
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0x0000...0xFFFF (0x067E) nastaveni deniku konfigurace zprav, které maji byt zapsané do deniku
bit 0 false/true Reserved
bit 1 Log entry: Fault
bit 2 Log entry: Trouble
bit 3 false/true Log entry: Troub.IeQuickStop
bit 4 Log entry: WarningLocked
bit 5 Log entry: WarningLocked
bit 6 Log entry: Information
169 bit 7 Reserved
. false/true
bit 8 Reserved
bit 9 Activation: Error counter
; false/true . .
bit 10 Activation: Log line refresh
bit 11 Reserved
bit 12 Reserved
bit 13 false/true Reserved
bit 14 Reserved
bit 15 Reserved
sitové napéti vybér napdjeni pro provoz zafizeni
0: 3ph 400V / 1ph 230V 3-faze 400V nebo 1-faze 230V
173 ) 1: 3ph 440V / 1ph 230V 3-faze 440V nebo 1-faze 230V
2: 3ph 480V / 1ph 230V 3-faze 480V nebo 1-faze 230V
3: 3ph 500V / 1ph 230V 3-faze 500V nebo 1-faze 230V
4: 3ph 400V / 1ph 115V 3-faze 400V nebo 1-faze 115V
aritmetika zadané hodnoty ovlivnéni hlavni zadané hodnoty (NSet) pfidavnou zad.hodn. (NAdd)
0: Out = Set
1: Out = Set + Add
190 i 2: NOut = NSet - NAdd
3: NOut = (NSet*NAdd) / 100%
4: NOut = (NSet*1%) / [NAdd|
5: Out = (Set*100%)/(100%-
Al
- - sériové Cislo zobrazeni sériovych Cisel komponent ménice
fidici karta
vykonova cast
MCI modul
204 rezervovano

OO NOOTULLD WN -

pamétovy modul
bezpecnostni karta
standardni zafizeni
celé zarizeni
rezervovano




kédd | sub-kéd rozsah volby nazev popis
220 - 0...999,999s (0) doba nadbéhu - dodate¢nd zadana hodnota | doba nabéhu - blok L_NSet_1
221 - 0...999,999s (0) doba dobéhu - dodatecnd Zadana hodnota | doba dobéhu - blok L_NSet_1
222 - 0,1...500 (1) L _PCTRL 1: Vp konstanta Vp PID procesniho regulatoru
223 - 20...6000ms (400) L PCTRL 1: Tn resetovaci ¢as Tn PID procesniho regulétoru
224 - 0...5 (0) L_PCTRL_1: Kd derivacni konstanta Kd PID procesniho regulatoru
225 - -199,99...199,99% (199,99) |L_PCTRL_1: MaxLimit maximalni vystupni hodnota PID procesniho regulatoru
226 - -199,99...199,99% (199,99) |L_PCTRL_1: MinLimit minimalni vystupni hodnota PID procesniho regulatoru
227 - 0...999,999s (0,01) L_PCTRL_1: doba nabéhu doba nabéhu vystupu PID procesniho regulatoru
228 - 0...999,999s (0,01) L_PCTRL_1: doba dobéhu doba dobéhu vystupu PID procesniho regulatoru
0...199,99% (199,99) L_PCTRL_1: pracovni rozsah pracovni rozsah PID procesniho regulatoru
1 199,99% kladné maximum
231 2 0,00% kladné minimum
3 0,00% zaporné minimum
4 199,99% zaporné maximum
L_PCTRL_1: funkce druhé odmocniny pouziti druhé odmocniny z aktualni hodnoty vstupu
233 - 0: Off neaktivni - aktualni hodnota nAct_a nebude zménéna
1: On aktivni - druhda odmocnina aktualni hodnoty nAct_a bude pouzita
234 - 0...250,00% (5) vliv tlumeni oscilaci
235 - 2...250ms (32) Casova konstanta filtru tlumiciho oscilace
236 - 0...40 (14) tlumeni oscilaci odbuzeni tlumeni oscilaci volnobéhu stroje
241 ) 0..100% (0,5) L_NSet_1: dosazeni NSet - hystereze hy'stereznl' okno_pro deFekci nuloy_é Zadané hodnoty
prah pro detekci nulove rychlosti je 1%
L_PCTRL_1: pracovni rezim vybér pracovniho reZimu procesniho fizeni
0: Off zadana hodnota nNSet_a privedena na vystup nOut_a beze zmén
1: nNSet + nNSet_PID nNSet_a a nAct_a .jsot E)Fivedeny na vitu;,) PID regulétoru,, prichazejici
hodnota nNSet_a je pfictena k hodnoté vystupu PID regulatoru
2: nSet_PID nSet_a a nAct_a jSvOL.I privedeny na vstup PID reguldtoru,
nNSet_a se neuvazuje
242 - 3: nNSet_ PID nNSet_a a nAct_? j_sou privedeny na vstup PID regulatoru, prichazejici
nSet_a se neuvazuje
4: ANSet + nSet_PID nSet_a a nAct_a js_ou Eﬁivedeny na vstvup ,PID reguldtoru, [?Fichézejl'ci
hodnota nNSet_a je prictena k hodnoté vystupu PID regulatoru
nSet_a a nAct_a jsou pfivedeny na vstup PID regulatoru, Zadana
5: nNSet_a || nSet_PID hodnota nNSet_a se pfimo pfenese na vystup nOut_a, hodnota vystupu
PID reguldtoru je dostupna na vystupu nPIDOut_a
243 - 0...999,999s (5) L_PCTRL_1: vliv doby nabéhu doba nabéhu pro ukazani hodnoty PID vystupu
244 - 0...999,999s (5) L_PCTRL_1: vliv doby dobéhu doba dobéhu pro kryti (maskovani) hodnoty PID vystupu
245 - -199,99...199,99% L_PCTRL_1: vystup PID zobrazeni vystupni hodnoty PID procesniho reguldtoru
247 - 0...100% (2) L_PCTRL_1: ActEqSet okno okno pro porovnani "aktudlni hodnota = Zadana hodnota"
254 - 0...500,00 1/s (5) konstanta Kp pozi¢niho reguldtoru zesileni regulacni odchylky
270 - 40...1000Hz (200) ﬁg(:j;;etl;vence aktual. filtru zadane frekvence, ktera ma byt potlacena aktualnim filtrem pfi servo fizeni
271 - 0...500Hz (0) ﬁg&ﬁgga pasma aktual.filtru zadane Sitka pasma filtru Zadané hodnoty pti servo Fizeni
272 - 0...100dB (0dB) SC: Utlum filtru aktudlni Zéddané hodnoty Gtlum filtru Zadané hodnoty pfi servo Fizeni
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kod sub-kod rozsah volby nazev popis
273 ) 0..600000,00kg.m.cm2 (0) SC: moment setrvacnosti mome?,t se’trvatv:nosti pro Z:S]danou hodnf)tu E),Fl'm(?ho fizeni pfi
servo fizeni a bezsenzorového vektorového fizeni
274 - 0...400,0%/ms (400) SC: max zména zrychleni omezeni zmény zrychleni pri servo fizeni
filtr Zddané hodnoty pfimého Fizeni od verze 02.00.00
275 - 0...1000,0ms (1) Casova konstanta filtru pfi servo fizeni a bezsenzorovém fizeni
predregulace Zadané hodnoty vyZaduje zadani mom.setrv. v C00273
276 ) 80...99% (95) SC: max vystupni napéti old Yerze 02;0}).09 - ma>§ v;’/’stupnl' napéti pfi servo fizeni
tyka se napéti stejnosmerného obvodu
280 - 1...1000ms (25) SC:. cas.k9nst.f||tru napet pouziva se napt. pro regulaci odbuzeni pti servo Fizeni
stejnosmérn.obv.
chybovy stav CAN
0: No Error
1: Warning ErrActive
345 - 2: Warning ErrPassive
3: Bus off
4: Reserved
5: Reserved
stav CAN HeartBeat zdrojti
1 0: Boot-up
4: Stopped
347 >: Operational stav uzlu 1...15
127: Pre-Operat.
250: Failed
15 255: NoResponse
0x0000...0xFFFF nastaveni CAN - DIP spinac stav DIP spinace pfi poslednim pfipojenim sité
bit 0 adresa uzlu 1
bit 1 adresa uzlu 2
bit 2 adresa uzlu 4
bit 3 adresa uzlu 8
bit 4 adresa uzlu 16
bit 5 adresa uzlu 32
349 bit 6 adresa uzlu 64
. false/true . .
bit 7 prenosova rychlost 1
bit 8 prenosova rychlost 2
bit 9 prenosova rychlost 4
bit 10
rezervovano
bit 14
bit 15 DIP prepina¢ na 24V-ON akceptovan
350 ) 1..127 (1) adresa CAN uzlu adresu se Ize nastavit pouze, kdyz je na DIP prepinaci nastavena adr. 0

pro aktivaci nové adresy se musi provést reset uzlu
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pfenosova rychlost CAN
0: 500kbps
1: 250kbps
351 - 2: 125kbps
3: 50kbps
4: 1000kbps
5: 20kbps
CAN Slave/Master
352 - 0: Slave
1: Master
X zdroj COBID pro CAN IN/OUT
1 0: COBID = C0350 +
353 LenzeBaseID
2 1: COBID = C0350 + zdroj COBID pro CANx_IN/OUT
CANBaselID
3 2: COBID = C0354/x
0x00000000...0xFFFFFFFF COBID
1 513 COBID CAN1_IN
2 385 ) COBID CAN1_OUT
354 3 769 bit 0...10: COB-ID COBID CAN2_IN
bit 11...30: rezervovano
4 641 bit 31: PDO neplatny (neni prenesen) COBID CAN2_OUT
5 1025 COBID CAN3_IN
6 897 COBID CAN3_OUT
aktivni COBID zobrazeni aktivnich COBID (pfislusnych PDO) v CAN zésobniku
1 aktivni COBID CAN1_IN
2 aktivni COBID CAN1_OUT
355 3 0..2047 akt?vnf COBID CAN2_IN
4 aktivni COBID CAN2_OUT
5 aktivni COBID CAN3_IN
6 aktivni COBID CAN3_OUT
0...65000ms nastaveni ¢ast CAN
1 3000ms prodleva mezi stavem Boot-up a zménou na stav Operational
356 2 Oms CAN2_OUT das cyklu
3 Oms CAN3_OUT ¢as cyklu
4 Oms CANx_OUT ¢as zmény z Operational na First transmission
5 Oms CAN1_OUT ¢as cyklu
358 1.3 1...8B (8) délka dat CANx_OUT

-57-




kod
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rozsah volby

nazev

popis

359

NO Ul b~ WNRHO

: Operational
: Pre-Operat.
: rezervovano
: rezervovano
: BootUp

: Stopped

: rezervovano
: Reset

stav CAN

364

NOoO ol b~ WNRHO

: No Error

: StuffError
: FormError
: AckError

: Bit1Error
: BitOError
: CRCError
: Reserved

chybova zprava CAN

381

0...65535ms (0)

Cas generovani CAN HeartBeat

Casovy interval (aktiv. pro t>0ms) posilani HeartBeat telegr. ostat.uzl.

385

15

0..127 (0)

CAN adresy zdrojé HeartBeat

v subkddech jsou adresy uzl& uréenych ke kontrole metodou HeartBeat

adresy sledovanych uzI{

386

15

0...60000ms (0)

Casy spotrebitelll CAN HeartBeat

Casy sledovanych uzld

420

1...32768inc/rev. (128)

indikace konstanty encoderu

pocet impulsd na otacku na vstupu FreqIni2
pocet impulsd na otacku na vstupu FreqIn67

425

1,2

CRXNQIUTLEWNEQ

1ims
2ms
5ms

:10ms

20ms

: 50ms

100ms

: 200ms
: 500ms
: 1000ms

vzorkovani encoderu

od verze 02.00.00

C0425/1 - FreqIn12 aktivni pouze pfi ¢itani hran - C0496 = 3

C0425/2 - FreqIn67
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kod sub-kod rozsah volby nazev popis
FreqInxx_nOut_v zobrazeni frekvence signalu vstupujiciho do aplikace
445 1 -32767...32767inc./ms FregIn12_nOut_v
2 FreqIn67_nOut_v
FregInxx_nOut_v zobrazeni frekvence signdlu vstupujiciho do aplikace
446 1 -199,99...199,99% FreqIn12_nOut_v
2 FreqIn67_nOut_v
449 1 -2147483647...2147483647inc | FreqInxx_dnOut_p pozice encoderu FreqIn12_dnOut_p
vybér encoderu pozice vybér zpétnovazebniho systému pro generovani aktuaini pozice zatéze
490 . 0: No sensor Zadny encoder na zatéZi neni k dispozici
1: Sensor signal FreqIn12 signal pozice encoderu je priveden pres digitalni vstupy DI1/DI2
2: Encoder signal FreqIn67 signal pozice encoderu je priveden pres digitalni vstupy DI6/DI7
vybér encoderu rychlosti vybér zpétnovazebniho systému pro generovani aktudini pozice zatéze
495 ) 0: No sensor Zadny encoder neni momentalné k dispozci
1: Sensor signal FreqIn12 signal rychlosti encoderu je pfiveden pies digitalni vstupy DI1/DI2
2: Encoder signal FreqIn67 signal rychlosti encoderu je priveden pres digitalni vstupy DI6/DI7
metoda vyhodnoceni encoderu na DigIn12
0: High-resolution encoder procedura s vysokou presnosti pro encodery s >= 512inc
496 - ::;é_gdvgrr(esstgltuetll_?r?e) procedura s vysokou presnosti pro encodery s <= 128inc
2: Comb. encoder procedure kombinace predchozich dvou jako funkce rychlosti (doporuceno)
3: Edge counting procedure jednoducha procedura citani hran s volit.vzorkov.Casem - C0425
Casova konstanta Nact filtru od verze 03.00.00
497 1 0...500ms (1) Cas filtru FreqIni2
2 Cas filtru FreqIn67
SC: pfimé fizeni pole bod zasahu pfimé predregulace aktudlni zadané hodnoty pro véasné
576 . 0..600% (200) s,nl'iem' budl’cit\.o proudu o ,
timto Ize zlepSit zrychleni pfi odbuzeni
vstup v [%] je vztazen na skluz asynchronniho motoru
577 - 0...2,0000 (0,0010) SC: konstanta Vp regulatoru odbuzeni doporuceny rozsah je 0...0,0020
578 - 0,1...6000ms (20) SC: konstanta Tn regulatoru odbuzeni Casova konstanta regulatoru odbuzeni - doporuceny rozsah je 10...30ms
systémové propojeni vybér binarnich vystupnich signald k propojeni s bin.vstupnimi signaly
621 1 1001: LA_nCtrl_bDriveFail LS_DigitalOutput: bRelay
2 1000: LA_nCtrl_bDriveReady LS_DigitalOutput: bOut1
905 ) 0: Not inverted smér otaceni motoru slouZi ke zméné sméru otaceni motoru pii néchténé zaméné fazi
1: Inverted
omezeni rychlosti max pozitivni/negativni rychlost pro véechny motorové médy
909 1 0...175Hz (120Hz) max pozitivni rychlost
2 max negativni rychlost
omezeni frekvence max pozitivni/negativni vystupni frekvence pro vSechny motorové mody
910 1 0...1000Hz (1000Hz) max pozitivni frekvence
2 max negativni frekvence
915 - 0...1000m (5) délka motorového kabelu délka jednotného kabelu motoru pro vypocet odporu (C0917)
916 - 0,5...100,00m”2 (6) prifez motorového kabelu priFez jednotného kabelu motoru pro vypocet odporu (C0917)
917 - 0...64000mQ odpor motorového kabelu zobrazeni odporu kabelu motoru na zakladé C0915 a C0916
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kod sub-kod rozsah volby nazev popis
918 - 0...90% (87) SC: rozbéhovy magnetizacni proud od verze 10.00.00
965 - 50...60000rpm (60000) max rychlost motoru od verze 10.00.00
VFC: konstanta filtru kompenzace skluzu ¢asova konstanta filtru kompenzace skluzu pfi V/f Fizeni
966 ) 1..6000ms (100) kompenzacni ¢asova konstan‘Ea se mﬁie’pouivif k o’invnénl' dynamiky
kompenzace skluzu pro nezpétnovazebni V/f Fizeni
mensi Casova konstanta = vyssi dynamicky vykon kompenzace
-2600...2600Hz VFC: hodnoty frekvence V/f charakteristiky | uzivatelsky definovatelna charakteristika V/f fizeni (C0006=10)
1 -50Hz
2 -40Hz
3 -30Hz
4 -20Hz
967 5 -10Hz
6 OHz VFC: interpolacni bod 1...11 - frekvence
7 10Hz
8 20Hz
9 30Hz
10 40Hz
11 50Hz
0...600V VFC: hodnoty napéti V/f charakteristiky uzivatelsky definovatelnd charakteristika V/f fizeni (C0006=10)
1 400V
2 320V
3 240V
4 160V
968 5 80V
6 ov VFC: interpolacni bod 1...11 - napéti
7 80V
8 160V
9 240V
10 320V
11 400V
0...100Hz VFC: omezeni V/f+encoder omezeni vystupni frekvence regulatoru skluzu a omezeni statorové
frekvence pfi V/f fizeni
1 10Hz maximalni vystupni hodnota regulatoru skluzu
971 je doporuceno zvolit 1-3 nasobek skluzové frekvence motoru
maximalni odchylka mezi rotacni frekvenci (encoder) a statorovou
2 100Hz frekvenci - timto Ize predejit vypadku na nadproud napt. pfi zastavovani
na koncovy spinac
972 - 0...64Hz/Hz (0,1) VFC: konstanta Vp fizeni V/f+encoder vyberte zisk v zavislosti na druhu pohonu v rozsahu (0,005...5)
VFC: konstanta Ti fizeni V/f+encoder integracni ¢asova konstanta regulatoru skluzu pii V/f fizeni
973 - 0...6000ms (100) obvykle 20ms (vysoky dynamicky vykon) aZ 200ms (nizky

dynam.vykon)
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kéd | sub-kod rozsah volby nazev popis
975 - 0...64Hz/Hz (0,5) VFC-ECO: konstanta Vp regulatoru cos @ | od verze 10.00.00
976 - 0...6000ms (200) VFC-ECO: konstanta Ti reguldtoru cos ¢ od verze 10.00.00
977 - 20...100% (20) VFC-ECO: min napéti pri V/f fizeni od verze 10.00.00
978 - -1000...1000V VFC-ECO: snizeni napéti od verze 10.00.00 - zobrazeni shiZzeni napéti pri Usporném V/f Fizeni
vystupni vykon od verze 10.00.00 - zobrazeni vykonu
980 1 0...32kW ¢inny vykon
2 zdanlivy vykon
bilance energie od verze 10.00.00 -
981 1 0...21474836,47kWh vystupni energie v motorovém rezimu
2 vystupni energie v generatorickém rezimu
982 - 0,1...5s (0,8) VFC-ECO: rampa shiZeni napéti od verze 10.00.00
985 ) 0..10% (0,5) rSnL(;/tg;uZBk regulatoru proudu d-osy zesileni regulacni odchylky proudu pro model senzor.vektor.regul. SLVC
mél by se volit v rozsahu 0...1%
986 - 0...10% (0) ?nl':tg;uz'Sk regulatoru proudu g-osy zesileni regulacni odchylky proudu pro model senzor.vektor.regul. SLVC
987 - 0...1000rpm (80) brzda motoru: nAdd rychlost, ktera je prictena k dobéhové rampé pfi brzdéni
988 - 0...100ms (0) brzda motoru: Cas filtru PT1 od verze 04.00.00 - Cas filtru vyhlazujiciho pulzy
brzda: operacni rezim
0 Brake control off neni pouzita Zadna brzda - vnitfni fidici systém je vypnuty
2580 11 Manually controlled brzda je uvolnéna a aplikovana fidicim bitem v fidicim slové MCK
12 Autom. controlled brzda je uvolnéna a aplikovana automat.pomoci zadané hodnoty
rychlosti
13 Semi-automat. controlled
-199,99...199,99% brzda: prahy rychlosti prah Zadané hodnoty rychlosti a hystereze pro automatické Fizeni brzdy
1 5% prah rychlosti pro automatické uvolnéni/aktivovani brzdy
2581 2 1% hystereze: prah uvolnéni = prah sepnuti + hystereze
3 1% hystereze: prah aktivovani = prah sepnuti - hystereze
4 0% brzda: pocatecni hodnota 1 pfimého fizeni
5 0% brzda: pocatecni hodnota 2 pfimého fizeni
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kédd | sub-kod rozsah volby nazev popis
0x00...0xFF (0x00) moznosti aktivace brzdy
bit 0 | bBrkReleaseOut invert. "1" = negativni logika spinani brzdy
bit 1 [--1: nAct < nMin at CInh reakce brzdy v pripadé blokovani ménice
"1" = pfi blokovani pulzd se hlida rychlost a brzda je aktivovana az
pfi prekroceni nastaveného prahu, funkce je aktivni pouze pfi bit 3 = "1"
volba bit 3 = "0" se pouziva za Ucelem okamZitého zastaveni (kladky)
bit 2 _[| |]: Feedforward control negace p,FedreguIace -"1" = smér predregulacni hodnoty pred
inverted nastavenim
uvolnovaciho signalu brzdy je negovan
bit 3 [--]: Horizontal smér osy - "1" = horizontalni, rotacni; "0" = vertikalni
2582 bit4 | Use starting value1/2 od verze 06.00.00 - vybér hodnoty pfimého Fizeni
Use starting valuel/2
"0" = automaticky vybér - moment je uloZen pfi pfedchozim zastaveni
"1" = rucni vybér - bBrkStartValue = FALSE: pouziti hodnoty 1 pfimého
fizeni v C02581/4
bBrkStartValue = TRUE: pouZiti hodnoty 2 pfimého Fizeni v C02581/5
bit 5 | Feedback monitoring od verze 06.00.00 - aktivovani monitorovani stavu
"1" = vstup bBrkApplied pro indikaci stavu brzdy (pomoci spinaciho
kontaktu brzdy) je monitorovan po uplynuti doby nastavené v C02589/3
bit 6 rezervovano
bit 7 rezervovano
0...60000ms brzda: Casovy systém operacni Casy brzdy - elektromechanické prodlevy jsou specifikovany
v katalogovych listech nebo na Stitku brzdy
1 100ms Cas sepnuti
2589 2 100ms Cas uvolnéni
3 100ms Cas odeznéni prechodovych déjt - po této dobé se monitoruje
zpétnd vazba sepnuti brzdy pro indikaci jejiho stavu
4 Oms Cas rampy FF ctrl
0...3600s brzda: ¢as aktivace
1 0s monitorovani aktualni hodnoty otacek Cas, ve kterém aktualni hodnota rychlosti musi dosahnout prahu pro
brzdéni, kdyz zadana hodnota uz této hodnoty dosahla
>0s: jestlize akt.hodnota rychlosti nedosahla prahu pro brzdéni v daném
Case, brzda je sepnuta fizenim
2593 =0s: brzda je spindna pouze pfi dosazeni prahu nastavené rychlosti
2 0s aplikacni zpozdéni Cas, o ktery zpozdi aktivace brzdy
tento cas téZ vyprsi dosazenim zadané hodnoty rychlosti prahu sepnuti.
Pfi pozicovani Ize tedy sepnuti/uvolnéni brzdy potlacit o nastaveny cas.
3 0s rezervovano
4 0s rezervovano
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kéd | sub-kdéd rozsah volby nazev popis
0x0000...0xFFFF brzda: stav stav fizeni spinani brzdy
bit 0 Brake closed brzda UpIné sepnuta
bit 1 Brake released brzda UpIné uvinéna
bit 2 Feedforward control active pfimé Fizeni drzeni zatéZe pies motor je aktivni pfed uvolnénim brzdy
bit 3 Closing active Cas uzavieni C02589/1 vyprsel
bit 4 Forced release active v pfipadé automatické Cinnosti Fizeni brzdy je brzda pfimo uvolnéna
pomoci MCK vstupu bBrkRelease = TRUE
bit 5 Release active Cas uvolnéni C02589/2 vyprsel
bit 6 Setpoint synchronisation active zadana hodnota rychlosti MCK dosazena s defin.rampou po uvolnéni
2607 brzdy
bit 7 Signalling contact error vyhlaseni chyby
bit 8
bit 9
bit 10
bit 11 ,
bit 12 rezervovano
bit 13
bit 14
bit 15
X Touch Probe: volba hrany od verze 06.00.00
; 0: Off rezervovano
2810 3 1: Rising
2: Falling .
3: Rising and falling TPDigInx: volba hrany
7
X 0...7000us Touch Probe: zpozdéni senzoru od verze 06.00.00
; rezervovano
2811 3 Ops
TPDigInx: zpozdéni senzoru
7
X 214748.3647...2-14748.3647units Touch Probe: offset pozice od verze 06.00.00
2812 ; rezervovano
3 Ounits
TPDigInx: offset pozice
7
X 214748.3647...2-14748.3647units Touch Probe: zacatek okna pozice od verze 06.00.00
2813 1 TPDigIn3: zacatek okna
2 -214748.0064 units TPDigIn4: zacatek okna
3 TPDigIn5: zacatek okna
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kod sub-kod rozsah volby nazev popis
X 214748.3647.... 214748.3647units Touch Probe: konec okna pozice od verze 06.00.00
2814 1 TPDigIn3: konec okna
2 214748.0064 units TPDigIn4: konec okna
3 TPDigIn5: konec ok
X Touch Probe: zdroj pozice od verze 06.00.00
1 ,
2 0: Position encoder actual rézervovano
2815 3 value
1: Pos DigIn1/2 . .
2: Pos DigIn6/7 TPDiglInx: j pozice
7
X 0...65535 Touch Probe: ¢itac impulzd od verze 06.
; rezervovano
2816 ’
3
PDigInx: ¢itaC impulzd
7




