	popis kódů s možnostmi jejich nastavení

	kód
	Funkce – detail parametru (jednotka)
	Možné volby nastavení daného parametru

LENZE NASTAVENÍ - výchozí výrobní nastavení

zde nastavena tato volba <   > (není-li shodná s výrobním nastavením LENZE)

	C0001 
	volba zadávání žádané hodnoty 

(způsob obsluhy)
	0 ( AIN1svorky X3/8 nebo X3/1U X3/1I )

	C0002 
	přenos sad  parametrů 
	0 – funkce provedena

1 – vyvolá výrobní nastavení pro PAR1

20 – uloží všechny sady parametrů do ovl. Jednotky

	C0003 
	Trvalé ukládání parametrů
	0 – neukládat do EEPROM (ztráta dat po vypnutí sítě!)

1 – ukládat do EEPROM  (aktivní po každém zapnutí sítě)

	C0004
	Sloupcový indikátor 

(ukazuje v procentech od -180% do 180%)

Je možno použít pro jakýkoli kód C0000
	56 – Žádaná hodnota 1 (Hz)

Výstupní frekvence (Hz)

Napětí motoru (V)

Napětí DC meziobvodu (V)

Zdánlivý proud motoru (A)

<      >

	C0005
	Pevná konfigurace analogových vstupních signálů
	0 – otáčky přes X3/8 nebo X/1U X3/1I )

1 – otáčky přes X3/8 v součtu s hodn.frekvenčního X3/E1

2 – otáčky přes frekvenční in X3/E1 v součtu s hodnotou na vstupu X3/8

3 – otáčky přes frekvenční vstup X3/E1 omezení momentu přes vstup X3/8 (regulace výkonu)

4 – otáčky (bez zpět. vazby od snímače) přes X3/8 omezení otáček přes parametr C0011

<      >

	C0007
	Pevná konfigurace digitálních vstupních signálů
	volby
	konfigurovatelné digitální vstupy

	
	
	
	E4
	E3
	E2
	E1

	
	
	0
	CW/CCW
	DCB
	JOG 2/3
	JOG 1/3

	
	
	14
	CCW/QSP
	CW / QSP
	DCB
	JOG 1/3

	
	
	<      >
	
	
	
	

	C0008
	Pevná konfigurace výstupu relé K1 (relay)
	0 – připravenost k provozu (DCTRL1-RDY) 

1 – hlášení poruchy TRIP (DCTRL1-TRIP)

2 – motor běží (DCTRL1-RUN)

3 – motor se otáčí vpravo (DCTRL1-RUN-CW)

4 – motor se otáčí vlevo (DCTRL1-RUN-CCW)

5 – výstupní frekvence =0 (DCTRL1-NOUT=0)

6 – dosažena žádaná hodnota frekvence (MCTRL-RFG1=NOUT)

7 – dosažen práh Qmin (PCTRL1-QMIN)

8 – dosažena mez Imax (MCTRL1-IMAX)

9 – přehřátí (υImax -5°C) (DCTRL1-OH-WARN)

10 – TRIP nebo Qmin nebo zablokování impulzů (IMP) (DCTRL1-IMP)

11 – výstraha PTC (DCTRL1-PTC-WARN)

12 – zdánlivý proud < prahový proud (DCTRL1-IMOT<ILIM)

13 – zdánlivý proud < prahový proud a dosažen práh Qmin   (PCTRL1-(IMOT<ILIM)-QMIN)

14 – zdánlivý proud < prahový proud a regulátor rozběhu 1: vstup=výstup (DCTRL1-(IMOT<ILIM)-RFG1=0)

15 – výstraha při výpadku fáze motoru (DCTRL1-LP1-WARN)

16 – dosažena minimální výstupní frekvence (PCTRL1-NMIN)

225 – v C0415/1 byla provedena volná konfigurace(pouze pro zobrazení-neměnit)

12; 13; 14 – lze využít pro hlídání klínového řemene zdánlivý proud motoruC54; prahový proud C412   

<    >

	C0009
	adresa přístroje 
	1 – jen pro komunikační moduly, nastavení v síti LECOM, CAN BUS...

	C0010
	minimální výstupní frekvence 
	nastavuje se přímo hodnota v Hz (nejmíň cca 5Hz)

<postup nastavení minimálních otáček>

	C0011
	maximální výstupní frekvence
	nastavuje se přímo hodnota v Hz

<ověřeno do cca 250Hz>

	 C0012
	Doba rozběhu (Akcelerační rampa)
	5.00 (sekund)

1.00 sekunda

	C0013
	Doba rozběhu (Deceleranční rampa
	5.00 (sekund)

0.50sekundy

	C0014
	Druh provozu
	2 – řízení podle charakteristiky U/f , U~f  

3 – řízení podle charakteristiky U/f , U~f2 (kvadratický průběh)

4 – vektorová regulace  POZOR,

      musí předcházet zadání parametrů motoru 87; 88; 89; 90; 91 pak 148 ident.

5 – regulace točivého momentu bez snímače, s omezením otáček (C0412/6)

	C0015
	Jmenovitá frekvence
	50Hz

	C0016
	Zvýšení U-min.
	

	C0017
	Práh odezvy pro Qmin
	

	C0018
	Spínací frekvence 
	0  =2 kHz; 

1  =4 kHz; 

2  =8 kHz; 

3  =16 kHz

<   >

	C0019
	Práh aktivování Auto-DCB 
	0.10sec (0.00 není aktivní)

	C0021
	Kompenzace skluzu
	0.00 ()

	C0022
	Imax motoricky
	150%

	C0023
	Imax generátoricky
	150%

	C0026
	Offset analogového vstupu1 (AIN1OFFSET)
	0.00 %  (nastavení pro X3/8 nebo X3/1U či X3/1I)

	C0027
	Zesílení analogového vstupu

(AIN1-GAIN)
	0.00 %  (nastavení pro X3/8 nebo X3/1U či X3/1I)

	C0034
	Rozsah zadávání žádaných hodnot

standardní I/O (X3/8)
	0 – 0...5V / 0...10V / 0...20mA

1 – 4...20mA

2 –  -10...+10V

3 – 4...20mA s hlídáním přerušení smyčky (TRIP SD5, když I<4mA)

	C0035
	Volba DCB  (proud nebo napětí)
	0 – zadání brzdného napětí přes C0036

1 – zadání brzdného proudu přes C0036

	C0036
	Hodnota (proudu nebo napětí) DCB 
	50%

	C0037
	JOG 1 
	20

< 5 >

	C0038
	JOG 2
	30

	C0039
	JOG 3
	40

	C0040
	Blokování regulátoru
	0 – regulátor zablokován (CINH)

1 – funkce regulátoru povolena (CINH)

	C0052
	U motoru (MCTRL1-VOLT)
	jen indikace [V]

	C0053
	U meziobvodu (MCTRL1-DCVOLT)
	jen indikace [V]

	C0054
	Zdánlivý I motoru (MCTRL1-1IMOT)
	jen indikace [A]

	C0056
	Poměrné využití přístr(MCTRL1-MOUT)
	jen indikace [%]

	C0061
	Teplota chladiče
	jen indikace [°C]

	C0070
	Zesílení procesního regulátoru
	0.00 = složka P není aktivní (až 300)

1.00  

<    >

	C0071
	Integrační konstanta procesního regulátoru 
	9999 = složka I není aktivní

100 

	C0072
	Derivační složka procesního regulátoru 
	0.00 = složka D není aktivní

<   >

	C0074
	Vliv procesního regulátoru
	0.00

<    >

	C0077
	Zesílení  regulátoru Imax 
	0.00 = složka P není aktivní 

0.25

<    >

	C0078
	Integrační konstanta regulátoru Imax 
	65 [ms] 

9990 = složka I není aktivní 

<    >

	C0079
	Tlumení kolísání otáček
	

	C0084
	Odpor statoru motoru
	0.000 (OHMY) – vypočteno měničem 

	C0087
	Jmenovité otáčky motoru
	1390    [1 rpm]  (možno až 16000)

<             >

	C0088
	Jmenovitý proud motoru 
	[A]

<      >

	C0089
	Jmenovitá frekvence motoru
	50 [Hz]

<      >

	C0090
	Jmenovité napětí motoru 
	[volt]

<         >

	C0091
	cos φ motoru
	

	C0092
	Indukčnost statoru motoru 
	[mH]

	C0093
	Typ přístroje
	

	C0094
	Uživatelské heslo
	0 bez ochrany ! neměnit – zemezí se přístupu ke všem parametrům

	C0099
	Verze software
	

	C0101

(Aplik)
	Doby rozběhu hlavní žádané hodnoty
	Binární kódování zdrojů digitálních signálů v C0410/27 a C0410/28 určuje aktivní dvojici časů

                          



	C0103

(Aplik)
	Doby doběhu hlavní žádané hodnoty
	

	
	
	

	C0105
	Čas doběhu QSP
	0,1s



	C0106
	Čas zastavení – AUTO DCB
	1sec      doba zastavení, když DCB byla sepnuta poklesem pod C0019 (0:00s = Auto DCB není aktivní/ 999.00 =  )



	C0107
	Čas zastavení DCB 
	5sec (při aktivaci stop tlačítka) doba zastavení, když DCB byla spuštěna ze svorky, nebo řídícím slovem (999.00 =  )



	C0108
	Zesílení analogového výstupu X3/62 

(AOUT-GAIN)
	

	C0109
	Offset analogového výstupu 

(AOUT1-OFFSET)
	

	C0111
	Analogový výstup 1
	výstup analog. signálů na svorku možnost monitorovat U;I;P;Fr;  motoru a řídit další operace pohonu...viz manuál  7 – 35

	C0114
	Invertování úrovně digitálních vstupů
	0 dle tabulky – binární mapa E6 E5 E4 E3 E2 E1

	C0117
	Pevná konfigurace digitálního výstupu A1

(DIGOUT1)
	0

	C0119
	kontrola PTC – přehřátí motoru / ODPORU
	0 – není aktivní   při připojení motoru s čidlem je nutno změnit na 1 nebo 4!!!!!!!

1 – aktivní spolu s hlídáním zemního zkratu - provede se TRIP 

4 – aktivní hlídání přehřátí provede se TRIP !!!

	C0174
	Práh sepnutí brzdného tranzistoru v %
	78% = 606VDC (při 380VAC síť)



	C0120
	I2t
	150% 

0 = není aktivní



	C0125
	rychlost přenosu LECOM
	0 –   9600   Baud

1 –   4800   Baud

2 –   2400   Baud

3 –   1200   Baud

4 – 19200   Baud

	C0142
	Podmínky spuštění
	0 – automatické spuštění blokováno, synchronizace na běžící motor je neaktivní
1 – automatické spuštění X3/28 je aktivní, synchronizace na běžící motor je neaktivní

2 – automatické spuštění blokováno, synchronizace na běžící motor je aktivní (spuštěni po změně na X3/28 z LOW na HIGH)

3 – automatické spuštění X3/28 je aktivní, synchronizace na běžící motor je aktivní

	C0143
	Volba způsobu synchronizace na točící se motor
	0 – maximální výstupní frekvence C0011
1 – poslední výstupní frekvence

2 – zapnutí požadované hodnoty frekvence (NSET1-NOUT1)

3 – zapnutí skutečné hodnoty regulátoru procesu (C0412/5) (PCTRL1-ACT)

	C0148
	IDENTIFIKACE  PARAMETRŮ  POHONU
	musí předcházet zadání C 87, 88, 89, 90, 91 

pak nastavit C148 na 1 – spuštění identifikace – cca 30sec (po ukončení svítí segment IMP)

	C0161
	Aktuální porucha
	jen pro zobrazení

	C0162
	Poslední porucha
	

	C0163
	Předposlední porucha
	

	C0164
	Třetí předchozí porucha
	

	C0168
	Aktuální porucha
	

	C0170
	konfigurace TRIP RESET
	0 – TRIP-RESET vypnutím sítě; stiskem tlačítka STOP na zobrazovací jednotce; 

      změnou úrovně na LOW svorky X3/28; přes funkční, nebo komunikační modul

1 – jako -0- a k tomu Auto-TRIP-Reset

2 – TRIP-Reset vypnutím sítě, přes funkční modul nebo komunikační modul.

3 – TRIP-Reset vypnutím sítě 

	C0171
	Prodleva pro Auto – TRIP – RESET
	nastavení času v sekundách (po tomto čase se pohon resetuje)

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	
	
	

	Záloha  nastavení měniče LENZE  - den:                                                                                                        stroj:


C0410 / 27�
C041  / 28�
aktiv�
�
LOW�
LOW�
C0012; C0013�
�
HIGH�
LOW�
Tir1; Tif1�
�
LOW�
HIGH�
Tir2; Tif2�
�
HIGH�
HIGH�
Tir3; Tif3�
�






