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Pfedmluva 3

Pfredmluva k 9. némeckému vydani

Rizeni a regulace pro strojirenstvi a mechatroniku spojuje poznatky z mechaniky, pneumatiky, hydrauliky,
elektrotechniky, elektroniky, komunika&ni a vypod&etni techniky do nového a velmi aktuainiho védeckotech-
nického oboru, a to mechatroniky. S 9. vydanim dochézi v ugebnich i studijnich oborech k rozéiteni vyuky
o montazni techniky, provozni servis a ochranu zdravi pfi praci. Je také napt. probiran v pfiméreném rozsahu
Evropsky pfedpis o strojich. Tim se rozsituje i ndplh vyuky mechatroniky.

Ucéebnice orientovand na praxi se orientuje na véechny zajemce o spojeni Fidici a regulaéni techniky s moder-
ni informaéni a komunikaéni technikou, ktefi si cht&ji déle rozsifovat vzdaélani.

Ucebnice je vhodné k prohloubeni vzdélani studujicich, ale i mistr(i a zak( ugebnich obor(, k vyuce na stied-
nich primyslovych $koldch ina odbornych ugilistich, ale i k doplnéni vzdélani studentd vysokych $kol.
Kniha miZe byt také cennou pomtickou odbornikéim v praxi, kteti se zabyvaji problémy ¥izeni a kontroly
vyrobnich procesd nebo také Fizenim jakosti.

Kniha je tématicky rozdélena do téchto oblasti:

o Rizeni, regulace a vyssi formy Fizeni ¢ Roboty
(definovani pojmu)

o Zéklady Fidici techniky
(mechanické, elektrické, pneumatické, elektro-
pneumatické, hydraulické, elektronické binarni e Rizeni jakosti
a Cislicové a programovatelné fidici systémy a ta-

o Montaz a demontéaz

o Vyuziti poéitaéd pfi vyrobé

e Provozni servis

ké pohony)
e Snimade Management
e Regulace Prdce a ochrana zdravi

o Cislicové Fidici technika

Informaéni a komunikaéni technika

Jednotlivé kapitoly jsou pomérné samostatné, takZe mohou byt probirany v odli§ném potadi nebo v upra-
veném rozsahu. Kniha tak nabizi pro vyuku rozmanity vybér uspofadani obsahu a stanoveni priorit mezi
tématy. Autofi knihy jsou inZeny¥i a vyudujici, ktefi do knihy vloZili své odborné i metodické zkugenosti.
Nakladatelstvi i autofi predem dékuiji za podnétné pripominky, smétuijici k aktualizaci dal$iho vydani.

Pocatek roku 2003 Dietmar Schmid

Predmiuva k ¢eskému vydani

Vydavana kniha je na éeském kniznim trhu tematicky ojedinéla a je momentéiné jedinou stfedoskolskou
ucebnici a praktickou pfiruékou zabyvajici se regulaci a Fidicimi systémy s pneumatickymi a hydraulickymi
fidicimi a pohonnymi jednotkami. Kniha je ideaIni u&ebnici pro obor mechatronik.

Nazvoslovi je v éeském vydani pfizplsobeno pojmim zavedenym &eskymi normami. Némecké normy DIN
a némecké zkratky jsou uvadény jen v pfipadech, kdy neexistuje éesky ekvivalent. Némecké vypisy poéita-
¢ovych program(i byly nahrazeny &eskymi vypisy (pokud existuje programové vybaveni v &eské verzi) nebo
vypisy pdvodnich anglickych verzi. Pfedpisy némeckych zdkonnych norem byly nahrazeny ustanovenimi
obdobnych &eskych zdkonl (nap¥. Zakoniku prace).

Kniha nékterymi tématy (regulace) a rozsahem nékterych témat (hydraulika a pneumatika) presahuje ra-
mec béZného utiva stfedni odborné Skoly a je pro sviij encyklopedicky charakter (ndzorné obrazky, tabulky
a grafy) dobrou pomiickou i studentdm technickych vysokych $kol a odbornikiim z praxe.

ProtoZe pfehledna kniha tohoto zaméfeni na eském trhu dosud chybéla, jsme piesvédéeni, #e bude dobte
pfijata studenty, vyuéujicimi i odbornou verejnosti.

Brno, Praha, leden 2005 RNDr. Jiti Handlif, CSc. a nakladatelstvi
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