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1 Allgemeines

1.1 Produktfamilie

Die Firmware-Versionsnotes beziehen sich auf die Produktfamilie:

ECODRIVEO03
DKC11.3 / DKCO01.3 / DKC02.3
FWA-ECODR3-SMT-02VRS-MS

Folgende Antriebsregelgerate kénnen mit der freigegebenen Software
betrieben werden:

DKC11.3-040-7-FW DKC11.3-100-7-FW DKC11.3-200-7-FW
DKCO01.3-040-7-FW DKCO01.3-100-7-FW DKCO01.3-200-7-FW
DKC02.3-040-7-FW DKC02.3-100-7-FW DKC02.3-200-7-FW

Dieses Dokument beschreibt die Unterschiede, welche die
ECODRIVEOQ3-Version FWA-ECODR3-SMT-02VRS gegenuber der
vorherigen Version FWA-ECODR3-SMT-01VRS aufweist.

1.2 Freigabehinweise

Die Firmwareversion FWA-ECODR3-SMT-02V08 stellt die erste offizielle
Ausgabe der Version 02 dar. Sie wurde am

17.09.1999
freigegeben.

Folgende Antriebsregelgerate kénnen mit der freigegebenen Software
betrieben werden:

DKC11.3-040-7-FW DKC11.3-100-7-FW DKC11.3-200-7-FW
DKCO01.3-040-7-FW DKCO01.3-100-7-FW DKCO01.3-200-7-FW
DKC02.3-040-7-FW DKC02.3-100-7-FW DKC02.3-200-7-FW

Hinweis: Zur Inbetriebnahme der Antriebs-Firmware-Version FWA-
ECODRV3-SMT-02VRS-MS ist die DriveTop-Version SWA-
DTOP***-INB-12VRS-MS-C1,44-COPY bzw. gréfer gleich
SWA-S*TOP*-INB-04T14-MS-C1,44-COPY erforderlich.

Rexroth
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2 Firmware-Tausch

2.1 Hinweise zum Firmwaretausch

Fur den Firmware-Tausch sind folgende Punkte grundsatzlich zu
beachten:

ob =

Das Antriebsregelgerat ist eingeschaltet.
Die aktuellen Parameter sind gesichert.
Das Antriebsregelgerat befindet sich in Phase 2.

Die Baudrate ist auf 9600 eingestellt (in
P-0-4021, Baud-Rate RS-232/485 steht der Wert '0')

Hinweis: Die 24 V Steuerspannung darf wahrend des Firmware-

Tauschs nicht ausgeschaltet werden!

DOK-ECODR3-SMT-02VRS**-FV01-DE-P
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2-2 Firmware-Tausch

ECODRIVE03 SMT-02VRS

2.2 Ablauf des Firmware-Tausches

Die nachfolgende Beschreibung bezieht sich auf einen Firmware-Tausch
mit Dolfi V1.05 (SWA-DOL*PC-INB-01V05-MS-C1.44-COPY,
Materialnummer 279804).

1.
2,

Dolfi aufrufen
Unter Einstellungen folgende Eingaben durchfihren:

Registerkarte Schnittstelle

Unter COM Port Schnittstelle zum PC auswahlen.
Unter Baudrate Connect '9600' einstellen.

Unter Baudrate download Baudrate fiur Download einstellen
(empfohlene Einstellung: 'Auto’).

Registerkarte Adresse

Die am Antriebsregelgerat Uber die Schalter S2 und S3 eingestelite
Adresse eintragen.

Registerkarte Sprache

3.
4.
>
5.

—

Sprache wahlen.

Schaltflache Verbinden drucken.

Schaltflache Ubertragen driicken.

Der Standard-Windows-Dialog zum Offnen einer Datei wird getffnet.
*.ibf-Datei fur Update auswahlen und Datei 6ffnen.

Die Header der programmierten Module werden ausgelesen.

(Sie konnen die ausgelesenen Header betrachten, indem Sie die

6.
N

N NV

9.

Registerkarte Header auswahlen.)
Schaltflache Senden dricken.

Wenn ,Module - alle” ausgewahlt ist, wird die komplette IBF-Datei
nacheinander ohne Rickfrage programmiert (normalerweise enthalt
eine ECODRIVEOQO3-FWA drei Firmware-Module). Wenn
,Module - einzeln®* gewahlt ist, missen Sie nach jedem
programmierten Firmware-Modul erneut Senden driicken.

Nach erfolgreichem Update Schaltflache Trennen dricken.
Die Antriebsfirmware wird gestartet.
Beenden Sie Dolfi.

Sollte sich die Anzahl der zu puffernden Parameter gedndert haben,
erscheint im Display "PL". (Sollten Fehler anstehen, missen diese
zuerst beseitigt werden). Wird nun die Taste S1 gedruckt, so werden
alle gepufferten Parameter auf ihre Default-Werte gesetzt. Fir diese
Zeit erscheint "C8 Defaultparameter laden" im Display.

Wurde das Kommando "C8 Defaultparameter laden" gestartet, oder
der Motortyp getauscht, erscheint bei der Umschaltvorbereitung von
Phase 3 nach Phase 4 im Display "UL". Es mu3 nun die Taste S1
gedrickt, oder das Kommando Fehlerldschen gestartet werden. Dann
werden die Regler-Defaulteinstellwerte aus dem Motorfeedback in den
Antriebsregler geladen.

Laden Sie die gewunschte Parameter-Datei.

Rexroth
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3 Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS

3.1 Neue Funktionen

Umkehrspielkompensation

Es wurde der Parameter S-0-0058, Umkehrspiel eingefthrt. Der Wert
dieses Parameters wird bei Umkehr der Bewegungsrichtung als
Korrekturwert auf den Lageistwert aufaddiert bzw. subtrahiert. Dadurch ist
es ermdglicht, den stérenden EinfluR einer statischen Lose (z. B. in einem
Getriebe) zu kompensieren. Ob der Parameter aktiv ist oder nicht, wird in
dem Parameter P-0-0401, Pos.-Korr., aktiver Korrekturwert angezeigt.

Reibmomentkompensation

Mit Hilfe des Parameters S$-0-0155, Reibungs-Kompensation kann der
Anwender ein Moment parametrieren, das bei Richtungsumkehr des
Antriebs zur Kompensation eines Reibmoments aufgeschaltet wird.

Wahlweise linearer oder kubischer Lagesollwertinterpolator in

Lageregelung

Die Firmware verfugt neben dem linearen jetzt auch tber einen kubischen
Lagesollwertinterpolator. Die Interpolatoren sind durch den Parameter P-
0-0187, Modus der Lagesollwertverarbeitung umschaltbar.

Bei der linearen Lagesollwertinterpolation werden die von der Steuerung
vorgegebenen Lagesollwerte einen NC-Zyklus spater am Lageregler
vorgegeben. Die Geschwindigkeits- und die
Beschleunigungsvorsteuerung kann sich im Takt der NC-Zykluszeit
andern.

Bei Verwendung des kubischen Interpolators werden die ubertragenen
Lagesollwerte erst zwei NC-Zyklen spater am Lageregler vorgegeben.
Durch die kubische Interpolation kann sich die Geschwindigkeits- und die
Beschleunigungsvorsteuerung in jedem Lagereglerzyklus andern.

Liftung der Motorhaltebremse

Um dem Anwender die Méglichkeit zu geben, die Motorbremse zu luften,
wurde der Parameter P-0-0542, B100 Kommando Offnen der
Motorhaltebremse eingefiihrt. Durch Starten dieses Kommandos wird
die Motorhaltebremse gel6st.

DOK-ECODR3-SMT-02VRS**-FV01-DE-P
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3-2 Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS ECODRIVE03 SMT-02VRS

Uberwachung der Motorhaltebremse

Digitale Ausgabe

Der Anwender kann auf zwei Arten die Funktion der Motorhaltebremse
Uberprufen:

+ Automatische Uberprifung bei jedem Zu- und Abschalten der
Reglerfreigabe. Beim Zuschalten wird gepruft, ob die Bremse gel6st
ist, beim Abschalten, ob sie ihr Nennmoment aufbringt.

+ Manuelle Uberprifung durch Starten des neuen Kommandos P-0-
0541, B200 Kommando Bremseniiberwachung. Hierbei wird
zunachst bei kleinem Moment geprift, ob die Bremse gelést ist. Falls
dies der Fall ist, wird die Bremse geschlossen, und anschlieRend auf
ihr Nennmoment hin Uberpruft. Bringt die Bremse ihr Nennmoment
nicht auf, wird versucht, dieses durch Einschleifen wieder
herzustellen.

Dem Parameter P-0-0124, Zuweisung Identhummer -> digitaler
Ausgang kann ein Parameter zugewiesen werden, dessen Bit 0 an dem
digitalen Ausgang X3/8 und Bit 1 an dem digitalen Ausgang X3/10
ausgegeben wird.

Synchronmotor mit inkrementellem MeRsystem

Hinweis: Die Kombination "Synchronmotor mit inkrementellen
MeRsystemen" darf nur nach Rucksprache und Genehmigung
der Antriebsentwicklung eingesetzt werden!

Diese Firmware ist in der Lage, lineare und rotative Synchronmotoren mit
inkrementellen Gebersystemen zu betreiben. Fir diese Motor-Geber-
Kombinationen wird der Kommutierungsoffset jedesmal automatisch
ermittelt, wenn der Antrieb in den Betriebsmodus hochgeschaltet und die
Reglerfreigabe gesetzt wurde.

Folgende Gebersysteme kénnen verwendet werden:
e Inkrementaler Sinusgeber, 1Vss-Pegel

« Inkrementaler Rechteckgeber, 5V-TTL-Signal

e Zahnradgeber mit 1Vss-Pegel

Synchronmotor im Feldschwachbereich

Kunden-PaRwort

Synchronmotoren, die fur Feldschwachung geeignet sind, kénnen mit
dieser Firmware im Feldschwéachbereich betrieben werden. Diese
Funktion mull im Parameter P-0-0538, Motorfunktionsparameter 1
aktiviert werden.

Der Anwender kann selbst auswahlen, welche Parameter durch das
Kunden-PaRwort geschitzt werden. Die Parameter, die geschutzt werden
sollen, kénnen in Parameter S$-0-0279, IDN-Liste der
passwortgeschiitzten Betriebsdaten eingetragen werden.
DefaultmaBig befinden sich dort die Parameter des S-0-0192, IDN-Liste
der zu sichernden Betriebsdaten.

Rexroth
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AbsolutmaR setzen wahlweise auch liber Nullschalter-Eingang

Das Kommando "Absolutmall setzen" kann nicht mehr nur Uber den
Parameter P-0-0012, C300 Kommando AbsolutmaR setzen, sondern
auch Uber den Nullschalter-Eingang aktiviert werden. Zur Umschaltung
zwischen dieser und der herkdmmlichen Methode wurde der Parameter
P-0-0612, Steuerwort AbsolutmaR setzen eingefuhrt.

Dieser Parameter bietet dem Anwender aulerdem die Méglichkeit
auszuwahlen, ob das Koordinatensystem (Lageistwert) sofort nach dem
Aktivieren des Kommandos P-0-0012, C300 Kommando AbsolutmaR
setzen oder erst nach dem Start des Kommandos S-0-0148, C600
Kommando Antriebsgefiihrtes Referenzieren bzw. der Wegnahme der
Reglerfreigabe umgeschaltet wird.

Filter fiir den Geschwindigkeits-Istwert

Uber den Parameter P-0-0538, Motorfunktionsparameter 1 kann fur
den Parameter S-0-0040, Geschwindigkeits-Istwert ein Tiefpal3-Filter
mit der Filterzeitkonstante 8ms aktiviert werden.

Hinweis: Das Filter wirkt nur fur die Anzeige.

Beriicksichtigung der Kiihlart bei der Normierung der Momenten-

IKraftdaten

Durch die verschiedenen Kuhlarten der Motoren verandert sich der
entsprechende Stillstand- bzw. Nennstrom des Motors. Alle Drehmoment-
/Kraftdaten des Antriebs sind prozentual gewichtet und beziehen sich auf
den Stillstand- bzw. Nennstrom des Motors. Um korrekte Momenten-
/Kraftdaten bei den verschiedenen Kuhlarten von MDD, MKD und MHD
Motoren zu erhalten, mul® die Kuhlart bei der Normierung beriicksichtigt
werden. Uber den Parameter P-0-0640, Kiihlart wird ein Faktor definiert,
der die Anhebung des Stillstand- bzw. Nennstromes angibt.

Kiihlart Parameter-Wert Faktor
nicht gekuhit 0 100 %
beluftet 1 150 %
wassergekihlt 2 190 %

Abb. 3-1: Anpassen der Anzeige der Drehmoment/Kraft-Werte bei gekihlten
MDD, MKD und MHD Motoren

Hinweis: Bei anderen Motoren als MDD, MKD und MDD Motoren ist der
Parameter-Wert in P-0-0640 immer auf Null zu setzen.

DOK-ECODR3-SMT-02VRS**-FV01-DE-P
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3-4 Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS ECODRIVE03 SMT-02VRS

Impulsdrahtgeber- / Resolver-Offset-Ermittlung

Diese Funktion ist ausschlieBlich fur die Verwendung von Rexroth
Indramat Personal vorgesehen und kann deshalb nur nach Eingabe des
Masterpallwortes benutzt werden.

Nach der Eingabe des MasterpalRwortes kann die Ermittlung durch
Parameter P-0-0550, B000 Impulsdrahtgeber/Resolver-Offset-
Ermittlung gestartet werden.

3.2 Erweiterte/gednderte Funktionen

Basisparameter laden bei "PL"

Wird nach dem Einschalten des Antriebsregelgerats im Antriebsdisplay
"PL" angezeigt, dann ist keine Phasenhochschaltung und keine
Kommunikation mit dem Antriebsregelgerat moglich. Es mul erst der
Taster S1 am Antriebsregelgerat betatigt werden.

Absolutgeberauswertung und -iiberwachung fiir zwei absolute
MeRsysteme

Durch die Implementierung eines zweiten Absolutgeberpuffers ist es nun
mdglich, zwei absolute Mef3systeme ohne Einschrankungen zu betreiben.
Zusatzlich kann eine Plausibilitdtstiberprifung der Absolutgeberdaten
erfolgen, so dal} ein Gebertausch sicher zum Ldschen der Referenz des
Gebers fuhrt.

Referenzieren mit fest definiertem Verfahrweg bei abstandscodierten
Gebern

Das Referenzieren von Gantryachsen mit abstandscodiertem
Linearmalistab wurde ermdglicht. Die Realisierung dieser Funktion war
notwendig, weil bei abstandscodierten Gebern der Verfahrweg, der
bendtigt wird, um Referenz sicher herzustellen, durch den Abstand der
Referenzmarken fest vorgegeben ist.

Durch Setzen von Bit 8 in dem Parameter S$-0-0147, Referenzfahr-
Parameter wird jetzt die Funktion "Referenzieren mit festem Verfahrweg"
aktiviert. Der Antrieb fahrt mindestens Uber zwei Referenzmarken und
stoppt danach, unabhangig davon, ob er die Referenzmarken erkannt hat
oder nicht.

Fahrstreckeniiberwachung fiir abstandscodierte Geber und rotative
Inkrementalgeber

Fur abstandscodierte Geber und rotative Inkrementalgeber wurde eine
Fahrstreckenuberwachung eingefuhrt.

Rexroth
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Ermittlung des Kommutierungsoffsets bei Synchronmotor mit

absolutem MeRsystem

Die Ermittlung des Kommutierungsoffsets erfolgt nach wie vor durch
Starten des Kommandos P-0-0524, D300 Kommando
Kommutierungseinstellung. Allerdings genigt es jetzt, wenn der
Antrieb in "Ab" steht. Es ist keine Momentenregelung mehr zu aktivieren.

Spindelpositionieren fiir Moduloachsen verbessert

Beim Positionieren von Moduloachsen wird jetzt um den Weg verfahren,
der sich aus der Division der Parameter S-0-0103, Modulowert und S-0-
0294, Teiler Modulowert ergibt. Dadurch ist es mdéglich, trotz Eingabe
eines Vielfachen des physikalischen Modulowerts in den $S-0-0103,
Modulowert den physikalischen Wert beim Spindelpositionieren zu
verfahren.

Fur die Realisierung dieser Funktion wurde der Parameter S-0-0294,
Teiler Modulowert eingefihrt.

Automatische Regelkreiseinstellung auch fiir Moduloachsen

Um die Funktion "Automatische Regelkreiseinstellung" auch einsetzen zu
kénnen, wenn Moduloachsen eingesetzt werden, wurde der Parameter P-
0-0169, Verfahrweg fiir autom. Reglereinstellung eingefuhrt.

AuBerdem kann der Anwender jetzt Uber den Parameter P-0-0165,
Wahlparameter fiir autom. Reglereinstellung spezifizieren, welche
Bewegung der Antrieb wahrend des Kommandos ausfihrt, welche Regler
optimiert werden und welche zusatzlichen Werte ermittelt werden sollen.

Absolutgeber-Emulation wichtungsabhangig

Die Absolutgeber-Emulation der Signale "Lageistwert Geber 1"
"Lageistwert Geber 2" und "Lagesollwert" erfolgt wichtungsabhéngig, also
abhangig von S-0-0076, Wichtungsart fiir Lagedaten.

Geber-Emulation mit Nullimpuls bei relativem Geber

Es wurde die Funktionalitat der Geber-Emulation dahingehend erweitert,
dall auch bei Linearmotoren und relativen Gebern die Ausgabe des
Nullimpulses unterstutzt wird. Solange bei relativen Gebern noch nicht
referenziert wurde, erfolgt keine Ausgabe des Nullimpulses. Nach dem
Referenzieren wird der Nullimpuls immer an einer bestimmten Position
(Referenzmarke) ausgegeben.
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3-6 Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS ECODRIVE03 SMT-02VRS

MeRtaster mit Schnellhalt-Funktion

Die Meftasterfunktion wurde um die Mdoglichkeit erweitert, durch eine
positive Flanke des Signals "Melitaster 1" eine Geschwindigkeits-
Nullschaltung des Antriebs durchzufuhren. Nachdem der Antrieb mit
maximalem Moment abgebremst hat, verharrt er in diesem Zustand bis
die MeRtaster-Freigabe fur MeRtaster 1 geldscht wird. Danach folgt der
Antrieb wieder den Sollwerten der Steuerung.

Far diese Funktionsanderung wurde der Parameter S-0-0169, MeRtaster-
Steuerparameter erweitert.

MeRtaster mit "Schnellem Messen"

Durch die Funktion "Schnelles Messen" ist es mdéglich, kurz aufeinander
folgende Meltastersignale ohne erneutes Léschen und Setzen der
MeRtaster-Freigabe zu messen.

Die Aktivierung der Funktion erfolgt durch Parameter $-0-0169,
Messtaster-Steuerparameter, der zu diesem Zweck erweitert wurde.

Motortemperatursensor-Uberwachung bei Linearmotoren

Bei Linearmotoren wird der Motortemperatursensor (PTC) auf Kabelbruch
und Kurzschlu® Oberwacht und ggf. die Fehlermeldung F221 Fehler
Motortemp.iiberwachung defekt generiert.

Erweiterung des Parameters S-0-0403, Status Lageistwerte

In dem Parameter S-0-0403, Status Lageistwerte sind zwei neue Bits
definiert worden: Bit 1 und Bit 2

Erweiterter Aufbau des Parameters:

SNEENEEEENEEEEEE

Bit 0: Lageistwerte

0: sind relativ.

1: sind auf den Maschinen-Nullpunkt
bezogen relativ

Bit 1: Status des Motorgebers
0: Lageistwerte sind relativ
1: referenziert

L Bit 2: Status des optionalen
Gebers
0: Lageistwerte sind relativ
1: referenziert

Abb. 3-2: S-0-0403, Status Lageistwerte

Rexroth
@ Indramat
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Kommando "Parkende Achse"

Das Starten des Kommandos "Parkende Achse" ist jetzt auch in Phase 4
moglich.

AuBerdem ist das Kommando in dem Parameter S-0-0145, Signal-
Steuerwort konfigurierbar, da es im $-0-0399, IDN-Liste der
konfigurierbaren Daten im Signal-Steuerwort enthalten ist.

DOK-ECODR3-SMT-02VRS**-FV01-DE-P
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3-8 Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS ECODRIVE03 SMT-02VRS

3.3 Neue Parameter

S-0-0058, Umkehrspiel

S-0-0155, Reibungs-Kompensation

S-0-0279, IDN-Liste der passwortgeschiitzten Betriebsdaten
S-0-0294, Teiler Modulowert

S-7-0177, AbsolutmaR-Offset 1

S-7-0178, Absolutmal-Offset 2

P-0-0124, Zuweisung ldentnummer -> Digitaler Ausgang
P-0-0169, Verfahrweg fur autom. Reglereinstellung
P-0-0177, Absolutgeber-Puffer 1

P-0-0178, Absolutgeber-Puffer 2

P-0-0187, Modus der Lagesollwertverarbeitung

P-0-0401, Pos.-Korr., aktiver Korrekturwert

P-0-0540, Moment der Motorhaltebremse

P-0-0541, B200 Kommando Bremsenuberwachung
P-0-0542, B100 Kommando Offnen der Motorhaltebremse
P-0-0550, BO0O Impulsdrahtgeber/Resolver-Offset-Ermittlung
P-0-0551, I/R-Offset-Ermittlung Messwerte

P-0-0552, I/R-Offset-Ermittlung Ergebnisse

P-0-0560, Kommutierungseinstellung Strom

P-0-0562, Kommutierungseinstellung Periodendauer
P-0-0612, Steuerwort Absolutmal} setzen

P-0-0640, Kuhlart

P-7-0540, Moment der Motorhaltebremse

Rexroth
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Unterschiede zu ECODRIVE03-SMT-01VRS 3-9

3.4 Erweiterte/gednderte Parameter

Datenlange von 4 Byte auf 2 Byte reduziert:

e S-0-0106, Stromregler-Proportionalverstarkung 1
» P-0-0018, Polpaarzahl/Polpaarweite

+ P-0-0051, Drehmoment/Kraft-Konstante

Weitere Bits mit Funktionalitat versehen:

e S-0-0147, Referenzfahr-Parameter

e S-0-0169, Messtaster-Steuerparameter

e S-0-0403, Status Lageistwerte

e P-0-0165, Wahlparameter fur autom. Reglereinstellung
e P-0-0538, Motorfunktionsparameter 1

Auswabhlliste erweitert:
e S-0-0399, IDN-Liste der konfigurierbaren Daten im Signal-Steuerwort

Anzeige ggf. geglattet:
* S-0-0040, Geschwindigkeits-Istwert

3.5 Geloschte Parameter

e P-0-0123, Absolutgeber-Puffer
e P-7-0514, Absolutgeber-Offset

DOK-ECODR3-SMT-02VRS**-FV01-DE-P
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4 Kundenbetreuungsstellen - Sales & Service

Facilities

Deutschland — Germany

vom Ausland: (0) nach Landeskennziffer weglassen!!
from abroad: don’t dial (0) after country code!

Vertriebsgebiet Mitte X saes
Germany Centre X service

Vertriebsgebiet Ost X saes
Germany East X service

Vertriebsgebiet West X saies
Germany West X service

Vertriebsgebiet Nord X sares
Germany North O service

Rexroth Indramat GmbH
Bgm.-Dr.-Nebel-Str. 2
D - 97816 Lohr am Main

Telefon:  +49 (0)9352/40-0
Telefax:  +49 (0)9352/40-4885

Rexroth Indramat GmbH
Beckerstrale 31
D - 09120 Chemnitz

Telefon:  +49 (0)371/35 55-0
Telefax:  +49 (0)371/35 55-333

Mannesmann Rexroth AG
Vertrieb Deutschland
Regionalzentrum West
Borsigstrasse 15

D - 40880 Ratingen

Telefon:  +49 (0)2102/409-0
Telefax:  +49 (0)2102/409-406

Rexroth Indramat GmbH
Kieler Stralke 212
D - 22525 Hamburg

Telefon:  +49 (0)40/85 31 57-0
Telefax:  +49 (0)40/85 31 57-15

Vertriebsgebiet Stid X saes
Germany South O service

Gebiet Stidwest X saces
Germany South-West X serice

Vertriebsgebiet Mitte X sares
Germany Centre [ senvice

Vertriebsgebiet Nord X sares
Germany North O service

Rexroth Indramat GmbH
Ridlerstrale 75
D - 80339 Miinchen

Telefon: +49 (0)89/540138-30
Telefax: +49 (0)89/540138-10
indramat. mue@t-online.de

Mannesmann Rexroth AG

Vertrieb Deutschland — VD-BI
Geschaéftsbereich Rexroth Indramat
Regionalzentrum Sudwest
Ringstrasse 70 / Postfach 1144
70736 Fellbach / 70701 Fellbach

Tel.: +49 (0)711/57 61-100
Fax: +49 (0)711/57 61-125

Mannesmann Rexroth AG
Gesch.ber. Rexroth Indramat
LilistraRe 14-18

D - 63067 Offenbach

Telefon: +49 (0) 69/82 00 90-0
Telefax: +49 (0) 69/82 00 90-80

Mannesmann Rexroth AG
Vertriebsniederlassung Region Nord
Gesch.ber. Rexroth Indramat
Walsroder Str. 93

D - 30853 Langenhagen

Telefon: +49 (0) 511/72 66 57-0
Telefax: +49 (0) 511/72 66 57-93

SERVICE - Hotline - 7 Tage / 24h -

ERSATZTEIL - Hotline

HELPDESK

MO - FR -von 7 = 17 Uhr
Telefax +49 (0)9352/40-4941
Telefon +49 (0)9352/40-

Bernard A. -4894
Kolb R. -4922
Pfeffermann O. -4808
Roeper P. -4359
Scheiner W. -4921

AUSSERHALB dieser Zeit:
Telefon:  +49 (0)172/660 04 06
oder/or

Telefon:  +49 (0)171/333 88 26

¢ nur an Werktagen
¢ von 15 -18 Uhr

Tel. +49 (0) 93 52/40 42 22

Kundenbetreuungsstellen in Deutschland - Service agencies in Germany
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ECODRIVE03 SMT-02VRS

Europa — Europe

vom Ausland: (0) nach Landeskennziffer weglassen,
don’t dial (0) after country code,

from abroad:

0 nach Landeskennziffer mitwahlen!
dial 0 after country code!

Austria X sates [ senvice Austria X sates [ senvice Belgium X sates X senvice Denmark X sates X senvice
Mannesmann Rexroth Ges.m.b.H. Mannesmann Rexroth G.m.b.H. Mannesmann Rexroth N.V.-S A. BEC AS
Gesch.ber. Rexroth Indramat Gesch.ber. Rexroth Indramat Gesch.ber. Rexroth Indramat Zinkvej 6

Hagelingasse 3
A - 1140 Wien

Industriepark 18
A - 4061 Pasching

Industrielaan 8
B-1740 Ternat

DK-8900 Randers

Telefon:  +43 (0)1/9852540-400 Telefon:  +43 (0)7221/605-0 Telefon:  +32 (0)2/5830719 Telefon:  +45 (0)87/11 90 60
Telefax:  +43 (0)1/9852540-93 Telefax:  +43 (0)7221/605-21 Telefax:  +32 (0)2/5830731 Telefax:  +45 (0)87/11 90 61
England X saces K service Finland X saces [ service France X saes K service France X saes [ senvice

Mannesmann Rexroth Ltd.
Rexroth Indramat Division
Broadway Lane, South Cerney
GB - Cirencester, Glos GL7 5UH

Rexroth Mecman Oy
Rexroth Indramat division
Ansatie 6

SF-017 40 Vantaa

Mannesmann Rexroth S.A.
Division Rexroth Indramat
Parc des Barbanniers

4, Place du Village

F-92632 Gennevilliers Cedex

Mannesmann Rexroth S.A.
Division Rexroth Indramat

270, Avenue de Lardenne

F - 31100 Toulouse

Telefon:  +44 (0)1285/863000 Telefon:  +358 (0)9/84 91-11 Telefon: +33 (0)5 61 49 95 19
Telefax:  +44 (0)1285/863030 Telefax:  +358 (0)9/84 91-13 60 Telefon:  +33 (0)141 47 54 30 Telefax: +33 (0)5 61 31 00 41
Telefax:  +33 (0)147 94 69 41
Hotline:  +33 (0)6 08 33 43 28
France X sates [ senvice Italy X sates K sevice ltaly X sates X senvice Italy X sates [ senvice

Mannesmann Rexroth S.A.
Division Rexroth Indramat

91, Bd. Irene Joliot-Curie

F - 69634 Vénissieux — Cedex

Mannesmann Rexroth S.p.A.
Divisione Rexroth Indramat
Via G. Di Vittoria, 1

|- 20063 Cernusco S/N.MI

Mannesmann Rexroth S.p.A.
Divisione Rexroth Indramat
Via Borgomanero, 11

1- 10145 Torino

Mannesmann Rexroth S.p.A.
Divisione Rexroth Indramat

Via del Progresso, 16 (Zona Ind.)
| - 35020 Padova

Telefon: +33 (0)4 78 78 53 65 Telefon:  +39 02/92 36 52 70 Telefon:  +39 011/7 50 38 11 Telefon:  +39 049/8 70 13 70
Telefax: +33 (0)4 78 78 53 62 Telefax:  +3902/92 36 55 12 Telefax:  +39 011/7 71 01 90 Telefax:  +39 049/8 70 13 77
Italy [ sates X service Italy X sates [ senvice Netherlands X saies [ service Netherlands [ saies X service

Mannesmann Rexroth S.p.A.
Divisione Rexroth Indramat

Via Mascia, 1

|- 80053 Castellamare di Stabia NA

Mannesmann Rexroth S.p.A.
Divisione Rexroth Indramat
Viale Oriani, 38/A

| - 40137 Bologna

Hydraudyne Hydrauliek B.V.
Kruisbroeksestraat 1

(P.0. Box 32)

NL - 5281 RV Boxtel

Hydrocare B.V.
Kruisbroeksestraat 1
(P.0. Box 32)

NL - 5281 RV Boxtel

Telefon:  +39081/8 71 57 00 Telefon:  +39051/34 14 14 Telefon:  +31 (0)411/65 19 51 Telefon:  +31 (0)411/65 19 51
Telefax:  +39081/8 71 68 86 Telefax:  +39051/34 14 22 Telefax:  +31 (0)411/65 14 83 Telefax:  +31 (0)411/67 78 14
e-mail: indramat@hydraudyne.nl
A
Norway X saes [ service Poland X saes [ service Russia O saes X service Spain X saes K service
Rexroth Mecman AS Mannesmann Rexroth Sp.zo.o. Tschudnenko E.B. Mannesmann Rexroth S.A.
Rexroth Indramat Division Biuro Poznan Arsenia 22 Division Rexroth Indramat
Berghagan 1 or: Box 3007 ul. Dabrowskiego 81/85 RUS - 153000 lvanovo Centro Industrial Santiga
N -1405 Ski-Langhus N -1402 Ski | PL - 60-529 Poznan RufBland Obradors s/n
Telefon:  +47 (0)64 86 41 00 Telefon:  +48 061/847 67 99 Telefon:  +7 093/223 96 33 gfrisgns;‘m Perpetua de Mogoda
Telefax:  +47 (0)64 86 90 62 Telefax:  +48 061/847 64 02 oder/or +7 093/223 95 48
Telefax:  +7 093/223 46 01 Telefon:  +34 937 47 94 00
Telefax:  +34 937 47 94 01
Spain X saes K service Sweden X saes K service Slowenia X saes X senvice Turkey X saes KX senvice
Goimendi S A. Rexroth Mecman Svenska AB Rexroth Indramat elektromotorji Mannesmann Rexroth Hidropar A..S.

Division REXROTH INDRAMAT
Jolastokieta (Herrera)
Apartado 11 37

Rexroth Indramat Division
Varuvagen 7
S - 125 81 Stockholm

d.o.o.
Otoki 21
SLO - 64 228 Zelezniki

Fevzi Cakmak Cad No. 3
TR - 34630 Sefakdy Istanbul

. Telefon:  +90 212/541 60 70
E - 20017 San Sebastian Telefon:  +46 (0)8/727 92 00 Telefon:  +386 64/61 73 32 Telefax:  +90 212/599 34 07
Telefon:  +34 9 43/40 01 63 Telefax:  +46 (0)8/647 32 77 Telefax:  +386 64/64 71 50

Telefax.  +34 9 43/39 17 99

Switzerland Switzerland

mSALES mSALES

-East- B service -West- [ service

Mannesmann Rexroth Schweiz AG
Gesch.ber. Rexroth Indramat
Gewerbestrale 3

CH - 8500 Frauenfeld

Mannesmann Rexroth Suisse SA
Département Rexroth Indramat
Rue du village 1

CH - 1020 Renens

Telefon:  +41 (0)52/720 21 00 Telefon:  +41(0)21/632 84 20
Telefax:  +41(0)52/720 21 11 Telefax:  +41 (0)21/632 84 21
Européische Kundenbetreuungsstellen (ohne Deutschland)
European Service agencies (without Germany)
Rexroth
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AuRerhalb Europa - outside Europe

vom Ausland:
from abroad:

(0) nach Landeskennziffer weglassen!
don’t dial (0) after country code!

Argentina X saes [ service

Argentina [l saes X service

Australia X SALES X Service

Australia X SALES | Service

Mannesmann Rexroth S.A.L.C.
Division Rexroth Indramat
Acassusso 48 41/7

RA - 1605 Munro (Buenos Aires)

NAKASE

Servicio Tecnico CNC
Calle 49, No. 5764/66
RA - 1653 Villa Balester
Prov. - Buenos Aires

AIMS - Australian Industrial
Machinery Services Pty. Ltd.
Unit 3/45 Horne ST
Campbelifield , VIC 3061
AUS - Melbourne

Mannesmann Rexroth Pty. Ltd.
No. 7, Endeavour Way
Braeside Victoria, 31 95

AUS - Melbourne

Telefon:  +54 (0)11/4756 01 40
Telefax:  +54 (0)11/4762 6862 Telefon:  +54 (0) 11/4768 36 43 Telefon:  +61 (0)3/93 59 02 28 .
e-mail:mannesmann@impsat1.com.ar | Telefax:  +54 (0) 11/4768 24 13 Telefax:  +61 (0)3/93 59 02 86 ¥e:e;on.. *61 (0)3;95 803933
e-mail: nakase@usa.net Ee e.?x. +61| ©)3 95:0 1733
nakase@infovia.com.ar mai: mel@rexroth.com.au
Brazil X saces B senvice Brazil [ saes X service Canada DX saces B senvice China O saces K service

Mannesmann Rexroth
Automagcao Ltda.

Divisédo Rexroth Indramat
Rua Georg Rexroth, 609

Vila Padre Anchieta

BR - 09951-270 Diadema-SP

Mannesmann Rexroth

Automacéao Ltda.

Diviséo Rexroth Indramat

R. Dr.Humberto Pinheiro Vieira, 100
Distrito Industrial

BR - 89220-390 Joinville - SC

Basic Technologies Corporation
Burlington Division

3426 Mainway Drive

Burlington, Ontario

Canada L7M 1A8

Mannesmann Rexroth (China) Ldt.
Shanghai Parts & Service Center
199 Wu Cao Road, Hua Cao
Minhang District

PRC - Shanghai 201 103

. . Telefon:  +1 905/335 55 11 Telefon:  +86 21/62 20 00 58

E o ) oma.SP , [ Caixa Postal 1273 ] Telefax:  +1 905/335-41 84 Telefax:  +86 21/62 20 00 68
Tel/Fax. +55 (0)47/473 58 33
Telefon:  +55 (0)11/745 90 60 Mobil: +55 (0)47 974 66 45
+55 (0)11/745 90 70 e-mail: prochnow@zaz.com.br

Telefax:  +55(0)11/745 90 50
e-mail: awittwer@rexroth.com.br
China X saces [ senvice China X saces [ senvice Hongkong B sates B service India X saces X senvice

Mannesmann Rexroth (China) Ldt.
15/F China World Trade Center

1, Jianguomenwai Avenue

PRC - Beijing 100004

Mannesmann Rexroth (China) Ldt.
A-5F., 123 Lian Shan Street

Sha He Kou District

PRC - Dalian 116 023

Rexroth (China) Ldt.

1/F., 19 Cheung Shun Street
Cheung Sha Wan,

Kowloon, Hongkong

Mannesmann Rexroth (India) Ltd.
Rexroth Indramat Division

Plot. 96, Phase llI

Peenya Industrial Area

IND - Bangalore - 560058

Telefon.  +86 10/65 05 03 80 Telefon:  +86 411/46 78 930 Telefon:  +852 2262 51 00

Telefax:  +86 10/65 05 03 79 Telefax:  +86 411/46 78 932 Telefax:  +852 27 44 0278 Telefon:  +91 (0)80/8 39 73 74
Telefax:  +91 (0)80/8 39 43 45

India X saes X senice Indonesia B sates [ service Japan O sares X senice Japan X saes X senice

Mannesmann Rexroth (India) Ltd.
Rexroth Indramat Division

Plot. A-58, TTC Industrial Area
Thane Turbhe Midc Road
Mahape Village

PT. Rexroth Wijayakusuma
JI. Raya Bekasi Km 21
Pulogadung

RI - Jakarta Timur 13920

Rexroth Automation Co., Ltd.
Service Center Japan
Yutakagaoka 1810, Meito-ku,
NAGOYA 465-0035, Japan

Rexroth Automation Co., Ltd.
Rexroth Indramat Division

1F, I.R. Building

Nakamachidai 4-26-44, Tsuzuki-ku
YOKOHAMA 224-0041, Japan

_ . Telefon:  +62 21/4 61 04 87 Telefon:  +81 (0)52/777 88 41
IND - Navi Mumbai - 400 701 +62 21/4 61 04 88 +81 (0)52/777 88 53 Telefon:  +81 (0)45/942 72 10
Telefon:  +91 (0)22/7 61 46 22 Telefax:  +62 21/4 60 01 52 +81 (0)52/777 88 79 Telefax:  +81 (0)45/942 03 41
Telefax:  +91(0)22/7 68 15 31 Telefax:  +81 (0)52/777 89 01

Mexico X saes [ service Korea X saes B service Korea X saes B service South Africa X saies X service

Mannesmann Rexroth Mexico S.A.
de C.V.

Calle Neptuno 72

Unidad Ind. Vallejo

MEX - 07700 Mexico, D.F.

Telefon: +525754 17 11
+52 5754 36 84
+52 5754 1260
Telefax: +525754 5073

+52 5752 59 43

e-mail: gsoria@rexroth-mexico.com

Mannesmann Rexroth-Seki Co Ltd.
1500-12 Da-Dae-Dong
ROK - Saha-Ku, Pusan, 604-050

+82(0)51/260 06 18
+82(0)51/260 06 19

Telefon:
Telefax:

Seo Chang Corporation Ltd.
Room 903, Jeail Building
44-35 Yeouido-Dong
‘Yeoungdeungpo-Ku
C.P.O.Box 97 56

ROK - Seoul

Telefon:  +82(0)2/7 80 82 08
+82 (0)2/7 80 82 09
Telefax:  +82 (0)2/7 84 54 08

TECTRA Automation (Pty) Ltd.
28 Banfield Road,Industria North
RSA - Maraisburg 1700

+27 (0)11/673 20 80
+27 (0)11/673 72 69

Telefon:
Telefax:

m SALES D Service

Taiwan

Rexroth Uchida Co., Ltd.
No.1, Tsu Chiang Street

Tu Cheng Ind. Estate

Taipei Hsien, Taiwan, R.O.C.

+886 2/2 68 13 47
+886 2/2 68 53 88

Telefon:
Telefax:

Kundenbetreuungsstellen auBerhalb Europa - Service agencies outside Europe
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AuRerhalb Europa

| USA - outside Europe / USA

USA |Z| SALES m Service

USA & SALES m Service

USA & SALES m Service

USA |Z| SALES m Service

Mannesmann Rexroth Corporation
Rexroth Indramat Division

5150 Prairie Stone Parkway

USA -Hoffman Estates, IL 60192-3707

Mannesmann Rexroth Corporation
Rexroth Indramat Division

Central Region Technical Center
USA - Auburn Hills, Ml 48326

Mannesmann Rexroth Corporation
Rexroth Indramat Division
Southeastern Technical Center
3625 Swiftwater Park Drive

USA - Suwanee

Mannesmann Rexroth Corporation
Rexroth Indramat Division
Northeastern Technical Center

99 Rainbow Road

USA - East Granby,

Mannesmann Rexroth Corporation
Rexroth Indramat Division
Charlotte Regional Sales Office
14001 South Lakes Drive

USA - Charlotte,

North Carolina 28273

Telefon:  +1 847/6 45 36 00 Telefon:  +1 248/3 93 33 30 . :
Telefax.  +1 847/6 45 62 01 Telefax:  +1 248/3 93 29 06 Georgia 30174 Connecticut 06026
B Telefon:  +1770/9 32 32 00 Telefon:  +1 860/8 44 83 77
E-MAIL: service@indramat.com +1770/9 32 19 03 +1 860/8 44 85 95
USA X saces X service USA Service HOTLINE

+1-800-860-1055

-7 days / 24hrs -

Telefon:  +1704/5 83 97 62
+1704/5 83 14 86
Kundenbetreuungsstellen auBerhalb Europa / USA
Service agencies outside Europe / USA
Rexroth

@ Indramat
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