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BEZPECNOST PRI PRACI

Veskeré prace na zafizeni s méniem a pfidruzenych volitelnych jednotkach,
obzvlasté jejich instalace a uvedeni do provozu, mize provadét pouze osoba s
potfebnou kvalifikaci, a to az po prostudovani této pfiru¢ky a pfi dodrzovani
bezpecnostnich predpisu.

Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach muze
zpUsobit Uraz elektrickym proudem. Pfed zapocetim jakékoliv servisni prace
musi byt odpojeno napajeci napéti.

Tato priru€ka se zabyva zakladnim popisem
méni¢u kmitoctu Fady Dinverter A a to zejména s
ohledem na nejbéznéjsi aplikace.

Podrobnéjsi popis Rozsifeného menu (tj. Menu 1
az Menu E) a sériové linky je uveden na disketeé,
ktera je soucasti této prirucky.

Zakladni informace
Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo
nespravnou instalaci €i nastavenim volitelnych provoznich parametrii zafizeni
nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.
Obsah této pfirucky v dobé jejiho tisku odpovida skute¢nosti. Vzhledem k
potfeb& soustavného vyvoje a zdokonalovani vyrobku si vyrobce vyhrazuje
pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti event. obsah
uzivatelské pfFirucky bez pisemného upozornéni.

Vystrahy, Upozornéni a Poznamky
Vystrahy, Upozornéni a Poznamky jsou uréeny pro osoby, které instaluji a
obsluhuji toto zafizeni.
Vystraha
Vystraha znamena, ze mlze dojit k ohrozZeni, ztratdm na Zivotech nebo zranéni
osob, pokud nejsou presné dodrzeny tyto pokyny.
Upozornéni
Upozornéni znamena, Ze muze dojit k ohrozeni nebo poskozeni zafizeni,
pokud nejsou pfesné dodrzeny postupy a pracovni techniky.
Poznamka
Poznamka upozorfiuje personal pouzivajici zafizeni na informaci, ktera mu
pomuze porozumeét zafizeni nebo jeho provozu.

Pouzité symboly

Symbol Symbol Symbol Symbol
Nebezpedi Vystraha Zivotu Nebezpedi
urazu elekt. nebo nebezpeéno pozaru
proudem Upozornéni

V&echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenaset
jakymkoliv zplisobem nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele.

Copyright 0 1997 Control Techniques-VUES s.r.o.
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EN60529 Degrees of protection provided by enclosures (IP code) 10.14 Menu 9
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Tyto vyrobky jsou v souladu s ustanovenimi norem "the Low Voltage Directive
73/23/EEC", "the Electromagnetic Compatibility (EMC) Directive 89/336/EEC" a
"the CE Marking Directive 93/68/EEC".

\QQ W. Drury
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7.1 Odblokovani Standardniho kédu
7.2 Nastaveni UzZivatelského kédu
7.3 Odblokovani Uzivatelského kodu
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8. Diagnostika a poruchové kody
8.1 Indikace neporuchovych stavd
8.2 Poruchové kody

Ménice jsou uréeny pro provoz s vhodnymi motory, fidicimi systémy, prvky elektrickych
ochran a dalSimi zafizenimi za ucelem vytvoreni koneéného kompletniho pohonu
(systému). Splnéni bezpecnostnich a EMC predpisii vyzaduje spravnou instalaci a
nastaveni ménice, v€etné pouziti odpovidajiciho odrusovaciho filtru. Instalaci ménice
muze provadét pouze osoba s potiebnou kvalifikaci, a to az po prostudovani této
priru¢ky a pfi dodrzovani prislusnych bezpeénostnich predpisu.



Pouzité terminy

Jmenovité otacky (Base speed)
Otacky na hfideli asynchr. motoru, ktery je
napajen jmenovitym napétim a kmitoctem.

ss meziobvod (DC link)

ss napétovy zdroj, tvofeny mezilehlou
kapacitou spojujici vstupni usmérfiovac s
mostem stfidace

Zakladni nastaveni (Default)
Vyrobcem nastavena hodnota parametru

FLC (Full load current)
Jmenovity proud meénice, udan také v b.32.

PSM (PWM)

Pulsni Sitkova modulace. Technika tvorby
pozadovaného ¢asového prubéhu pomoci
jednotlivych pulzud rizné Sirky.

ULF (Upper limit frequency)

Nejvyssi vystupni kmitoCet ménice (urcuje
kmitoCtovy rozsah ménice). Skutecny max.
kmitoCet fmax mUZe byt nizsi a je
nastavitelny pomoci 0.02.

Boost
ZvySeni hodnoty vyst. napéti nad hodnotu
ur€enou konstantnim pomérem U/f.

JOG

Tato funkce (jinak nazyvana "inch”)
umoziuje ovladat motor jednim kontaktem
(pfipojeni patficné svorky na 0 V). Motor se
rozbéhne po nastavené akceleracni rampé
(pro JOG) na nastaveny kmito¢et JOG. Po
odpojeni svorky od 0 V se motor zastavuje
po nastavené deceleratni rampé (pro
JOG). Funkce JOG je mozna jen je-li méni¢
zastaven a ve stavu rdY (neni porucha).

Terminal
Svorkovnice

Keypad
Ovladaci panel.

Enable

Obecné znamena povel odblokovat (povolit)
danou funkci, ev. dana funkce je
odblokovana (povolena). Opacna funkce
(disable) je prekladana jako "blokovano".

V této pfiruéce pojem Enable znamena
odblokovani tranzistord IGBT mostu stfidace
(zablokovani tranzistori je na displeji
indikovano symbolem Inh).

Reference

- zadavaci signal (na vstupu systému)

- Uroven zadavaciho signalu v daném bodé
systému

Option
Volitelné pfislusenstvi.

Poznamky:

synonyma:

- kmitoCet = vyst. kmitoCet ménice
- meziobvod = ss meziobvod

- pomér U/f = charakteristika U/f

Neni-li v textu pfimo uvedeno jinak, potom
formalné plati, ze pojem
otacky = kmitoCet = vyst. kmitoCet
ménice
Napf.: - vyst. napéti je pfimo umérné
otaCkam
- otacky jsou znazornény na displeji

Tato prirucka se zabyva zakladnim popisem méni¢G kmitoétu rady
Dinverter A a to zejména s ohledem na nejbéznéjsi aplikace.

Podrobnéjsi popis RozSifeného menu (tj. Menu 1 az Menu E) a sériové
linky je uveden na prilozené disketé, ktera je souéasti této prirucky.

1. VSeobecné

Horni ventilacni otvor

Chladi¢

Displej

Klavesnice

Vyrobni Stitek

Odnimatelny kryt svorkonice

Dolni ventiladni otvor

Kryty na ventilacni otvory

2 prichytky pro montaz na panel
(z toho 1 i pro montaz na listu DIN)

Prichytka pro montaz na listu DIN

2 Srouby M4

Obr.1: Popis ménice a dodavaného prislusenstvi



Urceni

Software ménice je konfigurovatelny uzivatelem. Méni¢ se chova podle
nastavenych hodnot parametrii. Nespravné nastaveni parametri maze byt
nebezpecné. Nastavovani parametritT muizZe provadét pouze osoba

kvalifikovana a seznamena minimalné s touto priruckou.

Méni¢e kmitoCtu Dinverter A jsou ureny k Fizeni otacek tfifazovych
asynchronnich motor( s kotvou nakratko. Ménice jsou napajeny jednofazovym
napétim 200 az 240V / 50 az 60Hz. Jmenovity vystupni vykon ménicl je
0,25 kW az 0,75 kW.

Otacky motoru

Standardni as. motory se standardné navrhuji jako jednorychlostni stroje.
Jestlize se zamysli vyuzit moznosti ménice a provozovat takovy motor nad jeho
max. projektovanymi ota¢kami, dirazné se doporucuje tuto skuteénost nejdrive
projednat s vyrobcem motoru nebo s dodavatelem ménice.

Prekroceni otacek muze vést ke zniCeni rotoru odstfedivou silou nebo ke
zni€eni lozisek vibraci nebo zvySenym tepelnym namahanim.

Nizké otacky mohou vést k pfehfati motoru, protoze ucinek vnitfniho ventilatoru
motoru se snizuje se Ctvercem snizeni otacek. V tom pfipadé je nutno napf.
pouzit u motoru cizi chlazeni.

1.1 CHARAKTERISTIKA

¢ jednofazoveé napajeci napéti

e oznaceni CE

*  pfi pouziti externiho odrusovaciho filtru a dodrzeni doporu€ené instalace
jsou spInény pozadavky na EMC

« instalace na listu DIN, nebo na panel

¢ plné digitalni fizeni

*  150% pretiZzeni po dobu 60 s

¢ vystupni kmitoCet az 960 Hz

¢ modulaéni kmitoCet az 12 kHz

« vykonové obvody jsou od obvodu fizeni oddéleny vysokou impedanci

¢ dvouvodiCové pfipojeni sériové linky RS485

* moznost pfednastavenych otacek, Skip kmitoctd, Autoreset atd.

1.2 PRINCIP CINNOSTI

Vykonova ¢ast

Vstupni sitové napéti je usmérnéno pomoci diodového mustku a je vedeno do
ss meziobvodu. Konstantni ss napéti meziobvodu je potom v tranzistorovém
mostu stfidade (tranzistory IGBT) pomoci pulsné &itkové modulace (PSM)
pfemeéno na tfifazové napéti pozadovaného kmitoctu a velikosti.

Méni¢ umozruje elektrodynamické brzdéni do externiho brzdného odporu a
také ss brzdéni as. motoru.

Zakladem fidici elektroniky je mikroprocesor. Tvorba PSM je provadéna
pomoci integrovaného zakaznického obvodu (ASIC), ktery také umozriuje
diagnostiku ménice s hlaSenim a indikaci provoznich stavu.

Ovladani ménice

Provoz ménice je fizen souborem programovatelnych parametrd. Tyto
parametry jsou vyrobcem nastaveny na tzv. "zakladni nastaveni" (default),
které umozriuje provozovat ménic ve vétsiné aplikaci.

Soucasti ménice je ovladaci panel s tfimistnym displejem a Sesti ovladacimi
tlaCitky. Ovladaci panel se pouziva pro:

- zménu hodnot parametr(i

- Stop a Start ménice

- zobrazovani stavu ménice a provoznich udajd

1.3 PRIKLAD TYPOVEHO OZNACENI

DIN 1 220 025 A

Typova velikost

Kod jmen. vykonu pfipojeného motoru
(vykon ve Watech = kéd x 10)
Jmen. vst. napajeci napéti (j. 220 Vst)

Pocet vst. napajecich fazi (tj. 1)

Oznaceni typu (tj. DINverter)




2. Technicka specifikace

Externi brzdny odpor

Ochrana brzdného odporu

Odrusovaci
filtr Ménic
— 1
Vypina& Siovasast ————) T [Brada
Jisténi 0—t
DCCT K |
L1(L) DCCT X3
ot
—
L2(L) 11 5 3. fazowy
L A A - fazovy
'_@' J J J J motor
U
Vv
PE H W M

Bo

_____ L e —_—_—_—_—_——— ]

-
=
L
Obvody DC/DC Obvody ¢idla
cidla proudul | ssnapeti [T PWM
Obvody Obvody Obvody
fizeniaochran  fizeni ochran
Ovladaci panel Ridici cast
] Rizeni Rizeni Obvody

DCCT
PWM

proudu mikroprocesoru ochran

A ¥ v v

2 Zilova RS485

Ridici vstupy/vystupy (::"y
—e I -

Spinaci kontakt relé t

- P\WM

Mikroprocesor

Obvody fizeni

L] Vnitfni interface

¢idlo ss proudu
tvorba PSM

DC/DC  pulzni zdroj pro obvody fizeni

2.1 TYPOVA RADA, ZTRATY

Méni¢ DIN

1220025A | 1220037A | 1220055A | 1220075A
Vstupni napéti Vv 1 fazové 200 az 240Vst + 10% / 48 az 62 Hz
Jm. ef. vst. proud A 3,9 5,7 8,4 11,5
Max. vykon motoru kW 0,25 0,37 0,55 0,75
Vystupni proud
100% let (FLC) A 1,5 2,3 3,00 4,30
Proudové pretizeni
(po dobu 60s) A 2,3 3,5 4,5 6,5

Obr.2: Blokové schema ménice

OViz nize uvedené kfivky redukce vykonu

Teplota okoli
°C

Bezredukce | Bezredukce
DIN1220025 | DIN1220037
—_— ——>

ST

Redukce pfi 12kHz Redukce vzdy
DIN1220055 DIN1220075
— —»

50

45

A

40

35

30

25

20

25 3.0 3.5 4.0 4.

Vystupni proud [A]

(=9

Obr.3: Krivky redukce vykonu, jestlize ventilacni kryty nejsou pouzity




Vystupni kmitoéet a modulaéni kmitocet (PSM)
Vystupni kmitocet Ize volit ze &tyf rozsahu:

1.5A 2.3A
O 0 a2 ULF = 240 Hz

Teplota okoli Bezredukce | Bezredukce | Redukce phi 12kHz Redukce vidy 0 az ULF = 480 Hz
°C DIN1220025 | DIN1220037 | DIN1220055 DIN1220075 . _
> — —>| T 0az ULF =720 Hz
%0 ] 0 az ULF = 960 Hz
2.65A "
45 @ Mezi modula¢nim kmito&tem a ULF plati tento vztah:
\ Modulacni Max. vystupni
6 kmitocet kmitocet (ULF)

* 3 kHz 240 Hz
6 kHz 480 Hz

35 9 kHz 720 Hz
\ _ 12 kHz 960 Hz

30
iz \ RozliSovaci schopnost vyst. kmitoc¢tu:

25 \ 0,001Hz do 480 Hz

e\
20\ 0,002 Hz do 960 Hz
22°C
20
0 0.5 1.0 15 20 25 30 35 40 45 PFesnost vyst. kmitoctu:

Vystupni proud [A] 41A +0,01% v celém rozsahu

Obr.4: Krivky redukce vykonu, jestlize jsou pouzity ventilacni kryty i i
Pracovni podminky

Ménié& DIN Celkové ztraty pfi ... Spick. vst. proud pFi Nadmofské vyska
pfipojeni sité Nadmorska vySka do 1000m nad mofem. PFi pfekroCeni nadmoiské vysky
3kHz 6kHz 9kHz 12kHz 50Hz 60Hz 1(’)E)Om se snizuje FLC o 1% na kazdych 100m az do maximalni nadmoriské
W w W W A A vysky 4000m.
1220025A 17,3 19,1 19,9 21,3 55 66 .
Teplota okoli
1220037A 22,1 24,4 21,1 29,9 55 66 Pracovni teplota: -10°C az +50° C, redukce vykonu viz kap. 2.1.
1220055A 26,1 29,3 34,5 38,3 110 130 Rozsah teplot pro skladovani: -40° C az +50° C, max. 12 mésicu
1220075A 39,9 45,7 50,9 55,9 110 130

Vihkost
Do 85% - bez kondenzace.

2.2 DALSIi TECHNICKE UDAJE

Kryti:
Vystupni napéti Ventilaéni kryty nepouzity: 1P 00
3 fazové obdélnikového tvaru. Je modulovano PSM, ktera zajistuje sinusovy Ventilaéni kryty pouzity, kabelové prachodky nepouzity: IP 10
prabéh vystupniho proudu. Ventilaéni kryty pouzity, kabelové prichodky pouzity: IP 20

Vystupni napéti je proménné od 0V do max. hodnoty, ktera se pfiblizné rovna
vstupnimu napéti.
RozliSovaci schopnost vystupniho napéti: 0,4%



Sériova linka
Dvouzilova RS422 nebo RS485.
Protokolem sériové linky je ANSI x 3.28 - 2.5 - A4.

Hmotnost
1,2 kg

Odrusovaci filtr
PFi pouziti patficného odru$ovaciho filtru a pfi respektovani pozadavka EMC
(viz kap. 3 a 4) ménice vyhovuji pozadavkiim norem

EN50081-1 Resindental environments
EN50081-2 Industrial environments
Originalni doporuceny odrusovaci filtr: DIN1012F

(blizSi technické udaje viz kap. 11)
K méni¢im Ize téZ dodat filtry tuzemské vyroby. Informace u dodavatele
ménice.

Rozméry

Obr.5: Rozméry ménice

3. Mechanicka instalace

Pokyny k instalaci uvedené v tomto manualu musi byt dodrzeny.

Jakékoliv dotazy nebo nejasnosti je tfeba konzultovat s dodavatelem
zarizeni. Vlastnik nebo uzivatel je odpovédny za to, ze instalace ménice a
volitelnych jednotek, a zplsob jakym jsou provozovany a udrzovany
odpovida prislusnym bezpeénostnim predpisim a normam CSN, resp. pfi
vyvozu normam dovozce.

Pristup k ménici
Ménic€ je navrzen pro namontovani do rozvadéce, ktery chrani ménic pred
znecisténim a zabranuje pfistupu neopravnénym osobam.

Ochrana proti pozaru
Skiin ménice neni klasifikovana jako protipozarni. Pro spinéni tohoto
pozadavku musi byt ménic instalovan v protipozarnim rozvadéci.

Nebezpeéna prostiedi

Ménic¢e nejsou urceny k instalaci do nebezpecnych prostredi, pokud
nejsou nalezité zabudovany do vhodné skiiné s patfi€nym krytim (napfr.
nevybusny uzavér) a nejsou certifikovany. Certifikace se musi ziskat pro
kompletni instalaci motoru a ménice.

> P> P

Projektovani instalace
Je-li poZzadovano dodrzeni norem tykajicich se EMC je nutno instalovat ménic
do kovového rozvadéce. Musi byt také respektovana dale uvedena doporuceni
EMC.

Musi byt dodrzeny pracovni podminky ménie (viz kap. 2). Pozor na kfivky
redukce vykonu (vzhledem k teploté okoli) u ménicd DIN1220055A a
DIN1220075A.

Je-li méni¢ instalovan pfimo nad jinym zdrojem tepla (i jinym méni¢em), potom
je nutno brat teplotu bezprostfedné pod ménic¢em brat za teplotu okoli.

Je-li méni¢ umistén do mist, kde dochazi ke kondenzaci v dobé&, kdy neni v
provozu, musi se instalovat protikondenzacni topné téleso. Toto topné téleso
musi byt vypnuto po dobu provozu ménice; doporuc€uje se automatické spinaci
zarizeni.

Elektricka instalace musi odpovidat pfislusnym bezpecnostnim pfedpisim.



3.1 USPORADANiI ROZVADECE

Blize viz kap.4.2.

Respektujte vyzna-
&ené minimalni
vzdalenosti

>100mm
\ 4

>5mm >5mm

Zadni panel | | |

Ridici systém
Umisténi podle
poZadavki

Ridici kabelaz
VSechny kabely musi
byt vedeny ve
vzdalenosti nejmeéné
300mm od jakéhokoli
silového kabelu

Napajeci kabely

>100mm

I
1}
/

ﬁ

Vypina¢
Jisténi

| Umisténi dle

poZadavku

ST T

Rozvadéc

S

Alternativni
umisténi
jisténi
Umisténi dle
poZadavk(

Obr.6: Doporucené usporadani rozvadéce pro standardni

pozadavky

Ridici systém
Umisténi podle
poZadavku

Ridici kabelaz
VSechny kabely musi
byt vedeny ve
vzdalenosti nejméné
300mm od jakéhokoli
silového kabelu

Odrusovaci filtry
Instalujte odrusovaci
filtr pro kazdy ménic¢
zviast

silového kabelu

Napajeci kabely

>100mm

r

Zadni panel

umisténi

Vypinacé

Jisténi

i Umisténi dle
I |pozadavku

£ jisteni
£ Umisténi

= dle
T

i mnnnnnn pozZadavki

Rozvadéé

Alternativni

Respektujte vyzna- A
¢ené minimalni
vzdalenosti >100mm = Birin >5mm >5mm
— | —» |a= —
y |

Obr.7: Doporucené usporadani rozvadéce pro pozadavky EMC




3.2 MONTAZ MENICE

Zpusoby montaze
Méni¢ a originalni odruSovaci filtr Ize montovat dvéma zplsoby:
¢ Montaz na listu DIN
¢ Montaz na panel

Montaz na listu DIN

1 Zajistéte dostatecny prostor kolem ménice.
Vyvrtejte otvor pro dolni montazni pfichytku.

J
>100mm
> 5mm . >75mm o = 5mm
y
//F!\ A 4
|
| 44mm
|
;
o (T _._Y
A
Lista DIN

108mm | 140mm

|
|
.
|
.
|
.
|
Plocha zabrana |
.
|
.
|
.
|
|
.

méni¢em

A
Dolni montazni J\_@ v y
pfichytka 0 M5 >100mm
Vzdalenost v

nejbliz§iho objektu -*_

Obr.8: Montazni rozméry pro montaz na liStu DIN
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2

3

PFiSroubujte montazni pfichytky k ménici

Prichytka pro listu DIN

Sroub M4

Dolni montazni pFichytka

@\
(o) % Sroub M4

Zavéste ménic na listu DIN a zajistéte pomoci Sroubu M5

O ~

M5

Obr.9: Montaz na listu DIN



Montaz na panel 2 Pfisroubujte montazni pfichytky k ménici
1 Zajistéte dostatecny prostor kolem ménice. Vyvrtejte otvor pro

dolni montazni pfichytku.

Horni montazni pfichytka

i

25mm 275mm >5mm >100mm

Horni montazni
pFichytka /@\ A A
4

Sroub M4

Uzemnovaci otvor

Dolni montazni pfichytka

Sroub M4

152mm | 140mm

Plocha zabrana

ménic¢em 3 PFipevnéte ménic k panelu pomoci 2 Sroubt M5
M5
A r
Dolni montazni | v y
pfichytka 0 M5
>100mm a
Vzdalenost

nejbliz&iho objektu -4“

Obr.10: Montazni rozméry pro montaz na panel

Ul
/

M5

Obr.11: Montaz na panel
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3.3 CHLAZENI A VENTILACE

Uzavieny rozvadéé
Pozornost se musi vénovat tomu, aby ochranna skfifi (rozvadéc), v némz je
meéni¢ umistén, méla pfiméfeny objem a mohla tak rozptylovat teplo vznikajici
pfi provozu ménice. Pfi vypoCtu je nutno vzit v dvahu vSechna zafizeni v
rozvadéci produkujici teplo.
Pozadovany povrch Ae pro rozvadéc obsahujici zafizeni, které produkuje teplo,
se vypocte z rovnice

k(Ti - Tamb)

kde

A. - efektivni tepelné vodiva plocha (v m2) rovnajici se souctu ploch
povrch(, které nejsou ve styku s Zzadnym jinym povrchem

PL - ztratova energie vSech zafizeni produkujicich teplo ve W

Ti - maximalni dovolena provozni teplota ménice ve °C

Tamb - maximalni vné&jsi teplota okoli ve °C

k - koeficient pfestupu tepla materialu, z néhoz je kryt vyroben
(k = 5,5 pro nastfikany 2 mm ocelovy plech)

Rozvadéc¢ s ventilaci
Jestlize vysoky stupen kryti neni kritickym cinitelem nebo jestlize Ize k vyméné
vzduchu mezi vnitfnim a vnéjSim prostorem skfiné pouzit ventilator, mize byt
skfifi mensi.

K vypoé&tu mnozstvi chladiciho vzduchu se pouziva rovnice

3,1xPL
V = e
Ti - Tamb

kde V je pozadované mnozstvi vzduchu v m°h.

3.4 EXTERNi BRZDNY ODPOR

Externi brzdny odpor musi byt umistén a namontovan tak, aby teplo

vyzafované timto odporem neposkodilo okoli.

Odpor musi byt opatfen ochrannou mfizi, kterd umozni vyzafovat teplo a

zaroven chrani osoby pred dotykem.

Poznamka

Pri praci v okoli brzdného odporu je potieba byt velmi opatrny. Na odporu
se muze vyskytovat nebezpecné napéti a odpor miize mit vysokou teplotu.

Mezni a typické hodnoty brzdného odporu

Minimalni hodnota: 100 Q
Napétova tfida: min 400Vss pulsné spinanych
Vlastni indukénost: neni kriticka

Méni¢ DIN Typicka hodnota Pozadovany okamzity
brzdného odporu Spick. ztratovy vykon
1220025A 330 Q 0,5 kW
1220037A 220 Q 0,8 kW
1220055A 150 Q 1,2 kW
1220075A 120 Q 1,5 kW

Dimenzovani brzdného odporu

Hodnota odporu
Nejdfive se urci Spickovy brzdny vykon

(4rfp)?
Pmax =K fpax J ==eeeee-
tmin
kde
K - ULF (kmitoCtovy rozsah ménice), je uréen parametrem 0.41
Z&akladni nastaveni: 0.41 = 0 = 240 Hz = K = 240
J - moment setrvacnosti v kgm2

fmax - max. provozni kmito¢et ménice v Hz
p - pocet pdli motoru (napf. 2, 4, 6, 8 atd.)
tmin - min. deceleraéni doba nastavena pomoci parametru 0.04

Poznamka: Pmax musi byt mensi nez 1,5 nasobek vykonu ménice.

12



Upozornéni

Zména hodnot parametrli pouzitych pfi vypoétu brzdného odporu ma vliv na
vysledek vypoctu. Ujistéte se, Ze tyto mozné zmény byly pfi vypoltu vzaty v
uvahu.

Hodnota brzdného odporu se uréi z rovnice
3902

kde 390 je napéti pfilozené na brzdny odpor

Dimenzovani vvkonové zatizitelnosti brzdného odporu
Energie odvedena z motoru pro danou zménu otacek je

Evac = 0,5 J (------ Y x (% - £9)

kde
J - setrvaénost v kgm2
f1 - nejvyssi provozni kmitocet
f2 - kmitoCet po deceleraci

Jestlize brzdny déj trva t1 sekund a opakuje se po t» sekundach, potom
pramérny ztratovy vykon brzdného odporu je
Evrac

Pprumztr = =mmmmmeee-

Spickovy ztratovy vykon brzdného odporu
Zkontrolujte, zda 3Spickovy ztratovy vykon brzdného odporu vyhovuje
podmince
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4. Elektricka instalace

> P BERPEBE P

Nebezpedi Urazu elektrickym proudem
Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi€inou vazného urazu
elektrickym proudem a mohou byt smrtelna:

Stridavé napajeci kabely a spoje

Vystupni kabely a spoje

Kabely a spoje brzdného obvodu

Urcité ¢asti ménice

Odrusovaci filtr

Elektrické zapojeni

Ménice musi byt pfipojeny na sit’ v souladu s pfisluSnymi bezpeénostnimi
predpisy a normami €SN, resp. pfi vyvozu normami vyvozce.

Elektricka instalace musi byt provedena podle prislusnych norem a
predpisu (prifezy vodicq, jiSténi, propojeni PE).

Ochrana stridavého napajeni
Napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pretizeni a
zkratam.

Odpojeni napajeni
Pred sejmutim jakéhokoliv krytu z méni€e nebo zapocetim servisni
¢innosti musi byt od ménice odpojeno stridavé napajeni.

Zbytkovy naboj

Soucasti ménice jsou kondenzatory, které zlstavaji i po odpojeni
stifidavého napajeni nabité na napéti, které muze byt smrtelné. Po
odpojeni napajeni je nutno vyckat min. 5 minut, nez je mozno pokracovat
Vv praci.

Napajeni za pouziti vidlice a zasuvky

Tomuto pripadu je nutno vénovat zvlastni pozornost. Zbytkové napéti
kondenzatori se miize pres diody vstupniho usmériiovace dostat az na
vidlici vytazenou ze zasuvky. V pfipadé, ze je mozné dotknout se kolikt
vidlice, je nutno pouzit vhodny prostiedek pro automatické oddéleni
vidlice od ménice, napf. samodrzné relé.

Funkce STOP

Funkce STOP neodstrani nebezpec¢na napéti z ménice nebo z externich
volitelnych jednotek.



4.1 PRIPOJENI MENICE

Uzemnéni

Méni¢ musi byt pfipojen k zemnicimu systému bud’ pfimo nebo prostfednictvim
odruSovaciho filtru. Je dulezité, aby tato spojeni bylo pevné a nemohlo byt
nedopatfenim odpojeno.

DoporuCuje se rovnéz provést uzemnéni chladice ménie pomoci
samostatného zemniciho vodice viz obr.11.

Impedance zemni smy¢€ky musi odpovidat bezpe€nostnim pfedpisim a musi
byt kontrolovana v pravidelnych intervalech.

Velikost vnéjSich zemnicich svorek musi odpovidat velikosti zemnicich kabeld.

Pojistky a kabely

Uvedena doporuceni plati pro spojeni:
« stfidavého napéjeni k odpojovaci a pojistkam
* odpojovace a pojistek k ménici
¢ ménice k motoru
¢ externiho brzdného odporu k ménici (je-li pouzit)
* Fidici kabelaz

Prarezy plati pro kabely s PVC izolaci (stinéné i nestinéné, pfip. armované) s
médénymi vodici ulozené v souladu s pfedepsanymi podminkami vyrobce.
Doporuéuje se pouzit pomalé pojistky a to kvuli proudovym razdm, které se
mohou vyskytnout pfi pfipojeni ménice k siti. Jinym feSenim je moznost pouziti
vhodnych jisti¢a.

Méni¢ DIN Vstupni Napajeci Motorovy Kabel brzdného
jisténi kabel kabel odporu
1220025A 6A 1,0mm* | 1,0 mm? 1,0 mm?
1220037A 6A 1,0mm* | 1,0mm* 1,0 mm?
1220055A 10 A 1,5 mm* 1,0 mm? 1,0 mm*
1220075A 16 A 2,5 mm° 1,0 mm? 1,0 mm*

Prafez vodi€u pro fidici signaly je 0,5 mm?., Doporuéuje se pouzit stinény kabel.

Pozn.: V pfipadé, Zze motorovy kabel je delSi nez 10m a je pouzit originalni
odrusovaci filtr, viz kap. 11.
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Pfipojeni externiho brzdného odporu

Externi brzdny odpor se pfipoji na svorky + a -, pfiemz tento musi byt
chranén vhodné dimenzovanym obvodem tepelné ochrany. Tento obvod musi
v pfipadé prehrati externiho brzdného odporu (napf. v pfipadé zkratu spinaciho
tranzistoru brzdné jednotky) odpojit ménic od sité.

4.2 DOPORUCENE ZAPOJENIi Z HLEDISKA EMC

Pozadavky EMC znacné ovliviuji mechanické usporadani a vedeni kabelaze v
rozvadédi.
Pozadavky Ize z hlediska EMC Ize rozdélit takto:
Standardni pozadavky
Neni vyzadovano striktni spInéni pozadavkd norem tykajicich se EMC.
OdruSovaci filtr neni pouzit. Nebezpe&i ovliviiovani jinych
elektronickych obvod( je minimalizovano pfi dodrzeni dale uvedenych
doporuceni.

Pozadavky EMC

Je vyzadovano splnéni pozadavki norem tykajicich se EMC. Musi byt
pouzit odruSovaci filtr. Navic musi byt dodrzena dale uvedena
doporuceni.

Pro spojeni motoru s méni¢em je nutno pouzit stinény nebo armovany
kabel.

Doporucené zapojeni pro standardni pozadavky (viz obr. 12)

Zakladni pozadavky

Jedna vykonova zemnici sbérnice, nebo nizkoimpedanéni zemni svorka

Vstupni zemnici vodi€ pfipojen na vykonovou zemnici sbérnici

Zemnici vodic¢e ostatnich obvod( pfipojeny na vykonovou zemnici sbérnici

Provedeni uzemnéni, je-li vyzadovano

Kovovy montazni panel bezpe¢né spojen s vykonovou zemnici sbérnici

Jistici, pfip. odpinaci prvky

Alternativni umisténi jisticich, pfip. odpinacich prvkud

Uzemnéni kostry motoru, je-li vyzadovano

Standardnl pozadavky

9. Pro spojeni motoru s méni¢em pouzit 4-Zilovy kabel. Zemnici vodi¢ musi
byt pfipojen pouze k zemnici svorce méni€e a motoru; nesmi byt pfipojen
pfimo na vykonovou zemnici sbérnici

PN WN =



10. Jsou-li paralelné s nestinénym napajecim nebo motorovym kabelem
vedeny vodice se signaly citlivymi na ruSeni v délce del§i nez 1m, potom je
nutno zajistit, aby jejich vzajemna vzdalenost byla nejméné 0,3m
Je-li paralelni vedeni delSi nez 10m, zvySuje se vzajemna vzdalenost
linearné. Napf. pro paralelni vedeni 40m bude vzajemna vzdalenost
0,3x40+10=1,2m
Je-li pouzit externi termistor, musi byt pfipojen samostatnym stinénym
vodi¢em

11. Obvody citlivé na ruSeni umistovat ve vzdalenosti vétSi nez 0,3m od
ménice

12. Ma-li byt OV Fidicich obvodi uzemnéna, potom toto uzemnéni ma byt
provedeno na strané fidiciho systému, nikoli na strané ménice. Tim se
zamezi vzniku rusivych proudi v propojeni OV

Doporucené zapojeni pro pozadavky EMC (viz obr. 13)

Zakladni pozadavky
. Jedna vykonova zemnici sbérnice, nebo nizkoimpedan&ni zemni svorka

Vstupni zemnici vodi¢ pfipojen na vykonovou zemnici sbérnici

Zemnici vodice ostatnich obvodU pfipojeny na vykonovou zemnici sbérnici

Provedeni uzemnéni, je-li vyzadovano

Kovovy montazni panel bezpecné spojen s vykonovou zemnici sbérnici

Jistici, pfip. odpinaci prvky

Alternativni umisténi jisticich, pfip. odpinacich prvku

Je-li zemnici vodi€ motorového kabelu pfipojen k ménici, instalujte v

blizkosti ménice lokalni zemnici sbérnici

9. Alternativni uzemnéni motoru

10. Uzemnéni kostry motoru, je-li vyzadovano

Pozadavky EMC

11. Odru$ovaci filtr instalovat vievo od ménice (dodrzet min vzdalenost 5mm).
Minimalizovat délku kabeld mezi méni¢em a filtrem

12. Pro spojeni motoru s méniem pouzit stinény nebo armovany kabel.
Pfipojeni stinéni na strané méni€e nesmi byt delSi nez 50mm.

13. Pfipojeni stinéni na strané motoru nesmi byt del§i nez 50mm.

14. Obvody citlivé na ruSeni umistovat ve vzdalenosti vétSi nez 0,3m od
ménice

15. Ma-li byt OV fidicich obvodd uzemnéna, potom toto uzemnéni ma byt

provedeno na strané fidiciho systému, nikoli na strané méni¢e. Tim se

zamezi vzniku rusivych proudl v propojeni OV

NGO~ WN =
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Ménic

1A

Rozvadéc

©)

%JIIII IIIIIIIIIIIIIIIﬂ

Zadni panel

®

zemnici sbérnice

Vykonova

Ridici kabelaz
do ménice

vV

0
Zem

Vystup 2

©)

Vystup 3 ")
e
- 3@

Ridici
systém

silové kabely

DvouZzilovy silovy kabel nebo
L1/L

Jednozilovy silovy kabel
2 jednoZil
Trifazovy silovy kabel

3 faze + uzemnéni )
V tomto prostoru pouze
necitlivé obvody

Zemnici kabel

Vyznam znaéek

—
]

L2/N

Zem

Obr.12: Doporucené zapojeni pro standardni pozadavky
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4.3 SVORKOVNICE

Pristup ke svorkovnicim
Pfistupu ke svorkovnicim méniCe se dosahne sejmutim pfedniho krytu. Do
otvoru v pravém dolnim rohu krytu vsurite Sroubovak (cca 3mm) a uvolnéte
kryt, viz obr. 15.

Kryt svorkovnice

Spodni strana ménice

Sroubovak

Obr.15: Pristup ke svorkovnicim

Umisténi svorkovnic
V levé Casti je umisténa svisla silova svorkovnice.
Svorkovnice fizeni se sklada ze tfi vodorovnych svorkovnic v praveé ¢asti:

A1 az A5

B1azB5

C1azC5
Silova Pfizplsobovaci odpor
svorkovnice (mezi svorkami C4 a C5)

t\/

L1(L) —
L2 (N)

—
'S

e
‘57&559)79)79)

SISHSES

WIS

;

Ridici
svorkovnice

his <@

EEEEEEREERS

| m—

Odnimatelna
prepazka

Uchytka
pro kabel

Obr.16: Umisténi svorkovnic

\ i
IS |I<|C|I

Mr

10k

L1(L) [ Napajeci sit
L2(N) | Napajeci sit
Napajeci sit

Privod k motoru

Privod k motoru

Privod k motoru

Privod k motoru

Brzdny odpor

Brzdny odpor

0V spole¢nych

A2

Analogovy vstup 1

A3

Zdroj +10V / 5mA

Relé (bezpotencialovy kontakt)

—_/ A5

Relé (bezpotencialovy kontakt)

z

i I

B1 0V spole¢nych

B2 Provoz vpred

B3 Provoz vzad

B4 Enable

B5 Externi porucha

C1 0V spole¢nych

Cc2 Analogovy vystup

C3 Volba analogového vstupu 1/2
C4 Diferen¢ni vstup / RS485

C5 Diferencni vstup / RS485

trvaly spinaci kontakt

- mzikovy rozpinaci kontakt

Obr.17: Zapojeni pro nejjednodussi zplisob pro ovladani otaéek motoru
fizeni ménice (plati pro Zakladni zapojeni od vyrobce, tj. 6.04 = 2)
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Priklad zadavani
kmitoctu potenciometrem

SISISIOIO
oooon

SISISISIO
Ooooon

A1A2A3A4A5

Max
——————————— — +10V
5kQ [ anal y
. logovy vstup 1
(2kQ mln) \ ___________ \ V) OV Sp0|eényd1
Min

Priklad zadavani
kmitoctu proudem

T
-

PISISIPIc
OO

PISISKPIc
| I

(=]

= Diferenc¢ni
analogovy vstup
(0 az 20 mA)

—

—>
I

Zdroj proudu
0 az 20 mA =

Obr.18: Priklady doporu¢eného zapojeni stinéni

18

Svorkovnice fizeni

Obvody fizeni a svorkovnice fizeni jsou od vykonovych obvodl oddéleny
pouze zakladni izolaci. Uzivatel musi zajistit, aby vSechny externi fidici
obvody byly zabezpeceny proti dotyku, a to alespon izolaci vyhovujici
pozadavkiim na izolaci pro stfidavé sitové napajeci napéti.

Jsou-li externi obvody klasifikovany jako SELV (obvody bezpecného
napéti), potom musi byt pro pouzita zvlastni pridavna izolacni bariéra
(oddéleni) pro zabezpeceni pozadavka SELV.

Méni€ ma vyrobcem pro digitalni vstupy nastavenu negativni logiku
(8.27 = 0), tj. tyto vstupy jsou aktivni pri pfipojeni k 0V.

Je-li ke vstuplim s negativni logikou pfipojen Fidici systém s pozitivni
logikou, potom miize po pfipojeni sité dojit ke startu ménice.

m 0V spole€nych (interné propojeno s B1, C1)

Analogovy vstup 1 (funkce je dana parametrem 0.24)

Funkce nastavena vyrobcem

zadavani kmito¢tu napétim 0V az +10V

Rozsah (volba pomoci 1.10)

0V az +10V nebo -10V az +10V

Max. Spi€k. povolené vst. napéti

-50V az +50V proti OV spole€nych

Vstupni impedance

94kQ

RozliSovaci schopnost

10 bith plus znaménko

Perioda vzorkovani stavu

kazdych 16ms

Absolutni pfesnost

+200mV

Souvisejici parametry

1.10, 7.06, 7.08, 7.09, 7.10

XN Referencni zdroj +10V

Jmen. zatizeni 5mA
Pfesnost + 3%
Ochrana zkratuvzdorny proti OV spole€nych

Relé (beznapét'ové spinaci kontakty)
(funkce je dana parametrem 8.25)

Funkce nastavena vyrobcem

relé Status (relé je v klidovém stavu, je-li
méni¢ bez napéti nebo v poruse)

Zatizitelnost kontakt(

2A pii 250Vst nebo 24Vss pfi odporové zatézi

Max. pfechodovy odpor kontaktd

100 mQ

Aktualiza¢ni perioda

kazdych 32 ms

Napétova odolnost kontaktl 750 Vst
Napétova odolnost proti ostatnim 2,5 kVst
obvodim

Souvisejici parametry 8.25, 8.26




m 0V spolecnych (interné propojeno s A1, C1)

Digitalni vstup F3 (funkce je dana parametrem 8.16)
Digitalni vstup F4 (funkce je dana parametrem 8.19)
Digitalni vstup F5 (funkce je dana parametrem 8.21)

Funkce F3 nastavena vyrobcem

provoz vpied

Funkce F4 nastavena vyrobcem

provoz vzad

Funkce F5 nastavena vyrobcem

Enable

Napétovy rozsah

0 az +24V

Max. povolené vst. napéti

-3 V az + 30V proti OV spole€nych

Perioda vzorkovani stavu

kazdych 8 ms

Negativni logika Neaktivni log H

211,1V nebo =21,2kQ

Aktivni log L <4,4V nebo <2,6 kQ
Pozitivni logika Aktivni log H >11,1V

NeaktivnilogL | <44V
Vstupni impedance 5,6 kQ proti 0V spole€nych
Souvisejici parametry F3 8.17, 8.27
Souvisejici parametry F4 8.20, 8.27
Souvisejici parametry F5 8.22, 8.27

mnélni vstup / digitalni vystup F1 (funkce je dana parametrem 8.10)

Digitalni vstup / digitalni vystup F2 (funkce je dana parametrem 8.13)

Funkce F1 nastavena vyrobcem

vstup Externi porucha

Funkce F2 nastavena vyrobcem

vstup pro volbu analog. vstupu 1 nebo 2

Napétovy rozsah

0 az +24V

Max. povolené vst. napéti

-3 V az + 30V proti OV spole¢nych

Perioda vzorkovani stavu

kazdych 8 ms

Negativni logika Neaktivni log H

211,17V nebo =221,2kQ

Aktivni log L <4,4V nebo<26kQ
Pozitivni logika Aktivni log H 2111V
Neaktivni log L <44V

Proudova zatizitelnost digitalniho
vystupu ve funkci spotiebié

50 mA je-li vyst. napéti mensSinez 1V

Proudova zatizitelnost digitalniho
vystupu ve funkci zdroje (je-li vstup
konfigurovan pro negativni logiku)

interni odpor 5k6 v sérii se 14,0V proti 0V (tj.
2,5 mA pii zkratu proti OV spole¢nych)

Souvisejici parametry F1

8.11, 8.12, 8.27

Souvisejici parametry F2

8.14, 8.15, 8.27
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0V spole€nych (interné propojeno s A1, B1)

Analogovy vystup 1 (funkce je dana parametrem 7.19)

Funkce nastavena vyrobcem

méreni vystupniho kmitoétu (0V az +10V)

Rozsah (volba pomoci 7.21)

oV az +10V
0 az 20mA
4 az 20mA

Minimalni zatéZovaci impedance

2kQ

Max. povolené externi napéti

0V az +15V proti OV spole¢nych.

Ochrana

proti trvalému zkratu proti 0V spole€nych

Perioda vzorkovani stavu

kazdych 32ms

RozliSovaci schopnost

10 bitd

Absolutni pfesnost

+ 500mV (napétovy rezim)
+ 1mA (proudovy rezim)

Zatizitelnost (napétovy rezim) 5mA max
Vyst. napéti (proudovy rezim) 0 az +10V max
Souvisejici parametry 7.20,7.21

Popis viz svorka B5

(o738 Diferencni analog. invertujici vstup 2 nebo neinvertujici vstup pro RS485
[ Diferencni analog. neinvertujici vstup 2 nebo invertujici vstup pro RS485
(funkce je dana parametrem 0.25, resp. 7.11)

Funkce nastavena vyrobcem

vstup pro RS485

Max. povolené vst. napéti

-7V az +12V (kazdy vstup proti OV
spole€nych).

Vystup je chranén proti trvalému zkratu proti
0V spolecnych

Rozsah vstupniho napéti

-5V az +10V (kazdy vstup proti 0OV
spole€nych)

Vstupni impedance

100Q (odpor umistény v prostoru
svorkovnic, viz obr.15)

Perioda vzorkovani stavu*

kazdych 16ms

RozliSovaci schopnost*

10 bitd

Absolutni pfesnost*

+0,6mA

Souvisejici parametry

b23, b26, 7.12, 7.13, 7.14

* Platné, jsou-li svorky ve funkci analogového vstupu 2
Pozn.: jsou-li svorky ve funkci vstupu pro termistor, viz parametr 0.25




5. Klavesnice a displej

\\/—\

Displej
Znaménko minus -
@
ot —@ @@~
v Mode
Start @ @— Reverzace

(_ L/'é\
Stop / Reset

Obr.19: Ovladaci panel ménice

Displej
Ttimistny displej miZe zobrazovat &isla a hodnoty parametrd nebo stav
ménice nebo poruchové kody.

Displej mize pracovat ve tfech rezimech. Rezim je volen pomoci klavesnice:
Rezim Status
Normalni pracovni rezim. Displej zobrazuje aktualni stav ménice, napr.
rdY.

Rezim Vybér parametru
Tento rezim umoziuje vybér €isla parametru.
V rezimu vybéru parametru se na displeji blika €islo parametru.

Rezim Nastaveni parametru

Tento rezim umoziuje ménit hodnotu parametru.
Hodnota parametru je na displeji zobrazena nepferuSované.

20

Klavesnice
Z klavesnice lze ovladat vSechny provozni funkce ménie a nastavovat
hodnoty vSech parametrd.

Parametry a jejich hodnoty se nastavuji tfemi hornimi tlagitky:

Up Nahoru
Down Doll
Mode

TFi spodni tlagitka ovladaji v rezimu Keypad funkce:

Start zelené tlacitko

Stop/Reset Cerveneé tlagitko (toto tlagitko je pro funkci Reset
funkéni i v rezimu Terminal)

Reverzace modré tlacitko



6. Prace s parametry

Parametry jsou programovatelné prostredky, jimiz se Fidi a monitoruji provozni
stavy systému.

Kazdy parametr je vyrobcem nastaven na tzv. Zakladni nastaveni, které
vyhovuje pro vétsinu jednoduchych aplikaci.

Je-li pfi praci s parametry doba mezi dvéma thozy do klavesnice delsi

nez 8s, vrati se displej do rezimu Status (k pavodnimu udaji). Toto neplati
pro rezim Nastaveni parametru.

6.1 STRUKTURA PARAMETRU

Méni¢ se programuje nastavenim hodnot parametri. Parametry jsou
usporadany do Menu (skupin menu), které sdruzuji funkéné souvisejici
parametry.

Prvni je Menu 0, tzv. Uzivatelské menu.

Obsahuje zakladni parametry, jejichz nastaveni vétSinou postaci pro
jednoduché aplikace. Parametru Menu O jsou duplikaty ur€itych parametrd
ostatnich Menu. Napf. 0.10 je duplikatem parametru 5.01 (akceleraéni rampa).
UzZivatel maze nékteré parametry Menu 0 prekonfigurovat (viz Menu b).

Zbyvajici skupiny menu (1 az E), tzv. RozSifené menu obsahuji parametry,

které lze vyuzit pro slozitéjSi aplikace. Pro pfistup do rozsitfeného menu je
potfeba odblokovat standardni bezpeénostni kéd, viz kap. 7.1.

6.2 DRUHY PARAMETRU

Parametry délime na tfi zakladni druhy - provozni, bitové a pfepinaci.

Provozni parametry mohou byt nastaveny na hodnotu v daném rozsahu
(analogie potenciometru).

Bitové parametry mohou mit pouze 2 hodnoty (analogie pfepinace).
Bitové parametry maiji na displeji pfed hodnotou oznaceni b (b 0 nebo b 1).

Prepinaci parametry umozriuji volbu jedné z nékolika moznosti (funkci).

21

VSechny parametry navic mohou byt:
¢ Read-write (RW) - hodnotu parametru Ize Cist i nastavovat
¢ Read-only (RO) - hodnotu parametru Ize pouze Cist

Zvlastni skupinu tvofi tzv. Nulové parametry (parametr x.00 v kazdé skupiné
menu). Tyto parametry maji specialni funkce, viz kap. 6.3.1.

6.3 PRACE S PARAMETRY

Méni¢ pracuje s parametry ve tfech rezimech (ekvivalenty rezim( displeje).
Rezim je volen pomoci klavesnice.

Rezim Status
Normalni pracovni rezim. Displej zobrazuje aktualni stav ménice, napf.
rdY.

Rezim Vybér parametru
Tento rezim umoznuje vybér &isla parametru.

Rezim Nastaveni parametru
Tento rezim umozriuje ménit hodnotu parametru.

6.3.1 Nulové parametry

Tzv. Nulové parametry (parametr x.00 v kazdé skupiné menu) umoznuji:

« pfi nastaveni na hodnotu 149 - odblokovani standardniho
bezpeénostniho kédu

« pfi nastaveni na hodnotu 533 - obnoveni Zakladniho nastaveni
parametrt

« pfi nastaveni na hodnotu 544 - obnoveni Zakladniho nastaveni
parametri pro USA

« pfi nastaveni na hodnotu 800 - uvedeni v ¢&innost standardniho
bezpecnostniho kédu, ev. uzivatelského kodu (b.30), je-li zadan

+ pfi nastaveni na hodnotu 900 - zapamatovani nastavenych hodnot
parametrt



6.3.2 Rezim Vybér parametru

1. Stisknéte tlacitko Mode. Displej prestane ukazovat aktualni stav (napf.

rdY). Na displeji se stfidavé zobrazuje Cislo skupiny menu s Ccislem
parametru. Napf. 0 = 10 znamena, Ze je vybran parametr 0.10.
Nastaveni vy$$i skupiny menu (tzv. RozSifeného menu - 1 az E) se
dosahne sou€asnym stisknutim tlaitek Mode a Up (ev. Mode a Down).
Pro pfistup do RozSifeného menu je vSak potfeba nejdfive odblokovat
Standardni bezpe¢- nostni kod, viz kap. 7.1.

2. Pomoci tlacitek UP a Down Ize vybrat pozadovany parametr.

Neni-li po dobu 8s stisknuto nékteré z tlacitek, displej se vrati do rezimu
Status.

6.3.3 Rezim Nastaveni parametru

1. Nastavte pozadovany parametr, viz kap. 6.3.2.

2. Stisknéte tlacitko Mode. Méni¢ je nyni v rezimu Nastaveni parametru.

3. Na displeji nyni blika posledni platna Cislice (pfip. celé zobrazeni funkce),
coz signalizuje, Zze tato hodnota (funkce) muize byt zménéna pomoci
klavesnice.

4. Zména hodnoty parametru (ev. zména funkce parametru) se provede

pomoci tla¢itek Up a Down.
U viceciselnych hodnot Ize sou€asnym stisknutim tlacitek Mode a Up
(nebo Mode a Down) zménit pozici blikajici Cislice, tz. Ze potom Ize tlacitky
Up nebo Down ménit pfimo Cislice na misté desitek, pfip. stovek. To
umoziuje rychlejsi nastaveni hodnot, zejména je-li nastavovan velky rozdil
hodnot.

5. Stisknéte tlacitko Mode. Méni¢ se vrati do rezimu Vybér parametru. Dokud
neni tlacitko Mode stlaceno, méni¢ zUstava v rezimu Nastaveni parametru.

Nova hodnota parametru je nyni aktivni, ale pouze do odpojeni ménice od
sité. Je-li potfeba nové hodnoty parametr( uchovat i po odpojeni od sité,
je tfeba provést Zapamatovani nastavenych hodnot parametri, viz kap.
6.3.5.

Ke zméné hodnot nékterych parametrt (v pfehledu parametrt oznacenych R)
je nutno nejdfive provést Reset ménice (napf. neni-li méni€ v chodu - stisknuti
tlacitka Stop/Reset).
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6.3.4 Obnoveni zakladniho nastaveni parametrt

Ujistéte se, ze ménic neni v chodu (na displeji sviti napf. rdY).
Zvolte kterékoliv menu.

Nastavte Cislo parametru na x.00.

Stisknéte tlaCitko Mode.

Nastavte na displeji hodnotu 533.

Stisknéte tlaCitko Mode.

Stisknéte tlacitko Stop/Reset.

No ok wd =

VSechny parametry jsou nyni nastaveny na Zakladni nastaveni (hodnoty
nastavené vyrobcem). Je-li potfeba, aby Zakladni nastaveni zlstalo | po
odpojeni ménice od sité, je nutno provést Zapamatovani nastavenych hodnot
parametr(i, viz nisledujici kap.

6.3.5 Zapamatovani nastavenych hodnot parametrut

Zvolte kterékoliv menu.

Nastavte Cislo parametru na x.00.
Stisknéte tlaCitko Mode.

Nastavte na displeji hodnotu 900.
Stisknéte tlaCitko Mode.

Stisknéte tlacitko Stop/Reset.

I o

VS8echny nové nastavené hodnoty parametr( jsou nyni zapamatovany.



7. Bezpeénostni kéd

Bezpecnostni kdd slouzi k zabranéni nechténé nebo neopravnéné manipulaci s
parametry a ma dvé urovné:

Standardni koéd

Zabrariuje ¢teni a praci se vSemi parametry Rozsireného menu ale umozniuje
¢teni a praci s parametry Uzivatelského menu (Menu 0).

Tento kod je pevny (ur€eny vyrobcem) a umoziuje pfistup k RozSifenému
menu.

Uzivatelsky kéd

Uzivatelsky koéd je v Cinnosti, pouze je-li zadan uzivatelem. Je-li zadan,

zabrariuje praci se vSemi parametry s vyjimkou:

¢ parametr 0.10 (zadavani - indikace vyst. kmito¢tu z ovladaciho panelu v
rezimu Keypad)

¢ parametr x.00 ve zvoleném menu (napf. 7.00).

Hodnota tohoto kédu je definovana uzivatelem. To umoznuje ochranu proti

neopravéné manipulaci s parametry. Hodnota kédu maze byt ¢tena a ménéna

pouze je-li kéd odblokovan.

Po pfipojeni napdjeci sité je Standardni a Uzivatelsky koéd (je-li nastaven)
automaticky v ¢innosti.

7.1 ODBLOKOVANiI STANDARDNIHO KODU

Standardni kéd je v Cinnosti automaticky ihned po pfipojeni sité. Pouze
parametry Menu 0 mohou byt zobrazeny na displeji a mohou byt editovany.

Postup odblokovani Standardniho kédu:
1. Nastavte parametr 0.00
2. Stisknéte tlacitko Mode
3. Nastavte hodnotu 149
4. Stisknéte tlaCitko Mode

Pokud neni v ¢innosti UZivatelsky kéd, mohou byt ¢teny a editovany vSechny
parametry.
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7.2 NASTAVENIi UZIVATELSKEHO KODU

Ménic¢ je od vyrobce dodavan bez nastaveni Uzivatelského kédu (je nastavena
hodnota 149, tj. hodnota standardniho kodu).

Postup nastaveni Uzivatelského koédu:

1. Odblokujte Standardni kéd, viz kap. 7.1

Nastavte parametr b.30. Na displeji je zobrazena hodnota 149.

Stisknéte tlacitko Mode.

Nastavte zvolenou hodnotu Uzivateského kédu z rozsahu 1az 255 (ne 149).
Stisknéte tlacitko Mode. Na displeji se znovu objevi b.30. Tim se “utaji”
nastavena hodnota Uzivatelského kodu.

S A

Uzivatelsky kod je nyni nastaven.
Uzivatelsky kéd je uveden v €innost odpojenim a znovupfipojenim napajeci
sité.

7.3 ODBLOKOVANI UZIVATELSKEHO KODU

Pokud byl Uzivatelsky kéd nastaven, potom je tento kéd v €innosti automaticky
ihned po znovupfipojeni sité. Pouze parametry x.00 v kazdém menu a 0.10
mohou byt editovany.

Postup odblokovani Uzivatelského kodu:

1. Zvolte libovolné menu a nastavte parametr x.00

2. Stisknéte tlacitko Mode

3. Nastavte hodnotu koédu nastavenou uzivatelem (viz nastaveni
Uzivatelského kodu, kap. 7.3)

4. Stisknéte tlacitko Mode

VSechny R/W parametry mohou byt nyni editovany (R/W parametry
Rozsifeného menu mohou byt editovany, pokud byl odblokovan Standardni
kod).



8. Diagnostika a poruchové kody

8.1 INDIKACE NEPORUCHOVYCH STAVU PS
rdY Zavada vnitfniho napajeciho zdroje ménice.
Motor je zastaven, ménic je pfipojen k siti a ¢eka na dalSi povel. Et
dEC Externi porucha. Je dana rozpojenim svorky B5 od OV spole¢nych.
Byl vydan povel Stop. Méni¢ zastavuje motor po decelera¢ni rampé. O.SP
. PFekroCeni otacek
inh

Tranzistory IGBT mostu stfidace jsou blokovany (v Zakladnim nastaveni je It
napf. na fidici svorkovnici rozpojena svorka B4 od OV spole¢nych). Je-li

. - o Porucha vlivem proudového pfetiZzeni typu | x t. Integrél vystupniho proudu (v
pripojen toCici se motor, potom volnobézné dobiha.

mezich 0.46 a 0.06) v ¢ase dosahl pfipustnou hranici.

dc

Ménic€ je v rezimu ss brzdéni.

cL

PreruSeni proudové smycky 4 az 20mA, poklesne-li proud pod 3mA.

OuUL
Indikace toho, Ze méni¢ pracuje v oblasti proudového pretizeni | x t. Oh2
Nadmeérné otepleni chladice.
hot
Indikace toho, ze se prehfiva chladic¢ EEF

Porucha EEPROM.

8.2 PORUCHOVE KODY

th
uu Vysokéa impedance externiho termistoru.

Pokles napéti meziobvodu. MGze byt zplGsoben i poklesem napajeciho napéti
pod 170V. Er1 az Er4

Zavada hardware ménice.
ou
Pfepéti na meziobvodu. Mize byt zplsobeno prepétim v siti (i kratkodobym)
nebo nadmérnou rekuperaci vlivem rychlé deceleraéni rampy.

ol

Okamzité proudové pretizeni na vystupu ménice.
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N

S v = . Provedte pfipojeni Fidici svorkovnice podle obrazku.
9- OVIadanl menice 2. Provedte fytg kJontron: P
» spravnost pfipojeni napajeci sité a motoru
Méni¢ Ize ovladat 3 zakladnimi zplsoby: ¢ hFidel motoru neni nechranéna
« ze svorkovnice fizeni (Rezim Terminal) » potenciometr pro nastavovani kmitoctu je v poloze pro min. kmitocet
* zklavesnice (rezim Keypad) » svorky B2, B3, B4 jsou rozpojeny od 0V spole¢nych
¢ seériovou linkou 3. Pripojte napajeci sit
4. Ovéfte, ze hodnota parametru 0.02 (max. kmito€et) neni vy$Si nez hodnota
Zakladni nastaveni od vyrobce je ReZzim Terminal. odpovidajici max. povolenym otackam motoru.
5. Zkontrolujte nastaveni téchto parametr( (jejich Zakladni nastaveni):
. e #0.05=0 (Volba zadavaciho signalu)
9.1 REZIM TERMINAL e #6.04=2 (Volba interface)
e #0.47 = jmen. kmitoCet motoru (vétSinou 50 Hz)
Rezim Terminal znamena ovladat méni¢ pies svorkovnici fizeni. 6. Nastavte parametr 0.10 (Indikace vystupniho kmitoCtu). Po 8s displej
ReZim Terminal se nejéasté&ji provozuje ve 2 varintach: ukazuje Inh.
+ Varianta 1 - Interface Wireproof (6.04 = 2 = Zakladni nastaveni) 7. Sepnéte spinaC Enable (B4 k OV spolecnych). Na displeji se objevi rdY.
+  Varianta 2 - Interface CD (6.04 = 0) 8. Sepnéte spinaC Provoz vpfed (B2) nebo Provoz vzad (B3) k 0OV

spolec¢nych. Displej zaCne zobrazovat vystupni kmitoet a motor se
rozbéhne. Zkontrolujte, zda otad€ky motoru reaguji na zmény signalu z

svorka Wireproof CD potenciometru
B2 Provoz vpred .. Start 9. Méni¢ se zastavi rozpojenim jednoho ze spinadt Provoz vpred (pfip.
(trvaly kontakt) (mzikovy spinaci kontakt) Provoz vzad) nebo Enable (v tomto pfipadé motor volnobé&zné dobiha a na
B3 Provoz vzad Reverzace displeji se zobrazi Inh).
(trvaly kontakt) (trvaly kontakt) 10. Doslo-li k porude a pfigina poruchy vymizela, Ize mé&ni¢ vyresetovat pomoci
B4 Enable ) Stop tlacitka Reset/Stop.
(trvaly kontakt) (mzikovy rozpinaci kontakt)
DalSi moznosti viz parametr 6.04. Varianta 2 - Interface CD (#6.04 = 0)
Varianta 1 - Interface Wireproof (#6.04 = 2 = Zakladni nastaveni) A OV spole€nych
10k A2 Analogovy vstup 1
A1 0V spoleénych A3 Zdroj +10V / 5mA
1OKE A2 Analogovy vstup 1 —
A3 | Zdroj +10V/5mA B1__ | OV spolecnych
A_[B2 Start
a\ B1 0V spoleénych ——| B3 Reverzace
| B2 Provoz vpied B4 | Stop
12} B3 Provoz vzad B5 Externi porucha
p\i B4 Enable
BS Externi porucha I trvaly spinaci kontakt

L~ mzikovy rozpinaci kontakt
_T- trvaly spinaci kontakt

{‘_ mZikovy rozpinaci kontakt Obr.21: Nejjednodussi zapojeni pro interface CD

Obr.20: nejjednodussi zapojeni pro interface Wireproof
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0>

Provedte pfipojeni Fidici svorkovnice podle obrazku.

Provedte tyto kontroly:

* spravnost pfipojeni napajeci sité a motoru

* hfidel motoru neni nechranéna

* potenciometr pro nastavovani kmitoctu je v poloze pro min. kmitocet

« svorky B2, B3, B4 jsou rozpojeny od 0V spole¢nych

Pfipojte napajeci sit

Ovéfte, Zze hodnota parametru 0.02 (max. kmitocet) neni vy$Si nez hodnota
odpovidajici max. povolenym otackam motoru.

Zkontrolujte nastaveni téchto parametru (jejich Zakladni nastaveni):

¢ #0.05=0 (Volba zadavaciho signalu)

e #6.04=0 (Volba interface)

¢ #0.47 = jmen. kmitoCet motoru (vétSinou 50 Hz)

Nastavte parametr 0.10 (Indikace vystupniho kmito¢tu). Po 8s displej
ukazuje rdY.

Stlacte spina¢ Start (B2) k 0OV spoleénych. Displej zacne zobrazovat
vystupni kmitocet a motor se rozbéhne. Zkontrolujte, zda otacky motoru
reaguji na zmény signalu z potenciometru.

Zména sméru otaceni motoru se docili kontaktem Reverzace (B3).

Méni¢ se zastavi rozpojenim spinace Stop (B4).

. Doslo-li k poruse a pfi¢ina poruchy vymizela, Ize méni¢ vyresetovat pomoci

tla¢itka Reset/Stop.

9.2 ZADAVANI KMITOCTU PROUDEM

1.
2

Parametr 0.25 nastavte na jednu z hodnot 1 az 4.

Proudovy signal pfipojte na svorky C4 a C5 (analogovy vstup 2). Plus se

pfipoji C5.

Volba analogového vstupu 2 se provede jednim z téchto zplsobu:

« propojit svorku C3 s OV spole¢nych (napf. C1) - zvolen analogovy
vstup 2

* Parametr 0.05 nastavit na hodnotu 2

9.3 REZIM KEYPAD

B1 0V spole€nych

B2 Provoz vpred
B3 Provoz vzad
B4 Enable

T BS Externi porucha

Obr.22: Zapojeni svorkovnice pro rezim Keypad
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Rezim Keypad znamena ovladat méni¢ pomoci ovladaciho panelu, tj. pomoci
tlacitek na ménici.

1. Provedte pfipojeni Fidici svorkovnice podle obrazku.
Provedte tyto kontroly:
» spravnost pfipojeni napajeci sité a motoru
» hfidel motoru neni nechranéna

3. Pripojte napajeci sit

4. Ovéfte, Ze hodnota parametru 0.02 (max. kmitoc€et) neni vy$Si nez hodnota
odpovidajici max. povolenym otackam motoru.

5. Zkontrolujte nastaveni téchto parametr(:
e #0.05=4 (Volba zadavaciho signalu)
e #0.47 = jmen. kmitoCet motoru (vétSinou 50 Hz)

6. Nastavte parametr 0.10 (Indikace vystupniho kmitoctu). Po 8s displej
ukazuje rdY.

7. Stlacte tlaCitko Start. Displej zacne zobrazovat vystupni kmitoGet a motor
se rozbéhne. Otacky motoru se nastavuiji tlacitky UP a Down.

8. Ménic¢ se zastavi stlaCenim tladitka Stop/Reset.

9. Po opétovném stisknuti tlacitka Start se méni¢ rozbéhne na otacky, pfi
kterych bylo predtim stlaeno tlaitko Stop.

10. Doslo-li k poruse a pFi€ina poruchy vymizela, Ize méni¢ vyresetovat pomoci
tlaCitka Reset/Stop.

Pozn.: U SW verze nizSi nez 1.03.00 je nutno navic nastavit #6.04 = 0.



10. Prehled parametru

Ciselnd oznacdeni parametrii jsou v textu vyznadena silné. Pokud je minéna
hodnota parametru, je pfed oznac¢enim parametru pouZzit znak #.

U parametri s kédem T (viz kap. 10.3) je u hodnoty parametru v zdvorce
uvedeno numerické oznaceni pro sériovou linku.

10.1 ZAKLADNi NASTAVENI

Parametry jsou ve vyrobé nastaveny na tzv. Zakladni nastaveni (default).

VSechny parametry mohou byt ponechany v zakladnim nastaveni nebo se
mohou nastavit podle dané aplikace. K zakladnimu nastaveni parametr(i se Ize
podle potfeby vratit (kap.6.3.4).

Nové nastavené (zménéné) hodnoty parametri (viz kap. 6.3.3.) jsou
aktivni okamzité. Pfi odpojeni ménice od sité se nové nastavené hodnoty
u vétsiny parametru automaticky neuchovavaji (nejsou oznaceny kédem
S v prehledu parametrd). Pro jejich trvalé zapamatovani je nutno provést
postup popsany v kap.6.3.5.

10.2 PARAMETRY x.00

Tzv. Nulové parametry (parametr x.00 v kazdé skupiné menu) umozniuji:

pfi nastaveni na hodnotu 149 - odblokovani standardniho
bezpecnostniho kédu

pfi nastaveni na hodnotu 533 - obnoveni Zakladniho nastaveni
parametr(i

pfi nastaveni na hodnotu
parametri pro USA

pfi nastaveni na hodnotu 800 - uvedeni v &innost standardniho
bezpecnostniho kédu, ev. uzivatelského kédu (b.30), je-li zadan

pfi nastaveni na hodnotu 900 - zapamatovani nastavenych hodnot

544 - obnoveni Zakladniho nastaveni

parametr(i
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10.3 KODY V PREHLEDU PARAMETRU

rw ]
o O
Bit

T wnw X HC®

-n

Read/Write - hodnotu parametru Ize &ist i nastavovat

Read-only - hodnotu parametru Ize pouze Cist

Bitovy - ma pouze 2 hodnoty (0 nebo 1)

Bipolarni - parametr mize mit kladné i zaporné hodnoty
Unipolarni - parametr mGze mit pouze kladné hodnoty
Pfepinaci parametry - umozfiuji volbu jedné z nékolika funkci
Pfed nastavenim nové hodnoty je potfeba provést Reset
Hodnota parametru je zapamatovana po odpojeni od sité
Parametr nelze ovladat prostfednictvim programovatelnych
vstupl a funkci

Pozice parametru v Menu 0 nemUze byt uzivatelem zménéna
Pozice parametru v Menu 0 mGze byt uzivatelem zménéna

10.4 SKUPINY MENU

Parametry jsou uspofadany do skupin:

Menu 0
Menu 1
Menu 2
Menu 3
Menu 4
Menu 5
Menu 6
Menu 7
Menu 8
Menu 9
Menu A
Menu b
Menu c
Menu d
Menu E

Uzivatelské menu

Volba zpusobu zadavani otacek, omezeni, filtry

Rampy
Prahy otacek

Proudové omezeni

Motor
Provozni rezimy

Analogové vstupy a vystupy

Digitalni vstupy a vystupy
Programovatelna logika a motorpotenciometr

Stavova logika a diagnostické informace

RGzné a definice Menu 0
Programovatelny komparator

Nepouzito

Uzivatelsky regulator PID




10.5 MENU 0

Menu Dupli- Nazev Zakl. nast. Zména Pozn.
0 kat
< 0.00 x.00 viz kap.10.2
A > & 0.01 1.07 | Minimalni kmitocet 0.0
g gg @ 5% @ g 0.02 1.06 Maximalni kmitoCet 50.0
=£ =2 @ 0.03 2.11 Doba akcelerace 5.0
0.04 2.21 Doba decelerace 10.0
0.05 1.14 Volba reference 0
e 3 g g ¢ & k: 0.06 4.07 | Proudové omezeni 150
_ g5 % 3 % $ 5 235_<2 % . 0.07 5.14 | Volba rezimu Boost 1
B o« 2 &8 3 3 T B EFTo %4 008 | 515 | Boost 10.0
S48 25 £ 5% 5BF 5B 5% 8t 2z & EP ¥ 0.09 5.13 | Volba dynamické char. U/f 0
¥55 gg 2L 3¢ 32° 3¢ 3L 32 G0 g 8o 8 010 | 5.01 | Vystupni kmitocet RO
%2 0.11 1.03 Pre-ramp reference RO
= E i =OEE 0.12 2.01 Post-ramp reference RO
= 0.13 4.02 Vystupni proud RO
.5 E \ aze 0.14 1.05 | KmitoCet funkce JOG 1.5
€3 g @ § 55 0.15 2.04 Rezim decelerac¢ni rampy Std
3 3 883 0.16 | 6.01 | Rezim Stop P
0.17 4.1 Volba fizeni momentu 0
_ N . g B 0.20 1.29 Skip kmitocet 1 0.0
g ¥ 3 3 s ¢ F 4 0.21 1.30 | Skip pasmo 1 0.5
: 8 g ¢ 33 g 2 8 B8 022 | 131 | Skip kmitoget 2 0.0
£ 22 L I3 PO A I 023 | 1.32 | Skip pasmo 2 0.5
5 %8 5 58 £8z  |& §8 8% &% o3 0.24 7.06 | ReZim anal. vstupu 1 ULt
Py ~ 0.25 7.1 Rezim anal. vstupu 2 ANS
€ 4 0.37 b.23 Sériova adresa 1.1
0.38 b.22 Parmetr zobrazeny po pfip. sité 10
{ 0.41 5.18 Modulaéni kmit. a kmitocet ULF 3
0.42 5.11 Pocet poll motoru 4P
T\EI'—|> B . 0.43 5.10 | Uginik motoru 0.85
¢ g 5 £ 2 0.44 5.09 | Jmen. napéti motoru 100
%‘ g2y 28 2 o 0.45 5.08 | Jmen. skluz motoru 0
. Efs i 0.46 | 5.07 | Jmen. proud motoru FLC
éér, é‘sg S ' FO0RE G 0.47 5.06 | Jmen. kmitoet motoru 50.0
- H : 0.49 Indikace stavu bezp. kédu RO
A ! © 0.50 b.29 | SW verze RO
ﬁg ST ' ' |
5. 1 é 7
_[g|s88 B5EE £
L2581 o 8BS
2 <g 5
E E AR HElE =N
g ;S 2 g |2 Za
s 2 g S E B
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Minimalni kmitocet

RW, B, F

Rozsah ‘

0.0 az #0.02

|Hz

Zéklnast. [ 0.0

Dolni mez vystupniho kmito¢tu ménice v unipolarnim rezimu urcujici minimalni
otacky motoru. (Pro #1.08 = 0. Je-li #1.08 = 1 viz parametr 1.07)

Neaktivni béhem funkce JOG

Souvisejici parametry: 0.02, 0.41, 1.08, 1.10

0.02 Maximalni kmitocet RW, U, F
1.06
Rozsah 0.0 a7 ULF [ Hz Zaklnast. | 50.0

Horni mez vystupniho kmito¢tu méni€e urCujici maximalni ota€ky motoru v

obou smérech otaceni.

Tato mez muze byt pfekro¢ena o kompenzaci skluzu (je-li pouzit).

Souvisejici parametry: 0.01, 0.41, 1.08

m Doba akcelerace RW, U, F
(akcelaraéni rampa)
Rozsah 0.0 az 999 | s/1100Hz | Zaklnast. | 5.0
Doba nutna ke zvyseni vystupniho kmito¢tu o 100Hz.
Sovisejici parametry: 2.09
m Doba decelerace RW, U, F
(decelera¢ni rampa
Rozsah 0.0 az 999 | s/1100Hz | Zaklnast. | 10.0
Doba nutna ke snizeni vystupniho kmito¢tu o 100Hz.
Sovisejici parametry: 2.09
m Volba reference RW, U, P, F
(zadavaciho signalu kmitoctu)
Rozsah 0az5 [ Zakl.nast. | 0

Pomoci tohoto parametru se voli zpusob zadavani kmitoctu:
0 pres svorkovnici Fizeni (rezim Terminal), viz 1.41 az 1.44.
V zakladnim nastaveni je zvolen analogovy vstup 1

A wWN -

pomoci Analogového vstupu 1 (svorka A2)

pomoci Analogového vstupu 2 (svorky C4, C5)
prednastavené kmitocty
tla€itky na klavesnici ménice (rezim Keypad)
jemné zadavani kmitoctu

Funkce Volba analogového vstupu 1/2 (svorka C3) je aktivni pouze kdyz

#0.05=0.

Sovisejici parametry: 1.41 az 1.44, 1.49
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0.06 Proudové omezeni RW, U, F
4.07
Rozsah 0.0 az 150 x FLC / #0.46 | % #0.46 | Zakl.nast. [ 150
Nastavitelna uroveri proudového pretizeni.
Blize viz 4.07.
Souvisejici parametry: 0.17, 0.46, 4.13, 4.14, b.32
Volba rezimu Boost RW, Bit, P, F
Rozsah 0 nebo 1 [ Zakl.nast. | 1
#0.07 =0 Pevny boost
Velikost boost je dana #0.08 a je nezavisla na zatizeni.
#0.07 = 1 Autoboost
Velikost boost se nastavuje automaticky v zavislosti na
nastaveni 0.08 a na zatizeni:
#0.08 x zatizeni (tj. %FLC)
boost =
100
Je-li pouzita funkce JOG, je velikost boost dana #05.16.
Sovisejici parametry: 0.08, 5.16
0.08 Boost RwW, U, F
5.15
Rozsah 0.0 a2 25.0 | % #0.44i Zékl.nast. | 10.0
Boost obecné = napétové zvySeni nad hodnotu vystupniho napéti danou
konstantnim pomérem U/f. Pfi zvySujicim se kmito€tu se Boost snizuje a rovna
se nule praveé pfi #0.47/2, viz obrazek.
0.08 je definovan jako vystupni napéti pfi nulovém vystupnim kmito¢tu a to
jako % jmenovitého vystupniho napéti (0.44).
Souvisejici parametry: 0.07, 0.44, 5.16
vast
Boost T

#0.47/2 #0.47 fuyst



Volba dynamické charakteristiky U/f RW, Bit, F
Rozsah 0 nebo 1 [ Zakl.nast. | 0
#0.09=0 Pevny pomér U/f
#0.09 = 1 Proménny pomér U/f

Hodnota vyst. napéti se méni v zavislosti na zatizeni (méni se
sklon charakteristiky U/f).
Je-li zatizeni mensi nez 0,7 FLC:

skut. proud
U/f = pevny U/f x (0,5 + ---—-mmmmmmemmmmee- )
2x0,7xFLC

Pro zatizeni vétSi nez 0,7 FLC plati pevny pomér U/f.
Souvisejici parametry: 0.07, 0.47, 4.20.

RO, B, P,F

Vystupni kmitocet
Rozsah +0.02 | Hz Zakl.nast. |

Zobrazuje vystupni kmito¢et meénice, tj. souCet Post ramp reference a
kompenzace skluzu:
Souvisejici parametry: 0.12, 0.38

RO, B,P,C

Pre-ramp reference
Rozsah +0.02 | Hz Zakl.nast. |

Zobrazuje vyslednou hodnotu reference (zadavaciho signalu) kmitoctu pred
aplikaci jakékoliv rampy.

RO, B,P,C

Post-ramp reference
Rozsah +0.02 | Hz Zakl.nast. |

Zobrazuje hodnotu reference kmito€tu ménice po aplikaci ramp.

RO, B,P,C

Vystupni proud
Rozsah + (#0.43 x FLC x 1.5)

[ A Zakl.nast. |

Zobrazuje pfibliznou hodnotu ¢€inné slozky vystupniho

proudu meénice.

Souvisejici parametry: 0.43, 0.46, b32

RW, U, C

m Kmitocet funkce JOG
Rozsah 0.0 az 400 | Hz

Zaklnast. | 1,5

Souvisejici parametry: 1.13
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Rezim deceleraéni rampy

RW,U,T,P,C

Rozsah

Std nebo FSt [

Zaklnast. | Std

Tento parametr nema vliv na akcelera¢ni rampu.

#0.15 = Std (0) Standardni rampa s pfidrzenim
Vzroste-li pfi deceleraci ss napéti meziobvodu nad
povolenou mez (motor vraci energii), decelerace se
okamzité zastavi do doby, nez napéti ss meziobvodu
poklesne pod povolenou mez.

#0.15 = Fst (1) Rychla rampa

Decelerace je plynula. Pokud pfi deceleraci vzroste ss
napéti meziobvodu nad povolenou mez, méni¢ vypne
poruchou OU. V tomto pfipadé se doporu€uje pouziti
brzdného odporu.

Souvisejici parametry: 0.04, 0.16

Rezim Stop RW,U, T,P,C
Rozsah CSt, rP, rP.I, dcl [ Zaklnast. | P

#0.16 = Cst  (0) Samovolny dobéh motoru
Most stfidace je okamzité po pfikazu Stop zablokovan
a motor dobiha volnobézné do klidu. Méni¢ muze byt
znovu spustén 1s po prikazu Stop.

#0.16=rP (1) Stop po rampé
V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na nulové
otacky. Potom ceka 1s (druha faze), nez je znovu
pfipraven ke spusténi (rdY).

#0.16 =rP.I (2) Stop po rampé + 1s ss brzdéni
V prvni fazi méni¢ deceleruje po rampé na nulové
otacky. Potom je po dobu 1s aplikovano ss brzdéni.

#0.16 =dcl  (3) Ss brzdéni
Rezim ss brzdéni je u tohoto ménice velmi jednoduchy.
Po naprogramovanou dobu (6.07) je aplikovana
naprogramovana uroven brzdiciho proudu (6.06).

Souvisejici parametry: 0.15, 1.11, 6.06, 6.07

Volba fizeni momentu RW, Bit, C
Rozsah 0 nebo 1 [ Zakl.nast. | 0
#0.17=0 Rizeni kmitoé&tu (otaéek)
#0.17 = 1 Rizeni momentu

Souvisejici parametry: 0.06, 4.03, 4.04



0.20

0.22

Rozsah

1.31

(WLN Skip kmitocCet 1 RW, U, C
Skip kmitocet 2
0.0 az ULF [ Hz Zaklnast. | 0.0

0.21

0.23

Skip kmito€ty zabrariuji provozu meénice pfi takovych otackach, kdy napf.
mechanicky systém rezonuje. Pfi zménach kmitoCtu meéni¢ pres tyto otacky
(pasmo otacek dané Skip kmitoctem a pfislusnym Skip pasmem) pouze po
rampé prejde.

Méni¢ umozriuje nastavit tfi Skip kmitocty a tfi Skip pasma. Treti Skip kmitocet
a Skip pasmo je mozno nastavit v Menu 1.

Souvisejici parametry: 0.21, 0.23

(Il Skip pasmo 1 RW, U, C
(Y3 Skip pasmo 2
0.0 a7 5.0 | Hz Zaklnast. | 0.5

Oznacuje polovinu Sifky kmitotového pasma (na jednu stranu od pfislusného
Skip kmito€tu), ve kterém nelze nastavit vystupni kmitoCet. Celkova Sitka
tohoto pasma je tedy dvojnasobna.

Souvisejici parametry: 0.20, 0.22

0.24 Rezim analogového vstupu 1 (svorka A2) RW,U, T, P,C
7.06
Rozsah ULt nebo th [ Zaklnast. | ULt

Svorka A2 muze byt nastavena bud jako napétovy vstup nebo jako vstup pro
externi termistor.
#0.24 = ULt (0)
#0.24 = th 1)

Napét'ovy vstup

Vstup pro externi termistor

Je-li svorka A2 pouzita pro pfipojeni externiho
termistoru, potom je nutno pfipojit odpor 15 kQ mezi
svorky A3 (+10V) a A2. Termistor se pfipoji mezi
svorky A2 a A1 (0V).

Hodnota odporu pro vybaveni poruchy je 3,3 kQ.
Hodnota odporu pro reset je 1,8 kQ

———oA3
15k

——0A2
/J
T oAl

Souvisejici parametry: 7.01, 7.08, 7.09, 7.10
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Rozsah

Rezim analogového vstupu 2 (svorky C4 a C5)

RW,U,T,P,C

ANS, 0.20, 20.0, 4.20, 20.4 th [ Zaklnast. | ANS

Rozsah

Svorky C4 a C5 (diferenéni vstup) mohou byt nastaveny bud jako proudovy
vstup nebo jako vstup pro sériovou linku.
#0.25 = ANS (0) Vstup pro sériovou linku
#0.25=0.20 (1) 0-20 mA
#0.25=20.0 (2) 20-0mA
#0.25=4.20 (3) 4-20 mA
#0.25=20.4 (4) 20-4mA
#0.25 = th 5) Vstup pro externi termistor
Jsou-li svorky C4 a C5 pouzity pro pfipojeni externiho
termistoru, potom je nutno pfipojit odpor 15 kQ mezi
svorky A3 (+10V) a C5. Termistor se pfipoji mezi
svorky C5 a C1 (0V). Také musi byt odstranén
pfizpusobovaci odpor 100 Q a svorka C4 musi byt
propojena se svorkou C1 (0V).
Hodnota odporu pro vybaveni poruchy je 3,3 kQ.
Hodnota odporu pro reset je 1,8 kQ

— oA3
15k

H
C

= Odstranit
|:| odpor 100Q

Souvisejici parametry: 7.02, 7.12, 7.13, 7.14

Sériova adresa

RW,U, P, F

0.0 a7 9.9 [ Zaklnast. | 1.1

0.38
b.22
Rozsah

Identifikacni symbol pfifazeny ménici pfi pouziti sériové linky.

Neméla by se pouzivat €isla kon€ici nulou, protoze tato se pouzivaji jako
adresy pro skupiny ménicd.

Souvisejici parametry: 0.25, b.26

Parametr zobrazeny po pfipojeni sité

RW, U, F

Zakl.nast. 10
(vyst.kmit.)

0 az 50
(ti. 0.00 a7 0.50)

Parametr z Menu 0, ktery je zobrazen na displeji po pfipojeni sité.



0.41
5.18
Rozsah

Modulaéni kmitoéet PSM a kmitoéet ULF

RW,U, T, P,F

3az12

[ kHz

Zakl.nast. | 3

Kmito€et ULF je uréen pouzitym modulaénim kmito¢tem:

0.41 Modulaéni kmitocet ULF
3 (0) 3 kHz 240 Hz
6 (1) 6 kHz 480 Hz
9 (2) 9 kHz 720 Hz
12 (3) 12 kHz 960 Hz
Souvisejici parametry: 0.01, 0.02
Pogéet poli motoru RW,U, T, P,F
Rozsah 2P az 8P Zakl.nast. [ 4P
#0.42=2P (0) 2 poly
#0.42=4P (1) 4 poly
#0.42=6P (2) 6 polu
#0.42=8P (3) 8 polu
Souvisejici parametry: 0.45
Uginik motoru RW, U, P,F
Rozsah 0.00 a7 1.00 [ Zaklnast. | 0.85

Uginik slouzi ve spojeni se jmen. proudem motoru (0.46) k vypo&tu &nné
slozky jmen. proudu, ktera je vyuzivana v fidicim algoritmu ménice.
Souvisejici parametry: 0.06, 0.46

0.44 Jmenovité napéti motoru RW, U, F
5.09
Rozsah 0.0 az 100 [ % Uvst | zaklnast. [ 100
Slouzi k definovani charakteristiky U/f, viz 0.47.
Souvisejici parametry: 0.07, 0.08, 0.09, 0.47, 5.17
0.45 Jmenovity skluz motoru RW, U,F
5.08
Rozsah 0 az 250 | ot/min Zaklnast. | 0.0

Parametr slouzi ke kompenzaci vlivu zatizeni motoru a tim ke zlep$eni statické
odchylky otac¢ek. Neni-li kompenzace vyzadovana, nastavte #0.45 = 0.

Je-li kompenzace skluzu pozadovana, parametr 0.45 by mél byt nastaven
podle Stitkovych hodnot motoru

#0.47 x 120
#0.45 = o - jmen. otacky
#0.42

napf. pro 4 pélovy motor se Stitkovymi hodnotami 50 Hz, 1450 ot/min

#0.45 = 50x120/4 - 1450 = 50 ot/min
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Nékdy je potfebné pfi oZivovani pohonu takto ziskanou hodnotu parametru 0.45
korigovat, protoze Stitkové udaje byly méfeny pfi napajeni motoru harmonickym
napétim o kmito¢tu 50 Hz.

Kompenzace skluzu bude pracovat spravné pfi otackach nizSich nez jsou

jmenovité a pfi snizeném buzeni.
Souvisejici parametry: 0.10, 0.42

Jmenovity proud motoru

RW, U,F

0.0azFLC

Rozsah

| A

Zaklnast. | FLC

Je to v podstaté maximalni trvaly vystupni proud ménice. Pfi pfekroceni této
hodnoty nastava rezim | x t, viz 4.15 a 4.19.
Tento parametr se doporucuje nastavit podle Stitku motoru.

Souvisejici parametry: 0.06 az 0.09, 0.45, 4.15

0.47 Jmenovity kmito¢et motoru RW, U,F
5.06
Rozsah 0.0 az ULF | Hz Zakl.nast. 50.0

Slouzi k definovani strmosti charakteristiky U/f, pfiklad pro motor se
jmenovitym napétim 180V viz obrazek.
Souvisejici parametry: 0.44, 5.17
% z#5.09 | #5.09 [ Uvyst

122%| 100%| 220V --

I"
’l
100% 82%| 180V
50% 41% Qv
’
4
’
4
4
4
’
#0.0ST Vystupni
kmitoCet

#0.47 / 2

#0.47

Na tvar charakteristiky U/f ma také vliv pfidavny boost (5.17).



m Indikace stavu bezpe€nostnich kédd RO, U, P,F
Rozsah 0az 111 [ Zakl.nast. |
Kazdé platné misto indikuje jiny stav:
misto jednotek 0 = standardni bezpecnostni kéd je odblokovan
1 = standardni bezpecnostni kéd je v Cinnosti
misto desitek 0 = uzivatelsky bezpecnostni kod odblokovan nebo
neni aktivni
1 = uzivatelsky bezpec€nostni kdd je v Cinnosti
misto stovek 0 = uzivatelsky kéd neni naprogramovan
1 = uzivatelsky kod je naprogramovan (parametr b.30)
Souvisejici parametry: x.00, b.30

0.50 SW verze RO, U, P,F
b.29
Rozsah 1.00 aZ 9.99 [ Zakl.nast. |

Indikuje SW verzi nainstalovanou do ménice.
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