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The complete integrated Manufacturing Solution
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Vyberte si to nejlepsi.

SolidCAM je skuteCnym vzorem integrace CAM aplikace do SolidWorksu a je také drZitelem
Zlatého certifikatu. SolidCAM nabizi dokonalou integraci vjednom okné Windows a plnou
asociativitu s modelem SolidWorksu. VSechny operace obrabéni definujete, vypocitate a
verifikujete, aniz byste opustili okno SolidWorksu.
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SolidCAM je Siroce vyuzivan ve strojni vyrobé a v odvétvich jako je elektrotechnika, lékafstvi,
spotifebni zboZi, konstrukce stroju, v automobilovém a leteckém primyslu pravé tak jako pfi
vyrobé forem a dutin i v rapid prototyping.

Uspé&3né vyrobni spolednosti dnedka pouzivaji integrované CAD/CAM systémy proto, aby se
dostaly rychleji na trh a snizily naklady. Pomoci dokonalé integrace SolidCAMu do jednoho okna
SolidWorksu muze organizace jakékoliv velikosti tézit z vyhod integrovaného feSeni SolidWorksu
a SolidCAMu. SolidWorks + SolidCAM je ,Dream-Team" pro konstrukci a obrabéni.

SolidCAM podporuje kompletni sadu obrabécich technologii. Nasleduje kratky popis hlavnich
modul SolidCAMu.
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2.5D Frézovani
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SolidCAM poskytuje na SolidWorks modelech jak interaktivni tak mocné 2.5D frézovaci operace.
SolidCAM také nabizi jeden z nejlepSich kapsovacich algoritm( na trhu. PIna kontrola drahy
nastroje a mocné algoritmy umoznuji uzZivateli obrabét takovym zpusobem, jakym potfebuje.
Operace mohou byt snadno preskladany, rotovany, zrcadleny atd. Modul automatického vrtani
v SolidCAMu automatizuje obrdbéni sou¢asti s mnoha vrtanymi otvory a slozitymi otvory.

VSe to co potfebujete pro Uspésné obrobeni vyrobku je poskytovano pfimo uvnitf SolidWorksu

pomoci snadného a jasného rozhrani. SolidCAM je Uspé&sné pouzivan ve vyrobnich divizich v
tisicich obrabécich spole€nosti a také ve vyrobnich dilnach.

3D Frézovani
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3D Frézovani v SolidCAMu muiZze byt pouZzito jak pro prizmatické soucasti tak pro slozité 3D
modely. Na prizmatickych souc¢astech SolidCAM analyzuje model a automaticky rozpozna kapsy
a kontury, které se budou obrabét pomoci strategii Konstant Z. Pro slozité 3D modely nabizi
SolidCAM mocné 3D obrabéni, které obsahuje integrované nastaveni zbytkového materialu.
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V SolidCAMu je programovani a obrabéni soucasti z vice stran na 4 a 5ti-osych obrabécich
centrech efektivni a lukrativni. SolidCAM je prdmyslovym favoritem vtomto typu obrabéni.

SolidCAM natéci SolidWorks model do uZivatelem definovanych rovin obrabéni a automaticky
vypocita vdechna potfebna posunuti a naklopeni pro nulové body 3D obrabéni.

SolidCAM umoznuje flexibilni nastaveni a sniZzuje potfebu specialnich upinacich pfipravku.
Muzete definovat 2.5D a 3D operace obrabéni na jakékoliv ploSe a pak je zkontrolovat pomoci
pokrocilé verifikace drahy nastroje v SolidCAMu. Tak jsou vystupem programy, které staci jen
spustit na vasSich 4/5ti-osych CNC strojich.

Souvislé 5ti-osé obrab éni
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Obrabéni v souvislych 5ti-osach se stava ¢im dal vice popularni z dlvodu snizeni ¢asu obrabéni,
lepSi dokoncéené plochy a zvySené Zivotnosti nastroji. SolidCAM zahrnuje vSechny tyto vyhody
souvislého 5ti-osého obrdbéni a spolu s kontrolou kolizi a simulaci stroje je pevnym zékladem
vaSeho 5ti-osého feseni.
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SolidCAM nabizi pro obrabéni slozZitych geometrii na soucasti, jako jsou jadra forem, dutiny,
soucasti pro letecky pramysl, hlavy vélcd, lopatky turbin a lopatkova kola inteligentni a mocné
strategie 5ti-osého obrabéni v&etné obrabéni bokem nastroje a stfihani. SolidCAM také poskytuje
realistickou simulaci kompletniho obrabéciho stroje a umoznuje kontrolu kolizi mezi nastrojem a
soucastmi obrabéciho stroje.

Modul vysokorychlostniho obrab  éni (HSM)

SolidCAM HSM je velmi mocny a trhem provéfeny modul vysokorychlostniho obrdbéni (HSM) pro
obrabéni forem, nastroju, dutin a slozitych 3D soucasti. HSM modul nabizi jedine¢né strategie
obrabéni a strategie propojeni pfi generovani drah nastroje pro vysokorychlostni obrabéni.

SolidCAM HSM modul generuje dokonale vyhlazené drahy nastroje, jak pro samotné obrabéni,
tak i pro najezdy, prejezdy odjezdy a pfechody mezi nimi. Tato skuteChost ma za néasledek
plynulé pohyby nastroje, coz je zakladni predpoklad pro stalé udrzeni vysokych posuvli béhem
obrabéni.

S HSM modulem pro SolidCAM je pocet odjezdd do vysSich Z-Urovni snizen na naprosté
minimum. VSude tam, kde to prostor jen trochu dovoluje, jsou fazeny Sikmé pohyby vyhlazené
obloukovymi pfechody provadéné v tésné blizkosti nad 3D tvarem aktualniho stavu obrabéni. To
minimalizuje dobu, po kterou je nastroj mimo zabér, a tim se sniZuje i celkovy ¢as obrabéni.

Jakékoliv HSM 3D strategie obrabéni muze byt ovlddana zadanim strmosti obrabéné plochy
nebo zadanim hranice obrabéni. SolidCAM HSM modul nabizi rozsahlou sadu néstroju pro
tvorbu hranic vcetné siluety, kontaktu nastroje, mélkych oblasti, teoretického zbytkového
materiélu, zbytkového materialu a uZivatelskych hranic.

SolidCAM HSM modul je mocné FeSeni pro vSechny uZivatele, ktefi vyZaduji pokrocilé schopnosti
vysokorychlostniho obrabéni. MiZe byt také pouZit pro zvySeni produktivity starSich CNC stroja,
protoZe dochéazi ke sniZzeni obrabéni naprazdno a vyhlazeni po obloucich udrZuje souvisly pohyb
nastroje.
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Vysledkem HSM modulu jsou efektivni, vyhlazené a korektni drahy nastroje. To vede k vysoké
kvalité obrobenych ploch, sniZzeni pfed€asného opotfebeni néstroji a prodlouzeni Zivotnosti
obrabéciho stroje.

Vzhledem k neustalym tlakim na sniZzovani vyrobnich nakladd, vyrobnich ¢ast a zvySovani

kvality, je vysokorychlostni obrabéni (HSM — High Speed Milling) podminkou dnesni Uspé3né
vyroby.

Soustruzeni a Soustruzeni-Frézovani
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SolidCAM ma i velmi silné schopnosti soustruZeni, zapichovani a soustruzeni-frézovani. Stejné
jako do frézovani tak i do soustruZeni je vestavéna schopnost obrabéni zbytkového materialu a
to do vSech soustruznickych operaci. SolidCAM podporuje vSechny strojni soustruznické cykly.
SolidCAM také poskytuje speciélni podporu pokrocCilych technologii obrabéni pomoci ISCAR
soustruznicko-frézovacich nastroju.
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Mocné integrované soustruznicko-frézovaci schopnosti umoZnuji programovani soustruzeni a
frézovani ve stejném prostredi. Je k dispozici pfistup ke kompletnimu 2.5-5ti-osému frézovani.
SolidCAM poskytuje podporu az 5ti-osych (XYZCB) soustruznicko-frézovacich CNC stroju v&etné
protivietene.
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Dratové fezani v SolidCAMu ovlada fezani kontur a kuzell s konstantnim nebo proménnym
Uhlem také ovlada 4-osé kontury. Inteligentni algoritmus v SolidCAMu zamezi spadnuti kusu
materialu pomoci automatického kapsovani. SolidCAM poskytuje uZzivateli plné ovladani stop
bodl a také ovladani podminek dratového fezani v jakémkoliv bodé na kontufe nebo kuzelu.



2.5D FREZOVANI
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Pfiklad 2_5D_Milling_1.prz ilustruje pouziti 2.5D Frézovani v SolidCAMu pfi obrabéni krytu jak je
vidét vySe. Obrabéni se provadi na 3-osém CNC stroji ve dvou upnutich, jednou shora a jednou
zespoda.

Pro UpIné obrobeni soucasti musite provést nasledujici:
Naéteni modelu do SolidWorksu

Vybérem poloZzky Soubor>Otev Fit z nabidky systému SolidWorks nactéte soubor Kryt.SLDPRT .
Tento soubor obsahuje model krytu, ktery je vytvoreny v systému SolidWorks a je umistén na
pfilozeném DVD.
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Tvorba Projektu

Klepnéte na pole SolidCAM v hlavni nabidce aplikace SolidWorks a vybérem Frézovani z
podnabidky Novy vytvorte novy frézovaci projekt v SolidCAMu.

| solidcam -2k
Mowy 4 Frézovani [\P
Okewiit.., SouskruZeni ]
Poéitat DévhkovE, .. FrézowanisoustruZeni

: Dratofez

Kopie...
Odstranit... Upravit nabidku
Tabulka nastroji 4

CAM MoZnost..,

Databaze Technologie

Posledni Cam-Dily 4

Informace o HW K.

Ukondit SolidCarM

Upravit nabidku
T

24

Zobrazi se dialogové okno Novy projekt - Frézovani

& Novy projekt - Frézovani m
*. - Frézovani —Datap... 7
Projekt / Model ““‘ P
Projekt
[ Pousit adresaf CAD modelu
Adresst. | ogram FiIes\SoIidC.é\M2DD?‘F|11.2\USEF|| [ Prochazet | [omarom M
- [
M ézerw: (Kot | Typ os: Zadné
Modsl l.2DD?\Moder pio cviéenf\Kryt.SLDF'FlT| [ Prochazet | i od —
vice nulowych bodi

(e e
Polotovar & Obrobek R

Potvrdte vytvoreni projektu SolidCAMu s vychozim nazvem Kryt klepnutim
na tlacitko OK. Obrobek
porgnn 01

Pak se zobrazi dialog Frézovani — Data projektu : Kryt

vichoziisla NE 2
Eislo progranmu:
& i

Cizlo podprogramu:

2 |
Obrabéng material A
|Zadne [+]

Lo ) - i

Maskaveni

Moznosti nastroje

MoZnosti
postprocesary




Definovani polotovaru

Klepnéte na tlacitko Polotovar v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : Kryt . Zobrazi se
dialogové okno Polotovar .

Nyni je pouze dostupna volba Kvadr (Auto) , protoZze neni definovan Nulovy bod, pak kliknéte na
tlaCitko Definovat .

) Eﬁ_l:lhrgsnug kvadr
Nazev: a| Zobrazi se dialogové okno Obrysovy kvadr .
| [v]
. . . . i L Jméno R
beimovat palotovaraie a| Nejprve definujte zvétSeni modelu v roviné XY. - -
2D Hranice Nastavte hodnoty 2 pro X+, X-, Y+, Y-, Z+.
. . Konfigurace 3
30 Madel Zadejte hodnotu 5 v poli Z-.
Kwadr (auka)
Klepnéte na jednu z ploch modelu. Cely model se "'ﬁ‘“é) . _
~ - “ybrat
, vybere a zvyrazni. —_—
Zobrazi se obrys polotovaru.
Typ ~
. v v -- o .1 (@ Plachy + Solidy
Pak kliknéte na tlacitko PFidat polotovar do CAD , &imz pfidate model O Plochy
polotovaru do sestavy obrabéni. O solidy
2vEtsit kvadr o rozmér: A
= - — R T rsionsn= P——
[eemrap [ nEnAAgo ek o 5
<@ kT (Ocfat <Star avbaze QS W@ P ore e B -8 x
- ’ 5 >
=] —
if 4 -2
Y- _'2
Tr— I+ | =
H 5 s
CAD

ook e Profeson 2008 Ut easie | @O

Potvrdte dialogové okno Obrysovy kvadr pomoci tlagitka .

Potvrdte dialogové okno Polotovar pomoci tladitka «. Znovu se zobrazi dialogové okno
Frézovani — Data projektu : Kryt

Definovani nulového bodu

Zkontrolujte si, jestli je zaSkrtnuto poli¢ko Vice nulovych bod (.
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Klepnéte na tlacitko Definovat v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : Kryt

3

Mulovy bod
wice nulovych bodi

Definowvat k

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

V poli Definovat Nastaveni vyberte polozku Definovat a pak kliknéte na bod
v rohu polotovaru a nasledné na dva body, které definuji smér osy X a Y, jak ne
nize na obrazku:

Klepnutim na tla¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér
nulového bodu.

Nulovy bod se bude nachazet v rohu kvadru obklopujiciho objemovy model.
Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu

Definovani rovin obrdb éni
Aktualizujte nasledujici parametry:

Nastavte hodnotu Vychozi rovina nastroje  na 10.
Nastavte hodnotu Rovina Rychloposuvu na 7.

g4 Nulovy Bod
o R
Mulowy Bod w
Mulowy Bod [
Py 1
Poloha £ [
‘Definovat Nastaveni &
- @ “ubrat plochu
1, |Definovat
J':;e “ybrat Soufac
12 J-'x Faalma k aktug
£]_m ] (2]
() Poiérek
(O3 smer
O smer
Uchopit o

[Juchopit Mul, Bod

[ Uchapit & ful, Bod
[uchopit bod ¥ smru
[uchopit bod ¥ smiru

Pieklopit okolo:

»

Zamanit %y

Preklopit okolo X

Otodit okolo ¥

Otodit okolo 2

Delta

- =
ol [ =]

b

i}

‘Rotace okolo osy:

2

o

=

[0

)

D

oojongon| (fooRoofEn)




Data Nulového Bodu — - L/\g

Paloha: |1

Y
=)
=<
=]
-
=

Cislo Nulowého Bodu:

R
0
250

Upravit Mulows Bod

Posunuti

% |0 i at
Fotace

|0 3 Z

Odsazeni ME dilu od ME stroje

% |0 z [0

i

[ wytvaiit rovinmou plachu v Dolni Z roving

Ostatni parametry se definuji v tomto pfipadé automaticky.

=)
-~

Klepnutim na tla¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; potom uzaviete
dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tladitka «.

£,45pravee Nuloveho .., 7

% Mulovp bod 1
1- Poloha

Znovu se zobrazi dialogové okno Frézovani — Data projektu : Kryt

Definovani obrobku

Klepnutim na tladitko Obrobek definujte geometrii obrobku pro vypocet [SElinliES

zbytkového materialu. Zobrazi se dialogové okno Obrobek . v R

Nazey: A
V dialogovém okné Obrobek klepnutim na tlacitko Definovat 3D Model | [v]
vyberte geometrii obrobku.
Zobrazi se dialogové okno 3D Geometrie .
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Vyberte objemové téleso k definici obrobku.
Model se zvyrazni.
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Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné 3D Geometrie potvrdte nastaveni.
Klepnéte na tla¢itko # v dialogovém okné Obrobek .
Zobrazi se dialogové okno Frézovani — Data projektu : Kryt

Definice postprocesoru

V dialogovém okné Frézovéani — Data projektu : Kryt  vyberte potfebny Postprocesor.

Po zadani v3ech nutnych dat projektu uzaviete dialogové okno Frézovani — Data projektu : Kryt
pomoci tlacitka «.



Pridani operace pro obrobeni horni plochy pomoci kaps ovani

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

=& ProjektKRYT)
@ Spravee Muloveho Boc

Poalotavar [stack)
Obrobek [target)
‘! Maztaveni

@ M &stroj

..... Operaéni Proces (Mil_Tech

m Geometrie

----- (€8] | Operass L = ,
. ) Pr_l_da_t_ Operaci » Konkura, ..

Pridat Operacni proces b Kapsa. %

Automaticke wrtani, .. ulti-Kapsa, ..

Wrkani,.,

Pocitat vie A et

e 4 ' Zavitovani, .,

nskproces vie 0

i Drazka..,

Pocitat & Postproces Yae

. . TaZend plocha. .
Synchronizovat Yie

Synchronizovat & Poditat Yee 30 Maodel, ..
kontrola Synchronizace pro Yae 30 Gravirowani ..
Zrusit wEechny asociativity Z rovin 30 vrkani,..

Sirnulace H5M...
Rozbalit 5-054..,
Shalit

UkaZ nastroj ve stroms
Skryj Mulowé body ve stromé
Uspofadat podle naskroji
Uspofadat podle nuloyych bodd

Automaticks tidéni,..
Zpet tridéni

Wymazak Yee

Definowat Upinac, ..

|
Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

& Kapsovani m
Technalogis Mazev operace

Kapsowani ‘ M
@ Geometrie @ Geometrie

$ Mastroj Zadat Mul. Bod| | Mulow) bod 1 [1- Paloh:

@ Roviny
Definovat \—M

% Technologie
3 Najezd | Odjezd Ukazat

i % Fidawvné parametry

518 0s

Uzt | [ Ulofitt Prepotitat | [ Simulace | [ NCProgiam | [Ulofit & Kope| [ Ukonéit
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Definovani geometrie kapsy
Klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, kter& popisuje kapsu.

@ Geometnie

[ ~

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .

V poli Retézec vyberte volbu Auto — Konstant Z a kliknéte na hrany polotovaru, viz obrazek
nize:

Hrana 2

b d i
\-./ OK pro potvizent

Dialogové okno, které se zobrazi, potvrdte tlacitkem Ano.
Dialogové okno Uprava geometrie potvrdte tladitkem .



Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @20 RO.

Kliknéte v levé Céasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

& Vybér nastroje pro operace = @E

Filtr nastraje Rozzah

Tabulka néstrojll - Upravit | Tabulka néstrojll - Ukézat|

Seznam nshojl Typ néstroje

(CR—

Potet nastraji:

K.opitovat Wymazat Importaat

Exportavat

Wybrat

Aktualizace stroje

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje:

20 a Radius rohu na 0.

Hrubovaci frézy

E Vybér ndstroje pro operace

9=

Filtr nastioje Rozsah

T abulka nastoi - Upravit | Tahuka nashod - Ukszai

Seznam nastiofll

1 Mot o

Typ nastioje

Hrubovaci frézy

=]

Topalogie nastroje | Data néstioje [Vichozi) | Zpréval

Lisho néstroje D& Fapis
i [ |1 |
Parametyy néstioie Mastoj
Pitimer 2
Redisons [0 L 1
Déka Y Globini tab. tvar, nést.
akovs &0 | Lokl tab. tvar. nésts
erku 2 didslus Rt T
Bemazat 24 | Dok
Déks H: 100
Potstzubic |2
stetzbt | | Globéni tab. didakd
Lakaini tab draskil
(lprava tvam
Fodet nastrojl: 1
Pidst ] [_Kopirovat ][ Vymaszat ][ impontovat ][ Esportavat ]

Definici potvrdte stiskem tlacitka Vybrat .

a nastavte Pramér na hodnotu
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Definice Rovin

Kliknéte v levé &asti dialogového okna na polozku Roviny a kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy .
Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model tak se zméni i hloubka kapsy.

&) Geometrie & Fréeovaci mviny
@ Mastroj Padatetni rovina ]
ﬁ% oW i [
3 Majezd | Oed Bezp. vedalenost
- Plidavné parametry [ HomiZiovina ] [0 |
Hioubka Fapsy [0
Piidavek Hloubky: [0 |
B Fok doli: o]

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .

Pokud se vam nenastavilo automaticky, tak nastavte Krok dol G na hodnotu 2.



Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte ReZim na Celni obrab éni.

@ Geometrie Typ kapzovani
@ Mastroj @ Uzavieny (O Ortevieny
@ Rowiny
% Technologie Fezim
5 Najezd | Odjezd Celni abrabéni [v
% Piidavne parametry Cik-Cak
F.ontura
Cik-Cak +L okonceni
[eni obrabeni
Odwrkani %
Spirdla
Pak kliknéte na tlaCitko Data a v zobrazeném dialogovém okneé Data [§&'pata Cik.Cak
Cik-Cak vyberte volbu Automaticky optimalni Ghel , takto bude [ Viiead 2 materiahy
probihat obrabéni ¢ela Fadkovanim pod optimalnim ahlem. & Ohel Cik-cak
(O Definovat dhel
V poli Pfidavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na S
dno. Ponechame takto 0.2mm pro dokoncovaci frézovani.
(&) Automatick) optimalni Ghel
& Piidavek

2 5 Odehylka od aptimélniha: |0
Pridawvek na stény

Dodrdet smér obrabéni

(& Ano O Ne
-@ G

@ Tam & Zpét (O Dopiedu

Ma ostrovy:

Pridavek na dno: 0z

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrabéni dna. Touto volbou

Fiah
dokoncime pridavek 0.2mm. [Zadne
0 Diakonen Radius rahw:
Zadné [V [|:| Trochoida] [|:| Vnafeni ]
| Zadne
Ste
lerr;}lljemdnam [N R

Stény + Dr_m _

Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

V poli Sestup vyberte volbu Vertikalni .

Sestup

Vertikaln v

Adné
L\lg ..... hit

I
Sroubovice

E} M| Uzecka
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Kliknéte na tlacitko Uchopit a pak kliknéte na naskicovany bod podle obrazku nize, tim zajistime
néjezd z bodu mimo polotovar:

(& Najezao.. (2JEJ
Dalf Kontura

&

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo itat.

Drahu nastroje nyni mizete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace.

E Feometrie
EI Operace
g@ Mulowi bod 1 (1- Paloha)

%ﬁ

Timto méame hotovou operaci obrobeni horni ¢&elni plochy krytu v prvnim upnuti.



Pridani operace pro obrobeni horniho osazeni pomoci o perace kontura

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kontura .

=& Projekt(KRYT)
@ Spravee Mulového Bodu
Palatovar [stock)
QObrobek. [target)
& Mastawveni
@ Mastio)
; Operacni Proces [Mill_Technologies)
E G eometrie

=]

Pridat Operaci 3 Kontura, ..
Pidat Cperacni proces 3 Kapsa... %

Zobrazi se dialogové okno Kontura .

&Kﬂntura @

Technolagie Mazev operace
Konkura | EJ
& Geomettie & Geometie
8 Mastroj Zadat Hul. Bed od1(1-F
@ Raviny
L cfi ! hd
% Technologie Snevs | L-I
<} Hsjezd | Odjezd Ukgzat

% Pfidavné parametry

[ Def. pogaiek | [Michozi padatek|

X

[ e | [ UlesitsFrepoiitat | [ Simuace | [ MCFromam |  [Uiodis Kopie] [ Ukondi
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Definovani geometrie kontury

Klepnutim na tla¢itko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, "W
ktera popisuje konturu. v %

Jméno A
-' @ Geometrie- 2 profilet
Zadat Mul. Bod | | Nulow) bod 1 [1- Poloh: P A

Definovat [: | Diefault w

Uk &zat |

b ]

| Seznam Ret&zcd

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .
Zde kliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec.

| Retézec

g

Zobrazi se dialogové okno Vybrat retézce. () Khivka
Pak kliknéte na horni plochu modelu podle obrazku: (92 bodu do bodu
? {1 Oblouk 2 bodi
[ auto kbadu

v Auke - Obecny
{rAuto - Konstant 2

" Auto - Delta Z

g

| Multi-fetézec
Pridat K

Nastaveni

g

Aproximace  .o0s
Spline:

Vybér potvrdte tlaitkem «.
Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také potvrdte tladitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kontury pro obrabéni.



Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 RO.
Kliknéte v levé €éasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

& Vybér ndstroje pro operace = ‘E]m
Filtr n&stroje Fiozzah

(i) ([Pouzio |Nepouzig [ i ][ Data ] [D leazétl

Tabulka nastrojl - Ukazat | T abulka nastroji - Upra\-’it|

Cislonastr... | IDC Mazev Ugi.. | Primér (Ihel Radius rohu | Popis (hel kugele | Pumérsto.. | Délka

N Hrubovaci ... 20 0 £0

[e] 1l | [
’ F'Fidal{\ ] [ K.opirowat ” Wymazat ” Irnpartoyat ” Exportavat ]

[ ubrat ] [ Stomo ]

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Hrubovaci frézy a nastavte Pramér na hodnotu
16 a Radius rohu na 0.

Typ nastroje

Hrubowaci frézy w

Topologie nastroje | Data nastroje [Vichc

(islo nstroje o
2
Parametry nastroje

Primér: 16

R adius robhu; 1]

Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .
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Definice Rovin

Kliknéte vlevé Casti dialogového okna na polozku Roviny a kliknéte na tlacitko Hloubka
kontury . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze
kdyZ zménite model tak se zméni i hloubka kapsy.

Eh Geometrie @ Frézavaci raviny
g:!\lastro.j_! Pocatecni rovina

% Technologie Rychloposuy 7
@. Majezd f Odjead Bezp. vadilenost: 2
) Fifidavng parametry 0

Hloubk.a kontury k 10

Fiidavek hloubky: 0

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

o

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .



Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .

V poli Strana Nastroje nastavte Vpravo. Tim zadate stranu, po které bude néstroj obrabét
konturu. Stranu mulzete visuelné zkontrolovat pomoci tladitka Ukazat.

ﬁ Strana Mastraje

Ypravo [~ ’ Ik.dzat ]

R
Wleva [% ce
Po konture

n CrmZe memFilia

Pak zatrhnéte volbu Hrubovani a nastavte parametry hrubovani Offset na 5 Boéni krok na 2.5
a Krok dol @ na 3.5.

Hrubovéni
@ Pfidavek na stény: | 0.5
Odsazeni

Offset: ]
Boéni knok: 25

() Tam & Zpét (5 Dopiedu

s Hrok dol 35

Pak zatrhnéte volbu Dokon €eni a nastavte parametry dokonéeni. Krok dol & na 7. Tim obrobite
pridavek po hrubovani na jedno projeti jednou konturou.

Dokaonéeni

Potet fin. fezi 1
Prodiougeni kontury; |0

Krak dalir 7

Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

V poli Najezd vyberte volbu Te&na a nastavte jej pomoci pole [ & M=

Hodnota , do kterého zadejte 12. 'Tein: ]
Hodnata:
F.alra: i}

V poli Odjezd zatrhnéte volbu Stejny jako najezd , €¢imZ pro n€j - @ odd
zvolite stejné parametry jako pro najezd.
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo itat.

Drahu néstroje nyni mizZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace.

Timto mame hotovou operaci obrobeni horniho osazeni krytu v prvnim upnuti.
Pridani operace pro obrobeni obvodu pomoci operace ko ntura

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kontura .

=& Projskt(KAYT)
@ Sprévee Mulového Bodu
Polotowvar [stock)
% Qbrobel, [target)
Jt Maztaveni
@ M astroj
Operacni Proces [Mill_Technologies]
[ @ Geometrie

=B

Pidat Operaci 3 Kantura. ..
Pfidat Cperacni proces 3 Kapsa... %




Zobrazi se dialogové okno Kontura .

% Pidavne parametry

X

& 'Kontura W
Technologie Mazey operace
Kontura | M

& Geometrie B Geomstis

@ Mastraj Zadat Hul. Bad 11 (1-F
i @ Rowiny

Liefi t A
% Technologie SlNCLE | I—I
L Najezd [ Odjead Lk fzat

[ Def. posatek | [wijichoai pozatek|

[ Umdit | [ Ulofit&Piepotitat | [ Simuace | [ NCProgiam |

[Ulogit & Kopie| [ Ukonzit

Definovani geometrie kontury

Klepnutim na tladitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii,

ktera popisuje konturu.

@ Geometnie

Zadat Mul. Bod

Definovat |

LIk azat

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .

Zde kliknéte na tla€itko PFidat v poli Multi- Fetézec.

Clavageoneive. 2
#®
Jméno b
profilel
Konfigurace R
Default A4
Seznam Retdzcd R
Retézec A
I KFivka
7 bodu do bodu
roblouk 2 bodb
[ auto k bodu
ko - Obecny
rAuto - Konstant 2
v uto - Delta 2
Multi-Fetézec A
Mastaveni b

Aproximace  g,005
Spline:
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Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce.
Pak kliknéte na horni plochu modelu podle obrazku:

Vybér potvrdte tlaitkem «.

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie , a protoZe se nam vybrali vdechny hrany
vybrané plochy tak odstrarite Retézec 2 aZ Retézec 6 pomoci kliknuti na jednotlivé polozky a
z mistni nabidky vyberte Odstranit (Pro vybér vice Fetézcu najednou muazete pouzit klavesy Ctrl
a Shift). Tak nam zlstane pouze vnéjSi hrana.

B e 1
AEZNnam Kecezcd

) |- 1-Fetézec [a] 1/

= Zaminit

Rl B

¢ | Upravit
ST Obr atit

e — T L)

I ~ . Podlehodin

Proti hodinagm

Wvhrat abewfené hrany

robl -
Odskranit
L %-

Pak se zobrazi nasledujici dialog. Ten potvrdte klepnutim na Ano pro Vse .

\;!) 5 Betézec bude wymazan; OK?
[ Ano ] [Ano pm[‘('ée] [ Me ] [ Stoma ]

Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tladitkem «

Tim mate definovanou geometrii kontury pro obrabéni.



Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @16 RO.
Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .

Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém vyberte iz definovany nastroj
z pfedchozi operace a kliknéte na tlacitko Vybrat .

& Vybér nastroje pro operace = @
Filtr nastroje Fozsah
[Tvse ) Pousita |Nepousita) l |:| ] Diata l|:| Ukazt
Tabulka nastrojl - Ukazat | T abulka néstroit‘]—- Upravi_ti
Cislongstr... | 1IDC Mazev UZ.. | Primér Clhel Radius robu | Popis Ohel kugele | Primérsto.. | Déka
1 Hrubovaci .. 20 0 &0
R Hrubovasi... 16 0 B0
[l il | [2]
[ Ffidat ] [ K.opirowat ] [ WYumazat ] [ Importoyat ] [ E sportoat ]
[ Wubrat Q [ Storno ]

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model tak se zméni i Horni Z rovina.

& Geometrie @ Frézovaci roviny

$ :!‘\_I“astro] Podatedni rovina

S Ro

% Rychloposuy 7
qg MN&jezd | Odjezd Bezp. vadalenost: 2

% Pidavné parametry 1]
Hloubka kontury 10

Pfidavek hloubky: 0
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Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrézku:

-

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kontury . Hloubka kontury se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovand, takze kdyz zménite model tak se zméni i Hloubka kontury.

& Geometrie @ Frézovaci roving

@ Mastroj e
Focatech roving

@ Rowiny

@ Technologe 7

@. MNajezd [ Cdjezd Bezp. wzdilenast: 2

’{‘} Pfidavné parametry J-?_
Hloubka kontury k 3
Pridavek hloubky: 0




Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .
Definice technologie
Kliknéte v levé &asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Strana Nastroje nastavte Vpravo. Tim zadate stranu, po které bude nastroj obrabét
konturu. Stranu mlZete visuelné zkontrolovat pomoci tladitka Ukazat.

3 Strana M astroje -

Po kontuie I

g ﬂ CraZe membilio

Pak zatrhnéte volbu Hrubovani a nastavte parametry hrubovani - Krok dol t na 2.5.

%] Hrubow sni
e Pridavek na stény
~ Odzazeni ————
Offget: I:l
Bodni krok: ICI

O TamiZpét (& Dopfedu

B Kook doltc
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Pak zatrhnéte volbu Dokon €eni a nastavte parametry dokoncéeni. Krok dol & na 5. Tim obrobite
pridavek po hrubovéani na jedno projeti jednou konturou.

Dokonieni
Podet fin, fezi 1

ProdlouZeni kantury: |0

Krak dalit 5

Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Najezd / Odjezd .

V poli Najezd, vyberte volbu Oblouk a nastavte jej pomoci pole Hodnota , do kterého zadejte 12.

ﬁ Méjezd

| Oblouk ]

Hodnota: |12

!1 Odjgzd

Hodmata:

Stejni jaka najezd

V poli Odjezd zatrhnéte volbu Stejny jako najezd , €imZ pro néj zvolite stejné parametry jako pro
najezd.

UloZeni a vypo €et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat.

Drdhu néstroje nyni muzZete
zobrazit zatrzitkem ve stromé
SolidCAM spravce vedle této
operace.

Timto mame hotovou operaci
obrobeni obvodu krytu
VvV prvnim upnuti.




Pridani operace pro obrobeni osazeni d ér pomoci operace kontura

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kontura .

=& Projekt(KRYT)
@ Spravee Mulového Bodu
Palatovar [stock)
QObrobek. [target)
& Mastawveni
@ Mastio)
; Operacni Proces [Mill_Technologies)
E G eometrie

=]

Pridat Operaci 3 Kontura, ..
Pidat Cperacni proces 3 Kapsa... %

Zobrazi se dialogové okno Kontura .

&Kﬂntura @

Technolagie Mazev operace
Konkura | EJ
& Geomettie & Geometie
8 Mastroj Zadat Nul. Bod| | Mulow bod 1 1+ F
@ Roviny
L cfi ! hd
% Technologie gneve | L-I
<} Hsjezd | Odjezd Ukzat

% Pfidavné parametry

[ Def. pogaiek | [Michozi padatek|

X

[ e | [ UlesitsFrepoiitat | [ Simuace | [ MCFromam |  [Uiodis Kopie] [ Ukondi
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Definovani geometrie kontury

Klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje konturu.

r @ G eometrie-

Zadat Mul. Bod | | Nulow) bod 1 [1- Poloh:

Definovat R |

tke) B ) £4Uprava geometrie 7
v R
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . — - -
Pak vyberte hrany prvniho osazeni, jak ukazuje obrazek:
Konfigurace =

Seznam Retézcol

) V]

¥

S

(2] x]
Retézec o
(3 KFivka
(2 bodu do bodu
(" 0blouk z bodi
[Jauto kbadu

() duto - Obecny
O Auko - Konstant 2

oo O Auto-Dekaz

Multi-fetézec

¥

Pfidat

Vybér potvrdte tlacitkem podle obrazku: N A
e

9

(2] x]

Ostatni Ctyfi hrany osazeni vyberte stejné (kazdou potvrdte tlacitkem na obrazku vy3e) a dbejte
na stejny smeér geometrii.

Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tladitkem «

Tim mate definovanou geometrii kontury pro obrabéni.



Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @8 RO, protoZe geometrie obsahuje vnitrni radius R 5.

-

_
- <2
y S
I | [2]

Model | Pohyboudstidie ] |
ks Office Professional 2006

LE 8%

{ 3
\Eﬂlnmér: We stfed: 70mm,35mm,Zmm  Fing urfend  Lprava Sestava D O

Kliknéte v levé Céasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

— — Filtr n&stroje ~— Rozsah ——

| Ploudite ]hegouznd ml:[ ]- ‘ Il:l Ukazat]
Tabulka nastroji - Ukdzat | Tabulka néstrajl - Uprawtl

Cidonast.. | IDC | Mazev Uz | Primnér | kel | Rédiuz rohu | Popis | Uhelkusele | Primérsto.. | Déka

Hubovaci .. 16

[l I |

[2]
[ F'Fidat%J[ Kopirowat ][ “Wymazat ” Impartayat ][ E sportayat ]

[ ybrat I [ Storno ]

4|

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Hrubovaci frézy

a nastavte Pramér na hodnotu
8 a Radius rohu na 0.

Typ nastroje

Definici potvrdte stiskem tlacitka Vybrat . DT ]
Topologie nastroje | D ata nastroje (Wich
Zislo nastroje 10
3 |

FParametry naztroje

R adiug rohu;
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Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveho okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model tak se zméni i Horni Z rovina.

& Geometrie @ Frézovaci raving

@ nasiroj T

% Technologie Rychloposuy L

@. Majezd | Odjeed Bezp. vedalenost: 2

) Fifidavné parametry 1
Hloubka kontury 10
Ffidavek hloubky: 0

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

e |

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .

Pak kliknéte na tladitko Hloubka kontury . Hloubka kontury se bude definovat vybé&rem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model tak se zméni i Hloubka kontury.

Eh Geometris @ Frézovaci roving

8B Nastroj S

@Roviny

i 7

@ Majezd § Odjezd Bezp. vedalenast: 2

% Pfidavné parametry I7
Hloubk a kartury k 3
Pridavek hloubky: 0




Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu  tladitkem .
Definice technologie
Kliknéte v levé &asti dialogového okna na poloZzku Technologie .

V poli Strana Nastroje nastavte Vpravo. Tim zadate stranu, po které bude néastroj obrabét
konturu. Stranu muZete visuelné zkontrolovat pomoci tlacitka Ukézat.

@ Strana M aztroje

Wprawo w [ kazat l
e

Wlewo % ce

Fo kontuie

n CrnZr membilio

Pak zatrhnéte volbu Hrubovani a nastavte parametry hrubovani

Offset na 5, Boéni krok na 4.5 a Krok dol @ na 3. B Hnoovend

@ Pfidavek na stényp: (0.5

Pak zatrhnéte volbu Dokon €eni a nastavte parametry dokonéeni. Ddsazeni
Krok dol & na 3. Tim obrobite pfidavek po hrubovani na jedno projeti Offset 5

jednou konturou. Boni kiok: |45

Dokordent (O Tam & Zpét (& Dopiedu
akancenl
Podet fin, Fezi 1 B Kok oz |2

Prodiougeni kantury: |0

Frok dold: 3
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Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

V poli N4jezd, vyberte volbu Oblouk a nastavte jej pomoci pole Hodnota , do kterého zadejte 2.

m M jezd

| Oblouk |
Hodnata: |2
‘1 Odjgzd

Hodnota:

Stejrp jako néjezd

V poli Odjezd zatrhnéte volbu Stejny jako najezd , ¢imZ pro né&j zvolite stejné parametry jako pro
najezd.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P Fepo itat.

Drahu nastroje nyni mizete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace.

Timto méme hotovy operace obrobeni krytu v prvnim upnuti.



Pak muZete odsimulovat vSechny pfedchozi operace pomoci mistni nabidky kliknutim pravym
tlacitkem na poloZku Operace v SolidCAM spravci a z menu vyberte Simulace .

=& ProjektKRYT) Pak vyberte rezim Solid Verify a spustte simulaci
@ Spravce Mulového Bodu

%Polotovar[stock] tlagitkem ™. Rychlost mGZete regulovat v poli Rychlost
Ofibol flaiget] simulace posuvnikem.

& Mastaweni
@ M &ztroj

Operaéni Proces [Mil_Technalogies) ‘& Simulace m
[}--& Geometre

Pidat Operac N | Zby.lk?v_l,'.l material || .\z‘e.rif_l,lF'Ius |
= | Pridat Operaini proces i | Stoj Simulace || Rapid simulace |
B Automaticks vitdr.., N " . - L
: |

E o 5 [ Ukazat data
E Postproces vee 3

= | Jedna barva
Pocitat & Postproces Wae TR |
Synchronizowvat Vee [ﬁ EBarva die nastroje

. Wit
Synchronizovat & Pocitat Wie L
Kontrola Synchronizace pro Ve
Zrusit vEechny asociativity £ rovin

Chlost simulace

Rozbalit
Shalit

[T T e——— R EE L R =L SR

B Simulace 2

4
| oy =]
F Fetr At el @ @ (8@ o< e
b @B Spréves Nulavého Badu e | - .@ & ke
) [r] il &,
d Palotowar [stock) il . &0 |ﬂl e 1 o Hud
B Obwobek (target) .ﬂ N
LY & Nastaveni E O
Fo) LB Mastra =3
Operaéni Prases (Mil_Teshnologies] —Q
s =2 )
]
- 3
e = @D Mulovj bod 1 [1- Poloha) -
£ -1 €8 P_proile_T1
ol ®-C] G F_profie1_T2 7\
[ G F_profile2_T2 :
& - -7 0 FImBNERTS n
| *
L
@
A
s
2
58
[
n

Zhytkovh matenisl | VerifyPlus |
Srgj Simulace | Rapidsmulace |
a0 | | a |

Sold Verity |

[ Ukézat data

—— [JJedna barva -
Stop na pfidti
Barva dle néstraje

Fychlost simulace

GG Ok 2DLAE | 9E B¢ Qe L
?

ityberte entity, u kkerfich cheete zménit vzhled Ping wéena  Uprava Sestava 2]
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Pridani operace pro obrobeni horni plochy pomoci kaps ovani v druhém upnuti

Nejdfive musime pro druhé upnuti definovat novy nulovy bod, jehoz osa Z bude mit opacny smér
nez u prvniho nulového bodu.

Dvojkliknéte ve stromé SolidCAM spravce na polozku Spravce Nulového Bodu . Pak se zobrazi
dialogové okno Spravce Nulového Bodu

(SETCTATEEEEES  Pak kliknéte pravym  tlacitkem na polozku [SEEFFERERIEREIETEETRS
Nulovy bodl a z mistni nabidky vyberte «#

. |
[] “¢ Mulowi bod 1 Prldat' [ % Moot et 1 |
1- Poloha Ffidat... [%
Zobrazi se Dialogové okno Nulovy Bod kde
v poli Nulovy Bod do kolonky Nulovy Bod €. Otlyybrat vée

zadame 2, jinak bychom definovali druhou
polohu prvniho nulového bodu a stejnym
postupem jako jste definovali Nulovy bod na
zaCatku tohoto cviceni tak definujte tento
nulovy bod pomoci volby Definovat v poli
Definovat nastaveni .

Nejdfive vyberte bod, ve kterém lezi pocatek a pak bod,. ktery uréi smér X osy a pak bod, ktery
uréi smeér Y osy nulového bodu, jak ukazuje obrazek:

Pak potvrdte definici nulového bodu tlagitkem +.

Pak se zobrazi dialogové okno Data Nulového Bodu , kde zadejte jen zménu Dolni Z roviny na
-15 a potvrdte dialog tlagitkem OK.



Pak se zobrazi Znovu dialogové okno Spravce Nulového Bodu a to pouze potvrdte tlaCitkem
.

Nyni mame definovany Nulovy bod pro druhé upnuti a mizeme definovat dalSi operace v druhém
upnuti.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

=& ProjektKRYT)
@ Spravee Mulového Bodu
Puolotovar [stock)
Obrobek [target)
‘i W astaveni
@ M astroj
Operacni Proces [Mill_Technologies)
[E5] Geometrie

Bl
g @ Pidat Operaci 3 kankura, ..
Pfidat Operadni proces 4 Kapsa. .. %
+ Automatické wrkani, . Mulki-kapsa...

% Wrkani, .,

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

1&: Kapsovani
Technologie Mazev operace
Kapsovani | [v]
@ Geometriz @ Geometrie
@ Hastroj od| | Mulowi bod 1 [1- Poll
@ Roviny -
% Technologie [M] |4[:J
L Najezd | Odjead kézat

% Ffidavné paramekry

Uoit | [ Ub#ittPrepozitat | [ Simuace | [MNCPogam |  [Ulodits Kopie] [ Ukendit
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Vybér Nulového bodu

ProtoZe nyni budeme obrabét pomoci jiného Nulového bodu, tak jej nejdfive musime pro tuto
operaci vybrat. A to tak, Ze v poli Geometrie z roletky Zadat Nul. Bod vybereme Nulovy bod 2
(1-Poloha) .

o ? @ Geometre
& Nastroj Zadat Nul, Bod) [ Mulowi bod 1 [1- Polohd +
@ Rooviny j
|
% Technologie
8 Najezd | Odjead Ukdzat

------ ‘% Pridavné parametry

Definovani geometrie kapsy

.3 Uprava geometrie 7

| Mastaveni = @====2020 2%

R
Klepnutim na tlaitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, “"‘| . |
, . . profile
kterd popisuje kapsu.
@ Geometrie |DEFE'L'|t M
Zadat Nul Bod| | Nulewi bad 1 [1- Paloh: | Seznam Retézch 0 & |
Definovat[: | M k) W
Ukdzat
:-"k 0(
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . Retéz A
) Kifivka
. & v . v bodu do bod
V poli Retézec vyberte volobu Auto — Konstant Z a kliknéte na hrany 82;: 1;”
ok, 2 Dody
polotovaru, podle obrazku nize:
[ auta k bodu
(O auko - Obecr
O Auko - Konstant 2
i O huko-Delka z
| Multi-Fet&zec & |
2
& ]
? ) OK oo potwzeni? . E—
i e el |




Dialogové okno, které se zobrazi, potvrdte tlacitkem Ano.
Dialogové okno Uprava geometrie potvrdte tlagitkem «.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @20 RO.

Kliknéte v levé Céasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém vyberte jiz dfive definovany
nastroj @20 RO a dvojkliknéte na néj, tim jej vyberete pro operaci.

& Vybér nastroje pro operace = @
Filtr nastroje Rozzah
=l
[ Tabulk.a nastrojl - Uk&zat | T abulka nastrojd - Upravit|
Cislo néstr... [l Mazew é... Primer [Ihel Fi adius rohu Popiz [Ihel kugele Primeér sta... Délka
is Hrubovaci .. 20 0 &0
2 Hubovaci . 16 i &0
B 4 Dokordova.. 8 i 60
(€] I | [
[ Fridat ] [ Kopirowat ] [ Yumazat 1 [ Importoyat ] [ E zportovat ]
[ nbirat ] [ Starmno ]

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni Z rovina se bude definovat vybérem bodu na polotovaru a bude asociovana, takze kdyz
zménite polotovar, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Geometrie

@ Frézovaci roviny

echi [vina
’
@. Majezd f Odjeed Bezp. vedalenost: 2
% Pfidavné parametry 0

Hloubka Kapsy = 10

Pfidavek hloubky: 0
B Kok doli 10
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Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na bod na polotovaru, jak je
vidét na obrézku:

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovand, takze kdyZz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

@ Geometrie | - @ Frézovaci raviny -
* Mastra PoEatedni rovina
@ Majezd | Odead Bezp. vedalenost
. &F) Pidavné parametry -
Pidavek boubky: |0 |
B Kok doli:

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové
okno  Uchopit  Dolni
Z rovinu tlacitkem «.

Krok dol & nastavte na
hodnotu 2.5.




Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte Rezim na Celni obréab éni.

@ Geomettie Typ kapsovani
@ Mastroj (@ Uzavieny () Oteviend
@ Roviny
@ Technologie Redim
@ Najead | Odjezd Eelri obrébéni [v]
% Pfidavné parametry Cik-Cak,
Kontura
Cik-Cak +0 okonceni
Celn obrabenl . p
Odvrtani R‘f
Spirala

V poli Pfridavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na dno . Ponechame takto 0.2mm
pro dokoncovaci frézovani.

&) Fridavek

Fiidavek na sténw

Ma ostrowy:

Pfidavek na dno: 0z

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrab éni dna. Touto volbou dokon&ime pfidavek 0.2mm.

0 Dokonéent
Er
dzae

gg:finﬁﬂgam

Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

V poli Sestup vyberte volbu Vertikalni .

Sestup
[ertikani v
&dné

[Jhel
Sroubovice

ﬂl M| Uzecka

Kliknéte na tladitko Uchopit a pak kliknéte na naskicovany bod podle obrazku nize, tim zajistime
najezd z bodu mimo polotovar:
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo itat.

Drahu nastroje nyni mizete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace.

Timto méame hotovou operaci obrobeni horni €elni plochy krytu v druhém upnuti.



Pridani operaci pro obrobeni vnit  fnich vybrani pomoci kapsovani v druhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

=& Projekt(KRYT)
@ Spravice Mulového Bodu
Polotavar [stack)
Obrobek [target]
‘! Naztaveni
@ M &stroj
Operacni Proces [Mill_Technaologies)
@ Geometrie

= i Pridat Operaci 3 Kontura. ..
S @ Pridat Cperacni proces 3 Kapsa...
Aukomaticks wkani, .. Multi-Kapsa. .. %
& . Srtani...
& f'of?tat o N Zéwitowvani, ..

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

&lknpsnwini '
Technologie Mazew operace
Kapsovani | br]

@ Geometrie @ Geometria

B hastroj Zadat Nul. Bad] | Nulov bod 2 (1- Polohd| |
@ Raviny

D efi b
% Technologie Einova || [il
@. Majezd | Odjezd 1k Azat

% Pridavne parametry

[ Umdit | [ UlfitsFrepotitat | [ Simuace | [ NCProgam |  [Uloitt Kopie] [ Ukonzit |

Zde jiz se automaticky nacte nulovy bod pro druhé upnuti, tak ho nemusime znovu definovat.
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Definovani geometrie kapsy & 7
8
Klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, kterd | meno A
popisuje kapsu. prafile1
Konfigurace #

@ Geometrie Default v

Diefinoat [: | |:J

¥

Seznam Retézcd

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .
Zde kliknéte na tlagitko PFidat v poli Multi- Fetézec.

b3

Retézec

{21 Kfivka
{1Z bodu do bodu
Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce. {1 Oblauk 2 bodd
Pak kliknéte na plochu dna modelu podle obrazku:
[Jauka k bodu

3 Autkn - Obeeny
"7 Auto - Konstant 2

{rAuto - Delea 2

b

Multi-Fetézec

Pridat [:\

Mastaveni

¥

Aproximace  g,oos
Spline:

Vybér potvrdte tlacitkem «.

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie , a protoze se nam vybrali vdechny hrany
vybrané plochy, tak odstrarite Retézec 2 a Retézec 3 pomoci kliknuti na jednotlivé polozky a
z mistni nabidky vyberte Odstranit (Pro vybér vice Fetézcu najednou muazete pouzit klavesy Ctrl
a Shift). Tak nam zlstane pouze vnéjsi hrana.



Seznam Retézcd
i) o 1-fetézec
o 2Retézec
3R
[~}

b

fetézec Cbr &kt
KFivka
© Podle hodin
()7 bodu

Prati hodinam
() oblouk

Pak se zobrazi nasledujici dialog. Ten potvrdte klepnutim na Ano pro Vse .

& 2J&d

‘:"',() 2 Betézec bude wymazan; OK?

[ Ano l [Anopn:[‘\‘és'e] [ Me ] [ Stomno ]

Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tladitkem «
Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

k Vyber nastroje pro operace K. @
Nyni definujte nastroj @16 = Hozseh
Rg ) )
. ) v L, v . Tahbuilka néstrojfs - Ukazat | Tabulka néslioid - pravit|
Kliknéte v leve Casti e e = T ,
fslo nastr D& Mazew LG Prémér Uhel Ri&dius ohu Fopis Uhel kuzele Priamer sto Délka
dialogového okna na J Hubovaci .20 o 5
.o , i ) . 12 Hrbavaci... 18 ] B0
polozku Nastroj a kliknéte @ i e 8 T &
B 4 Dokendova.. & 0 &0

na tlacitko  Definovat .
Zobrazi se dialogové okno
Vybér nastroje pro
operace, ve kterém vyberte
jiz dfive definovany nastroj
@16 RO a dvojkliknéte na
néj, tim jej vyberete pro
operaci.

e I 1

[ Pfidat H Kopirovat ][ Wymazat ][ Importowat ][ E xpartovat ]




Definice Rovin
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Kliknéte v levé Casti dialogoveho okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovand, takZze kdyz

zmeénite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ aeometris
* Mastroj
@ Technologie

S Najed | Odjezd

. Q} Pfidavné pararmetry

@ Frezovaci roving

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu

vidét na obrazku:

Pofdtetnirovina | [7 ]
CRwchoposw ) [7 |
Bezp. vadélenost 2|
[__Homi Z rovina [0 |
Hloubka K.apsy [10
Piidavek houbky: |0 |
B Kook doli o

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

@ Geometrie
- $ Nastroj
@ Roviny
% Technologie
3 Najezd | Odjezd
% Piidavneé parametry

@ Frézovaci roving

Fodatedni rovina | 7 |
([ Fuchopes ] 7|
Bezp. vzdilenost: _2 |
.
Hloubka Kapay i 10 |

Fidavek hloublky: | d |
. [
B ok doi [15



Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu  tladitkem .

Krok dol & nastavte na hodnotu 2.

Definice technologie

Kliknéte v levé &asti dialogového okna na poloZzku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte Rezim na Kontura .

Typ kapsovani
@ Uzaviend (O Otevien)

Redim

Kontura M

Cik-Cak,

Kontura

Cik-Cak+Dakanéeni L\\§
Celni obrabéni

Odvwrkani

Spirdla

V poli PFidavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr PFidavek na st ény i pro PFidavek na dno .
Ponechame takto 0.2mm pro dokoncovaci frézovani.

D Fiidavek

Ffidavek na stény: |02
Ma ostrowy: 0

Fridavek na dno: 0z
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Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

V poli Sestup vyberte volbu Sroubovice .

Sestup Kliknéte na tladitko Data a nastavte parametr Sroubovice

Sroubovice [¥] Polom é&r na hodnotu 3.

: §'§ruuhuvice
m M &jezd

[#] Zavrtévani
Hodnota: Frok dold;
[Iket: 5
m Ddjged Palomér; 3
2y |3E0 naEzd DK St

| Oblouk J [_stomo

Hodnaota: |2

V poli Odjezd vyberte z roletky moznost Oblouk .
UloZeni a zkopirovani
Nyni mate vSechny parametry definované, ale pouzijeme nyni funkci kopirovani operace, takze

kliknéte na tlaCitko UloZit & Kopie. Tim se aktualni operace uloZi a vytvofi se nova operace se
stejnymi parametry, které jen mirné upravime.

. L . . & ?
Definovani geometrie kapsy | v
. vz . v s s . ) ) . Jméno #
Klepnutim na tlacitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii, —
kterd popisuje kapsu a je odlisna od prfedchozi operace. Nejdfive ale
, - - , . o~ . Konfi b
musite smazat nazev pfedchozi geometrie a pak mazete definovat novou. o 'g"r:cT
Deefault v
@ Geomehie Seznam Retézcd @
Zadat Nul. Bod] | Nulovj bod 2 [1- Polohe| |
Definoeat i prafiles [v]
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . i A
. v vz - . P - {2 KFivka
Zde Kkliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec.
{1 Z badu do badu
{1 oblouk z bodd

Zobrazi se dialogové okno Vybrat retézce.

Pak kliknéte na plochu dna modelu podle obrazku: Clatrtony
3 Autkn - Obeeny

"7 Auto - Konstant 2

{rAuto - Delea 2

b

Multi-Fetézec

Pridat [:\

Mastaveni

¥

Aproximace  g,oos
Spline:



Vybér potvrdte tlacitkem «.
Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tlagitkem «

Tim méte definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.
Definice nastroje

Nemusite definovat nastroj. Ten je stejny jako u pfedchozi operace.
Definice Rovin
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a kliknéte na tlacitko Horni Z rovina .

Horni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Genmetris @ Frézovaci roviny
@ Mastraj Potate Sl
$ Roviny |

s Fiychloposuey 7
% Technologie
@_ Méjezd | Odiezd Bezp. vadélenost: 2
% Ffidavné parametry ]

Hloubka Kapsy 4

Pfidavek hloubky: 0
b5 Kok dolic 2

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:
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Pak kliknéte na tla¢itko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovand, takze kdyz zménite model tak se zméni i hloubka kapsy.

@ Geometrie @ Frézowaci raviny

@ nastroj Pt ateEn rovina

S i
@_ Méjezd | Odjezd Bezp. vzdlenost: 2
) Ffidavné parametry I3

Hloubka K.apsy k 0

Pfidavek hloubky: 0
B ok doli: 2

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:




Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu  tlagitkem .
Krok dol G zUstava z predchozi operace nastaven na 2.

Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Technologie .

D) Fridavek
V poli PFidavek pridejte pouze hodnotu 0.2 pro parametr Na ostrovy . Pridavek na stény: 0.2

Ostatni zUstava stejné jako v pfedchozi operaci. Na ostiowy: 02

Pridavek na dno: 0.2
Definice najezdu/odjezdu

Najezdy a odjezdy zlstavaji stejné jako v pfedchozi operaci, takZze nezadavame nic.
UloZeni a zkopirovani

Nyni mate vSechny parametry definované, ale pouzijeme nyni opét funkci kopirovani operace,
takZze kliknéte na tlaitko UloZit & Kopie. Tim se aktudlni operace uloZi a vytvofi se nova
operace se stejnymi parametry, které jen mirné upravime.

Definovani geometrie kapsy

Geometrii nemusime definovat, protoZe je stejné jako v prfedchozi operaci.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @6 RO, protoZze geometrie obsahuje vnitrni radius R 3.5.

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.
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& Vyber nastroje pro operace

=) %)

Filtr n&stroje Fiozzah
Ve || Pougio ]Eeeouiitg D
Tabulka nastojl - Ukazat| Tabulka nastrojd - Upravit |

Seznam nastrojl

’r@ 1 Hmbovaci frézy D20

Typ nastroje

Hrubovaci frézy

@ 3 Hmubovaci frézy D8

Topologie néstraje | D ata nstroje [Vichozi)| Zpréval

m 4 Dokonéovac frézy DB izl nastraje 10 & Popiz
2 |11 ]| |
Farametry nastroje [EE
Framér. 16
R Adius rokw: I:I I:
Délka x Globani tab. tvar. nast.
Celkova: ISD—| Lakalni tab. tvar. nastr.
Wenku z dréskus R [lprava bear
Blezns &ast: |24 Pl
DélkaH: 100 |
e T [ 1]
hegstaubls Blobani tab, drak
Lokalni tab. draki
Uprava byvaruy
Poiet nastrojl: 4
[ Pridat h] [ K.opirowat ] [ “umazat ] [ Importovat ] [ E xportovat ]
[ Yybrat ] [ Starmo ]

|

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Hrubovaci frézy

6 a Radius rohu na 0.
Typ nastioje
[v]

Topologie nastroje | D ata nastroje [Michoz

Cislo ndstroje o C

5 | ||| |

Parametiy nastroje

| Hrubovaci frézy

Primér: 3

C

R adiuz ok

Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .

Definice Rovin

a nastavte Pramér na hodnotu

Definici rovin nemusime provadét, protoze jsou stejné jako v predchozi operaci.



Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

VSe zustava stejné jako v prfedchozi operaci, ale protoZze budeme

1w , ., , . , ., Zadné w
obrabét zbytkovy material, tak musime v poli Zbytkovy material \ éddné i
SraZeni vybrat z roletky volbu Zbytkovy material . R

@ Fhuytkow material b Srazeni

Pak kliknéte vtomto poli na tlaCitko Data. Zobrazi se dialogové okno Zbytkovy material , ve
kterém musite nastavit nasledujici parametry: Pfedchozi pr mér nastroje : 16, Predchozi
pridavek na st énu: 0.2, ProdlouZeni : 1 (pro pfekryti obrabénych oblasti).

& Tbytkovy material
R - K.
Typ frézovani: | Oddélené oblasti | % @ it
. Ostroey
[F'Fedchozf primer néstroie:] 16 Olstroy + Shény
75
Piedchozi piid. na sténe: (0.2 Stény
ProdlouZeni: 1 ﬁ tentiia
Dstrow
Posu: Olstrow + Stény
Stény

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .

Definice najezdu/odjezdu

V poli Sestup vyberte volbu Sroubovice .

Sestup
Soboes Tl
B Hajed
Zadné
Hodnota:
) djed
[ Steing jako néjezd
B ]

Hodnata:

Kliknéte na tla¢itko Data a nastavte parametr Sroubovice
Polom ér na hodnotu 3.

15." Sroubovice
Zavrtévani
Fraok doli;
[lhed: 5
Falomér: 3
OF. ] [ Storno




SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operaci kliknéte na tlacitko
UlozZit & P Fepoéitat. (V pfipadé nevypocitani vSech operaci pouzijte z menu pravym tlaCitkem
mysSi pfikaz Poéitat na operaci ozna¢ené hvézdickou).

Drahy nastroje nyni mulzZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle téchto
operaci.

Timto mame hotové operace vyhrubovani vybrani krytu v druhém upnuti.

Pak mulzZete odsimulovat vSechny pfedchozi operace pomoci mistni nabidky kliknutim pravym
tla¢itkem na polozku Operace v SolidCAM spravci a z menu vyberte Simulace .




Pridani operace pro dokon ¢€eni vybrani pomoci operace kontura v druhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kontura .

=& Projekt(KRYT)
] @ Spravee Mulového Bodu
: Palatovar [stock)
------ QObrobek. [target)
(- & Mastawveni
@ Mastio)

.. -- Operacni Proces [Mill_Technologies)
- 188 Geometris

= &— Pfidat Cperaci

»  Kontura...
Pidat Cperacni proces 3 Kapsa... %

Zobrazi se dialogové okno Kontura .
Definovani geometrie kontury

Zde pouzijeme jiz dfive definovanou konturu profile5 .
G Geometie . . ; L. ;
[ZadaliuBod) [Wuewbod 1 (1-Pah]~]  ZOPrazit vybranou konturu mazete pomoci tlaCitka Ukazat.
D efinceat

Ukazat

profile?
profile3
profiled

prof!leE L\\§
m projhlelB |

5ta Osa

[*]<

|
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Definice nastroje
Nyni vybereme jiz definovany nastroj @6 RO.
Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .

Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém vyberte jiZz definovany néastroj
z pfedchozi operace @6 RO a kliknéte na tlacitko Vybrat .

& Vybér nastroje pro operace = @
Filtr n&straje Fiozzah
[Twee [ Pousita Nepousitd) l D ] I|:| Ukazét]
[ Tabulka néstroji - Ukézat.|. T abulka nastroj - Upravit|
Cislonastr.. | IDC Mazew Uzi.. | Primér [Ihel Radius rohu | Paopis kel kugele | Promérsto.. | Délka
1 Hiubovaci .. 20 i ]
2 Hiubovaci .. 16 i 0]
3 Hiubovaci .. & i 0]
B 4 Dekondova.. @ i ]
@105 Hrubavaci ... 0 &0
[ i | 3]
Ffidat ] [ Kopirovat ] [ ymazat ] [ Importoyvat ] [ Exportovat ]
[ Vybrr;\t [ Starno ]

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

& Geometrie @ Frézorvact roviny

@ Mastroj

% Technologie Fychloposuy 7

@. Majezd [ Cdjezd Bezp. vedalenost: 2
&%) Pfidavné parametry 0

Hloubka kontumy 10

Pridawek hloubky: 0

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:



Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kontury . Hloubka kontury se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takZze kdyz zménite model, tak se zméni i Hloubka kontury.

& Geometrie @ Frézorvac roving
Mastraj LTI

$ i) Pocatecni rovina

@ Roviny

% Technologie Rychloposuy ?

@. Majezd [ Odjezd Bezp. vzdélenost: 2

) Fridavné parametry B
Hloubk.a kontuy k 5
Piidavek Hloubky: |0

Zobrazi se dialogové
okno  Uchopit  Dolni
Zrovinu . Nyni kliknéte
na plochu na modelu, jak
je vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové
okno Uchopit Dolni
Z rovinu tlacitkem .
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Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .
@ Drefinoeeat hloubku
[pirdla [+]
K.onstantn

V poli Definovat hloubku vyberte z roletky volbu Spirala.
Definoeat

Spirala

Pak zatrhnéte volbu Dokon €eni a nastavte parametry dokonceni. Krok dol ¢ na 3.

Dokonéeni

Pocet fin. Fezd: 1

Prodlougeni kontuny, |0

Korok, dold: 3

Definice najezdu/odjezdu

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Najezd / Odjezd .
V poli Najezd vyberte volbu Oblouk a nastavte jej pomoci pole Hodnota , do kterého zadejte 2.
& Hajed

Oblouk

Hodnota, |2

|

g{ Ddjgzd

Hodnota:
Stejnd jako ndjezd
V poli Odjezd zatrhnéte volbu Stejny jako najezd , ¢imZ pro né&j zvolite stejné parametry jako pro
najezd.

UloZeni a zkopirovani

Nyni mate vSechny parametry definované, ale pouzijeme nyni funkci kopirovani operace, takze
kliknéte na tlagitko UloZit & Kopie. Tim se aktualni operace uloZi a vytvofi se nova operace se

stejnymi parametry, které jen mirné upravime.



Definovani geometrie kontury

Klepnutim na tlacitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii, - %
ktera popisuje kapsu a je odlisna od pfedchozi operace. Nejdfive ale | méno A
musite smazat nazev pfedchozi geometrie a pak muZzete definovat novou. profilet
Konfigurace A
Q Geomekrie & Geometie Default v
g :zz;:oi Zadat Mul Bod) | Nulowi bod 2 (1- Poloh: v T -
¥ . [ efinovat ﬂ || Iil
% Technologie
@ e O
s % Pridavne parametry
[ Det. posatek | [wiichoai pozatek|
fetézec A
Sta Oza -
2 KFivka
{37 bodu do badu
_roOblouk z bodi
[Jauto kbodu
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . {7 At - Obecny
Zde kliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec. (2 ke - Kanstant 2
{rAukn - Delta 2
Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce. Multi-Fetizec A
Pak kliknéte na plochu dna modelu podle obrazku:

bl

Mastaveni

Aproximace  ,005
Spline:

Vybér potvrdte tlacitkem «.

Pomoci mistni nabidky, podobné jak jsme délali jiz dfive, odmaZte Fetézce kolem dér, ty nyni
nepotfebujeme.

Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tladitkem «

Tim mate definovanou geometrii kontury pro obrabéni.
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Definice nastroje
Nemusite definovat nastroj. Ten je stejny jako u pfedchozi operace.
Definice Rovin
Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .

Horni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

S Geometrie @ Frézovaci rawiny

Pocatesni ravina

’

@. Majezd [ Odjezd Bezp. waddlenost:
) Pridavné parametry
Hloubka kontuy

Piidavek Hloublky: 0

0 n |2

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obréazku:

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kontury . Hloubka kontury se bude definovat vybé&rem plochy na
modelu a bude asociovand, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kontury.



&P Geometrie @ Frézowaci roviny

@ Mastroj = o

@ Raviny =

% Technologie v

@' Méjezd [ Odjezd Bezp. vzddlenost: 2

% Piidavne parametry g
‘

Pfidavek hloubky 0

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .
Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

E‘ Smér profila
V poli Smér profilu vyberte z roletky volbu Obratit z divodu nevhodného Viood ]
vychoziho sméru obrabéni. Viched
I3 - %

& Strana Mastroje
Nastavte také v Poli Strana nastroje volbu Vlevo, jinak by nastroj obrabél

na opacné strané kontury. |oravo v [(ukszat |

Vpravo

Vlevo{% ..... o
- o ez i Lo “ , Pa kontuie
Ostatni parametry zustavajl stené Jako u predch02| operace a o

nemusime je ménit.
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Definice najezdu/odjezdu
Najezdy a odjezdy zlstavaji stejné jako v pfedchozi operaci, takze nezadavame nic.

UloZeni a vypo cet
Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operaci kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepoéitat. (V pfipadé nevypocitani vSech operaci pouzijte z menu pravym tlagitkem

mysi pfikaz Pogéitat na operaci ozna¢ené hvézdickou).

Drahy nastroje nyni mlzZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé& SolidCAM spravce vedle téchto
operaci.

Timto mame hotové operace dokoncéeni stén vybrani krytu v druhém upnuti.



Pridani operace pro dokon ¢&eni dna vnit iniho vybrani pomoci kapsovani v druhém
upnuti

Tuto operaci vytvofime jako kopii pfedeslé operace €.8.

Cislovani operaci maZete zapnout (pokud uz nemate) v SolidCAM MoZnostech zatrzenim volby
Pouzit automatické €islovani, viz obrazek nize:

& 'SolidCAM MoZnosti =

(izlowani operaci

UZivatelzké adresife

Vichozi postprocesor IPoufl’tautomatickéél’slovéni | Pak dvojkliknéte na operaci ¢.8,
Jednotky 1 M ¥ o

e I tim ji otevrfate pr.o upraYy a dolef
Komprimavang soubor v zobrazeném dialogovém okné
Obnowa Polotovary & Solid 5 . v - . v~
Nislaivant nassan kliknéte na UloZit & Kopie , ¢imz
Nastaven barcy vytvorite kopii z této operace.

Wichoz nazvy geometni
Frézowaci rovinyg

Automnatické 2alohoyani
Automahicka definice CAk-dil
8 o3 - Masgtaveni

Simulace

Stroj simulace

Prativfetena

DMC nastaveni

E ditary

Externi program o o . [
Qperatni proces h Kapsovani @
Uzivatelské rozhiani Technaolagie M zew operace

Definice Wulowého badu o _
Generovani NC programii Kapsovani |P_I3f°fl|85_T5 [:J

Wyhledavani nastrojd
Whitfni Post Proceszar 2 -
SolidCAM sprivee 5 @ iaeometrie @ Geometnie
@ nastro) Zadat Nul. Bod) | Nulovj bod 2 [1- Palohi |
[(_I = | D‘J @ Rawirey
% Technologie Diefinaat |pmf|leE‘| M

i o

% Ffidavné pararmetry

Wosit | [ UlesitkFiepositat | [ Simulace | [ NCFrogam | | Uit kopie] |[ Ukentit
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Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

#:- Kapsovani
Technologie M&zew operace
Kapsowani | P_profilet_T5 1 bﬁ]

@ Geomettie @ Geometrie

@ nastroj Zadst Nul Bod] | Nulov bod 2 (1- Palohd|s

@ Roviny . -
_ Defitaat prafiled] w I

% Technologie

< Néjezd | Odfezd

% Ffidavné parametry

Bt

[ Uit ]| [ UnsitsFiepositat | [ Simuace | [ NCPiogam|  [Ulogits Kopie] [ Ukondi

Definovani geometrie kapsy
Geometrii nemusite definovat, protoZe se pouZziva stejné jako v operaci ¢€.8.
Definice nastroje
Nastroj nemusite definovat, protoZe se pouziva stejny jako v operaci ¢.8.
Definice Rovin
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a kliknéte na tlacitko Horni Z rovina .

Horni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézovaci roviny

Fychloposuy 7
Bezp. vzdalenost: 2

(oizem )| 8
Hloubka K.apsy 1 4

Ffidavek hloubky: 0
B Frok doli 2



Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak zadejte parametr Hloubka kapsy . Nastavte jeho hodnotu na $ Frecoveci iy

0.
[Foesen ) 7

Bezp. vzdélenost: 2

i
Hloubka K.apsy 0

Pridawek hloubky: 0
B ook dolix 0

Nastavte také Krok dol G na 0, protoze budeme pouze dokoncovat
dno.

Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .

V poli Pridavek nastavte hodnotu 0.1 pro parametr Pridavek na st ény i pro Pridavek na
ostrovy, ale Pfidavek na dno zadejte na 0.. Takto obrobite dno nadisto a nedotknete se uz
dokonéenych stén a ostrova..

D Fridavek

Pfidavek na stény: |01

Ma oztronwy: 01

Pfidavek na dna: i}

Operace ¢.8 obrabéla Zbytkovy material, coZz mi v této operaci

neobrabime, proto nastavte v poli Zbytkovy material \ Srazeni  volou | = =777
Zédné | Zhytkav materal B

@ Zhwtkown matenial | Sradeni

Adné
Zhytkowp matenal %
Sraden
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Definice najezdu/odjezdu
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Najezd / Odjezd .
Nebudeme nyni definovat Zadné n4jezdy/odjezdy.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P Fepo itat.

Po vypoctu presunte tuto operaci na konec stromu operaci. Tohle provedete jednoduSe chycenim
operace a pretazenim na konec stromu.

=8 Operace
=@ Mulovj bod 1 [1- Poloha]
@[] € P_piofile_T1(1]
] G F_profile_T2 (2)
O] G F_profils2_T2 (3]
] G F_profile3 T4 [4]
Mulowi bod 2 [1- Poloha)
] &8 P_pofild_T1 [5)
[ &8 P_piofils5_T2 (6]
&8 P_profiles_T2[7)
&8 P_profiles_T5 (3)
€@ [P_profil=f_T5_1 (4]
] G F_profiles_T5 (10]
-] G [F_prafile?_T5 (1]
%ﬂ F_profieS_TS [10]

O T N

]

Dréhy nastroje nyni miZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace.

Timto mame hotovou operaci dokon¢eni dna vybrani krytu v druhém upnuti.



Muzete provést simulaci Solid Verify.

S

Pridani operace drazkovani pro obrobeni drazky na  ¢ele krytu.

Klepnéte pravym tlaCitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Drazka .

=& Projekt[KRYT)
P Spravee Nulového Bodu

4 Polotorvar [stock]
Obrabek [target)

[}--E Geometrie

B Pfidat Operadni proces 4 Kapsa...

Automnatické wrbéni. . Mulki-Kapsa. ..
k&,

Poditat vie Db,
Zavitowani, ..

A

.

. 3 Postproces vie »

Elﬂ Potitat & Postproces Yie g
i

Tazena plocha. ..

i Synchronizowat Yie
B synchromizovat & Poficat YEe 30 Model. ..

Zobrazi se dialogové okno Drazkovani .
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Definovani geometrie drazky ¢ 4lprava geome 2
Jméno E
profilel
Klepnutim na tlacitko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, ktera — =
. . ’~ onfigurace -
popisuje drazku. e =
@ Geometic Seznam Retézcd @
Zadat Mul. Bod | Mulawd bad 2 [1- F'olohelil
Definovat[: | M
Uk azat
Retézec A
. . , - . {21 Kfivka
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . - Z”:d o bod
- % v v- . . - 4 Z bodu da bodu
Zde kliknéte na tlacitko Pfidat v poli Multi- Fetézec. 3 Oblouk 2 boda
Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce. [auea k badu
Pak kliknéte na plochu &ela modelu podle obrazku: e

C' Auko - Konstant 2

" auto - Delka 2

b

Multi-Fetézec

Mastaveni

¥

Aproximace  g,oos
Spline:

Vybér potvrdte tlacitkem «.

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a protoze se nam vybrali vdechny hrany
vybrané plochy, tak odstrarite Retézec 1,2 a Retézec 4-6 pomoci kliknuti na jednotlivé polozky a
z mistni nabidky vyberte Odstranit (Pro vybér vice Fetézcu najednou mazete pouzit klavesy Ctrl
a Shift). Tak nam zlstane pouze vnéjSi hrana drazky.

Pak potvrdte dialogové okno Uprava geometrie tladitkem «

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @1.5 RO, protoZe drazka je Siroka 1.5mm.



Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko PFidat.

-
& Vybér nastroje pro operace = @
Filtr nastroje Fozsah
[T Pousite |Nepousita) l |:| ] Diata l|:| Ukazt
Tabulka nastrojl - Ukazat | T abulka né&roit‘] - Upravit|
Ciglo néstr... | IDE Nazev Ui, | Promér (Ihel Radius ohu | Popis Ohelkuzele | Primérsto.. | Déka
# Hrubovaci .. 20 0 ED
B 2 Hrubovaci .. 16 ] 60
3 Hrubovaci.. 8 ] &0
B« Dokonéova.. & 0 B0
B s Hrubovasi... B i &0
[l it | [
[ Ffidat L\\g [ K.opirowat ” Wumazat ] [ Importoyat ” E sportoat ]
[ Wubrat ] [ Storno ]

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Hrubovaci frézy a nastavte Pramér na hodnotu
1.5 a Radius rohu na 0.

Typ nastoje
| Hrubovaci frézy M
Topolagie néstraje Data né-ls'tro"i'é N_I,Jchc
Cizho néstroje D C:
[

Parametry nastraje
Primér: 15

R &diuz robu: 1]

Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveho okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.
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@ Frézowvacs roving

=

Pocatesni rovina

Rychloposwyy

Bezp. vzdalenost:

[ Hornl’ZlovinaL\é iD

-
|

=

=

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Harni 2 roving
Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .
@ () Konstantni

Definice technologie 8§ Ok

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Horni Z rovina vyberte volbu Konstantni.

& 'Data konstantni hloubky W

A kliknéte na tlagitko Data. Toccledis .
@ Strana Néstloie:
. . 2 . Odzaz. Kontuny: 0
Zobrazi se dialogové okno Data konstantni hloubky . DS:Z, e
astojova Korekce
G Smér chisbéni
Zde zadejte Stranu nastroje na Vpravo. Nezatrhavejte volbu OTamtZpet @ Dopfedu
Nastrojova korekce a kliknéte na tlacitko Hloubka . Hloubku PNT——
drazky vybereme pomoci plochy na modelu a bude asociovéna, Vadderost [0 |
takZe kdyz se zméni mode,| tak se zméni i draha nastroje. Kliknéte : —
. ﬂ Zaobleni posledniha fezu
na plochu podle obrazku: o 0|
it 0 |

Wi 0 !

@ Dirédkovani raving

Hloubka‘E 1o

Fiidavek hloubky: [0 ]

Kok dald: 0 |

[ 0K ] [ Starno ]




Krok dol nastavte na hodnotu 0.5.

UloZeni a vypo cet

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P Fepo itat.

Dradhy nastroje nyni muZete zobrazit
zatrzitkem ve stromé& SolidCAM spravce
vedle této operace.

R\

,
-/

Timto mame hotovou operaci drazky v /
Cele krytu v druhém upnuti.
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Pridani operace pro st redici vrtani pomoci vrtaci operace v druhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

=& Projekt(KRYT)
@ Sprévce Mulovéha Badu
Polotovar [stock)
Obrobek [target)
‘! M agtaveni
@ M&stroj

Operachi Proces (Mill_Technologiss)
@ Geometrie

@ ] FFidat Cpetaci ¥ Kkontura...
= & Ffidat Operaéni proces »  kapsa.
Automaticke vrkani,.. Multi-Kapsa. ..
= Wrkani,..
Poctetvee . Zawibowani.., [}S
& Postproces wie } 3 Dradka...
. Pocitat & Postproces Wie

B P S [

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

- - (|
#: Vrtaci operace
Technologie Mazew operace

Wrkaci | br]

-@- Geometrie @. Geometris

g”ﬁmi Zadat Mul Bod] | Nulowd bod 1 (1- Poloh:|w]
Rowiny _

% Technologie [M]j | Lv_l

1F.3Zal

% Pridavre parametry

E 5ta Oza

X

[ Umdit | [ Ulofit&Prepotitat | [ Simuace | [ NCProgam | [Uloditt Kopie] [ Ukongit

Definovani geometrie vrtani

Klepnutim na tlagitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii, kterd popisuje vrtani, ale
pfed tim se ujistéte, Ze mate vybrany spravny Nulovy bod 2 .



g4 Y§bér vrtaci geometrie 7

@ Geometrie
v
Zadat Nul. Bod] | Nulowy bod 1 (1- Polohi s |
Jméno R
D efi
e Ell M drill
|kAzat -
Konfigurace R
|DeFauIt M
Zobrazi se dialogové okno Vybér vrtaci geometrie
. v , . - ReZim R
Pak kliknéte na plochu podle obrazku nize: v :
vbrat
() Odebrat

Zpet

-3

¥yberte stifedy vrtani:
() wbrat pozici
(3 Body na obvodu
(3 Virendsobnd pozice

(O vEachny stiedy

Yeechny stfedy

CAD wybeér

Filtr pro wyhér A
kruZnic/obloukd .
[ wéetns obloukd
- (%) vEachny kruZnice
e 1 Dle radiusu
i l‘ql i
Cle radiusu
Automaticky se vyberou nasledujici 4 stfedy dér: [JNa z - roving
Ma Z - roving
) 1 7.000; 77.000
(x) 2 7.000; 7.000
(x) 3 147.000; 7.000 TR Tk Tn p—
(%) 4 147.000; 77.000
[IMelze jiz wwhbrat
[ ukézat stiedové body

Vybér potvrdte tlaitkem «.

Definice nastroje

Nyni definujte vrtak @6 s uhlem Spicky 90°, ktery reprezentuje navrtavak.

Kliknéte v levé casti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlaitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.
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-

& Vybér ndstroje pro operace Eﬁ
Filtr nastroje Rozzah

[ Vie || Poudito |[Nepausita) e | l D " Data ] l|:| Ukazétl

Tabulka nastroji - Ukazat | T abulka nastrajil - Upravit|

Cislandstr.. | IDC Mézey USi.. | Primér (Ihel Rédiuz rohu | Papis Uhel kusele | Primérsto... | Délka

1 Hrubovaci .. 20 0 B0

2 Hrubovaci .. 16 ] &0

B s Hrubovaci .. 8 ] &0

B 4 Dokoréova.. & 0 &0

5 Hubovaci .. 6 0 B0

@ s Hubovasi... 15 o B0
(<1 i | [>]
[ F'Fidah ] [ Kopirovat ] [ Wymnazat ] [ Importaat ] [ E=portoyvat ]

[ “Wybrat ] [ Starno

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Vrtaky a nastavte Pramér na hodnotu 6 a Uhel
na 90.

Typ nastioje

[itaky [v]

Cizlo nastroje 10
7 [ ]

Farametiy nastroje

Priimér: [

kel a0
Definici potvrdte stiskem tlacitka Vybrat .
Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a kliknéte na tla€itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.



@ Frézovaci roving

Pocatedni rovina

Fychloposuy

Bezp. vadilenost:

Haomi 2 rovina E

Hloubka wrtani 10

Delta - Hloubka:

AR000C

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem «.
Do pole Hloubka vrtani zadejte 1. Budeme navrtavat do hloubky 1mm.
V poli Hloubka vyberte Na Spi €ku, takto se bude hloubka méfit od Spicky vrtaku.
& Hioubka
(&) Na ipicku

(O Ma celp primér

O |Ma hodnatu préimer. |:|

Definice technologie

Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo€itat.

MuUzeme si toto vrtani odsimulovat v rezimu Solid Verify .

Nebo mulzZete zobrazit drdhu néstroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.




Pridani operace pro vrtani pomoci vrtaci operace vdr ~ uhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

=& Projekt(KRYT)
@ Sprévce Mulovéha Badu
Polotovar [stock)
Obrobek [target)
‘! M agtaveni
@ M&stroj
Operachi Proces (Mill_Technologiss)
€8] Geometie

= @l Piidat Operaci »  Komtura,.,
= & Ffidat Operaéni proces »  kapsa.
o automatické vrtdni.., Mulki-K apsa. ..
e = Wrkani,..
g Podtat vis . Zawibowani.., [}S
& Postproces wie } 3 Dradka...
. Pocitat & Postproces Wie

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

Definovani geometrie vrtani

Vyberte jiz existujici geometrii drill v poli Geometrie , kterd je stejna jako v predchozi operaci
definujte.

@. Geometria

Zadat Mul. Bod iNquv_l,’J bod 1 [1-POI0he'l\'!

Defingvat j lv
_ ail )

Definice nastroje
Nyni definujte vrtak &5.

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Vrtaky a nastavte Pramér na hodnotu 5.

Typ nastroje
[ty [

Topologie nastoje ! [ ata nastroje [vicho

izlo néstoje D C:
g

Farametry nastroje

Priimér: g

Uhek: 118
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Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .
Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézovaci roving
Pocateenimvra | [T |
—
Bezp. vadilenost: |Z
[(Hodkawian ] [10 |
Delta - Hloubka: !EI |

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte
dialogové okno
Uchopit Horni

Zrovinu tlagitkem
.

Hloubku vrtani definujte stejné, jen vyberte plochu podle obrazku:

Do pole Delta — Hloubka zadejte -1. Tim
zajistime vrtani 1mm pod geometrii diry.

V poli Hloubka vyberte Na cely pradmér,
takto se bude hloubka méfit od praméru
vrtaku a ne od 3picky.




& Hiubka

() Na fpitku

(&) Ma cely priimeér

QO |Ma hadnaotu prirmér

Definice technologie
Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo€itat.

MlZeme si toto vrtani odsimulovat v rezimu Solid Verify .

Nebo mulzZete zobrazit drdhu néstroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.
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Pridani operace pro st Fedici vrtani pomoci vrtaci operace v druhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

9@ Frojekt(F.RYT]
P Sprévee Mulovéha Bodu

Polotovar [stock)
Obrobek [target)

9... L Kontura...
Ffidat Operaéni proces »  kapsa.

Automaticke vrkani,.. Multi-Kapsa. ..

Pocitat vie e
Zavitovani...

Postproces wie r i
a Dr&zka. .,

(S

Pocitat & Postproces Wie

Tafena plocha

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.



mrtacl' operace W
Technolagie Mazev operace

Wrkaci | M

1 @ ‘Geometrie @ Geometrie
: Mastroj Zadat Nul Bad] | Nulovj bod 1 (1- Polohe v |
----- % Technologie [M]j | M

------ % Pfidavné parametry Uk&zat

[, dta0sa 5t4 Oza

Z
¢4 ¥yber vrtaci geometrie 7
Y R
Jméno ~
X drill
Konfigurace =
[ e | [ UlesitgFrepoiitat | [ Simuace | [ MCFromam |  [Uiodis Kopie] [ Ukondi [oetack =
ReZim ~
(%) whrat
. ;. . P () Odebrat
Definovani geometrle vrtani =
Klepnutim na tlagitko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, """’Eg“fe"”“é"": -
4 . . P - , e ~ , . , , \wbrat pozici
kterd poplswe vrtani, ale pred tim se ujistéte, Ze mate vybrany spravny S S
NUIOW bOd 2 . (%) Vicenasobn4 pozice
(o vEachny stiedy
@. Geometie Yeechny stfedy
Zadat Nul. Bod] | Nulov bod 1 (1- Poloh: s |
Defi
[ : IHDVE\%B | M Filtr pro wybér =
|kazat kruZnic /obloukd
[Jvietns oblouks
(%) WEechny kru3nice
Zobrazi se dialogové okno Vybér vrtaci geometrie . O Dle radiusu
Pak kliknéte na plochu podle obrazku nize: Dle rédiusu
[Ina Z - roving
Ma Z - roving
¥ybrané kruZnice foblouky b
[nelze jiz webrat
[JUkézat stfedowvé body
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Automaticky se vybere nasledujicich 8 stfedl dér:

119500 13.000
119500 ;  B5.000
91167 ; £0.000
52833 65000
34500 £5.000

]

[==T N = SR ) =N

3

Vybér potvrdte tlacitkem «.
Definice nastroje

Vyberte navrtavak, ktera jsme jiz dfive definovali.

Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a kliknéte na tla€itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz

zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézovaci roving

Fodatedni rovina

7

Bezp. vzdalenost; 2

E
Hloubk a wrtani 10

Delta - Hloubka: EI

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu
vidét na obrazku:

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je



Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .
Do pole Hloubka vrtani zadejte 1. Budeme navrtavat do hloubky 1mm.

V poli Hloubka vyberte Na Spi €ku, takto se bude hloubka méfit od Spicky vrtaku.
& Hioubka

() Ma picku

(O Ma cely primér

O | Na hodnatu primén i&

Definice technologie
Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZzit & P fepo itat.

MlZeme si toto vrtani odsimulovat v rezimu Solid Verify .
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-

Nebo mulzZete zobrazit drdhu néstroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.

Pridani operace pro vrtani pomoci vrtaci operace vdr  uhém upnuti

Klepnéte pravym tlaCitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat

Operaci>Vrtani .

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

Definovani geometrie vrtani

Vyberte jiz existujici geometrii drilll v poli
Geometrie , ktera je stejna jako v pfedchozi operaci.

=& ProjekiKRYT)

: @ Spravee Nulowého Bodu
Polotovar [stock)
Obrobek [target)

Q Mastraj

Operacni Proces [Mill_Technologies)
- 18] Geometrie

Pridat Operacni proces 3 Kapsa...

Automaticks vrkani.. . ulti-Kapsa...

— o =

ool . Zavikorvani,
ostproces wie Driska...

Pocitat & Postproces Yie

Tazena plocha. ..



@ Geametrie
Zadat Mul Bod) | Nulovj bod 1 (1- Poloh| v

Drefiro at j| M
) :

Definice nastroje
Nyni definujte vrtdk @1,6 pro pfedvrtani zavitu M2.

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZzku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Vrtaky a nastavte Pramér na hodnotu 1.6.

Typ nastroje
|witaky v
Topologie ndstraje Data néaaie_[\}_:;l_c.p
Eislo ndstroje I C:

9

Pararnetry néstrojs
Priimér: 16

[kl 118
Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézovaci roving

Pocatedni rovina

7

Bezp. vadilenost: 2

0
Hloubka wrtani 10

Delta - Hloubka: o

Zobrazi se dialogové okno
Uchopit Horni Z rovinu . Nyni
kliknéte na plochu na modelu,
jak je vidét na obrazku:
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Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .

Hloubku vrtani definujte stejné, jen vyberte bod vrcholu kuZele dna diry podle obrazku:

®

Takto bude hloubka asociovana s modelem.
V poli Hloubka vyberte Na cely pr amér, takto se bude hloubka méfit od prGméru vrtaku a ne od
Spicky.

& Hiubka

) Ma #pitku

(&) Ma celi primér

Definice technologie
Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZzit & P Fepo itat.

Nyni mlZzete zobrazit drahu nastroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.
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Pridani operace pro obrobeni zavitu pomoci vrtaci ope  race v druhém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

=& Projekt(KRYT)
@ Sprévce Mulovéha Badu
Polotovar [stock)
Obrobek [target)
‘! M agtaveni
@ M&stroj
Operachi Proces (Mill_Technologiss)
€8] Geometie

= ] FFidat Cpetaci ¥ Kkontura...
= & Ffidat Operaéni proces »  kapsa.
¥ automaticks vrtani... Multi-Kapsa. ..
e - WrEANT,
g Podtat vis . Zawibowani.., [}S
5 Postproces wie } 3 Dradka...
. Pocitat & Postproces Wie

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

Definovani geometrie vrtani

Vyberte jiz existujici geometrii drilll v poli Geometrie , ktera je stejna jako v pfedchozi operaci.

-@. Geometrie
(Zadat Nul Bod] | Nulovi bod 1(1- Polcke| ]
Diefiranat j] [vl

drill
dilll

Definice nastroje
Nyni definujte zavitnik @2 pro zavit M2.

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na poloZku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko PFidat.



V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Zavitnik a nastavte Primér zavitu na hodnotu 2,
Pramér Spi €ky na 1.8, Délku srazeni na 0.8 a Stoupani na 0.4.

Tep néstroje

|Z8vinik [v]
Topologie naztroje | Diata nastoje [Wichoz
izlo nastroje 10
[13 [T

Farametiy naztroje
Primér zavitu: 2
Prinér pickw 1.8

Délka srageni: |08

Stoupéni: ;_0.4
Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .

Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz
zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézowvaci roving
Podatedni rovina |
Rychloposuy A

Bezp. vzdalenost; !2

Homi £ rovina E 'EI |
Hloubk a wrtani l'I_D : .

Delta - Hloubka: iEI

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:
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Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .
Hloubku vrtani nastavte na hodnotu 4, zavit se podle modelu bude fezat do hloubky 4mm.
Definice technologie

V této Casti nemusime definovat nic, po vybéru zavitniku se i zde zmeénil vrtaci cyklus na
zavitovani.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo itat.

Timto je tento kus obroben.

Nyni miZete simulovat vSechny operace na tomto obrobku.




Vygenerovani NC Programu
Jestlize chcete vygenerovat NC Program, tak jednoduSe kliknéte na poloZzku Operace v levé
¢asti obrazovky ve stromé SolidCAM spravce a z mistni nabidky vyberte pfikazy Postproces
vSe>Tvorba.

Zobrazi se dialogové okno, kde zadate umisténi NC Programu a nazev souboru NC Programu.

Pak se zobrazi vysledny NC Program.

") KRYT.TAP - Poznamkovy blok E][ﬁ]w

soubor Opravy  Formét  Zobrazeni  Mapovida

X

x

Q5000 (KR¥T.TAP)

£ MOV-0OP 1 (25-Now-2007
(SUBRCOUTIMES: O3 .. 000

G900 G177

GE0 @49 G40

G54

G991 G228 Z0

G900

ML

ML M& TL

{ TooL -1- ROUGH DIA 20.0 MM 0
G900 GO0 G40 G54

343 HL D31 G0 x-13.163 vo9l.313 Z10. S1o00 M3
ME

[ITITIY [ 3

®=13.163 ¥v9l.313 Z7.
Z2.

zl Z-1.8 F33
X0, w84, Flog
#1154,
YET
0.
YEO.
#1154,
a3,
X0,
a8,
»154,
Y49,
0.
Y42,
#1154,
Y35,
0.
Y28,
#1154,
T2l
0.
Y14,
»154,
Y
0.
Rl
#1154,

G0 Z7.
*=13.163 ¥9l.313
Z0.2
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3D FREZOVANI

ASONAWOTKS | Soubor Cormrr Eobrast Ml Ninkru . SokiCAN, Foa¥orks < Dime) Mok ) | - 5 - bl - -9 - B - Mg LSO *

o BITIEBEE] L 0B B e -
9 0 Ml L (Defauk<Dfaih D)

[
o
x

wfe
x

& Gl Lighte e Comerse

« GBS

[ Pt o b ) - 5 b - - D - @ - B_pkg 100 - 3t

0
X

Petetr M1 @ O (S8 S
T|e & EHO

P uCARGYS
&
Fe2—J3d000s ST

CEIOSE

Hae—2dJdid@0/ SNR

7

5 [ € OF_Z taget T30
4 [ DF_CS_tagel_T34)
& (8 TF_Ln twget T35

g X YeYulcinfules

[
=
2,

Priwiens Umavasestava 1]

Priklad 3D_Milling_1.prz ilustruje pouziti 3D Frézovani v SolidCAMu pfi obrabéni tvarniku, jak je
vidét vyse.

Pro UpIné obrobeni soucasti musite provést nasledujici:
Naéteni modelu do SolidWorksu
Vybérem polozky Soubor>Otev fit z nabidky systému SolidWorks nactéte soubor

Tvarnik. SLDPRT . Tento soubor obsahuje model tvarniku, ktery je vytvofeny v systému
SolidWorks a je umistén na pfilozeném DVD.

B okidWorks. | isbon vy Rsbeast WSt Nistsie SGCANS FhotoWieks s e tigviiss G| ) - Y - el - G - 99 - B i - veswmrsmwm 70 - O =]
BeBIL ]
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Tvorba Projektu

Klepnéte na pole SolidCAM v hlavni nabidce aplikace SolidWorks a vybérem Frézovani z
podnabidky Novy vytvorte novy frézovaci projekt v SolidCAMu.

| soidcan ) photsiverts ko Nepovida 19| 1) + ¥ - [l

o L4 | Frézowani

Okevfit, .. il SoustruZeni %_

| Poitat Davkove, . FrézowanisoustruZeni )
— [_)réto'r’ez

| Odstranit,., Upravit nabidku

Tabulka nastrojl 4

| CAM MaZniosti, ..
| Databize Technologie

| Posledni CAM-Dily k

| IrFarmace o HW Kli...

| Upravit nabidku

Zobrazi se dialogové okno Novy projekt - Frézovani

& Novy projekt - Frézovani 3=
.-y Frézovani —Datap... 7
Projekt / Model ¢1“ E
Projekt v &
[ Pousgit adresaf CAD modelu . ———
pdiesst. | ogram Files\ScidCAM200PR11. 24USER | [ Prochazet [omarom v]
M azey: ?'tvamik Typ 05 Fadné

b odel: [07\Modely pro cvidenivtvarmik SLOPRT Nulov¥ bod A

vice nulowych bodi

Potvrdte vytvofeni projektu SolidCAMu s vychozim nazvem tvarnik
klepnutim na tlacitko OK. Obrobek

Tolerance

polygonu: (o1

Pak se zobrazi dialog Frézovani — Data projektu : tvarnik

¥ychozi Eisla NC pgm A
Eislo progranmu:
& i
Cizlo podprogramu:
E |
' Obrabény rial E3
|Zadne [+]
" RETIrIN =
! projektu A

Maskaveni
MNastaveni E3

Moznosti nastroje

MoZnosti
postprocesary




Definovani polotovaru

Klepnéte na tlaCitko Polotovar v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnik

SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

se dialogové okno Polotovar .

. Zobrazi

Nyni je pouze dostupna volba Kvadr (Auto) , protoZe neni definovan Nulovy bod, pak kliknéte na
tla€itko Definovat .

¢ Polotovar
L

Mazey:

1 e

-Delinovakt polotovar dle

20 Hranice
30 Model

Kowadr {auka)

Definaak k

Zobrazi se dialogové okno Obrysovy kvadr .

Nejprve definujte zvétSeni modelu v roving XY.
Nastavte hodnoty 0 pro X+, X-, Y+, Y-, i Z-.
Zadejte hodnotu 2 v poli Z+.

Klepnéte na jednu z ploch modelu. Cely model se
vybere a zvyrazni.

Zobrazi se obrys polotovaru.

Pak kliknéte na tlacitko PFidat polotovar do CAD , ¢imz pfidate model
polotovaru do sestavy obrabéni.

EDBolidWorks  sasor Upravy Zobroat Vobt Nisbok SeeCA Promileds ko Mipoudts o | hi-%-%9-8

. i0brysovy kvadr 2

v R
| [md—

atock

? Mlﬁ S e + S TyaRNIK (Wichozi<stay zob.

=

1
e
%

aaw

@D - B 8-

e FEICs e
RN N AR

) 2 | 51 b= |

T4 oI T

Model

| Soidorks Offce Profession 2008,

Slien FEOBEEERE: 4

Phéwsend  Upravasestava 7]

Potvrdte dialogové okno Obrysovy kvadr pomoci tlagitka .

Potvrdte dialogové okno Polotovar

Frézovani — Data projektu : tvarnik

¢ Obrysovy kvadr
o K
‘Jméno R
stock
Konfigurace ]
Redim A
(&) wbrat
() Odebrat
v v
(%) Plochy + Solidy
() Plochy
() Solicy
‘ZvEtsit kvadr o rozmér: A
e o il
At [ i}
Y+ o
A [ i
i+ B
Eiih [ i}

Pridat polotovar do
Al

pomoci tladitka . Znovu se zobrazi dialogové okno



Definovani nulového bodu

Zkontrolujte si, jestli je zaSkrtnuto poli¢ko Vice nulovych bod .

Klepnéte na tlaitko Definovat v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnik

| Nulovy bod
Wice nulowych bodd

Definovat k

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

V poli Definovat Nastaveni vyberte polozku Definovat a pak kliknéte na bod
v rohu polotovaru a nasledné na dva body, které definuji smér osy X a Y, jak je
nize na obrazku:

Klepnutim na tlac¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér
nulového bodu.

Nulovy bod se bude nachazet v rohu kvadru obklopujiciho objemovy model.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu .

Definovani rovin obrdb éni
Aktualizujte nasledujici parametry:

Nastavte hodnotu Dolni Z rovina na -100.

¢ Nulovy Bod

« &
(NuloviBod A

Mulowy Bod
g
Poloha £.:

["<_ ] I 1 El
() Pocatek
O A smer
O Y smnér
‘Uchopit A&

[Juchapit Mul, Bod

[CJuchapit £ Mul, Bod
[Juchopit bod ¥ sméru
[Juchopit bod ¥ sméru

Zamenit XY

Preklopit okolo X
Ctodit okalo ¥
Ctodit okaolo 2

bas

e
ol
e

15
=

=

1

23

5

]
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Data Nulovéha Bodu B=|

x

Poloha: 1 U . ¥ o _. Z D

Cislo Hulového Bodu: 11 _

o ] [ Pov

| |[®F o= o=
Huomi & rovina I

-

z50

Posunuti

x

Upravit Mulowi Bod

=
[N

Rotace
b

=
I

Odsazeni MB dilu od ME stroje
w0 v 0 z o

[ ¥yteniit rovinnou plochu « Dolni Z roving

7=

Ostatni parametry se definuji v tomto pfipadé automaticky.

Klepnutim na tla¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; potom uzaviete
dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tladitka «.

£,45pravee Nuloveho .., 7

% Mulovp bod 1
1- Poloha

Znovu se zobrazi dialogové okno Frézovani — Data projektu : tvarnik

Definovani obrobku

Klepnutim na tladitko Obrobek definujte geometrii obrobku pro vypocet [SliGiEx

zbytkového materialu. Zobrazi se dialogové okno Obrobek . 7 R

Nazew: -
V dialogovém okné Obrobek klepnutim na tlacitko Definovat 3D Model | [v]
vyberte geometrii obrobku.




Zobrazi se dialogové okno 3D Geometrie .

Vyberte objemové téleso k definici obrobku.
Model se zvyrazni.

[iselidWorks M e peary Zobrast VBt Néstom  SoldCAM  PholoWorks o Hapovida | i - &%) - 8 TARMKSDAM® 2 - = O &
g L@ﬁi BI= E* B rvaRnIc (Wehosfcstay zob. QA E P - B-E- -8 % E_
: - [ S

)
=R
=
23
3
; P
J‘ Gvpbra e
) (O 0debeat
& — \jJ
E () Plochy+Soidy y

| OrPlochy
] Osoldy =
X A
J [ CAD wibir. @
‘ = = 3 a
! sl | =
3 2
: s
! ES
7 B2
y Fla}
= P
£ #
1 ®
*
Iz
]
-
Freuters lpaaseea 3 O

Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné 3D Geometrie potvrdte nastaveni.
Klepnéte na tla¢itko # v dialogovém okné Obrobek .
Zobrazi se dialogové okno Frézovani — Data projektu : tvarnik

Definice postprocesoru

V dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnik  vyberte potfebny Postprocesor.

Po zadani vSech nutnych dat projektu uzaviete dialogové okno Frézovani — Data projektu :
tvarnik pomoci tladitka +.



SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele
Pridani operace konturového hrubovani tvaru

Tato operace odstrani pomoci konturového hrubovani nejvétsi mnoZzstvi materialu.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>3D Model .

= &8 Projeki{TVARNIK]
57 Ga Spravce Mulového Bot

= Palatowar [stock)
i Obrobek [target)

Bk * Magtaveni
@ Mastioj
i Operaéni Proces [Mill_Tech
i m Geometrie
@l
Pfidat Operaci ¥ Kortura...
Fidat Operadni proces 3 Kapsa...
Autornatické vrkéni, . Multi-kapsa...
Wrkani. ..
Z&witovani, .,
Dragka...

Tazena plocha. ..

30 Model. .. [:3
30 Gravirovani ..,
30 Yrkani...

Zobrazi se dialogové okno 3D Operace.

& 3D Operace

Technologie Mazey operace
& | ]

p Geometrie & Geometrie
@ Mastraj Zadat Mul: Bad levets b
; Raviny — —
iy = il
: % Technologie === gl
1 @i Tolerance

i % Pridavre parametry
% Pracovni oblast

X

[ Umdit | [ UlofittPrepotitat | [ Simuace | [ MCProgam | [Uloditt Kopie] | Ukengit




Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoze se nam automaticky vybral model obrobku, ktery jsme

definovali pfi definici projektu.

Definovani pracovni oblasti

Obrabéni omezime hranici pomoci definice pracovni oblasti.

Klepnutim na tlaitko Definovat v Casti Pracovni oblast

hranici.

% Pracowni oblast

Zobrazi se dialogové okno Pracovni oblast ,
ve kterém zatrhnéte volbu Pracovni oblast

a kliknéte na tlacitko Definovat .

Pomoci volby Multi-fetézec
definujte fetézec, jak je vidét

na obrazku (definici multi-
fetézce jsme si ukazali jiz
drive):

Dialogové  okno  Uprava

geometrie potvrdte tladitkem
7,

Nastroj
nastavte volbu

Vv pracovni
Po

V poli
oblasti
kontu re.

oblast
OK.

Pracovni
tladitkem

Dialog
potvrdte

| g Masztro) v pracowni oblash

definujte geometrii, kterd popisuje

- & [#] Pracovni oblast

Mézew: |vl
[ Definovat% [ Ik ézat ]

g I astrof v pracovei oblagh
[ it ]

Odsazeni: : I} |

- % [ Prace na wybranjch plochéch
Fracowni plocky

W azey:
Detinovat | Ik azat
K.ontrolni plochy
M azey:
Befinovat Uk azat
Odzazeni: iﬂ |

& [ Obrébit jen zhytkowp materil -

Mézey Mach Stack

Zobrazit 30

- Ormezeni

! ' [ Omezeni dhlem

Mirimalni ghel: [0 |
Masimaini dhel || |
| Orezat pretazen
- Ofezat
[ Dfezat homi Z ravinou

[] Otezat dolni Z rovinou

| Fo kontufe

Odzazeni:

B




Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @20 RO.
Kliknéte v levé ¢éasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.
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& Vjbar ndstroje pro operace

B [=1 % |

Filtr nastraje Rozsah

Tabulka nastrojt - Upravit ‘ Tabulka nastrajl - Ukézat|

Seznam ndstralll

Tup néstraje

L]

Potet nstrojl

“Wymazat

F.opirawat

Importovat

“Wybrat

Eportovat

Aktualizace stroje

V nésledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Hrubovaci frézy
20 a Réadius rohu na 0.

a nastavte Pramér na hodnotu

& Vybér ndstroje pro operace |;W
Filt nstioge Rozsah
T
Tabulka nastraj - Upravit | Tabulka néstrajf - Ukézat|
Seznam nastrajll Tup ndstioje
Topologie nésllmal Data nastoje [Vy'chnzi]" Zpléva|

Cislo néstroje D Popis

[ I |1 |

Parametry néstioje Nastroj
Priimér: 20
Réadius rohu: 0
Delka ¥ Glabani tab. tvar. nést.
Fekova 2 | Lokain tab. tvar nast:
Venku z diddku R oY Opavaiean
Eieand dast |24 | D] Drsk
Délka H: 10
Pofetzubl 2

ezt | ! Blobani tab. dréaka
Lok&lni tab. driaki
Uprava tvar
Poiet nastraji 1
[__Pridat__] [ Kopiovat ][ Vymazat ][ Imponiovat ][ Exporovat |

Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .



Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Dolni Z rovina .
Dolni Z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz

zménite model, tak se zméni i Dolni Z rovina .

f @ Frézovacs roving

Pocatatni mvina |10

Rychloposuy _1_0

Bezp, wzdélenost: '_2

E
Dolni Z raving k ' -WU :

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu

Definice technologie

Kliknéte v levé &asti dialogového okna na poloZzku Technologie .

V poli Hrubovani nastavte Kontura, P fekryti nastavte na 0.7. Krok dol G

nastavte na 5. Pfidavek nastavte na hodnotu 1.

tlacitkem .

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je

f @ Hrubowani
|Kontura |1I
Prekot: U-? .
B tokdoln |5
Zatistit raviny
| Zadng ]
Ptidavek na 1

Ffidavek na stény: |0

Pidavek na dra: |0

[ Méiezd | [ Regim | [ Data |
-Zhytl oy matenal

Zwe gl 5

[ Dokondit Z-rovinu

[ Konst. dkos stény
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Pak kliknéte na tla¢itko N4jezd. Zobrazi se dialogové okno Sestup,
ve kterém nastavte Strategii sestupu na Sroubovice a polomér
zadejte 5 a zruste vybér volby Odjezd do roviny rychloposuvu

mezi Z kroky .

Tento dialog potvrdte tlaitkem OK.

Pak kliknéte na tlaCitko Rezim. Zobrazi se dialogové okno Rezim
oteviené kapsy. Zde nastavte ReZzim na Kapsa + Kontura a
Najezd — Kontura nastavte na volbu Teéna. Hodnotu nastavte na
15 a zatrhnéte volbu Najezd otev fené kapsy zvenku .

Tento dialog potvrdte tlagitkem OK.

Pak kliknéte na tlaCitko Data a v zobrazeném dialogovém okné
Parametry kontury Nastavte v poli Roh volbu Hladké . Aproximaci
oblouku nastavte na 0.025 a Napojeni sousednich drah néastroje
nastavte na Zaoblené .

Tento dialog potvrdte tlaitkem OK.

!_55 Sestup @@

§|| Strateqie sestupu

| Sroubowvice |ae
Zavitivani
Korok dold:

Uhel: |5

Polomér |5

[ 0diezd da raving rehlop. mezi Z kioky

155' ReZim oteviené ka... @@

Redim
K.apsa + Kontura Vr
Majezd - Kontura, | Tecna V
Hodnata: [15
Kalmna: 1]

Majezd otevieng kapsy zvenku

[ 0F, l I Starno

& Parametry Kontury 2Jes

[ ¥iiezd 2 materiglu
[ Spoiit ostrowy

B z:tniod
(@ Uwnitt O Wenku
(& Roh - —
| Hisdke |
R &dius rohu:

Min rédius rabu:

F_'.t Smér

) Mesouslednd  (5) Sousledns

Aprovimace oblouku
Tolerance: 0.025

ﬂq Mapojeni sousednich drah néstroje

() Papraky (&) Zaohlend

[ Trochaida

[ Ok ] I Starno




Definice Tolerance

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Tolerance .

V poli Tolerance polygonu nastavte hodnotu na 0.01.

Tolerance polyaonu
Hodnota: oo
Tolerance drah néstrojs

Tup: Zakfiveni nastioje ||

Hadnota: n.m

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P Fepoéitat. Dialog neuzavirejte tlaitkem Ukon €it, ale kliknéte na tlacitko UloZit &
Kopie, protoZe dalSi operace pouziva stejny model a hranici a jiné stejné parametry, které

nemusite znovu zadavat.

Pridani operace zbytkoveho hrubovani tvaru

Definovani geometrie modelu

Nemusime znovu definovat model pro obrabéni, protoZe je stejny jako v pfedchozi operaci.

Definovani pracovni oblasti

& Pracovnl oblast

V pracovni oblasti musime zadat obrabéni zbytkového materialu.

V poli Pracovni oblast kliknéte na tlacitko

Definovat .

Zobrazi se dialogové okno Pracovni oblast , ve
kterém zatrhnéte volbu Obrab ét jen zbytkovy
material . Ostatni parametry se neméni a
nemusime je definovat.

Definice nastroje

Stejné jako v pfedchozi operaci definujte novy
nastroj @16 RO.

| Defino\rak

;ﬁ‘ Pracovni oblast

& [#] Pracovni ohlast

Mazew: |w_a ]

IDefinovat] [ Uké&zat ]

@ M &straj v pracovhi oblasti
| Po kontute [+
Odzazent: a
[:% [ Prace na wbranich plochéch

Fracovni plochy

Nazev:

Fontrolni plachy

MNazewv:

Odzazeni:

) %Dbrébét jem zhwtovi matendl

Omezeni

w [] Omezeni dhlem
Mirirmalni thel:

M aximalni dhel;

Ofezat
[ Dfezat homi Z rovinou

[] Ofezat dolni Z rovinou
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Definice Rovin

Nemusime znovu definovat roviny, protoZe jsou stejné jako v pfedchozi operaci.

o ) @ Hrubavani

Definice technologie [Kartua ™|

Prekryt; 0.7

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie . B Kok doi |2
_ZaE:istil rovinj!J :
) . . . Zédné v

V poli Hrubovani nastavte Krok dol 4 na 2. Pfidavek nastavte na
Pfidawvek na 05

hodnotu 0.5.

Pridawvek na stéry: [0
Pfidavek na dno: 0
Zhutkond maternial

[Zadne v|

[ Dokonéit Z-rovinu
[ Komst. dkos stény

0w - .. , . , .. 'h' Rezim otevrene ka... E]
Pak kliknéte na tlaCitko Rezim. Zobrazi se dialogové okno Rezim o
oteviené kapsy . Zde nastavte Rezim na Kontura a o Tl
Tento dialog potvrdte tlagitkem OK. Mapslhenie [Tete il
Hodnata: |15
K.olma: a
L QK. J | Starho

Definice Tolerance
Tolerance nemusime znovu definovat, protoZe jsou stejné jako v pfedchozi operaci.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo&itat. Dialog uzavrete tlacitkem Ukon €it.

Timto mame hotovou operaci hrubovani tvarniku a muazeme si drahy zobrazit zatrzenim
v SolidCAM spravci nebo je miZzeme simulovat.
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Pridani operace pro dokon €eni strmych oblasti na tvaru

Tato operace provede dokonéeni strmych oblasti na tvarniku pomoci Konstant Z strategie. Pro
toto obrabéni se pouzije kulova fréza @10. Obrabéni se provadi na strmych oblastech s uhlem

sklonu od 30° do 90°.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat

Operaci>3D Model .

=& ProjektTVARNIK]

[ @ Spréavee Mulowého Bodu
: Polatovar [ztock)
=5 % Obrobek [target]

o & Mastaveni

= @ Mastroj

Operacni Proces [Mill_Technologies)

= @ Geometie
=-[88] | Ope =
- @ Pridat Crperac
< Ffidat Operafni proces
Automaticke vreani..

Pacitat vie
Postproces wie
Paditat & Postproces Yee

Synchronizovat Yie

3 Kontura...

3 Kapsa...
Multi-Kapsa. ..
Wrkand ..

i Zavitovani...
Dragka...

TaZend plocha...

Synchronizovat & Pocitat Yie 30 Model, ..
Kontrola Synchronizace pro Yée 3D Gravirawani ...
Frusit wiechny asociativity 2 rovin 30 WrEARd ..
Simulace HaM...

Zobrazi se dialogové okno 3D Operace.

3D Operace
Technologie M&zev operace
30 [v]
@ Geomettie R Geometrie
:-$Nastroj Zadat M o s hed
; Ruovirey — —
I, = a
: % Technologie = =
; Qi Tolerance
i % Fiidavné parametry
B Pracouni ablast
A
Y
X
[ west | [ UlesitsPrepositst | [ Simulce | [ MCProgam]  [Ulodits Kopie] [ Ukondt




Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se ndm automaticky vybral model obrobku, ktery jsme

definovali pfi definici projektu.

Definovani pracovni oblasti

Obrabéni omezime pracovnimi a kontrolnimi plochami a omezenim dhlu obrdbéni v rozsahu

strmych oblasti pomoci definice pracovni oblasti.

Klepnutim na tlacitko Definovat v poli Pracovni oblast budeme definovat plochy pro obrabéni a

Uhel strmosti.

E@ Pracowni oblast

Zobrazi se dialogové okno Pracovni oblast |,
ve kterém zatrhnéte volbu Prdce na
vybranych plochach a pak definujte kliknutim
na tlaCitko Definovat v poli Pracovni plochy

plochy, na kterych bude obrabéni probihat.

& Pracovni oblast

& [ Pracovni ohlast

Mazew:
Definatal Uk&zat

& M &straj v pracovhi oblasti

[initeni

]

Ddsazeni: 0

% Prace na wybranjch plochach
Fracovni plochy

Mazew: |VI

[ Ukéeat |

I Definoat

Fontrolni plachy

Mazev: |v|

[ Definowat ] ’ Ukazat ]

Odsazeni: _D

[ [ Obrabst jen zbytkovy material

MHaze t

Zobrazil A0
Omezeni
. [] Omezeni dhlem
Mirirmalni thel:

Mawimalni Ghel: |1
Orezat pretazen

Ofezat
[ Dfezat homi Z rovinou

[] Ofezat dolni Z rovinou

Pak se zobrazi dialogové okno
Vybrat plochy a na modelu nyni
vyberte plochy podle obrazku.

Dialogové okno Vybrat
potvrdte tlacitkem «.

plochy




Pak kliknéte na tlacitko Definovat v poli
Kontrolni plochy a stejnym zpusobem
definujte kontrolni plochy podle obrazku.

Dialogové okno Vybrat plochy potvrdte
tlaCitkem «.

Vtomto poli jeSté definujte Odsazeni
0.1.

Pak vdialogu Pracovni oblast
Omezeni Uhlem .

V poli Omezeni zatrhnéte volbu Omezeni
Uhlem a nastavte Minimalni Ghel na 30° a
na 90° ¢&imzZz definujete

Maximalni uhel
obrabéni strmych ploch.

Dialog Pracovni oblast
OK.

Definice nastroje

Nyni definujte kulovou frézu @10.

SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

‘& Pracovni oblast

6 %]

definujte

potvrdte tlacitkem

r % [ Pracovni oblast
Mazey:
Definateal LIk &zat

g M astroj v pracovni oblasti
Vit ]

Odzazeni: D |

% Prace na wwbranjich plochich
Pracouni plochy

Mazey: |selected faces v I

[_ Definovat] [ Ukazat ]

Kaontralni plachy

Mazew: |selected faces]l | I

[_ Definowat ] [ Lk &zat ]

Odsazeri: |01

[ [ Obrabst jen zbytkovs material

M&zey Mach Stock

Zobrazil 30

~ Omezeni

| . [¥] Dmezeni thlem

Mirimalni Ghel: |30

Marimélni chel: |90

[ Ofezat pretadeni

o~ Orezat
[ Ofezat homi Z rovinou

[] Ofezat dolni Z rovinou

Stejnym postupem jako dfive definujte kulovou frézu (Ball Nose) @10.

Definice Rovin

Roviny neni potfeba definovat, definuji se automaticky.




Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Dokon €eni nastavte volbu Konstantni Z a kliknéte na tlacitko Data.

Zobrazi se dialogvé okno Konstantni Z .

Zde zatrhnéte volbu Obrabéni stén a vyberte
volbu Proménny krok dold a nastavte pro néj

Drsnost 0.03 a Max. krok dol @ 0.2.
V poli Typ napojeni nastavte volbu Schody .
V poli Najezd i Odjezd nastavte volbu Oblouk .

V poli Otevien& kontura nastavte volbu
Tam&Zp ét.

Tento dialog potvrdte tlagitkem OK.

Definice Tolerance

@ Dakondeni
| Zadné [}

adné

Fiadkovani

Podle kiivky

Spirdla

Twarovs kapza

Konhstantai & %

Tukowé obrabéni

Kanstantni krok

Mezi drahami: 20

H

wm

& Konstantni 7

PH [ Obrabéni stén
) Konstantni krok dabiy
Krak doli

Diefinovat pocatek dhlem
(% Hodnota: il

(O Usetka
Typ napojeni
(%) Schody

R adius najezdu:
&) Naiezd
Oblauk. (i)

Data

) Tedné

Hodnata: |2

[C] Zatistit kantury rovinngch oblast
= Obidbit
& Dol

() Maharu

m ] Obrébéni ravinngich oblast

Dirsnost:
[ Dokentit Z-rovinu

E Typ frézowani
) Sousledné
) Nesousledné

(%) Praménng krak doli

Drznost: 0.03

Max krok doli: nz2

tdin. krok doli; i}

[ &prowimace oblouku

Tolerance:
# 0diezd
Dblouk >l
Hodrota: |2 \E

[ Méastojova Korekee

M Otevrend kontura
) Dopiedu
(&) TamtZpét

Max. bocni krok:

Tolerance:

[ Kaonst. dkos stény

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Tolerance .

V poli Tolerance polygonu nastavte hodnotu na 0.01.

Tolerance polpgonu
Hodnata: 0.0
Tolerance drah nastroje
Tuvp: Zakfiveni nastroje ||

Hodnota: 0o




UloZeni a vypo ¢et
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Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P Fepoéitat. Dialog neuzavirejte tlaitkem Ukon €it, ale kliknéte na tlacitko UloZit &
Kopie, protoZze dalSi operace pouziva stejny model a pracovni plochy a jiné stejné parametry,
které nemusite znovu zadavat.

Pridani operace pro dokon ¢€eni mélkych oblasti na tvaru

Tato operace provede dokon&eni mélkych oblasti na tvarniku pomoci strategie Konstantni krok.
Pro toto obrabéni se pouzije kulova fréza @10. Obrabéni se provadi na mélkych oblastech
s Uhlem sklonu od 0° do 32°.

Zobrazi se dialogové okno 3D Operace.

& Operace
Technolagie Mazev operace
a0 3DF_CZ_target_T3_1 ]

@p Geomettie & Geometie
: @ Mastroj = | i P
; Roviny = —
-~y e v]
: % Technologie bz ]
g Tolersnce
! % Pfidavné parametry

% Pracovni oblast
[ Ui | [ UlcsitkFrepositat | [ Simuace | [ MCFiomam |  [UiodikKopie] [ Ukonsi

Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model obrobku, ktery jsme
definovali pfi definici projektu.

Definovani pracovni oblasti

Pracovni a kontrolni plochy nemusime definovat, protoZe jsou stejné jako v pfedeslé operaci, ale
musime definovat jiné omezeni Uhlem pro obrabéni mélkych oblasti.



V dialogu Pracovni oblast definujte jiné [& pracovni oblast (2JEd
Omezeni l.']hlem . @ [ Pracovni oblast & [ Obrabet jen zhytkovi material

Mazey:

V poli Omezeni nastavte Minimélni dhel na
0° a Maximalni uhel na 32°, ¢imz definujete
obrabéni mélkych ploch.

@ Mastroj v pracovni oblast Omezeni
. L , - | o [ | ' [+] Dmezeni dhlem
Dialog Pracovni oblast potvrdte tlacitkem el 1) o s
Mirimdlni Ghel: 10
OK. Odsazen 0 Marimélni chel: |32

r;% Prace na wwbranjich plochich [ Ofezat pretaeni

Pracouni plochy Orezat
Méazew: |selected faces  |w| [ Ofezat homi Z ravinou
[] Ofezat dolni Z rovinou

I Definowat ] ’ Ukazat

Kaontralni plachy

Mazev: |zelected facesl ."

Definowat ] [ LIk azat ]
Odsazeni: |01
Definice nastroje
Nastroj nemusime definovat, protoZe je stejny
jako v pfedeslé operaci.
Definice Rovin
Roviny neni potfeba definovat, jsou stejné jako v predeslé operaci. @ Dokonieni
[ Korstantni 2 | v_";
adné '

Fradkovani
Podle kiivky
[: Spirdla
Tvarova kapza
MNef Konstantni 2
Tuzkowe obrabéni
Konstantni krok

tezi drahami: 20

Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Dokon éeni nastavte volbu Konstantni

I ., -k' Konstantni krok / Dokonéeni [2]
Krok a kliknéte na tla¢itko Data. L2
@ Tyvp Obrabéna oblast [0 dsazeni Konturg]
, . L, L [k S [az] Odszazeni:
Zobrazi se dialogové okno Konstantni krok / Loenradoanee X
Dokon éeni. @ M ézew geametrie
Strana nastroje:
Zde vpoli Typ vyberte volbu Kapsa — auto et
hranice Hodnata: 01
Mapojeni drah nastroje Smér obrabéni [Kapsa)
Natavte Bo€ni krok na hodnotu 0.1. 4p Sme B zs:aek
() TamiZpét @ Uit
. . ;. - ) Dopfedu O Wenku
V poli Typ frézovani nastavte volbu Sousledn é.

Typ napojeni E Typ frézovani
Sche ) Hesousledné

Tento dialog potvrdte tlaitkem OK. < a—

o)
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Definice Tolerance
Tolerance nemusime definovat, jsou stejné jako v predchozi operaci.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo €itat. Dialog uzavrete tlacitkem Ukon ¢it.

Timto mame hotovou operaci dokonéeni tvaru tvarniku (mimo délici roviny) a mizeme si drahy
zobrazit zatrzenim v SolidCAM spravci nebo je miZzeme simulovat.

* Simulace

| Zhytkovy material

VeiiyPlus |

Solid Verify
Cb | 2 | 3 |
Stroj Simulace | Rapid simulace
[CJUké&zat data

[W [¥]Jedna barva
Barva dle nastrojel
Rarede e

Rychlost simulace
I A
> > o e A




Pridani operace pro dokon ¢&eni délici roviny

Tato operace provede dokonéeni délici roviny pomoci strategie fadkovani. PouZije se zde kulova
fréza @10. Pomoci definice pracovnich a kontrolnich ploch dojde pouze k obrobeni délici roviny a
nedojde ke kontaktu s jiz obrobenymi plochami.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>3D Model .

=& Projekt TVARNIK)
T @ Spravoe Mulového Bodu

; Polotoyar [stock)
= Obrabek [target)

b s ‘- Mastaveni
88 Mastoj
i Operacni Proces [Mill_Technalogies]
o Geometrie
= [l
- - @ Pidat Operaci b Kontura...
= Pfidat Operadni proces 3 Kapsa...
L automaticks vrbani., Mulki-K.apsa. ..
@l Yrkani, ..
Poditat vie sy
Postpraces vEe 3 Zasovank.,
2 " Drédka. ..
Paditat & Postproces Yie

) i Tazena plocha...
Synchronizovat Wae

Synchranizovat & Podibat Yie 30 Madel. ..
Kontrola Synchronizace pro Yie 30 Gravirawani ...
Zrusit wiechny asociativity 2 rovin 30 Vrkani ..
Simulace HSM...

Zobrazi se dialogové okno 3D Operace.

&3 Operace

Technologie Mazev operace
30 v

@ Geometrie & Geometrie
@ Mastroj ~adat o s b
H Roviny =
B e =
: % Technologie = |
¥ Tolerance

i % Pfidavné parametry
% Pracovni oblast

)

[ Umst | [ Ulsits Prepositst | [ Simuace | [ MCProgiam |  [UlogitsKopie] [ Ukonsi
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Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model obrobku, ktery jsme
definovali pfi definici projektu.

Definovani pracovni oblasti
Obrabéni omezime pracovnimi a kontrolnimi plochami pomoci definice pracovni oblasti.

Klepnutim na tla¢itko Definovat v poli Pracovni oblast budeme definovat plochy pro obrabéni.
& Pracowni oblast

| Definovah

. , . . &P i oblast 23
Zobrazi se dialogové okno Pracovni oblast , T

P v ) P i-obl Obrabet jer zbytkow ial
ve kterém zatrhnéte volou Prace na W Pracomicbln ® Cows ok
vybranych plochach a jako Pracovni plochy Nazev

vybereme dfive definované kontrolni plochy
selected facesl a jako kontrolni plochy
vybereme jiz dfive definované pracovni plochy

@ Mastroj v pracovni oblast Omezeni
selected faces . R ™ [ [ Dmezeni tihlem
' o WMirimélni kel
Odzazeni: 1]

b aximalni dhel:

V tomto poli jeSté definujte Odsazeni 0.1.

r:% Prace na wwbranjich plochich

: - ) v Pracouni plochy Orezat
gllilog Pracovni oblast pOtVfdte tIaCItkem M azev: '.selected_faces‘l ." [[] OFezat homi Z ravinou

[] Ofezat dolni Z rovinou

I Definowat ] I Ukazat

Kaontralni plachy

Nazev: |selected faces  |we|

Definowat ] [ Lk &zat ]
Odsazeni: |01

Definice nastroje
Nyni definujte kulovou frézu @10.

Vyberte jiz dfive definovany nastroj Cislo 3. Vybér provedete dvojklikem nebo pomoci tlacitka
Vybrat .

Definice Rovin

Roviny neni potfeba definovat, definuji se automaticky.



Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .

V poli Dokon éeni nastavte volbu Radkovani a kliknéte na tlagitko Data.

Zobrazi se dialogvé okno Radkovani .
V poli Smér nastavte Spojovaci radius 0.3

V poli Technologie nastavte volbu Drsnost a
nastavte ji na 0.01.

Tento dialog potvrdte tlagitkem OK.

Definice Tolerance

@ Dokonéen
| Zadne |

Adné

Fiadkovani

Podle kiivky %

Spiréla

Twarova kapsa

Konstantri £

Tuzkowve obrabéni

Konstantri krok

Mezi drahami: 20

M

o

Spojovact radiuz [0

() Dopfedu
) Mahon

) Dol

ﬁ_ﬁ Definowvat zmémov Ghel

@ Hodnata: ]
O Usetka

& Radkovani (2)E3
’gﬁ' Smér @ Technologie
@) TamiZpét

) Boiéni krok:

(&) Drsnost: 0.

ax. boni krok: |1

[ Aproximace oblouku

Tolerance:
HH Dokontit da kize
Zahne [oe]

Mit. boéni krok:

Storno

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Tolerance .

V poli Tolerance polygonu nastavte hodnotu na 0.01.

Tolerance polpgonu
Hodnata: 0.0
Tolerance drah nastroje
Tvp: Zakfiveni nastroje ||

Hodnota: 0o

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat. Dialog uzavriete tlacitkem Ukon €it.

Timto mame hotovou operaci dokonéeni tvaru tvarniku i délici roviny a mizeme si drahy zobrazit
zatrzenim v SolidCAM spravci nebo je miZzeme simulovat.
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#: Simulace

YerifyFlus I

|
o | m | ®
Shroj Simulace Rapid simulace

[(]Uk&zat data

m— Jedna barva
Stop na pristi
EBarva dle nastroje
\f‘_l,JE:isti_.t | -

 Rychlost simulace
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Priklad hsm_1.prz ilustruje pouZiti vysokorychlostniho obrabéni v SolidCAMu pfi obrabéni tvarnice.
Pro UpIné obrobeni sougasti musite provést nasleduijici:

Naéteni modelu do SolidWorksu

Vybérem polozky Soubor>Otev Fit z nabidky systému SolidWorks nactéte soubor
Tvarnice.SLDPRT . Tento soubor obsahuje model tvarnice, ktery je vytvofeny v systému
SolidWorks a je umistén na pfilozeném DVD.
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Tvorba Projektu

Klepnéte na pole SolidCAM v hlavni nabidce aplikace SolidWorks a vybérem Frézovani z
podnabidky Novy vytvorte novy frézovaci projekt v SolidCAMu.

[ sotdcam | protoweris okma epovide | [ - (¥ - [

| Mo 4 Frézovani L

| Otewit... Soustrugeni  M&

| Pocitat Davkové.., FrézovanisoustruZeni
| Dratofez

| Kopie. .. G

| Odstranit. .. Upravit nabidku

| Tabulka néstrajl 4

| CAM Maznosti..,

| Databaze Technologie
: Posledni CAM-Dily 4

Informace o HW EliE. ..

| Ukt Salidcam

| Upravit nabidku
Fi e

Zobrazi se dialogové okno Novy projekt - Frézovani

& Novy projekt - Frézovani 2x|

¢ s Frézovani —Datap... 7

Frojekt ¢ Model
Prajekt o B
[ Pougit adresar CAD madelu -
—— s
Adiesst | ogram Files\SolidCAM2007R11 2\USER [omuzom v
I &zey: ftvamice | Typ ost Fadnd
b adel: [74h odélj,l pro cvicenittvamice. SLOPAT Nulowybod = 0Z0A

Wice nulowych bodd

- Polotovar & Obrobek &
Potvrdte vytvofeni projektu SolidCAMu s vychozim nazvem tvarnice
klepnutim na tlacitko OK. Obrabek
Tal I~
_ _ _ pobygans, |01
Pak se zobrazi dialog Frézovani — Data projektu : tvarnice
. ¥ychozifislaNCpgm A&

Cislo progranmu:
[1
Cislo podprogramu:

[2 |

b s X —
uor ¥ material

|B3dne v

- Mastaveni projektu A
‘Mastaveni =0 #

MoZnosti néskroje

MoZnosti
postprocesory




Definovani polotovaru

Klepnéte na tlaCitko Polotovar v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnice
Zobrazi se dialogové okno Polotovar .

Nyni je pouze dostupna volba Kvadr (Auto) , protoZe neni definovan Nulovy bod, pak kliknéte na
tla€itko Definovat .

¢4 Polotovar cADboysouy kvads
Zobrazi se dialogové okno Obrysovy kvadr .
Nejprve definujte zvétSeni modelu. Nastavte
2D Hranice hodnoty 0 pro X+, X-, Y+, Y-, Z+ a Z-.
30 Model
: . . ; Refim A
Foebifido) Klepnéte na jednu z ploch modelu. Cely model se @ wybrat
vybere a zvyrazni. O odebrat
Zobrazi se obrys polotovaru. F— A
(® Plochy + Solidy
Pak kliknéte na tlacitko PFidat polotovar do CAD , &imZ pfidate model O Plochy
polotovaru do sestavy obrabén. S
HisolidWorks ant Vbt Kasvor - el - 8- - B TVARNICES.,, ¥ = = F1 % At |-D |
‘ ﬁ i TVARNICE (wychoai<Stay 20... " = -8 % & > | D |
: @5 :
o ] i+ 0
Bo z |0 |
5 2 o
- 3 s 0 |
4 |[Remm il _3 3
a o ) z L |
) Odebeat i 1
W& ':}
(& Plachy + Selidy =
3 5oy J‘;
: o L A CAD
i o 0 |ﬂ |
# S 0 7
o - 0 o4
al = 5 i
3 Pﬁda}ug:l;waldu 2
: e
- |
i ®
[
e
4
Préutens Upravesestava 7] ,@‘,

Potvrdte dialogové okno Obrysovy kvadr pomoci tlacitka .

Potvrdte dialogové okno Polotovar pomoci tlagitka «. Znovu se zobrazi dialogové okno
Frézovani — Data projektu : tvarnik



Definovani nulového bodu
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Zkontrolujte si, jestli je zaSkrtnuto policko Vice nulovych bod .

Klepnéte na tlacitko Definovat v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnice

— —

Wice nulowych bodd

Definovat k

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

V poli Definovat Nastaveni

vyberte polozku Definovat a pak kliknéte na bod

v rohu polotovaru a nasledné na dva body, které definuji smér osy X a Y, jak je

niZze na obrazku:

Klepnutim na tla¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér

nulového bodu.

Nulovy bod se bude nachazet v rohu kvadru obklopujiciho objemovy model.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu .

Definovani rovin obrab éni

Aktualizujte nasledujici parametry:

Nastavte hodnotu Dolni Z roviny,

modelu tvarnice.

¢ Nulovy Bod ?
W« R

[MuloviBod &
Mulowy Bod

g
Poloha £.:
| Definovat Nastaveni A

&0 Wybrat plachu
&, [Definsvat]

L. wybrat Soufac
] H
,J"x Kaalra k. aktué

I
() Pocatek
O A smer
O Y smnér

|uchopit &

[Juchapit Mul, Bod

[CJuchapit £ Mul, Bod
[Juchopit bod ¥ sméru
[Juchopit bod ¥ sméru

< B
© [
OmE

15
=
18

1

|

23

5

]

tak, Zze kliknete na toto tlacitko a vyberete spodni plochu



Data Nulovéha Bodu Bz

x

Poloha: 1 U . ¥ o _. Z D

Cislo Hulového Bodu: 11 _

@] (o

F | B e B
Huomi & rovina I

e |

I

Posunuti

x

Upravit Mulowi Bod

=
[N

Rotace
b

=
I

Odsazeni MB dilu od ME stroje
w0 v 0 z o

[ ¥yteniit rovinnou plochu « Dolni Z roving

7=

Ostatni parametry se definuji v tomto pfipadé automaticky.

Klepnutim na tla¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; potom uzaviete
dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tlagitka .

£,45pravee Nuloveho .., 7

% Mulovp bod 1
1- Poloha

Znovu se zobrazi dialogové okno Frézovani — Data projektu : tvarnice

Definovani obrobku

Klepnutim na tladitko Obrobek definujte geometrii obrobku pro vypocCet [SliGiEx

zbytkového materialu. Zobrazi se dialogové okno Obrobek . 7 R

Nazew: -
V dialogovém okné Obrobek klepnutim na tlacitko Definovat 3D Model | [v]
vyberte geometrii obrobku.
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Zobrazi se dialogové okno 3D Geometrie .

Vyberte objemové téleso k definici obrobku.
Model se zvyrazni.

- TYARNICE (vchoziStay za... ) &~ (- 6o~ - B - B

—
@ B Ne

% N
= 2

i 5
& 2
)
= D
_:F @) wybrat .
"!ﬂ_ ) Odebrat i
L] = ~
e ) Plactry+5olidy =
4 O Plochy e
o O oldy 4
- oF
& 3 &
!_i"‘. <> Sudace 1 ] |
. 7
- :
& %
b b
&
a
£
=
o

|

Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné 3D Geometrie potvrdte nastaveni.
Klepnéte na tla¢itko # v dialogovém okné Obrobek .
Zobrazi se dialogové okno Frézovani — Data projektu : tvarnice

Definice postprocesoru

V dialogovém okné Frézovani — Data projektu : tvarnice  vyberte potfebny Postprocesor.

Po zadani vSech nutnych dat projektu uzaviete dialogové okno Frézovani — Data projektu :
tvarnice pomoci tlacitka «.
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Pridani operace konturového hrubovani tvarnice

Tato operace odstrani pomoci konturového hrubovani nejvétsi mnozstvi materiadlu. Toto
hrubovani poneché pfidavek 0.5mm.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>HSM .

=& Projeki(TVARMICE]
i @ Spravoe Mulového Bodu

i Polatorvar
: Obrobek [target]

o R Mastaveni
8 @ Masto]
QOperacni Proces [Mill_Technologies)
: E Geometrie
Op=rasa
Pridat Operaci ¥ Kontura,.,
Pridat Operacni proces 3 Kapsa...
Automaticke vrtani. .. fulti-k apsa. ..
Wrkari., .,
Zavitowani, ..
Cirézka. ..

Ta#ené plocha. ..

30 Model...
30 Gravirovani ...
30 Yrkani...

HSM, %

[T,

Zobrazi se dialogové okno HSM Operace .
ﬁ' HSM operace konturového hrubovani g mi| >
Technolagie lazey operace
[ [¥]

[ Konkurowé hrubovan v]

63 Geomettie
j ] $ Tastroj
: & Hranice
F % Dr&hry
= @. Propojeni

; % Pfidavné parametry

X

* Geometrie - Obrobek

hul, bod | | Nulowi bod 1 (1- Poloha) ||
Twp:
| target =l

Tolerance polegonu: | 0,02

[J #plikovat Zaobleni plach

[ ozt | [uloit & prepotiat] |

Simulace ] [ M Program

[ ot & kopie

| [ wkenct |




Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se ndm automaticky vybral model obrobku, ktery jsme

definovali pfi definici projektu.
Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @20 RO.

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tla¢itko Vybrat . Zobrazi

SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

se dialogové okno Vybér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

LS

- Vybér nastroje pro operace ‘1um
Fitr nastioe Fiozsah
Tabulks néstroft - Upravit | Tabulka néstrojt - Ukszat]
Seznam nastiojil Tup nastroje
v
P . .
Y nésledujicim dialogu
. . , .
definujte Typ nastroje:
. , Pozet nastiojir |0 |
Hrubovaci frézy a nastavte —
o X [LPridet o [ opirovat | [ wymszat Exportoat
Pramér na hodnotu 20 a iy
T
Radius rohu na 0. Vi
& Vyhér ndstroje pro operace ‘:W
Filtr nastroje Rozsah
Tabulka néstrojt - Upravit | Tabulka ndstroft - Ukza]
Seanam nésteil Typ réstrojs
R
Topologie néstroje | Data néstroje (Vichozi) | Zpréval
(i nssticie e Fopis
[ 11 ]
Paramstry néstroje MNastol
Primér ]
Radusrohu |0 | L |
Délka — ¥ Globani tab. tvar. néstr.
Fekavd El | Lokin tab. tvar, nést,
Verkuz disgky |60 | R ALY e
Fiezna &ast |21 | ok
Deéka 100 [
[ |
- 2 e ——
Pasabt l Globani tab. dréski
Lekaln tab dhsskil
Uprava tvau
Poget nastioitr |1 |
Pridst | [ Kopirovat \ymazat Importovat Exportovat . ) .
[ I I I ] Definici potvrdte stiskem
v
tlacitka Vybrat .
A




Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
Definice Drahy

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Drahy .

Zde nastavime Pridavek 0.5 a Krok dol 4 3.
Definice Propojeni

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UlozZit & P fepo€itat. Dialog uzavrete tlaCitkem Ukon ¢€it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.

& Simulace 2y

| Zbytkovp matensl WerifyPlus
| ShoiSimusce | Rapid simiace
cao | 2D | 3D
| Solid Veiify
[ Ukszat data

|—]Stnp Py [#] Jedna barva
__ Baiva die nawoiel
v : 1

Rychlost simulace
| 3
> o A




Pridani operace zbytkového hrubovani tvarnice

SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

Tato operace odstrani pomoci zbytkového hrubovani hrubé schodky po pfedchozim hrubovani.
Toto zbytkové hrubovani ponecha také pridavek 0.5mm.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat

Operaci>HSM .

= @ Projekt TWaRMICE]
B @ Spravee Muloveho Body

i Polatorvar
: Obrobek [target]
ﬁ M astaven
; @ Masto]
§ QOperacni Proces [Mill_Technologies)
ﬁ Geomatria
i me:na

Pfidat Operaci
Pridat Operacni proces
Aukomnaticks vrtani...

Kontura...
Kapsa...
fulti-k apsa. ..
Wrkari., .,
Zavitowani, ..
Drézka...

Ta#ené plocha. ..

30 Model...
30 Gravirovani ...
30 Yrkani...

HsM. ., %

[T,

i

Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Zbytkové

hrubovani .

@;‘ HSM operace konturového hrubovani

Q il >

Zbytkové dokondovani
Konstantni krok
Tuzkové obrabeéni
Koutové obrabEni
Rohaowy offset

Y

X

Fadkovani :
Paprsky
Spirala

Mezi kiivky

30 kiivka

Tolerance polygonu: | 0.02

[ Aplikavat Zaobleni plach

[ UlaFit ] [UIDEit&PFepoETtat] [ Simulace

] [ MC Program

Technologie [azew operace
Konturové hrubovani V] V
Konturaywé hruboswani
Linesrni hruboywani h Geometrie - Cbrobek
Zhythowd hrubovanl
_ - [Nulbod ] [Mulovy bod 1 (1-Poloha) |~
Kombinowat Konskant 25 ¢ x —
Konstant £ e
ObrabEni rovin @ ' target v'

UlaZit & Kopie ] [Ukonﬁt ]




Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model obrobku,

definovali pfi definici projektu.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @12 R2 stejnym postupem jako dfive.

Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.

Definice P fedchozi operace

V této karté zatrhnéte podle obrazku pfedchozi hrubovaci operaci.

& HSM operace zbytkového hrubovani

[ Zheethove hrubovani v]

. ‘ (Gaearmetrie
: i @ Mastroj
£ & Hranice
- 63p Predchozi operace
L % Dr by
: i @ Propojeni

i % Ffidavne parametry

Technologie Mazev operace

[HSM_RestR_target T2

Pfedchoz operace

e

[ o | [uiosiaprepoitat | |

Simulace

l[ M Program

Wybrat wie
Odebrat vie
Opacny vwvber

[ uistakope | [ ukenit |

ktery jsme



Definice Drahy
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Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Drahy .

Zde nastavime P¥idavek 0.5 a Krok dol G 1.5. V poli Prekryti nastavime hodnotu 3 a druha

hodnota 5.4 se nastavi automaticky.

& HSM operace zbytkového hrubovani L:J mil X
Technologie Mazew operace
[ Fhytkowe hrubovani W , H5M_RestR_target T2
i % seometrie Drahry | Wyhlazeni| Proménny krok dolii| Oprava drah | Anakiza
S @ Mastroj : : =
i & Hrarice Drahy Cmezent
g % Predchozi operace 5
& by
: c@. Propojeni
3 = h Ffidavek v ose Z; 0.5
% Pridavne parametry Dolni 2 -47. 8766z
Talerance: 0. 166667
KibicHolt H Redukze bodi
Promeénny krok dold Pousit oblouky
Pekryti: | 3 5.4 Tolerance: 0.0z
—_— v wyhlazeni
VA :
| =4\ . .
f{ RN \'\\\\ [ Detekre oteviensch bvari
| |. 1\ \ =
AN Q:::—_%‘%
TN 1Y
——TNN )]
e S\
U e
-
[ Ulozik ] [Uloiit & Prepocitat ] [ Simulace ] [ MC Program UloZit & Kopie ] [ Ukandit ]

Definice Propojeni
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Propojeni .

Zde prepnéte do karty Sestup a nastavte zde volbu Zavrtani. Ostatni parametry ponechame
definované automaticky.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat. Dialog uzavriete tlacitkem Ukon €it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.
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Zhuptkow material J
Solid Verify

Stroj Simulace

[ Uk Azat data

Jedna barva

Stop na prigt

Barva dle hastroje

Wizt

Fychlost simulace

[l =

A




SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele
Pridani operace p fed-dokon €eni strmych ploch tvarnice

Tato operace provede pred-dokonceni strmych ploch (od 40° do 90°) strategii Konstant Z a
ponecha pfidavek 0.25mm. PouZije se zde nastaveni Aplikovat zaobleni ploch, které pfida do
koutu virtualni zaobleni R6. Obrabét budeme kulovou frézou @10.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>HSM .

= @ Prajekt{TYARMICE]
. G @ Spravce Mulového Bodu

i Polatorvar
- Obrobek [target]

o R Mastaveni

@ Masto]

QOperacni Proces [Mill_Technologies)

E Geometrie
‘Pridat Operaci ¥ Kontura,.,
Pridat Operacni proces 3 Kapsa...

Automaticke vrtani. .. fulti-k apsa. ..
) Wrkari., .,
Zavitowani, ..
Cirézka. ..

Ta#ené plocha. ..

30 Model...
30 Gravirovani ...
30 Yrkani...

SAGEEN, _.

e

Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Konstant Z .
Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoze se nam automaticky vybral model PR

obrobku, ktery jsme definovali pfi definici projektu, ale musime zde r—n | =
definovat virtualni Zaobleni ploch. Proto zatrhnéte volbu Aplikovat ' =
Zaobleni ploch a kliknéte na tla¢itko Definovat .

Nastroj A
Zobrazi se dialogové okno Zaobleni ploch, kde nastavte v poli Nastroj | Frime: 12
Pramér na 12 a Radius rohu na 6. Po zadani stisknéte tlaCitko Pfepo€itat, | Radius rahu: [6
tim se vypocita virtualni zaobleni koutd na modelu. Tlacitkem Ukazat jej | ihelkusek: o
muZzete zobrazit. Hezna dast: le
Friumér stopky: 12
Wanki 2 drasku; [ 100

Toto dialogové okno pak uzaviete tlaCitkem
7,




Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @10 R5 stejnym postupem jako dfive.
Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
Definice Drahy

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Drahy .

Zde nastavime Pridavek 0.25 a Krok dol G 0.5. V poli Prekryti nastavime hodnotu 3 a druha
hodnota 5.4 se nastavi automaticky. V poli Omezeni nastavte Uhel od 40 do 90.

& HSM operace konstant Z g =
Technologie Mazew operace
e o
[ Konstant 2 - | HSM_CZ target T3 |q
e t seometrie Drrahey | Myhlazeni| Promenny krok. dolﬁll|._ﬂlprava drahl|..ﬂ.nal\}?za'
S @ Mastroj
i & Hrarice Drahy Cmezent
@ b —
: i i : | n.25 Horni Z 0.25
) P Pidvek | |
: % Pfidavné pararnetry =]
i I & -47.8766,
Ffidawek v ose Z: 0.25 i
T ‘hel: 40 =]
Tolerance: | 0.02 | el - |
Teins
Krok dald: | 0.5
Redukee bodd
[ Proménng krok dolé Pougit oblouksy
| | [CJwyhlazeni Talerance: 0,002
| I
\_;
|
|

[ Ulozik ] [UIOEit&PFepDEﬂ:at] [ Simulace ] [ MC Program [ UloZit & Kopie ] [Ukonﬁ"lt ]
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Definice Propojeni

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Propojeni .
Zde nastavte volbu Obéma sm éry.

Prepnéte do karty Najezdy/Odjezdy a zde nastavte v poli Vertikalni ndjezdy/odjezdy Radius
ndjezdu na O a RA&dius odjezdu na 0 a v poli Ostfizeni nastavte hodnotu Max. vzdalenost
ostfizeni na 0 a v poli Horizontalni najezdy/odjezdy nastavte Radius ndjezdu na O a Radius
odjezdu na 0.

< HSM operace konstant Z o m | <
Technologie Mazev operace
[ Konstank 2 - . HSM_CZ_target_TS ,-v
] ‘ Lsediiectis Obecné | Strategie | P'r'ejezdy' Néjezdv,l'odjezdy: Analvza)
= @ Mastroj [ =
- & Hranice Prizplsobeni Yertikalni najezdy/odjezdy
@ Drahy (O Obrabit celou drhu o
i @ Frapajent . Radius najezdu: a
i PR avn bararmaty *) Minimalizace ostfizeni T
% & ¥ Radius odjezdu: o
() PIné ostii$end drdha
Cskfizeni Horizonkalni najezdy/odjezdy
. — Radius najezdu: o
Max, vzdalenost ostiigeni; | 0 el
Mas, thel rampy: 10
ProtaZeni Zvsteni rampy: ]
Majezdove i 0 "
ARl AR Radius odjezdu: o
Odjezdove rampy: 0 i
fMazx, dhel odjezdu:
[ Uik ] [Uloiit # PFepocitat ] [ Simulace l [ M Program [ UloZit & Kopie ] [ Ukoncit ]

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat. Dialog uzavriete tlacitkem Ukon €it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.
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Pridani operace p fed-dokon éeni mélkych ploch tvarnice

Tato operace provede pred-dokonéeni mélkych ploch (od 0° do 42°) strategii Radkovani a
ponecha pridavek 0.25mm. PouZije se zde nastaveni Aplikovat zaobleni ploch, které pfida do
koutt virtuélni zaobleni R6. Obrabét budeme kulovou frézou @10.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>HSM .
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Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Radkovani .

Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral Sk Zobmierf plach
model obrobku, ktery jsme definovali pfi definici projektu, ale musime  [osfinovat | [oe]

zde definovat virtualni Zaobleni ploch. Proto zatrhnéte volbu R—
Aplikovat Zaobleni ploch a vyberte jiz dfive definované zaobleni z
roletky.
Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @10 R5. Vyberte nastroj, ktery jste pouzili v pfedchozi operaci.
Definice Hranice
Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.

Definice Drahy

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Drahy.



Zde nastavime PFidavek 0.25 a Krok dol 1 0.5. V poli Omezeni nastavte Uhel od 0 do 42.

& HSM operace fadkovani E} 0 -
Technologie Mazew operace
[ Fadkovani v | HSM_Lin_target T3 [
i & Geometrie Drahy -L'_lprav‘_a _dral;il Do kr“!“zfé ||-OFFset ¥ O5E Z".P.nalitza:
@ Mastroj
i @ Braice Drrahe Omezeni
- G brahy . i [[Homiz ] [0
$ Propojent Piidavek: 0.3 -
b Plidavné paramety . [Eunmy ] Dalni Z | -47.87662 |
% i ¥ Ffidavek v ose | 025 |
Tolerance: ._0'02 Uhel: 9 | _42
Krok: |92 | Ched tedrosti:
Krak doli; 4812662 | Tefné
ProtaZeni drabey: o
i | [[ITeiné protageni
! I
: Definowvat dhel dle Redukee bodd
| -
%) Hodnata: |0 | PouZit oblouky
D 0seika Defindvat Tolerance: | 0,002
[ Lok ] [Uloiit & Prepoditat ] [ Simulace ] [ MC Program [ Lot & Kopie ] [ Likoncit ]

| Obecrié | Strategie| Fiejezdy | Majezdy/Odje

Zplisob
() Mejkratsi cesta

Definice Propojeni

() Mirimalni vertikalni piejezd

Kliknéte v levé &asti dialogového okna na polozku Propojeni . o
(3Pl vertikéini prejeed

Pfepnéte do karty Pfejezdy a zde nastavte v poli Vyhlazeni parametr seblasenl
Polom ér na 1 Polomr: | 1
Prepnéte do karty | HSMoperace fddkovani ME ]
L. K Technologie Mazev operace
Najezdy/Odjezdy a ST 5
zde nastavte v poli
Svisle g E'?Dtme_t”e Obecné | Strategie | Prejezdy| Méjeady/Odieady | NahorufDold | vydteni| Analyea)
f stroj
né.jeZdyIOdjeZdy @ Hrarice Prizpisobent Swislé néjezdy/odjezdy
JORT] L. Drahr A Fie i
Radius naJeZd u na 5 g P:p:qen‘g gof)r_abjtfdoidr?hu Radius najezdu: o
0 a Radius odjezdu & Piidavné parametry Ml BstzenT P 5
naO () PIné ostfizeni drahy
Ostiizeni Wodorovné najezdyfodjezdy
Max, vzdalenost: Radius najezdu: 0
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RFOE2an: B _ ZuyEeni rampy (offset): |
HopEREon: i Radius odjezdu: . U
Odjezdové rampy: 0 | il i

[ Ulozit ] [UIUEit&PFepoEl'tat] [ Simulace ] [ M Program [ Ulazit & Kopie ] [UkonEit ]




SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo€itat. Dialog uzavrete tlaCitkem Ukon €it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.

k Simulace

| Zhytkov materidl | VeifyPlus |

| StojSimulace | Rapid simulace |
[ cao @ |
Solid Verify |

[ Ukézat data

e Jedna barva
Stop na piiidti
Barva dle nastraje
Wndistit

-~ Rychlozt gsimulace




Pridani operace dokon €&eni strmych ploch tvarnice

Tato operace provede dokon&eni strmych ploch (od 40° do 90°) strategii Konstant Z bez pfidavku
nacisto. PouZije se zde nastaveni Aplikovat zaobleni ploch, které pfida do koutu virtualni zaobleni
R5. Obrabét budeme kulovou frézou &8.

Klepnéte pravym tlaCitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>HSM .

=& ProjekiTY¥ARNICE]
. G @ Spravoe Muloveho Bodu

i Polatorvar
- Obrobek [target]

o R Mastaveni

@ Masto]
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Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Konstant Z .
Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model
obrobku, ktery jsme definovali pfi definici projektu, ale musime zde r—n | |
definovat virtualni Zaobleni ploch. Proto zatrhnéte volbu Aplikovat =
Zaobleni ploch a kliknéte na tla¢itko Definovat .

&plikavat Zaobleni ploch

Nastroj =
Zobrazi se dialogové okno Zaobleni ploch, kde nastavte v poli Nastroj | Fome 10
Pramér na 10 a Radius rohu na 5. Po zadani stisknéte tladitko PFepo&itat, | Radusrahu; 5
tim se vypocita virtualni zaobleni koutd na modelu. Tlacitkem Ukazat jej | ohelkuzele: 0
mUZete zobrazit. Rezna Sast; :
Priimér stopky: 1
Wenku 2 drzaku; ."m'u'

Toto dialogové okno pak uzavrete tlacitkem «.
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Definice nastroje

Nyni definujte novy nastroj @8 R4 stejnym postupem jako dfive.
Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZze pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
Definice Drahy

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Drahy .

Zde nastavime Krok dol @ 0.2. V poli Omezeni nastavte Uhel od 40 do 90.

< HSM operace konstant Z [;] = -
Technologie Mazev operace
[ Konstant Z - : HSM_CZ_target_T4 |vl
i & Geometrie Dréhy .Whlazen.féj ProméEnny krak. dul_ﬁld..ﬂlprava drahd..ﬁ.nalifza'
= @ Mastroj
f & Hranice Drahy Cmezent

. G réhy - - -
: o Fi ; 0 Harni 0
L @_ Fropaijent Pidavek: : .
& % Ffidavné parametry ,:
Fidavek v ose Z: 0 e

Tolerance: (0.0 Ohel: _40 | |0
Tedné
Kok doldi: 0.z
Redukce bodd
[ ProméEnng krak dalt Pousit oblouky
[ yhlazani Tolerance: [ 0,002

[ Uik ] [UIDEit&PFepDETtat] [ Simulace ] [ M Program [ UloZit & Kopie ] [Uknnﬁt ]




Definice Propojeni
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Propojeni .
Zde nastavte volbu Obéma sm éry.
V karté Prejezdy nastavte v poli Vyhlazeni parametr Polom ér na 0.
Pfepnéte do karty N4jezdy/Odjezdy a zde nastavte v poli Vertiklni najezdy/odjezdy Réadius
ndjezdu na 0 a Radius odjezdu na 0 a v poli OstfiZzeni nastavte hodnotu Max. vzdalenost

ostfizeni na 0 a v poli Horizontalni najezdy/odjezdy nastavte Radius ndjezdu na O a Radius
odjezdu na 0.

& HSM operace konstant Z o | >
Technologie Mazew operace
[ Konstank 2 - . HSM_CZ_target_N v
i % seometrie Ohbecné | Strategie | PFejezdy- Néjezdy,fodjezdy: Analyza)
S $ Mastroj [ =
i & Hrarice Prizptisobeni ‘ertikalni najezdy/odjezdy
@ Drahy (O Obrabét celou drahu
i Prapajent - Radius ndjezdu: a
o Pridavné paramet +) Minimalizace ostfizeni T
% 2 t Fadius odjezdu; o
() PInéé ostiizend drsha
CistfiZeni Harizantaln ndjezdy fodjezdy
X —— Radius ndjezdu: 0
Max, vzdalenost ostiizeni; | 0 AeeTalRel
fax, dhel rampy; 10
ProtaZeni ZuyEeni rampy: 3
Niisadavs 4 0 )
ARERRRIARY Radius odjezdu: | o
Odjezdove rampy: 0 i
fazx. dhel odjezdu:
[ Ulozik ] [Uloiit & Prepocitat ] [ Simulace ] [ MC Program [ UloZit & Kopie ] [ Ukandit ]

UloZeni a vypo €et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat. Dialog uzavriete tlacitkem Ukon €it.

Nyni muZete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji mizete
simulovat.
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Pridani operace dokon €eni mélkych ploch tvarnice

Tato operace provede dokonéeni mélkych ploch (od 0° do 42°) strategii Radkovani a neponecha
pfidavek. Pouzije se zde nastaveni Aplikovat zaobleni ploch, které pfida do koutl virtualni
zaobleni R5. Obrabét budeme kulovou frézou @10.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>HSM .
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Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Radkovani .
Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral
model obrobku, ktery jsme definovali pfi definici projektu, ale musime
zde definovat virtualni Zaobleni ploch. Proto zatrhnéte volbu
Aplikovat Zaobleni ploch a vyberte jiz dfive definované zaobleni z
roletky.

Aplikavat Zaobleni ploch

Definovat | | Tl
— [Flet DIORSAD.
(Ltkézat | Filet D12 Re A0 k ‘

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @8 R4. Vyberte nastroj, ktery jste pouZzili v pfedchozi operaci.
Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
Definice Drahy

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Drahy.
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Zde nastavime Krok dol @1 0.2. V poli Omezeni nastavte Uhel od 0 do 42. V poli Definovat thel

dle nastavte volbu Hodnota a zadejte 30.

& HSM operace fadkovani o el
Technologie Mazew operace
[ B adkaw ani - [ HEM_Lin_target_T4 [v]
e % seometrie Drahy | Oprava drah | DokiFe| Offsetvose Z| Analiza
S @ Mastroj : -
i & Hrarice Drahy Omezeni
: " % L ahwy . = Horrii 2 a
) Propojent Pridavek:
- Pfidavné parametr " [ Diolni 2 -47 87662
% R i Ffidawek v ose 2 a
Tolerance: 0.02 Uhel: |0 1
Krok: 0.z Lihel tetnosti:
Krok dali: 47 87662 Tecne
Prataeni drahy: a
[JTeéné protageni
Definoyvat dhel die Redukee bodd
(&) Hodnata: 30 Pougit ablouksy
) (Isetka P Tolerance: 0,002
[ Ulozik ] [Uloiit & Prepocitat ] [ Simulace ] [ MC Program UloZit & Kopie ] [ Ukandit ]

Definice Propojeni
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Propojeni .

Pfepnéte do karty Prejezdy a zde nastavte v poli Vyhlazeni
parametr Polom ér na 0.5.

Pfepnéte do karty Najezdy/Odjezdy a zde nastavte v poli Svislé
najezdy/odjezdy Radius najezdu na 0.5 a Radius odjezdu na 0.5.

Cbecné | Strategie ! PFejezdy: MajezdyfOdiezdy | Nahoru/Dald | WyEisténi|| analyzal

Pizpiisobeni Swislé najezdyodiszdy
(&) obrabét celou dréhu
Radius najezdu: 0.5
) Minim&lni ostFizeni
Radius adjezdu: 0.3

) PIné ostiizeni drahy

Obecné || Strategis| Frejezdy | Najezdy(Cdie
Zplsob
(&) Mejkratsi cesta

() Minimalni vertikalni piejezd
(Pl wertikalni prejezd

‘Whlazeni

Palomér: 0.5



UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo€itat. Dialog uzavrete tlaCitkem Ukon ¢it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.

éi' Simulace

Zhutko matsrisl ||_“\u"erif_l,lF'Ius |
| Solid Werify |
koD ) 2D 30 |
| Shaj Simulace Fapid simulace

[ Ukézat data

e Jedna barva
Stop na pfidti
Witk -

Fipchlost simulace
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Pridani operace zbytkového dokon ¢€eni kout U tvarnice

Tato operace provede zbytkové dokonceni koutl strategii Zbytkové dokoncovani bez pfidavku.
Obrabét budeme kulovou frézou @4. Pouzijeme zde virtualni referenéni nastroj pro uréeni koutl
na modelu, ve kterych se bude obrabét zbytkovy material.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat

Operaci>HSM .

=& ProjekiTVARMICE]
; @ Spravee Muloveho Body

Polatorvar
Obrobek [target]
. ‘d M astaven
; @ Masto]
QOperacni Proces [Mill_Technologies)
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" Dpﬂr:r\-b
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Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky Zbytkové

dokon ¢ovani.

Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model obrobku, ktery jsme

definovali pfi definici projektu.

Definice nastroje

Nyni definujte novy nastroj @4 R2 stejné, jak jsme definovali nastroj dfive.

Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.

Definice P fedchoziho nastroje

Kliknéte vlevo ve stromé na polozku Predchozi nastroj a definujte parametr Pramér na 10.



Definice Drahy
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Drahy.
Zde nastavime Krok dol @ 0.2 a Krok 0.2 . Parametr Strmé/M élké nastavime na 90. V poli Mélké

oblasti nastavte volbu Spirala po ploSe . V poli Definovat Uhel dle nastavte volbu Hodnota a
zadejte 30. Ostatni parametry se definuji automaticky nebo zustévaji na vychozich hodnotach.

& HSM operace zhytkového dokoncovani eyl |
Technologie Mazew operace
[ Zbytkové dokordovani W | HSM_RM_target TS v
= & Geometrie Grab | Analza)
o $ Mastroj =
i & Hrarice Drahy Omezeni
i Fitedchozi néstroj Fiidavek: o o
= Drahy ==
: ; @_ Propojeni Ffidavek v ose Z: a | Cialni Z -47 87662
.. Pfidavné parametr
% R i Tolerance: 0.0z Min, hloubka Fezu: | 002z
(hel kautu: 15 Max, hlaubka Fezn; | 0.666667 |
r =
Krok dali: 0.z | Ohlasti: RS x|
Krok: _0'2 | Redukce bodd
T QID Pouzit oblouky
StrmeMElke: | T
Tolerance: 0,002
HRe UspoFadan pohyhi
ESpiréIa po plote |vi Kombinace: Wodorovné i:!
Max, odklon: 135
[ Ulozik ] [Uloiit & Prepocitat ] [ Simulace ] [ MC Program [ UloZit & Kopie ] [ Ukandit ]

Definice Propojeni

Zde nebudeme nic zadavat a ponechame vychozi nebo automatické hodnoty.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZzit & P fepoitat. Dialog uzavrete tlacitkem Ukon €it.

Nyni miuZzete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji mizete
simulovat.
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Pridani operace srazeni hran na tvarnici

Tato operace provede srazeni hornich hran strategii 3D kfivka se zapornym pFidavkem v ose Z.
Obrébét budeme kuzZelovou frézou.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>HSM .
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Zobrazi se dialogové okno HSM Operace, kde v poli Technologie vyberte z roletky 3D kfivka.
Definovani geometrie modelu

Model definovat nemusime, protoZze se nam automaticky vybral model obrobku, ktery jsme
definovali pfi definici projektu.

Typ nastioje =
[Ihlawa fréza i |

Definice nastroje

Topolagie néstraje [Data hastroje [V_l;lého

Kliknéte na poloZzku Nastroj v levé ¢asti dialogu. t:sm nstioe ID C:
Definujte novou Uhlovou frézu. Zadejte Pramér stopky 8 , Primér 0.2, Parametry néstroje
g Z Y Adi Primér stopky: |8
Uhel kuZelovy 45 a Radius rohu O . rmér stophy
Prinnér: nz
Definice Ridici Hranice Ohel kufelov: |45
R adius roku: 0

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
Definice Hranice

Zde nemusime definovat nic, protoZe pouzijeme vychozi automatické nastaveni.
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Definice Drahy
Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Drahy .

Zde nastavime Pfidavek v ose Z -0.3 . Ostatni parametry zlstanou na svych vychozich nebo
automatickych hodnotach.

& HSM operace 3D kiivka =y 0 &S
Technologie Mazew operace
[ 3D kfivka - , HSM_Bound_target_Ts |
e % seometrie Drahy | Oprava drah | Offset v ose 2| Analyza
S Mastroj : : E
i Ridici hranice Drahy Cmezeni
S ﬂ ;
@) Propojeni Pridavek v ose 2: i -48.17662
i % Pridavne parametry 2 P
olerance: . 2
Uhel: 0 20
Teéné
Redukee bodd
Pouzit oblouks
Tolerance: 0.00z2
[ Ulozik ] [Uloiit & Prepoditat ] [ Simulace ] [ MC Program [ UloZit & Kopie ] [ Ubkandit ]

Definice Propojeni

Zde nebudeme nic zadavat a ponechame vychozi nebo automatické hodnoty.

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepoitat. Dialog uzavrete tlacitkem Ukon €it.

Nyni mazete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.



e

Zbytkavy matensl YeifyPlus

Stroj Simulace Rapid simulace
o | =0 | 33 |
Solid Verify

[ Ukézat data

—]v. " Jedna barva
Stop na piigti ¥
Barva dle nédmiel
Wyistit

Rychlost simulace

.Y




Vygenerovani NC Programu

SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

Jestlize chcete vygenerovat NC Program, tak jednoduSe kliknéte na poloZku Operace v levé
¢asti obrazovky ve stromé SolidCAM spravce a z mistni nabidky vyberte pfikazy Postproces

vSe>Tvorba.

Zobrazi se dialogové okno, kde zadate umisténi NC Programu a nazev souboru NC Programu.

Pak se zobrazi vysledny NC Program.
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kompletnim obrobeni upinky, jak je vidét vySe na 5ti osém CNC stroji. (Pro toto cvi€eni potfebujete
z prilozeného DVD zkopirovat soubor Fanuc5a.mac do slozky Gpptool v SolidCAM adresari)

Pro UpIné obrobeni sou¢asti musite provést nasleduijici:

Naéteni modelu do SolidWorksu

Vybérem polozky
Soubor>Otev Fit z nabidky
systému SolidWorks nactéte
soubor upinka.SLDPRT .
Tento soubor obsahuje model
upinky, ktery je vytvoreny v
systému SolidWorks a je
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Tvorba Projektu

Klepnéte na pole SolidCAM v hlavni nabidce aplikace SolidWorks a vybérem Frézovani z

podnabidky Novy vytvorte novy frézovaci projekt v SolidCAMu.

| soldcam | photoworks  Okno: Népovéds 43| L) ~ ¥ ~ [l

] T 4 Frézovani
= Ckevfit. ., ] SoustruZeni %_
Pacitat Davkove. .. FrézovaniSoustruZent -
Dratofez
Kopie...
Odstranit... | Upravit nabidku
Tabulka nastroji 4

CAM MoZnosti,,.

Databize Technologie
Pasledni CAM-Dily 4
Informace o HW KIE. .
Ukoncit SolidCAM

Upravit nabidku

Zobrazi se dialogové okno Novy projekt - Frézovani

& Novy projekt - Frézovani P

Projekt / Model
Projekt

[ Pousgit adresaf CAD modelu

st |oan Fles\SoldCAMAIOTRT1 2WUSER

Nazev: | upinka

b odel: (o7 odely pra cvidenitupinka. SLOPRT

Potvrdte wvytvofeni projektu SolidCAMu s vychozim nazvem upinka
klepnutim na tlacitko OK.

Pak se zobrazi dialog Frézovani — Data projektu : upinka

ﬂd Frézovani —Data p _7
« R

Postprocesor R
|Dmu?D—m Iil
Typ os:

Mulovy bod R
vice nulowych bodi
Polotovar & Obrobek A
Obrabek

Tolerance 01
polyigong: el
¥ychozi Cisla NC pgm n
Eislo progranmu:
|1
Cizlo podprogramu:
2
Obrab&ny material R
|Zadne [+]
Mastaveni projektu R
Mastaveni A

Moznosti nastroje

MoZnosti
postprocesary




Definovani nulového bodu
Zkontrolujte si, jestli je zaSkrtnuto policko Vice nulovych bod .

Klepnéte na tlaitko Definovat v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : upinka

Yice nulovych bodi FA..)J NU_]DV?. Bod
B

Mulowy Bod [
e !_1—!

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

Poloha ¢.: i 1 |

V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana poloZzka Vybrat plochu .
Vy pak kliknéte na plochu podle obrazku niZze. Nulovy bod se takhle definuje
s osou Z kolmou k této vybrané ploSe.

yybrat plochu

Zménit na protilehly

Urnist&ni Mulowého bodu

Skied rotaéni plochy |v

Lkt Ml Bod
Wchopik sy Nul,-Bod
Uchopit bod % emetu

Uchopit bod ¥ emetu

Zamerit 1Y

Praklopit okalo
Cradit okala Y

Gtodit okolo 2

Klepnutim na tlac¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér 2. ]
nulového bodu. —

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu .

Definovani rovin obrdb éni —
Neni potfeba nastavovat Zzadné parametry, vSe se nastavilo automaticky.

Klepnutim na tla¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; potom uzaviete
dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tladitka «.
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¢4 Spravce Nulového ... 7

Znovu se zobrazi dialogové okno Frézovani — Data projektu : upinka . 6. H‘:Ii\fﬁprdJ
] < 1- Poloha

Definovani obrobku

Klepnutim na tlacitko Obrobek definujte geometrii obrobku pro vypocet
zbytkového materialu. Zobrazi se dialogové okno Obrobek . 7z R

Nazew A
V dialogovém okné Obrobek klepnutim na tlagitko Definovat 3D Model |
vyberte geometrii obrobku.
Zobrazi se dialogove okno 3D Geometrie .

Vyberte objemové téleso k definici obrobku.
Model se zvyrazni.

LPINGA,SLDASM * 2.~ 0%
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Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné 3D Geometrie potvrdte nastaveni.
Klepnéte na tlacitko « v dialogovém okné Obrobek .

Zobrazi se dialogové okno Frézovani — Data projektu : upinka



Definovani polotovaru

Klepnéte na tlacitko Polotovar v dialogovém okné Frézovéani — Data projektu : upinka

Zobrazi se dialogové okno Polotovar , ve kterém vyberte volbu 3D Model a kliknéte na tlacitko

Definovat .

¢4 Polotovar

Potvrdte dialogové okno 3D Geometrie pomoci tladitka +.

‘Nazey Ll
| v| | Zobrazi se dialogové okno 3D Geometrie .
finovat polotovardle 4 . N . . .
(2D Hrarice Nejprve definujte konfiguraci modelu. V poli
)30 Mods! Konfigurace vyberte z roletky Stock (Polotovar).
() Kwadr (Auta)
Klepnéte na jednu z ploch modelu. Cely model se
vybere a zvyrazni.
@salidWorks —— i8-8 T ——
B 7 Qg N@ @ o8- -8 %
@5
v r o5 1 %n
[ @
o |Wonfigurace (& 3
- {7
P o 7 k.
3 ©odebrat ;
i nd
&) Plachy-+Solidy I}
O Plochy
a O ey _!:
T G | G
= -
b Said1 [&!
3 : d 7
Wl |
4 ')
% 1
3 i)
3 £
4 ?
[
B
3
-

{130 Geometrie

W R
| shock i
pr—— n.
Machiring |~
Machining =
= &

(&) ywhiat
() odebrat

»

Typ

(%) Plochy+Solidy

(i Plachy:

() salidy

_

CAD vibeér

Potvrdte dialogové okno Polotovar pomoci tlagitka «. Znovu se zobrazi dialogové okno

Frézovani — Data projektu : upinka

Definice postprocesoru

V dialogovém okné Frézovani — Data projektu :

potfeba 5ti-osy).

upinka

vyberte potfebny Postprocesor (je

Po zadani vSech nutnych dat projektu uzaviete dialogové okno Frézovani — Data projektu :

upinka pomoci tlacitka «.
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Pridani operace pro obrobeni horni plochy pomoci kaps ovani v prvni poloze

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

BB s |
=& ProjekiUPINKA)
: @ Spravce Nulového Boo
i Palotowar [stock)
L Obrobek [target]
: i ‘p M agtaveni
: @ Méstroj

fon Operacni Proces [Mil_Tech
L @ Geometrie
E O Pfidat Cperaci »  Konbura...
Pridat Cperacni proces 3 Kapsa...,
Automaticke vrtani,,, Multi-Kapsa...
Wrkari..,

Zvikcreani, .,

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

&: Kapsovani
Technolagie Mazev aperace
Kapsowani | &]
@ GEOMEiE @ Geometrie
@ Mastroj Zad 9| |t

@ Roviny .

X Definowvat | vl
% Technologie L

L usjezd | Odjezd

% Ffidavné parametry

Ulost | [ UiitkPrepoditat | [ Simuace | [ NCProgram | [Ulogits Kopie] [ Ukonsi




Definovani geometrie kapsy

Klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

r @ G eometrie-

Zadat Mul. Bod | | Nulow) bod 1 [1- Poloh:

Definovat R |

Uk&zat | {illprava geometrie 7
: v K
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . [ profile |
Zde kliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec. = -
 Konfiguracew = A |
B . 3 |Stock |i-|
Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce. : _

Pak kliknéte na horni plochu modelu podle obrazku:

v b 4
(=) Kfivka
()7 bodu do bodu

) oblouk z bodd

[ ] auto k bodu
) Auka - Ohecny
O ko - Konstant 2

1 O puto - Delea 2

e .

Apraximace |W|
Spline: =

Vybér potvrdte tlacitkem «.
Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také potvrdte tladitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.
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Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 RO stejné, jak jste definovali v pfedchozich cvi€enich.

Definice Rovin

Nejdfive se prepnéte dvojkliknutim na konfiguraci Machining (Obrabéni) podle obrazku:

._ Konhtigurace |
= @ UIPINEA Konfigurace {StocksS

achining <5tay zobrazen
i tock<Skay zobrazeni-3=

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu na hodnotu
10 a pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy
na modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

: @ aeometrie

ﬂ Mastroj

@

@ Technologie

Bl Najezd | Odiezd

: % Piidavné pararnetry

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu

vidét na obrazku:

f @ Frézovaci roving

Poatetni 1ovina || a |
[ Fychloposwy_] 10|
Bezp. vzdalenost; I_z—l

[ Horni £ rovina ] 'ID |
Hloubka kaps :“28-?5 |
Plidavek Hloubky: |0 |
B Kook dol B ]

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu

Nastavte Krok dol & na hodnotu 3.

tladitkem +.



Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte Rezim na Celni obréab éni.

@ Geometrie Typ kapsovani
@ Mastroj @ Uzavieny (O Ortevieny
@ Rowiny
% Technologie Redim
G Najezd | Orljszd Celni obrahéni [v]
% Pfidavné parametry Cik-Cak.
Kaontura
Cik-Cal+D okoneni
Celnl obrabeni n
Odwrkani %
Spirdla

V poli Pfridavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na dno . Ponechame takto 0.2mm
pro dokoncovaci frézovani.

&) Fridavek
Fiidavek na sténw

Ma ostrowy:

Pfidavek na dno: 0z

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrab éni dna. Touto volbou dokoncime pfidavek 0.2mm.

0 Diokanéent

Zadne v
r|£adngé

Stény

Obrabenidna  ~
Stény + Dr_m _ RQ

Definice najezdu/odjezdu

Nyni nebudeme definovat pro tuto operaci ngjezdy a odjezdy.



SolidCAM 2008 R12 — pravodce zacinajiciho uzivatele

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo itat.

Drahu néstroje nyni mizZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace

nebo ji miZeme simulovat.

é: Simulace

263
68| )

Zhytk o material || YerifyPlus |

| Stroj Simulace J\. Fiapid simulace |
| cen | @0 | 3 |
Sold Yerily !

[ Uk&zat data

7o Jedna barva
Stop na pridti
— Barva dle nastroje
Wyistit

Fipchlogt zsimulace

[T ST I

Timto mame hotovou operaci obrobeni horni €elni plochy upinky v prvni poloze.



Pridani operace pro obrobeni bo €ni plochy pomoci kapsovani v druhé poloze

Nejdfive musime definovat novou polohu nulového bodu, proto dvojkliknéte ve stromé SolidCAM
sprdvce na poloZzce Spravce Nulového Bodu , pak se zobrazi dialogové okno Spravce
Nulového Bodu , ve kterém kliknéte pravym tlacitkem na poloZzku 1-poloha a z nabidky vyberte
Pridat.

= & Praiekt{LFINKA)

D Bprévee N[ﬂovéHoBt\%i_J
e Palatavar [stock) ; ! huloyy Bod G
L Obrobek [target] ] % Mulovi bod 1 | | |':|LI|DV§-' Eod 1
i e ‘! M aztaveni v o EEERR Co :
L8R Mstroj BAgeE [}S Palcha: |z
Operachi Proces [Mill_Technologies) Upravy...
= [88) Geamelie o) Definovat Nastaveni 4
3 jistit. .. e s o
= Operace Gielstranit - Wybiatplochu|
= 'EB ;ug bPD':H [f1| P_?:U;‘a]] Prejmenovat i Iﬁ \D‘I.Egnf\?t -,
=] " prafile_ S, whrat Soufac|
Wych i |
TEne e - ]-\: Folmo k akbug
Durnp... i |
Wybvafit rovinnou plachu '_‘_r i |_ _Ii'
TRLE AR RaE | Wybrat plochu
b loch
Zobrazi se dla|Og NUIOVy Bod . Ochvybrat vie Umisténi Mulowého bodu

V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana polozka Vybrat plochu .
Vy pak kliknéte na plochu podle obrazku nize. Nulovy bod se takhle definuje ===
s osou Z kolmou k této vybrané ploSe. ol

[P i e |

Rotace okolo osy: ~
£

¥i

)

Klepnutim na tlac¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér nulového bodu.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu
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Definovani rovin obrdb éni

Neni potfeba nastavovat Zadné parametry, vSe se nastavilo automaticky.

[v] % Mulowj bod 1
vl 1- Poloha
W 2 Poloha

Klepnutim na tlac¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ;
potom uzaviete dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tlagitka
7,

Pak klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

SIFBE S

= &P Projekt{UPINKA]
@ Spravce Nulového Boo

. Palotowar [stock)
. Obrobek [target]

= Jﬁ M agtaveni
@ Méstroj

- Operacni Proces [Mil_Tech

: @ Geometrie

4 e Pfidat Cperaci b Kontura...
Pridat Cperacni proces 3 Kapsa...,
Automaticke vrtani,,, Multi-Kapsa...

Wrkari..,

Zvikcreani, .,
Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
1 (2- Poloha) .

@ Geometne
Zadat Hul Bad) | Nulovp bod 1 (1- Polohe| v |

- Nulovi bod 1 (1~ Poloha) |
Definovat | |Nulaviibod 12 Foloha




Pak klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

. @ Geometrie-

Zadat Hul, Bod] | Mulew v
Definguat | | v
|J_!__52"3|' f_.,J |:|[JI‘EIUEI g_lf_'!l:l_n'll%ﬂ_:.l'iﬂ
v %’
., . L, , . M
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . [vtie |

Zde nejdfive vyberte Konfiguraci Stock (Polotovar) a pak kliknéte na
tlacitko Pridat v poli Multi- Fetézec.

Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce.
Pak kliknéte na bo¢ni plochu modelu podle obrazku:

(&) Kfivka
()7 bodu do bodu
" oblouk z bodd

[ Auto k badu
() Auto - Obecng
() Auka - Konstant Z

i C)puta - Delka

Aproximace |W|
Spline: =

Vybér potvrdte tlacitkem «.
Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také potvrdte tladitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouZili v pfedchozi operaci.
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Definice Rovin

Nejdfive se prepnéte dvojkliknutim na konfiguraci Machining (Obrabéni) podle obrazku:

; achining <Stay zobrazen
A8 “tock=Stav zobrazeni-3=

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu na hodnotu
10 a pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy
na modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

. @ Geometrie , @ Frézovaci raving -
$ Mastroj FPosateéni roving |_i::: |
H b L
Eo o
: Rychl Rl
; % Technolagie YEROROS b :_ |
@_ N&jezd | odiezd Bezp. veddlenost: |_2 |
: % Pfidavné parametry [ Hq[nj_z [g\qina " ] i‘ID

T

|
Hicubka Kaps R
|

=
Fidavek hloubky: o

B fok o E |

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .

Nastavte Krok dol & na hodnotu 3.



Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte ReZim na Celni obrab éni.

@ aeometrie

@ Mastroj

@ Roviny

@ Technologie
@ Najead | Odjezd

% Pridavneé parametry

Typ kapzovani
(&) Uzavien)

Fiegim

Celni obrabéni

O Oteviend

-

Cik-Cak.
Kontura

Odvitani
Spirala

Cik-Cak+Dokonéeni
FABENT ..

V poli Pfidavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr PFidavek na dno
pro dokon&ovaci frézovani.

& Piidavek

Pridawvek na stény

Ma ostrovy:

Pridavek na dno:

. Ponechame takto 0.2mm

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrab éni dna. Touto volbou dokon&ime pFidavek 0.2mm.

Q Dakondent

Zadné

[¥]

£ 4dné
Stény

Obrabenidng. ...

Stény + Dr_m _

Definice najezdu/odjezdu

Nyni nebudeme definovat pro tuto operaci ndjezdy a odjezdy.
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat.

Drahu néstroje nyni mizZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace

nebo ji mbdZzeme simulovat.

&

\u';erify.F'ILis

Stroj Simulace Fapid simulace

o | o |’
Salid Yerify

Zb._\likov_;;l material

[ Ukézat data

T, [ Jedna barva
Stop na prigti
— Barva dle nastroje
Wycistit

Fivchlost zsimulace

|14
L]

- L/ 3

Timto mame hotovou operaci obrobeni boéni ¢elni plochy upinky vdruhé poloze.



Pridani operace pro obrobeni bo €ni plochy pomoci kapsovani vet Feti poloze

Nejdfive musime definovat novou polohu nulového bodu, proto dvojkliknéte ve stromé SolidCAM
sprdvce na poloZzce Spravce Nulového Bodu , pak se zobrazi dialogové okno Spravce
Nulového Bodu , ve kterém kliknéte pravym tlacitkem na polozku 2-poloha a z nabidky vyberte
Pridat.

=& ProiekUPINKA)

Puolotowvar [stock) : e ‘Mulovy Bod R
. & Obrobek target] ] % Mulovi bod 1 e
: gl Nastaven ¥l 1-Poloha c”.L:IDW - l..l
8 Nastroj ™ ZWEE? : : Palohat.: |3
Operaini Proces [Mill_Technologies) [%’" 2l
i 3 Uprawy...
#- ﬁ Geometrie . " — ;
: Pasun ‘Definovat Nastaveni &
=-{88] Operace Ziakit T
= @] Mulovj bod 1 (1- Paloka) £ > Wybrat plach
-1 P_profie_T1 (1) o iy Defnoa
£ "_profile_ Pfejmenovat o B Wybiat Soutac
Wychozi ndzvy o x]f Folmo k akbué
Durnp, .. *
’
Wvbvofit rovinnou plochu Lwl
Odetranit ravinnon phock [¥]wyhbrat plochu
Zobrazi se dialog Nulovy Bod .
— Ddwybrat v3e Urnisténi Mulowéha badu
V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana polozka Vybrat plochu . [sfed rotatniplochy []

Vy pak kliknéte na plochu podle obrazku nize. Nulovy bod se takhle definuje
s osou Z kolmou k této vybrané ploSe.

Klepnutim na tladitko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér
nulového bodu.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu
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Definovani rovin obrdb éni

*.

Neni potfeba nastavovat Zadné parametry, vSe se nastavilo automaticky. o

, Y. i . , , | 2% Huovibod 1
Klepnutim na tlagitko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; @& 1- Poloha
potom uzaviete dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tlagitka i
v o

Pak klepnéte pravym tladitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci .
Vyberte pfikazy PFidat Operaci>Kapsa .

RelERl=IEY
= &P Projekt{UPINKA]
@ Spravce Nulového Boo

. Palotowar [stock)
. Obrobek [target]

= Jﬁ M agtaveni
@ Méstroj

- Operacni Proces [Mil_Tech

: @ Geometrie

4 e Pfidat Cperaci b Kontura...
Pridat Cperacni proces 3 Kapsa...,
Automaticke vrtani,,, Multi-Kapsa...

Wrkari..,

Zvikcreani, .,
Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
1 (3- Poloha) .

@ Geometne
Zadat Nul, Bed] | Nulovir bod 1 (1- Folohé| |

. MNulowg bod 1 [1- Poloha] |
Mulowi bod 1 [2- Poloha]
TR Mulow) bod 1 (3 Polokalp, |




Pak klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

f @ Geometre
Zadat Mul. Bod| | M

L Definguwat %l |:-I

Ukdzat

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .

Zde vyberte jako hranici pomoci volby Auto — Konstant Z skicu Skical
dle obrazku. Jestlize ji nemate zobrazenu, tak ji zobrazte v DesignModelu

CAM sestavy UPINKA.

L‘:-;,;a lprava ggun1gt_ria ?_

W

| profilez |

. = \ ?) 0K pro potvrzeni’?

Potvrzovaci dialog potvrdte tlacitkem Ano.

Vybér potvrdte tlacitkem «.

() Kiivka
()7 bodu do bodu
(yoblouk z bodd

[Tauto kbadu
() Auto - Checny:

Auto - Konstank 2

i Orhuto-Delkaz

Aproximace | 0.005 |
Spline: ——

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také potvrdte tladitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouzili v pfedchozi operaci.
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Definice Rovin

Nejdfive se pfepnéte dvojkliknutim na konfiguraci Machining (Obrabéni) podle obrazku:

___ K,l:lhilgur e |
= @ UPINEA Konfigurace (Stocks=:

achiring <5tay zobrazen
. tock<Skay zobrazeni-3=

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu na hodnotu
10 a pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy
na modelu a bude asociovana, takze kdyZz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

Hloubk.a Faps |28?5

Piidavek hloublky: a

B ook doli 8 !

: @ Geometris f @ Frézovaci roviny

ﬂ Mastroj Fobatesni oyina il-—|

SEE :

@ Technokge T

@_ Méjeed | Odjezd Bezp. vzdalenost: !2 .|

i % PFidavné paramnetry [ Horni £ roving ] 'ID !
|
|

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .

Nastavte Krok dol & na hodnotu 3.



Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte ReZim na Celni obrab éni.

@ Geomettie Typ kapsovani
@ Mastroj (@ Uzavieny () Oteviend
@ Roviny
@ Technologie Redim
@ Najead | Odjezd Eelri obrébéni [v]
% Pfidavné parametry Cik-Cak,
Kontura
Cik-Cak +0 okonceni
Odvrtani R‘f
Spirala

V poli Pfidavek nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na dno . Ponechame takto 0.2mm
pro dokon&ovaci frézovani.

& Piidavek
Pridawvek na stény

Ma ostrovy:

Pridavek na dno: 0z

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrab éni dna. Touto volbou dokon&ime pFidavek 0.2mm.

0 Dokonéent
Er
dzae

gg:finﬁﬂgam

Definice najezdu/odjezdu

Nyni nebudeme definovat pro tuto operaci ndjezdy a odjezdy.
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat.

Drahu néstroje nyni mizZete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace

nebo ji midzeme simulovat.

Zhutkiow material \-"Erif_',lF"L:lS
Stroj Simulace I Rapid simulace
Cen | 2 | 3D

li S lid Verify 1

[JUké&zat data |

vy [1Jedna barva
Stop na prigti
Barva dle nastroje

Wycistit

Ruchlost simulace

e = ] A&

Timto mame hotovou operaci obrobeni bo¢ni ¢elni plochy upinky ve tfeti poloze.



Pridani operace pro obrobeni bo €nich osazeni pomoci kontury ve t  Feti poloze

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kontura .

=& ProjskiUPINKA)
P @ Spravee Nulového Bodu

= Polotovar [stock)
L Obrobek, [target]

: i & Mastaveni

@ M &stroj

Operacni Proces [Mill_Technologies]

ﬁ Geometrie
o Pridak Operac'n"l' proces 3 Kapsa...

Automatickes wrtani.., Multi-kapsa...
Poditat vie Vr‘te!nl..: .
Bt et 5 Zavitovanii,,

Zobrazi se dialogové okno Kontura .

Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
1 (3- Poloha) .

@ Geometrie
Zadat Nul. Bod "Nulov_l;l bod 1 [1- Polohegv!

- Mulowi bod 1 [1- Poloha)
Nulowi bad 1 [2- Poloha

o biod 1 [3 Polakal |

Pak klepnutim na tlac¢itko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, kterd popisuje
konturu.

@ Geormetre
Zadat Nul Bod] | Nulov bod 1 (3 Palah| v |
|_ Definowat %l |vi

Zobrazi se dialogové okno Uprava
geometrie .
Zde vyberte dvé hrany podle obrazku:

Vybér kazdé hrany potvrdte tlacitkem podle
obrazku:
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Obé hrany musi mit smér po nebo proti sméru hodinovych rucicek.

v v _aw o Lour . , ., ., o Seznam Retézed A
Smér fFetézch obrétite kliknutim pravym tladitkem na polozku — fui: (B
Fota H - v o , , , T e_‘tslzec. |
fetézce v poli Seznam Retézcu, kde z mistni nabidky vyberete G
pfikaz Obratit . ; Vinit

Upravit
S N
Vybér potvrdte tlacitkem «. fetézec EF'Zilmimd\jat
. . - . , N odle hodin
Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také 8"”“"3 Frati hodiném
) v Z bodu
potvrdte tlacitkem . = bl”: R
Sulct Odstranit

Tim méate definovanou geometrii kontury pro obrabéni.

Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @16 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouZzili v pfedchozi operaci.
Definice Rovin

Nejdfive se pfepnéte dvojkliknutim na konfiguraci Machining (Obrabéni) podle obrazku:

. konngurace
r—
= @ UIPINEA Konfigurace {StocksS
i achining <5tay zobrazen
H=‘E: tock<Skay zobrazeni-3=

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu kliknutim na
toto tlacitko, tak bude tato hodnota asociovana a pak vyberte plochu na modelu podle obrazku:

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.



@ Geometrie @ Frézovaci raving

$ Mastroj FPocatethi rovina 110
@
" — o
.- e
: @, Majezd | Odjezd Bezp. vadélenast: |2
- PHidavne parametry 110

Hloubka Kaps E__28.?5

Piidavek hloubky: |0

B Kook dol B

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .
Definice technologie
Kliknéte v levé &asti dialogového okna na poloZzku Technologie .

V poli Strana N&stroje nastavte Vpravo . Stranu nastroje muzZete zkontrolovat, pomoci tlaCitka
Ukazat.

& Strana Mastoje

[#] Hrubov ani
Vpravo ] ‘ﬂa{%ﬂ D) Pridavek na stéry: 0.2
[ Mastraiové karekos Odsazeni
Dffset o
Pak zatrhnéte volbu Hrubovani a nastavte PFidavek na st ény na 0.2 a Botnikick: |0
Krok dol G na 3. O Tam&Zpét & Dopfedu
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Pak zatrhnéte volbu Dokon €eni a zadejte Krok dol ¢ na 5.55.

Dokonteni

Poéet fin, fezl:

Definice najezdu/odjezdu

V poli Najezd vyberte z roletky volbu Teéna a zadejte hodnotu | *om 8

9.

V poli odjezd zatrhnéte volbu Stejny jako njezd .

UloZeni a vypo ¢et

- B Méjead
| Tedna |ﬂ

Hodrots: |2

 E A

m O djezd

letna

Hodnota: |

Kolmo: E[u :

Stepng jako najezd

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko

UloZit & P fepo itat.

Drahu nastroje nyni miZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace

nebo ji miZeme simulovat.

4

hotovou

Timto mame operaci
obrobeni boéniho osazeni plochy
upinky ve tfeti poloze.

& Simulace

St Simulace

2 54

| X

Zbytkovi mateid | VeilyPlus
ioiSimace sl sefizeid sippioca sy

CAD 2 |

Solid Vesify

[ Ukszat data

Jedna barva
Rychlost simulace

| 3

> = o | A




Pridani operace pro obrobeni kapsy v horni ploSe pomo  ci kapsovéni v prvni poloze

Klepnéte pravym tlaCitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

= & Projskt{UPINKA]
@ Spravee Mulowéha Bodu

Polotovar [stock)
. Obrobek [target]

& Mastaven

B Kontura...

Prldat'l-i)peracnl'proces b ': %ﬂﬁﬁ
Aukomaticks wrkani... Multi-Kapsa...
© o WrtEni..
Podtat vie e
Sl . g Zéwikoreani,
ostproces wie i
P Dragka..,

Poiftat & Postproces Ve

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

Definovani geometrie kapsy

Klepnutim na tlacitko Definovat v ¢asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

@ Geometrie: ]
Zadat Nul Bod] | Mulovf bod 1 {1- Polohe| v |
Definavat ] | v Euillirave seomette. .
IIkazat . | ¥ x
I priofile |
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . _
I s v . e ‘Konfiguracer 0 A
Zde kliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec.
|Stock |ﬂ
Zobrazi se dialogové okno Vybrat fetézce. ;
Pak kliknéte na horni plochu modelu podle obrazku: = 2
7 '_f.'
— ;
(&) Kifvka
(37 bodu do bodu
(" Oblouk z bodd

[Jauto k bodu
() Ak - Ohecny
O Auko - Konstank 2

i O ko - Delta 7

[ E——— A

Aproximace | o,005 |
Spline: -

b3S
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Vybér potvrdte tlacitkem «.

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie , kde v poli Seznam Fetézch vymazte
1-Retézec, pomoci kliknuti pravym tlagitkem na této poloZzce a z mistni nabidky vyberte
Odstranit , tak vam zlstane pouze fetézec kapsy, ktery potfebujeme.

Pak tento dialog potvrdte tlacitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @10 RO stejnym postupem jako dfive.
Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu kliknutim na
toto tlacitko, tak bude tato hodnota asociovana a pak vyberte plochu na modelu podle obrazku:

1




Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu tladitkem .

Nastavte Krok dol G na 3.

Definice technologie
Kliknéte v levé &asti dialogového okna na poloZzku Technologie .
V poli Rezim je nastavena vychozi volba Kontura , tu ponechame.

V poli Pfidavek nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na st ény i pro Pfridavek na dno .
Ponechame takto 0.2mm pro dokoncéovaci frézovani.

&) Fridavek

Fridavek na stény: __D.2
Ma ostrowy: 0

Fridavek. na dno: _U.2

. Dokongeni

V poli Dokon €eni vyberte volbu Stény + Dno . Touto volbou dokon&ime

pridavek 0.2mm. | Stény + Do vl

Dokonceni stén

() na Geometrii
() na Pridavek
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Definice najezdu/odjezdu & Sroubovice [ 2]EF
[#] Zawitavani
Kliknéte v leveé €asti na polozku Najezd/Odjezd . Kok doltr |1 ]
) o . ) ; Ohel: ;15 I
Nastavte V poli Sestup z roletky volbu Sroubovice a kliknéte na tlacitko .
Palomér: |2

Data, které nastavte podle obrazku:

[ oc ][ seme |

V poli Odjezd nastavte z roletky volbu Oblouk .
B ndieed

[ Stejni jako néjezd

Oblouk |~

Hodnota: |2

UloZeni a vypo ¢et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo itat.

Drahu nastroje nyni miZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace
nebo ji miZeme simulovat.

& Simulace B

Timto mame hotovou operaci

| Zhythoyh materisl ” YerifyPlus |
T T S 1 ShojSimulace | Rapid simulacs |
obrobeni kapsy v horni ploSe upinky e s e
v prvni poloze. sl ey
[1Ukézat data

—— [ [¥]Jednabarva
Stop na priti
Bar¢a die nastroje
Mydistit —

Rychlost simulace




Pridani operace pro obrobeni drdzky pod p Fedchozi kapsou pomoci kapsovani
v prvni poloze

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

=8 @ Projekt{URINEA]
@ Spravce MNulowéhao Bodu

o8 Polatowar [stock)
Obrobek [target]
: s Jt Mastaven
@ Mzt

Operacni Proces [Mill_Technologies)
B Geometie

]
= |&2] Eﬁﬁé’:-@mrﬁﬁl‘ F  Kontura...
= e Pridat Cperacni proces b Kapsa..
CB 0 pntomatick vrtani. . Mulki-Kapsa...
=g . WA, .
5 Podtatvie bt
[ s . g Zavitawani. .
ostproces wie i
= 'CE P Dragka..,

Poiftat & Postproces Ve

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

Definovani geometrie kapsy

Klepnutim na tlaCitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii,

ktera popisuje kapsu. i ilprava geometrie 7 |
K
@ Geometris: Jméno A
Zadat Mul Bod| | Mulow bod 1 [1-F'0I0he!\il profile |
Definovat[: ( |v] P — 2
lkazal |Eck7'_;]
Seznam Retézcd A
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . '
Zde kliknéte na tlagitko Pridat v poli Multi- Fetézec.
Zobrazi se dialogové okno Vybrat retézce. .
. . , - , Reté&zec ]
Pak kliknéte na horni plochu draZzky modelu podle obrazku: —
() Kifvka
()2 bodu do bodu

(" oblouk z bodd

\\ [ Auko kbodu
N () Auto - Obecny
\\ () Auka - Konstark 2

o1 O auto - Delta 2

Multi-FetEzec A
Mastaveni A

Aproximace '0.005
Spline:
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Vybér potvrdte tlacitkem «.

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie , kde v poli Seznam Fetézch vymazte
1-Retézec pomoci kliknuti pravym tlagitkem na této poloZce a z mistni nabidky vyberte
Odstranit , tak vam zlstane pouze fetézec kapsy, ktery potfebujeme.

Pak tento dialog potvrdte tlacitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @10 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouzili v pfedchozi operaci.
Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a zadejte Horni Z rovinu kliknutim na
toto tlacitko, tak bude tato hodnota asociovana a pak vyberte plochu na modelu podle obrazku:




Pak zadejte Hloubku kapsy . Nastavte zde hodnotu 15.
Nastavte Krok dol t na 3.
Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZku Technologie .
V poli Rezim je nastavena vychozi volba Kontura , tu ponechame.

V poli Pfidavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr PFidavek na st ény i pro PFidavek na dno .
Ponechame takto 0.2mm pro dokon&ovaci frézovani.

& Fiidavek
Fiidavek na stény: 0z
‘ Dokondeni
I a ostrovy: a : .
Sténp + Do [ |

Fiidavek na dno: 0z Dokondeni stén

() ha Geometrii

. % . ' v, ( na Fiidave
V poli Dokon €éeni vyberte volbu Stény + Dno . Touto volbou dokoncime R R

pfidavek 0.2mm.

157: Sroubovice [_TJ

Zavrtavani

ok dold:
ket 5
Definice najezdu/odjezdu Polomé: |5

l 8 J [ Stomo

B ogead

[ Stejr jako najszd

Kliknéte v levé ¢asti na polozku Najezd/Odjezd .

Nastavte V poli Sestup zroletky volbu Sroubovice a kliknéte na

tlagitko Data, které nastavte podle obrazku: blouk Loe]

Hodnaota: |2 | Data

V poli Odjezd nastavte z roletky volbu Oblouk .

UloZeni a vypo €et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro uloZzeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo¢itat.

Drahu nastroje nyni miZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace
nebo ji mdZzeme simulovat.



h Stmulace

| Fhytkovd materidl | VerifyPlus
|  ShojSimulace | Rapid simulace

[ cap [ 20 [

| S alid Werify

[] Ukazat data

Tans Jedna barva
Skop na pristi
Barva dle nastroje

Wudistit

~ Rychlost zimulace
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Timto mame hotovou operaci obrobeni drazky pod kapsou v horni ploSe upinky v prvni poloze.



Pridani operace pro obrobeni osazeni diry pomoci kaps  ovani ve €tvrté poloze

Nejdfive musime definovat novou polohu nulového bodu, proto dvojkliknéte ve stromé SolidCAM
sprdvce na poloZzce Spravce Nulového Bodu , pak se zobrazi dialogové okno Spravce
Nulového Bodu , ve kterém kliknéte pravym tlacitkem na poloZzku 3-poloha a z nabidky vyberte
Pridat.

i
& R

=& ProjektUPINKA)
- D [Bprévee NLdovéHo.Et\%u — Nulov# Bod Gl
i Puolotowvar [stock) T 1% Nulovy bod 1 = Mulowi Bod .
- Obrobek [target] W 1-Paloha £
P S ‘! Mastaveni W 2-Poloha Paloha é! |4
@ M astroj ] 3H-il.-_ —
H Operachi Proces [Mill_Technologies) E:f:\try % _DEﬁnP\Etrta»_r_.tEva_rﬁ_*:_&_
|+' ﬁ Geometrie ; @E‘ybrar plo'c':hL:lE
= Dperace Zjistit... 1, Definovat
= @D Nulovibod 1 (1- Polahal Odstranit .k, Vybrat Soufac
-1 P_piofile_T1 (1] Prejisrat - B Kalma k aktug]
Wychozi ndzvy e ) |
Durnp. . (_r AL ..I. .3
Wybwofit rovinnou plochu Hiraplockis
-
Zobrazi se dialog Nulovy Bod . — ——— Kontrolovatvie Hmistent Hlovehe bodu
Odyybrat vie !StFed rotaci plochy r_i
V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana polozka Vybrat plochu . |uchepie &
Vy pak kliknéte na plochu podle obrazku nize. Nulovy bod se takhle definuje e f AL
s osou Z kolmou k této vybrané ploSe.
| rekiopit okolo: o
| Delta Al
]
Z
| Rotace okolo o05Yy: E
i
A
=

Klepnutim na tlac¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér nulového bodu.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu
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Definovani rovin obrdb éni

Neni potfeba nastavovat zadné parametry, vSe se nastavilo automaticky. ' [l % Nulovy bod 1
vl 1-Poloha
W] 2-Poloha

Klepnutim na tlacitko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; g ig;lo:a

. L, . P , v v = ool
potom uzaviete dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomaoci tlagitka :
7,

Pak klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

BB & |
=-&P Projekt{UPINKA)
! @ Spravee Nulowého Boc

Polotovar [stock)
. Obrobek [target]

- ‘d M astaveni
@ Mastoj
Operacni Proces [Mill_Tech
. E Geomeatrie
4 o Pridat Cperaci b Kontura...
Pidat Cperacni proces 13 Kapsa. ..
Bukomaticke wrkani,.. Multi-Kapsa...
Wrkani...

Zawitonwani, .

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .
Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
1 (4- Poloha) .

@ Geometrie

Zadat Nul Bod] | Nulovs bod 1 (1- Polohi v |
Mulow bod 1 [1- Poloha)

Mulowj bod 1 [2- Poloha)
Mulowi bad 1 [3- Poloha)
uloyg bod 1 [4- Polohal




Pak klepnutim na tla¢itko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

@ Geometiz
Zadat Nul. Bod) | Mulovi bod 1 (4 Foioh: v |

Definovat[: | 'v]
IHazat

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .

K definici geometrie kapsy pouzijeme skicu Sketch5 z Komponentu
DesignModel ze SolidCAM sestavy UPINKA. Staci, kdyZ kliknete na tuto
poloZku ve FeatureManageru SolidWorksu.

@|@@[E‘l¥ ‘@ UPIMES (Machining<Stav zo...
il — =-{&] Annatations
- »illprava geometrie -] Lighting
! \<>\ Plarel
I & Planez
! Iméno. A | Q Plane3
‘ [ profies 1 origin
' =8 ;) camat
‘Konfigurace w +£ﬂ Annotations
| . 1 4= Materidl <neniuren>
[Mechining ] 3 s
Seznam Retzcd a I '\<§ Plarez
mr I Q Plane3
;—» Crigin
'% (f) Designtodel <1 » (Mat. .,
#-{A] Annotations
wE] Equaticns
I §E Material neni urden=
i’éﬁéze'c ol 2 Front
(¥) Kiivka I ':<§ Top
(37 bodu do bodu & Right
) Chlouk  biod? L orgin
[} @ Base-Extruds
I £ Cut-Extrudel
[awto k bodu b - Cuk-Extrude?
) Auto - Obecny . {5 Planet
() Auto - Konstant 2 ! Cut-Extruded
|.\| 3 Auko - Delka 2

Potvrzovaci okénko potvrdte stiskem tlacitka Ano .
Pak tento dialog potvrdte tlacitkem .
Tim méte definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

profilez

Konfigurace A

|Machininig |vi
Seznam Retdzod #
RetEzec #®

(O Kfivka

(7 bodu do bodu

() Oblouk z bodd

[ Auto k badu
() Auto - Ohecry

Auko - Konstant 2

o Orauto - Delta Z

Multi-fetézec 2
Mastaveni S
Aprowimace | g.o0s
Spline:
&

l:{'} Ok pro potvrzeni™

[y

Nyni definujte nastroj @10 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouzili v pfedchozi operaci.
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Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu kliknutim na
toto tlacitko, tak definujete horni plochu podle modelu a pak kliknéte pfiblizné na misto na plosSe
na modelu podle obrazku:

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu  tlagitkem .

Nastavte Krok dol G na 3.



Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .
V poli Rezim je nastavena vychozi volba Kontura , tu ponechame.

V poli Pfidavek, nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na st ény i pro Pfidavek na dno .
Ponechame takto 0.2mm pro dokonc€ovaci frézovani.

& Fiidavek
Fiidavek na stény: 0z
Ma oztrony: 0

Fiidavek na dno: 0z

‘ Diokondeni

Stény + Dno :v'_

V poli Dokon €eni vyberte volbu Stény + Dno . Touto volbou dokon&ime
pfidavek 0.2mm.

Daokonéeni stén

() ha Geometrii

() na Pidavek
Definice najezdu/odjezdu & Sroubovice | 723
[#] Zawitavani
Kliknéte v levé ¢asti na polozku Najezd/Odjezd . Krok doli:
[hek 3

Nastavte V poli Sestup z roletky volbu Sroubovice a kliknéte na tlagitko
Data, které nastavte podle obrazku:

Palomér: 5

l 8 _] [ Stomo

V poli Odjezd nastavte z roletky volbu Oblouk .
B ndieed

[ Stejni jako néjezd
[ Dblouk v
Hodnota: |2 | Diata

UloZeni a vypo €et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZzit & P Fepo itat.

Drahu nastroje nyni miZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace
nebo ji midzeme simulovat.
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; > 573
#: Simulace 2 B

| Zhytkorwi) material ||_ WerifpPlus |

| StojSimulace | Rapid $imula_|:e_|

| Cap | 20 [l 3D |

| Solid Verify |
[JUk&zat data

Tia Jedna barva
Stop na pifEt
Barva dl= nastraje

Wizt

Fiychlost simulace

L

Timto mame hotovou operaci obrobeni osazeni diry upinky ve &tvrté poloze.



Pridani operace pro st redici vrtani diry pomoci vrtani ve  ¢tvrté poloze

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

SFRIE S|
=-&P Projekt{UPINKA)
@ Spravee Nulowého Boc

Polotovar [stock)
. Obrobek [target]

- ‘d M astaveni
@ Mastoj
Operacni Proces [Mill_Tech
. E Geomeatrie
4 o Pridat Cperaci b Kontura...
Pidat Cperacni proces 13 Kapsa. ..
Bukomaticke wrkani,.. Multi-Kapsa...
Wrkani...
Zawitonwani, .

Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .
Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
1 (4- Poloha) .

@ Geometrie
Zadat Mul. Bod| | Mulowi bad 1 (1- F'olohc'-ﬁ_vﬁ

- Mulawd bod 1 (1- Poloha)
Mulow bod 1 [2- Poloha)

Mulow) bod 1 [3- Polohal
Hulowj bod 1 [4- Poloha]
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Pak klepnutim na tla¢itko Definovat v &asti Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

@ Geometris
Zadat Hul Bod) | Nulovi bod 1 (4 Poiohe v |
Diefinoyat | '::j

Ukézal {'_ilprava geometrie 7
v R
. . . - . Iméno A
Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie . e
K definici geometrie kapsy pouzijeme skicu Sketch5 z Komponenty [Kenfiesrace _ ?
. . v ~ . Machini |
DesignModel ze SolidCAM sestavy UPINKA. Staci, kdyZ kliknete na tuto s =
polozku ve FeatureManageru SolidWorksu. Seznam Ret&zcd A
|$ |@|[ﬁ% [E‘II —@ EI\_PINKA (Machining<Stay za...
el — H-{A] Annatations
g Uprava geometrie 7 (3] Lighting
w I \<§ Planel = .
— & Planez Retézec ol
I Iméno A \<>\ Plare3 () kifivka
‘ . pro.Fiie-é | [ Qlé Crigin (2 bodu do bodu
T () CaM<1> () Oblauk 2 hads
‘Konfigurace ol #-{A] Annotations
[M‘?E']TT'; |E} I :i; r::ateriél <neni urden P i i
T Flane
‘Seznam Retézol o | ':<§‘ Plane2 © Auto - Obecr
T I Q Plane3 Auto - konstant 2
/ 4 I—» Crigin
—QE {F) DesignModel <1 > {Mac... 1 Outa - Delta 2
-] Annotations T -
| #+-[Z] Equations e
I '§E Materidl <neni urdéen =
iléh"!ze'c e t & Fronk -
(& kiivka 8 Top Nastaveni A
()2 badu da bodu [ <§ Right gppl?ﬁsfmace 0,005
4 I Crigin !
() oblouk z bodi BB B
i L Cut-Extrudel
[auto kbodu p -[E] cut-Extrude2
) Autko - Obecny : [ ' Plane1
() Aukn - Konstant 2 .' Cut-Extrude3
X L] 9
o iAo -Dela 2 —
= &
:;:) OF, pro potvizeni?
Potvrzovaci okénko potvrdte stiskem tlagitka Ano. kaudiial

Pak tento dialog potvrdte tlacitkem «.
Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.
Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @10 RO. Vyberte nastroj, ktery jste pouZili v pfedchozi operaci.



Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu kliknutim na
toto tlacitko, tak definujete horni plochu podle modelu a pak kliknéte pfiblizné na misto na plosSe
na modelu podle obrazku:

Pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovana, takze kdyz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu  tlagitkem .

Nastavte Krok dol G na 3.
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Definice technologie

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .
V poli Rezim je nastavena vychozi volba Kontura , tu ponechame.

V poli PFidavek nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na st ény i pro Pfidavek na dno .
Ponechame takto 0.2mm pro dokonc&ovaci frézovani.

& Fiidavek
Fiidavek na stény: 0z
Ma oztrony: 0

Fiidavek na dno: 0z

‘ Diokondeni

Sténp + Do .v'_

V poli Dokon €eni vyberte volbu Stény + Dno . Touto volbou dokon&ime
pfidavek 0.2mm.

Daokonéeni stén

() ha Geometrii

() na Pidavek
Definice najezdu/odjezdu &Soubovice [ 2]EF
[#] Zawitavani
Kliknéte v levé ¢asti na polozku Najezd/Odjezd . Krok doli:
. ~ . N .. (hel: 5
Nastavte V poli Sestup z roletky volbu Sroubovice a kliknéte na tlacitko -
Polomér:

Data, které nastavte podle obrazku:

l 8 J [ Stomo

V poli Odjezd nastavte z roletky volbu Oblouk .
B ndieed

[ Stejni jako néjezd
Oblouk v
Hodnota: |2 | Diata

UloZeni a vypo €et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & P fepo itat.

Drahu nastroje nyni miZete zobrazit zatrZzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace
nebo ji midzeme simulovat.



; > 573
#: Simulace 2 B

| Zhytkorwi) material ||_ WerifpPlus |

| StojSimulace | Rapid $imula_|:e_|

| Cap | 20 [l 3D |

| Solid Verify |
[JUk&zat data

Tia Jedna barva
Stop na pifEt
Barva dl= nastraje

Wizt
Fiychlost simulace
L
= = o e ] &

Timto mame hotovou operaci obrobeni osazeni diry upinky ve &tvrté poloze.
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Pridani operace pro st fedici vrtani pomoci vrtaci operace ve  €tvrté poloze

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

=& ProjsktUPINKA)
. = @ Spravee Mulového Bodu
Polotovar [stock)
. Obrobek [target)
. ‘d Maztaveni
2 @ Mastio)
: Operacni Proces [Mill_Technologies]
[t ﬁ Feometrie
= 58]

[irarama

;. e Pﬁ:d'at_-opemc_i ¥ Kontora..,
i Pridat Qperacni proces 3 Kapsa...
i e' Automaticke wrkani. .. fulti-kKapsa, .. .
1 Pofitat v Wténl : ["}\,
= @ Postproces vis 3 Zaﬂtwanlm
s B0 o [ i Drazka...

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

s.:\'rtax:i operace '
Technologie Mazew operace
Wrkaci | b’]
-@- Geometrie @. Geometris
@ nastros Zadat Mul Bod] | Nulowd bod 1 (1- Poloh:|w]
@ Rowiny _
% Technologie [M]j | b'_l
% Ffidavné parametry Ukazat

X

[ Umdit | [ Ulofit&Prepotitat | [ Simuace | [ NCProgam | [Uloditt Kopie] [ Ukongit

Definovani geometrie vrtani

Klepnutim na tlacitko Definovat v Casti Geometrie definujte geometrii, kterd popisuje vrtani, ale
pFedtim se ujistéte, Ze méate vybrany spravny Nulovy bod 1 (4- Poloha) .



-y Yybeér vriaci ge

@- Geometrie .
Zadat Nul Bod] | Nléw Bad 1 {4 Pelks v
- __ Jméno

Definova[ :J | Rl =

b

Konfigurace #
|Default [v]
Zobrazi se dialogové okno Vybér vrtaci geometrie = =
Pak kliknéte na plochu podle obrazku nize: G vvbrat
() odebrat

b

¥yberte stifedy vrtani:
() vybrat pozici
() 3 Body na obvodu

(%) Vicenasobné pozice

O vEachny stiedy

Filtr pro wy¥bér

kruZnic /obloukd
[Jveetns ablauki
() vEachny krufnice
2 Dle radiusu

¥

[IMa Z - roving
Automaticky se vybere nésledujici stfed diry:
¥ybrané kruZnice/oblouky =
® 1 EBE25; 20,000 [IMelze jiz wybrat
[JUkazat stfedové body

Vybér potvrdte tlacitkem «.

Definice nastroje

Nyni definujte vrtdk @10 s uhlem Spicky 90°, ktery reprezentuje navrtavak.

Kliknéte v levé ¢éasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.
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& Vybér nastroje pro operace
Filtr néstroje Fiozsah
[V [ Pouto |Hepousi) [ i " Datal ||j Ukazét‘
: Tabulka nastrojd - Ukazat | Tabulka nastrojd - Upravit]
isngst,. | IDE Nézev UZi.. | Primér kel Rédiis ohu | Popis | Ohelkuzele | Primérsto.. | Délka |

Hrubovaci .. 16 o B0
Hrubovaci ... 10 i} B0

e i3l

[ Ffidat %“ Kopirowat J[ Yumazat ][ Importoyat ” Exporbaveat ]

[ Wubrat l [ Storno ]

V nésledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Vrtaky a nastavte Pramér na hodnotu 10 a Uhel

na 90.
Tep néstoje
[ Wirtky :vf
[ Topologie nastroje I-:);ata.ﬁ.éstl.oi-e-[‘.\fﬁéﬁc.-z
izlo nstroje 10

g

Parametiy nastroje
Priimér: 10

[Ihelk |90
Definici potvrdte stiskem tlacitka Vybrat .

Definice Rovin

Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na poloZzku Roviny a kliknéte na tla€itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz

zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.



@ Frézovaci raviny

Fychloposuy [10

Bezp. vzdalenost: |2
Hormi £ rovina 10
275
Delta - Hlaubka: |0

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem «.

Do pole Hloubka vrtani zadejte 3. Budeme navrtavat do hloubky 3mm.

V poli Hloubka vyberte Na Spi €ku, takto se bude hloubka méfit od Spicky vrtaku.

& Hioubka
() Ma picku
(O Ma cely primér

O [Ma hodnotu priméru

Definice technologie

Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
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UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo€itat.

MlZeme si toto vrtani odsimulovat v rezimu Solid Verify .

. = i
& Simulace ’_L,‘_\Pl

| Zhytkovp materi‘-éﬁ__|| WerifuPlus

|  StojSimulace | Fapid simulace |
|

[ ocap 20 | 3D
| Slid Verify |

[ Uké&zat data

— [¥] Jedna barva
Stop na piisti
Barwa die nastroje
Wuciztit

RAychlozt simulace

[y

(- b= 0 e | A

Nebo mulzZete zobrazit drdhu néstroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.




Pridani operace pro vrtani pomoci vrtaci operace ve étvrtém upnuti

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Vrtani .

=& ProjektUPINKA)
: Ga Spravee Mulového Bodu

Palatavar [stock)
Obrobek [target)
: ‘f Magtaveni
Sﬁ} Mastio)
Operaéni Proces [Mill_T echnalogiss)

5! @ Geometrie
- D‘nﬂr:r\n:

i Pridat Operac b Kontora..,
g Ffidat Operaéni proces 3 Kapsa...
3 e Autornaticks ki, .. rMulti-Kapsa. ..
F WL,
A Podtat vie Fmemmm E%‘
- = Zavitovani, ..
- Postproces vie L4 i
. S -~ Crazka:.,

Zobrazi se dialogové okno Vrtaci operace.

Definovani geometrie vrtani

Vyberte jiz existujici geometrii drill v poli Geometrie , ktera je stejnd jako v pfedchozi operaci.

@. Geometria
[Zadat ol Bod] | Huiow bod 1 (1- Peloh| v
Defingvat j . lvE

il [:

Definice nastroje
Nyni definujte vrtak @12.

Kliknéte v levé Céasti dialogového okna na polozku Nastroj a kliknéte na tlacitko Definovat .
Zobrazi se dialogové okno Vyb ér nastroje pro operace , ve kterém kliknéte na tlacitko Pridat.

V nasledujicim dialogu definujte Typ nastroje: Vrtaky a nastavte Pramér na hodnotu 12.

Typ nastioje
Wrkaky [
Topologie nastroje | Data néstroie. [Mpcho:
Ciglo néstroje D

4

Parametry nastroje

Priimér: 12

(ke 1z

Definici potvrdte stiskem tlaCitka Vybrat .
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Definice Rovin
Kliknéte v levé Casti dialogoveého okna na polozku Roviny a kliknéte na tla¢itko Horni Z rovina .
Horni z rovina se bude definovat vybérem plochy na modelu a bude asociovana, takze kdyz

zménite model, tak se zméni i Horni Z rovina.

@ Frézovaci roving

Rychloposuy :1D

Bezp. vadalenost |
Harni Z ravina a
7S
Delta - Hloubka: a

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu . Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je
vidét na obrazku:

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Horni Z rovinu  tladitkem .
Hloubku vrtani definujte zadanim hodnoty 26.

V poli Hloubka vyberte Na Spi €ku, takto se bude hloubka méfit od Spicky vrtaku.



Definice technologie
Tuto Kartu nebudeme nyni definovat, ponechame jeji vychozi hodnoty.
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo€itat.

MuUzeme si toto vrtani odsimulovat v rezimu Solid Verify .

& Simulace I?]LEJ

! Zhytkoyd material | WerituPlus |
| StoiSimusce | Rapid smulace |
[ cen | 20 | 30 |
Solid Verify |
[JUké&zat data
¥|Jedna b
.S_t.'?D-f.]a Ff[§l:i edna barva
- |

 Rychlost simulace

Nebo muzete zobrazit drahu nastroje zatrzitkem, jak bylo ukazano jiz dfive.
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Pridani operace pro obrobeni dolni plochy pomoci kaps

ovani v novém upnuti

Nejdfive musime definovat novy nulovy bod, proto dvojkliknéte ve stromé SolidCAM spravce na
poloZce Spravce Nulového Bodu , pak se zobrazi dialogové okno Spravce Nulového Bodu , ve
kterém kliknéte pravym tlac¢itkem na polozku Nulovy bod 1 a z nabidky vyberte PFidat .

Puolotowvar [stock)
: Obrobek [target]
‘l M aztaveni
@ M astroj
Operachi Proces [Mill_Technologies)
+ﬁ Geometrie
= Operace

= @B Nulovibod 1 (1- Polahal

&[] € P_profile_T1 (1)

[

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

Nejdfive zde zménte V poli Nulovy Bod €. hodnotu 1 na 2. Tim definujete

£l Spravce Nuloveho Bodu 1

Y Kontrolowat vie

Odwybrat vie

Novy Nulovy bod a ne novou polohu Nulového bodu.

V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana polozka Vybrat plochu .
Vy pak kliknéte na plochu podle obrazku nize. Nulovy bod se takhle definuje

s osou Z kolmou k této vybrané ploSe.

g iNulovy Bod

[t} —

Poloha €. i il i

Wybrat plochu

Zménit na protilehly

Urnist&ni bulowého bodu

Sted rotacni plochy | v

Llchopit Mul,-Bod
Llchopit=y Mull Bod
Uchopit bod % eméru

Uchopit bod ¥ sméru

Z_arnnfr.ll. %Y,
F'Fe'/ia_pn olzuia_ ¥
Orodtokalo ¥
ot okolo 2

W

e ]
. e ]

Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér nulového bodu.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu .



Definovani rovin obrdb éni

Neni potfeba nastavovat Zadné parametry, vSe se nastavilo automaticky.

[ % Mulovi bod 1

] 1- Poloha

Klepnutim na tlagitko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; e

potom uzaviete dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomaoci tlaCitka | ale |4- Pbolodh;
[ 4 Mulav b

o Wl [1-Polaha

Pak klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>Kapsa .

BB & |
=-&P Projekt{UPINKA)
! @ Spravee Nulowého Boc

. Polotovar [stock)
. Obrobek [target]

- ‘d M astaveni
@ Mastoj

. Operacni Proces [Mill_Tech

. E Geomeatrie

4 o Pridat Cperaci b Kontura...
Pidat Cperacni proces 13 Kapsa. ..
Bukomaticke wrkani,.. Multi-Kapsa...

Wrkani...

Zawitonwani, .
Zobrazi se dialogové okno Kapsovani .

Definovani geometrie kapsy

Dfive nez budete definovat geometrii, tak vyberte spravny Nulovy bod a to z roletky Nulovy bod
2 (1- Poloha) .

@ Geometrie

Zadat Nul Bad] | Nulow bod 2 (1- Poiohd v

- Mulowi bad 1 [1- Poloha)
Mulaws bod 1 [2- Poloha)
Mulav bad 1 [3- Polaha)

2 Mulowi bod 1 [4- Paloha)
Mulowi bod & [1- Poloha]
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Pak klepnutim na tlaCitko Definovat v poli Geometrie definujte geometrii, ktera popisuje kapsu.

@ Geometrie-
Zadal Nul. Bod) | Mulawi bad 2 (1 Paloh |~ |

Definaat D | :J

Zobrazi se dialogové okno Uprava geometrie .

Zde vyberte jako hranici pomoci volby Auto — Konstant Z skicu Skica2
dle obrazku. Jestlize ji nemate zobrazenu, tak ji zobrazte v DesignModelu
CAM sestavy UPINKA.

B
==
F —
/ S
e 7
g 7
Fi e
4
i .-’\
¥ -
.
)' |,(F
/ / tir
g ! B E
/ (& Bx
rJI #
Fi .'(
4 ' / ? OF. pro potvrzeni?
/ T
“__ P
e A ]
a2 s

Potvrzovaci dialog potvrdte tlacitkem Ano.

Vybér potvrdte tlacitkem «.

profilez

| Konfigurace R

!Machining |v]

Seznam RetEzcd #

TRetézec A
() Kiivka
()7 bodu do bodu
(yoblouk z bodd

[Tauto kbadu
() Auto - Checny:

Auto - konstank £

oy O Buto - Delta Z

Multi-Fetézec

bl

x

Mastaveni’

Aproximace | g.oos

Spline:

Pak se opét zobrazi dialogové okno Uprava geometrie a to také potvrdte tlagitkem «.

Tim mate definovanou geometrii kapsy pro obrabéni.

Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 RO. Vyberte nastroj, ktery jste definovali jiz dfive.



Definice Rovin

Kliknéte v levé Casti dialogového okna na polozku Roviny a zadejte Horni Z rovinu na hodnotu
3 a pak kliknéte na tlacitko Hloubka kapsy . Hloubka kapsy se bude definovat vybérem plochy na
modelu a bude asociovand, takze kdyZz zménite model, tak se zméni i hloubka kapsy.

| @ Geametrie
* Mastraj

% Technologie
@\ Najead | Odjezd
; % Pridavng parametry

Zobrazi se dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu
vidét na obrazku:

; @ Frézovact raviny -

| Potateéni ravina

Rychlopasuy

Bezp. vadalenost:

[ Horni 2 ravina ]

[ Hloubka Kap_sé ﬁl

Pridavek hloubky:

B Kok doli:

. Nyni kliknéte na plochu na modelu, jak je

Pak potvrdte dialogové okno Uchopit Dolni Z rovinu

Nastavte Krok dol & na hodnotu 3.

tladitkem +.
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Definice technologie
Kliknéte v levé ¢asti dialogového okna na polozku Technologie .

V poli Typ kapsovani nastavte Rezim na Celni obréab éni.

@ Geometrie Typ kapsovani
@ Mastroj @ Uzavieny (O Ortevieny
@ Rowiny
% Technologie Redim
G Najezd | Orljszd Celni obrahéni [v]
% Pfidavné parametry Cik-Cak.
Kaontura
Cik-Cal+D okoneni
Celnl obrabeni n
Odwrkani %
Spirdla

V poli Pfidavek nastavte hodnotu 0.2 pro parametr Pfidavek na dno . Ponechame takto 0.2mm
pro dokoncovaci frézovani.

&) Fridavek
Fiidavek na sténw

Ma ostrowy:

Pfidavek na dno: 0z

V poli Dokon €eni vyberte volbu Obrab éni dna. Touto volbou dokoncime pfidavek 0.2mm.

0 Diokanéent

Zadne v
r|£adngé

Stény

Obrabenidna  ~
Stény + Dr_m _ RQ

Definice najezdu/odjezdu

Nyni nebudeme definovat pro tuto operaci ngjezdy a odjezdy.



UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & P fepo€itat.

Drahu nastroje nyni mizete zobrazit zatrzitkem ve stromé SolidCAM spravce vedle této operace

nebo ji miZzeme simulovat.

& Simulace B K

| Zhytkovimaterisl | VertyPlus |
|  StejSimulace | Rapid simulace |
| Cap | o | E R
Solid Verify

[]Ukézat data

— Jedna barva
Stop ha pfisti
Barva dle nastoje
WyEistit | |

~ Rychlost simulace

Timto mame hotové obrobeni celé upinky.



Vygenerovani NC Programu
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Jestlize chcete vygenerovat NC Program, tak jednoduSe kliknéte na poloZku Operace v levé
¢asti obrazovky ve stromé SolidCAM spravce a z mistni nabidky vyberte pfikazy Postproces

vSe>Tvorba.

Zobrazi se dialogové okno, kde zadate umisténi NC Programu a nazev souboru NC Programu.

Pak se zobrazi vysledny NC Program.

' UPINKA.NC - Poznamkovy blok

mEx]

Soubor Upravy  Formdt  Zobrazeni Mapovéda

B

Ol (UPIMKA. NCD

 MCW-0F 3 (14-DEC-20070
(SUBROUTIMES: OF .. 026

G950 G177

GHED G49 G40

5534

391 G288 Z0

530

ML

ML ma T1

 TOOL -1- ROUGH DIA 16.0 MM 3
G900 GO0 G40 G54

G435 HL D31 GO »-4.03 vo. Z50. 31000 M3
ME

M8 P3 (P-profile-Tl]

M3 P4 (P-profilel-Tl)

M8 PS (P-profilez-Tl)

M3 P& (F-profile3-Tl)

391 GZ2E Z0

330

ML

M2 Mo T2

£ TOOL -2- ROUGH DIA 10,0 MM ]
G900 GO0 G40 G54

G435 HZ D32 G0 »5%9. ¥23.3 Z50. 31000 M3
ME

M33 P7 (P-profiled-T2)

M3 PE (P-profile’-T2)

M3 PY (P-profile?-T2)

591 GZE Z0

530

ML

M3 Ma T3

 TOOL -3— DRILL DIA 10.0 MM D
G900 GO0 G40 G54

G435 H3 D33 G0 x6.6825% ¥v20. Z50. 31000 M3
ME

M35 P10 (D-drill-T3D

391 G288 Z0

530

ML

Mg Me T4

 TOOL -4- DRILL DIA 12.0 MM 3
G900 GO0 G40 G54

G435 H4 D34 GO »6.6825% ¥v20. Z50. 1000 M3
ME

M35 P11l (D-drill-T4]

G35
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Priklad sim_5 axis_1.prz ilustruje pouZiti 5ti-osého souvislého modulu SolidCAMu pfi obrabéni
lopatky. (Pro toto cviCeni potfebujete  z pfilozeného DVD  zkopirovat  soubor
table_table_exercise.mac do slozky Gpptool v SolidCAM adresari)

Pro UpIné obrobeni sou¢asti musite provést nasledujici 5ti-osé operace:

Naéteni modelu do SolidWorksu

Vybérem polozky & — VTN W T 1 P ——y

M4t 1 REBTUAH
Souk,)or>0tev_r|t z nabvldvky Y. e
systému SolidWorks nactéte "’ﬂ;“mm -
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Tento soubor obsahuje model
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systétmu SolidWorks a je | —d=
umistén na pfilozeném DVD.
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Tvorba Projektu

Klepnéte na pole SolidCAM v hlavni nabidce aplikace SolidWorks a vybérem Frézovani z
podnabidky Novy vytvorte novy frézovaci projekt v SolidCAMu.

Zobrazi se dialogové okno Novy projekt - Frézovani .
Potvrdte vytvoreni projektu SolidCAMu s vychozim ndzvem lopatka klepnutim na tlacitko OK.
Pak se zobrazi dialog Frézovani — Data projektu : lopatka
Definovani nulového bodu
Zkontrolujte si, jestli je zaSkrtnuto poli¢ko Vice nulovych bod (.

Klepnéte na tlaitko Definovat v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : lopatka

Nulovy bod -8
wice nulovych bodi

Definowvat k

Zobrazi se dialog Nulovy Bod .

V poli Definovat Nastaveni je automaticky vybrana polozka Vybrat plochu . Vy pak kliknéte na
plochu podle obrazku nize. Nulovy bod se takhle definuje s osou Z v ose rotace této valcové
plochy. Pak kliknéte na tlaCitko Zménit na protilehly, abychom méli Nulovy bod na vrcholu
lopatky.

Klepnutim na tlac¢itko « v dialogovém okné Nulovy Bod potvrdte vybér nulového bodu.

Zobrazi se dialogové okno Data Nulového Bodu .



Definovani rovin obradb éni

Neni potfeba nastavovat Zadné parametry, vSe se nastavilo automaticky.

Klepnutim na tla¢itko OK potvrdte dialogové okno Data Nulového Bodu ; potom

dialogové okno Spravce Nulového Bodu pomoci tladitka «.

Znovu se zobrazi dialogové okno Frézovani — Data projektu : lopatka

Definovani obrobku

Klepnutim na tlacitko Obrobek definujte geometrii obrobku pro vypocet

zbytkového materialu. Zobrazi se dialogové okno Obrobek .

V dialogovém okné Obrobek klepnutim na tlacitko Definovat 3D Model

vyberte geometrii obrobku.
Zobrazi se dialogové okno 3D Geometrie .

Vyberte objemové téleso k definici obrobku.
Model se zvyrazni.

uzavrete

{4 Obrobek

« R

Nazev: A

| v]

EsolidWorks | Swbor Upravy Zobrami Vielt Mistme SokCAM  Photoleis Ok MNigwida bl - - ) - B

LOPATKA.SLDASM *

P P 125 oM H 451 @ e e
[BJ@I? = " LopaTica (Defsuk <Stav zob,. @ o g
) Geomet L

- P oo- - B~

)

@) yrak
© Odebrat

B «
(& Flochy+Solidy

O Placky
ol

CAD vibir

T Sold 1

B

Model R

| WIS
Scidwotks Office Professional 2008

Klepnutim na tlacitko « v dialogovém okné 3D Geometrie potvrdte nastaveni.

Klepnéte na tla¢itko # v dialogovém okné Obrobek .

Zobrazi se dialogové okno Frézovani — Data projektu : lopatka
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Definovani polotovaru
Klepnéte na tlacitko Polotovar v dialogovém okné Frézovani — Data projektu : lopatka
Pro polotovar definujte stejnym zpisobem jako pro obrobek stejny model jako pro obrobek.
Definice postprocesoru

V dialogovém okné Frézovani — Data projektu : upinka vyberte potfebny Postprocesor (je
potfeba 5ti-osy).

Po zadani vSech nutnych dat projektu uzaviete dialogové okno Frézovani — Data projektu :
lopatka pomoci tlacitka «.

Pridani operace p fed-dokon €eni lopatky
Tato operace provede pred-dokonceni lopatky turbiny pomoci toroidni frézy @16 R4. Kombinuje
se zde strategie Rovnob éZné fezy s volbou Metody obrab éni Spirdla, ¢imZ se provede
obrobeni lopatky po spiralni drdze nastroje.
Naklopeni nastroje se definuje pomoci volby Naklopit relativn & podle drahy nastroje s Uhlem
zaklonu 20° Kontaktni bod je definovan na celni ploSe nastroje. Kombinace téchto parametrl

umozni obrabéni toroidni plochou néastroje.

Provadi se zde kontrola kolizi mezi nastrojem a rovinnou plochou z&kladny lopatky. Zbyly
material se obrobi dalSi operaci pomoci specialni strategie naklopeni.

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>5-Osa .

Zobrazi se dialogové okno 5ti osd Operace .

Zde nejdfive nastavime v poli Technologie vybérem z roletky Souvi. 5-Os (5).
Definice Nulového bodu

Zde ponechame automaticky vybrany nulovy bod. (mame definovan jen jeden)
Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @16 R4.
Definice Urovni

V poli Vzdalenost vyberte Typ: Valec rovnob éznys Z.
Zadejte do pole Radius hodnotu 40.



Definice Geometrie

Zde zadejte v poli Uhel obrab éni v Z hodnotu O.

Definujte Pracovni plochy — Odsazeni: 0.2

V poli Oblast vyberte z roletky Typ: Celé, obrab ét pfesné az ke hranam plochy .

V poli Tfidéni definujte Metodu obrab éni: Spiréla .

V poli Geometrie kliknéte na tlacitko Definovat a vyberte plochy dle obrazku: (dvé plochy tvaru
lopatky)

Definice Parametr G dokon €ovani
Zde v poli Bod vypo étu vektoru vyberte z roletky: na Celo.
V poli Kvalita plochy nastavte Krok na 5 a Spojovaci vzdalenost na hran & plochy na
Hodnotu 0.5.
Definice Propojeni
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechame vychozi hodnoty.
Definice Najezd U-odjezd G
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechame vychozi hodnoty.
Definice Zp Gsobu Fizeni osy nastroje

Zde definujte Uhel zaklonu ke sm &ru obrab &ni na 20.
Nastavte zde také z roletky Definice strany naklopeni: Nasledovat iso sm  ér plochy .
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Definice Kontroly kolizi

Zde v karté Kolizel zatrhnéte Povolit .

Odeberte zde volbu Kontrolni plochy

PFepnéte do karty Kolize2 a zatrhnéte zde také Povolit .
Zde v poli Strategie vyberte volbu Zastavit vypo €et
drahy nastroje .

Odeberte v poli Geometrie Pracovni plochy a v poli
Kontrolni plochy2  kliknéte na tlaCitko Definovat a
vyberte plochu dle obrazku:

Do pole Ponechat p Fidavek zadejte 0.2.

Definice Fizeni omezeni pohybu
Zde pouze zatrhnéte volbu Pouzit omezeni stroje .
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definovane, tak pro ulozenia '
vypodet operace kliknéte na tlagitko UloZit & Po é&itat. Dialog
uzavrete tlacitkem Ukon €it.

Nyni mlzete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji muzete
simulovat.




Pridani operace p fed-dokon éeni lopatky v mistech kam se nedostal p  fedchozi néstroj

Tato druhé& pred-dokonc€ovaci operace provede pfed-dokonceni oblasti lopatky blizko k zakladné
lopatky. Tato oblast nebyla obrobena pfedchozi operaci, protoZze se tam nedostal pfi kontrole
kolizi néstroj. Pro tuto operaci se pouZije toroidni fréza @8 R2. Podobné jako u pfedchozi
operace zde bude pouZzita volba Rovnob ézné fezy s volbou Metody obrab éni Spirala, ¢imz se
také provede obrobeni zbytku lopatky po spiralni draze nastroje.

Naklopeni néstroje se zde definuje pomoci volby Naklopit relativn & podle drahy nastroje

s uhlem z&klonu 20° Aby se p fedeSlo kolizi do rovinné plochy zakladny lopatky, tak se zde navic
pouZzije stranoveé naklopeni 10°

Klepnéte pravym tlacitkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte pfikazy Pridat
Operaci>5-Osa .
Zobrazi se dialogové okno 5ti osd Operace .
Zde nejdfive nastavime v poli Technologie vybérem z roletky Souvi. 5-Os (5).
Definice Nulového bodu
Zde ponechame automaticky vybrany nulovy bod. (mame definovan jen jeden)
Definice nastroje
Nyni definujte nastroj @8 R2.
Definice Urovni

V poli Vzdalenost vyberte Typ: Valec rovnob éznys Z.
Zadejte do pole Radius hodnotu 40.

Definice Geometrie

Zde zadejte v poli Uhel obrab &ni v Z hodnotu 0.

Definujte Pracovni plochy — Odsazeni: 0.2

V poli Oblast vyberte z roletky Typ: Ohrani €it drahy jednim nebo dv éma body a kliknéte na
tlacitko Data vedle tohoto pole. Pak zadejte horni bod v Z -127 a dolni bod v Z — 148.

V poli Tridéni definujte Metodu obrab éni: Spirala .

V poli Geometrie vyberte jiz definované plochy z roletky selected faces , které jsme definovali
pro pfedchozi operaci. Tato operace pouZziva stejné pracovni plochy.
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Definice Parametr G dokon €ovani
Zde v poli Bod vypo étu vektoru vyberte z roletky: na Celo.
V poli Kvalita plochy nastavte Krok na 2 a Spojovaci vzdalenost na hran & plochy na
Hodnotu 0.5.
Definice Propojeni
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechame vychozi hodnoty.
Definice Najezd U-odjezd U
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechame vychozi hodnoty.
Definice Zp Gsobu Fizeni osy nastroje
Zde definujte Uhel zaklonu ke sm &ru obrab é&ni na 20.

Nastavte Uhel naklopeni na stranu sm  &ru obrab &ni na hodnotu 10
Nastavte zde také z roletky Definice strany naklopeni: Kolmo k  fezu ve vSech pozicich.

Definice Kontroly kolizi

Zde v karté Kolizel zatrhnéte Povolit .

Odeberte zde volbu Kontrolni plochy

Pfepnéte do karty Kolize2 a zatrhnéte zde také Povolit .

Zde v poli Strategie vyberte volbu Zastavit vypo €et drahy nastroje .

Odeberte v poli Geometrie Pracovni plochy a v poli Kontrolni plochy2 vyberte z roletky
selected facesl , tato operace pouZiva stejnou kontrolni plochu jako pfedchozi operace.

Do pole Ponechat p fidavek zadejte 0.2.

Definice Fizeni omezeni pohybu
Zde pouze zatrhnéte volbu PouZit omezeni stroje .
UloZeni a vypo €et

Nyni méate vSechny parametry definované, tak pro uloZeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
UloZit & Po ¢itat. Dialog uzavrete tlaCitkem Ukon €it.

Nyni miuZzete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji mizete
simulovat.



Pridani operace dokon ¢€eni lopatky
Tato operace provede dokonéeni lopatky. Pro tuto operaci se pouZije toroidni fréza @8 R2.5.
Naklopeni nastroje se zde definuje pomoci volby Naklopit relativn & podle drdhy nastroje
s uhlem z&klonu 20° Aby se pfedeslo kolizi do rovinné plochy zakladny lopatky, tak se zde

pouZzije stranové naklopeni 10°

Klepnéte pravym tlac¢itkem na pole Operace v SolidCAM Spravci . Vyberte prikazy Pridat
Operaci>5-Osa .

Zobrazi se dialogové okno 5ti osa Operace .

Zde nejdfive nastavime v poli Technologie vybérem z roletky Souvi. 5-Os (5).
Definice Nulového bodu

Zde ponechame automaticky vybrany nulovy bod. (mame definovan jen jeden)
Definice nastroje

Nyni definujte nastroj @8 R2.5.
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Definice Urovni

V poli Vzdalenost vyberte Typ: Valec rovnob éznys Z.
Zadejte do pole Radius hodnotu 40.

Definice Geometrie

Zde zadejte v poli Uhel obrab &ni v Z hodnotu 0.

Definujte Pracovni plochy — Odsazeni: 0. Dokonc¢ovani probéhne bez pfidavku.

V poli Oblast vyberte z roletky Typ: Celé, obrab ét pfesné az ke hranam plochy .

V poli Tfidéni definujte Metodu obrab éni: Spiréla .

V poli Geometrie vyberte jiz definované plochy z roletky selected_faces , které jsme definovali
pro predchozi operaci. Tato operace pouziva stejné pracovni plochy.

Definice Parametr & dokon €ovani
Zde v poli Bod vypo étu vektoru vyberte z roletky: na Celo.
V poli Kvalita plochy nastavte Krok na 0.5 a Spojovaci vzdalenost na hran & plochy na
Hodnotu 0.5.
Definice Propojeni
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechdme vychozi hodnoty.
Definice Najezd U-odjezd G
Zde nebudeme nyni nastavovat nic, ponechdme vychozi hodnoty.
Definice Zp Gsobu Fizeni osy nastroje
Zde definujte Uhel zaklonu ke sm &ru obrab é&ni na 20.

Nastavte Uhel naklopeni na stranu sm &ru obrab éni na hodnotu 10
Nastavte zde také z roletky Definice strany naklopeni: Kolmo k  fezu ve vSech pozicich. .

Definice Kontroly kolizi

Zde v karté Kolizel zatrhnéte Povolit .

Odeberte zde volbu Kontrolni plochy .

Prepnéte do karty Kolize2 a zatrhnéte zde také Povolit .

Zde v poli Strategie vyberte volbu Zastavit vypo €et drahy nastroje .

Odeberte v poli Geometrie Pracovni plochy a v poli Kontrolni plochy2 vyberte zroletky
selected_facesl , tato operace pouziva stejnou kontrolni plochu jako pfedchozi operace.

Do pole Ponechat p fidavek zadejte 0.2.



Definice Fizeni omezeni pohybu
Zde pouze zatrhnéte volbu Pouzit omezeni stroje .
UloZeni a vypo ¢et

Nyni mate vSechny parametry definované, tak pro ulozeni a vypocet operace kliknéte na tlacitko
Ulozit & Po ¢itat. Dialog uzavrete tlacitkem Ukon €it.

Nyni miuZete vypocitanou drahu nastroje zobrazit v SolidCAM spravci zatrzitkem nebo ji mizete
simulovat.




Vygenerovani NC Programu
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Jestlize chcete vygenerovat NC Program, tak jednoduSe kliknéte na poloZku Operace v levé
¢asti obrazovky ve stromé SolidCAM spravce a z mistni nabidky vyberte pfikazy Postproces

vSe>Tvorba.

Zobrazi se dialogové okno, kde zadate umisténi NC Programu a nazev souboru NC Programu.

Pak se zobrazi vysledny NC Program.

= LOPATKA.NC - Poznamkovy blok

=%

Soubor Oprawy  Format  Zobrazeni Mapovéda

B

0L (LOPATHKA. NC
 MCW-0P 0 (17-DEC-2007)
(SUBROUTIMES: 03 .. 0]
G590 Gl7

GED G449 G40

G73

G991 @28 Z0

GE0

Mol

Ml mME TL1

(TOoOL -1- MILL DIA 16.0 Rd3. MM 2
G900 GO0 G40 GF3

M

M33 PS (Gx-selected-faces-T3)
M30

03

G43 HL D31 GO x-118,541 v-66.898 Z50. S1000 M3
S

M33 P3 (OGx-selected-faces-T1)

G911 528 20

G50

ML

M2 Ma T2

(TOOL —2- MILL DIA 8.0 RZ. MM D

G0 GO0 G40 G733

G4d3 HZ2 D32 GO xL38. 566 v12.667 250, S1000 M3
ME

M33 P4 (Ax-selected-faces-TZ)

G991 G228 Z0

G50

ML

M3 ME T3

CTOOL -3- MILL DIA 8.0 RZ.5 MM D

G0 GO0 G40 G73

G43 H3 D33 GO x-116, 875 v-69. 738 Z50. S1000 m3

Priklady k modulim  Soustruzeni,
v samostatnych pfiru¢kach.

Soustruzeni-Frézovani a

Dratové fezani naleznete



