Cat. No. 1570-CZ2-02B

MX2

NavrZen pro Fizeni stroju
Model: 3G3MX2

200V 3 fazové 0,1 az 15 kW
200V 1 fazové 0,1 az 2.2 kW
400V 3 fazové 0,4 az 15 kW
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Upozornéni:

Produkty spole¢nosti OMRON jsou uréeny k pouziti podle vhodnych postupu
kvalifikovanou obsluhou a pouze k u¢elim popsanym v této pfirucce.

V této pfirucce jsou k oznaleni a klasifikaci bezpe&nostnich upozornéni pou-
Zity nasledujici smluvni symboly. VZdy dbejte informaci dodanych s témito
symboly. Nedodrzeni upozornéni mlze mit za nasledek zranéni osob nebo
poskozeni majetku.

Oznaceni produkti spolecnosti OMRON

VSechny produkty spole¢nosti OMRON jsou v této pfiru¢ce uvedeny velkymi
pismeny. Slovo ,jednotka“ je také uvedeno velkymi pismeny, pokud odkazuje
na produkt OMRON, bez ohledu na to, zda je uvedeno ve spravném nazvu
produktu.

© OMRON, 2013

Viechna préava vyhrazena. Zadna &ast této publikace nesmi byt reprodukovéna, uloZena v loZisti k nagitani nebo pienasena
v jakékoli formé nebo jakymikoli prostfedky, mechanickymi, elektronickymi, kopirovanim, nahravanim nebo jinym zplso-
bem bez ptedchoziho pisemného souhlasu spole¢nosti OMRON.

Na pouziti informaci obsazenych v této pfirucce se nevztahuji zadné patentové povinnosti. Protoze spole¢nost OMRON se
neustale snazi vylepSovat svoje vysoce kvalitni produkty, informace obsazené v této ptirucce se mohou bez ptedchoziho upo-
zornéni ménit. Pfi tvorbe této ptirucky byla provedena vSechna bezpe¢nostni opatieni. Spole¢nost OMRON vsak nema zad-
nou zodpovédnost za chyby nebo vynechani idajii. Ani nepiebird zodpovédnost za Skody vzniklé pouzitim informaci
obsazenych v této ptirucce.



Zaruka a omezeni odpovédnosti

ZARUKA

Spole¢nost OMRON poskytuje exkluzivni zaruku na materialové vady a vady zpra-
covani po dobu jednoho roku (nebo jinou dobu, pokud je uvedena) od data prodeje
spole¢nosti OMRON.

NEPOSKYTUJE ZADNOU ZARUKU ANI NECINi PROHLASENI, PRIME NEBO
NEPRIME, TYKAJICi SE NEPORUSENI, PRODEJNOSTI NEBO VHODNOSTI
PRO DANE POUZITIi PRODUKTU. KAZDY KUPUJICi NEBO UZIVATEL SOU-
HLASI S TiM, ZE KUPUJICi NEBO UZIVATEL SI SAM URCIL, ZE PRODUKTY
JSOU VHODNE PRO POZADAVKY ZAMYSLENEHO POUZITI. SPOLECNOST
OMRON SE ZRIKA VSECH DALSICH ZARUK, PRIMYCH NEBO NEPRIMYCH.

OMEZENi ZODPOVEDNOSTI

SPOLECNOST OMRON NENi ZODPOVEDNA ZA SPECIALNI, NEPRIME NEBO
NASLEDNE SKODY, ZTRATY ZISKU NEBO KOMERCNI ZTRATY SPOJENE

S PRODUKTY, AT UZ JE TAKOVA REKLAMACE ZALOZENA NA SMLOUVE,
ZARUCE, NEDBALOSTI NEBO PRIME ODPOVEDNOSTI.

V zadném pfipadé nepfesahne odpovédnost spole¢nosti OMRON za jakoukoliv
udélost cenu produktu, na ktery se odpovédnost uplatriuje.

V ZADNEM PRIPADE NEBUDE SPOLECNOST OMRON ODPOVEDNA ZA
ZARUKU, OPRAVU NEBO JINE REKLAMACE TYKAJICi SE PRODUKTU,
POKUD ANALYZA SPOLECNOSTI OMRON NEPOTVRDI, ZE BYLO S PRO-
DUKTY RADNE ZACHAZENO A ZE BYLY PRODUKTY SPRAVNE SKLADO-
VANY, INSTALOVANY A UDRZOVANY A NEBYLY VYSTAVENY KONTAMINACI,
ZNEUZITI, NESPRAVNEMU POUZITi NEBO NEVHODNYM UPRAVAM NEBO
OPRAVAM.

Pokyny k pouziti

VHODNOST POUZITI

Spole¢nost OMRON neni odpovédna za soulad s normami, zakony nebo predpisy,
které se vztahuji na kombinaci produktl pouzivanych uzZivatelem nebo na pouziti
produkta.

Na zadost zakaznika poskytne spole¢nost OMRON pouzitelné externi dokumenty
o certifikaci s informacemi o hodnoceni a omezenich pouziti, které se tykaji vyrobku.
Tyto informace samotné nejsou dostate¢né pro Uplné uréeni vhodnosti produktd

v kombinaci s koncovym produktem, strojem, systémem nebo jinym pouzitim.

V nasledujicim seznamu jsou uvedeny nékteré pfiklady pouZziti, kterym je tfeba
vénovat zvlastni pozornost. Tento seznam neni Uplnym vyétem v8ech moznych
pouziti produktdl ani nema naznacovat, Ze uvedena pouziti mohou byt pro produkty
vhodna:

o Venkovni pouziti, pouziti zahrnujici chemickou kontaminaci nebo elektrické
ruSeni nebo podminky a pouziti, které nejsou uvedeny v této pfirucce.

o Ridici systémy zdrojd jaderné energie, systémy spalovacich motor(i, Zelezniéni
systémy, systémy letecké navigace, |ékafské vybaveni, zabavni stroje, vozidla,
bezpecnostni vybaveni a instalace podléhajici zvlastnim primyslovym nebo viad-
nim omezenim.

o Systémy, stroje a vybaveni, které mohou predstavovat nebezpeci pro zdravi nebo
majetek.

Zjistéte si a sledujte vSechna omezeni tykajici se produktu.

NIKDY NEPOUZIVEJTE PRODUKTY V SITUACICH PREDSTAVUJICICH VAZNE
NEBEZPECIi PRO ZDRAVI NEBO MAJETEK, ANIZ BYSTE SE UJISTILI, ZE BYL
SYSTEM JAKO CELEK NAVRZEN PRO DANA NEBEZPECI A ZE JSOU PRO-
DUKTY SPOLECNOSTI OMRON SPRAVNE OHODNOCENY A INSTALOVANY
PRO DANE POUZITi V RAMCI CELEHO VYBAVENI NEBO SYSTEMU.
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PROGRAMOVATELNE PRODUKTY

Spole¢nost OMRON neni odpovédna za programovani programovatelnych
produktll uzivateli nebo nasledky tohoto programovani.

Vylouéeni odpovédnosti

ZMENA SPECIFIKACI

Specifikace a prisluSenstvi produktu se mohou kdykoliv zménit z diivodu zlepSeni
nebo jinych dlivodl. Je nasim zvykem ménit ¢isla model(, kdyZz se zméni publiko-

vané vlastnosti nebo funkce nebo kdyZz se provedou vyznamné konstrukéni zmény.

Nékteré specifikace produktu se v§ak mohou zmeénit bez upozornéni. V pfipadé
pochybnosti je mozné na zakladé vasich pozadavku pfifadit specialni modelova
Cisla k zajisténi nebo vytvoreni kliCovych funkci pro vasi aplikaci. Konzultaci se
zastupcem spole¢nosti OMRON je mozné kdykoliv potvrdit aktualni specifikace
zakoupenych produkta.

ROZMERY A HMOTNOSTI

Rozmeéry a hmotnosti jsou jmenovité a nepouzivaji se k vyrobnim tceltm, i kdyz
jsou zobrazeny jejich tolerance.

VYKONOVE PARAMETRY

Vykonové parametry uvedené v této pfirucce slouzi jako voditko pro uzivatele pfi
uréovani vhodnosti a nejsou soucasti zaruky. Mohou predstavovat vysledek testo-
vacich podminek spolecnosti OMRON a uzivatelé je musi vztahnout na skute¢né
pozadavky pouziti. Skuteény vykon je soucasti Zaruky a omezeni odpovédnosti
spole¢nosti OMRON.

CHYBY A VYNECHANE POLOZKY

Informace v této pfirucce byly peclivé zkontrolovany a jsou pokladany za presné;
odpovédnost se vSak nevztahuje na administrativni chyby, typografické chyby,
chyby vzniklé naslednymi kontrolami a vynechavky.
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/N\ VYSOKENAPETI

/N\VYSTRAHA

/\ Upozornéni

Krok 1

Poznamka

/N\Tip

Bezpecnostni zpravy

Chcete-li dosahnout nejlepsSich vysledkl s ménicem MX2, peclivé si prectéte
tuto pfirucku a vSechny §titky s vystrahami na ménic¢i pfed jeho instalaci
a uvedenim do provozu a postupujte pfesné podle pokynl. Tuto pfFirucku
méjte po ruce kvuli mozné potfebé informaci.

Definice a symboly

Mezi bezpe{:nostm’ pokyny (zprévy)v pe}tﬁ' symbol vystrahy a signalni slova,
napriklad VYSTRAHA a UPOZORNENI. Jednotliva signalni slova maji nasle-
dujici vyznam:

Tento symbol ozna&uje vystrahy spojené s vysokym napétim. Upozorfiuje na
polozky nebo operace, které mohou byt nebezpené vam a jinym osobam
pracujicim s timto vybavenim.

Prectéte si zpravu a postupuijte peclivé podle pokyn(.

Oznacuje moznou nebezpecénou situaci, kterd, pokud se ji nevyhnete, mlzete
zpusobit vazné zranéni nebo smrt nebo malé nebo stfedni zranéni. Kromé
toho mlze dojit k rozsahlému poskozeni majetku.

Oznacuje potencionalné nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete,
muze zpUsobit malé nebo stfedni zranéni nebo vazné poskozeni majetku.

Oznacuje krok v sérii kroktl potfebnych k dokonceni ukolu. Sou¢asti symbolu
je Cislo kroku.

Poznamky oznaduji oblast nebo plochu specialniho vyznamu a zdlraznuje
moznosti produktu nebo ¢asté chyby v provozu nebo udrzbé.

Tipy nabizeji specialni pokyny, které mohou usetfit Cas nebo poskytnout jiné
vyhody pfi instalaci nebo pouziti produktu. Tip upozorfiuje na koncepci, ktera
nemusi byt zfejma novym uzivatelim produktu.

Nebezpecéné vysoké napéti

/N\ VYSOKENAPETI

k nebezpecnému sitovému napéti. Prfi provadéni servisu pohon( a elektronic-
kych fidicich jednotek se mohou vyskytovat neizolované soucasti s pouzdrem
nebo vystupky s potencialem stejnym nebo vy$8im nez sitové. Pfi ochrané proti
zasazeni elektrickym proudem by se mélo postupovat s maximalni opatrnosti.
Stljte na izolaéni podloZce a pfi kontrole soucasti pouzivejte pouze jednu
ruku. V nouzovych pfipadech pracujte spolu s jinou osobou. Pfed kontrolou
fidicich jednotek nebo udrzbou odpojte napajeni. Zkontrolujte, Zze je vybaveni
spravné uzemnéno. Pfi praci s elektronickymi fidicimi jednotkami nebo rotac-
nimi stroji pouzivejte ochranné bryle.

Upozornéni pri pouziti funkce bezpeé¢ného zastaveni

Jestlize pouzivate funkci bezpe&ného zastaveni, po instalaci se ujistéte, zda
funkce nouzového zastaveni zafizeni spravné pracuje (dfive nez zafizeni
uvedete do provozu). Daldi informace naleznete v ¢asti Dodatek E Bezpec-
nost (ISO 13849-1) na strané 379
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Obecna bezpecnostni opatreni — ¢téte jako prvni!

/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/N\ VYSOKENAPETI

/N\VYSTRAHA

Vybaveni musi instalovat, upravovat a provadét servis kvalifikovana obsluha
vyskolend pro praci s elektrickym zafizenim sezndmend s konstrukci a provo-
zem zafizeni a moznymi nebezpelimi. Nedostatetné dodrZovani bezpec-
nostnich opatfeni mize mit za nasledek uraz.

UzZivatel je zodpovédny za to, Zze vSechny pohanéné stroje a mechanismy
pohonu, které nedodava spoleénost OMRON, a material procesu zpracovani
jsou schopny bezpec¢né fungovat pfi pouzité frekvenci 150% maximaini vybra-
ného rozsahu frekvence stfidavého motoru. Nedodrzeni mize mit za nasle-
dek zni€eni zafizeni a zranéni obsluhy pfi selhani.

Pro ochranu zafizeni instalujte proudovy chrani¢ s obvodem s rychlou ode-
zvou, ktery je schopen pracovat s velkymi proudy. Obvod proudového chra-
ni¢e neni navrzen k ochrané proti osobnimu zranéni.

NEBEZPECiI ZASAZENi ELEKTRICKYM PROUDEM. PRED ZMENOU
KABELAZE ODPOJTE NAPAJENI, PRIPOJTE NEBO ODPOJTE VOLI-
TELNA ZARIZENi NEBO NAHRADTE VETRAKY.

Po odpojeni napajeni vyckejte nejméné deset (10) minut, nez zaénete s Udrz-
bou nebo kontrolou. Jinak hrozi nebezpeci zasazeni elektrickym proudem.

Pfed praci na zafizeni fady MX2 si prostudujte tyto pokyny.

Spravné zemnéni, jistiCe a dalSich bezpecnostni zafizeni a jejich umisténi
jsou odpovédnosti uzivatele a spole¢nost OMRON je neposkytuje.

Zkontrolujte, Ze je fidici jednotka fady MX2 pfipojena k tepelné pojistce

motoru nebo pojistce proti pretizeni, abyste si byli jisti, Ze se méni¢ vypne
v pfipadé pretiZzeni nebo prehfati motoru.

Nebezpecné napéti existuje, dokud neni kontrolka napajeni zhasnuta. Po odpo-
jeni napajeni vyckejte nejméné deset (10) minut, nez za¢nete s udrzbou.

Toto zafizeni ma velky svodovy proud a musi byt neustéle uzemnéno dvéma
nezavislymi kabely.

vii
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/N\VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Poznamka

Otacejici se hfidele a nenulové elektrické potencialy mohou byt nebezpecéné.
Proto zkontrolujte, Ze elektricka instalace odpovida narodnim elektrickym
smérnicim a mistnim regulacim. Instalaci a udrzbu musi provadét pouze kva-
lifikovany personal.

a) Motor tfidy | musi byt uzemnén nizkoohmovou cestou (<0,1)
b) Pouzity motor musi mit vhodné parametry.

¢) Motory mohou mit nebezpecné pohyblivé trajektorie. V takovém pfipa-
dé je nutné pouzit vhodnou ochranu.

PFipojeni alarmu muaze byt pod nebezpecnym napétim i v pfipadé odpojeni
ménice. PFi odstranéni pfedniho krytu z divodu udrzby nebo kontroly se ujis-
téte, Ze je napajeni alarmu odpojeno.

Nebezpecéné (hlavni) svorky propojeni (motor, pferusovag, filtr atd.) musi byt
v konecné instalaci nedostupné.

Zafizeni je uréeno pro instalaci ve skfini. Kone€né pouziti musi byt v souladu
s normou BS EN60204-1. Dalsi informace naleznete v €asti ,Vybér mista
instalace“ na strané strana 29. Podle vaseho pouZiti je potfeba si rozméry na
diagramu pfizpUsobit.

PFipojeni k venkovnim svorkdm musi byt spolehlivé upevnéno dvéma neza-
vislymi mechanickymi podporami. PouzZijte svorku s podporou kabelu
(viz nasledujici obrazek), snizeni tahu, kabelovou svorku atd.

O

Na hlavni napajeni blizko méni€e musi byt pfipojeno dvoupdlové odpojovaci
zafizeni. Kromé toho zde musi byt pfipojeno ochranné zafizeni spliujici
normu IEC947-1/IEC947-3 (data ochranného zafizeni naleznete v ¢asti 2-3-6
Urceni velikosti dratu a pojistek na strané 45).

Pfedchozi pokyny spolu s dalSimi poZadavky uvedenymi v této pfirucce,
je nutné splnit kvudli smérnici LVD (European Low Voltage Directive — smérnici
pro praci s nizkym napétim).
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Rejstrik vystrah a upozornéni v této prirucce

/N\ VYSOKENAPETI

/N VYSOKENAPETI

/N VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Upozornéni a vystrahy pro postupy orientace a zapojeni

Nebezpeéi zasazeni elektrickym proudem. Pfed zménou zapojeni odpojte
zdroj napajeni, pfipojte nebo odpojte volitelna zafizeni nebo vyméiite ventila-
tory. Pfed odstranénim pfedniho krytu pockejte deset (10) minut. ............. 22

Nebezpeéi zasazeni elektrickym proudem. Nikdy se nedotykejte holé &asti
fidici desky, kdyzZ je jednotka napajena. Méni¢ je nutné vypnout i v pfipadé,
Ze menite Cast SPINACE. . .ooiiiii e 29

V nasledujicich pfipadech zahrnujicich méni¢ s obecnym uréenim mize na
strané zdroje napajeni proudit velky Spi¢kovy proud, ktery mdze znicit modul
[T E=NY 0o [ 1 (U PRSP 29
1. Faktor nevyvazenosti napajeni je 3% nebo vétsi.
2. Kapacita zdroje napajeni je nejméné 10krat vétsi nez kapacita ménice
(nebo je kapacita zdroje méni¢e 500 kVA nebo vétsi).
a) Zdlvodu nasledujicich podminek mohou nastat nahlé zmény v napajeni:
b) Propojeni nékolika méni¢i pomoci kratké sbérnice.
c) Tyristorovy pfevodnik a ménic jsou propojeny kratkou sbérnici.
d) Instalovany fazovy kompenzacéni kondenzator se otevie a zavre.

Instalujte jednotku na ohnivzdorny material, napfiklad ocelovy plat. Jinak
hrozi Nebezpeli POZATU. .........oeiiiiiiiiii e 29

Neumistujte k ménici hoflavé materialy. Jinak hrozi nebezpeci pozaru. .... 29

Zkontrolujte, Ze do vétracich otvori pouzdra méniGe nevnikla cizi télesa,
napfiklad kusy dratu, kapky od svafovani, kovové Spony, prach atd. Jinak
hrozi NEbezPeCi POZATU. .........eeiiiiiiiiii e 30

Zkontrolujte, Zze je ménic instalovan na misté, které unese jeho vahu podle
specifikaci v textu (tabulky specifikaci v kapitole 1). V opacném pfipadé muze
dojit k padu ménice a zranéni 0SODb. .........ccoiiiiii 30

Zkontrolujte, Ze je jednotka instalovana na kolmé sténé, ktera nevibruje.
V opaéném pfipadé mlze dojit k padu ménice a zranéni osob. ................. 30

Zkontrolujte, ze se nepouziva ménic, ktery je poskozen nebo mu chybi
nékteré soucasti. V opaéném pfipadé muze dojit ke zranéni osob. 2-9 Zkont-
rolujte, Ze je meéni¢ instalovan v dobfe vétrané mistnosti, ktera neni pfimo
vystavena slune¢nimu svétlu, tendencim k vysoké teploté, vysoké vihkosti
nebo srazeni vlhkosti, vysoké drovni prasnosti, korozivnimu plynu, vybus-
nému plynu, hoflavému plynu, jemnému prachu z brouseni, poskozeni solemi
atd. Jinak hrozi nebezpe€i POZAru. ........ccccoeeiiiiiiiiiiiiiiee e 30

Zkontrolujte, ze se okolo méni¢e udrzuje uréena volna plocha a pfislusna

ventilace. Jinak se muze méni¢ prehfivat a zplsobit poSkozeni vybaveni
(1T o o o4 | /AU URPRRRRR 32

ix
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/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSOKENAPETI
/N VYSOKENAPETI
/N\ VYSOKENAPETI

/N\ VYSOKENAPETI

/N VYSTRAHA

Kabelaz — vystrahy pro zapojeni a specifikace kabell

.PouZzijte pouze kabel 60/75 C Cu“ nebo jeho ekvivalent. Pro modely 3G3MX2-
AB004, -AB007, -AB022, -A2015, -A2022, -A2037, -A2055, -A2075. ........ 45

~Pouzijte pouze kabel 75 C Cu“ nebo jeho ekvivalent. Pro modely 3G3MX2-
AB002, -AB004, A2002, -A2004, -A2007, -A4022, -A4030, -A4040, -A4055,
SAADTS. oo b e e e anre e 45

~Pouzijte pouze kabel 60 C Cu“ nebo odpovidajici. Pro modely 3G3MX2-
A4004, -A4007, @ -A40T5. .o 45

LVybaveni otevieného typu.” ... 46

s-Vhodné k pouziti v okruhu schopném dodavat ne vice nez 100 000 rms
symetrickych ampér, 240 V maximalné pfi ochrané pojistkami tfidy CC, G,
J nebo R nebo jisti¢em s vybavovacim proudem ne mensim nez 100 000 rms
symetrickych ampér, 240 voltd”. DalSi informace o 200 V modelech naleznete
AV 1 (O PUPRTRPN 42

s-VYhodné k pouziti v okruhu schopném dodavat ne vice nez 100 000 rms
symetrickych ampér, 480 V maximalné pfi ochrané pojistkami tfidy CC, G,
J nebo R nebo jistiCem s vybavovacim proudem ne mensim nez 100 000 rms
symetrickych ampér, 480 V”. DalSi informace o modelech 400 V naleznete
A - 1= | SR PRRSPRRRPR 42

Zkontrolujte, Ze je jednotka uzemnéna. Jinak hrozi nebezpedi zasazeni elek-
trickym proudem NebO POZArU. .........coooiiiiiiiiiiiiiiiiie e 42

Zapojeni musi provadét pouze kvalifikovany personal. Jinak hrozi nebezpedi
zasazeni elektrickym proudem nebo pOZaru. .........cccccvviiiiiieeeee e 42

Zapojeni provadéjte poté, co zkontrolujete, Zze je napajeni vypnuto. Jinak
hrozi nebezpecéi zasazeni elektrickym proudem nebo poZaru. ................... 42

Nepfipojujte kabelaz k ménici, ktery je v provozu, a k ménici, ktery neni pfipo-
jen podle pokynt uvedenych v této priru€ce. ........occoveveeiiiiieeeeeiiee e, 42
Jinak hrozi nebezpecéi zasahu elektrickym proudem nebo zranéni obsluhy.

Zkontrolujte, Ze vstupni napajeni ménice je vypnuto. Jestlize byl méni¢ napa-
jen, pfed pokradovanim jej nechte 10 minut vypnuty .............oooiiiiiie. 55
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Zapojeni — upozornéni pro elektrickou praxi

Utahnéte Srouby momentem zadanym v tabulce. Zkontrolujte, zda nejsou
Srouby uvolnéné. Jinak hrozi nebezpeCi POZaru. ........cccccceeveeiiiieieiieeeeeeenen, 46

Zkontrolujte, ze vstupni napéti odpovida specifikacim ménice;

« Jednofazové napéti 200 az 240 V, 50/60 Hz (az 2,2 kW) pro model ,,AB*,
* TFifazové napéti 200 az 240 V 50/60 Hz (az 15 kW) pro model ,A2°“,
* Tfifazové napéti 380 az 480 V 50/60 Hz (az 15 kW) pro model ,A4“ ....... 49

Zkontrolujte, Ze neni tfifazovy méni¢ napajen pouze jednofazové. Jinak hrozi
nebezpeci poSkozeni méniCe a nebezpe€i POZAru. ........cccceeeeeieieeeieeeennennn. 49

Zkontrolujte, Ze neni napajeni stfidavym proudem pfipojeno na vystupni
svorky. Jinak hrozi nebezpeci poskozeni méniCe a nebezpeci zranéni a/nebo
1072 | (U 50

Méni¢ MX2

(LT

L 1
Napajeni

Vlystup na motor

OO

Zkontrolujte, Ze pouzivate zadany typ jednotky brzdného odporu/regenerativniho
brzdéni. V pfipadé brzdného odporu instalujte tepelné relé sledujici teplotu
odporu. Pokud to neprovedete, mGzete utrpét stfedné tézké popaleniny v disledku
tepla generovaného jednotkou brzdného odporu/regenerativniho brzdéni.
Instalujte sekvenci, kterd umoziiuje vypnuti ménice, jestlize je zjisté€no neob-
vyklé pfehfivani jednotky brzdného odporu/regenerativniho brzdéni.

Prevoz a instalace

* Vyrobek nesmi spadnout z vySky nebo byt vystaven silnym narazim.
Mohly by zpUsobit poSkozeni sou€asti nebo nefunkénost.

* Nedrzte vyrobek za kryt koncovych svorek, pfi pfevozu drzte vyrobek za
drzadla.

* K vystupnim svorkdm U, V a W nepfipojujte jinou zatéz nez tfifazovy
induk&ni motor.

xi
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xii

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

Poznamky k pouziti proudovych chrani€t u hlavniho napajeni: Nastavitelny
frekvenéni meénic¢ s integrovanymi filiry CE a stinéné kabely motoru maji vyssi
svodovy proud u uzemnéni. Zvlasté pfi zapnuti zafizeni mohou zpUsobit neu-
mysIné vybaveni proudovych chrani¢l. Kvlli usmérfiovaci na vstupni strané
ménice existuje moznost pozastaveni funkce vypnuti pomoci malého stejno-
£ L= g =T a3 o] (o 18 o [ 1 50

Sledujte prosim nasledujici:
* Pouzivejte pouze kratkodobé pulzné proudové chranie s vy38im spous-
técim proudem.

+ Dalsi soucasti by mély byt zabezpeceny samostatnymi proudovymi chranici.
* Proudové chranic¢e na napajeci kabeldzi ménice nejsou absolutni ochra-
nou proti zasahu elektrickym proudem. ..........ccoovviiiiiiiiiiii e 50

Zkontrolujte, Ze je instalovana pojistka na kazdé fazi hlavniho napajeni
meénice. Jinak hrozi nebezpeCi pOZaru. .......ccccoeeeeieiiiiiiiiiiiiii 50

U pfivodnich kabeld, proudovych chranicu (jistict) a elektromagnetickych sty-
kacl zkontrolujte, Ze jsou tyto soucasti spravné dimenzovany (kazda musi mit
kapacitu pro jmenovity proud a napéti). Jinak hrozi nebezpeci pozaru. ..... 50

Upozornéni testu napajeni

Casti chladi¢e budou mit vysokou teplotu. Nedotykejte se jich. Jinak hrozi
Nebezpedi POPAIENIN. ... ——— 56

Rychlost méni€e je mozné snadno zménit z nizké na vysokou. Pfed zapnutim
ménice zkontrolujte moznosti a omezeni motoru a stroje. Jinak hrozi nebez-
PECH ZrANGNT. ..o ————— 56

Jestlize motor pracuje s frekvenci vyssi, nez je standardni vychozi nastaveni
méni¢e (50Hz/60 Hz), zkontrolujte specifikace motoru a stroje pfislusného
vyrobce. Motor provozujte s vysSSimi frekvencemi pouze se souhlasem
vyrobct. Jinak hrozi nebezpeci poSkozeni vybaveni a/nebo zranéni. ........ 56

Pred a v priibéhu testu napajeni zkontrolujte nasledujici. Jinak hrozi nebez-
peci podkozeni vybaveni.

+ Je instalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+]? Pokud je propojka
odstran&na, méni¢ NEZAPINEJTE ani NEPROVOZUJTE.

+ Je smér otaceni motoru spravny?

* Vypnul se méni¢ b&hem zrychlovani nebo zpomalovani?

* Byly hodnoty otacek a frekvence podle o¢ekavani?

* Doslo k neobvyklym vibracim motoru nebo hluku? ...........cccccoeeieeens 57

Vystrahy pro provoz a sledovani

Napajeni zapnéte pouze po uzavreni predni ¢asti pouzdra. Kdyz je méni¢
napdjen, neotvirejte pfedni €ast pouzdra. Jinak hrozi nebezpedi zasazeni
elektrickym proudem. ... 192

Nepracujte s elektrickym vybavenim vihkyma rukama. Jinak hrozi nebezpeci
zasazeni elektrickym proudem. ... 192

Kdyz je méni€ napajen, nedotykejte se svorek ménice, i kdyZ je motor zasta-
ven. Jinak hrozi nebezpedi zasazeni elektrickym proudem. ...................... 192
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/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA
/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Jestlize je vybran rezim opakovani, motor se muze nahle znovu spustit po
zastaveni po vybaveni. Pfed pfibliZzenim se ke stroji zkontrolujte, Ze je ménic
vypnut (instalujte stroj tak, aby byla obsluha v bezpeci i v pfipadé, ze se
ménic¢ znovu spusti). V opacném pfipadé muaze dojit k zranéni osob. ...... 192

Jestlize je napajeni po kratkou dobu vypnuto, méni¢ se muze znovu spustit,
kdyz se napajeni obnovi po spusténi pfikazu spusténi. Pokud by opakované
spusténi pfedstavovalo nebezpeci pro obsluhu, pouzijte spinaci obvod, aby
nedoslo k opakovanému spusténi po obnoveni napajeni. V opacném pfipadé
muze dojit K Zran@ni 0SOD. ........cooiiiiiiiiii e 192

Klavesa STOP funguje pouze v pfipadé, Ze je povolena funkce zastaveni.
ZKkontrolujte, Ze je klavesa STOP povolena samostatné mimo funkci nouzo-
vého zastaveni. V opaéném pfipadé mlze dojit k zranéni osob. .............. 192

VYSTRAHA: Jestlize se pii udalosti vypnuti pouZije obnoveni alarmu a spusti
se pfikaz spusténi, méni¢ se automaticky opakované spusti. Zkontrolujte, ze
k obnoveni alarmu dojde pouze po kontrole, Ze je pfikaz spusténi VYPNUTY.
V opaéném pfipadé muaze dojit k zranéni 0Sob. .......ccccceviiiiiiiiiiiiiiie, 192

Nedotykejte se vnitfnich ¢asti napajeného ménie, ani do néj nevkladejte
vodivé objekty. Jinak hrozi nebezpeci zasazeni elektrickym proudem nebo
1074 1 1 U RSO PUPPUTRRRP 192

Jestlize je zafizeni zapnuto a pfikaz spusténi je jiz aktivni, motor se automa-
ticky spusti a muze dojit ke zranéni. Pfed zapnutim zkontrolujte, zda neni pfi-
kaz spuSteNni aktivii. ... 192

Pokud je zakdzana klavesova funkce STOP, stiskem klavesy STOP se ménic
nezastavi ani se neresetuje vypinaci alarm. ...........ccccooiiiiiiccn, 192

Pokud to pouziti vyZaduje, dbejte na zajisténi pfitomnosti nezavislého
HaCitka STOP. ... e e e e e 192

Jestlize je zafizeni zapnuto a pfikaz spusténi je jiz aktivni, motor se zacne
otadet a je nebezpelny! Pfed zapnutim zkontrolujte, zda neni pfikaz spusténi
AKEIVNE. e a e 205

Po pouziti pfikazu obnoveni a obnoveni alarmu se motor nahle znovu spusti,
pokud je jiz aktivni pfikaz spusténi. Zkontrolujte, Ze k obnoveni alarmu dojde
pouze po kontrole, Ze je pfikaz spusténi vypnuty, aby nedoSlo ke zranéni
ODSIUNY. < ———— 210

Upozornéni pro provoz a sledovani

Casti chladi¢e budou mit vysokou teplotu. Nedotykejte se jich. Jinak hrozi
NEbEZPECT POPAIENIN. ..ooeieiieee e 56

Rychlost méni€e je mozné snadno zménit z nizké na vysokou. Pfed zapnutim

ménice zkontrolujte mozZnosti a omezeni motoru a stroje. V opaéném pfipadé
muze dojit kK zranéni 0S0ob. ..o 191

xiii
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/N\ VYSOKENAPETI

/\ Upozornéni

/N\ VYSOKENAPETI

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Jestlize motor pracuje s frekvenci vy$si, nez je standardni vychozi nastaveni
ménice (50 Hz/60 Hz), zkontrolujte specifikace motoru a stroje pfislusného
vyrobce. Motor provozujte s vySSimi frekvencemi pouze se souhlasem
vyrobcl. Jinak hrozi nebezpeci poskozeni vybaveni. ..........cccccvveeeeennennn. 191

Jestlize pouziti pfesahuje maximalni proudové nebo napétové
charakteristiky pfipojovaciho bodu, maze dojit k posSkozeni méni¢e nebo
JINYCA ZAFIZENI. oo 193

Pfed zménou SR/SK pozice pfemosténi zkratu zkontrolujte, ze je vypnuto
napajeni ménice. Jinak muze dojit k poskozeni obvodd ménice. .............. 201

Nezapinejte vymazani smycky PID a neobnovujte soucet integratoru, kdyz je
ménic v rezimu spusténi (vystup na motor je zapnuty). V opacném pfipadé to
muze zpUsobit rychlé zpomaleni vedouci k vypnuti.

Kdyz je funkce RDY zapnuta, na vystupnich svorkach motoru U, V a W se
objevi napéti, i kdyz je motor vypnuty. Nikdy se nedotykejte napajecich svo-
rek ménice, i kdyz motor nepracuije.

POZOR: Digitalni vystupy (relé a/nebo otevieny kolektor) dostupné na ménici
je nutné pokladat za signaly tykajici se bezpecnosti. Vystupy externiho bez-
pecnostniho relé je nutné pouzit k zaclenéni do fidiciho obvodu bezpecénosti.

Nebezpetné napéti existuje, i kdyz je aktivovano bezpelné zastaveni.
To neznamend, Ze hlavni napajeni bylo odstrané&no.

Vystrahy a upozornéni a pro orientaci a zapojeni

Po odpojeni napajeni vyckejte nejméné deset (10) minut, nez zaénete s udrz-
bou nebo kontrolou. Jinak hrozi nebezpeci zasazeni elektrickym proudem.

Udrzbu, kontrolu a nahrazeni souéasti musi provadét pouze kvalifikovany
personal. Pfed zaCatkem prace odlozte vSechny kovové objekty (naramkové
hodinky, naramky atd.). Pouzivejte nastroje s izolovanymi drzadly. Jinak hrozi
nebezpecdi zasahu elektrickym proudem nebo zranéni obsluhy.

Nikdy neodstranujte konektor taZzenim za konce kabelu (draty chladiciho vét-
raku a logické desky PC). Jinak hrozi nebezpedi pozaru kvuli pferuSeni dratu
a/nebo zranéni obsluhy.

Nepfipojujte méfi¢ izolace vodicu k Fidicim svorkam, napfiklad inteligentnim
vstuplm a vystuplm, analogovym terminalm atd. Mohlo by dojit k poskozeni
ménice.

Nikdy nezkousejte zkuSebni napéti (HIPOT) na ménici. Méni¢ ma piepétove
ochranné zafizeni mezi svorkami hlavniho okruhu nahofe a uzemnénim
skFiné.

Nepfipojujte méfi¢ izolace vodi€u k svorkam Fidiciho obvodu, napfiklad
inteligentnim vstuplm a vystupim, analogovym svorkam atd. Mohlo by dojit
k poskozeni ménice.

Nikdy nezkou$ejte zkusebni napéti (HIPOT) na ménici. Méni¢ ma prepétové
ochranné zafizeni mezi svorkami hlavniho okruhu nahofe a uzemnénim
skriné.
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/\ Upozornéni

/N VYSOKENAPETI

Zivotnost kondenzatoru je ovlivnéna okolni teplotou. Prostudujte si obrazek
Zivotnosti vyrobku zadany v pfiru¢ce. Kdyz kondenzator na konci Zivotnosti
vyrobku prestane fungovat, je nutné méni¢ vyménit.

PFi praci s ménici a méreni se nedotykejte kabell nebo svorek. Vyjmenované
soucasti méficich obvodl umistéte pred pouzitim do izolovaného pouzdra.

4 Obecné vystrahy a upozornéni

/N\VYSTRAHA

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Jednotku nikdy neupravuijte. jinak hrozi nebezpedi zasahu elektrickym prou-
dem nebo zranéni.

ZkuSebni testy napéti a testy izolace pouzdra (HIPOT) se provedou
pfed expedovanim jednotky, neni nutné tyto testy provadét pred uvedenim
do provozu.

P¥i pfipojeni napajeni nepfipojujte nebo neodstrariujte kabely nebo konektory.
Také pfi provozu nekontrolujte signaly.

Pfipojte zemnici svorku k zemi.

Pfi kontrole jednotky poCkejte deset minut po vypnuti napajeni pfed otevie-
nim krytu.

XV
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Nevypinejte provoz vypnutim elektromagnetickych stykacd na primarni nebo
sekundarni strané ménice.

Proudovy
chrani¢

Ménic
=SR] T e B

Pokud doslo k vypadku napajeni pfi provadéni provoznich pokynd, jednotka
muze obnovit provoz automaticky po skonceni vypadku napajeni. Pokud exis-
tuje moznost, Ze by mohlo dojit ke zranéni, na strané napajeni instalujte elek-
tromagneticky styka¢ (Mgo), aby obvod neumoznoval automaticky restart po
obnoveni napajeni. Jestlize se pouziva volitelny vzdaleny ovladaci panel
a byla vybrana funkce opakovani, v pfipadé, ze je aktivni pfikaz spusténi,
dojde k automatickému opakovanému spusténi. Budte tedy opatrni.

Nezapojujte velké kondenzatory ke kompenzaci uciniku nebo tlumice Spicek
mezi vystupni svorky méni¢e a motor.

Proudovy Tlufmic Spicek:
chranic¢
Ménié
NapaJemO S \V/\V/ 11,12, 13 UV, W Motor
Konzola
zemnéni Nagfeci
0o kbndenzator

Pokud doslo k vypadku napajeni pfi provadéni provoznich pokyn(, jednotka
muze obnovit provoz automaticky po skonceni vypadku napajeni. Pokud exis-
tuje moznost, Ze by mohlo dojit ke zranéni, na strané napéjeni instalujte elek-
tromagneticky styka¢ (Mgo), aby obvod neumoznoval automaticky restart po
obnoveni napajeni. Jestlize se pouziva volitelny vzdaleny ovladaci panel
a byla vybrana funkce opakovani, v pfipadé, Ze je aktivni pfikaz spusténi,
dojde k automatickému opakovanému spusténi. Budte tedy opatrni.

FILTR POTLACENI PREPETI NA SVORCE MOTORU
(pro tfidu 400 V)

V systému pouzivajicim ménic se systémem fizeni napéti PWM muze dojit na
svorkach motoru v prepéti zpisobenému konstantami kabelu, napfiklad dél-
kou kabelu (zejména pokud je vzdalenost mezi motorem a ménicem 10 m
nebo vice) nebo metodou kabelaze. K dispozici je specializovany filtr pro tfidu
400 V k potlaceni tohoto prepéti. V takové situaci instalujte filtr.
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

VLIV PRENOSOVE SITE NA MENIC

V nasledujicich pfipadech zahrnujicich méni¢ s obecnym uréenim mize na
strané zdroje napajeni proudit velky Spi¢kovy proud, ktery mize znicit modul
pfevodniku:

1. Faktor nevyvaZenosti napajeni je 3% nebo vétsi.

2. Kapacita zdroje napajeni je nejméné 10krat vétsi nez kapacita ménice

(nebo je kapacita zdroje méni¢e 500 kVA nebo vétsi).

3. Z dlvodu nasledujicich podminek mohou nastat nahlé zmény v napajeni:

a) Propojeni nékolika ménic¢t pomoci kratké sbérnice.

b) Tyristorovy pfevodnik a ménic jsou propojeny kratkou sbérnici.

c) Instalovany fazovy kompenzaéni kondenzator se otevie a zavre.
Jestlize plati tyto poc{ml’nky nebo kdyz musi byt pfipojené vybaveni vysoce
spolehlivé, JE NUTNE instalovat na vstupu stfidavou tlumivku 3% (pro pokles
napéti pfi jmenovitém proudu) s ohledem na napajeci napéti na strané napa-
jeni. Pokud jsou také mozné ucinky nepfimého uderu bleskem, instalujte hro-
mosvod.

POTLACENI RUSENI SUMEM OD MENICE

Méni¢ pouziva mnoho polovodiGovych spinacich prvkl, napfiklad transistory
nebo tranzistory s izolovanym hradlem. Proto je radiovy pfijima¢ nebo méfici
zafizeni umisténé u meénice citlivy na ruseni Sumem.

Chcete-li chranit pfistroje pfed poruchami kvdli ruseni Sumem, je nutné je
pouzivat dostate€né daleko od méni€e. Také je mozné stinit celou konstrukci
ménice.

Filtr EMI na vstupni strané ménice také omezuje efekt Sumu rozvodné sité na
externi zafizeni.

V8imnéte si, ze externi rozptyleni Sumu od sité je mozné minimalizovat pfipo-
jenim EMI filtru k primarni strané ménice.

Filtr EMI

Sum Filtr EMI Méni&
_,%L /1] /// Motor
777 777
o e —gmmm e
|
1 t\ :
: AN 1
1 —
] Vzdileny | ! = =
UpIné uzemnéte uzaviraci ovladaci panel Uzemngny ram
panel, kovovou clonu atd. =
co nejkratsim dratem. Vodi& nebo stinény kabel

— ktery ma byt uzemnén

Pokud dojde v paméti EEPROM k chybé E08, potvrdte znovu hodnoty nastaveni.
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

PFi pouziti normalné uzavienych nastaveni aktivniho stavu (C011 to C017)
pro externé fizené pfimé nebo zpétné svorky [FW] nebo [RV] se miize méni¢
spustit automaticky pfi vypnuti externiho systému systém vypnut nebo jeho
odpojeni od ménice! Nepouzivejte tedy nastaveni NC (normally closed) pro
pfimé nebo zpétné svorky [FW] nebo [RV], ledaZze by systém chranil pred
nezamyslenym provozem motoru.

PFi pouziti méficich pfistrojll v této pfFirucce je nutné obcéas odstranit kryty
a bezpeclnostni zafizeni k popisu podrobnosti. Pfi praci s vyrobkem zkontro-
lujte, Ze jsou kryty a bezpecnostni zafizeni umisténa, kde byla plvodné
uréena, a pracuji podle pokynu v pfirucce.

Nevyhazujte méni¢ spolu s domovnim odpadem. Kontaktujte spolecnost pro
likvidaci primyslového odpadu ve vasi oblasti, ktera muze zachazet s pri-
myslovym odpadem bez znecisténi prostiedi.

Bezpecénostni opatreni pro bezpecné pouziti

Instalace a skladovani

Neskladujte produkt v nasledujicich umisténich.
* Umisténi na pfimém slunci.
» Umisténi s okolni teplotou pfesahuijici specifikaci.
» Umisténi s relativni vihkosti pfesahujici specifikaci.
» Umisténi se srazlivosti v disledku velkych vykyvu teplot.
» Umisténi vystavené korozivnim nebo hoflavym plynim.
» Umisténi vystavené pldsobeni hoflavych latek.
» Umisténi vystavené prachu (zvlasté kovovému) nebo solim.
* Umisténi vystavené vodé, oleji nebo chemikaliim.
» Umisténi vystavené naraziim nebo vibracim.

Prevoz, instalace a kabelaz
* VVyrobek nesmi spadnout z vy$ky nebo byt vystaven silnym narazdm. Mohly
by zpusobit poSkozeni soucasti nebo nefunkénost.
* Nedrzte vyrobek za pfedni kryt a kryt svorek, pfi pfevozu drzte vyrobek za
drzadla.
* Nepfipojujte zdroj stfidavého napéti ke vstupnim/vystupnim svorkam fizeni.
Mohlo by dojit k poSkozeni vyrobku.
+ Zkontrolujte, Ze jsou bezpelné utazeny Srouby na svorkovnici. Instalaci kabe-
IaZe je nutné provést po instalaci téla jednotky.
» K vystupnim svorkam U, V a W nepfipojujte jinou zatéz nez tfifazovy indukeni
motor.
* Pfi pouziti vyrobku v nasledujicich umisténich pouzijte dostatecné prostiedky
stinéni. Nepouziti by mohlo vést k poSkozeni vyrobku.
Umisténi vystavena staticke elektfiné nebo jinym formam Sumu.
Umisténi vystavena silnym magnetickym polim.
Umisténi blizko elektrickému vedeni.

Provoz a prizptisobeni

 Pfed provozem zkontrolujte, Ze se pouziva dovoleny rozsah motord a stroju, pro-
toZe rychlost ménice Ize snadno zménit z nizké na vysokou.

* V pfipadé potfeby pouzijte samostatnou pfidrzovaci brzdu.

+ Jestlize se programovani pohonu zastavi pfi multifunkénim vystupu, stav vystupu
se zachova. Provedte bezpecnostni opatfeni, napfiklad zastaveni perifernich
zafizeni.

» Jestlize se v programovani pohonu pouzije pfikaz hodin (clock), v dusledku slabé
baterie mize dojit k neoCekavané operaci. Provedte potfebné kroky, napfiklad
zjisténi slabé baterie kontrolou, zda se data hodin vraci k ptivodnim nastavenim
a zastaveni méni¢e nebo programt. Jestlize odstranite nebo odpojite LCD digi-
talni ovladaci panel, programovani pohonu je ve stavu ¢ekani podle pfikazu hodin
(clock).
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Udrzba a kontrola

» Pred provedenim udrzby, kontroly nebo vymeény soucasti zkontrolujte bezpecnost.

« Zivotnost kondenzatoru je ovlivnéna okolni teplotou. Dal$i informace naleznete v
této pfirucce v &asti ,Zjemnéni kfivky Zivotnosti kondenzatoru”. Kdyz se konden-
zator pfibliZi konci své Zivotnosti, je nutné jej vyménit.

 Pfi nakladani s digitalnimi ovladacimi panely LCD a bateriemi vyhozenymi do
odpadu postupujte podle pokyn(i mistnich Ufadd. PFi nakladani s bateriemi tyto
baterie izolujte pomoci pasky.

£

T 8 b i M

PFi pfevozu produktd pouzivajicich lithiové hlavni baterie (s vice nez 6 ppb chloristanu) ve staté Kalifor-
nie v USA je nutné pouZit ngsledujici oznaceni.

Material s chloristanem — mlze vyZadovat zvlastni zachazeni.
Viz www.dtsc.ca.gov/hazardouswaste/perchlorate

baliky s vyrobky.

Vyrobek 3G3AX-OP05 ma lithiovou hlavni baterii (s vice nez 6 ppb chloristanu).
Pfi exportu vyrobkd, jejichz sou€asti je produkt 3G3AX-OP05, oznadte vySe uvedenym napisem vSechny

* Nepropojujte + a —, nedobijejte, nerozebirejte, nezahfivejte, nedavejte do ohné
nebo nevystavujte silnému narazu. naplh baterie muze uniknout, explodovat, vyvi-
nout teplo nebo zpusobit pozar. Nikdy nepouZivejte baterii, ktera byla vystavena
silnému narazu, napfiklad padu na zem, miZe z ni unikat naplr.

* Normy UL pfikazuji, aby byla baterie nahrazena odbornikem. Odbornik musi Fidit
vyménu a také vymeénit baterii podle postupu popsaného v této pfirucce.

« Jestlize nelze zobrazeni digitalniho ovladaciho panelu precist kvuli Zivotnosti,
vyménte LCD digitalni ovladaci panel.

6 UL® upozornéni, vystrahy a pokyny

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

Vystrahy a upozornéni a pro orientaci a zapojeni

Vystrahy a pokyny v této ¢asti shrnuji postupy potfebné k tomu, aby instalace
ménice odpovidala pokyntim spole¢nosti Underwriters Laboratories.

Pouzivejte pouze drat 60/75 C Cu. (pro modely: 3G3MX2-A2001, -A2002,
-A2004, -A2007, -AB015, -AB022, -A4004, -A4007, -A4015, -A4022, -A4030)

Pouzivejte pouze drat 75 C Cu. (pro modely: 3G3MX2-AB001, -AB002,
-AB004, -AB007, -A2015, -A2022, -A2037, -A2055, -A2075, -A2110, -A2150,
-A4040, -A4055, -A4075, -A4110 a -A4150)

Vhodny pro pouziti v obvodu schopném dodavat ne vice nez 100 000 efektiv-
nich symetrickych ampér, 240 nebo 480 V maximalné.

PFi ochrané pomoci pojistek tfidy CC, G, J nebo R nebo pfi ochrané jistiCem
s vybavovacim proudem ne mensim nez 100 000 efektivnich symetrickych
ampér, 240 nebo 480 Voltl maximalné.

Xix
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/N\VYSTRAHA
/N\VYSTRAHA
/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

Instalujte zafizeni v prostfedi se znec€isténim stupné 2.
Maximalni teplota okolniho vzduchu 50°C.
Po kazdy model je poskytovana polovodi¢ova ochrana proti pfetizeni motoru.

Integrovana polovodiCova ochrana proti zkratu neposkytuje ochranu obvodu
systému. Ochrana obvodl systému musi byt dodana podle narodnich elek-
trickym norem a pfislusnych mistnich vyhlasek.
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Symboly svorek a velikost zavitu

Model ménice

Velikost zavitu

Pozadovany
kroutici
moment (Nm)

Rozsah kabelt

3G3MX2-A4150

3G3MX2-AB001, M4 1,0 AWG16 (1,3 mm?)
3G3MX2-AB002,

3G3MX2-AB004

3G3MX2-AB007 M4 1,4 AWG12 (3,3 mm?)
3G3MX2-AB015, M4 1,4 AWG10 (5,3 mm?)
3G3MX2-AB022

3G3MX2-A2001, M4 1,0 AWG16 (1,3 mm?)
3G3MX2-A2002,

3G3MX2-A2004,

3G3MX2-A2007

3G3MX2-A2015 M4 1,4 AWG14 (2,1 mm?)
3G3MX2-A2022 M4 1,4 AWG12 (3,3 mmz)
3G3MX2-A2037 M4 1,4 AWG10 (5,3 mm?)
3G3MX2-A2055, M5 3,0 AWG6 (13 mm?)
3G3MX2-A2075

3G3MX2-A2110 M6 5,9az 8,8 AWG4 (21 mm?)
3G3MX2-A2150 M8 5,9 az 8,8 AWG2 (34 mm?)
3G3MX2-A4004, M4 1,4 AWG16 (1,3 mm?)
3G3MX2-A4007,

3G3MX2-A4015

3G3MX2-A4022, M4 1,4 AWG14 (2,1 mm?)
3G3MX2-A4030

3G3MX2-A4040 M4 1,4 AWG12 (3,3 mm?)
3G3MX2-A4055, M5 3,0 AWG10 (5,3 mm?)
3G3MX2-A4075

3G3MX2-A4110, M6 5,9 a7 8,8 AWG6 (13 mm?)

xxi
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7 Velikosti pojistek

Méni¢ by mél byt pfipojen pomoci uzaviené neobnovitelné pojistky uvedené
spole¢nosti UL se jmenovitym proudem 600 Vac s hodnotami proudu uvede-
nymi v nasledujici tabulce.

xxii

Model ménice Typ Zatizitelnost

3G3MX2-AB001,
3G3MX2-AB002,
3G3MX2-AB004

3G3MX2-AB007

3G3MX2-AB015

3G3MX2-AB022

3G3MX2-A2001,
3G3MX2-A2002,
3G3MX2-A2004

3G3MX2-A2007,
3G3MX2-A2015

3G3MX2-A2022

3G3MX2-A2037,
3G3MX2-A2055

3G3MX2-A2075

3G3MX2-A2110,
3G3MX2-A2150

3G3MX2-A4004,
3G3MX2-A4007,
3G3MX2-A4015,
3G3MX2-A4022

3G3MX2-A4030,
3G3MX2-A4040

3G3MX2-A4055,
3G3MX2-A4075

3G3MX2-A4110

3G3MX2-A4150

Tfida J

10 A, AIC 200 kA

15 A, AIC 200 kA

20 A, AIC 200 kA

30 A, AIC 200 kA

10 A, AIC 200 kA

15 A, AIC 200 kA

20 A, AIC 200 kA

30 A, AIC 200 kA

40 A, AIC 200 kA

80 A, AIC 200 kA

10 A, AIC 200 kA

15 A, AIC 200 kA

20 A, AIC 200 kA

30 A, AIC 200 kA

40 A, AIC 200 kA
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8 Historie revizi

Historie rucnich revizi se zobrazuje jako pfipona Cisla katalogu, které se
nachazi v levém dolnim rohu pfedniho a zadniho krytu.

Cat. No. 1570-CZ2-02

*— Kod revize

Kod revize Datum revize Popis
01 2009 Prvni verze
Druha verze
02 Leden 2013
eden Nova funkce a modely IP54
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CAST 1
Zaciname

1-1  Uvod

1-1-1  Hlavni funkce

Gratulujeme vam k zakoupeni ménice fady MX2 od spole¢nosti Omron! Tento
pohon s mé&ni€em ma nejmoderné;jSi obvody a soucasti, diky kterym dosahuje
vysokého vykonu. SkFfifi je neobycejné mala podle velikosti odpovidajiciho
motoru. Rada produktti Omron MX2 zahrnuje vice nez tucet modelti ménica
pokryvajici motory s vykonem 1/8 KS az 20 KS, s napajenim 240 VAC nebo
480 VAC.

Hlavni funkce jsou:
« tfida 200 V a 400 V, ménice 0,1 aZ 15 kW maji dvoje ohodnoceni,
* integrovana funkce programovani pohonu,

« standardné vestavéna sbérnice RS485 MODBUS RTU, volitelné sbérnice
FieldBus,

* nové funkce potlaceni proudu,
Sestnact programovatelnych urovni rychlosti,

fizeni PID fidi rychlost motoru automaticky, aby udrZzovalo hodnotu pro-
ménné procesu,

» ochrana heslem, aby nedo$lo k neo¢ekavané zméné parametru,

Kromé toho vyrobky vyrobené v listopadu 2009 nebo pozdéji maji tyto nové
funkce:

* fizeni motoru pomoci permanentnich magneta,

 5fadkovy LCD displej se schopnosti &teni a zapisu (funkce kopirovani)
a historie béhu hodin realného €asu.

Konstrukce ménicd OMRON piekonava mnoho tradi¢nich kompromisd mezi
rychlosti, krouticim momentem nebo ucinnosti. Charakteristiky vykonu jsou:

* vysoky pocatecni kroutici moment 200% pfi 0,5 Hz,

* souvisly provoz se 100% krouticim momentem pfi rozsahu rychlosti 1:10
(6/60 Hz/5/50 Hz) bez poklesu vykonu motoru,

* vétrak je mozné zapnout/vypnout pro prodlouzeni Zivotnosti,

K pouziti motoru je dostupna uplna fada pfisluSenstvi od spole€nosti
OMRON:

+ integrovany port USB pro komunikaci s PC,

* klavesnice vzdaleného digitalniho ovladaciho panelu,
* integrovana brzdna jednotka,

* Volitelny odrusovaci filtr (padorys typu C1),
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1-1-2  Stitek specifikace ménice

U ménicl fady MX2 spolecnosti Omron se na pravé strané skfiné nachazi
Stitky vyrobku jako na nasledujicim obrazku. Ovéfte si, Ze specifikace na stit-
cich odpovidaji zdroji napajeni a bezpeénostnim pozadavkim pouziti.

' omron 3G3MX2-A4015-E |
' INVERTER NE18153-020

INPUT . 50Hz,60Hz V 1Ph A
INPUT . 50Hz,60Hz 380480V 3Ph 59/52A
OUTPUT . 0.1-1000Hz 380-480V 3Ph 5.4/48A
Rev, ACAC [E Date. 2012/12

KCC-REM- DMH-

Cislo modelu specifického méniée obsahuje uZite¢né informace o jeho pro-
voznich charakteristikach. Viz popis &isla modelu na nasledujicim obrazku:

3G3MX2-AB002-EL[]

Rada MX2 N -I_— C: IP54 pfipraveno k pfizptsobeni
A: IP20
D: IP54 (zahrnuje filtr EMC tidy 2) E: Evropska norma

Max. vyuzitelny vystupni vykon motoru

Napéti:

B: 1fazové 200 VAC 002: 0,2 kW

2: 3fazovy 200 VAC 1
150: 15,0 kW

4: 3fazoveé 400 VAC
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Specifikace smérnice ménice MX2 C

1-2 Specifikace smérnice ménice MX2
1-2-1 Tabulky specifikace modelu ménicu tridy 200 V a 400 V

Nasledujici tabulky jsou specifické pro ménie MX2 pro skupiny modelu tfid
200 V a 400 V. Cast Obecné specifikace na strané 7 v této kapitole se tyka
obou skupin tfid napéti. Pozndmky pro vSechny tabulky specifikaci se
nachazi pod tabulkou.

Polozka Specifikace jednofazové tridy 200 V
Méni¢e 3G3MX2, modely 200 V | AB0OO1 AB002 ABOO04F ABO007 ABO015 AB022
Pouzitelnd | kW VT 0,2 0,4 0,55 1,1 2,2 3,0
velikost cT o1 0.2 04 0,75 15 2.2
motoru*2
KS VT 1/4 1/2 3/4 1,5 3 4
CT 1/8 1/4 1/2 1 2 3
Jmenovity | 200 V VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 41
vykon (kVA) cT |02 05 1,0 17 2.7 38
240V VT 0,4 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9
CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5
Ztrata pfi 100% zatizeni |W 12 22 30 48 79 104
Uginnost pfi jmenovitém | % 89,5 90 93 94 95 95,5
zatizeni
Jmenovité vstupni napéti 1fazové: 200 V —15% az 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Jmenovité vystupni napéti*3 tfifazovy: 200 az 240 V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni VT 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0
proud (A) cT |10 16 3,0 50 8,0 11,0
Pocatecni kroutici moment *6 200% pfi 0,5 Hz
Brzdéni Bez odporu 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz | 20%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: <60 Hz | 20%: <60 Hz
S odporem 150% 100%
Brzdéni stejnosmérnym proudem | Proménna provozni frekvence, ¢as a brzdna sila
Hmotnost kg 1,0 1,0 1,1 1,4 1,8 1,8
Ib 2,2 2,2 2,4 3,1 4,0 4,0

Poznamky k pfedchozi tabulce a nasledujicim tabulkam:
Poznamka 1 Metoda ochrany splfiuje normu JEM 1030.

Poznamka 2 PouZitelnym motorem se mysli standardni 3fazovy motor (4p). PFi pouziti
ostatnich motor( je nutné sledovat, aby jmenovity proud motoru (50/60 Hz)
nepfekrocil jmenovity vystupni proud ménice.

Poznamka 3 Vystupni napéti se snizuje umérné hlavnimu napajecimu napéti (s vyjimkou
pouziti funkce AVR). V kazdém pfipadé vystupni napéti nemuaze prekrocit
napajeci napéti.

Poznamka 4 Chcete-li provozovat motor s vysSi frekvenci nez 50/60 Hz, zjistéte u vyrobce
maximalni mozné otacky.

Poznamka 5 Pro dosazeni schvalenych jmenovitych kategorii napéti:

* 460 az 480 VAC — prepéti kategorie 2
+ 380 az 460 VAC — prepéti kategorie 3

Chcete-li spinit kategorii pfepéti 3, vlozte izola¢ni transformator spliujici
normy EN nebo IEC, ktery je uzemnén a zapojen do hvézdy (pro smérnice
tykajici se nizkého napéti).

Poznamka 6 Pfi jmenovitém napéti pfi pouziti standardniho 3fazového, 4pdlového motoru.
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Poznamka 7

Poznamka 8

Poznamka 9

Poznamka 10

Poznamka 11

Poznamka 12

Brzdici kroutici vznikajici v dusledku kapacitance je priimérny zpomalujici
kroutici moment pfi nejkratS§im zpomaleni (z frekvence 50/60 Hz). Neni to
spojity regeneraéni brzdny moment. Primérny zpomalujici moment se [isi
podle ztrat na motoru. Tato hodnota se snizuje pfi provozu nad frekvenci
50 Hz. Jestlize se vyZaduje velky regenerativni moment, je nutné pouzit voli-
telnou regeneracni brzdnou jednotku a odpor.

Prikaz frekvence je maximalni frekvence pfi napéti 9,8 V pro vstupni napéti
0 az 10 VDC nebo pfi 19,6 mA pro vstupni proud 4 az 20 mA. Jestlize neni
tato charakteristika dostate¢na pro vase pouziti, kontaktujte zastupce spolec-
nosti Omron.

Jestlize ménic¢ pracuje mimo oblast zobrazenou v grafu kfivky snizeni vykonu,
méni¢ mlze byt poSkozen nebo jeho Zivotnost snizena. Zadejte Upravu nosné
frekvence b0B3 ve shodé s oekavanou urovni vystupniho proudu. DalSi infor-
mace o operac¢nim rozsahu méniCe naleznete v €asti kfivek ohodnoceni.

Teplotou pfi uloZeni se rozumi kratkodoba teplota pfi pfevozu.

Odpovida testovaci metodé ur¢ené v normé JIS C0040 (1999). Pro typy
modell vylou€ené ve standardnich specifikacich kontaktujte zastupce pro-
deje spole¢nosti Omron.

Ztraty ve Wattech jsou vypocitané hodnoty zalozené na specifikacich hlav-
nich polovodi€d. Pfi navrhovani prostoru ve skfini je nutné nalézt vhodné roz-
méry. Jinak hrozi riziko pfehfati.
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Polozka Specifikace trifazové tridy 200 V
Ménice 3G3MX2, modely 200 V | A2001 A2002 A2004 A2007 A2015 A2022
Pouzitelna | kW VT 0,2 0,4 0,75 1,1 2,2 3,0
velikost cT |01 0,2 0,4 0,75 15 2,2
motoru*2
KS VT 1/4 1/2 1 1,5 3 4
CT 1/8 1/4 1/2 1 2 3
Jmenovity {200V VT 0,4 0,6 1,2 2,0 3,3 41
vykon (kVA) cT |02 0,5 1,0 17 2,7 3,8
240V VT 04 0,7 1,4 2,4 3,9 4,9
CT 0,3 0,6 1,2 2,0 3,3 4,5
Ztrata pfi 100% zatizeni |W 12 22 30 48 79 104
Uginnost pfi jmenovitém | % 89,5 90 93 94 95 95,5
zatizeni
Jmenovité vstupni napéti 3fadzové: 200 V —15% az 240 V +10%, 50/60 Hz 5%
Jmenovité vystupni napéti*3 3fazové: 200 az 240 V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni VT 1,2 1,9 3,5 6,0 9,6 12,0
proud (A) cT |10 1,6 3,0 50 8,0 11,0
Pocatecni kroutici moment *6 200% pfi 0,5 Hz
Brzdéni Bez odporu 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: <60 Hz
S odporem 150%
Brzdéni stejnosmérnym proudem | Proménna provozni frekvence, ¢as a brzdna sila
Hmotnost kg 1,0 1,0 1,1 1,2 1,6 1,8
Ib 2,2 2,2 2,4 2,6 3,5 4,0
Polozka Specifikace trifazové tridy 200 V
Ménic¢e 3G3MX2, modely 200V | A2037 A2055 A2075 A2110 A2150
Pouzitelna | kW VT 55 7,5 11 15 18,5
velikost cT |37 55 75 1 15
motoru*2
KS VT 7,5 10 15 20 25
CT 5 7,5 10 15 20
Jmenovity | 200V VT 6,7 10,3 13,8 19,3 23,9
vykon (kVA) CT |60 8,6 1.4 16,2 20,7
240V VT 8,1 12,4 16,6 23,2 28,6
CT 7,2 10,3 13,7 19,5 24,9
Ztrata pfi 100% zatizeni |W 154 229 313 458 625
Uginnost pfi jmenovitém | % 96 96 96 96 96
zatizeni
Jmenovité vstupni napéti 1fazové: 200 V -15% az 240 V +10%, 50/60 Hz +5%
Jmenovité vystupni napéti*3 3fazové: 200 az 240 V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni VT 19,6 30,0 40,0 56,0 69,0
proud (A) cT [175 25,0 33,0 47,0 60,0
Pocatecni kroutici moment *6 200% pfi 0,5 Hz
Brzdéni Bez odporu 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: <60 Hz
S odporem 150%
Brzdéni stejnosmérnym proudem | Proménna provozni frekvence, €as a brzdna sila
Hmotnost kg 2,0 3,3 3,4 51 7.4
Ib 4.4 7,3 7,5 11,2 16,3



Specifikace smérnice ménice MX2

Cast 1-2

Polozka Specifikace tfifazové tridy 400 V
Ménice 3G3MX2, modely 400 V | A4004 A4007 A4015 A4022 A4030 A4040
Pouzitelna | kW VT 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55
velikost CT |04 0,75 15 2,2 3,0 4,0
motoru*2
KS \a) 1 2 3 4 5 7,5
CT 1/2 1 2 3 4 5
Jmenovity |380V VT 1,3 2,6 3,5 4,5 57 7.3
vykon (kVA) cT 1,1 2,2 3,1 36 47 6,0
480 V VT 1,7 34 4.4 5,7 7,3 9,2
CT 1,4 2,8 3,9 4,5 5,9 7,6
Ztrata pfi 100% zatizeni |W 35 56 96 116 125 167
Uginnost pfi jmenovitém | % 92 93 94 95 96 96
zatizeni
Jmenovité vstupni napéti 3fazoveé: 380 V —-15% az 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Jmenovité vystupni napéti*3 3fazoveé: 380 az 480 V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni VT 2.1 41 54 6,9 8,8 11,1
proud (A) cT [18 34 48 55 7.2 9.2
Pocatecni kroutici moment*6 200% pfi 0,5 Hz
Brzdéni Bez odporu 100%: <50 Hz 70%: <50 Hz
50%: <60 Hz 50%: <60 Hz
S odporem 150%
Brzdéni stejnosmérnym proudem | Proménna provozni frekvence, ¢as a brzdna sila
Hmotnost kg 1,5 1,6 1,8 1,9 1,9 2.1
Ib 3,3 3,5 4,0 4,2 4,2 4,6
Polozka Specifikace trifazové tridy 400 V
Ménic¢e 3G3MX2, modely 400 V | A4055 A4075 A4110 A4150
Pouzitelna | kW VT 7,5 11 15 18,5
velikost CT |55 75 1 15
motoru*2
KS VT 10 15 20 25
CT 7,5 10 15 20
Jmenovity 380V VT 11,5 15,1 20,4 25,0
vykon (kVA) CT 9,7 11,8 15,7 20,4
480V VT 14,5 19,1 25,7 31,5
CT 12,3 14,9 19,9 25,7
Ztrata pfi 100% zatizeni |W 229 296 411 528
Uginnost pfi jmenovitém | % 96 96,2 96,4 96,6
zatizeni
Jmenovité vstupni napéti 3fazové: 380 V —15% az 480 V +10%, 50/60 Hz +5%
Jmenovité vystupni napéti*3 3fazové: 380 az 480 V (Umérné vstupnimu napéti)
Jmenovity vystupni VT 17,5 23,0 31,0 38,0
proud (A) CcT 14,8 18,0 24,0 31,0
Pocatecni kroutici moment*6 200% pfi 0,5 Hz
Brzdéni Bez odporu 100%: <50 Hz
50%: <60 Hz
S odporem 150%

Brzdéni stejnosmérnym proudem

Proménna provozni frekvence, €as a brzdna sila

Hmotnost

kg

3,5

3,5

4,7

5,2

Ib

7,7

7,7

10,4

11,5




Specifikace smérnice ménice MX2

Cast 1-2

1-2-2 Obecné specifikace

Nasledujici tabulka se vztahuje na vdechny ménice fady MX2.

Polozka

Obecné specifikace

Ochranné pouzdro

IP 20

Zpusob fizeni

Rizeni $itky sinusoidového pulzu (PWM — Sinusoidal Pulse Width Modulation)

Nosna frekvence

2 kHz az 15 kHz (je potfebné ohodnoceni podle modelu)

Rozsah vystupni frekvence

0,1 az 400 Hz

Presnost frekvence

Digitalni pfikaz: 0,01% maximalni frekvence
Analogovy pfikaz: 0,2% maximalni frekvence (25°C £10°C)

Rozliseni nastaveni frekvence

Digitalni: 0,01 Hz; Analogovy: max. frekvence/400

Napétové—frekvenéni charakteristika

Rizeni V/f (konstantni kroutici moment, sniZzeny kroutici moment, nezavisly
V/F): zakladni frekvence 30 Hz ~400 Hz upravitelna

Vektorové fizeni bez senzor(, fizeni uzavienou smyckou se zpétnou
vazbou n-kodéru motoru Zakladni frekvence 30 Hz ~ 400 Hz upravitelna

Pretizitelnost

Dualni ohodnoceni: CT(velké zatizeni) 160 s @150%
VT(normalni zatizeni) 160 s @120%

Doba zpomaleni/zrychleni

0,01 az 3 600 sekund, zrychleni/zpomaleni linearni a podle S—kfivky,
dostupné druhé nastaveni zrychleni/zpomaleni

Pocatecni kroutici moment

200% pfi 0,5 Hz (vektorové fizeni bez senzor()

Vstupni
signal

Nastaveni Operacni Klavesy nahoru a dol(/nastaveni hodnoty
frekvence panel
Externi 0 az 10 VDC (vstupni impedance 10 k Ohm{), 4 az 20 mA
signal (vstupni impedance 100 Ohm{), potenciometr (1 k az 2 k Ohmu, 2 W)
Prostfednic- | RS485 ModBus RTU, dalSi sitova moznost
tvim sité
Dopredny/ Operacni Zastaveni/spusténi (zména dopfedného/zpétného chodu pomoci pfikazu)
zpétny chod |panel
Externi Dopfedné spusténi/zastaveni, zpétné spusténi/zastaveni
signal
Prostiednic- | RS485 ModBus RTU, dalsi sitova moznost
tvim sité

Inteligentni vstupni svorka

Sedm svorek, vstup/vystup
zameénitelny kratkou propojkou

68 pfiraditelnych funkci

FW (pfikaz dopfedného chodu), RV (pfikaz zpétného chodu),

CF1~CF4 (vicefazové nastaveni rychlosti), JG (pfikaz krokového posunu),
DB (externi brzdéni), SET (nastaveni druhého motoru), 2CH (pfikaz
2fazového zrychleni/zpomaleni), FRS (pfikaz zastaveni volného béhu),
EXT (externi vypnuti), USP (funkce spusténi), CS (pfepnuti na komeréni
napajeni), SFT (mékky zamek), AT (vybér analogového vstupu),

RS (obnoveni), PTC (tepelna ochrana termistorem), STA (spusténi),

STP (zastaveni), FIR (dopfedny/zpétny chod), PID (vypnuti PID fizeni),
PIDC (obnoveni PID), UP (funkce zvySit vzdalené kontroly), DWN (funkce
snizit vzdalené kontroly), UDC (funkce vycisténi dat datové kontroly),
OPE (fizeni ovladaciho panelu), SF1~SF7 (vicefazové nastaveni rychlosti;
bitové operace), OLR (omezeni pfetizeni), TL (zapnuti omezeni krouticiho
momentu), TRQ1 (zmé&na omezeni krouticiho momentu 1), TRQ2 (zména
omezeni krouticiho momentu 2), BOK (potvrzeni brzdéni), LAC (zruSeni
LAD), PCLR (vycisténi odchylky polohy), ADD (pfidani povoleni frek-
vence), F-TM (vynuceni rezimu ukonéeni), ATR (opravnéni vstupu pfikazu
krouticiho momentu), KHC (vycisténi kumulativniho napajeni),

MI1~MI7 (vstupy obecného ureni pro programovani pohonu), AHD (poza-
staveni analogového pfikazu), CP1~CP3 (pfepinace vicefazové polohy),
ORL (omezuijici signal nulového navratu), ORG (spoustéci signal nulového
navratu), SPD (zmé&na polohy/rychlosti), GS1, GS2 (vstupy STO, signaly
tykajici se bezpecnosti), 485 (signal pocatku komunikace), PRG (prove-
deni programovani pohonu), HLD (zachovani vystupni frekvence),

ROK (opravnéni pfikazu spusténi), EB (detekce sméru otaCeni B—faze),
DISP (zobrazeni omezeni), NO (bez funkce), PSET (pfednastavena poloha)




Specifikace smérnice ménice MX2

Cast 1-2

Polozka

Obecné specifikace

Vystupni
signal

Inteligentni vystupni svorka
48 pfiraditelnych funkci

RUN (signal spusténi), FA1~FAS5 (signal dosazeni frekvence),

OL, OL2 (signal v€asného upozornéni na pretizeni), OD (signal chyby
odchylky PID), AL (poplachovy signal), OTQ (prah pfekroceni/podkroceni
krouticiho momentu), UV (podpéti), TRQ (signdl limitu krouticiho
momentu), RNT (doba bé&hu vyprsela), ONT (vyprSela doba zapnuti),
THM (tepelna vystraha), BRK (uvolnéni brzdy), BER (chyba brzdy),

ZS (detekce OHz), DSE (pfesah odchylky rychlosti), POK (dokonceni
polohy), ODc (odpojeni vstupu analogového napéti), OlIDc (odpojeni
vstupu analogového proudu), FBV (vystup druhé faze PID), NDc (detekce
odpojeni sité), LOG1~LOG3 (logické vystupni signaly), WAC (vystraha na
Zivotnost kondenzatoru), WAF (vystraha na vétrak), FR (pocatec¢ni kon-
takt), OHF (vystraha na pfehrati chladice), LOC (nizké zatizeni),
MO1~MO3 (obecné vystupy pro programovani pohonu), IRDY (ménic pfi-
praven), FWR (dopfedny chod), RVR (zpétny chod), MJA (velka chyba),
WCO (komparator okna O), WCOI (komparator okna Ol), FREF (zdroj p¥i-
kazu frekvence), REF (zdroj pfikazu spusténi), SETM (druhy provozovany
motor), EDM (STO (sledovani vykonu (vypnuti bezpe¢ného krouticiho
momentu)), OP (signal kontroly moznosti), NO (bez funkce)

Monitorovaci vystup

Vystupni frekvence, vystupni proud, vystupni kroutici moment, vystupni
napéti, vstupni napajeni, pomér tepelného zatizeni, frekvence LAD,
teplota chladice, obecny vystup (programovani pohonu)

Vystup sledu pulzt
(0~10 Vdc, max. 32 kHz)

[vystup PWM]

Vystupni frekvence, vystupni proud, vystupni kroutici moment, vystupni
napéti, vstupni napajeni, pomér tepelného zatizeni, frekvence LAD,
teplota chladi¢e, obecny vystup (programovani pohonu),

OP (signal Fizeni moznosti)

[vystup sledu pulzii]

Vystupni frekvence, vystupni proud, sledovani vstupu sledu pulzl

Kontakt sledovani vystupu alarmu

ZAPNUTO pro alarm ménice (1c kontakty, oba jsou béZné oteviené nebo
zaviené.)

Kontakt sledovani vystupu alarmu

ZAPNUTO pro alarm ménice (1c kontakty, oba jsou bézné oteviené nebo
zaviené.)

Dalsi funkce

Nezavisly V/f, runi/automatické zvysSeni krouticiho momentu, vystupni
napéti ziskava upravu, funkce AVR, spusténi omezeného napéti, vybér
dat motoru, automatické ladéni, Fizeni stabilizace motoru, ochrana proti
zpétnému chodu, jednoduché fizeni polohy, jednoduché fizeni krouticiho
momentu, omezeni krouticiho momentu, automatické omezeni nosné frek-
vence, operace Setfeni energie, funkce PID, nepfetrzity provoz pfi okamzi-
tém selhani napajeni, ovladani brzdy, brzdéni pomoci stejnosmérného
proudu, dynamické brzdéni (BRD), horni a doIni omezeni frekvence, sko-
kové frekvence, kfivky zrychleni a zpomaleni (S, U, obracené U, EL-S),
16fazovy rychlostni profil, jemné doladovani po¢atecni frekvence, zasta-
veni zrychleni a zpomaleni, krokovani procesu, vypocet frekvence, scitani
frekvenci, 2fazové zrychleni/zpomaleni, zastaveni vybéru rezimu, po¢a-
te¢ni/koncova frekvence, analogovy vstupni filtr, komparatory okna, doba
odpovédi vstupni svorky, funkce zpozdéni/pfidrzeni vystupniho signalu,
omezeni sméru otaceni, vybér klavesy zastaveni, softwarovy zamek,
funkce bezpeéného zastaveni, funkce zmény méfitka, omezeni zobrazeni,
funkce hesla, uzivatelsky parametr, inicializace, vybér po¢ate¢niho zobra-
zeni, Fizeni vétraku, vystraha, opakovani vypnuti, opakované spusténi
zapojeni frekvence, pfifazeni frekvence, omezeni pfetiZzeni, omezeni
proudu, AVR napéti stejnosmérné sbérnice

Ochranné funkce

nadproud, pfepéti, podpéti, pfetiZzeni, pfetizeni brzdného odporu, chyba
CPU, chyba paméti, externi vypnuti, chyba USP, chyba detekce zemnéni
pfi zapnuti, chyba teploty, chyba vnitini komunikace, chyba pohonu,
termistoru, chyba brzdy, bezpe¢né zastaveni, pretizeni pfi nizké rychlosti,
chyba komunikace sbérnice modbus, chyba moznosti, odpojeni n-kodéru,
prekroCeni otacek, chyba pfikazu programovani pohonu, chyba vnofeni
programovani pohonu, chyba provedeni programovani pohonu, uzivatel-
ské prerudeni programovani pohonu

Provozni pro-
stfedi

Teplota Provozni (okolni): =10 az 50°C/Skladovani: —20 az 65°C
Poznamka: Nékteré typy vyzaduji specialni ohodnoceni zavisejici na pod-
minkach instalace a vybrané nosné frekvenci. Dal$i informace naleznete
v tématu ,KFivky ohodnoceni 1-2-4%.

Vlhkost vzduchu vlhkost 20 az 90% (nekondenzujici)

Vibrace 5,9 m/s2 (0,6 G), 10 az 55 Hz

Umisténi Vyska 1 000 m nebo mensi, vnitfni (bez korozivnich plynd nebo prachu)

Barva

Cerny

Doplrikové pfislusenstvi

Jednotka vzdaleného ovladaciho panelu, kabely pro jednotky, brzdna jed-
notka, brzdny odpor, AC tlumivka, DC tlumivka, EMC filtr, provozni sbérnice




Specifikace smérnice ménice

MX2 Cast 1-2

[ ])

1-2-3 Charakteristiky signalu

Podrobné charakteristiky jsou nasleduijici.

Signal/kontakt Charakteristiky
Vestavéné napéjeni pro maximalné 24 VDC, 100 mA
vstupy

Vstupy diskrétni logiky Maximalné 27 VDC

Vystupy diskrétni logiky Maximalné 50 mA proud ve stavu ZAPNUTO,
maximalni napéti 27 VDC ve stavu VYPNUTO

Analogovy vystup 10bit/0 az 10 VDC, 1 mA

Analogovy vstup, proud Rozsah 4 az 19,6 mA, jmenovité 20 mA

Analogovy vstup, napéti Rozsah 0 az 9,8 VDC, jmenovité 10 VDC,
vstupni impedance 10 k

+10 V analogovy refe- 10 VDC jmenovité, 10 mA maximalni
renc¢ni signal
Kontakty relé alarmu 250 VAC, 2,5 A (zatizeni R) max,

0,2 A (zatizeni I, P.F. = 0,4) max.
100 VAC, 10 mA min

30 VDC, 3,0 A (zatizeni R) max.,
0,7 A (zatizeni I, P.F. = 0,4) max.)

5VDC, 100 mA min.

1-2-4 Krivky ohodnoceni

Montaz samostatné

2222

Maximalni dostupny proudovy vystup méni¢e je omezen nosnou frekvenci
a okolni teplotou. Vybér vysSi nosné frekvence ma tendenci snizit slysitelny
hluk, ale také zvySuje vnitini zahfivani ménice, tedy snizuje (ohodnocuje)
schopnost vystupu maximalniho proudu. Okolni teplota je teplota pfimo vedle
skifiné ménice, napfiklad uvnitf ovladaci skfiné, kde je méni¢ instalovan.
Vys§Si okolni teplota snizuje (ohodnocuje) kapacitu maximalniho vystupniho
proudu ménice.

Méni¢ s vykonem az 4,0 kW muze byt instalovan jednotlivé v ochranném
pouzdru nebo vedle sebe s dalSimi ménici. Montaz vedle sebe zplsobuje
vétSi ohodnoceni nez samostatna montaz ménica. V této ¢asti se nachazi
grafy pro ob& metody montéze. DalSi informace o minimalnich rozmérech
mezer pro obé& konfigurace montaze naleznete v tématu Volny prostor okolo
meénice na strané 31.

Tésna montaz vedle sebe
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Specifikace smérnice méni¢e MX2 Cast 1-2

V nasledujici tabulce je uvedeno, které modely potfebuji pokles vykonu.

Trida 1-ph 200 V| Pokles | Trida 3-ph 200 V| Pokles | Trida 3-ph 400 V | Pokles
vykonu vykonu vykonu

3G3MX2-AB001 |— 3G3MX2-A2001 |- 3G3MX2-A4004 |-

3G3MX2-AB002 |- 3G3MX2-A2002 |O 3G3MX2-A4007 |O

3G3MX2-AB004 |O 3G3MX2-A2004 |O 3G3MX2-A4015 |-

3G3MX2-AB007 |— 3G3MX2-A2007 |- 3G3MX2-A4022 |-

3G3MX2-AB015 |- 3G3MX2-A2015 |- 3G3MX2-A4030 |-

3G3MX2-AB022 |- 3G3MX2-A2022 |- 3G3MX2-A4040 |O

- - 3G3MX2-A2037 |O 3G3MX2-A4055 |-

- - 3G3MX2-A2055 |- 3G3MX2-A4075 |O

- - 3G3MX2-A2075 | O 3G3MX2-A4110 |O

- - 3G3MX2-A2110 |O 3G3MX2-A4150 |O

- - 3G3MX2-A2150 |O - -

Poznamka O: Potfebuje snizeni vykonu
—: Nepotfebuje snizeni vykonu

Pomoci nasledujicich kfivek snizeni vykonu mizete urcit optimalni nastaveni
frekvence nosné viny ménice a zjistit pokles vystupniho proudu. Zkontrolujte,
Ze pouzivate spravnou kfivku pro vas konkrétni model méni¢e MX2.

Popis grafi:

okolni teplota max. 40°C, montaz samostatné
"""""""" okolni teplota max. 50°C, montaz samostatné
————— okolni teplota max. 40°C, montaz vedle sebe

KFivky poklesu vykonu

CT VT
100% |—1 [ T ] 100% |—1 [
80% 80%
% skaly 60% 60%
vystupniho 40% 40%
proudu

20% 20%

0 2 4 6 8 10 12 1416kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosné frekvence
3G3MX2-A2002 CT(1,6 A) VT (1,9 A)

2,0 ————— — 20 40°C samostatné
40°C samostatné b 4-a | 40°C montdZ vedle sebe
40°C montaz vedle sebe ST

K '0. -

1’5 l..l. nhy .. 1‘5 'O.

vystupni proud e
1,0 1,0

0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosna frekvence
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Specifikace smérnice ménice MX2

3G3MX2-AB004 CT(3,04) VT (3,5 A)
3,6 3,6 | —— T
30 = — 30 —
| oy
Mo |, T - sinnmsnynbnpuinn
vystupni proud ol ELET IS
2,0 2,0
1,0 1,0
0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosna frekvence
3G3MX2-A2004
CT(3,04) VT (3,5 A)
36 36 T
3,0 T ] 3,0 40°C samostatnd
40°C montaz vedle sebe
i i 40°C samostatné
vystupni proud 40°C monta? vedle sebe -
2,0 50°C samostatné 1 20
1,0 1,0
0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosna frekvence
3G3MX2-A4007 CT (3,4 A) VT (4,1 A)
44 4.4 T
[
4,0 4,0 — -
b
TEL IR L
, ’ T
vystupni proud 30 A 30
’ 40°C monta? vedle sebe | ’
50°C béznd instalace ...
2,0 2,0
0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosna frekvence
3G3MX2-A2037 CT(17,5A) VT (19,6 A)
20 20
19 19
18 18
0T S A
17 s 17 +
Y i - L2 . ~ .0 N\
vystupni proud 16 N Eu 16 |l R
15 A 15 L
14 14 -
0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH

Nosna frekvence

Nosné frekvence
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Specifikace smérnice ménice MX2

Cast 1-2

3G3MX2-A4040
12

1
10

9
vystupni proud

3G3MX2-A2075
42

40

38

B 36
vystupni proud

34

32

30

3G3MX2-A4075
26

24

22

20
vystupni proud

18

16

14

3G3MX2-A2110
60

55
50
4
vystupni proud °
40
35

30

12

CT(9,2A)

40°(f sambstathé ,,,,,,

40°C montéi vedle sebe _|

3 ]

v
Ma L

3
a

a

2 4

6 8 10
Nosna frekvence

12 14 16kH

CT(33,0A)

2 4

6 8 10
Nosna frekvence

12 14 16kH

CT (18,0 A)

2 4

6 8 10
Nosna frekvence

12 14 16 kH

CT (47,0 A)

| I R R S B
40°C samostatné 1

40°C montaz vedle sebe '

Mo

2

2 4

6 8 10
Nosna frekvence

12 14 16kH

42
40
38
36
34
32
30

60
55
50
45
40
35
30

VT (11,1 A)

L L L L
40°C samostatné

S 140°C montdz vedle sebe

7

.

2 4

6 8 10 12
Nosna frekvence

14 kH

VT (40,0 A)

40°C samostatné

40°C montaZ vedle sebe

2 4

6 8 10 12
Nosna frekvence

14 kH

VT (23,0 A)

40°C samostatné

= 1 =1 ¢ [*50°Csamostatné

2 4 6 8 10 12 14kH

Nosna frekvence

VT (56,0 A)

40°C samostatné

40°C montaz vedle sebe

K|

w
i af,

0

2 4 6 8 10 12
Nosna frekvence

14 kH



Specifikace smérnice méni¢e MX2 Cast 1-2

3G3MX2-A4110 CT (24,0 &) VT (31,0 A)
32 32
30 30 N
\ &
28 28 2o
vystupni proud 26 26 50°C samostatné —

40°C montaz vedle sebe -

24 AN S 24

22 22

20 20

0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH

Nosna frekvence Nosna frekvence
3G3MX2-A2150 CT (60,0 A) VT (69,0 A)
75 75
70 70 =
65 65 e
~
’ ; 60 BN S S ] 60 .
vystupni proud S ]
55 7k, 55 50°C samostatné B
. 40°C montaz vedle sebe .
50 50°C samostatné N 50
40°C montaz vedle sebe |
45 45

0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14KkH

Nosna frekvence Nosna frekvence
3G3MX2-A4150 CT(31,0A) VT (38,0 A)

40 - T 50°C samostatné
35 35 N~ o 40°C §montaz vedle sebe
30 |t 30 2
25 ML -t 25

vystupni proud ” £ 2
15 15
10 10

0 2 4 6 8 10 12 14 16kH 0 2 4 6 8 10 12 14kH
Nosna frekvence Nosna frekvence

Krivky poklesu vykonu v dusledku okolni teploty (IP54)

U ménica 11 kW a 15 kW Ffady MX2 je nosna frekvence omezena na maxi-
malné 2 kHz.

Pro vSechny ostatni modely méni¢e MX2 jsou pouzitelné kfivky pro samostat-
nou montaz (okolni teplota maximalné 40°C).
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Uvod k pohoniim s proménlivou frekvenci C

st 1-3

[}

1-3 Uvod k pohoniim s proménlivou frekvenci

1-3-1

Smysl Fizeni rychlosti motoru v pramyslu

MéniCe spoleCnosti Omron umoznuji Fizeni rychlosti 3fazovych indukénich
(asynchronnich) motort na stfidavy proud. Zdroj stfidavého proudu se pfipoji
k ménici a méni¢ k motoru. Motoru s proménnou rychlosti je vhodny pro rizna
pouziti z nékolika dlvodu:
+ Setfeni energii — technologie HVAC (heating, ventilation and air conditio-
ning — topeni, ventilace a klimatizace),
* potfeba koordinovat rychlost s dalSimi procesy, napfiklad textilni pramysl
nebo tisk,
* potfeba Fidit zrychleni a zpomaleni (kroutici moment),

« citlivy naklad — vytahy, potravinarsky a farmaceuticky pramysl,

1-3-2 Co je to ménic¢?

Pojmy méni¢ a pohon s proménlivou frekvenci jsou propojeny a Castecné
zaménitelné. Elektronické Fizeni stfidavého motoru muaze fidit rychlost motoru
zménou frekvence elektrické energie dodavané do motoru.

Obecné fe€eno je ménic zafizeni, které prevadi stejnosmérny proud na stfi-
davy. Na nasledujicim obrazku muzete vidét, jak kde se v pohonu s promén-
nou frekvenci nachazi vnitfni méni¢. Pohon nejdfive pfevede vstupni stfidavy
proud ma stejnosmérny proud pomoci usmérfiovaciho mistku a vytvofi
vnitini stejnosmérné napéti na sbérnici. Potom obvod méni¢e znovu pfevede
stejnosmérny proud na stfidavy, ktery pohani motor. Specialni méni¢ muaze
ménit svoji vystupni frekvenci a napéti podle poZzadované rychlosti motoru.

Napajeni Pohon s proménnou frekvenci Motor
Vnitini mgnic ~ Sbémice se Ménic
—— stejnosmérnym
L1 Usmeérnovac | proudem +

U/m

- Q4 Kz
-1

/ I+

=

Na zjednoduseném vykresu ménic¢e mizete vidét tfi dvoupolohové prepinace.
V ménicich Omron jsou pfepinace ve skuteCnosti bipolarni tranzistory s izolo-
vanym hradlem. Pomoci algoritmu komutace mikroprocesor v pohonu zapina
a vypina tranzistory vysokou rychlosti, aby vytvofil poZzadovana vinéni.
Induk&nost vinuti motoru pomaha pulzy zjemnovat.

1-3-3 Kroutici moment a provoz s konstantnim napétim/frekvenci

14

Drive Fidily stejnosmérné pohony s promen-  \ystupni napéti
nou rychlosti rychlost pomoci metody ote-
viené smycky (skalarni). Provoz za
konstantniho napéti a frekvence udrzuje
konstantni pomér mezi pouZitym napétim
a pouzitou frekvenci. Za téchto podminek
indukéni motor na stfidavy proud dava kon-
stantni kroutici moment v celém pasmu pro- :
voznich rychlosti. Pro néktera pouziti byla 100%
skalarni metoda vhodna. Vlystupni frekvence

Staly kroutici momen




Uvod k pohoniim s proménlivou frekvenci Cast 1-3

V soucasnosti s pfichodem sofistikovanych mikroprocesortl a procesort digi-
talnich signalt (DSP - digital signal processors) je mozné Fidit rychlost
a kroutici moment indukénich motortd na stfidavy proud s bezpfikladnou pres-
nosti. Rada méni&t MX2 provadi pomoci téchto zafizeni sloZité matematické
vypodty potfebné k dosazeni vynikajiciho vykonu. Muzete si vybrat z riznych
kfivek krouticich moment(, které pokryji potfeby vaseho pouziti. Konstantni
kroutici moment pouzije stejny kroutici moment v celém rozsahu frekvenci
(rychlosti). Proménny kroutici moment, také nazyvany snizeny kroutici moment,
snizuje kroutici moment pfi stfednich frekvencich. Nastaveni pro zvySeni krouti-
ciho momentu pfida dalSi kroutici moment do dolni poloviny rozsahu frekvenci
v kfivkach konstantniho a proménného krouticiho momentu. Pomoci funkce
kfivky nastavitelného krouticiho momentu muizete definovat sadu datovych
bodu definujicich vlastni kfivku krouticiho momentu pro vase pouziti.

1-3-4 Vstup ménice a trifazovy proud

/N\Tip

Rada méniéti Omron MX2 zahrnuje dvé& podskupiny: ménice tfidy 200V
a tfidy 400 V. Pohon popsany v této pfiru¢ce je mozné pouzit ve Spojenych
statech nebo Evropé, ackoliv pfesna Uroven napéti pro komercni pouziti se
v jednotlivych zemich maze mirné lisit. Proto méni¢ tfidy 200 V vyzaduje
(jmenovité) 200 az 240 VAC a ménic tfidy 400 V vyzaduje 380 az 480 VAC.
Ménice MX2-B tfidy 200 V pouzivaji jednofazové napéti tfidy 200 V, ménice
MX2-2 pouze tfifazovy proud. VSechny ménice tfidy 400 V vyzaduji tfifazovy
proud.

Jestlize vaSe pouziti ma k dispozici pouze jednofazovy proud, pouzijte ménic
MX2 s vykonem 3 KS nebo ménég; tyto méniCe Ize napajet jednofazovym
proudem. Poznamka: VétSi modely Ize napajet jednofazovym proudem se
snizenim vykonu. DalS$i informace naleznete u svého prodejce spolecnosti
Omron.

Obvykla terminologie jednofazového vedeni je fazovy vodi€ (L) a nulovy vodic
(N). Trifazové vedeni se obvykle oznacuje vodi¢ 1 [R/L1], vodi¢ 2 [S/L2]
a vodi¢ 3 [T/L3]. V kazdém pfipadé by mélo vedeni zahrnovat zemnéni. Toto
zemnéni je nutné pfipojit ke skFini ménic¢e a k ramu motoru (viz téma ,Pripo-
jeni vystupu ménice na motor* v Casti ¢ast 2-3-12 (strana 51) a téma
,Vystupni svorka ménice (U/T1, V/T2, W/T3)* v €asti Cast 2-3-9 (strana 47)).

1-3-5 Vystup ménic¢e na motor

Stfidavy motor musi byt pfipojen pouze na vystupni  Tiifazovy stfidavy motor
svorky ménice. Vystupni vorky jsou jedineéné ozna- U/
Ceny (aby se odlisily od vstupnich svorek) U/T1, V/T2

a W/T3. To odpovida obvyklému oznaceni napajeni

motoru T1, T2 a T3. Pro nové pouziti neni Casto

nezbytné pfipojit konkrétni napajeni motoru. Nasled-

kem prehozeni libovolnych dvou ze tfi napajecich

kabell je obraceni sméru ota¢eni motoru. V pouzitich,

kde by mohlo obracené otaceni zplsobit poSkozeni 13 L vm2
vybaveni nebo zranéni obsluhy, zkontrolujte smér ota-

¢eni pfed provozem plnou rychlosti.

KvUli bezpeénosti obsluhy je nutné pfipojit skfifi motoru

k zemnéni v dolni ¢asti skfiné ménice.

V8imnéte si, Ze mezi tfemi pfipojenimi k motoru neni zadné oznacené
~hulovy® nebo ,navrat‘. Motor pfedstavuje vyvazenou impedanci typu hvézda
(,Y*) ménice, takze neni nutné mit samostatny navrat. Jinak fe¢eno, kazdé ze
LZivych® pfipojeni slouzi jako navrat pro ostatni pfipojeni kvdli jejich fazovému
vztahu.

Uzemnéni
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Uvod k pohoniim s proménlivou frekvenci Cast 1-3

Méni¢ od spole&nosti Omron je robustni a spolehlivé zafizeni. Uelem mé&nice
je vykonavat roli fizeni motoru pfi vSech béznych operacich. Proto je v této
pfirucce pokyn nevypinat méni¢, kdyZz motor bézi (pokud nejde o nouzové
zastaveni). Také neinstalujte vypinace na kabelaz mezi od ménic¢e k motoru
(s vyjimkou tepelného vypinace). Samoziejmé je nutné zahrnout do navrhu
bezpecnostni zafizeni, napfiklad pojistky, aby doS$lo k pferuseni napajeni pfi
poruSe, jak vyzaduje norma NEC a mistni pfedpisy.

1-3-6 Inteligentni funkce a parametry

1-3-7 Brzdéni

16

VétSina této pfiruCky popisuje, jak pouzivat funkce ménice a jako konfigurovat
jeho parametry. Méni¢ je fizen mikroprocesory a ma mnoho nezavislych
funkci. Parametry mikroprocesoru jsou uloZeny v paméti EEPROM na desce.
Klavesnice na pfednim panelu poskytuje pfistup ke vSem funkcim a paramet-
ram, ke kterym mate pfistup i pomoci ostatnich zafizeni. Obecny nazev vSech
téchto zafizeni je digitalni ovladaci panel, integrovany ovladaci panel nebo
panel digitalniho ovladaciho panelu. V kapitole 2 se dozvite, jak motor spustit
pomoci minimalniho poctu pfikazt nebo parametri konfigurace.

Volitelna programovaci jednotka pro ¢teni a zapis umozriuje Cist a zapisovat
obsah paméti EEPROM z programovaci jednotky. Tato funkce je obzvlasté
vhodna pro vyrobce OEM, ktefi potfebuji duplikovat nastaveni jednoho
ménic¢e do mnoha dalSich méni¢l podobné jako na vyrobni lince.

Obecné je brzdéni sila, ktera se snazi zpomalit nebo zastavit otaceni motoru.
Je tedy spojeno se zpomalenim motoru, ale midze k nému dojit v pfipadé, kdy
zatéz pohani motor rychleji, nez je pozadovana rychlost (zrychlovani).
Jestlize potfebujete zpomalit motor a zatéz rychleji, nez je jejich pfirozené
zpomaleni pfi dobé&hu, doporu€ujeme instalovat brzdici odpor. Jednotka dyna-
mického brzdéni (vestavéna do ménice MX2) dodava nadbyte€nou energii
motoru do odporu, aby do$lo ke zpomaleni motoru a zatéze (viz téma ,Uvod"
v Casti ¢ast 5-1 (strana 255) a ,Dynamické brzdéni* v Casti ¢ast 5-3 (strana
262)). Pokud zatizeni zrychluje motor po dlouhou dobu, méni¢ MX2 nemusi
byt vhodny (kontaktujte prodejce spole¢nosti Omron).

Parametry ménic¢e zahrnuji hodnoty zrychleni a zpomaleni, které muzete
nastavit podle potfeb pouziti. Pro jednotliva méni¢, motor a zatizeni je k dis-
pozici vice dosazitelnych zrychleni a zpomaleni.



Uvod k pohoniim s proménlivou frekvenci C
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1-3-8 Rychlostni profily

Poznamka

Méni¢ MX2 umoznuje sofistikova- Otacky

nou kontrolu rychlosti. Grafické zna- Nastavena rychlost
zornéni  této schopnosti vam

pomUZe porozumét a konfigurovat Zrychleni Zpomaleni
asociované parametry. Tato pfirucka 0

pouziva graf profilu rychlosti pouzi- Rychlostni profil t

vany v primyslu (obrazek vpravo).
V tomto pfikladu je zrychleni stou-
pani na nastavenou rychlost a zpo-
maleni je klesani k zastaveni.

Nastaveni zrychleni a zpomaleni
uruji Cas potfebny k dosazeni
maximalni frekvence z klidu (nebo
naopak). Vysledny sklon (pomér
zmeény rychlosti a ¢asu) je zrychleni :
nebo zpomaleni. Zvy3eni vystupni 0
frekvence pouziva sklon zrychleni, ) |
zatimco sniZeni pouziva sklon zpo- [+ zrychleni —f
maleni. Doba zrychleni nebo zpo-
maleni potiebna ke konkrétni
zméné rychlosti zavisi na pocatec-
nich a koncovych frekvencich.

Sklon je v§ak konstantni a odpovida celkovému ¢asu zrychleni nebo zpoma-
leni. Napfiklad celkova doba zrychleni mize byt 10 sekund — doba potfebna
ke zméné otacek z 0 na 60 Hz.

V ménic¢i MX2 maze byt ulozeno az Otacky

Maximalni rychlost

Otacky

(nastaveni ¢asu)

16 pfedem nastavenych rychlosti. Otdcky 2
Méni¢ muize také pouzit rGzna Otacky 1

zrychleni a zpomaleni k pfechodu

z jedné pfednastavené do jiné pfed- 0

nastavené rychlosti. Vicerychlostni Profil s riznymi otackami

profil (na obrazku napravo) pouziva

dvé nebo vice pFednastavenych

rychlosti, které muzete vybrat

pomoci inteligentnich vstupnich svorek. Pomoci tohoto vnéjSiho ovladani je
mozné kdykoliv pouZzit libovolnou pfednastavenou rychlost.

DalSi moznosti je, Ze je vybrana rychlost nekone¢né proménna v celém roz-
sahu rychlosti. K ru¢ni kontrole je mozné pouZzit potenciometr nebo klaves-
nici. Pohon pfijima analogové signaly 0—10 VDC a fidici signaly 4-20 mA.
Méni¢ muze Fidit motor v obou smé- Otéicky
rech. Smér otaceni urluji samo-

statné piikazy FW a RV. Priklad
rychlostniho profilu zobrazuje pohyb ‘ i

Chod vpred

dopfedu nasledovany pohybem
opacného sméru s kratSim trvanim.
Pfednastavené hodnoty rychlosti
a analogové signaly fidi velikost rych-
losti, zatimco pfikazy FWD a REV
uréuji smér dfive nez pohyb zacne.

Zpétny chod

Profil s obéma chody

Méni¢ MX2 muze pohybovat zatizenim obéma sméry. Neni vSak uréen pro
pouZziti typu servo, ktera pouzivaji bipolarni signaly rychlosti uréujici smér.
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Nejcastéjsi dotazy

Cast 1-4

1-4 NejCastéjsSi dotazy
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D. Co je hlavni vyhodou pouziti méni¢e k pohonu motoru ve srovnani s alter-
nativnimi feSenimi?
0. Méni¢ maze ménit rychlost motoru s velmi malymi ztratami ucinnosti, na
rozdil od mechanickych nebo hydraulickych zplsobu Fizeni. Vysledné
uspory energie obvykle zaplati ménic relativné rychle.

D. Pojem ,ménic¢* je trochu matouci, protoze k popisu elektronické jednotky

fidici motor také pouzivame pojmy ,pohon* a ,zesilovac“. Co pojem ,ménic*

znamena?
0. Pojem méni¢, pohon a zesilova¢ se v oboru pouzivaji do jisté miry za-
ménitelné. V sou€asnosti ke pojem pohon, pohon s proménlivou frekvenci
a meéni¢ obecné pouzivaji k popisu elektronickych ovladacl rychlosti mo-
toru na bazi mikroprocesoru. Dfive se jako pohon s proménlivou rychlosti
oznacovaly rizné mechanické prostfedky pro zménu rychlosti. Zesilova¢
je pojem témér vyhradné pouzivany u servomotor(i nebo krokovych motor(.

D. Ackoliv méni¢ MX2 je pohon s proménlivou rychlosti, mohu jej pouzit

v pouziti s pevnou rychlosti?
0. Ano, nékdy je mozné ménic pouzit jednoduse jako zafizeni ,s mékkym
startem®, které nabizi Fizené zrychleni a zpomaleni na pevnou rychlost.
V takovych pouzitich mohou byt uzite€né i dalsi funkce ménice MX2.
Pouziti pohonu s proménnou rychlosti vSak m{ize byt oproti jinych FeSenim
pfinosem pro mnoho typu pramyslovych a komerénich pouziti diky fizené-
mu zrychleni a zpomaleni, vysokému krouticimu momentu pfi nizkych
rychlostech a Setfeni energii.

D. Da se pouzit méni¢ a induk&éni motor na stfidavy proud v pouzitich nasta-
veni polohy?
tor otacet a stale dodavat kroutici moment. Méni¢ MX2 poskytuje piny
kroutici moment pfi otackach motoru 6Hz (180 ot./min). Mé&ni&¢ NEPOUZI-
VEJTE, jestlize chcete, aby motor zastavil a udrZoval pozici zatéze bez po-
moci mechanické brzdy (pouzijte servomotor nebo krokovy Fidici systém).

D. Je mozné ménic¢ Fidit a sledovat pres sit?

O. Ano. Ménite MX2 maiji pro komunikaci vestavénou sbérnici ModBus.
Dalsi informace o sitové komunikaci naleznete v Dodatku B.

D. Proc se v pfiru¢ce nebo jiné dokumentaci pouziva terminologie, jako napfi-
klad ,tfida 200 V* misto pouziti skute€ného napéti, napfiklad ,230 VAC*.

0. Konkrétni model ménice se nastavuje v tovarné, protoze pracuje v kon-
krétnim napétovém rozsahu cilové zemé. Specifikace modelu jsou na stit-
ku na boc¢ni strané ménice. Evropsky ménic tfidy 200 V (s ,EU“ znagenim)
ma jina nastaveni parametrl nez americka tfida 200 V.

D. Pro¢ nema motor nulovou svorku jako navrat do ménice?

0. Motor teoreticky predstavuje vyvazené zapojeni typu hvézda, pokud
maji vSechna ftfi vinuti statoru stejnou impedanci. Zapojeni typu hvézda
umoznuje vSem tfem dratim slouzit jako vstup nebo vystup pfi alternativ-
nim poloviénim cyklu.



Nejcastéjsi dotazy
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Poznamka

D. Potfebuje motor uzemnéni skfiné?
0. Ano, z nékolika divodl. Nejdllezitéjsi je, Ze toto zemnéni poskytuje
ochranu v pfipadé, Ze kvuli zkratu v motoru vznikne nebezpec¢né napéti na
jeho skfini. Za druhé, u motord se vyskytuje svodovy proud, ktery se zvy-
Suje starnutim. A nakonec, uzemnéna skfifi obecné vykazuje méné elek-
trického Sumu nez neuzemnéna.

D. Jaky typ motor( se kompatibilni s méni¢i Omron?

0. Typ motoru — musi to byt indukéni motor na tfifazovy stfidavy proud.
PouZijte motor s méniCem s izolaci nejméné 800 V pro ménice tfidy 200 V
nebo s izolaci 1 600 V pro tfidu 400 V.

Velikost motoru — v praxi je lepSi nejdfive najit vhodnou velikost motoru
pro vase pouziti a teprve potom hledat méni¢ pro motor.

Mohou byt dal8i faktory ovlivriujici vybé&r motoru, napfiklad odvod tepla, profil
provoznich otacek motoru, typ pouzdra a metoda chlazeni.

D. Kolik péld by mél motor mit?
0. Méni¢e Omron je mozné nakonfigurovat pro fizeni motord se 2, 4, 6
nebo 8 poly. Cim vétsi je pocet pold, tim mensi jsou nejvyssi otacky moto-
ru, ale tim vétsi kroutici moment bude motor mit pfi zakladnich otackach.

D. Budu schopen pfidat dynamické brzdéni (odporem) k mému pohonu fady
MX2 od spole€nosti Omron po prvni instalaci?

0. Ano, méni¢ MX2 ma jiz vestavén okruh pro dynamické brzdéni. Jedno-
duse pfidejte odpor dimenzovany podle pozadavkud brzdéni. DalSi informa-
ce ziskate u zastupce spole¢nosti Omron.

D. Jak se dozvim, jestli moje pouziti potfebuje brzdéni odporem?

0. U novych pouziti t&zko Fici, dokud skute¢né nevyzkousite feSeni motor/
pohon. Obecné feceno, néktera pouziti mohou ke zpomaleni vyuzivat sys-
témové ztraty, napfiklad tfeni, nebo jim nevadi delSi doba zpomaleni. Tato
pouziti nebudou potfebovat dynamické brzdéni.

Nicméné pouziti s kombinaci zatizeni s velkou setrvaénosti a pozadova-
nou kratkou dobou zpomaleni budou potifebovat dynamické brzdéni. Jde
o fyzikalni otazku, kterou je mozné zodpovédét bud empiricky, nebo pomo-
ci vypodtu.

D. U méni¢u spolecnosti Omron je dostupnych nékolik moznosti tykajicich se
potladeni elektrického Sumu. Jak poznam, Ze moje pouZziti potfebuje nékterou
z téchto moznosti?

0. Ugelem té&chto filtrd hluku je omezit elektricky $um ménice, aby nebyl
ovlivnén provoz blizkych elektrickych zafizeni. Néktera pouziti jsou fizena
regulaénimi Ufady, a potlaeni Sumu je povinné. V téchto pfipadech musi
mit ménic¢ instalovan odpovidajici filtr Sumu. Jiné aplikace nemusi potre-
bovat potlaeni Sumu, ledaze byste si v8imnuli elektrického ruSeni provo-
zu ostatnich zafizeni.
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Mezindrodni normy Cast 1-5

D. Rada MX2 obsahuje Fizeni PID. Smy&ky PID jsou obvykle spojeny s Fize-

nim vody, procesy fizeni proudéni, topenim nebo obecné zpracovatelskym

pramyslem. Jak m(ize byt funkce PID smycky uzitena v mém pouziti?
O. Budete muset urcit konkrétni hlavni promé&nnou ve vasem pouziti, které
va$e pouziti ovliviiuje. To je promé&nna procesu (PV) motoru. Casem vy$si
rychlost motor zpusobi rychlej§i zménu PV nez nizs§i rychlost motoru.
Pouzitim smycky PID fidi méni¢ motor, aby bé&Zel optimalni rychlosti poza-
dovanou k udrzovani PV na pozadované hodnoté pro aktualni podminky.
Pouziti funkce smyc¢ky PID bude vyzadovat dal$i senzory a dalSi kabelaz
a povazuje se za pokrocilé pouziti.

1-5 Mezinarodni normy

Ménice fady 3G3MX2 spliuji nasledujici mezinarodni normy.

Klasifikace Pouzitelna norma
Smérnice EC | Strojirenska smérnice EN 1SO13849-1:2008 PLd
2006/94/EC EN 61800-5-2
EN 60204-1
Smérnice tykajici se EN 61800-5-1
nizkého napéti
Smérnice EMC EN 61800-3
UL UL508C
CSA-C22.2 No. 14

Bezpecnostni funkce jsou podporovany.

Ménice fady 3G3MX2 splfiuji poZzadavky pro provoz IEC 60204-1 kategorie
zastaveni 0 a ISO 13849-1 Uroveri provozu PLd.
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CAST 2
Montaz a instalace ménicCe

2-1 Orientace ve funkcich ménice

2-1-1 Rozbaleni a kontrola

Rozbalte novy méni¢ MX2 a provedte tyto kroky:
1. Zkuste najit poSkozeni, ke kterému doSlo pfi pfevozu.
2. Ovérte obsah baleni.

3. Zkontrolujte Stitek s charakteristikami na boku méni¢e. Zkontrolujte,
ze odpovida Cislu produktu, ktery jste vybrali.

2-1-2 Hlavni fyzické vlastnosti

Ménice fady MX2 se liSi ve velikosti podle

ohodnoceni vystupniho proudu a velikosti ] &
motoru pro kazdé Cislo modelu. V8echny =
méni¢e maiji stejnou zakladni klavesnici " Y PWR(W
s o v ’ . MX2 INVERTER ) [
a rozhrani konektor(i pro usnadnéni konsi- O m O] A o
Mg v v . ’ b L[] [
stence pouziti. Méni¢ ma na zadni strané D303, Al v

jsou v chladi¢i pro vase pohodli pfedvr- o] ][]

tany. Men§i modely maji dvé montazni 1
diry, zatimco v&tsi maji &tyfi. Zkontrolujte, || ———————————
Ze se pouzivaji vSechny montazni otvory.
Nikdy se nedotykejte chladi¢e pfed nebo
po operaci, mize byt horky.

Pouzdro elektroniky a pfedni panel jsou
vestavény do predni ¢asti chladiCe.

chladi¢. Vétsi modely maji vétrak pro —e—
vylepSeni odvodu tepla. Montazni otvory
-/

Klavesnice méni¢e — méni¢ pouziva roz-
hrani digitalniho ovladaciho panelu nebo
klavesnici. Zobrazeni se &tyfmi Cislicemi W

muze zobrazit rizné parametry vykonu.
Diody LED ukazuji, zda jsou jednotky

zobrazeni v hertzich nebo ampérech. rﬁi"zr?n?vréma RUN PWR (7 )
Dal$i diody LED oznatuji napajen TaTn] 'HOZ |
(externi), rezim  spuSténo/zastaveno mIRIN ARl

a stav program/sledovani. Membranové === ol ©
klavesy Spustit a Zastavit/obnovit Fidi _RS'\T|A| STOP|

operaci sledovani. Klavesy [©], [J], N | |ReseT

a umoznuiji ovbglelze rirochélvzevt |C_)||V|| ,_)|

funkce a parametry ménice. Pfi zmeéné | A4 )

parametru se pouziva klavesa | .| .
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Orientace ve funkcich ménice Cast 2-1
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Pristup ke kabelazi — nejdfive zkontrolujte, ze k ménici neni pfipojen zadny
zdroj napajeni. Jestlize bylo pfipojeno napajeni, zkontrolujte, Ze je dioda LED
napajeni vypnuta a po vypnuti napajeni Cekejte deset minut, nez budete
pokraCovat. Po odstranéni krytu svorky a pfedniho krytu skfiné se odsune
nahoru déleni skfing, které zakryva vystupy kabelaze napajeni a motoru.

VSimnéte si CtyF vystupnich otvort pro draty v ¢asti pouzdra. Tim se oddéli
kabelaz napdjeni a motoru od logiky na urovni signalu nebo analogové kabe-
laZe (napravo).

Odstrante Cast pouzdra podle obrazku a pfi instalaci kabelaze je nastavte
samostatné. Pozdéji zkontrolujte, Ze je nahradite. Nikdy neprovozujte ménic
s oddélenym délenim nebo odstranénou predni ¢asti pouzdra.

Napajeci vstup a 3fazova kabelaz se pfipojuje k dolni fadé svorek. Horni fada
napajecich svorek se pfipojuje k volitelnym brzdnym jednotkdm nebo stejno-
smérné tlumivce.

V nasledujici ¢asti této kapitoly se popisuje navrh systému a prochazi se krok
za krokem proces instalace. Po ¢asti, kde je popsana kabelaz, je v této kapi-
tole popsano, jak Ize pomoci klaves na pfednim panelu pouzivat funkce
a upravovat parametry.

t

@ Kryti svorek
i

Déleni pouzdra

N
,

<

Poznamka Déleni pouzdra je mozné odstranit bez odstranéni pfedniho krytu v nasledu-

jici modelech.

Jednofazovy 200 V: 0,7 az 2,2 kW
T¥ifazovy 200 V: 1,5 az 15 kW
TFifazovy 400 V: vSechny velikosti
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2-1-3 Casti odstraniteln

1fazovy 200 V 0,1, 0,2, 0,4 kW

3fazovy 200V 0,1, 0,2, 0,4, 0,75 kW
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(5) Kryt svorkovnice

(1) Kryt chladiciho vétraku

(2) Chladici v&

@)
(

Poznamka 3fazové 200 V/0,75 kW modely se dodavaiji s chladicimi vétraky.

(6) Volitelny kryt desky

(7) Zadni plat

trak

Chladici vystupek
Hlavni pouzdro

)

4

1fazové modely 200 V/0,75 kW a 3fadzovy model 400 V/0,4 kW/0,75 kW se s vétraky

nedodavaji.
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3fazovy 200 V 11 kW
3fazovy 400 V 11, 15 kW

200 V 15 kW

3fazovy

Kryt svorkovnice

)

5

(

Kryt chladiciho vétraku

)

(1

(6) Volitelny kryt desky

étrak

Chladici vystupek

(2) Chladici v

@)

Zadni plat

)

7

(

(4) Hlavni pouzdro
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Orientace ve funkcich ménice

IP54

Montazni plat

Odvod vzduchu

Predni kryt

Otvor pro pohled
dovnit?
ménice MX2

Zamek pro
predni kryt

USB konektor (mini B)

Otvor v panelu pro pfisluSenstvi

i Zemnéni skfingé
montazniho platu
Zemnéni skfingé
filtru EMC

Vstup napajeni
k filtru EMC

konzola
s filtrem EMC

} M&nic MX2

Prachovy filtr




Orientace ve funkcich ménice

Q-

st 2-1

Kolejnice DIN
pro moznosti montaze

Pojistka chladiciho
ventilatoru

Ventilator

Otvor pfistupu
kabelaze
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Popis zakladniho systému C
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2-2 Popis zakladniho systému
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Ridici systém motoru musi zahrnovat motor a méni¢ a jistic nebo pojistky
kvuli bezpec¢nosti. Jestlize pfipojujete motor k ménici pfi testovani, abyste
zacali, je to vSe, co potfebujete. Systém vSak miize mit také dalSi soucasti.
Nékteré mohou slouzit k potlaeni hluku, zatimco jiné mohou zlepSovat brz-
déni ménice. V nasledujici tabulce je systém se vSemi volitelnymi kompo-

nentami, které mlzete potfebovat ve vasi dokoncené aplikaci.

0d napjeni Nazev Funkce
Jistic/ Jisti¢ s odlévanou skfini (MCCB — mol-
RO IV N . odpojeni ded-case circuit breaker), proudovy
| 1 Jistic chrani¢ (GFI — ground fault interrupter)
' : nebo odpojovaci zafizeni s pojistkami.
' ' POZNAMKA: Osoba provadéjici mon-
"""""" tdz musi zajistit bezpecnost a dodrzeni
AC tlumivka pfedpist dle norem dané zemé.
(vstupni filtr) Vstupni Uzite¢na k omezeni harmonickych
strana deformaci nizkych frekvenci indukova-
AC tlumivka | nych v kabelech napajeni a v disledku
toho ke zlepSeni uciniku. VYSTRAHA:
U nékterych pouziti je nutné zabranit
Filtr EMI poskozeni ménice pomoci stfidavé
tlumivky. DalSi informace naleznete
v tématu Vystraha na dalSi strance.
Filtr EMC Omezuje vedeny vysokofrekvenéni Sum
(pfehled v kabelech napajeni mezi méni¢em
pouziti CE a systémem pro distribuce energie.
naleznete PFipojuje se k primarni (vstupni) strané
1 12 13 v Dodatku D) | ménice.
+1 grtsg;ﬁa Stejno- Omezuje harmonické frekvence gene-
Ménié Humivka smeérna rované ¢asti ménice pohanéjici motor
+ tlumivka zjemnénim aktualniho poZadavku kon-
RBI—— denzatoru.
Brzdny Brzdny odpor | Pouziva se k rozptyleni regenerativni
odpor energie z motoru, ktera je akumulovana
do stejnosmérné sbérnice nabijejici
+ kondenzatory a zvySujici napéti.
GND +Vystupni K ruseni elektrickym Sumem muze dojit
™ T2 T3 filtr radio- v blizkém vybaveni, napfiklad radiovém
— vého Sumu | pfijimaci. Tento filtr s magnetickou civ-
| | | Fi kou pomaha omezit Sum vyzafovany
Filtr velmi vysokymi frekvencemi (Ize jej
Sumu RF pouzit také na vstupu).
AC tlumivka Vystupni Tato tlumivka (pouze civka L) zabraruje
(vystupni filtr) | strana vysokému napéti vzniklému modulaci
AC tlumivka | PWM dosahnout motoru a kompenzuje
kapacitu kabel(l motoru, obzvlasté dlou-
hych.
Chcete-li pouzit 4¢innéjsi (a drazsi
moznosti), napfiklad sinusovy filtr (ktery
plsobi na vinéni podobna tém v siti)
= nebo filtry dV/dt, kontaktujte vaseho
Tepelny spina¢ prodejce.

Poznamka K regulovani jsou potfebna nékteré komponenty (viz CAST 5 Prislusenstvi
systému ménice a Dodatek D Pokyny k instalaci CE-EMC).



Zakladni instalace krok za krokem Cast 2-3

&VYSTRAHA V nasledujicich prfipadech obsahujicich méni¢ s obecnym uréenim muze na
strané napajeni proudit velky Spi¢kovy proud, ktery nékdy zni¢i modul adaptéru:

1. Faktor nevyvazenosti napajeni je 3% nebo vétsi.
2. Kapacita zdroje napajeni je nejméné 10krat vétsi nez kapacita ménice
(nebo je kapacita zdroje méni¢e 500 kVA nebo vice).
3. Z dlivodu nasledujicich podminek mohou nastat nahlé zmény v napajeni:
a. Propojeni nékolika ménici pomoci kratké sbérnice.
b. Tyristorovy pfevodnik a ménic jsou propojeny kratkou sbérnici.
c. Instalovany fazovy kompenzacni kondenzator se otevie a zavre.

Jestlize plati tyto podminky nebo kdyz musi byt pfipojené vybaveni vysoce
spolehlivé, JE NUTNE instalovat na vstupu stfidavou tlumivku 3% (pro pokles
napéti pfi jmenovitém proudu) s ohledem na napajeci napéti na strané napa-
jeni. Pokud jsou také mozné ucinky nepfimého uderu bleskem, instalujte hro-
mosvod.

2-3 Zakladni instalace krok za krokem

V této Casti projdete nasledujici zakladni kroky instalace:

Krok Aktivita Strana

1 Vyberte montazni umisténi ve shodé s ¢asti Vystrahy strana 29
a upozornéni. Viz nasledujici poznamky.

2 V misté instalace zkontrolujte, zda je zde pfiméfena ventilace. | strana 32

3 Prikrytim ventilacnich otvori ménice zabranite vstupu cizich ¢astic. | strana 42

4 Kontrolou rozmérd ménice zkontrolujte pldorys a umisténi strana 34
montaznich otvoru.

5 Pfed zapojenim ménice prostudujte upozornéni, vystrahy, velikosti | strana 42
dratu a pojistek a kone¢né charakteristiky krouticiho momentu.

6 K napajecimu vstupu ménice pfipojte kabelaz. strana 46

7 Pfipojte vystupni kabely ménice k motoru. strana 51

8 Odkryjte ventilaéni otvory ménice pouzité v kroku 3. strana 55

9 Provedte test napajeni. (Tento krok zahrnuje nékolik dil€ich krok(.) | strana 56

10 Provedte pozorovani a zkontrolujte va$i instalaci. strana 68

Pozndamka Pokud provadite instalaci v zemi EU, prostudujte instalaéni pokyny EMC
v Casti Dodatek D Pokyny k instalaci CE-EMC.
Vybér umisténi montéze
Prostudujte si nasledujici zpravy upozornéni tykajici se montaze ménice.

mit za nasledek rozsahlé pfepracovani, poskozeni vybaveni nebo zranéni.

&VYSTRAHA Nebezpeci zasazeni elektrickym proudem. Nikdy se nedotykejte ¢asti holé
PCB (printed circuit board — desky tisténych spoji) nebo &asti sbérnice, kdyz
je jednotka napajena. Ménic je nutné vypnout i v pfipadé, Ze ménite €ast pre-
pinace.

&Upozornéni Instalujte jednotku na ohnivzdorny material, napfiklad ocelovy plat. Jinak
hrozi nebezpeci pozaru.

&Upozornéni Neumistujte k ménici hoflavé materialy. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.
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2-3-1

30

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni
/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Instalace

Zkontrolujte, ze do vétracich otvoru skfiné ménice nevnikla cizi télesa, napfi-
klad kusy dratu, kapky od svafovani, kovové Spony, prach atd. Jinak hrozi
nebezpedi pozaru.

Zkontrolujte, Zze je ménic¢ instalovan na misté, které unese jeho vahu podle
specifikaci v textu (tabulky specifikaci v kapitole 1). V opaéném pfipadé mize
dojit k padu ménice a zranéni osob.

Nezapomerite instalovat jednotku na kolmou sténu, ktera nepodléha vibra-
cim. V opa¢ném pfipadé muze dojit k padu ménice a zranéni osob.

Zkontrolujte, Ze se nepouziva ménic, ktery je posSkozen nebo mu chybi
nékteré soucasti. V opacném pfipadé muze dojit k zranéni osob.

Zkontrolujte, Ze je ménic instalovan v dobfe vétrané mistnosti, ktera neni
pfimo vystavena slune¢nimu svétlu, tendencim k vysoké teploté, vysoké vih-
kosti nebo srazeni vlhkosti, vysoké urovni prasnosti, korozivnimu plynu,
vybusnému plynu, hoflavému plynu, jemnému prachu z brouseni, poskozeni
solemi atd. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

IP20

Instalujte mé&nic svisle na sténu.
Instalujte mé&ni¢ na nehoflavy material stény, napfiklad kov.
Dalsi instalace nejsou mozné, protoZze navrh proudéni tepla ménice je svisly.

IP54

Kroky instalace

. Vyberte umisténi instalace.

. Kontrolou rozmér(i pouzdra zkontrolujte plidorys a umisténi montaznich otvora.
. Odstrarite predni kryt.

. Upevnéte montazni plat pouzdra MX2 IP54.

. Pfipojte vSechnu kabelaz.

. Zkontrolujte va$i instalaci.

. Pfipojte pfedni kryt.

N O Ok W N -

Umisténi instalace

Poznamka: Neukladejte nebo nepouzivejte skfin MX2 IP54 v mistech,
kde dochazi ke kondenzaci. Mohlo by dojit k poSkozeni jednotky.
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Zakladni instalace krok za krokem ¢

Orientace pfi montazi a volné misto

Skfin instalujte vZdy ve svislé poloze. Nechte 10 cm volného mista nad a pod
skfini pro spravné chlazeni. Nechte 10 cm volného mista nalevo a napravo
pro nahrazeni prachového filtru.

Odstranéni predniho krytu

&VYSTRAHA Pred odstranénim krytu vypnéte napajeni. Pokud napdjeni nevypnete, mize
dojit k téZkému poranéni v nasledku zasazeni elektrickym proudem.

1. Uvolnéte tfi Srouby, které drzi pfedni kryt.
2. Pretahnéte dolni ¢ast pfedniho krytu 0 5 cm.
3. Pfesunutim pfedniho krytu nahoru kryt odstrarite.

&Upozornéni Kryt by mély otevirat pouze povéfené osoby.
&Upozornéni Nedotykejte se krytu pfi napdjeni a po néjaky €as po vypnuti napdjeni.

Vysledkem mohou byt stfedni popaleniny.

Montaz platu MX2 IP54
VSechny skiiné pouzivaji k montazi Srouby M6. Utdhnéte podloZky nebo jiné
prostfedky, abyste se ujistili, Ze se Srouby nepovoli v dusledku vibraci.

2-3-2 Volny prostor okolo ménice

///////////////////////

% 100 mm nebo vice

/ Vytvorte dostatecné
Z Proud vzduchu |: lerr:? arln ;Ztr;i akt::\)tl)ely
/ asd. rj?byly

Z Ehidcing vaduchu
7 2

Z Sténa

P |

Z 50 mm nebo vice 100 mm nebo vice .

/
Zkontrolujte, Ze okolni teplota zlistava v ohodnoceném rozsahu (—10 az 50°C).
Poznameneijte si, jestlize okolni teplota dosahne nebo prekroci 40°C, nosna
frekvence a vystupni proud musi byt chodnocen (zkontrolujte tabulky ohodno-
ceni kazdého modelu ménice v ¢asti Kfivky ohodnoceni na strané 9). Jestlize
se méni€ pouziva v prostifedi pfesahujicim dovoleny pracovni rozsah teplot,
zivotnost ménice (zejména kondenzatoru) se zkrati.

Zméfte a zkontrolujte teplotu pfiblizné 5 cm od stfedu dolni &asti télesa ménice.

Poskytnéte dostate¢né misto okolo ménice, protoze se muze velmi zahfat
(az na 150°C). Také je mozné pfi navrhu pouzdra pocitat se spravnym nuce-
nym chlazeni proudicim vzduchem:
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(Dobry pfiklad)

Ventilator

Ventilator

(Spatny priklad)

Nepfiblizujte méni¢ od hrejicich prvku (napfiklad brzdného odporu, tlumivky atd.).
Instalace vedle sebe je mozna. Okolni teplota mista instalace nesmi pfekrodit
40°C a nosnou frekvenci a vystupni proud je pfi pouziti instalace vedle sebe
nutné ohodnotit. DalSi informace naleznete v &asti Kfivky ohodnoceni na
strané 9.

Zkontrolujte, Ze je vlhkost v misté instalace v ramci provoznich hodnot (20%
az 90% relativni vlihkost), jak je definovano v charakteristikach standardu.

Salani tepla z ménice

1fazovy/3fazovy 200 V

Kapacita invertoru (kW) 0,1 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7.5 11 15
Zatizeni se 100% ztratou (W) 12 22 30 48 79 104 154 229 313 458 625
Uginnost pfi ohodnoceném 89,5 90 93 94 95 95,5 96 96 96 96 96
zatizeni (%)

3fazovy 400 V

Kapacita invertoru (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,0 4,0 55 7.5 11 15

Zatizeni se 100% ztratou (W) 35 56 96 116 125 167 229 296 411 528
Uginnost pfi ohodnoceném 92 93 94 95 96 96 96 96,2 96,4 96,6
zatizeni (%)

/\ Upozornéni
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Zkontrolujte, Ze se okolo ménice udrzuje uréena volna plocha a pfislusna ventilace.
Jinak se mize ménic pfehfivat a zpUsobit poskozeni vybaveni nebo pozar.




Zakladni instalace krok za krokem Cast 2-3
2-3-3 Instalace/odstranéni krytu svorkovnice
2-3-3-1  Odstranéni
Uvolnéte Srouby (1 nebo 2 umisténi) Stisknéte dolni ¢ast krytu
pridrzujici kryt bloku svorkovnice. svorkovnice ve sméru Sipky

a tazenim krytu bloku svorkovnice
za stisku kryt odstrarite.

em zde ve sméru
Sipky a tazenim krytu bloku
svorkovnice kryt odstranite.

Kryt svorkovnice je pfipevnén jednim Sroubem vpravo dole u modell s vyko-
nem 3,0 kW a mensich modelll nebo pomoci dvou $roubl na obou stranach
3,7 kW a vétsich modeld.

Volitelny kryt desky je pfipevnén Srouby ke krytu svorkovnice, ale neni pfipev-
nén k hlavni jednotce. Proto je mozné kryt svorkovnice odstranit bez odstra-
néni volitelného krytu desky.

2-3-3-2 Instalace

Postupujte podle obracenému postupu odstranéni. Umistéte horni stranu
krytu svorkovnice na hlavni jednotku a tlacte na kryt, dokud neuslysite zvuk
~cvaknuti®.

Volitelny kryt desky

Kryt svorkovnice

(AR

(AT
1
D

J
&S]

Sroub krytu svorkovnice
(1 umisténi pro modely
3,0 kW a mensi modely)

Sroub krytu bloku svorkovnice
(2 umisténi pro model s vykonem
3,7 kW a vétsi modely)
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Cast 2-3

2-3-4 Rozmeéry ménice

34

Poznamka

IP20

Na nasledujicich strankach najdéte vykres vhodny pro vas méni¢. Rozméry
jsou uvedeny v milimetrech (palcich).
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Napajeni Typ W (mm) | H(mm) | D (mm) | D1 (mm)
Jednofazovy 3G3MX2-AB001 68 128 109 13,5
200V 3G3MX2-AB002

3G3MX2-AB004 122,5 27
3fazovy 200V | 3G3MX2-A2001 109 13,5

3G3MX2-A2002

3G3MX2-A2004 122,5 27

3G3MX2-A2007 145,5 50

Nékteré skiiné méniCe vyzaduji dva montazni Srouby, zatimco jiné vyZaduji
Ctyfi. PouZijte pojistné podloZky nebo jiné prostfedky, aby se Srouby neuvol-
nily v dusledku vibraci.
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Cast 2-3
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Napajeni Typ W (mm) | H(mm) | D (mm) | D1 (mm)
1fazové 200V | 3G3MX2-AB007 108 128 170,5 55
3G3MX2-AB015
3G3MX2-AB022
3fazovy 200V | 3G3MX2-A2015 170,5 55
3G3MX2-A2022
3fazovy 400V | 3G3MX2-A4004 143,5 28
3G3MX2-A4007 170,5 55
3G3MX2-A4015
3G3MX2-A4022
3G3MX2-A4030
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Napajeni Typ W (mm) | H(mm) | D (mm) | D1 (mm)
3fazovy 200V | 3G3MX2-A2037 140 128 170,5 55

3fazovy 400V | 3G3MX2-A4040
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Cast 2-3

122

2-06

248
H

=

-

D1

=

Napajeni

Typ

W (mm)

H (mm)

D (mm)

D1 (mm)

3fazovy 200V | 3G3MX2-A2055
3G3MX2-A2075

3fazovy 400V | 3G3MX2-A4055
3G3MX2-A4075

140

260

155

73,3
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Napajeni Typ W (mm) | H(mm) | D (mm) | D1 (mm)
3fazovy 200V | 3G3MX2-A2110 180 296 175 97
3fazovy 400V | 3G3MX2-A4110

3G3MX2-A4150




Zakladni instalace krok za krokem

Cast 2-3
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Napajeni Typ W (mm) | H(mm) | D (mm) | D1 (mm)
3fazovy 200V | 3G3MX2-A2150 220 350 175 84
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IP54
1;2: Obrazek 1 2_
— 150 L
omron ‘
L) dl
| 274
2927
Obrazek 1
Napajeni Typ
1fazové 200 V 3G3MX2-DB001-E
3G3MX2-DB002-E
3G3MX2-DB004-E
3fazovy 200 V 3G3MX2-D2001-E
3G3MX2-D2002-E
3G3MX2-D2004-E
3G3MX2-D2007-E
E :§§§ 4 Obrazek2 gjﬁh
[ omson \
O O OO
e = 2989
317,7
Obrazek 2
Napajeni Typ
1fazové 200 V 3G3MX2-DB001-EC
3G3MX2-DB002-EC
3G3MX2-DB004-EC
3G3MX2-DB007-EC
3G3MX2-DB015-EC
3G3MX2-DB022-EC
3fazovy 200 V 3G3MX2-D2001-EC

3G3MX2-D2002-EC

3G3MX2-D2004-EC

3G3MX2-D2007-EC

3G3MX2-D2015-EC

3G3MX2-D2022-EC

3G3MX2-D2037-EC
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Obrazek 2
Napajeni Typ
3fazovy 400 V 3G3MX2-D4004-EC
3G3MX2-D4007-EC
3G3MX2-D4015-EC
3G3MX2-D4022-EC
3G3MX2-D4030-EC
3G3MX2-D4040-EC
32 Obrazek 3 s
_ 295 ﬁjﬁh
ON©) OO0
S - { 281
299,5
Obrazek 3
Napajeni Typ
3fazovy 200 V 3G3MX2-D2055-EC
3G3MX2-D2075-EC
3fazovy 400 V 3G3MX2-D4055-EC
3G3MX2-D4075-EC
[ ggg Obrazek 4 o
TJ 349 :H
[[owen )
18.7|
Obrazek 4
Napajeni Typ
3fazovy 200 V 3G3MX2-D2110-EC
3G3MX2-D2150-EC
3fazovy 400 V 3G3MX2-D4110-EC

3G3MX2-D4150-EC
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2-3-5 Priprava na kabelaz

42

Krok 1

Krok 2

/N\VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

/N VYSOKENAPETI

/N\ VYSOKENAPETI

/N\ VYSOKENAPETIi

/N VYSOKENAPETI

IP20

Pfed pokraCovanim k casti kabelaze je Ventilagni otvory (nahofe)
vhodné docasné zakryt ventilaCni otvory
ménice. Stac¢i pouzit papiry a maskovaci
lepici pasku. Tim se zabrani, aby do
ménice pfi montazi padaly odpadni ¢as-
tice, napfiklad odfezky dratu a kovoveée
Spony.

Ventila€ni otvory
(obé strany)

Je dulezité provést instalaci kabelaze peclivé a spravné. Pred pokratovanim
si prectéte nasledujici vystrahy a upozornéni.

~Pouzijte pouze kabel 60/75 C Cu“ nebo jeho ekvivalent. Plati pro modely
3G3MX2-A2001, -A2002, -A2004, -A2007, -AB015, -AB022, -A4004, -A4007,
-A4015, -A4022, -A4030.

.Pouzijte pouze kabel 75 C Cu“ nebo jeho ekvivalent. Plati pro modely
3G3MX2-AB001, -AB002, -AB004, -AB007, -A2015, -A2022, -A2037, A2055,
A2075, -A2110, -A2150, -A4040, -A4055, -A4075, -A4110 a -A4150

»Vhodné k pouziti v obvodu schopném dodavat ne vice nez 100 000 efektiv-
nich symetrickych ampér, 240 V maximalné pfi ochrané pojistkami tfidy CC,
G, J nebo R nebo jisti€em s vybavovacim proudem ne mensim nez 100 000
efektivnich symetrickych ampér, 240 volt(”. Plati pro modely 200 V.

»,Vhodné k pouziti v okruhu schopném dodavat ne vice nez 100 000 efektiv-
nich symetrickych ampér, 480 V maximalné pfi ochrané pojistkami tfidy CC,
G, J nebo R nebo jistiCem s vybavovacim proudem ne mensim nez 100 000
efektivnich symetrickych ampér, 480 V”. Pro 400 V modely.

Zkontrolujte, Ze je jednotka uzemnéna. Jinak hrozi nebezpedi zasazeni elek-
trickym proudem nebo poZaru.

Instalaci kabelaze musi provadét pouze kvalifikovany personal. Jinak hrozi
nebezpedi zasazeni elektrickym proudem nebo pozaru.

Pfed instalaci kabelaZze zkontrolujte, Ze je napajeni vypnuto. Jinak hrozi
nebezpedi zasazeni elektrickym proudem nebo pozaru.

Nepfipojujte kabely k méni¢i nebo neprovozujte méni¢, ktery neni pfipojen
podle pokynd uvedenych v pfiru€ce. Jinak hrozi nebezpedi zasahu elektric-
kym proudem nebo zranéni obsluhy.
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/N VYSTRAHA

/N\VYSTRAHA

IP54

PFipojte vSechny kabely pomoci otvorli pro kabely (v dolni ¢asti montazni
desky MX2 IP54).

PFipojte napajeni stfidavym proudem k filtru EMC.

PFipojte tfifazovy motor k vystupnim svorkam motoru méni¢e MX2.

Chcete-li zabranit zasahu elektrickym proudem, ujistéte se, Ze je filtr EMC
méni¢e MX2, motor a montézni deska méni¢e MX2 IP54 uzemnén. Pouzijte

uspofadani uzemnéni typu hvézda (jeden bod) a nikdy uzemnéni nefetézte
(bod na bod).

Pokud je to mozné, pfipojte dalSi kabely (kabelaz pro I/O, kabely sitové
komunikace).

Pfipojte svorku uzemnéni montazni desky k zemi. Pokud to neudélate,
vysledkem muze byt zasah elektrickym proudem.

Provedte uzemnéni svorky uzemnéni filtru EMC méni¢e MX2. Pokud to neu-
délate, vysledkem mze byt zasah elektrickym proudem.

Poznamka: Pred zapojenim ménie zkontrolujte vSechny kabely. Pokud to
neudélate, muze dojit k poSkozeni jednotky.

Poznamka: Jestlize se chcete vyhnout elektrickému ruseni, pouzijte stinéné
kabely. Pokud to neudélate, mize dojit k neocekavanému chovani jednotky.

Otvory pro kabely

RozlozZeni dér pro kabely v dolni ¢asti montazni desky ménice MX2 IP54. Pro
otvory pro vystup energie, /0 a vstupni a vystupni otvory komunikacnich
kabell se pouzivaji zaslepky.

NAPAJENI NAPAJENI
VYSTUP VSTUP

Q Q woron 10
O O
O O

Komunikace Komunikace
VYSTUP VSTUP

Primeéry kabelovych hrdel pro kabelaz pfistupovych otvoru:

Typ pouzdra | Vstup/vystup Motor /10 Vstup/vystup
napajeni komunikace

1 M16 M25 M20 M16

2 M25 M32 M20 M16

3 M32 M40 M20 M16

4 M40 M50 M20 M16
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Zakladni instalace krok za krokem Cast 2-3

Poznamka: Chcete-li zabranit pronikani vlhkosti do jednotky, pouzijte kabelové
hrdlo IP54 nebo lepsi. Pokud to neudélate, miize dojit k poSkozeni jednotky.
Poznamka: Chcete-li zabranit pronikani vlhkosti do jednotky, pouZijte kabelova
hrdla spravné velikosti. Pokud to neudélate, mize dojit k poSkozeni jednotky.
Poznamka: Pouzijte kabelové hrdlo EMC pro stinénou kabelaz motoru nebo
kabelovou svorku dodavanou se skfini méniCe MX2 IP54. Pokud to neudé-
late, mlze to mit za nasledek nec¢ekané chovani jednotky v disledku elektric-
kého ruseni.

Poznamka: Jestlize je odstranéna zaslepka, do ochranného pouzdra muze
vniknout vihkost. Pokud se pfistupova dira kabelaze nepouziva, neodstra-
fiujte zaslepku. Pokud to neudélate, mize dojit k poSkozeni jednotky.
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st 2-3

[ ]

2-3-6 Urceni velikosti dratu a pojistek

Doporucenou velikost dratu v pouziti ur€uji maximalni proudy v motoru. Veli-
kost dratu v AWG naleznete v nasledujici tabulce. Sloupec ,Vykonové vodice®
se tyka vstupniho napajeni ménice, vystupnich kabell do motoru, pfipojku

zemnéni a dalSich soucasti nachazejicich se v tématu ,Popis zakladniho sys-

tému* na strané strana 28. Sloupec ,Signalni vodi

ce“ se tyka libovolného

kabelu spojujiciho dva zelené konektory uvnitf pfedniho kryciho panelu.

Vystup do motoru Model ménice Kabelaz Pouzitelné vybaveni
kW KS Vykonové vodice Vodice signalu Poji§tka =
VI  CT | VT | CT (ohodnocgg:\%L, trida J,
0,2 (0,1 | 1/8 |3G3MX2-AB001 | AWG16/1,3 mm? 18 az28 AWG/ |[10A
04 (02 [% [% [3G3Mx2-AB002 |(Pouze 75°C) 0,14220,75 mm?
stinény kabel*4

0,55 |04 |% V) 3G3MX2-AB004

1,1 (0,75 |1,5 |1 3G3MX2-AB007 | AWG12/3,3 mm? 15A
(pouze 75°C)

22 |15 |3 2 3G3MX2-AB015 | AWG10/5,3 mm? 30A

30 |22 |4 3 3G3MX2-AB022

02 (0,1 |Y 1/8 |3G3MX2-A2001 |AWG16/1,3 mm? 10A

04 |02 |% Ya 3G3MX2-A2002

0,75 04 |1 Ya 3G3MX2-A2004

1,1 10,75 |15 |1 3G3MX2-A2007 15A

22 |15 |3 2 3G3MX2-A2015 | AWG14/2,1 mm?
(pouze 75°C)

30 |22 |4 |3 [3G3MX2-A2022 |AWG12/3,3 mm? 20 A
(pouze 75°C)

55 |3,7 |75 |5 3G3MX2-A2037 | AWG10/5,3 mm? 30 A
(pouze 75°C)

75 |55 (10 |7,5 |3G3MX2-A2055 | AWG6/13 mm? 40 A

11 |75 [15 [10 [3G3Mx2-A2075 |(Pouze 75°C)

15 11 20 15 |3G3MX2-A2110 |AWG4/21 mm? 80 A
(pouze 75°C)

18,5 |15 |25 [20 |3G3MX2-A2150 |AWG2/34 mm? 80 A
(pouze 75°C)

0,75 |04 |1 Ve 3G3MX2-A4004 | AWG16/1,3 mm? 10A

1,5 (0,75 |2 1 3G3MX2-A4007

22 |15 |3 2 3G3MX2-A4015

30 |22 |4 3 3G3MX2-A4022 | AWG14/2,1 mm?

4,0 |30 |5 4 3G3MX2-A4030 15A

55 |40 |75 |5 3G3MX2-A4040 | AWG12/3,3 mm?
(pouze 75°C)

75 |55 |10 |7,5 |3G3MX2-A4055 |AWG10/5,3 mm? 20 A

11 |75 [15 [10 |3G3MX2-A4075 |(Pouze 75°C)

15 11 20 15 |3G3MX2-A4110 |AWG6/13 mm? 40 A
(pouze 75°C)

18,515 |25 |20 |3G3MX2-A4150 |AWG6/13 mm? 40 A
(pouze 75°C)

Poznamka 1 Propojeni v terénu musi pomoci konektoru svorky uzaviené smyCky uvede-
ného v seznamu UL a certifikovaného spole¢nosti CSA s pfislusnou velikosti
pro dany prafez vodi¢e. Konektor je nutné pfipojit pomoci krimpovaciho
nastroje definovaného vyrobcem.

Poznamka 2 Zkontrolujte kapacitu pouZitého proudového chranice.

Poznamka 3 Pokud délka vodiCe presahuje 20 m (66 stop), pouzijte vétSi pramér dratu.

Poznamka 4 Pro signdlni drat alarmu pouZijte drat 18 AWG/0,75 mm? (svorky [ALO],

[AL1], [AL2]).
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2-3-7 Rozméry svorek a charakteristiky krouticich momentu

/\ Upozornéni

Rozméry Sroubl svorek vSech meéni¢l MX2 jsou uvedeny v nasledujici
tabulce. Tyto informace jsou uzite¢né pro stanoveni rozméru vidlickové
svorky nebo svorek s o¢kem pro ukonéeni kabel(.

Utahnéte Srouby momentem zadanym v nasledujici tabulce. Zkontrolujte, zda
nejsou Srouby uvolnéné. Jinak hrozi nebezpedi pozaru.

Typy Pramér | Sitka (mm) Utahovaci
Sroubu moment (Nm)
3G3MX2 — AB001, AB002, AB004 M3,5 7,6 1,0
3G3MX2 — A2001, A2002, A2004,
A2007
3G3MX2 — AB007, AB015, AB022 M4 10 1,4

3G3MX2 — A2015, A2022, A2037

3G3MX2 — A4004, A4007, A4015,
A4022, A4030, A4040

3G3MX2 — A2055, A2075 M5 13 3,0
3G3MX2 — A4055, A4075

3G3MX2 - A2110 M6 17,5 3,9az5,1
3G3MX2 — A4110, A4150

3G3MX2 - A2150 M8 23 59az8,8

2-3-8 Vstup napajeni ménice (R/L1, S/L2, T/L3)

2-3-8-1

2-3-8-2
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Krok 3

V tomto kroku pfipojite kabelaz na vstup ménice. Nejdfive je nutné urcit, zda
ménic, ktery jste vyZadovali, potfebuje pouze tfifdzové napajeni se svorkami
[R/L1], [S/L2] a [T/L3], nebo jednofazové napajeni se svorkami [L1] a [N].
Pouzitelné typy napajeni naleznete na Stitku se specifikacemi (na boc¢ni
strané ménice)!

Proudovy chrani€ unikajiciho (zemniho) proudu

Mezi napajenim a svorkami hlavniho napajeni (R/L1, S/L2, T/L3) pouzijte
proudovy chrani¢ unikajiciho proudu.

Proudovy chrani¢ unikajiciho proudu muze selhat pfi vysokych frekvencich,
které generuje méni¢. Pouzijte proudovy chrani¢ unikajiciho proudu s velkou
citlivosti na proud o vysoké frekvenci.

Pokud se v nékterych pouzitich (napfiklad domacich pouziti) vyzaduje citli-
vost unikajiciho proudu 30 mA nebo méné, méli byste pouzit kratky kabel
k motoru a vhodné EMC filtry malych unikajicich proud(. DalSi udaje ziskate
u svého dodavatele.

Magneticky stykac

Kdyz je aktivovana ochranna funkce ménice, miize dojit k chybé celého systému
nebo nehodé. Zapojenim magnetického stykace vypnéte napéajeni ménice.
Nezapinejte nebo nevypinejte méni¢ zapnutim nebo vypnutim magnetického
stykaCe v napajecim (primarnim) okruhu a vystupnim (sekundarnim) okruhu.
Chcete-li spustit nebo zastavit méni¢ pomoci externiho signalu, pouzijte
svorky provoznich pfikazt (FW, RV) na svorkovnici fidiciho okruhu.
Nepouzivejte tento méni¢ v pfipadé vypadku nékteré faze. Méni¢ pracujici
s 1fazovym vstupem muze zpUsobit vypnuti (v disledku podpéti, nadproudu)
nebo poskodit ménic.

Neprovadéjte zapnuti a nasledné bezprostfedni vypnuti Eastéji nez kazdé
3 minuty. Mohlo by dojit k poSkozeni ménice.
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2-3-9 Vystupni svorka ménice (U/T1, VIT2, W/T3)

K pfipojeni vystupni svorky pouzijte kompatibilni kabel nebo kabel s vétSim
prafezem. Jinak mize dojit k poklesu vystupniho napéti mezi méni¢em
a motorem.

Neinstalujte fazovy kompenzalni kondenzator nebo tlumi¢ 3picek, protoze
tato zafizeni mohou zpusobit vypnuti méni¢e nebo zplsobit, Ze méni¢ tato
zarizeni poskodi.

Jestlize délka kabelu pfekracuje 20 m (zejména u tfidy 400 V), na svorce
motoru mlze vzniknout Spickové napéti v zavislosti na rozptylové kapacitanci
nebo indukénosti kabelu, ktera zpUsobuje, Ze hrozi riziko poruseni izolace
motoru (podle tfidy izolace motoru a podminek).

Chcete-li potlacit napétové Spicky, doporu€uje se pouziti vystupnich filtrd.
Od jednoduchych tlumivkovych a vystupnich dV/dt filtri az po sinusové filtry.

Chcete-li pfipojit nékolik motor(, pfipojte ke kazdému ochranné tepelné relé,
protoZze méni¢ nedokézZe rozpoznat, jak je proud mezi motory sdilen.

Hodnota RC kazdého tepelného relé by méla byt 1,1 vétSi nez ohodnoceny
proud motoru. Relé se miiZze vypnout dfive v zavislosti na délce kabelu.
V tomto pfipadé pfipojte na vystup méni¢e AC tlumivku.

2-3-10 Pripojeni DC tlumivky (+1, P/+2)
Tato svorka se pouziva k pfipojeni volitelné DC tlumivky.
Podle vychozich tovarnich nastaveni byla mezi svorkami +1 a P/+2 instalo-
vana propojka. Pfed pfipojenim DC tlumivky tuto propojku odstrante.
Délka pfipojovaciho kabelu DC tlumivky by méla byt 5 m nebo mensi.
Pokud neni DC tlumivka pouzivana, propojku neodstranujte.

Jestlize propojku odstranite bez pfipojeni DC tlumivky, do hlavniho obvodu
ménice neni dodavana energie a dojde k zastaveni provozu.

2-3-11 Pripojeni napajeni pro kazdou velikost ménice

1fazovy 200 V 0,1 az 0,4 kW
3fazovy 200 V 0,1 az 0,75 kW

1fazovy 3fazovy
RB |PD/+1| P/+ | N/- RB [PD/+1) P/+ | N/-
O 10| O oJielie]fe
L1 N UM V2 W3 RIL1 | S/L2 | T/L3 | UMT | VT2 |W/T3
O
N J \ J N J \ J
ir L ir b
Vstup napajeni  Vystup na motor Vstup napdjeni  Vystup na motor

N Uzemnéni skiing (M4)
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Zdkladni instalace krok za krokem Cast 2-3
1fazovy 200 V 0,75 az 2,2 kW
3fazovy 200 V 1,5, 2,2 kW
3fazovy 400 V 0,4 az 3,0 kW
1fazovy 3fazovy
b O
= = RB |PD/+1] P/+ | N/- RB |PD/+1| P/+ | N/-
= 5 eletie]le o]jelie]fe
3 = | [ L N [urrt{vm2{wrms RILT[SiL2 | T3 {urrt {um2 {wirs
O
N J U J N J U J
ir L ir L
Vstup napajeni  Vystup na motor Vstup napdjeni  Vystup na motor
Uzemnéni skfiné (M4)
3fazovyhase 200 V 3,7 kW
3fazovy 400 V 4,0 kW
O ] o
% D @ % RB [PD/+1| Pi+ | N/-
HE=E o ol | o
= B IR | — = RILT [ SI2 | T3 | UM | VT2 | W3
|
T T) O RO NONNGO) (T
\| ) |J
A\— r It
Uzemneni skrin (M4) Napajeni Vystup na motor
3fazovy 200 V 5,5, 7,5 kW
3fazovy 400 V 5,5, 7,5 kW
RILT | SA2 | T3 [ UMT | VT2 | W3
PO/+1 | P/+|| N/- | RB G G
O|10|10]]|0
- J - J
ir L
Napajeni Vlystup na motor
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Zakladni instalace krok za krokem Cast 2-3

3fazovy 200 V 11 kW
3fazovy 400 V 11, 15 kW

RILT | S/L2 | T3 | UMt | VT2 | WiT3

PD/+1 | P/+| | N/- | RB G G
O|10|10]|0
o ?TTTﬂ
o Ho ofofofo OE . @
lell I%x Napdjeni Vlystup na motor

RILT | S2 | T3 | UM | VT2 | W3

PO/+1 | P/+|| N/- | RB G G

ST
olefelelefe \ / \ /
S lofoflofofofofl i1 L
. Ps Napajeni Vystup na motor

Poznamka Méni¢ napajeny pfenosnym generatorem energie mize pfijmout deformovany
pribéh napajeni, ktery generator pfehfeje. Obecné plati, ze kapacita genera-
toru by méla byt pétkrat vétsi nez kapacita ménice (kVA).

A Upozornéni Zkontrolujte, Ze vstupni napéti odpovida charakteristice ménice:

» 1fazovy 200 az 240 V 50/60 Hz(0,1 kW~2,2 kW) pro modely 3G3MX2-AB
« 3fazovy 200 az 240 V 50/60 Hz (0,1 kW~15 kW) pro modely 3G3MX2-A2
« 3fazovy 380 az 480 V 50/60 Hz (0,4 kW~15 kW) pro modely 3G3MX2-A4

AUpozornéni Zkontrolujte, Ze neni 3fazovy méni¢ napajen pouze jednofazoveé. Jinak hrozi
nebezpeci posSkozeni méniCe a nebezpedi pozZaru.

49



Zakladni instalace krok za krokem Cast 2-3

50

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Zkontrolujte, Ze neni napajeni stfidavym proudem pfipojeno na vystupni
svorky. Jinak hrozi nebezpeci poskozeni méni¢e a nebezpeci zranéni a/nebo
poZzaru.

Méni¢ MX2

Vlystup na motor Napdjeni

000 Q00

Poznamky k pouziti proudovych chrani€d u hlavniho napajeni: Nastavitelny
frekvenéni ménic s integrovanymi filtry CE a stinéné kabely motoru maji vys$si
svodovy proud u uzemnéni. Zvlasté pfi zapnuti zafizeni mohou zpUsobit neu-
myslIné vybaveni proudovych chranic¢t. Kvadli usmérfiovaci na vstupni strané
ménice existuje moznost pozastaveni funkce vypnuti pomoci malého stejno-
smérného proudu.

Sledujte prosim nasledujici:
* Pouzivejte pouze kratkodobé pulzné proudové chranie s vysSim spous-
técim proudem.
+ DalSi soucasti by mély byt zabezpe€eny samostatnymi proudovymi chranici.
* Proudové chrani¢e na napajeci kabelazi méni¢e nejsou absolutni ochra-
nou proti zdsahu elektrickym proudem.

Zkontrolujte, Ze je instalovana pojistka na kazdé fazi hlavniho napajeni
ménice. Jinak hrozi nebezpeci pozaru.

U pfivodnich kabelud, proudovych chranicu (jisti¢i) a elektromagnetickych sty-
kacl zkontrolujte, Ze jsou tyto souc¢asti spravné dimenzovany (kazda musi mit
kapacitu pro jmenovity proud a napéti). Jinak hrozi nebezpedi pozaru.
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Zakladni instalace krok za krokem ¢

2-3-12 P¥ipojeni vystupu méni¢e na motor

Krok 4 Proces vybéru motoru je mimo rozsah této pfiruc¢ky. Musi to vSak byt 3fazovy
indukéni motor. Mé&l by mit také zemnici svorku skfiné. Pokud nema motor {tfi
vstupy napajeni, zastavte instalaci a ovéfte typ motoru. DalSi pokyny pro
kabelaz motoru jsou nasledujici:

* Chcete-li dosahnout maximalni zivotnosti motoru, pouzijte motor s méni-
¢em (izolace 1 600 V).

U standardnich motord pouzijte pfisluSenstvi AC tlumivky, jestlize je kabe-
laz mezi méni¢em a motorem del$i nez 10 metr(.

JednodusSe pfipojte motor ke svorkam [U/T1], [V/T2] a [W/T3] podle obrazku
na strankach strana 46 aZ strana 49. Nyni je vhodny €as pfipojit také zemnici
svorku skiiné. Zemnéni skiiné motoru je také nutné pfipojit ke stejnému bodu.
Pouzijte uspofadani uzemnéni typu hvézda (jeden bod) a nikdy uzemnéni
nefetézte (bod na bod).

» Zkontrolujte mechanickou integritu kazdé nalisované koncovky dratu
a pfipojeni svorky.
* Nahradte déleni skfiné, které pokryva pfistup k pfipojenim napajeni.
Pokud je motor pfipojen pomoci dlouhych kabeld, méli byste davat obzvlasté
pozor.

2-3-13 Svorka zemnéni ©

Chcete-li zabranit zasahu elektrickym proudem, ujistéte se, Ze je ménic
a motor uzemnén.

TFida 200 V by méla byt pfipojena ke svorce zemnéni pomoci podminek zem-
néni tfidy D (b&Zné podminky zemnéni tfidy 3: odpor zemé& 100 Q nebo
méngé), tfida 400 V by méla byt pfipojena k zemi pomoci podminek zemnéni
tfidy C (b&zné specidlni podminky zemnéni tfidy 3: 10 Q nebo méné odporu
uzemnéni).

Pro kabel zemnéni pouzijte kompatibilni kabel nebo kabel s vétSim primé-
rem. Pouzijte tak kratky kabel, jak je to jen mozné.

Kdyz je propojeno nékolik ménicl, kabel zemnéni musi byt propojen napf¥ic
nékolika ménici nesmi tvofit smycku. V opacném pfipadé mize ménic
a okolni Fidici stroje selhat.

Ménié D
Méni¢ @ Sroub zemnéni
Méni¢ D

2-3-14 Kabelaz logického fizeni

Po dokonceni pocate¢ni instalace a testu zapojeni v této kapitole muzete
potfebovat pFipojit kabely konektor logického signalu. Novym uzivatelm nebo
pfi novém pouziti ménic¢e doporuujeme, aby nejdfive dokondili test napajeni
v této kapitole, aniz by pfidavali kabelaz logického fizeni. Jako rychly refe-
renéni materidl pouzijte nasledujici schéma zapojeni fizeni. Dalsi informace
o konfiguraci vstupl a vystupt naleznete v ¢asti CAST 4Operace a sledovani.
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Rychla reference kabelaze fizeni MX2 (IP20)

Jistic
(R —
1
|
Zdroj napéajeni, T O
3fazovy nebo !
1fazovy, podle —0
modelu ménice !
—+o

Inteligentni vstupy,
7 svorek

24V

POZNAMKA:
U kabelaze inteligentnich

1/0 a analogovych vstupli
pouZijte kroucenou dvojlinku/
stinény kabel. Pripojte stinény
kabel kazdého signalu na
jeho prislusnou spole¢nou
svorku pouze na konci

u ménice. Vstupni impedance
kaZdého inteligentniho

vstupu je 4,7 kQ

Termistor

Kratka propojka

+ -

Vstupni
obvody

(zdrojovy typ)
LL |
Zemnéni vstupti logiky 717{
Mgfic
frekvence
>g\ 'E_O—I 1

T &

Méric t

st
napet >E\ ol 1

Analogova reference

AM
Vysilac- ;",I
pijimac /7L
H

[5] konfigurovatelna
jako diskrétni vstup
nebo vstup termistoru

MX2

<
Ll

»
»

Stejnosmérna
tlumivka
(volitelnd)

Brzdna
jednotka
(volitelnd)

Kontakty relé, type 1 forma C

Vystup s otevienym kolektorem
Signal dosazeni frekvence

Zakoncovaci odpor (200 Q)
(Méni se bocnim vypinacem)

Vysilac- |
prijimac RS485 :

0~10VDC

4~20 mA

Vstup sledu pulst
24 VDC 32 kHz max.

Uzemnéni pro analogové signaly

Priblizns 10 Q j’
Piiblizné 100 Q7§’
L
:‘
5_

Vysilac-
prijima¢ RS485

7

Vysilac- <:>
pijima¢ USB

m

Volitelna Fidici
jednotka portu

. 7, T

Spolecné pro vystupy logiky

P —

Port sériové komunikace
(RS485/ModBus)

Port RJ45 (volitelny
port ovladaciho panelu)

USB port (mini B)
(komunikacni port PC)
Napéjeni USB: Vlastni napdjeni

Volitelny konektor portu
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Rychla reference kabelaze fizeni MX2 (IP54)

Jistic r
N
' )
Zdroj napdjeni, T O o E v
3fézovy nebo ! |
1fézovy, podle _;_0\ H EMC
modelu ménice ! O_?_'_ Filtr
'
' |
—o o I
L 1
|
24V
Inteligentni vstupy,
7 svorek +-
Chod vpred
POZNAMKA:
U kabelaze inteligentnich P—O/
1/0 a analogovych vstupli pouzijte
kroucenou dvojlinku / stinény kabel. P—O/
Pripojte stinény kabel kazdého signalu Vstupni
na jeho pfislusnou spolecnou svorku >—O/ obvody
pouze na konci u ménice. Vstupni
impedance kazdého inteligentniho >_o/
vstupu je 4,7 kQ
>_o/ [5] konfigurovatelnd
jako diskrétni vstup
P—O/ O nebo vstup termistoru
Termistor

Krétka propojka

(zdrojovy typ)

Zemnéni vstup logiky

MX2

na

tlumivka (volitelnd)

Brzdné
jednotka
(volitelnd)

Vystup s otevienym kolektorem

Vystupni obvod Signdl dosazeni frekvence

ZakonCovaci odpor (200 Q)
(Méni se bo¢nim vypinacem)

Port sériové komunikace
(RS485/ModBus)

Vysilac-
prijimac RS485

10VDC

Méfic
frekvence &\
Meéfic
napéti &\
Analogova reference H
0~10VDC ||:':I|
o
4~20 mA ]

Vstup sledu pulsti
24 VDC 32 kHz max.

Port RJ45 (volitelny
port oviadaciho panelu)

Vysilac-
pfijimac RS485

USB port (mini B)
(komunikacni port PC)
Napajeni USB: Vlastni napajeni

Volitelny konektor portu
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2-3-15 Nazvy soucasti uvnitr krytu svorkovnice

Modbus-RTU Prepina¢ koncového odporu

(vychozi tovarni
nastaveni)

Konektor voliteIné desky

Bezpecnostni funkce Prepinac
Zakazat

Povolit
(vychozi tovarni
0O nastaveni)
USB konektor (mini B)

Konektor digitalniho ovladaciho
panelu (RJ45)

Nesviti

Zapnuto

Prepinac¢ funkce EDM

Svorkovnice vicetéelovych kontaktti =< SvorkaP1 Vystup EDM
m" e Al (vychozi tovarni
e (o1l e talalalalaT o [ nastaveni)

vazeinaii ||| DG OO0

EISISISISISISIEISISISi

nlalnlnlalnlalalalala

SEEEEEEEEES

s aele

Svorkovnice A Fidiciho obvodu

Svorkovnice B Fidiciho obvodu

[ElS

Svorkovnice hlavniho obvodu

\ |
Ne._® 9

Nazev

Popis

Modbus-RTU Prepi-
na¢ koncoveho odporu

Pomoci tohoto pfepinace vyberte ukon€ovaci odpory RS-485 na svorkovnici fidiciho obvodu.
Kdyz je tento pfepinac zapnut, pfipoji se vnitfni odpor 200 Q.

Bezpec€nostni funkce
Pfepina¢

Tento pfepinac zapnéte pfi pouziti bezpecnostni funkce. Pfed zapnutim/vypnutim tohoto
prepinace vypnéte napajeni.

Pfrepina¢ funkce EDM

Tento pfepinac zapnéte pfi pouziti vystupu EDM bezpec€nostni funkce. Pfed zapnutim/vypnutim
tohoto pfepinace napajeni vypnéte.

Konektor USB

Pomoci tohoto mini B USB konektoru je mozné se pfipojit k PC. Méni¢ je mozné ovladat pomoci
digitalniho ovladaciho panelu, i kdyz je fizen pomoci PC, napfiklad pomoci pfipojeni USB.

Konektor digitalniho
ovladaciho panelu

Pomoci tohoto konektoru je mozné pfipojit digitalni ovladaci panel.

Konektor volitelné

Pomoci tohoto konektoru je mozné provést montaz volitelné desky. (volitelna deska bude

desky brzy vydana)
Svorkovnice Fidiciho Tyto svorkovnice se pouzivaji k pfipojeni riiznych digitalnich/analogovych vstupnich
obvodu AaB a vystupnich signall pro Fizeni ménice.

Svorkovnice viceluce-
lovych kontaktt

Tuto svorkovnici kontaktd SPDT pouzijte pro vystupy relé.

Svorkovnice hlavniho
obvodu

Pomoci této svorkovnice pfipojte vystup na motor, brzdny odpor atd. Pomoci této svorkovnice
také pfipojte ménic k napajeni.

Indikator nabiti
(dioda LED nabiti)

Tato dioda LED sviti, jestlize stfidavé napéti hlavniho obvodu (mezi svorkami P/+2 a N/-) ma
velikost pfiblizné 45 V nebo vice po vypnuti napajeni. Pfed pfipojenim kabelaze atd. zkontrolujte,
Ze kontrolka nabiti nesviti.
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2-3-16 Odkryjte ventilatory ménice

Krok 5

/N\VYSTRAHA

Po montazi a instalaci kabelu ménice
odstrante kryty ze skiiné méni¢e. To zahr-
nuje material nad bo¢nimi ventilaCnimi porty.

Zkontrolujte, Ze vstupni napajeni ménice je
vypnuto. Jestlize byl méni¢ napdjen, pfed
pokragovanim jej nechte 10 minut vypnuty.

Ventilacni otvory (nahore)

Ventilacni otvory
(obé strany)
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Test pred spuSténim

Cast 2-4

2-4 Test pred spusténim

2-4-1

Krok 6

Po instalaci kabelaze méni¢e a motoru jste pfipraveni provést test pred spus-
ténim. Nasledujici postup je uréen pro nové uzivatele pohonu. Pfed provede-
nim testu pfed spusténim zkontrolujte nasledujici podminky:

 Prostudovali jste v8echny kroky v této kapitole az po tento krok.

* Méni¢ je novy a je bezpe&né namontovan k nehoflavému svislému
povrchu.

» Ménic je pfipojen ke zdroji napajeni a motoru.
* Nebyla provedena dalSi instalace kabelaze konektorl ménie nebo svorek.

* Napajeni je spolehlivé, motor je zndma pracujici jednotka a charakteris-
tiky motoru odpovidaji charakteristikdam ménice.

* Motor je bezpecné instalovan a neni k nému pfipojena zadna zatéz.

Cile testu napajeni

Jestlize jste v tomto kroku zjistili n&jaké vyjimky pfedchozich podminek,
pokuste se provést kroky potfebné k dosazeni tohoto zakladniho po&atecniho
kroku. Specifické cile tohoto testu napajeni jsou:

1. Ovéfit, ze kabelaz k napajeni a motoru je spravna.

2. Ukazat, ze méni¢ a motor jsou obecné kompatibilni.

3. Uvod k pouziti vestavéné klavesnice ovladaciho panelu.

Test napajeni nabizi start k zajiSténi bezpecného a Uspé&sného pouziti ménice
Omron. Pfed pokraCovanim k dalSim kapitoldm doporuCujeme provedeni
tohoto testu.

2-4-2 Priprava testu a upozornéni pred provozem
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Nasledujici pokyny se tykaji testu napajeni nebo doby, kdy je méni¢ napajen

a v provozu. Pfed pokradovani testu napajeni si prosim prostudujte nasledu-

jici pokyny a zpravy.

1. Napajeni musi mit pojistky vhodné pro dané zatizeni. Pokud je to potfeba,
zkontrolujte tabulku pojistek v kroku 5.

2. Jestlize je to potreba, zkontrolujte, ze mate pfistup k vypinaci napajeni
pohonu. Napajeni v8ak NEVYPINEJTE, kdyz je méni¢ v provozu, kromé
pfipadl nouze.

Vystupky chladi¢e budou mit vysokou teplotu. Nedotykejte se jich. Jinak hrozi
nebezpedi popalenin.

Rychlost méni¢e je mozné snadno zménit z nizké na vysokou. Pfed zapnutim
meénice zkontrolujte moznosti a omezeni motoru a stroje. Jinak hrozi nebez-
peci zranéni.

Jestlize provozujete motor frekvenci vyssi, nez je standardni vychozi nasta-
veni ménice (50 Hz/60 Hz), zkontrolujte charakteristiky motoru a stroje u pfi-
slusného vyrobce. Motor provozujte s vy$Simi frekvencemi pouze se souhlasem
vyrobcl. Jinak hrozi nebezpeci poskozeni vybaveni a/nebo zranéni.



Test pred spuSténim

Cast 2-4

/\ Upozornéni

Pfed a v pribéhu testu napajeni zkontrolujte nasledujici. Jinak hrozi nebez-
peci poskozeni vybaveni.

 Je instalovana propojka mezi svorkami [+1] a [+]? Pokud je propojka
odstranéna, chranié¢ NEZAPINEJTE ani NEPROVOZUJTE.

+ Je smér otaceni motoru spravny?

* Vypnul se méni¢ béhem zrychlovani nebo zpomalovani?
* Byly hodnoty otacek a frekvence podle o¢ekavani?

* Doslo k neobvyklym vibracim motoru nebo hluku?

2-4-3 Napajeni ménice

Poznamka

Jestlize jste postupovali podle vSech krok(, vystrah a upozornéni az do tohoto
bodu, jste pfipraveni pouzit napajeni. Jakmile to provedete, dojde k nasleduji-
cim udalostem:

« Rozsviti se LED dioda NAPAJENI.

« Ciselné LED diody (tvofené 7 segmenty) zobrazi testovaci vzor, potom se
zastavi na €islici 0.0.

* Dioda LED Hz bude zapnuta.
Jestlize se motor neolekavané spusti nebo dojde k jinému problému, stisk-

néte klavesu STOP. ReSeni problému vypnutim napajeni se doporuduje
pouze v pfipadé potieby.

Pokud byl méni¢ dfive napajen a programovan, diody LED (jiné nez dioda
NAPAJENI) mohou svitit jinak, nez je zobrazeno vy$e. V pfipadé potieby
muzete obnovit vSechny parametry na vychozi tovarni nastaveni. Viz téma
~,Obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni* na strané strana 279.
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2-5 Pouziti klavesnice na prednim panelu

Seznamte se s rozlozenim klaves zobrazeném na nasledujicim obrazku.
Displej se pouziva pfi programovani parametrd ménice a pfi sledovani speci-

fickych parametrud pfi provozu.

(4) LED DIODA BEH
(5) LED sledovani [Hz]
(6) LED dioda sledovani [A]

(1) LED DIODA NAPAJENI
(2) LED DIODA ALARMU
(3) LED dioda programu

e \
h OMRON RUN PWR/F \ (15) Konektor USB
(8) Dioda LED MX2 INVERTER o O
se 7 segmenty '-' ,-' ,-’ ' . A&Vl/ .
) ) ) D O .
(7) LED dioda B 00 00 00 0| A|PRG v (10) Klavesa
prikazu spusténi amoamoam’oam’e) O O X ~ zastaveni/obnoveni
. P —O— N
() Klavesa spustent RUN || A TOP (16) Konektor RJ45
2N | |ReSET i
(11) Klavesa cyklu
CO||IR”7 || v
\. y,

(12) Klavesa Nahoru  (13) Klavesa Dolli  (14) Klavesa nastaveni

Polozky Vyznam
(1) LED DIODA Zapne se (zelena), kdyZ je méni¢ napajen.
NAPAJENI
(2) LED DIODA Zapne se (Cervena) pfi vypnuti ménice.
ALARMU
(3) LED dioda - Zapne se (zelena), kdyz displej zobrazuje ménitelny parametr.
programu - Blika pfi neshodé nastaveni.

(4) LED DIODA BEH

Zapne se, kdyZ méni¢ pohani motor.

(5) LED sledovani [HZz]

Zapne se (zelend), kdyz se zobrazena data tykaji frekvence.

(6) LED dioda
sledovani [A]

Zapne se (zelena), kdyz se zobrazena data tykaji proudu.

(7) LED dioda pfikazu
spusténi

Zapne se (zelend), kdyz je pfikaz spusténi nastaven na ovladaci panel.
(Klavesa spusténi je aktivni.)

(8) Dioda LED
se 7 segmenty

Zobrazuje jednotlivé parametry, sledované hodnoty atd.

(9) Klavesa spusténi

Spusti ménic.

(10) Klavesa
zastaveni/obnoveni

- ZpUsobi zpomaleni ménice az k zastaveni.
- Obnovi méni¢ pfi situaci vypnuti.

(11) Klavesa cyklu

- Jestlize je zapnut rezim funkce, pfejde na zaCatek dalSi skupiny funkci.

- Jestlize jsou zobrazena data, zruSi nastaveni a vrati se ke kédu funkce.

-V rezimu nastaveni Cislic pfesune kurzor o Cislo doleva.

- Stisk klavesy po dobu 1 sekundy zobrazi idaj d0 Ibez ohledu na aktualni zobrazeni.

(12) Klavesa Nahoru
(13) Klavesa Dolu

- ZvySeni nebo snizeni hodnoty dat.
- Stisk obou klaves zaroven spusti rezim uprav &islic.

(14) Klavesa nastaveni

- Jestlize je zobrazen kod funkce, prejde do rezimu zobrazeni dat.
- Jestlize jsou zobrazena data, ulozi je a zobrazi opét kdd funkce.
-V rezimu zobrazeni jednotlivych &islic pfesune kurzor o €islici doprava.

(15) Konektor USB

Pomoci konektoru USB (mini B) je mozné komunikovat s pocitacem.

(16) Konektor RJ45

Do konektoru RJ45 je mozné pfipojit vzdaleny ovladaci panel.
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2-5-1

Klavesy, rezimy a parametry

Klavesnice nabizi zpusob, jak ménit rezimy
a parametry. Pojem funkce se tyka sledova-
cich rezimd a parametrl. Ty jsou dostupné
pomoci k6du funkci, které jsou vétsSinou tvo-
feny 4 znaky. RGzné funkce jsou rozdéleny

( R

OmRoON
MX2 INVERTER

UN PWR
O O

0,020,020,

000000 100 | e =

AlPRGY_v

—0—

o |l A

||STOP

do souvisejicich skupin, které Ize urcit RESET i
pomoci znaku nejvice vlevo, jak muzete vidét - - - v
v nasledujici tabulce. J
Skupina Typ (kategorie) funkci Rezim pfistupu LED
funkci indikator
programu
,d” Sledovaci funkce Sledovani O
oF Parametry hlavniho profilu Program )
WA Standardni funkce Program °
Mo Funkce jemného ladéni Program °
,C* Funkce inteligentnich svorek Program °
LH Funkce konstantnich parametru Program )
motoru
P Vstup sledu pulzd, kroutici moment, | Program )
programovani pohonu a funkce
souvisejici s komunikaci
U Parametry vybrané uzivatelem Program )
oE" Chybové kédy - -
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2-5-2 Mapa klavesnice

Pohony ménic¢l série fady MX2 maji mnoho programovatelnych funkci
a parametru. Tyto parametry jsou podrobné popsany v kapitole 3, ale k prove-
deni testu napajeni staci pouze nékolik polozek. Struktura nabidky pouziva
kédy funkci a parametru, aby bylo mozné programovani a sledovani pouze
pomoci displeje se 4 Cisly, klavesami a diodami LED. Je tedy dllezité se
seznamit se zakladni mapou parametrti a funkci v nasledujicim schématu.
Pozdéji muzete tuto mapu pouzit jako referenci.

I:i_ll_ll_f

,—-- Skupina,d* -,  Pfesun do zobrazeni dat
1 1
i i
: duy | i 0.00
| |
1
= :
1
E E E : Pfechod k dalsi skupiné
,—- Skupina ,F* --.
] 1
= =
I FOO 1 : 50.00
| — T \ pu L
: ;
: ;
1
| :
\ 1

Zobrazeni dat  (FOO1 az F*03)
Data neblikaji kviili synchronizaci v rediném Case.

: Ulo data do paméti EEPROM a vréti

: Vrati zobrazeni kédu funkce bez uloZeni dat.

u
\VAV/4
-ﬂr
o
/

Zobrazeni dat
Pfi zméné dat zacne zobrazeni blikat, coZ znamend, Ze nové data nebyla
jesté aktivovana.

: UloZi data do paméti EEPROM a vrati

: Zrudi zménu dat a vrati zobrazeni kédu funkce.

V rezimu zobrazeni nebo kédu funkce
stisknéte zaroveri klavesu nahoru a dolt
% a zapne se jednogiselny edltacm’rezm.

Dal$i informace naleznete na strance

strana 67.

Poznamka Stiskem klavesy zobrazite zaCatek dalSi skupiny funkci bez ohledu na
obsah zobrazeni. (tedy A0Z | —> —>h00!)
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[Pfiklad nastaveni]

Jakmile je napajeni zapnuto, zména ze zobrazeni J_00 pro zménu dat 6053
(nosna frekvence).

. - . . C
® Stiskem Klévesa zobrazeni @ Data 430 | se na displeji zobrazi po prvnim zapnuti napéjeni

kdd funkce
-___-___-___-___-->
|
V ® Sstiskem provede presun ke skupiné funkei FG0 |
FOO
'

® Stiskem zobrazite data bO83

@ Stiskem dvakrat provedete pfechod na skupinu funkei 550 .

® Stiskem klavesy nahoru zvysite kod funkce (500 ¢ -> b083).

@ Stiskem klavesa nastaveni

< [ 5.0 | Displej souvisle sviti.
\
! @ Stiskem klavesy nahoru zvySite
! data (5.0 -> 12.0)
-V 1
\/\7

Pri zméné dat zaCne zobrazeni blikat,
€0Z znamend, Ze nov4 data nebyla
jesté aktivovana.

a ulozi data

: UloZi data a znovu zobrazi kdd funkce.
: Zrusi zménu a znovu zobrazi kad funkce.

Poznamka Kod funkce bxxx slouzi ke sledovani a neni mozné jej zménit.
Kody funkci Fxxx jiné nez FHHH se projevi na vykonu hned po zméné dat

(pfed stiskem klavesy ) a nebudou blikat.

Kdyz je zobrazen kéd funkce...

Kdyz jsou zobrazena data...

Klavesa

Pfechod k dalSi skupiné funkci.

ZruSi zménu a znovu zobrazi
kéd funkce.

Klavesa

Presun k zobrazeni dat

Ulozi data a znovu zobrazi
kéd funkce.

Klavesa

Zvyseni kodu funkce

ZvyS$i hodnoty dat.

Klavesa

Snizeni kédu funkce.

Snizi hodnotu dat.

Poznamka Stisk klavesy delSi nez 1 sekundu zobrazi d001, bez ohledu na situaci zobrazeni.
Stiskem klavesy véak budete prochazet dalsi zobrazeni kvali ptivodni

funkci klavesy.

(tedy FOO ! —> ROD t —>bO0 | —> CO0 1 —> ... —> zobrazi po 1 sekundé 58.00 )
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2-5-3 Vybér funkci a aprava parametrt
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Chcete-li pfipravit motor na spusténi v testu napajeni, v této ¢asti je popsana
konfigurace potfebnych parametr(:

1. Jako zdroj pfikaz( motoru vyberte digitalni ovladaci panel (AG0 {-32).

2. Jako zdroj pfikazu spusténi vyberte digitalni ovladaciho panel (RO0Z-0¢2).
3. Nastavte zakladni frekvenci motoru (A003) a AVR napéti motoru (ROEC).
4. Nastavte proud motoru pro spravnou tepelnou ochranu (b0 I2).

5. Zadejte pocet pélu motoru (HOOH).

Pro nasledné pouziti je ur€ena nasledujici fada programovacich tabulek.
Kazdéa tabulka pouZivé jako pocatecni bod konecny stav pfedchozi tabulky.
Zacgnéte proto prvni a pokracujte v programovani az k posledni. Pokud se
ztratite nebo se budete obavat, Ze néktera nastaveni ostatnich parametra
mohou byt nespravna, dal8i informace naleznete v tématu ,,Obnoveni vycho-
ziho tovarniho nastaveni® na strané strana 279.

Pripravte se k upravam parametrid — tato sekvence zacina zapnutim
ménice, pak ukazuje, jak prochazet k parametrim skupiny ,,A“ pro nasledna
nastaveni. Orientaci v téchto krocich také naleznete v tématu ,Mapa klaves-
nice* na strané strana 60.

Akce Displej Funkce/parametr
Zapnéte ménic¢ - | | Zobrazi se vystupni frekvence
221 | ménige (0 Hz v reZimu stop)
Stisknéte klavesu 400 1| | Je vybrana skupina ,d”
Dvakrat stisknéte klavesu Ano (| | Je vybrana skupina A*

1. Jako zdroj prikazu otacek vyberte digitalni ovladaci panel — vystupni
frekvenci ménice je mozné nastavit z nékolika zdroja, napfiklad véetné analo-
gového vstupu, nastaveni paméti nebo sité. Test napajeni pouziva jako zdroj
fizeni rychlosti klavesnici. Vychozi nastaveni zalezi na zemi.

Akce Displej Funkce/parametr
(Pocatecni bod) AOo | Vybrana skupina ,A*
“Y ' | | Nastaveni zdroje pfikazu rychlosti
Stisknéte klavesu [_J] 01 00... Potenciometr externiho ovlada-
ciho panelu

0 1... Ovladaci terminaly
02... Digitalni ovladaci panel (FO01)
03... sit ModBus

atd.
Stiskem klavesy [A] /[~] fc... Digitalni ovladaci panel (vybrany)
provedte vybér
Stiskem klavesy provedte AOD Ulozi parametr, navrat k ,AC00 “
ulozeni

2. +Jako zdroj prikazu spusténi vyberte
digitalni ovladaci panel — pfikaz RUN zpu- _
sobi, Ze méni¢ zrychli motor na vybranou 82“2“‘85‘@,@ REN PR

LED dioda indikujici povoleni klavesy spusténi

N\

A

rychlost. Pfikaz spusténi mize byt odeslan 0o 'g ALM | o
zrznych zdrojli, véetné Fidicich svorek 0000, A |PRe Ry )
klavesy spusténi na klavesnici nebo ze sité. °

Na obrazku napravo mzete vidét LED dioda RUN | | FS(ETS%H

indikujici povoleni klavesy spusténi nachaze-
jici se pfimo nad klavesou spusténi. Jestlize
LED dioda sviti, klavesa spusténi je jiz
vybrana jako zdroj a muzete tento krok pfe-
skocit. Vychozi nastaveni zalezi na zemi.

(=217
&

J
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Poznamka

/\ Upozornéni

Kdyz LED dioda indikujici zapnuti potenciometru nesviti, postupujte podle
nasledujicich krokl (tabulka pokracuje v akcich z konce pfedchozi tabulky).

Akce Displej Funkce/parametr
(Pocatecni bod) AOo | Nastaveni zdroje pfikazu rychlosti
z otagek
Stisknéte klavesu T Nastaveni zdroje pfikazu spusténi

0 I... Ridici svorky

0c... Digitalni ovladaci panel

03... Sitovy vstup sbérnice ModBus
atd.

Stisknéte klavesu

0¢2... Digitalni ovladaci panel (vybrany)

Stiskem klavesy / oe

provedte vybér

Stiskem klavesy provedte Ulozi parametr, navrat k ,AG0c

ulozeni

Po provedeni pfedchozich krokd bude LED dioda indikujici povoleni klavesy
spusténi svitit. To neznamena, Ze se motor pokousi béZet; znamena to, Ze
klavesa spusténi je nyni povolena. V tomto okamziku NESTISKNETE klavesu
spusténi — nejdfive dokonCete nastaveni parametru.

3. Nastavte zakladni frekvenci motoru a AVR napéti motoru — motor je
konstruovan k provozu pfi urcité frekvenci stfidavého proudu. VétsSina
komerénich motorli je konstruovana pro provoz pfi frekvenci 50/60 Hz.
Nejdfive zkontrolujte charakteristiky motoru. Potom podle nasledujicich kroki
oveéfte nastaveni nebo je opravte pro vas motor. NENASTAVUJTE frekvenci
vy38i nez 50/60 Hz specialné odsouhlasi provoz pfi vyssi frekvenci.

Akce Displej Funkce/parametr
(Pocatecni bod) Nastaveni zdroje pfikazu spusténi
[N}
Jednou stisknéte klavesu A0o3 Nastaveni zakladni frekvence

Vychozi hodnota zakladni frekvence

Stisknéte klavesu USA = 60 Hz, Evropa = 50 Hz

Zadejte charakteristiky vaseho
motoru (vase zobrazeni muze

byt jiné)

Ulozi parametr, navrat k ,A003“

Stiskem klavesy 1] B0.0

Stisknéte klavesu

provedte vybér

Jestlize provozujete motor frekvenci vy3Si, nez je standardni vychozi nasta-
veni ménice (50 Hz/60 Hz), zkontrolujte charakteristiky motoru a stroje u pfi-
slusného vyrobce. Motor provozujte s vys$Simi frekvencemi pouze se
souhlasem vyrobcl. Jinak hrozi nebezpeci poSkozeni vybaveni.

Nastavte nastaveni napéti AVR — méni¢ ma funkci automatické regulace
napéti AVR (Automatic Voltage Regulation). Upravuje vystupni napéti, aby
odpovidalo ohodnoceni napéti na typovém S§titku. Funkce AVR vyhlazuje
vykyvy napajeni, ale nezvySuje napéti v pfipadé doCasného poklesu napéti
v siti. Pouzijte ta nastaveni funkce AVR (ROBZ), ktera nejpfesnéji odpovidaji
charakteristikdm motoru.

» Tfida 200 V: 200/215/220/230/240 VAC
+ Tfida 400 V: 380/400/415/440/460/480 VAC
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Chcete-li nastavit napéti motoru, postupujte podle krok( v nasledujici tabulce.

Akce

Displej

Funkce/parametr

(Pocatecni bod)

ROO3

Nastaveni zakladni frekvence

Stisknéte klavesu adrite Vybér napéti AVR
ji stisknutou, dokud —>
Stisknéte klavesu A230 | | Vychozi napéti AVR:
Tfida 200 V=230 VAC
nebo | rriga 400 V= 400 VAC (HFE)
A400 =460 VAC (HFU)

; - = c | |Zadejte charakteristiky vaseho
Stlskerp kIa’vevsy I[¥] motoru (vase zobrazeni muze
provedte vybér byt jiné)

Stisknéte klavesu ) ANEZ | |Vlozi parametr, navrat k ,ATBC".

4. Nastaveni proudu motoru — méni¢ ma ochranu proti tepelnému pretizeni,
ktera je navrzena k ochrané méni¢e a motoru od prehfati v disledku pfilis-
ného zatizeni. Méni¢ pouziva jmenovity proud motoru k vypoctu efekt zahfi-
vani dle ¢asu. Tato ochrana zavisi na pouziti spravného jmenovitého proudu
motoru. Uroveri elektronického tepelného nastaveni, parametr b3 i2, je upra-
vitelny v rozsahu 20% az 100% jmenovitého proudu ménice. Spravna konfi-
gurace také pomuze zabranit zbyte€nym udalostem vypnuti ménice.

Jmenovity proud motoru zjistite na typovém Stitku vyrobce. Potom pomoci
nasledujicich krok( provedte konfiguraci nastavenich ochrany ménice proti

pretiZzeni.
Akce Displej Funkce/parametr
(Pocatecni bod) Vybér napéti AVR

Je vybran prvni parametr

Stisknéte klavesu . ol
bod | skupiny ,B“.
Stisknéte klavesu A1 a drete Uroveri elektronického tepelného
o bd i nastaveni.
ji stisknutou, dokud —>
Stisknéte klavesu . ] Vychozi hodnota bude 100%

jmenovitého proudu ménice.

Stiskem klavesy /[~]

provedte vybér.

Zadejte charakteristiky vaseho
motoru (vase zobrazeni muze
byt jiné).

Stisknéte klavesu :

Ulozi parametr, navrat k b0 i2*.
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5. Nastaveni poc¢tu péli motoru — vnitini vinuti motoru uréuje pocet magne-
tickych pold motoru. Pocet poll je obvykle uveden na Stitku charakteristik
motoru. Z divodu spravného provozu je vhodné ovéfit, Ze nastaveni parame-
tru odpovida poctu poll motoru. Mnoho primyslovych motorll ma &tyfi poly
a tento pocet je vychozim nastavenim meénice (HOOH).

Pomoci krokd v nasledujici tabulce zkontrolujte nastaveni poli motoru
a zméiite je, pokud je to potfeba (tabulka pokracuje v akcich na konci pfed-
chozi tabulky.)

Akce Displej Funkce/parametr
(Pocatecni bod) Y Uroven elektronického tepelného
nastaveni.
Stisknéte klavesu HOO 1| | Je vybrana skupina A"
Tikrat stisknéte klavesu . HOOY | | Parametr poctu polt motoru.
Stisknéte klavesu . oo ¢ =2 poly
HO0H |14 = 4 poly (vychozi)
£ =6 polu
B =8 polu
{0 =10 poll
Stiskem ki3 / aTa Zadejte charakteristiky vaseho
N er71 a’vevsy HOad4 motoru (vase zobrazeni muze
provedte vybér. byt jiné).
Stisknéte klavesu ] HOO4 Ulozi parametr, navrat k ,HOOH*.

Tento krok uzavira nastaveni parametrt
poprvé spustit motor!

ménice. JiZz jste skoro pfipraveni

Pokud jste se v pribéhu téchto krok( ztratili, nejdfive zkontrolujte stav LED
diody programu. Potom prostudovanim tématu ,Mapa klavesnice” na strané
strana 60 urCete aktudlni stav zobrazeni a ovladani klavesnice. Dokud
nestisknete klavesu , nepouziji se zadna chybna zadani klavesnice.
VSimnéte si, Ze prochazeni napajeni ménice zpusobi zapnuti sledovaciho
rezimu a zobrazi se hodnota 480 ! (vystupni frekvence).

V dalSi &asti se dozvite, jak na displeji sledovat jednotlivé parametry. Pak
budete pfipraveni spustit motor.
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2-5-4 Sledovani parametri pomoci displeje
Jestlize chcete upravovat parametry pomoci RUN PR —m))
klavesnice, je vhodné prepnout meéni¢ | o= Ll .
Z rezimu programu do rezimu sledovani. Led ,-,',' ,',' : : Alrre| v
-’ ‘e’ ‘e o O

2-5-5 Spusténi motoru
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dioda bude VYPNUTA, a LED dioda Hz nebo
A oznaCuje, zda jsou zobrazeny jednotky
hertz nebo ampéry.

RUN
Chcete-li provést test napajeni, sledujte rych- L

lost motoru nepfimo zobrazenim vystupni

—O—

STOP
A

J

frekvence ménice. Vystupni frekvence se nesmi zaménovat s zakladni frek-
venci (50/60 Hz) motoru nebo nosnou frekvenci (pfepinaci frekvenci ménice
v rozsahu kHz). Sledovaci funkce se nachézi v seznamu ,DY ktery se
nachazi blizko levé horni ¢asti tématu ,Mapa kldvesnice* na strané strana 60.

Nastaveni vystupni frekvence (otacek) — pokracujte v zadavani na klaves-
nici z pfedchozi tabulky a postupujte podle nasledujicich krok.

Akce Displej Funkce/parametr

(Pocatecni bod) HOOY Parametr poctu poli motoru.

Stisknéte &tyfikrat klavesu . FOO 1| | Je vybrana skupina ,F*.

Stisknéte klavesu ) 000 Zobrazi se zadana frekvence.

C
C
E -

Jestlize jste do tohoto okamziku naprogramovali vSechny parametry, jste pfi-
praveni spustit motor! Nejdfive zkontrolujte tento seznam:

1.

N o ok

Zkontrolujte, Ze LED dioda napajeni sviti. Jestlize neni, zkontrolujte pfipo-
jeni napajeni.

Zkontrolujte, Ze LED dioda indikujici povoleni klavesy spusténi sviti. Jestli-
Ze nesviti, zkontrolujte nastaveni ROGZ.

Zkontrolujte, Ze LED dioda nesviti. Jestlize sviti, zkontrolujte pfedchozi
pokyny.

Zkontrolujte, ze je motor odpojen od mechanického zatizeni.

Na klavesnici stisknéte klavesu spusténi. LED dioda spusténi se rozsviti.
Na nékolik sekund stisknéte klavesu . Motor by se mél zacit otacet.

Stiskem klavesy STOP zastavte otaceni motoru.
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2-5-6 Jednociselny editaéni rezim

Jestlize je kad cilové funkce nebo data daleko od aktualnich dat, pouziti jed-
nociselného editacniho rezimu zadavani zrychluje. Stiskem klavesy nahoru
a doll zarover se zapne jednociselny editaéni rezim.

V jednocCiselném editacnim rezimu (blikd jedna Cislice):

: Pfesurite kurzor doprava nebo zadejte kod funkce/data (pouze nejnizsi Cislice).

: Pfesunite kurzor doleva.

1
1
I
I
I
1
1
1
1

~®

S = oot [t e (P =

MlE T Ml=B T ElE T #E
\Y4 \/’ \Y4 \/
[0 7]

1. Cislice bude blikat. 2. Cislice bude blikat. 3. Cislice bude blikat. 4. ¢islice bude blikat.
Pomoci klavesy nahoru/ Pomoci kldvesy nahoru/ Pomoci klavesy nahoru/ Pomoci kldvesy nahoru/
doli zméfite hodnotu Cislice.  dolli zmérite hodnotu Cislice.  dol(i zmérite hodnotu Eislice. dolli zmérite hodnotu Cislice.

\ Jestlize nejsou vybrany existujici kody, kurzor se nepresune na funkci kédu,
\ ale zacne znovu blikat Cislice na levém konci.

v
< I:IZ c0.00 |l =——=[50.00 z

=a - #ila T #l=E T |
\V4 \/ \/ \/’
[60.00] 50. 10 50.01

1. Cislice bude blikat. 2. Cislice bude blikat. 3. Cislice bude blikat. 4. Cislice bude blikat.
Pomoci klavesy nahoru/ Pomoci klavesy nahoru/ Pomoci klavesy nahoru/ Pomoci klavesy nahoru/
dolti zmérite hodnotu Cislice. dolii zmérite hodnotu Cislice.  dolli zménite hodnotu Cislice.  doll zméiite hodnotu Gislice.

Poznamka Jestlize stisknéte klavesu s kurzorem na nejvy$8i Cislici, kurzor se pfe-

sune na nejnizsi Cislici. ((A) a (B) v pfedchozim obrazku.)

Poznamka Jestlize stisknete klavesu nahoru a dolll v jednocCiselném editaénim rezimu,
jednodiselny editaCni rezim se vypne a pfistroj pfejde zpét do bézného
rezimu.
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Krok 7

Poznamka

V této Casti se dozvite, jak pfi prvnim spusténi motoru sledovat diilezité udaje.

Chybové kody - jestlize méni¢ zobrazuje chybovy kéd (format je ,E xx“),
v tématu ,Sledovani udalosti vypnuti, historie a podminek” na strané
strana 273 se dozvite, jak kéd interpretovat a chybu vymazat.

Zrychleni a zpomaleni — méni¢ MX2 ma programovatelné hodnoty zrychleni
a zpomaleni. Testovaci postup nechava vychozi nastaveni téchto hodnot,
10 sekund. tuto hodnotu Ize zjistit zadanim frekvence FOTJ ! pfi poloviéni rych-
losti pfed spusténim motoru. Pak stisknéte klavesu spusténi a motoru bude
trvat 5 sekund, nez dosahne stalé rychlosti. Stiskem klavesy zastaveni dojde
ke zpomaleni trvajicimu 5 sekund az do zastaveni.

Stav ménice pii zastaveni — jestlize upravite rychlost motoru na nulu, motor
zpomali az blizko k zastaveni a méni¢ zobrazi jako stav vystupu VYPNUTO.
Vysokovykonny méni¢ MX2 mlze produkovat velmi malé otacky s vysokym
krouticim momentem, ale ne nulové (tato funkce vyzaduje systémy servo se
zpétnou vazbou polohy). Tato charakteristika znamena, Ze néktera pouziti
vyzaduji mechanickou brzdu.

Interpretace displeje — nejdfive si prectéte hodnotu vystupni frekvence.
Nastaveni maximalni frekvence (parametr A044) ma pro pouziti hodnotu
vychozi hodnotu 50 Hz nebo 60 Hz (evropské, respektive americké nastaveni).
Priklad: Pfedpokladejte, ze 4pdlovy motor je uréen pro provoz pfi frekvenci
60 Hz, méni¢ je tedy konfigurovan pro vystup 60 Hz pfi plném rozsahu.
Pomoci nasledujiciho vzorce vypocitejte ot./min.

Frekvence x 60 _ Frekvence x 120 _ 60x120

—— PSTRT =1 800 ot./min.
Dvojice polu pocet polu

Ot./min. =

Teoreticka rychlost motoru je 1 800 ot./min (rychlost ota¢ek vektoru krouticiho
momentu). Motor v§ak nemuze vytvaret kroutici moment, pokud se jeho hfi-
del neotadi trochu jinou rychlosti. Tento rozdil se nazyva skluz. Je tedy
obvyklé setkat se s jmenovitymi otackami 1 750 ot./min pfi frekvenci 60 Hz
u 4pdlového motoru. Pokud pomoci otackoméru zméfite otacky hfidele,
muzete vidét rozdil mezi vystupni frekvenci ménice a skute€nymi otackami
motoru. Skluz se mirné zvysSuje se zvySovanim zatéze motoru. Proto se hod-
nota vystupu ménice nazyva ,frekvence®, protoze neni pfesné rovna otackam
motoru.

Spusténi/zastaveni a rezimy sledo-
vanilprogramu — LED dioda spus-
téni je sviti v rezimu spusténi v rezimu
zastaveni nesviti. LED dioda sviti
v rezimu programu a nesviti v rezimu
sledovani. Mozné jsou v8echny Ctyfi
kombinace rezimi. Ve schématu -
. .. N \ Sledovani Program
napravo jsou rezimy a pfechody mezi

nimi pomoci klavesnice.

Neéktera tovarni zafizeni pro automatizaci, napfiklad PLC, maji alternativni
rezimy zastaveni/spusténi; zafizeni je bud v jednom stavu, nebo v druhém.
V ménicich spole¢nosti Omron se vSak rezim spusténi stfida s rezimem
zastaveni a rezim programu s rezimem sledovani. Toto uspofadani umoznuje
programovat nékteré hodnoty pfi b&€hu ménice a tim dava obsluze flexibilitu.



3-1
3-1-1

CAST 3
Konfigurace parametri pohonu

Vybér programovaciho zafizeni

Uvod

Pohony s frekvenénim méni¢em (ménice) spole¢nosti Omron pouzivaji nejno-
vé&j8i elektrotechnickou technologii, aby dostaly do motoru spravnou vinu stfi-
davého proudu v pravy okamzik. Vyhod je mnoho, napfiklad Uspory energie
a vysSi vykon stroju i produktivita. Flexibilita pozadovana ke zvladnuti Sirokého
spektra pouziti vyzadovala jesté vice konfigurovatelnych moznosti a parame-
trd — ménice jsou nyni slozité primyslové automaty. Kvili tomu se maze zdat,
Ze je sloZité ménice pouzivat, ale cilem této kapitoly je vdm pouZiti usnadnit.
Jak ukazal test napajeni v Casti 2-4 Test pred spusténim, spusténi motoru
nevyzaduje mnoho parametri. Ve skute€nosti vétSina aplikaci vyzaduje
pouze programovani nékolika malo konkrétnich parametrd. V této kapitole je
popsan ucel vSech sad parametrl a nachazi se zde informace, které usnad-
Auji vybér téch parametrd, které jsou dllezité pro dané pouziti.

Jestlize vyvijite nové pouZziti pro méni¢ a motor, nalezeni spravnych parame-
trd, které je tfeba zménit, je vétsinou cvi€eni v optimalizaci. Je tedy v poradku,
pokud motor spustite s volné vyladénym systémem. Provedenim jednotlivych
specifickych zmén a pozorovanim jejich u€inku mizete ziskat jemné vyladény
systém.

3-1-2 Uvod do programovani ménicée

NejlepSim prostfedkem k seznameni s moznostmi ménice je klavesnice na
pfednim panelu. Z této klavesnice je dostupna kazda funkce nebo programo-
vatelny parametr.
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Pfedni klavesnice ménice fady MX2 obsahuje vSechny prvky potfebné k sle-
dovani a programovani parametrd. rozloZzeni klavesnice je na nasledujicim
obrazku. VSechna ostatni programovaci zafizeni méni¢e maji podobné uspo-
fadani klaves a funkci.

LED dioda
LED diody jednotek (hertzy/ampéry) spusténi LED dioda napajeni

LED dioda alarmu
Displej parametr(i

S\ W |
LED dioda indikujici ~ = = =\\]AL /LED dloda, )
povoleni klavesy spusténi \ I ) e i H programovani
NP PR
Klavesa — | == USB port

(konektor mini B)

spusténi M STOP|
PN || A | R S S

\/ Konektor
. /CD || < vzdaleného

Klavesa cyklu S A
\ J ovladaciho

/4 / \ panelu (RJ45 )
Klavesy nahoru/doll  Klavesa Klavesa zastaveni/
nastaveni obnoveni

Popis klaves a LED diod

« LED dioda spusténi — sviti, kdyZ je vystup méni¢e ZAPNUTY a motor
vyviji kroutici moment (rezim spusténi), a nesviti, kdyz je vystup ménice
VYPNUTY (rezim zastaveni).

* LED dioda programovani — tato LED dioda sviti, kdyz je méni¢ pfipra-
ven k Upravam parametru (rezim programovani). Dioda nesviti, kdyz zob-
razeni parametrl sleduje data (rezim sledovani).

* LED dioda indikujici povoleni klavesy spusténi — tato LED dioda sviti,
kdyZ je ménic pfipraven reagovat na klavesu spusténi, a nesviti, kdyz je
klavesa spusténi vypnuta.

Klavesa spusténi — stisk této klavesy spusti motor (LED dioda indikujici

povoleni klavesy spusténi musi pfed tim svitit). Parametr FO04 (sméro-

vani klavesy spusténi) uréuje, zda klavesa spusténi vysle pfikaz dopfed-
ného nebo zpétného spusténi.

» Klavesa zastaveni/obnoveni — stiskem této klavesy zastavite motor,
pokud bézi (pouzije se naprogramované zpomaleni). Tato klavesa takeé
obnovi sepnuty alarm.

* Displej parametra — displej se 4 Cislicemi tvofenymi 7 segmenty zobra-
zujici parametry a kody funkeci.

» Jednotky displeje, hertzy/ampéry — jedna z téchto LED diod sviti, aby
zobrazovala jednotky udaju na displeji parametra.

« LED dioda napajeni — sviti, kdyZ je vstup napajeni ménice ZAPNUTY.

* LED dioda alarmu — sviti, kdyz je aktivni vypnuti méni€e (kontakt relé
alarmu se uzavie).

Klavesa cyklu — slouzi k odchodu z aktualni situace.

» Klavesy nahoru/dolli — pomoci téchto klaves se mlzete presunout
nahoru nebo dolt v seznamu parametr a funkci zobrazenych na displeji
a zvysit nebo snizit hodnoty.

» Klavesa nastaveni — tato klavesa se pouziva k prochazeni seznamem
parametrd a funkci pfi nastaveni a sledovani hodnot parametru. Jestlize
je jednotka v reZzimu programovani a upravite hodnotu parametru, stis-
kem klavesy nastaveni zapiSete novou hodnotu do paméti EEPROM.
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3-2-2 Rezimy provozu

LED diody spusténi a programovani
nefikaji vSe; rezimy spusténi a progra-
movani jsou nezavislé reZimy, ne
opacné rezimy. Ve stavovém diagramu
vpravo se spusténi stfida se zastave-
nim a rezim programovani se stfida

. - . . (@
s rezimem sledovani. To je velmi dule-
Zitd schopnost, protoZze umozniuje

technikim pfistupovat ke spusténému
stroji @ ménit nékteré parametry, aniz
by museli stroj vypnout.

Vyskyt chyby pfi provozu ma za nasle-
dek pfechod méni¢e do rezimu vypi-
nani. Napfiklad pokud dojde
k pfetizeni vystupu, méni¢ opusti
rezim spusténi a VYPNE vystup na
motor. V reZimu vypindni se poza-
davky spudténi motoru ignoruji. Chybu je nutné smazat stiskem klavesy
zastaveni/obnoveni. Viz ¢ast 6-2 Sledovani udalosti vypnuti, historie a podmi-
nek na strané 273.

STOP
RESET

Zastaveno

3-2-3 Upravy v rezimu spusténi

Méni¢ se mlze nachazet v rezimu spusténi (vystup ménice fidi motor) a pfitom
stale umoznovat Upravu nékterych parametrd. To je uziteéné v pouzitich, které
musi bézet neustale a obsluha potfebuje provést Upravu parametrd ménice.

V tabulkach parametrd v této kapitole je sloupec

Upravy

,Upravy v reZimu spusténi“. Symbol kfizku x znamena, Vv rezimu
Ze parametr neni mozné upravit; symbol zatrzitka v’ spusténi
znamena, ze parametr je mozné upravit. Softwarovy <

zamek (parametr b03 1) ur€uje, Ze jsou aktivni opravnéni
k pfistupu do rezimu spusténi a opravnéni k pfistupu v
jsou v jinych podminkach. Je odpovédnosti uzivatele,
aby vybral uzite¢na a bezpecna nastaveni softwarového
zamku podminek provozu méni€e a obsluhy. Dalsi informace naleznete
v Casti 3-6-5 Rezim softwarového zamku na strané 130.

3-2-4 Ridici algoritmy

Program fizeni motoru v ménici MX2 Algoritmy fizeni ménice

ma dva algoritmy pfepinani sinuso- -

idni pulzni $ifkové modulace. Smys- | |, SEem VE keneenti

lem je, abyste wvybrali nejlepsi -

algoritmus  pro  charakteristiky Féf%‘;(?gfhgr%rg?gr‘ﬁ’

motoru a zatéze vadeho pouziti. Oba —

algoritmy generuji vystupni frekvenci niizzé?vqél\;/\?/f

unikatnim zpdsobem. Po konfigu- I _|—O Vystup
raci je algoritmus zakladem pro dal$i b\ég'gg;‘;‘éfu”(zgf\'/) 0 Oo—»
nastaveni parametrl (viz 3-5-4 Algo-

ritmy fizeni krouticiho momentu na
strané 100). Proto vyberte nejlepsi algoritmus co nejdfive v procesu navrho-
vani pouziti.
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3-2-5 Vybér dualni skaly

Ménic¢ série MX2 ma dualni ohodnoceni, coz znamena, Ze muze pracovat ve dvou
riznych typech podminek zatizeni, pouziti pfi konstantnim krouticim momentu
a proménlivém krouticim momentu. Podle pouziti nastavte parametr b043.

Funkce ,,A“ Upravy | Vychozi nastaveni
Kéd | Nazev Popis vrezimu gy Jednotky
Kad spusténi
bO43 | Vybér dualni Skaly Dvé moznosti; vyberte kody: - oo -
00 ...CT (konstantni kroutici moment/HD)
01!..VT (proménlivy kroutici moment/ND)
Pfi zmé&né se jmenovity vystupni proud a souvisejici polozky zméni automa-
ticky. Rozdily mezi vysokym zatizeni (HD) a béznym zatizenim (ND) jsou
v nasledujici tabulce.
vysoké zatizeni (HD) ND
Pouziti Pro velké zatéze, kde se pfi spusténi, zrych- | Normalni zatizeni bez velkého
leni nebo zpomaleni vyZaduje velky kroutici | kroutictho momentu.
moment.
Pouziti Vytahy, jefaby, pasové dopravniky atd. Ventilatory, ¢erpadla, klimatizace
Jmenovity proud (pfiklad) |[1,0 A (3fazovy 200 V 0,1 kW) 1,2 A (3fazovy 200 V 0,1 kW)
Proudové pretizeni 150% 60 s 120% 60 s

Pocatecni hodnoty HD a ND jsou rdzné a jsou zobrazeny v nasledujici
tabulce. V8imnéte si, Ze pokud se zméni vybér dualniho ohodnoceni b049,
tyto pocatecni hodnoty se také zméni s vyjimkou parametrd H003/H203. (I
kdyZ se pravé zadana hodnota nachazi v rozsahu HD i ND, data se pfi zméné
parametru b049 inicializuji.)

Nazev Koéd vysoké zatizeni (HD) ND
funkce Rozsah Pocateéni data Rozsah Pocateéni data
Vybér charakteristiky | A044 | 00: Konst. kroutici | 00: Konst. krou- | 00: Konst. kroutici | 00: Konst. krou-
V/IF A244 | moment tici moment moment tici moment
01: Snizeny krou- 01: Snizeny krou-
tici moment tici moment
02: Nezavisly V/IF 02: Nezavisly V/F
03: SLV
Brzdna energie stej- |A054 |0 az 100 (%) 50 (%) 0az 70 (%) 50 (%)
nosmérného brzdéni
Pocatecéni brzdna A057 |0az100 (%) 0 (%) 0az 70 (%) 0 (%)
energie stejnosmér-
ného brzdéni
Nosna frekvence brz- | A059 |2,0 az 15,0 (kHz) |5,0 (kHz) 2,0 az 10,0 (kHz) 2,0 (kHz)
déni stejnosmérnym
proudem
Uroveri meze preti- b022 0,32 x jmenovity 1,50 x jmenovity | 0,38 x jmenovity 1,20 x jmenovity
zeni b222 proud az 3,20 x proud (A) proud az 2,85 x proud (A)
- j ity d j ity d
Uroven meze preti- 025 jmenovity prou jmenovity prou
zeni 2
Nosna frekvence b083 |[2,0az 15,0 (kHz) |10,0 (kHz) 2,0 az 10,0 (kHz) 2,0 (kHz)
Vybér vykonu motoru | HO03 |0,10 az 18,50 Dle typu 0,10 az 18,50 (kHz) | O jednu veli-
H203 |(kHz) kost vétsi nez
HD
Jestlize je vybrano bézné zatizeni, nasledujici parametry se nezobrazi.
Kod funkce Nazev Kod funkce Nazev
doo9 Sledovani referenéniho krouticiho H020/H220 |Parametr motoru R1
momentu
do10 Sledovani klidového krouticiho H021/H221 | Parametr motoru R2
momentu
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Kéd funkce Nazev Kéd funkce Nazev
do12 Sledovani vystupniho krouticiho H022/H222 | Parametr motoru L
momentu
b040 Vybér meze krouticiho momentu H023/H223 | Parametr motoru lo
b041 Mez krouticiho momentu 1 H024/H224 | Parametr motoru J
b042 Mez krouticiho momentu 2 HO030/H230 |Parametr motoru R1
(data automatického ladéni)
b043 Mez krouticiho momentu 3 HO031/H231 | Parametr motoru R2
(data automatického ladéni)
b044 Mez krouticiho momentu 4 H032/H232 | Parametr motoru L
(data automatického ladéni)
b045 Vybér LADSTOP krouticiho momentu | H033/H233 | Parametr motoru lo
(data automatického ladéni)
b046 Vybér zabranéni zpétného chodu HO034/H234 | Parametr motoru J
(data automatického ladéni)
C054 Vybér pfili§ velkého/malého krouticiho | P033 Vybér vstupu referenéniho krouticiho
momentu momentu
C055 Uroveri prilis velkého krouticiho P034 Nastaveni referenéniho krouticiho
momentu (FW, PW) momentu
C056 Uroveri prilis velkého krouticiho P036 Rezim klidového krouticiho momentu
momentu (RV, RG)
Co057 Uroveri prilis velkého krouticiho P037 Hodnota klidového krouticiho momentu
momentu (RV, PW)
C058 Uroven prilis velkého krouticiho P038 Vybér polarity klidového krouticiho
momentu (FW, RG) momentu
C059 ReZim vystupu signalu pfilis velkého/ | P039 Hodnota omezeni otacéek pfi fizeni
malého krouticiho momentu krouticiho momentu (FW).
HO01 Vybér automatického ladéni P040 Hodnota omezeni otacéek pfi fizeni
krouticiho momentu (RV).
HO002/H202 | Vybér parametru motoru P041 Doba prepnuti fizeni otacek/krouticiho
momentu
HO005/H205 | Odezva otacek - -
Jestlize je vybrdno bé&zné zatiZzeni, nasledujici funkce se na inteligentnich
svorkach nezobrazi.
Inteligentni vstupni svorky Inteligentni vystupni svorky
40: TL Zapnuti meze krouticiho momentu 07: OTQ | Prekroceni krouticiho momentu
41: TRQ1 Pfepina¢ omezeni krouticiho momentu 1. | 10: TRQ | Omezeni krouticiho momentu
42: TRQ2 Pfepina omezeni krouticiho momentu 2. |- -
52: ATR Opravnéni vstupu pfikazu krouticiho - -

momentu
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3-3 Skupina ,,D“: Sledovaci funkce

K dulezitym parametriim je mozné pfistupovat pomoci sledovacim funkcim
skupiny ,D“, bez ohledu na to, zda je ménic v rezimu spusténi nebo v rezimu
zastaveni. Jakmile vyberete Cislo kodu funkce parametru, ktery chcete sledo-
vat, stiskem klavesy funkce zobrazite hodnotu na displeji. U funkci d005 a d006
inteligentni svorky pouzivaji jednotlivé segmenty displeje k zobrazeni stavu
ZAPNUTO/VYPNUTO.

Jestlize zobrazeni méni¢e zobrazuje hodnotu parametru a dojde k pferueni
napajeni, méni¢ ulozi aktualni nastaveni funkce sledovani. Pro vétsi pohodli
se pfi dal§im zapnuti méni€e zobrazeni automaticky vrati k dfive sledova-
nému parametru.

74

Funkce ,,D“ Upravy Jed-
Koéd Nazev Popis vrezimu | notky
Kéd spusténi
did ! | Sledovani vystupni frek- | Zobrazeni vystupni frekvence do motoru v real- |- Hz
vence ném Case v rozsahu 0,00 az 400,00 (Hz) Jestlize
ma parametr velkou hodnotu b 163, vystupni frek-
venci (FOO 1) je mozné zménit pomoci klaves
nahoru/dol( pfi sledovani parametru d001.
doge | Sledovani vystupniho Filtrované zobrazeni vystupniho proudu do - A
proudu motoru, rozsah je 0,00 az 9 999,00.
do03 | Sledovani sméru otaceni | TFi rlzné hodnoty: - -
“F'd” ...Dopredny chod
“GEOP” ...Stop
“rEu” ...Zpétny chod
dii4 | Sledovani hodnoty zpétné | Zobrazuje hodnotu proménné procesu (zpétné - -
vazby smyc¢ky PID vazby) smycky PID ve zménéném méfitku (méfit-
kem je hodnota parametru A015), rozsah je 0,00
az 999 000,0.
digs | Sledovani multifunkénich | Zobrazuje stav inteligentnich vstupnich svorek: - -
vstupt S ZAPNUTO
v R o S w2 SR e VYPNUTO
Cisla svorek
di06 | Sledovani multifunkénich | Zobrazuje stav inteligentnich vystupnich svorek: |— -
vystupt S T ZAPNUTO
..y VYPNUTO
Rele 12 11
did? | Sledovani vystupni Zobrazuje vystupni frekvenci se zménénym - -
frekvence méfitkem s pomoci konstanty b0B6. Desetinna
teCka definuje rozsah: 0,00 az 40 000,0.
diiB | Sledovani skute¢né Zobrazuje skute¢nou frekvenci, rozsah je - Hz
frekvence —400,00 az 400,00.
did9 | Sledovani referenéniho Zobrazuje pfikaz krouticiho momentu, - %
krouticiho momentu rozsah je —200 az +200.
dl 10 | Sledovani klidového Zobrazuje hodnotu klidového krouticiho - %
krouticiho momentu momentu, rozsah je —200 az +200.
dl i@ | Sledovani vystupniho Zobrazuje vystupni kroutici moment, - %
krouticiho momentu rozsah je —200 az +200.
db 13 | Sledovani vystupniho Napéti vystupu do motoru, rozsah je 0,0 az 600,0. |- \%
napéti
dd M | Sledovani pfikonu Zobrazuje vstupni proud, rozsah je 0,0 az 100,0. |- kW
dl I5 | Sledovani stfedni hodnoty | Zobrazuje watthodiny ménice, rozsah je - -
vykonu 0,0 az 9 999 000,0.
dl 16 | Celkovy Cas spusténi Zobrazuje celkovy ¢as, po ktery byl méni¢ - hodiny
v rezimu spusténi v hodinach. Rozsah je 0 az
9 999/1 000 az 9 999/100 az 999 (10 000 az
99 900).
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Cast 3-3

Funkce ,,D* Upravy Jed-
Koéd Nazev Popis vrezimu | notky
Kéd spusténi
dd N | Sledovani doby zapnuti Zobrazuje celkovy Cas, po ktery byl méni¢ napa- |- hodiny
jen, v hodinach. Rozsah je 0 az 9 999/1 000
az 9 999/100 az 999 (10 000 az 99 900).
db 18 |Sledovani teploty chladi- | Teplota chladiciho Zebra, rozsah je —20,0~150,0 - °C
ciho Zebra
di2? |Sledovani odhadu Zivot- | Zobrazuje stav Zivotnosti elektrolytickych konden- | — -
nosti zatort na PWB a ventilatoru.
1) Prosla zivotnost
Normalni
Ventilétor Elektrolytickd pisme
doe3 | Citad programu Rozsah je 0 az 1 024. - -
doeq | Cislo programu Rozsah je 0 az 9 999. - -
dies | Sledovani programovani | Vysledek spusténi programovani pohonu, - -
pohonu (UMO) rozsah je: —2 147 483 647~2 147 483 647
dieb | Sledovani programovani | Vysledek spusténi programovani pohonu, - -
pohonu (UM1) rozsah je: —2 147 483 647~2 147 483 647
diel | Sledovani programovani | Vysledek spusténi programovani pohonu, - -
pohonu (UM2) rozsah je: —2 147 483 647~2 147 483 647
die3 | Sledovani pfikazu polohy |—268 435 455~+268 435 455 - -
d030 |Sledovani aktualni polohy |—268 435 455~+268 435 455 - -
ddd !t | Hodiny Nastaveni data a ¢asu pro digitalni ovladaci - -
panel.
dds0 | Dualni kontrola Zobrazuje dvoje rlizna data konfigurovana - -
v parametrech b 60 ab 16 1.
d0B0 | Rezim ménice zobrazuje pravé vybrany rezim ménice: IM, PM |- -
dibc | Sledovani zdroje 0: Ovladaci panel - -
frekvence 1 az 15: Frekvence pro vice rychlosti 1 az 15
16: Frekvence krokového posunu
18: Sit Modbus
19: Volitelné
21: Potenciometr
22: Sled pulst
23: Vypocitany vystup funkce
24: EzSQ (programovani pohonu)
25: Vstup [O]
26: Vstup [Ol]
27:[0] +[O]1]
dib3 | Sledovani zdroje spusténi | 1: Svorka - -
2: Ovladaci panel
3: Sit Modbus
4: \Volitelné
d0B0 | Sledovani chybové 0 az 65535 - -
frekvence
diB ! | Sledovani chyby 1 Kod chyby (podminky vyskytu) - -
(posledni) Vystupni frekvence [Hz]
diBe | Sledovani chyby 2 Vystupni proud [A]
d083 | Sledovani chyby 3 Vnitfni stejnosmérné napéti [V]
dif4 | Sledovani chyby 4 Doba spusténi [h]
digs | Sledovani chyby 5 Doba zapnuti [h]
diB6 | Sledovani chyby 6
dig0 | Sledovani vystrahy Kod vystrahy 0 az 385 - -
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Funkce ,,D“ Upravy Jed-
Kéd Nazev Popis vrezimu | notky
Kéd spusténi

d 02 |Sledovani Napéti vnitfni stejnosmérné sbérnice, rozsah - \%
stejnosmérného napéti je 0,0 az 999,9.

d 03 | Sledovani zatizeni Mira pouziti vnitfniho pferusovace brzdy, - %
regenerativniho brzdéni rozsah je 0,0~100,0.

d 04 |Elektronické sledovani Akumulovana hodnota elektronické tepelné - %
teploty detekce, rozsah je 0,0~100,0.

d 130 | Sledovani analogového 0az 1023 - -
vstupu O

d i3 ! |Sledovani analogového 0az1023 - -
vstupu Ol

d 133 | Sledovani vstupu sledu 0,00 az 100,00 - %
pulzl

d 153 | Sledovani odchylky -327,68 az 327,67 - %
smycky PID ~9 999,00 az 9 999,00

d 54 | PID odchylka bodu - %
vlozeni

d 55 | Sledovani vystupu 0,00 az 9 999,00 jestlize (A071: 01) - %

3-3-1
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smycky PID

-9 999,00 az 9 999,00 jestlize (A071: 02)

Sledovani udalosti vypnuti a historie

Funkce sledovani udalosti vypnuti a historie umozriuje prochazet pomoci kla-
veshice souvisejici informace. DalSi informace naleznete v &asti 6-2 Sledo-
vani udalosti vypnuti, historie a podminek na strané 273.

Funkce ,,D“ Upravy | Jed-
Kéd Nazev Popis v rezimu | notky
Kod spusténi
d0B0 | Sledovani chybové frekvence | Pocet udalosti vypnuti, rozsah je 0 az 65 530. |- Udalosti
dif ! | Sledovani chyby 1 (posledni) |Zobrazuje informace o udalost vypnuti: - -
diBe | Sledovani chyby 2 » Kod chyby - _
diB63 | Sledovéani chyby 3 » Vystupni frekvence v bodé sepnuti - -
d0g4 | Sledovani chyby 4 * Proud motoru v bodé sepnuti - _
d0B5 | Sledovani chyby 5 » Napéti stejnosmérné sbérnice v bodé sepnuti | _ —
dA6 | Sledovani chyby 6 « Kumulativni doba provozu v bodé sepnuti _ _
« Kumulativni doba nabijeni v bodé sepnuti
d030 | Sledovani vystrahy Zobrazuje koéd vystrahy 0 az 385. - -
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Skupina ,,D“: Sledovaci funkce C

3-3-2 Sledovani vystupni frekvence [d001]

Zobrazuje vystupni frekvenci ménice. PFi zastaveni se zobrazuje hodnota
,0,00%. Pfi zobrazeni nastaveni d001 se rozsviti LED dioda ,Hz".

Parametr Nazev funkce Data VVChOZi, Jed-
nastaveni | notka
doo1 Sledovani vystupni 0,00 az 400,00 - Hz
frekvence
b163 d001/d007 00: VYPNUTO 00 -
Nastavena sledovana
frekvence 01: ZAPNUTO
Souvisejici funkce A001, FOO1

« Jestlize je vybér referencni frekvence nastaven na digitalni ovladaci panel (A001 = 02),
zapnutim zadané frekvence d001/d007 pfi sledovani (b163 = 01) umozriuje sledovani.

+ Zména sledovani vystupni frekvence (d001) se projevi v nastaveni vystupni frek-
vence (FO01). Stiskem klavesy nastaveni ulozite nastaveni do paméti EEPROM.

* Protoze parametr FOO1 se prepiSe, i kdyz je stale zobrazen parametr d001, mize
existovat Casova mezera mezi operaci klavesy a zménou zobrazeni zavisejici na
Casu zrychleni/zpomaleni.

+ Zatimco smycku PID je mozné zapnout nebo vypnout, vystupni frekvenci nelze ménit.

» Frekvenci nelze ménit v samostatném rezimu vstupu stiskem klaves zvyseni/snizeni
zaroven.

3-3-3 Sledovani vystupniho proudu [d002]

Zobrazuje hodnotu vystupniho proudu ménice. Pfi zastaveni se zobrazi hod-
nota ,0,0“

Pfi zobrazeni nastaveni d002 se zobrazi LED dioda ,A®.

. Vychozi Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
d002 Sledovani vystupniho 0,00 az 9 999,00 - A
proudu Minimalni jednotka
zavisi na vykonu.

3-3-4 Sledovani sméru otaceni [d003]
Zobrazuje smér otaceni ménice.
LED dioda spusténi pfi dopfednych/zpétnych otackach.

Vychozi Jed-
nastaveni | notka

doo3 Sledovani sméru otaceni | FWD: Chod vpied - -
STOP: Zastaveno
REV: Zpétny chod

Parametr Nazev funkce Data

Dopredny chod motoru je smér proti sméru hodinovych ruci¢ek pfi pohledu ve
sSméru osy.

F @

Chod vpred
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3-3-5 Sledovani hodnoty zpétné vazby smycky PID [d004]

Jestlize je vybrano ,01: povoleno® nebo ,02: zapnut zpétny vystup“ jako
nastaveni smycky PID (A071), je mozné sledovat hodnotu zpétné vazby
smycCky PID.

Také je mozny pifevod pomoci méfitka PID (AQ075).
,zobrazeni d004“ = ,hodnota zpétné vazby [%]“ X méfitko PID (A075).

Vychozi | Jed-

Parametr | Nazev funkce Data .
nastaveni | notka
doo4 Sledovani 0,00 az 99,99 (pfirastek 0,01) - -
hodnoty zpétné . o
vazby smycky 100,0 az 999,9 (prirGstek 0,1)
PID 1 000 az 9 999 (pfirastek 1)

1000 a2 9 999 (prirastek 10)

I'100 az I'999 (pfirastek 1 000)
A075 Méfitko PID 0,01 az 99,99 (pfirastek 0,01) 1,00 Cas

Souvisejici funkce AO071, A075

3-3-6 Sledovani multifunkéniho vstupu [d005]
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Sviceni LED diod ukazuje stav multifunkénich vstup(.

Polozka, kterou vestavéné CPU rozpozna jako ,vstup®, je oznagena jako
ZAPNUTA. Nezalezi to na nastaveni kontaktu NO/NC.

Pfiklad) Multifunkéni vstupni svorky S7/EB, S2, S1 : ZAPNUTO
Svorka RP, multifunkéni vstupni svorky S6, S5/TH, S4/GS2, S3/GS1 : VYPNUTO

@ @ @ QZAPNUT(I)D i'spzleliozsviceno
U:ﬂ ':’ ':’ U:ﬂWPNUTo[] : VYPNUTO

RN
S7 S6 S5 S4 S3 S2 $1

(ZAPNUTO)(VYPNUTO)(VYPNUTO)(VYPNUTO)(VYPNUTO)(ZAPNUTO)(ZAPNUTO)
+ Jestlize se pouzije funkce doby odezvy vstupni svorky, rozpoznani ,vstupu® je odlozeno.

+ Sledovani nelze provést, i kdyz je TH (termistor) pfifazen multifunk&ni vstupni
svorce S5 a vstupem je digitalni signal.
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3-3-7 Sledovani multifunkénich vystupt [d006]

LED diody oznacuji stav vystupu multifunkénich vystupnich svorek.
Zobrazuje se stav vystupu vestavéné CPU. Nejde o stav svorky Fidiciho okruhu.
Nezalezi to na nastaveni kontaktu NO/NC.

Priklad) Multifunkéni vystupni svorky P2, P1/EDM : ZAPNUTO
Vystupni svorka relé MA :VYPNUTO

Displej
@ @ @ QZAPNUTO '?Rjozsviceno
0 (0 (9§ () vewrof:vyPNUTO

b4

MA P2 P1
(VYPNUTO)(ZAPNUTO)(ZAPNUTO)

3-3-8 Sledovani vystupni frekvence (po prevodu) [d007]
Zobrazuje hodnotu pfevodu zaloZzenou na koeficientu zadaném v parametru
koeficientu pfevodu frekvence (b086).

Tato sledovand hodnota se pouZiva ke zméné jednotek zobrazenych dat
(napfiklad otacky motoru).

LZobrazeni vystupni frekvence (d007)" = ,hodnota vystupni frekvence (d001)*
x ,koeficient pfevodu frekvence (b086)"

Pfiklad) Zobrazeni ot./min 4pd6lového motoru:
Ot./min motoru N [min-1] = (120 x f [Hz])/P [pdl] = f [HZz] x 30

Jestlize b086 = 30,0, otacky motoru 1 800 ot./min (60 x 30,0) se zob-
razi pti frekvenci 60 Hz.

. Vychozi | Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
doo7 Sledovani vystupni 0,00 az 40 000,00 - -
frekvence (po prevodu)
b086 Koeficient pfevodu 0,01 az 99,99 1,00 -
frekvence PFirastky o velikosti 0,01
(d007 = d001 x b086)
b163 d001/d007 00: VYPNUTO 00 -
;\lastavena sledovana 01- ZAPNUTO
rekvence

+ Jestlize je vybér referencni frekvence nastaven na digitalni ovladaci panel (A001 = 02),
zapnutim zadané frekvence d001/d007 pfi sledovani (b163 = 01) umoZriuje sledo-
vani vystupni frekvence (d001) pomoci klaves zvySeni/snizeni pouze pfi provozu.

» Zména vystupni frekvence (d001) se projevi v nastaveni vystupni frekvence (FO01).
Stiskem klavesy nastaveni ulozite nastaveni do paméti EEPROM.

* Protoze parametr FOO1 se prepiSe, i kdyz je stale zobrazen parametr d007, mlze
existovat Casova mezera mezi operaci klavesy a zménou zobrazeni zavisejici na
Casu zrychleni/zpomaleni.

+ Zatimco smycku PID je mozné zapnout nebo vypnout, vystupni frekvenci nelze ménit.

* Frekvenci nelze ménit v samostatném rezimu vstupu stiskem klaves zvySeni/snizeni
zaroven.
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3-3-9 Sledovani skutecné frekvence [d008]

Sledovani skute¢né frekvence d008 bude vzdy zobrazovat skuteéné otacky
motoru, protoZe zpétna vazba n-kodéru je aktivni podle parametru P003=01,
nezavisle na parametru A044 a nastaveni P012.

Parametr Nazev funkce Data Vychozi . Jed-
nastaveni | notka
doos Sledovani skute¢né —400,00 az 400,00 - Hz
frekvence
Souvisejici funkce P011, HOO4

» Nastavte spravné pocet pulzt n-kodéru (P011) a pocet polad motoru (HO04/H204).

3-3-10 Sledovani referenéniho krouticiho momentu [d009]

Zobrazuje aktualné vybranou hodnotu referenéniho krouticiho momentu,
jestlize je kroutici moment fizen pomoci vektorového fizeni bez senzoru.

Rizeni krouticiho momentu je aktivni, jestlize je ,52: ATR" pfifazena muilti-
funk&ni vstupni svorce a svorka ATR je ZAPNUTA.

Parametr Nazev funkce Data Vychozi . Jed-
nastaveni | notka
d009 Sledovani referenéniho | —200. az +200. - %
krouticiho momentu
Souvisejici funkce A044, C001 az C007, P033, P034

3-3-11 Sledovani klidového krouticiho momentu [d010]

Pri vektorovém fizeni bez senzord se zobrazi velikost nastaveného klidového
krouticiho momentu.

Parametr Nazev funkce Data VYChOZi, Jed-
nastaveni | notka
do10 Sledovani klidového —200. az +200. - %
krouticiho momentu
Souvisejici funkce A044, P036, P037, P038

3-3-12 Sledovani vystupniho krouticiho momentu [d012]

Poznamka
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Zobrazuje odhadovanou hodnotu vystupniho krouticiho momentu ménice.

Parametr Nazev funkce Data Vychozi . Jed-
nastaveni | notka
do12 Sledovani vystupniho —200. az +200. - %
krouticiho momentu
Souvisejici funkce AO044/A244

Smér toku vykonu je kladny a smér regenerace je zaporny pfi dopfedném
chodu, zatimco pfi zpétném chodu je smér toku vykonu zaporny a smér rege-
nerace je kladny.

+ Toto zobrazeni se zobrazi jen v pfipadé, Ze je vybrano vektorové fizeni bez senzoru.
Jestlize je vybran jiny rezim fizeni, spravna hodnota se nezobrazi.
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3-3-13 Sledovani vystupniho napéti [d013]

Zobrazuje vystupni napéti ménice.

. Vychozi | Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
do13 Sledovani vystupniho napéti 0,0 az 600,0 - \%

» Zadejte spravné vybér vstupniho napéti motoru (A082/A282). Spravna hodnota se
nemusi zobrazit.

3-3-14 Sledovani prikonu [d014]

Zobrazuje velikost pfikonu (okamzitou hodnotu) ménice.

Parametr Nazev funkce Data VYChOZi, Jed-
nastaveni | notka
do14 Sledovani pfikonu 0,0 az 100,0 - kW

3-3-15 Sledovani stredni hodnoty vykonu [d015]

Zobrazuje stfedni hodnotu vykonu (elektrické energie) ménice.

Pfevod zobrazenych dat se provede pomoci méfitka zobrazeni stfedniho

vykonu (b079).

,Zobrazeni d015% = ,skute¢ny stfedni vykon [kKWh]“/,méFitko zobrazeni stfed-

niho vykonu (b079)*

Priklad) Jestlize b079 = 100 a zobrazena hodnota je 1 000, skuteény stfedni
vykon je 100 000 [kWh].

Hodnotu stfedniho vykonu je mozné odstranit nastavenim parametru smazani

stfedniho vykonu (b078) na ,,01“.

Hodnotu stfedniho vykonu je také mozné smazat pomoci vstupu svorky,

jestlize ,53: KHC (smazani stfedniho vykonu)* je pfifazena nékterému z multi-

funk&nich vstupu.

Jestlize ma méfitko zobrazeni stfedniho vykonu (b079) hodnotu ,1 000%, je

mozné zobrazit az ,999 000 000“ [kWh].

Tento parametr se pfi vypnuti napajeni ulozi do paméti EEPROM.

Vychozi Jed-
nastaveni | notka

do15 Sledovani stfedni | 0,0 az 9 999. - -
hodnoty vykonu Zobrazeno v pfirlistcich
jednotky nastaveni 1 kW

x (b079).

1 000 az 9 999

Zobrazeno v pfirlistcich
jednotky nastaveni 10 kW

x (b079).

100 az 1999

Zobrazeno v pfirtstcich jed-
notky nastaveni 1 000 kW

x (b079).

Parametr Nazev funkce Data

b078 Smazani stfedni | 00: Normalni 00 -

hodnoty vykonu 01 Provede smazani
stfedniho vykonu (01 se po
smazani obnovi na 00).

b079 Nasobitel 1. az 1 000. 1. -
zobrazeni stfedni
hodnoty vykonu
C001 az | Vybér 53: KHC (smazani stfedniho - -

C007 multifunkéniho vykonu)
vstupu 1 az7
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3-3-16 Celkova doba spusténi [d016]

Zobrazuje celkovou dobu spusténi ménice.
Tento parametr se pfi vypnuti napajeni ulozi do paméti EEPROM.

Vychozi Jed-

Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
do16 Celkovy ¢as 0,0 az 9 999 - h
spusténi Velikost pfirtstku 1 hodina

1 000 az 9 999
Velikost pfirtstku 10 hodin

100 azT'999

(velikost pfirtstku
1 000 hodin)

Poznamka Inicializace nastaveni nesmaze.

3-3-17 Sledovani doby zapnuti [d017]

Zobrazuje celkovou dobu napajeni ménice.
Tento parametr se pfi vypnuti napajeni ulozi do paméti EEPROM.

Vychozi Jed-

Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
do17 Sledovani doby 0,0 az 9 999 - h
zapnuti Velikost pfirlistku 1 hodina

1 000 az 9 999
Velikost pfirtstku 10 hodin

I'100 az 1'999

(velikost pfirtstku
1 000 hodin)

Poznamka Inicializace nastaveni nesmaze.

3-3-18 Sledovani teploty chladiciho zebra [d018]

Zobrazuje teplotu chladiciho Zebra uvnitf ménice.

Vychozi Jed-
nastaveni | notka

do18 Sledovani teploty —20,0 az 150,0 - °C
chladiciho zebra

3-3-19 Sledovani odhadu zivotnosti [d022]

LED dioda oznacuje stav signalu odhadu Zivotnosti.
Je mozné sledovat dvé polozky:

1: Zivotnost kondenzatoru hlavni desky

2: Zivotnost ventilatoru

Parametr Nazev funkce Data

@ @ @ Q ZAPNUTO
) 0 (—J () vypnutoO

)
2

- >

« Zivotnost kondenzatoru se prepodita kazdych 10 minut. Jestlize je ménié v ramci
tohoto intervalu €asto zapnut/vypnut, Zivotnost kondenzatoru nelze spravné urcit.

* Funkce odhadu zZivotnosti ventilatoru neni dostupna u 1fazovych motoru tfidy 200 V
s maximalnim vykonem 0,4 kW a 3fazovych motora tfidy 200 V s maximalnim vyko-
nem 0,75 kW, protozZe tyto motory nejsou vybaveny ventilatorem.
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pfikazu polohy

—268 435 455 az 268 435 455

Skupina ,,D“: Sledovaci funkce Cast 3-3
3-3-20 Sledovani prikazu polohy [d029]
Pfikazy polohy je mozné sledovat pfi jednouchém Fizeni polohy.
Parametr | Nazev funkce Data VYChOZi, Jed-
nastaveni | notka
d029 Sledovani Zobrazuje pfikaz polohy: - -

3-3-21 Sledovani aktivni polohy [d030]

Zpétna vazba polohy (d030) se sleduje vzdy, kdyz parametr P003=01 (zpétna
vazba n-kodéru) nezavisle na nastaveni parametru P012. Sledovany para-
metr d030 se smaze vzdy, kdyz P012=00 (vypnuti jednoduchého polohovani)
kdyZ je svorka PCLR ZAPNUTA. Jestlize P012=00, ostatni digitalni vstupy
polohovani nejsou aktivni.

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

do30

Sledovani
aktualni polohy

Zobrazuje ptikaz polohy:
—268 435 455 az 268 435 455

3-3-22 Dualni kontrola [d050]

Je mozné vybrat dvé sledované polozky a sledovat je pfepinanim pomoci kla-
ves zvyseni/snizeni.
Cisla sledovanych parametr(i zadejte pomoci parametri b160 a b161.

Priklad) Chcete-li sledovat hodnotu d001, zadejte jako hodnotu parametru
b160/b161 ,001".

. Vychozi | Jed-
Parametr | Nazev funkce Data nastaveni | notka
d050 Dualni kontrola | Sleduji se dvé polozky zadané - -
v parametrech b160 a b161.
b160 Prvni parametr 001 az 030 001 -
dualini kontroly Odpovida d001 az d030*
b161 Druhy parametr 002
dualni kontroly

* Parametry sledovani chyby (d081 az d086) nelze pouzit.

2
= 2

Data sledovani
cile 1 zadana v parametru b160

Data sledovani
cile 2 zadana v parametru b161

+ Jestlize je parametr zadané frekvence d001/d007 ve sledovéani (b163) nastaven na
hodnotu ,01: zapnuto®, vystupni frekvence d001 a d007 je mozna za provozu zmenit
pomoci klaves zvySeni/snizeni. Nelze je zménit, pokud jsou hodnoty d001 a d007
sledovany pomoci parametru d050.
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3-3-23 Rezim ménice [d060]

Zobrazuje aktualné vybrany reZzim meénice.
RezZim ménice je mozné ménit pomoci parametru b171.

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

d060

Rezim ménice

I-C
Rezim velké zatéze IM
(indukéniho motoru)

BY
Rezim lehké zatéze IM
(induk&niho motoru)

PM
Rizeni motoru pomoci
permanentnich magnet

3-3-24 Sledovani zdroje frekvence [d062]

Zobrazuje zdroj frekvence za predpokladu A001/A201 (nastaveni prvniho/
druhého motoru).

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

d062

Sledovani
zdroje
frekvence

0: Ovladaci panel

1 az 15: Frekvence pro vice
rychlosti 1 az 15

16: Frekvence krokového
posunu

18: Sit Modbus

19: Volitelné

21: Potenciometr

22: Sled pulst

23: Vypocitany vystup funkce

24: EzSQ
(programovani pohonu)

25: Vstup [O]

26: Vstup [Ol]

27:[0] + [OI]

3-3-25 Sledovani zdroje prikazu spusténi [d063]

Zobrazuje zdroj pfikazu spusténi za pfedpokladu A001/A201 (nastaveni/prv-
niho/druhého motoru).

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

do063

Sledovani
zdroje spusténi

1: Svorka

2: Ovladaci panel

3: Sit Modbus

4: Volitelné
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3-3-26 Sledovani chybové frekvence [d080]

Zobrazuje pocet vypnuti ménice.
Toto Cislo se pfi vypnuti napajeni ulozi do paméti EEPROM.

. Vychozi Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
d08o Sledovani 0.az9999. - Cas
ﬁg’g’;‘r’}ie 1,000 a2 6,553
(pfirtstek 10)

3-3-27 Sledovani chyb 1 az 6 [d081 az d086]
Zobrazuje zaznamy poslednich 6 chyb. Zadznamy chyb se pfi vypnuti ulozi do
paméti EEPROM.
Zaznam posledni chyby se zobrazi ve sledovani chyby 1 (d081).
(Displej)
(1) PfiCina vypnuti (zobrazi se jedna za chyb EO1 az E83).
(2) Vystupni frekvence [Hz] v okamZiku vypnuti.

(3) Vystupni proud [A] v okamziku vypnuti. Jestlize je méni¢ pravé zastaveny
(E**.1), sledovana hodnota muze byt nulova.

(4) Stejnosmérné napéti P-N [V] v hlavnim obvodu v okamziku vypnuti.
Jestlize dojde k vypnuti kvali chybé uzemnéni pfi zapnuti, sledovana hod-
nota maze byt nulova.

(5) Celkova doba spusténi [h] pred vypnutim.
(6) Celkovéa doba zapnuti ménice [h] pfed vypnutim.

(1) Koeficient (4) Stejnosmérné (5) Celkovy (6) Celkova doba
vypinani (2) Frekvence (3) Proud napéti Cas spusténi  zapnuti ménice
008 | e 02 [=enos=] o= l=] s l=] 4]

I:l se zobrazi, pokud nedoslo k Zadnému vypnuti.

3-3-28 Sledovani vystrahy [d090]

Jestlize jsou zadana data nekonzistentni s jinymi daty, zobrazi se vystraha.

Kdyz je zobrazena vystraha, LED dioda programovani sviti, dokud nejsou
data opravena.

3-3-29 Sledovani stejnosmérného napéti [d102]

Zobrazi se stejnosmérné napéti P-N meénice (stejnposmérné napéti mezi svor-
kami P/+2 a N/-).

Pfi provozu se sledovana hodnota méni podle aktualniho stejnosmérného
napéti meénice.

. Vychozi Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
d102 Sledovani 0,0 az 999,9 - \Y,
stejnosmérného
napéti
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3-3-30 Sledovani zatizeni regenerativniho brzdéni [d103]

Zobrazuje miru zatiZzeni regenerativniho brzdéni. Jestlize zobrazena hodnota
pfesahuje hodnotu miry pouziti regenerativnino brzdéni (b090), dojde
k vypnuti ménice kvuli chybé ,E06 (ochrana pretizeni brzdného odporu)”.

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

d103

Sledovani zatizeni
regenerativniho brzdéni

0,0 az 100,0

%

Souvisejici funkce

b090

3-3-31 Elektronické sledovani teploty [d104]
Zobrazuje miru elektronického tepelného zatiZeni. Jestlize zobrazena hodnota
presahuje 100%, dojde v vypnuti ménice kvuli ,E05 (ochrana proti pretizeni)®.

Kdyz je napajeni vypnuto, zobrazena hodnota se zméni na 0. Jestlize nedo-
jde k souctovani po 10 minut, zobrazena hodnota se také zméni na 0.

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

d104

Elektronické sledovani
teploty

0,0 az 100,0

%

3-3-32 Sledovani analogového vstupu O/OIl [d130/d131]

Zobrazuje hodnotu analogového vstupu O/Ol. Rozsah dat je 0 az 1 023 a Ize
jej precist ze sbérnice Modbus a programovani pohonu.

Parametr Nazev funkce Data Vychozi . ol
nastaveni | notka
d130 Sledovani analogového | 0az 1023 - -
vstupu O
d131 Sledovani analogového

vstupu Ol

3-3-33 Sledovani vstupu sledu pulzi [d133]

Sledovani vstupu sledu pulzt (svorka EA) je vzdy platné, nezavisle na nasta-
veni parametru. Tato sledovana hodnota zobrazuje hodnotu pfevodu v plném
rozsahu a zpracovani filtrem, ale pfed pfi¢tenim klidového mnozstvi.

Parametr

Nazev funkce

Data

Vychozi
nastaveni

Jed-
notka

d133

Sledovani vstupu sledu
pulzd

0,00 az 100,00

%
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3-3-34 Sledovani odchylky smy¢ky PID [d153]

Zobrazuje odchylku smyCky PID ve sledované hodnoté d153. Funguje pouze

v pripadé, kdyz je smycka PID aktivni (A071=01 nebo 02).

Parametr Nazev funkce Data VYChOZi, Jed-
nastaveni | notka
d153 Sledovani odchylky | =9 999,00 az 9 999,00 - %
smycky PID
A071 Vybér smycky PID | 00: VYPNUTO (vypnuto) 00 -
01: ZAPNUTO(+) (zapnuto)
02: ZAPNUTO (+/-) (zapnuti
obraceného vystupu)
A075 Méfitko PID 0,01 az 99,99 1,00 -

d153 = odchylka PID x méfitko PID (AQ75)
Zobrazeni na digitédlnim ovladacim panelu je nasleduijici:

Displej

Data

—999 az -100

—9 999,00 az -1 000,00

—999. az -100

—999,99 az —100,00

-99,9az-10,0

-99,99 az -10,00

—9,99 az 99,99

—9,99 a7 99,99

100,0 aZ 999,9

100,00 az 999,99

1000 az 9 999

1 000,00 az 9 999,00

3-3-35 Sledovani vystupu smyc¢ky PID [d155]

Zobrazuje vystup smycky PID se zménénym méfitkem do sledované hodnoty
d155. Funguje pouze v pfipadé, Ze je aktivni funkce PID (A071=01 nebo 02).

. Vychozi Jed-
Parametr Nazev funkce Data nastaveni | notka
d155 Sledovani vystupu | 0,00 az 9 999,00 - %
smycky PID (A071=01)
—9999,00 az 9 999,00
(A071=02)
A071 Vybér smycky PID | 00: VYPNUTO (vypnuto) 00 -
01: ZAPNUTO(+) (zapnuto)
02: Zapnuto (+/-) (zapnuti
obraceného vystupu)
A075 Méfitko PID 0,01 az 99,99 1,00 -

d155 = hodnota vystupu PID x méfitko PID (A075)

Poznamka: Hodnota vystupu PID je hodnota omezena mezi frekvence
(A061/A261) a mezi vystupu PID (A078). Sledovana hodnota d155 zobrazuje
hodnotu po zadani meze.

Zobrazeni na digitédlnim ovladacim panelu je nasleduijici:

Displej

Data

—999 az -100

—9 999,00 az -1 000,00

-999, az -100,

—999,99 az -100,00

-99,9az-10,0

-99,99 az -10,00

—9,99 az 99,99

—9,99 az 99,99

100,0 az 999,9

100,00 az 999,99

1000 az 9 999

1 000,00 az 9 999,00
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3-3-36 Sledovani mistnich hodnot pomoci pripojené klavesnice

88

Sériovy port ménice MX2 muze byt pfipojen k externimu digitalnimu ovlada-
cimu panelu. Kdyz je pfipojena externi klavesnice, klavesnice ménice nefun-
guje (kromé klavesy zastaveni). Zobrazeni ménice se 4 Cislicemi vSak stale
umoznuje funkci rezimu sledovani zobrazujici libovolny z parametra do0 ! to
dieb. Funkce b 150, vybér zobrazeni sledovanych hodnot sitového meénice,
uruje zobrazeni konkrétniho parametru d0ox. Viz pfedchozi tabulka.

PFi sledovani ménice s pfipojenou externi klavesnici si vS§imnéte nasledujiciho:

* Displej ménice bude sledovat funkce d00x podle nastaveni b 150, kdyz je
zafizeni jiz pfipojeno k sériovému portu ménice pfi zapnuti ménice.

* Kdyz je pfipojena externi klavesnice, klavesnice ménice také zobrazi
kody chyb udalosti vypnuti ménie. Chcete-li chybu smazat, pouZijte kla-
vesu zastaveni nebo funkci obnoveni. Pfehled kéd( chyb naleznete
v €asti 6-2-2 Kody chyb na strané 273.

* Chcete-li klavesu zastaveni vypnout, je mozné pouzit funkci b081.
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3-4 Skupina ,F*“: Parametry hlavniho profilu

Profil zakladni frekvence (rych-  Vystupni
losti) je definovan pomoci para-  frekvence
metrll ve skupiné ,F% jak :
muzete vidét na obrazku [ ropq |-
vpravo. Zadana frekvence
spusténi je v hertzich, ale
zrychleni a zpomaleni jsou
uréeny dobé sklonu (z nuly na
maximalni  frekvenci nebo L bZ5c
z maximalni frekvence na nulu).
Parametr sméru motoru urcuje,
zda klavesa spusténi provede
pfikaz dopfedného nebo zpét-
ného spusténi. Tento parametr
nema vliv na funkce inteligent-
nich svorek [FW] a [REV], které je mozné konfigurovat samostatné.

Standardnimi vychozimi hodnotami zrychleni a zpomaleni hlavniho profilu je
zrychleni 1 a zpomaleni 1. Hodnoty zrychleni a zpomaleni alternativniho pro-
filu se zadavaji pomoci parametri Ax32 az Ax33. Vybér sméru otaceni pomoci
ovladaciho panelu (FO04) uréuje smér otaeni pouze pomoci pfikazl z klaves-
nice. Toto nastaveni se pouzije na libovolny profil motoru (prvni nebo druhy),
ktery se v danou chvili pouziva.

chn -
FOO |

Skute¢na doba zrychleni

zpomaleni

00 ...pomoci digitalniho ovlada-
ciho panelu

03 ...pomoci programovani
pohonu

Funkce ,F“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy T Jed-
Kaéd notky
FOO 1 | Nastaveni/sledovani vystupni | Standardni vychozi cilova frek- v 0,00 Hz
frekvence vence uréujici konstantni
otacky motoru, rozsah je 0,0/
pocatecni frekvence az maxi-
malni frekvence (A004).
FOOZ2 | Doba zrychleni 1 0,00 az 3 600,00 4 10,00 |s
Fedeg |Druha doba zrychleni 1 v 10,00 |s
FOO3 | Doba zpomaleni 1 v 10,00 |s
F203 |Druha doba zpomaleni 1 4 10,00 |s
FOOY4 | Vybér sméru otaceni pomoci | Dvé mozZnosti; vyberte kody: x 00 -
ovladaciho panelu 00 ...Dopredny
01..Zpétny
Dolni mez doby zrychleni/zpomaleni (FO02/F003) byla zménéna na 0,00 s.
S timto nastavenim bude méni¢ pracovat automaticky, jako kdyby byl digitalni
vstup LAC spustén z digitalniho vstupu. To znamena, Ze referencni otacky se
pouziji pfimo na vystup bez jakéhokoliv sklonu hned po aktivovani pfikazU
dopfedného/zpétného chodu. Stejnym zplisobem se pfi pouziti pfikazl
dopfedného/zpétného chodu pouzije pfimo na vystup frekvence 0 Hz.
Zrychleni a zpomaleni je mozné nastavit pomoci programovani pohonu
a pomoci nasledujiciho parametru.
Funkce ,,P¢ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi " Ey T Jed-
Kod notky
P03 1 | Typ vstupu doby zrychleni/ Dvé moznosti; vyberte kédy: x 00 -
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3-5 Skupina ,,A“: standardni funkce

90

Méni¢ nabizi flexibilitu ohledné toho, jak Ffidite operaci spusténi/zastaveni
a nastavujete vystupni frekvenci (otacky motoru). Ma jiné zdroje fizeni, které
mohou prepsat nastaveni AD0 I/AOC2. Parametr AOD! urCuje vybér zdroje
vystupni frekvence méni¢e. Parametr A002 provadi vybér pfikazu spusténi
(pro pfikazy spusténi dopfedného/zpétného chodu). Vychozi nastaveni pou-
Ziva vstupni svorky pro Evropu (EU).

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
Kod notky
ROB 1 | Vybér referencni Osm moznosti; vyberte kody: x ot -
frekvence 00 ...VR (digitalni ovladaci panel)
R201 | Vybér referendni 1..Svorka x |01 —
frekvence, druhy motor 0¢ ...Ovladaci panel (FOO01)
03 ...ModBus (RS485)
04 .. Volitelné
06 ...Frekvence sledu pulzi
07 ...EzSQ (programovani pohonu)
10 ...Matematika (vysledek funkce
ovladaciho panelu)
ROOZ2 | Vybér pfikazu spusténi | Pét moznosti; vyberte kody: x o1 -
R202 |Vybér prikazu spusteni, |CO/!--Svorka PRETY -

0¢ ...Ovladaci panel (FO01)
03 ...ModBus (RS485)
04 ...Volitelné

druhy motor

Nastaveni zdroje frekvence — nasledujici tabulka poskytuje dal$i popis jed-
notlivych moZnosti parametru A0O | a odkaz na dal&i stranky s informacemi.

Kod Zdroj frekvence Dalsi stranky
oo POT na vnéjSim panelu — smér otaceni otoéného -
knofliku odpovida rozsahu definovanému paramet-
rem bOBE (pocatecni frekvence) az AOOY (maximalni
frekvence) pfi pouziti vnéjsiho panelu.
i Ridici svorka — aktivni analogovy vstupni signal ne |93, 240, 248, 250
analogovych svorkach [O] nebo [OI] uréuje vystupni
frekvenci.
oe Nastaveni funkce FOO | — hodnota parametru FOO I je |89
konstanta, ktera se pouziva pro vystupni frekvenci.
03 Vstup sité ModBus — sit ma specialni registr pro 318
vystupni frekvenci ménice.
o4 Volitelné — tuto moznost vyberte, kdyz je pfipojena (pfirucky jednotli-
volitelna karta, a vyberte mozny zdroj frekvence. vych moznych
zdroju)
06 Vstup sledu pulzt — sled pulzi dany svorce EA. 179, 252
Sled pulsti musi mit 24 VDC a 32 kHz.
m Pomoci programovani pohonu — zdroj frekvence (pfirucka
mUZe byt dat funkci programovani pohonu, jestlize | hrogramovani
se pouziva.
pohonu)
0 Funkce vypoctu — funkce vypoctu ma uzivatelské 118
analogové vstupni zdroje (A a B). Vystupem mUze
byt soucet, rozdil nebo nasobek (+, -, x) dvou
vystupd.
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Nastaveni zdroje pfikazu spusténi — v nasledujici tabulce je dalSi popis
moznosti parametru AJ02 a odkaz na dalsi stranky s informacemi.

Kod Zdroj prikazu spusténi DalSi stranky
01 Ridici svorka — vstupni svorky [FW] nebo [RV] fidici |205
operaci spusténi/zastaveni.
oe Klavesa spusténi na klavesnici — ovladani pomoci 70
klaves spusténi a zastaveni.
03 Sitovy vstup ModBus — sit ma specialni civku pro 318
ptikazy spusténi/zastaveni a civku pro dopfedny/
zpétny chod.
04 Volitelné — tuto moznost vyberte, kdyz je pfipojena (pfirucky jednotli-
volitelna karta, a vyberte mozny zdroj frekvence. vych mozZnych
zdroja)

AOD 1/ACO2 Predefinovani zdroji — méni¢ umoznuje, aby nékteré zdroje pre-
psali nastaveni vystupni frekvence a pfikazu spusténi v parametrech R00 !
a R002. To umozhuje pruznost u pouziti, které pfilezitostné potfebuji pouzit
jiny zdroj pfi ponechani standardnich nastaveni v parametrech A0 /A002.
Méni¢ ma jiné zdroje fizeni, které mohou doCasné predefinovat nastaveni
parametru AOD | a pouzit jiny zdroj vystupni frekvence. V nasledujici tabulce se
nachazi pfehled vSech metod nastaveni zdroje frekvence a jejich relativni pri-
orita (nejvysSi priorita je ,1%).

Priorita Metoda nastaveni zdroje frekvence A001 DalSi stranka...
1 Vicerychlostni svorky [CF1] az [CF4] 96

2 Inteligentni vstup Fizeni ovladacim panelem [OPE] 214

3 Inteligentni vstup [F-TM] 218

4 Svorka [AT] 250

5 AO001 nastaveni zdroje frekvence 90

Méni¢ ma také dalSi zdroje fizeni, které mohou dogasné pfepsat nastaveni
parametru AO02 a pouzit jiny zdroj pfikazu spusténi. V nasledujici tabulce je
seznam vSech metod nastaveni zdroje pfikazu spusténi a jejich relativni prio-
rita (nejvy&Si priorita je ,1).

Priorita A002 metoda nastaveni prikazu spusténi Dalsi stranka...
1 Inteligentni vstup Fizeni ovladacim panelem [OPE] 214

2 Inteligentni vstup [F-TM] 218

3 A002 nastaveni zdroje pfikazu spusténi 90

Na nasledujicim obrazku je schéma korelace vSech metod nastaveni zdroje
frekvence a jejich relativni priorita.
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{ Vicerychlostni
: vstupy CF1-4,
SF1-7 :
Vicekrokova rychlost Oc')\' Nastaveni
A021-A035 i~ _o—+t0 frekvence
——O :
[O+[O]] : OFF
e — v B ’
f'Svorka : | Vyb&r[AT] i | svorka i
PO[AT] i P Taoos i1 AT
Vstup analogo- OgF I ano
vého napéti [O] M H : :
: I PO
Vstup analogo- | |4 ¢ N = O :
vého proudu [Ol] : e i one
POT vzdaleného
ovladaciho o
panelu :
P OFF i
P :. o = | amgmessss=sssass
P~ :Rizeni pomoci :
e i o : : ovladaciho = :
Digitaini ovladaci panel i ON ioprjnelu
A020/A220=F001 . i 0 :
i o
L N PO 0 :
Vyber referencni : : OFF
frekvence i | [
. s A001/A201 : 'Vynuceny
Komunikace : 01 - : F esim
Modbus P02 : : :
: o : i svorky :
i 00 : : :
Volitelny PCB I \ SN\
modul o4 0 : i _—O—-
: o—+———=O :
& O H H H
Sled pulzt : : OFF .......
vstup [EA]
Programovani
pohonu
Em\./;/.t.)gr.\./.s.{upuApro ! Symbol i
funk0| vypoctu -—. vypoctu
RN . [ 3 DESTU POA143
.......... 2 .I...T.I.U.l... P
Vyber vstupu B pro : : (-) :
funkci vypodty  —— (x)
Al42 S S E

Funkce vypoctu frekvence

Poznamka 1: Vystupni frekvenci ménice je mozné nastavit pomoci funkce F001 pouze v pfipadé, Ze zadate jako nastaveni zdroje frekvence A001 hodnotu

92

,02“. Jestlize je nastaveni funkce A001 jiné nez ,02¢, funkce F001 pracuje jako funkce sledovani pfikazu frekvence. Nastavenim frekvence
zadané ve sledovani jako aktivni (b163=01) je mozné zménit vystupni frekvenci ménice pomoci funkce d001 nebo d007.
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3-5-1 Nastaveni zakladnim parametru

Tato nastaveni ovliviuji zakladni chovani ménice — vystupy do motoru. Frek-
vence vystupu stfidavého proudu ur€uje otacky motoru. Je mozné si vybrat ze
tfi riznych zdroji referencéni rychlosti. Napfiklad pfi vyvoji aplikace muzete
davat pfednost pouziti potenciometru, ale po dokonceni aplikace mulzete
pfepnout na vnéjsi zdroj (nastaveni fidici svorky).

Nastaveni zakladni frekvence a maximalni frekvence se vzajemné ovliviuje
podle nasledujiciho grafu (vlevo). Vystup ménice sleduje konstantni kfivku V/f,
dokud nedoséahne plné vystupni napéti pfi zakladni frekvenci. Tato pocatecni
pfima Cara je Cast provozni charakteristiky nalezZejici konstantnimu krouticimu
momentu. Vodorovna &ara nad maximalni frekvenci slouzi k rychlejSimu pro-
vozu motoru, ale pfi snizeném krouticim momentu. +Je to provozni rozsah
konstantniho napéjeni. Chcete-li, aby byl vystupem motoru konstantni kroutici
moment v celém operaénim rozsahu (omezeny jmenovitym napétim a frek-
venci na typovém Stitku motoru), nastavte stejnou zakladni a maximalni frek-
venci (diagram vpravo).

Y | Aoo3 | | Ao+ | N ACOH
100% f-mnommmmms : i 100% o mmmmmmmmm oo i
] ] ]
] ] ]
] ] ]
] ] ]
' ' '
i i i
] ] ]
: L L
0 1 1 0 1
Zakladni Maximalni Zakladni frekvence =
frekvence frekvence maximalni frekvence

Poznamka Nastaveni druhého motoru v tabulce v této kapitole jsou alternativni sada

parametrd druhého motoru. Méni¢ mdze pomoci prvni nebo druhé sady para-
metrt generovat vystupni frekvenci do motoru. Viz téma ,Konfigurace ménice
pro vice motor(“ na strané strana 172.

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
Koéd notky
ABO3 | Zakladni frekvence Nastavitelné od 30 Hz po x 50,0 Hz
maximalni frekvenci (RO04)
AC03 | Druha nastavena zakladni Nastavitelna od 30 Hz po druhou x 50,0 Hz
frekvence maximalni frekvenci (Re04)
ABO4 | Maximalni frekvence Nastavitelna od zakladni x 50,0 Hz
frekvence po 400 Hz
AC04 | Druha maximalni frekvence |Nastavitelna od druhé zakladni x 50,0 Hz
frekvence po 400 Hz

3-5-2 Nastaveni analogovych vstupl

Méni¢ dokaze zpracovat vnéjsi analogové vstupy, které mohou Fidit vystupni
frekvenci motoru. Na samostatnych svorkach [O] a [Ol] je dostupny napétovy
vstup (0-10 V), respektive proudovy vstup (4-20 mA). Svorka [L] slouzi jako
uzemnéni signalu pro tyto dva analogové vstupy. Nastaveni analogového
vstupu méni charakteristiky kfivky mezi analogovym vstupem a frekvenénim
vystupem.
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Zména charakteristiky [O-L] — v grafu
napravo, RAD 3 a AD ™ vyberte aktivni
¢ast rozsahu vstupniho napéti. Para-
metry AOI{ a AQDI@ urCuji pocatecni,
respektive koncovou frekvenci preve-
deného rozsahu vystupni frekvence.
Dohromady tyto Ctyfi parametry ohrani-
Cuji ¢ast hlavni usecky. Jestlize usecCky
nezacina v pocatku (A0 1 a A0 3 > 0),
pak parametr AQ {5 urCuje, zda je vystu-
pem meénice 0Hz nebo frekvence
zadana parametrem AQ!!, pokud je
analogova vstupni hodnota mensi nez

Max. frekvence

]
c3

%

Méfitko vstupu

10V

nastaveni AD 3. Jestlize je vstupni napéti vétsi koncova hodnota AQ M, vystu-
pem meénice je koncova frekvence ur¢ena parametrem RAQ 2.

Zména charakteristiky [OI-L] — v grafu
napravo parametry A 103 a A 04 urcuji
aktivni ¢ast rozsahu vstupniho proudu.
Parametry A 10 1 a A 102 urcuji pocatecni,
respektive koncovou frekvenci preve-
deného rozsahu vystupni frekvence.
Dohromady tyto &tyfi parametry ohrani-
Cuji €ast hlavni usecky. Jestlize usecka
nezac¢ina v pocatku (A0 1 a ARI03 > 0),
pak parametr A 105 uréuje, zda je vystu-
pem meéni¢e 0Hz nebo frekvence
zadana parametrem RAI01, pokud je
analogova vstupni hodnota mensi nez

Max. frekvence

Il , :
A :
A 0501 ;
A0 : :
i | %
0% [A103 100%
0 20 mA
Méfitko vstupu

nastaveni A 103. JestliZze je vstupni napéti vétsi koncova hodnota R 104, vystu-
pem ménice je koncova frekvence urCena parametrem A 10¢2.
Zména charakteristiky [VR-L] — pouziva se v pfipadé pouziti volitelného
ovladaciho panelu. Dal$i informace naleznete u popisu parametr(i A 16 | ~ A {65.

Funkce ,,A“

Kéd
Kéd

Nazev Popis

Upravy
Vv rezimu

Vychozi
nastaveni

spusténi

EU Jed-
notky

RoOs

Vybér O/Ol TFi moznosti; vyberte kédy:

00... [O)/[Ol] Piepina mezi

(zapnuto pouze pfi pouziti
3G3AX-0P01)

O/Ol pomoci svorky AT
ge... [O)/VR Prepina mezi O/frekvenc-
nim méni¢em pomoci svorky AT

03... [OI)/VR Piepina mezi Ol/frekvenc-
nim méni¢em pomoci svorky AT

00 -

RO 11

Pocatecni frekvence O

Vystupni frekvence odpovidajici po¢a-
te¢nimu bodu rozsahu analogového
vstupu, rozsah je 0,00 az 400,0.

0,00 Hz

RO I2

Koncova frekvence O

Vystupni frekvence odpovidajici kon-
covému bodu rozsahu analogového
vstupu, rozsah je 0,0 az 400,0.

0,00 Hz

RO 13

Poc&ate¢ni pomér O

rozsah je 0 az 100.

Pocate¢ni bod (odsazeni) rozsahu
aktivniho analogového vstupu,

0 %

RO ™

Koncovy pomér O

rozsah je 0 az 100.

Koncovy bod (odsazeni) rozsahu
aktivniho analogového vstupu,

100 %
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Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi T Ey [ Jed-
Kaéd notky
RO 5 | Pocatecni vybér O Dvé moznosti; vyberte kody: x 01 -
00... Pocatecni frekvence
01..0Hz
A0 B | Vzorkovani O, 02, Ol [Rozsahn=1az 31, x 8 vzorek

1 az 30: x 2 ms filtr

31: 500 ms pevny filtr s hysterezi
10,1 kHz

Svorka [AT] uréuje, zda meéni¢ pouziva vstupni svorky napéti [O] nebo proudu
[O1] k externimu fizeni frekvence. Jestlize je inteligentni vstup [AT] ZAPNUTY,
je mozné zadat vystupni frekvenci pouzitim aktualniho vstupniho signalu na
[Ol]-[L]. Jestlize je vstup [AT] VYPNUTY, muzete pomoci vstupniho napéto-
vého signalu [O]-[L] nastavit vystupni frekvenci. Nezapomerite, Ze je také
nutné nastavenim parametru ADD | = 01 zapnout analogovou svorku uréenou
pro fizeni frekvence ménice.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
16 AT Analogovy | ZAPNUTO | Viz nasledujici tabulka
Vstup
Vybér
proud
Platné pro vstupy: |00 ~C0O7 Priklad:
Pozadovana ROO =01 AT
nastaveni: |7 | 6 |5 |4 |3 |2 |1 |L |PLC |P24|
Poznamky:

Kombinace nastaveni AO05 a vstupu [AT]
aktivuje analogovy vstup.

ROOS | Vstup [AT] Konfigurace
analogového vstupu

00 |ZAPNUTO |[Ol]

VYPNUTO |[O]
oe ZAPNUTO Potlizlr)ciomgtr Viz I/O charakteristiky na strané
na Klavesnict strana 195.
VYPNUTO |[O]
03 ZAPNUTO | Potenciometr
na klavesnici

VYPNUTO |[[OI]

* Nezapomernite nastavenim zdroje frekvence
AOO =0 ! vybrat analogové vstupni svorky.

Jestlize neni svorka [AT] pfifazena inteligentni vstupni svorce, méni¢ roze-
znava vstup [O]+[Ol].

AD 16: Casova konstanta filtru externi frekvence — tento filtr ziemiuje signal
analogového vstupu pro referenéni frekvenci vystupu ménice.

* A0 16 urCuje rozsah filtru pro n=1 az 30. Jde o jednoduchy vypocet
s pohyblivym prdmérem, kde n (pocet vzorku) je proménna.

* A0 I6=3 ! je specidlni hodnota. Zapina pouZiti funkce pasma necitlivosti.
Zpoc&atku meéni¢ pouziva €asovou konstantu filtru 500 ms. Nasledné se
pro kazdych primérné 16 vzork( pouzije pasmo necitlivosti. Pasmo necit-
livosti funguje na principu ignorovani malych fluktuaci v kazdém novém
praméru: zména mensi nez +0,1 Hz. Jestlize prdmér 30 vzorkd prekro&i
toto pasmo necitlivosti, méni¢ pouzije tento primér na referenéni vystupni
frekvenci a také z néj se stane novy porovnavaci bod pasma necitlivosti
pro nasledujici praméry vzorku.
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/N\Tip

Nasledujici graf v pfikladu zobrazuje typicky ¢asovy prubéh viny analogového
vstupu. Filtr odstrani Spicky Sumu. Jestlize dojde ke zméné rychlosti (napfi-
klad zvySeni rychlosti), filtr ma pfirozené zpomalenou odezvu. Diky funkci
pasma necitlivosti (A0 16=3 1) se konecny vystup zméni pouze v pfipadé, Ze se
pramér 30 vzorkl posune za prah pasma necitlivosti.

Funkce pasma necitlivosti je uziteCna v pouzitich, ktera vyzaduji velmi stabilni
vystupni frekvenci, ale pouzivaji analogovy vstup jako referenci rychlosti. PFi-
klad pouziti: Stroj na brouseni pouziva vzdaleny potenciometr jako vstup pro
fizeni otaCek. Po zméné nastaveni stroj na brouSeni udrzuje stabilni otacky,
aby vytvofil stejnomérny obrobeny povrch.

1

IDI'

!
1

= _51 Il
D=Jd1 Hz . PR
Mala krokova zména

Reference vystupni
frekvence

Priimér 16 vzork(

Analogovy vstup  }———— -/\)

«— Sumové $picky

ané zvyseni rychlosti

t

3-5-3 Nastaveni vicerychlostni frekvence a frekvence krokového rezimu

96

Vicerychlostni — méni¢ MX2 umoznuje ulozit az 16 pfednastavenych frek-
venci a provést jejich vystup do motoru (parametry AD20 az AD35). Tato schop-
nost se obvykle nazyva vicerychlostni profil. Tyto pfednastavené frekvence
jsou vybrany pomoci digitalnich vstupt ménic¢e. Ménic pouzije aktualni nasta-
veni zrychleni a zpomaleni na zménu z aktualni vystupni frekvence na novou.
Prvni vicerychlostni nastaveni se duplikuje pro nastaveni druhého motoru
(zbyvajicich 15 vicerychlostnich nastaveni se pouzije pouze pro prvni motor).

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
vrezimu | nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi " Ey T Jed-
Kod notky
RO 13 | Vicekrokovy vybér Vyberte kddy: x 00 -
rychlosti/otacek 00... Binarni operace (16 rychlostni
volitelnych pomoci 4 svorek)
0 i... Bitova operace (8 rychlosti volitel-
nych pomoci 7 svorek)
RO2D | Vicekrokova reference | UrEuje prvni rychlost vicerychlostniho v 6,00 |Hz
otacek 0 profilu, rozsah je 0,00/pocatecni frek-
vence az 400 Hz
RO20 = Otacky O (prvni motor)
Rec | Druha vicekrokova Urcuje prvni rychlost vicerychlostni v 6,00 |[Hz
reference otacek 0 profil nebo druhého motoru, rozsah je
0,00/pocatecni frekvence az 400 Hz.
R220 = Otacky 0 (druhy motor)
ROZ | | Druha vicekrokova Definuje 15 dalSich rychlosti, rozsah je v 0,00 |Hz
az reference otacek 1 az 15| 0,00/pocatecni frekvence az 400 Hz.
RO35 ROZ I=Rychlost 1 ~ AD35=Rychlost15
ROZ | ~ AO35 0,00
£ 169 |Cas vicestupfiového Maskuje ¢as pfechodu pfi zméné kom- x 0
ureni otacek/polohy binace vstupl. Rozsah je 0 az 200
(x10 ms).
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Poznamka

Poznamka

Existuji dva zpUsoby vybéru rychlosti, ,binarni operace* a ,bitova operace®.

U binarni operace (A3 19=00) je mozné vybrat 16 rychlosti kombinaci 4 digital-
nich vstupl. U bitové operace (R0 19=01) je mozné vybrat 8 rychlosti pomoci
7 digitalnich vstupl. Dalsi informace naleznete v nasledujicich tabulkach.

Binarni operace (,,1“ = ZAPNUTO)

Otacky |Param.| CF4 CF3 CF2 CF1

Otacky 0 | A020

Otacky 1 | A021

Otacky 2 | A022

Otacky 3 |A023

Otacky 4 | A024

Otacky 5 | A025

Otacky 6 | A026

Otacky 7 |A027

Otacky 8 | A028

Otacky 9 | A029

Otacky 10 | A030

Otacky 11 | A031

Otacky 12 | A032

Otacky 13 |A033

Otacky 14 |A034

_Slalalalalalal Al 000000 oo

Py ey el le] =Y =y Nl o) I QY ol No) IRy Y ol No)
= O = OO O|=O|=O|—»O|—O

Otacky 15 |A035

Pfi vybéru dil¢i sady otalek k pouZiti vzdy zaCnéte v horni &asti tabulky
nejméné vyznamnym bitem: CF1, CF2 atd.

Pfiklad s osmi hodnotami ota€ek na nasledujicim obrazku ukazuje, jak pfepi-
nace vstupl konfigurované pro funkce CF1-CF3 mohou ménit otacky motoru
v realném Case.

Sedmé
Paté /
Druhé \
Prvni \
Sesté
Cturté /
Nulté

[CF1]

[CF2]

[CF3]
[Fw]

o —wOo o —wOo =

Otacky 0 zavisi na hodnoté parametru AOD 1.

Bitova operace (,,1“=ZAPNUTO, ,,X“=bez ohledu na podminku
(ZAPNUTO nebo VYPNUTO))

Otacky | Param.| SF7 SF6 SF5 SF4 SF3 SF2 SF1

Otacky 0 |ROCO

Otagky 1 |AO2 |

Otagky 2 |AD22

Otacky 3 |AOC3

Otacky 4 |AD2Y

Otagky 5 |RO2S

Otacky 6 | AD2E

=X X|X|X|X|X]|©

O = | X|X|X|X|X|©

OO~ X|X|X|X|©

o|lo|o|-|x|Xx|x]|o

o|lo|o|lo|~|x|[x]|o

o|lo|o|o|o|=|x]|o
o|lo|o|o|o|o|=|o

Otacky 7 |AO21
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Treti | OtCky

Priklad s osmi hodnotami ota-

Sedmé

¢ek na nasledujicim obrazku

Paté

Druhé

ukazuje, jak prepinace vstupl

Prvni

konfigurované pro funkce SF1-

Sesté
Cturté /

SF7 mohou ménit otacky

Nulté

\ __ motoru v redlném c¢ase.

-

[SF1]

[SF2]

[SF3]

POZNAMKA: Otacky 0 zavisi
na hodnoté parametru ROO !.

[SF4]

[SF5]

[SF6]

ISF7]

[Fw]

o4 O—-0 -0 20O =0 =0 = O

Konfigurace digitalniho vstupu pro binarni operaci

Kaéd Symbol Nazev funkce Stav Popis

moznosti | svorky

oe CF1 Vybér vice otacek, |ZAPNUTO Binarné kodovany vybér otacek, bit 0, logicka 1
bit 0 (LSB) VYPNUTO | Binarné kédovany vybér otacek, bit 0, logické 0

03 CF2 Vybér vice otacek, |ZAPNUTO Binarné kodovany vybér otacek, bit 1, logicka 1
bit 1 VYPNUTO |Binarné kodovany vybér otadek, bit 1, logicka 0

o4 CF3 Vybér vice otacek, |ZAPNUTO Binarné kodovany vybér otacek, bit 2, logicka 1
bit 2 VYPNUTO |Binarné kédovany vybér otadek, bit 2, logicka 0

s CF4 Vybér vice otacek, |ZAPNUTO Binarné kodovany vybér otacek, bit 3, logicka 1
bit 3 (MSB) VYPNUTO |Binarné kédovany vybér otadek, bit 3, logicka 0

Platné pro vstupy: |C00 ~C007 PFiklad (nékteré vstupy CF vyzaduji konfiguraci

Pozadovana FOO 1, AOD 1=08, vstupu, jiné jsou vychozi vstupy):
nastaveni: RO20 az RO3S

» Pfi programovani nastaveni vice otacek stisknéte

pokazdé klavesu a pak nastavte dal$i nastaveni
vice otacek. Pokud klavesu nestisknete, data se neuloZi.

* Chcete-li nastavit nastaveni vice otacek s frekvenci
vys8i nez 50 Hz (60 Hz), je nezbytné naprogramovat
maximalni frekvenci RO0Y dostate¢né velkou, aby tyto

otacky umoznovala.

CF_4c F3 CF 2 FI
[7]6]s]efs [ ] Ju [oc|pu]

[ |

Viz charakteristiky /O na strané strana 9
a strana 195.

Poznamka

PFi pouziti schopnosti vice otacek muzete sledovat aktualni frekvenci pomoci
funkce sledovani d00 ! v pribéhu kazdého segmentu vicerychlostni operace.

Jestlize pouzivate nastaveni vice otdéek CF1 az CF4, nezobrazujte parametr
FOO | nebo nemérite hodnotu FO01, kdyZ je méni¢ v rezimu spusténi(motor je
spustén). Jestlize je v rezimu spusténi potfeba zkontrolovat hodnotu FOO1,
sledujte hodnotu parametru 400 | misto parametru FOQ 1.

Existuji dva zpUsoby, jak naprogramovat otacky do registrt AD20 to AD3S:

1. Standardni programovani pomoci klavesnice

2. Programovani pomoci pfepinacli CF. Nastavte otacky pomoci téchto kroku:
a) Vypnéte pfikaz spusténi (rezim zastaveni).

b) Zapnutim vstupul vyberte pozadovany rezim vice otac¢ek. Na digitalnim
ovladacim panelu zobrazte hodnotu parametru FOO !.

c) Pomoci klaves a nastavte poZadovanou vystupni frekvenci.

d) Stiskem klavesy ulozte zadanou frekvenci. Kdyz k tomu dojde, pa-
rametr FOO | oznacCuje vystupni frekvenci n-tého nastaveni vice otacek.
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e) Stiskem klavesy potvrdte, Ze zobrazena hodnota je stejna jako
zadand frekvence.

f) Opakovanim operaci v krocich 2. a) az 2. e) nastavte frekvenci ostat-
nich rezim0 vice otacek.

Konfigurace digitalniho vstupu pro bitovou operaci

Kod Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
ic~38 SF1~SF2 |Vicefazové ZAPNUTO | Ur¢i vicefazovou rychlost
otacky ~ bitova kombinaci vstup.
operace VYPNUTO

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana FDO 1, ROD =02, R02O az RO3S
nastaveni:

Poznamky:
» Pfi programovani nastaveni vice otacek stisknéte pokazdé klavesu a pak
nastavte dalSi nastaveni vice otacek. Pokud klavesu nestisknete, data se neulozi.

» Chcete-li pouzit nastaveni vice otacek s frekvenci vyssi nez 50 Hz (60 Hz), je
nutné naprogramovat maximailni frekvenci RD0Y dostatecné vysokou, aby tyto

otacky umoznila.

Frekvence krokového posunu — nastaveni krokového posunu, které se pou-
Ziva, kdyZ je aktivni pfikaz krokového posunu. Nastaveni rychlosti krokového
posunu je volitelné omezeno na 9,99 Hz k zajisténi bezpecfnosti pfi ruénim
provozu. Zrychleni na frekvenci krokového posunu je okamzité, ale pro zasta-
veni operace krokového posunu si miizete vybrat ze Sesti rezimu.

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
Kod notky
RO38B | Frekvence kroko- | Ur€uje omezeni otacek krokového posunu, 4 6,00 Hz
vého posunu rozsah je od poc¢atecni frekvence po
9,99 Hz.
AO33 | Vybér zastaveni Urcuje, jak konec krokového posunu x o4
rezimu krokového |zastavi motor; Sest moznosti:
posunu 00... FRS (volnobéh pfi zastaveni/vypnuti

krokového posunu za provozu)

0 1... ZPOM (zastaveni se zpomalenim pfi
zastaveni krokového rezimu/vypnuto
pfi provozu)

0c... DB (stejnosmérné brzdéni pfi zasta-
veni krokového rezimu/vypnuti pfi
provozu)

03... FRS (SPUSTENO) (volnobé&h pfi
zastaveni krokového rezimu/vypnuto
pfi provozu)

04... DEC (SPUSTENO) (zpomaleni pfi
zastaveni krokového rezimu/zapnuto
pfi provozu)

{5... DB (SPUSTENO) (stejnosmérné brz-
déni pfi zastaveni krokového rezimu/
zastaveno pfi provozu)

Pro moznosti 0,1 a 2 parametru AZ35 neni pfikaz JOG pfijatelny, jestlize jiz
ménic bézi, proto je nezbytné pfed zadanim pfikaz FW nebo REW aktivovat
svorku JG.
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Pfi krokovém posuvu zapnéte svorku
JG a pak zapnéte svorku FW nebo RW.

Pfi krokovém posuvu v reZzimu zasta-
veni A039=02 nebo 05 jsou potfeba
data brzdéni stejnosmérnym proudem.

Pfi krokovém posuvu je mozné
nastavit frekvenci s nastavenim
vystupni frekvence F001.

Krokovy posuv nepouziva kfivku
zrychleni, doporuCujeme nastavit
frekvenci krokového posuvu RD3B na

el

1
0 |
[FW], 4
R
[RV] 0
Otacky

motoru

VA /
RG39

Rezim zastaveni krokového posunu

5 Hz nebo méné&, aby nedoslo k vypnuti.
Chcete-li povolit zadavani krokovani pomoci klavesy spusténi v digitalnim
ovladacim panelu, nastavte hodnotu 01 (rezim svorky) v A002 (zdroj pfikazu

spusténi).
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
06 JG Krokovy |ZAPNUTO |Ménic je v rezimu spusténi, vystup
posuv na motor bé&zi frekvenci parametru

krokovy posuv

VYPNUTO | Méni€ je v reZimu zastaveni

Platné pro vstupy: |00 (~C007

Priklad (vyzaduje konfiguraci

nastaveni: AG368>0, AO39

Pozadovana ADO2=0 1, AO3B>bOA2, | VStupd — viz strana 153):

Poznamky:

vého posuvu se neprovede.

motor.

» Pokud je zadana hodnota frekvence kroko-
vani RD3B mensi nez pocatecni frekvence
b0B2 nebo ma hodnotu 0 Hz, operace kroko-

* P¥i zapnuti nebo vypnuti funkce [JG] zastavte

JGF
[7]6]s]e sz |t |t [oc[pes]

Ly
Viz I/O charakteristiky na strané
strana 195.

3-5-4 Algoritmy fizeni krouticiho momentu

100

Méni¢ generuje vystup na motor
podle vybraného algoritmu V/f. Algo-
ritmus pro generovani frekvence
vystupu ur€uje parametr AO44, jak
muzete vidét ve schématu vpravo
(A244 pro 2. motor). Vychozi tovarni
nastaveni je 00 (konstantni kroutici
moment).

Pomoci nasledujiciho popisu mizete
vybrat nejlep$i algoritmus fizeni krou-
tictho momentu pro vase pouziti.

Algoritmy fizeni krouticiho momentu ménice

nn

Rizeni V/F konstantni oo
kroutici moment (V/F-VC)

Rizeni VI/F, proménlivy (1.7) | D !

kroutici moment

Rizeni V/F, Ue 5~ Og >

nezavisly V/f

Vektorové Fizeni 03 Vystup
bez senzoril (SLV)

Vestavéné kfivky V/f jsou urCeny pro rozvijeni charakteristik konstantniho
krouticiho momentu nebo proménného momentu (viz nasledujici grafy).
Muzete vybrat V/f fizeni konstantniho nebo redukovaného krouticiho

momentu.
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Konstantni a proménny (reduko- v A04Y = oo | Staly kroutici moment
vany) kroutici moment - graf
napravo zobrazuje charakteristiku
konstantniho krouticiho momentu
z0Hz do zakladni frekvence RAOO3.
Napéti pro vystupni frekvence vyssi
nez zakladni frekvence zlstava kon-

stantni. Zakladni Maximalni
frekvence frekvence

Hz

Graf nahofe (napravo) zobrazuje

kfivku proménného (redukovaného) Proménny kroutici mom
krouticiho momentu, ktery ma cha-
rakteristiku konstantniho krouticiho
momentu od 0 Hz do 10% zakladni
frekvence. To pomaha dosahnout
vy&8iho krouticiho momentu pfi nizké
rychlosti s redukovanou kfivkou krou-
ticiho momentu ve vySSich rychlos-
tech.

Vektorové fizeni bez senzorti — vysokého krouticiho momentu (kroutici
moment 200% pfi vystupni frekvenci 0,5 Hz) bez zpétné vazby otacek motoru
(zpétna vazba n-kodéru), coz je tzv. fizeni SLV (sensorless vector control).

Nezavislé fizeni V/IF — funkce nezdvislého nastaveni V/F umoziiuje nastavit
libovolné charakteristiky V/F zaddnim napéti a frekvenci (b 100~k 113) v sedmi
bodech na kfivce charakteristiky V/F.

Nezavislé frekvence V/F 1 az 7 uréené touto funkci musi vzdy lezet v porov-
navaci posloupnosti ,1<2<3<4<5<6<7",

ProtoZe v8echny nezavislé frekvence V/F maji vychozi hodnotu 0 Hz (tovarni
nastaveni), zadejte jejich volné definovatelné hodnoty (zadané s nezavisle
definovatelnou frekvenci V/F 7). M&ni€ nepracujte s nezavislymi charakteristi-
kami V/F s tovarnimi nastavenimi.

Zapnuti funkce nezavislé charakteristiky frekvence V/F automaticky vypne
moznost zvySeni kroutictho momentu (RO4 i/A24 1), nastaveni zakladni frek-
vence (AO03/A203) a nastaveni maximalni frekvence (RO04/A204). (Ménic pova-
Zuje hodnotu volné V/F frekvence 7 (b ! I2) za maximalni frekvenci.)

Hz

0 t 1
10 % zakladni  Zakladni Maximalni
frekvence frekvence frekvence

Vystupni napéti (V)

V7 (b1 13)

V6 (b1 11)

V5 (b 139)

V4 (b 107)

V1 (b i0) ) )
V2,3 (b 103, b 105) Vystupni

frekvence (Hz)
0 F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7
(5 180)(b 102) (b104) (b 36) (b 10B)(k 1 13) (b ! i2)

Polozka Koéd Zadany rozsah Poznamky
Nezavisla V/f frekvence 7 |b112 | 0 az 400 (Hz) Nastaveni
Nezavisla V/f frekvence 6 | b110 | Nezavisle nastavitelna V/F frekv. 5 a2 frekv. 7 | VYStupni

frekvence

Nezavisla V/f frekvence 5 | b108 | Nezavisle nastavitelna V/F frekv. 4 az frekv. 6 | kazdém
Nezavisla V/f frekvence 4 | b106 | Nezavisle nastavitelna V/F frekv. 3 aZ frekv. 5 | bodu
Nezavisla V/f frekvence 3 | b104 | Nezavisle nastavitelna V/F frekv. 2 aZ frekv. 4 i'rf’v”k‘;‘ cha.
Nezavisla V/f frekvence 2 | b102 | Nezavisle nastavitelna V/F frekv. 1 aZ frekv. 3 | rakteristiky

Nezavisla V/f frekvence 1 | b100 | 0 aZ nezavisle nastavitelna V/F frekv. 2 (Hz) VIF.
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Polozka Kéd Zadany rozsah Poznamky
Nezavislé V/f napéti 7 b113 0,0 az 800,0 (V) Nastaveni
Nezavislé V/f napéti6 | b111 ‘r:g;tgtﬁ?”"ho
Nezavislé V/f napéti 5 b109 v kazdém
Nezavislé V/f napéti 4 b107 bodé
Nezavislé V/fnapéti 3 | b105 Zlomu cha-

rakteris-
Nezavislé V/f napéti 2 b103 tické kivky
Nezavislé V/f napéti 1 b101 VIF1

T kdyz je jako nezavislé nastaveni V/F napéti 1 az 7 nastaveno napéti vy$Si nez vstup, vystupni napéti méni¢e nemuze

byt vy$$i nez vstupni napéti ménice nebo napéti uréené vybérem napéti AVR. Vybér nevhodného systému fizeni (cha-
rakteristiky V/F) mUze mit za nasledek nadproud pfi zrychleni nebo zpomalené motoru nebo vibrace motoru nebo jiného
stroje pohanéného ménicem.

Ruéni zvySeni krouti-
ciho momentu - algo-
ritmy konstantniho
a proménneho krouticiho
momentu nabizi upravitel- gy, Lo | A _
nou  kfivku  krouticiho  napéti (100% -7
momentu. Pokud ma zati-  =A0AC) 1Z2-7 Hz
Zeni motoru velky moment 0 5 T
. . . 18 Hz 30 Hz F zakladni

setrvacnosti nebo poca- ; - 60 Hz
te€niho  tfeni, muzete
potfebovat zvySit poca-
te€ni kroutici moment pfi nizké frekvenci zvySenim napéti nad bézny pomér
V/f (viz obrazek napravo). Funkce se snazi kompenzovat pokles napéti v pri-
marnim vinuti motoru v rozsahu nizkych rychlosti.

Zvy8eni se pouZije od nuly po zdkladni frekvenci. Zadate bod zlomu (bod
A v grafu) pomoci parametrtl A4 a AB43. Rucni zvySeni se vypocita jako pfi-
davek ke standardni kfivce V/f.

Nezapomerite, Ze provoz motoru pfi nizké rychlosti po dlouhou dobu muze
zpusobit prehfati motoru. To je obzvlasté pravda, kdyz je ruéni zvySeni krouti-
ciho momentu ZAPNUTO nebo jestlize je chlazeni motoru zavislé na vestavé-
ném vétraku.

Zisk napéti — pomoci parametru
A045 mUlzete upravit zisk napéti v

ménice (viz graf napravo). Ten je 100 4

uréen jako procentualni podil plného e
rozsahu vystupniho napéti. Zisk Ize  80% +------------ A
nastavit v rozmezi 20% az 100%. ’
Mél by byt upraven podle charakte- ’
ristik motoru. Zisk je mozné ménit i ’
za provozu v rezimu V/f a pfi zasta- /
veni v rezimu SLV. 0

|
Jakmile provedete nastaveni, prove- f zakladni  f max
denim obnoveni (zapnuti/vypnuti
svorky RS) prepocitejte konstantu motoru.

Vyhnéte se nahlému nastaveni hodnoty (do 10%). Mize dojit k vypnuti
ménice kvuli pfepéti v disledku rychlé zmény vystupniho napéti.

Zisk kompenzace napéti a zisk kompenzace skluzu — pomoci parametrt
AO46 a ADYT mazete ziskat lepSi vykon v rezimu automatického zvyseni krouti-
ciho momentu (A0Y 1=01). Koncepce uprav vCetné dalSich parametrli se
nachazi v nasleduijici tabulce.

AO4T = 3 (%)
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Priznak Uprava Upravovana
polozka
Kroutici moment je pfi niz- | Zvy$enim napéti zvyste ru¢né kroutici RO42/AcHe
kych otackach nedosta- moment, krok za krokem.
tecny (motor se pfi nizkych ['7,yxenim kompenzace napéti zvyste RO4E/AR2HE
otackach neotaci). automaticky kroutici moment, krok za
krokem.
Zvy$enim zisku kompenzace skluzu RO4T/ReHT
automaticky zvyste kroutici moment,
krok za krokem.
Snizte nosnou frekvenci. b0OB3
KdyZ je motor zatiZen, ZvySenim zisku kompenzace skluzu ROY/Re
rychlost motoru se snizuje | automaticky zvyste kroutici moment,
(zastaveni). krok za krokem.
Kdyz je motor zatizen, Snizenim zisku kompenzace skluzu RO4/ReH
rychlost motoru se zvy- automaticky zvyste kroutici moment,
Suje. krok za krokem.
KdyZ je motor zatiZen, Snizenim napéti zvyste ruéné kroutici RO42/RCHE
dojde k vypnuti ménice moment, krok za krokem.
v disledku nadproudu. Snizenim kompenzace napéti zvyste ROYE/A2YE
automaticky kroutici moment, krok za
krokem.
Snizenim zisku kompenzace skluzu ROY/Re4
automaticky zvyste kroutici moment,
krok za krokem.
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [y T Jed-
funkce notky
RO4 1 Vybér zvySeni krouticiho Dvé moznosti: x 00 -
momentu 00... Ruéni zvySeni krouticiho
Re4 i Druhy vybér zvySeni krouti- momentu x 00 -
ciho momentu 0 1... Automatické zvyseni
krouticiho momentu
RC4e2 Napéti ruéniho zvyseni Muze zvysit pocatecni kroutici v 1,0 %
krouticiho momentu moment mezi 0 a 20% nad béz-
A242 | Druhé napéti ruéniho zvy- | NoU krlvokou VI, rozsah je 0,0 v 1,0 %
Seni krouticiho momentu | 82 20,0%.
AB43 Frekvence ruéniho zvySeni | Nastavenim frekvence v bodu 4 5,0 %
krouticiho momentu zlomu A charakteristiky V/f v
A243 | Druha frekvence ruéniho | 9rafu (v horni Casti predchozi v 5,0 %
zvyeni krouticiho stranky) zvySi kvroutlcclJ moment,
momentu rozsah je 0,0 az 50,0%.
RO4H Vybér charakteristiky V/F | Ctyfi kiivky V/f; 00 -
Re44 Druhy vybér 00... VC (konstantni kroutici 00 -
charakteristiky V/f moment)
0 1... VP (snizeny kroutici
moment)
02... Nezavisly V/IF
03... SLV (vektorové fizeni
bez senzoru)
RO4S Zisk vystupniho napéti Ur€uje zisk napéti ménice, v 100 %
A245 | Zisk vystupniho napéti, rozsah je 20 az 100%. v 100 |%
druhy motor
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Funkce ,A“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [ gy T Jed-
funkce notky
ROHE Zisku kompenzace napéti | Uréuje zisk kompenzace napéti v 100 -
automatického zvyseni pfi automatickém zvySeni krou-
krouticiho momentu tictho momentu, rozsah je 0
A24YE | Druhy zisk kompenzace az 255. v 100 |-
napéti automatického zvy-
Seni krouticiho momentu
AO4T Zisk kompenzace skluzu Urcuje zisk kompenzace skluzu v 100 -
automatického zvyseni pfi automatickém zvySeni krou-
krouticiho momentu tictho momentu, rozsah je 0
RAe4 Druhy zisk kompenzace az 255. v 100 -

skluzu automatického zvy-
Seni krouticiho momentu
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3-5-5 Nastaveni stejnosmérného brzdéni (DB — DC Braking)

Normalni stejnosmérné brzdéni Béh
— funkce stejnosmérného brzdéni
mulze poskytnout dalSi brzdici
kroutici moment kromé bézného

zpomaleni do zastaveni. Stejno- >ie
smérné brzdéni je obzvlasté uzi- | Aos3 | [Aoss |
te€né pfi nizkych rychlostech, kdy

je bézny zpomalujici kroutici moment minimalni.

Jestlize nastavite parametr AOS { na 0 1 (povolit pfi zastaveni) a pfikaz spusténi
(signél FW/RV) je VYPNUT, méni¢ provede pfi zpomaleni pod frekvenci, kte-
rou Ize zadat, injekci stejnosmérného napéti do vinuti motoru (ROS2).

Je mozné zadat brzdnou energii (A054) i dobu (ADSS). Volitelné je mozné zadat
dobu cekani pfed stejnosmérnym brzdénim (R053), v jejimz prabéhu bude
motor volné bézet.

Stejnosmérné brzdéni — detekce frekvence — nastavenim parametru A0S |
na 02 (detekce frekvence) je mozné nastavit, aby stejnosmérné brzdéni probi-
halo pouze v rezimu spusténi. V tomto pfipadé stejnosmérné brzdéni pro-
béhne, kdyZ vystupni frekvence klesne na frekvenci uréenou parametrem
ROS2, kdyZ je pfikaz spusténi stale aktivni. Viz nasledujici grafy.

Vnéjsi a vnitini stejnosmérné brzdéni nefunguji v rezimu detekce frekvence.

Volny béh

FW

ZAPNUTO ZAPNUTO

FW

F-ZAD

o —

/TN

F-VYST

F-VYST

Stejnosmérné brzdéni Stejnosmémeé  Stejnosmérné Stejnosmérne

brzdéni brzdéni brzdéni

Priklad 1: Krokova zména v F-ZAD Priklad 2: Analogova zména v F-ZAD

/\ Upozornéni

Priklad 1, (nahofe vlevo) zobrazuje vykon, kdyz parametr ADS =02 s krokovou
zménou frekvence. V tomto prikladé kdyz reference klesne na 0, méni¢ oka-
mzité provede stejnosmérné brzdéni, protoZze zadany bod klesne pod hod-
notu zadanou v parametru AO0S2. Stejnosmérné brzdéni pokracuje, dokud
zadany bod nepiekro&i hodnotu parametru A052. Pfi daldim klesajicim pfe-
chodu ke stejnosmérnému brzdéni nedojde, protoZze FW vstup je VYPNUT.

Priklad 2 (nahofe vpravo) ukazuje postupnou zménu frekvence, napfiklad
analogovym vstupem. V tomto pfipadé bude pfi zahajeni doba stejnosmér-
ného brzdéni, protoze zadany bod frekvence je nizSi nez hodnota zadana
v parametru RO52.

Vyhnéte se dlouhé dobé brzdéni nebo vysoké nosné frekvenci, které mohou
zpUsobit pfehfati motoru. Jestlize pouzijete stejnosmérné brzdéni, doporucu-
jeme pouzit motor s vestavénym termistorem, ktery pfipojte na vstup termis-
toru ménice (viz 4-5-8 Tepelna ochrana termistorem na strané 211).
Doporuceni stfidy pfi stejnosmérném brzdéni také naleznete ve specifikaci
vyrobce motoru.
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Provedeni stejnosmérného brzdéni na pocatku je také mozné zadat samo-
statné (A0S a AOSB).

Samostatné je mozné nastavit také nosnou frekvenci provedeni stejnosmér-
ného brzdéni (ADSY).

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kéd Nazev Popis spusténi | Ey | Jed-
funkce notky
ROS{ | Vybér brzdéni TF moznosti; vyberte kody: x 01 -
stejnosmérnym 00... VYPNUTO (vypnuto)
proudem 0 I... ZAPNUTO (zapnuto)
0e... ZAPNUTO(FQ) (fizeni frekvence
[A052])
AOSe Frekvence brzdéni | Frekvence, pfi které stejnosmérné brz- x 0,50 Hz
stejnosmérnym déni zacne, rozsah je od pocatec¢ni
proudem frekvence (b0OB2) do 60,00 Hz
AOS3 Prodleva stejno- Prodleva od konce Fizeného zpomaleni x 0,0 s
smérného brzdéni po zacatek stejnosmérného brzdéni
(motor bézi volné do zacatku stejnosmer-
ného brzdéni), rozsah je 0,0 az 5,0 s.
AOs4 Brzdna energie stej- | Velikost brzdné sily stejnosmérného x 50 %
nosmeérného brzdéni | brzdéni, nastavitelny rozsah 0 az 100%
AOSS Doba stejnosmér- Urcuje dobu stejnosmérného brzdéni, x 0,5 s
ného brzdéni rozsah je 0,0 az 60,0 sekund.
ROSE Vybér metody brz- | Dvé moZnosti; vyberte kody: x 01 -
déni stejnosmémym | g9 Hraniéni operace
proudem , .
0 1... Operace urovné
AOS7 Poc&atec¢ni brzdna Velikost brzdné sily stejnosmérného x 0 %
energie stejnosmér- | brzdéni na zacatku, nastavitelny rozsah
ného brzdéni 0 az 100%
ROSA Poc¢atecni doba stej- | Ur€uje dobu stejnosmérného brzdéni, x 0,0 s
nosmeérného brzdéni | rozsah je 0,0 az 60,0 sekund.
ABS9 Nosna frekvence Nosna frekvence stejnosmérného x 5,0 s

brzdéni stejnosmér-
nym proudem

brzdéni, rozsah je 2,0 az 15,0 kHz

Jestlize je svorka [DB] ZAPNUTA, je
také mozné spustit stejnosmérné brz-
déni digitalnim vstupem. Chcete-li
pouzit digitalni vstup, nastavte nasle-
dujici parametry.
* AOS3 — nastaveni prodlevy stejno-
smérného brzdéni. Rozsah je 0,1
az 5,0 sekund.

* A0S5S4 — nastaveni sily stejnosmér-
ného brzdéni. Rozsah je 0 az 100%.

Scénafe napravo zobrazuji, jak stej-
nosmérné brzdéni pracuje v riznych
situacich.

1. Scénar 1 - svorka [FW] nebo [RV]
je ZAPNUTA. Kdy?Z je svorka [DB]
ZAPNUTA, pouzije se stejno-
smérmé brzdéni. Kdyz je doba [DB]
VYPNUTA, vystupni frekvence
stoupd na pfedchozi uroveri.

2. Scénar 2 — prikaz spusténi se po-
uzije z klavesnice ovladaciho pa-
nelu. Kdyz je svorka [DB]
ZAPNUTA, stejnosmérné brzdéni
se pouzije. Kdyz je svorka [DB]
znovu VYPNUTA, vystup ménice
zUstava VYPNUT.

Scénar 1
[FW,RV] 1
0
1
[0B] 0
Vlystupni frekvence /
t
Scénar 2
Prikaz spusténi 1
z ovladaciho 0
panelu 1
[DB] 0

Vlystupni frekvence

Scénar 3

Prikaz spusténi 4
z ovladaciho 0
panelu ]
[DB] 0
rodlevai <=
Vlystupni frekvence = ;
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3. Scénar 3 — prikaz spusténi se pouzije z klavesnice ovladaciho panelu.
Kdyz je svorka [DB] ZAPNUTA, stejnosmérné brzdéni se pouzije po pro-
dlevé zadané parametrem AO53. Motor je v podminkach volnob&hu (dobéhu).
Kdyz je svorka [DB] znovu VYPNUTA, vystup ménice zGstava VYPNUT.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
on Stejno- Vnéjsi stej- |ZAPNUTO | Pouzije stejnosmérné brzdéni
smérné nosmeérné pfi zpomaleni.
brzdéni | brzdeni VYPNUTO |NepouZije stejnosmérné
brzdéni pfi zpomaleni.
Platné pro vstupy: foo~coom
Pozadovana nastaveni: ROS3, ADS4Y

Poznamky:

* Nepouzivejte vstup [DB] nepretrzité nebo po dlouhou dobu, jestlize je nastaveni
sily stejnosmérného brzdéni AO5Y vysoké (zalezi na pouziti motoru).

* Nepouzivejte funkci stejnosmérného brzdéni pro nepfetrzity nebo velkou stfidu,
napfiklad drZzeni brzdy. Vstup [DB] je uréen ke zlepSeni vykonu pfi zastaveni.
Pro drzeni zastaveni pouzijte mechanickou brzdu.

3-5-6 Funkce frekvence

Meze frekvence — vystupni Vystupni
frekvenci ménice je mozné frekvence
omezit horni a dolni meazi. - Horni
s -HF'E. !

Tyto meze se pouziji bez _ mez
ohledu na zdroj reference
otacek. Dolni mez frekvence
muzete nakonfigurovat tak,

cxi o -5 ] Dolni
aby byla vétsi nez nula, jak je | ADEZ
s . ; mez
vidét na obrazku. Horni mez 0

nesmi byt vyS3i nez jmeno-
vita frekvence motoru nebo

Nastavitelny
rozsah

P¥ikaz frekvence

moznosti stroje. Nastaveni maximalni frekvence (A004/A204) ma pfednost
pred horni mezi frekvence (A061/A261).

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni gy T Jed-
funkce notky
AOB 1 Horni mez Nastavuje mez vystupni frekvence mensi x 0,00 Hz
frekvence nez maximalni frekvence (ROO4/A204).
Rozsah je od dolni meze frekvence
e Druha horni mez (ROBE/A2EE) po maximalni frekvenci
frekvence (RODH/R204).
Nastaveni 0,0 je vypnuto
>Nastaveni 0,0 je zapnuto
ROBE Dolni mez Ur€uje mez vystupni frekvence vétsi x 0,00 Hz
frekvence nez nula. Rozsah je od poc¢atecni frek-
vence (bB2) po horni mez frekvence
RCke Druha dolni mez (ROB I/RE6 1).
frekvence Nastaveni 0,0 je vypnuto
>Nastaveni 0,0 je zapnuto
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Skokové frekvence — nékteré motory nebo stroje vykazuji pfi ur€itych otac-
kach rezonance, které mohou byt pfi dlouhodobém provozu na téchto otac-
kach nebezpecné. Jak muzete vidét v grafu, méni¢ ma az tfi skokové
frekvence. Hystereze okolo skokovych frekvenci zplsobuje, ze vystup
ménice preskodi citlivé hodnoty frekvenci.

Vystupni
frekvence
. ROEB
(81 ] oo RS
> | ADRE
Y \ ‘_'E‘_
AORS | oo .1 Ad66
v || Aoes
A063 | 4 LAOE ,
et sl Pikaz
H 1064
frekvence
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
AOB3 Skokova frekvence 1 | Je mozné definovat az 3 vystupni x 0,00 Hz
Ao |aZ3 frekvence, které se maji pfeskodit, 0.00
aby se frekvence vyhnula rezonan- '
ROGT cim motoru (frekvence uprostfed) 0,00
Rozsah je 0,00 az 400,00 Hz
ROBY Sitka skokové frek- | Definuje vzdalenost od prostfedni x 0,50 Hz
ROBE vence 1az3 frekvence, okolo které se provede 0,50
AOEE skok. ) 0,50
Rozsah je 0,00 az 10,00 Hz

Vystupni frekvence

A

Zastaveni zrychleni/lzpomaleni — frekvence zastaveni zpomaleni/zrychleni
umozriuje, aby méni¢ pfi spusténi nebo zpomaleni motoru &ekal, az se
zmens§i skluz motoru, jestlize zatizeni motoru zplUsobuje velky moment setr-
vacnosti. Tuto funkci pouzijte v pfipadé vypnuti ménice kvuli nadproudu pfi
spusténi nebo zpomaleni motoru. Tato funkce pracuje s kazdym vzorem
zrychleni nebo zpomaleni bez ohledu na vybér kfivky zrychleni nebo zpoma-
leni (AD97 a AO9B). Misto nastaveni ADB3, AOT0, A 54 a A 155 muUze zrychleni
a zpomaleni pozdrzet inteligentni vstup konfigurovany jako ,83:HLD".

Vystupni frekvence

A

/ N\

v
v

Vstup HLD
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Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
AOBS Frekvence zastaveni | Urcuje frekvenci, pfi které dojde x 0,00 Hz
zrychleni k pozastaveni zrychleni, rozsah
je 0,00 az 400,00 Hz
AGT0 Doba zastaveni Uréuje dobu zastaveni zrychleni, x 0,0 s
zrychleni rozsah je 0,0 az 60,0 sekund.
A 154 Frekvence zastaveni | UrCuje frekvenci, pfi které dojde x 0,00 Hz
zpomaleni k pozastaveni zpomaleni, rozsah
je 0,00 az 400,00 Hz
A 155 Doba zpomalovani Urcuje dobu pozastaveni zpomaleni, x 0,0 S
rozsah je 0,0 az 60,0 sekund.

3-5-7 Rizeni PID

Kdyz je vestavéna PID smycka zapnuta, vypocita idealni vystupni hodnotu,
ktera zpulsobi, Ze hodnota proménné procesu smycky zpétné vazby (PV) se
presune blize zadanému bodu (SP). Jako SP slouzi pfikaz frekvence. Algorit-
mus smycky PID pfecte analogovy vstup proménné procesu (vy zadate prou-
dovy nebo napétovy vstup) a vypocita vystup.

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni | gy T Jed-
funkce notky
AO7 1 | Vybér smycky PID Povoli funkci PID, tfi kddy moznosti: x 00 -
00... VYPNUTO (vypnuto)
01... ZAPNUTO(+) (zapnuto)
0¢... ZAPNUTO (+/-) (obraceny
vystup zapnut)
A2 | Zisk prvku P Zisk proporcionalni prvku ma rozsah v 1,0 -
smycky PID 0,00 az 25,00
AGI3 Zisk prvku | Integracni ¢asova konstanta ma v 1,0 s
smycky PID rozsah 0,0 az 3 600,0 sekund
A4 Zisk prvku D Derivacni ¢asova konstanta ma 4 0,00 s
smycky PID rozsah 0,00 az 100,00 sekund
AGTS Méritko PID Procesni proménna (PV), méfitko x 1,00 -
(nasobitel), rozsah 0,01 az 99,99
AOT6 Vybér zpétné vazby |00... O} x 00 -
smycky PID 0.0
0¢ ...ModBus (RS485)
03... Pulz (frekvence sledu pulz()
i0... Matematicka funkce (vystup
operacni funkce)
RO Obracena funkce Dva kédy moznosti: x 00 -
smycky PID 00: VYPNUTO (odchylka = cilova
hodnota — hodnota zpétné vazby)
01: ZAPNUTO (odchylka = hodnota
zpétné vazby — cilova hodnota)
ROAE Funkce omezeni Uréuje omezeni vystupu PID jako pro- x 0,0 -
vystupu smy¢€ky PID | centudlni hodnotu piného rozsahu,
rozsah je 0,0 az 100,0%.
A0S Dopfedny vybér PID | Uréuje zdroj zisku dopfedného x 00 -
vybéru, kddy moznosti:
00... Vypnuto
g1n.o0
ge... Ol
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Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi ey T Jed-
funkce notky
R 156 Prah citlivosti akce Uréuje prah citlivosti akce uspani, x 0,00 Hz
uspani smycky PID | nastavitelny rozsah 0,00~400,00 Hz
R 157 Prodleva akce uspani | Uréuje prodlevu akce, nastavitelny x 0,0 s
smycky PID rozsah 0,0~25,5 s

Poznamka Nastaveni A073 integracniho ¢lenu je integracni asova konstanta Ti, ne zisk.

Zisk integratoru Ki = 1/Ti. Jestlize nastavite AD713 = 0, integrator je vypnut.

PFi standardnim provozu pouziva méni¢ pro vystupni frekvenci zdroj refe-
rence vybrany parametrem RO0 I, kterym muze byt pevna hodnota (FO0 1), pro-
ménna nastavena potenciometrem na pfednim panelu nebo hodnota
z analogového vstupu (napéti nebo proud). Chcete-li regulator PID zapnout,
nastavte A0 1=0 1. Méni¢ nasledné vypocita cilovou frekvenci neboli pozado-
vanou hodnotu.

Vypocitana cilova frekvence ma mnoho vyhod. Umozfiuje ménici zménou
rychlosti motoru optimalizovat dalSi procesy a pfipadné také usetfit energii.
Viz nasledujici obrazek. Motor funguje podle vnéjSiho procesu. Aby bylo
mozné tento vnéjsi proces fidit, méni¢ musi sledovat proménnou procesu.
K tomu je nutné pfipojit senzor bud k analogové vstupni svorce [O] (napéti),
nebo svorce [Ol] (proud).

Pozadovani c Frek-
hyb -
—.<h°d"°; P25 Vipotet PID | Ménic —» Vngjsi proces

v}

\

Proménna procesu (PV — process variable) '_Se::zor

Jestlize je PID smyCka zapnuta, minimalizaci chyby smyCky vypocita idealni
vystupni frekvenci. To znamena, Zze ménic jiz neni fizen, aby bé&zel na urcité
frekvenci, ale zada se idealni hodnota proménné procesu. Tato idealni hod-
nota se nazyva poZadovana hodnota a je urCena v jednotkach proménné
vnéjSiho procesu. Napfiklad u ¢erpadla to mohou byt litry/minuta nebo u kli-
matizace rychlost vzduchu nebo teplota. Parametr AJTS je méfitko, ktera dava
do souvislosti jednotky proménné vnéjsiho procesu a frekvenci motoru.
Nasledujici obrazek je podobnéjsi diagram funkce.

Funkce vypnuti smyéky PID doCasné pozastavi provedeni smyCky PID
pomoci inteligentni vstupni smycky. Pfedefinovanim parametru A07 | (zapnuti
smycky PID) se zastavi provadéni smycky PID a provoz se vrati k normalnim
charakteristikam vystupni frekvence motoru. Vypnuti smycky PID na inteli-
gentni vstupni svorce je volitelné. Pouziti smy¢ky PID vyZaduje jeji povoleni
nastavenim funkce RO7 1=0 1.

Funkce vycisténi smy€ky PID nucené nastavi hodnotu integratoru smyc¢ky
PID na 0. Kdyz tedy ZAPNETE inteligentni vstup konfigurovany jako [PIDC],
soucet integratoru je obnoven na nulu. To je uzite€né pfi pfepnuti z ruéniho
fizeni na Fizeni pomoci smy¢&ky PID pfi zastaveném motoru.
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PoZadovana hodnota

Standardni nastaveni | (cilovd) M|
o . M S
Méfitko Vybér zdroje A0S > FOO
. . Reciprocni frekvence
Vicerychlostni Zisk clenu P
nastaveni 1
A0
R0Z0 | az [ AD3S Nastaveni
Zisk Clenu | S frekvence
MEéFi¢ POT na -n'l 3 ( ) 3
ext. panelu m
Proménna procesu (zpétna vazba) Zisk &lenu D
Zména méfitka analogoveho -
vstupu (OI) M
Vybér V/I A G'E‘
M om —oO ; Méfitko Sledovani
o
i
. A 105
o et e
o] m Proud

Vybér vstupu PID V/1

AUpozornéni Nezapinejte vymazani smycky PID a neobnovujte soulet integratoru, kdyz je

ménic v rezimu spusténi (vystup na motor je zapnuty). V opaéném pfipadé to
muze zpusobit rychlé zpomaleni vedouci k vypnuti.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
c3 PID Vypnuti PID |ZAPNUTO | Vypne spusténi smyc¢ky PID
VYPNUTO | Zapne spusténi smycky PID
o PIDC Vycisténi ZAPNUTO | Nastavi hodnotu integratoru
smycky PID na nulu
VYPNUTO |Zadna zména provedeni
smy¢ky PID
Platné pro vstupy: |CO0~C0O7
Pozadovana RO
nastaveni:
Poznamky:
» Pouziti svorek [PID] a [PIDC] je volitelné. Chcete-li mit zapnuto fizeni pomoci
smyc¢ky PID celou dobu, nastavte RO7 1=0 1.

3-5-8 Konfigurace smy¢ky PID

Algoritmus smy¢ky PID ménice je mozné nakonfigurovat pro rizna pouziti.

Mez vystupu PID - fidici smycka PID ma vestavénou funkci omezeni
vystupu. Tato funkce sleduje rozdil mezi pozadovanou hodnotou smy¢ky PID
a vystupem smycky (vystupni frekvenci ménice), méfeno jako procentualni
hodnota plného rozsahu obou hodnot. Mez je uréena parametrem A078.

« Jestlize je rozdil |(pozadovana hodnota — vystup smyc¢ky)| mensi nebo
roven mezni hodnoté A8, fidici obvod smy¢€ky pracuje ve svém normal-

nim linea

rnim rozsahu.

* KdyzZ je rozdil |(pozadovana hodnota — vystup smycky)| vétSi nez mezni

hodnota

A8,

potfeby, aby rozdil neprekrocil mez.

fidici obvod smyc¢ky zméni vystupni frekvenci podle
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V nasledujicim diagramu jsou zobrazeny zmény pozZadované hodnoty PID
a chovani souvisejici vystupni frekvence, kdyz existuje mezni hodnota A078.

Omezeni vystupu
%

Mez vystupu

PoZadovani hodnota
smycky PID

Vystupni frekvence

Mez vystupu ¥~ Omezeni vystupu

Obraceni odchylky (chyby) — v typickych smyckach topeni nebo ventilace
vede zvyseni pfisunu energie do procesu ke zvyseni PV. V takovém pfipadé
plati, Ze chyba smycky = (SP — PV). U smycCek chlazeni m& zvySeni energie
v procesu za nasledek sniZzeni PV. V takovém pfipadé plati, Ze chyba smycky
= —(SP — PV). Chybu je mozZné opravit pomoci parametru A011.

PV PVz procesu
s kladnou korelaci

+
PV z procesu
se zapornou korelaci

Frek- sp Frek-
Vypocet | VeNce Vypocet | Vence
PID PID

Vystup odchylky PID — jestlize odchylka PID ,&" pfesahuje hodnotu zadanou
pomoci parametru CO44, aktivuje se vystupni signal konfigurovany jako 04 (OD).
Vystup srovnani zpétné vazby smy¢éky PID — jestlize je zpétna vazba PID
pod dolni mezi zpétné vazby L053 a ménic je v reZzimu spusténi, ktery vystup
ZAPNE, zlistane aktivni, dokud se zpétna vazba nedostane nad horni mez
smycky PID uréenou parametrem £052 nebo pokud méni¢ nepiejde do rezimu

zastaveni.
Zpétna vazba smycky PID
A
/\ A\ C052 Horni mez vystupu PID FBV
V S
/\ PN / o i v
\/ \V/ L0053 Dolni mez vystupu PID FBV
/ . Cas
Vstup FW | zapnuTO
Vystup FBY [ zapnuTo | ZAPNUTO

Méritko smy€ky PID — jestlize je zadano méfitko smyc¢ky PID (RO15), zméni
se méfitko nasledujicich proménnych.
(sledovano) = (proménna) x (RO15)

doo4 Foo ! RO RO i2 RoC0 Rec0 Aoe 1 Roee
RO23 RO24 ADe2S ROZE RO RoeB ROS9 RO3D
RO3 |1 RO32 AO33 RO34 RO35 RO ROe R M5
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3-5-9 Funkce spanku smy¢ky PID

Jestlize je smyCka PID zapnuta, méni¢ odpoji vystup, pokud bude vystup PID
mensi nez zadana hodnota (R 156) nebo pokud je smycka PID vypnuta, méni¢
vypne vystup, jestlize je pfikaz frekvence mensi nez zadana hodnota. Jestlize
vystup smycky PID nebo pfikaz frekvence presahuje zadanou hodnotu (A 156)
po zadanou dobu (A 157), méni¢ operaci automaticky opakované spusti. To je
funkce uspani smycky PID.

Vlystup PID
Uroveri spusténi

funkce spanku
smycky PID A {56

. e oy 157 &= Ani ¢ » A 157
Piikaz spusténi (vnitin) <H 5 ; Prodleva akce uspani smycky PID — <Ff 5 >

Spusténo Zastaveno Spusténo

Prikaz spusténi (externi)

Spusténi

* Funkce uspani smycky PID je vzdy zapnuta, i kdyz je vypnuta funkce PID vypnuta.

3-5-10 Funkce automatické regulace napéti AVR
(Automatic Voltage Regulation)

Funkce automatické regulace napéti (AVR) udrzuje pfi kolisani napajeni rela-
tivné konstantni amplitudu ¢asového priibéhu vystupniho signalu ménice. To
muze byt uzitecné, pokud je dochazi ke kolisani vstupniho napéti. Ménic vsak
nem(ize zvySovat vystup motoru na napéti vy$Si nez napéti napajeni. Pokud
tuto funkci zapnete, zkontrolujte, Ze jste pro motor vybrali spravnou tfidu

napéti.
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy T Jed-
funkce notky
ROB Vybér AVR Automaticka regulace napéti (vystupu), x 02 -
A28 1 Vybér AVR, druhy vyberete ze tfi typu funkci AVR pomoci x 02 _
motor ’ tfi kodi moznosti:
00... Vzdy ZAPNUTO
01... Vzdy VYPNUTO
02... VYPNUTO pfi zpomaleni
ROR? Vybér napéti AVR | Nastaveni ménice tfidy 200 V: 200/215/ x 230/ |V
220/230/240 400
ReB2 Vybér napéti AVR, | Nastaveni ménice tfidy 400 V: 380/400/ x 230/ |V
druhy motor 415/440/460/480 400
AGA3 Casova konstanta Urcuje ¢asovou konstantu filtru AVR, x 0,300 |s
filtru AVR rozsah je 0,000 az 10,000 s.
ROB4 Zisk zpomaleni Uprava zisku brzdéni, rozsah je 50 x 100 %
AVR az 200%.

Poznamka Motor se pfi zpomalovani chova jako generator a energie se vraci do pohonu.
V disledku toho se stejnosmérné napéti v ménici zvétSuje a pfi prekroceni
urovné OV zplsobi vypnuti v dusledku prepéti. Kdyz je nastavena vysoka
hodnota napéti, je mozné zadat mensi dobu zpomaleni kvuli spotfebé energie
v dusledku zvySeni ztrat v ménici. Chcete-li nastavit krat§i dobu zpomaleni
bez vypnuti v disledku prepéti, zkuste pfi zpomaleni funkci AVR vypnout
nebo vyladit asovou konstantu filtru AVR a zisk zpomaleni AVR.
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3-5-11 Rezim Setreni energie/volitelné zrychleni/zpomaleni

114

Rezim Setieni energie — tato funkce umoznuje, aby méni¢ dodaval minimalni
energii potfebnou k udrzeni otacek pfi libovolné dané frekvenci. To je uzite¢né
pfi pohonu zatézi s proménlivym krouticim momentem, napfiklad veétraki
nebo Cerpadel. Parametr ADB5=0 ! tuto funkci zapina a parametr AOB6 Fidi miru
jeji uc€innosti. Nastaveni 0,0 dava pomalou odpovéd, ale vysokou pfesnost,
zatimco nastaveni 100 dava rychlou odpovéd s niZSi pfesnosti.

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
v rezimu nastaveni

Kod
funkce

Nazev Popis spusténi ' Ey [ Jed-
notky

AOBS Rezim provozu Setfici energii | Dva kody moznosti: x 00 -

00... Bézny provoz

0 1... Ekologicky rezim (provoz
Setfici energii)

ROBG Odpovéd Setfici energii/ Rozsah je 0,0 az 100,0%. v 50,0 %
Uprava presnosti

Poznamka

Poznamka

Poznamka

Poznamka

Doba zrychleni je fizena tak, aby byl vystupni proud pod urovni uréenou
funkci omezeni pretizeni, jestlize je zapnuta (parametry b02 I, b022 a b023).
Pokud neni omezeni pretizeni zapnuto, pouzité omezeni proudu je 150%
jmenovitého vystupniho proudu ménice.

Doba zpomaleni je fizena tak, aby se vystupni proud udrzel pod 150% jmeno-
vitého proudu méniCe a napéti stejnosmérné sbérnice pod uUrovni vypnuti
v dlsledku prepéti (400 V nebo 800 V).

Jestlize zatéz presahne jmenovitou hodnotu ménice, doba zrychleni se mlze
zvysit.

PFi pouziti motoru s vykonem polovi¢nim, nez je jmenovity vykon ménice,
zapnéte funkci omezeni pretizeni (b02 1) a nastavte Uroven ochrany proti preti-
Zeni (b022) na 1,5 nasobku jmenovitého proudu na typovém Stitku motoru.

Nezapomerite, Ze doby zrychleni a zpomaleni se budou liSit podle aktualnich
podminek zatiZzeni pfi jednotlivych operacich ménice.

Kdyz je zdrojem pfikazl frekvence analogovy vstup, pouzijte analogovy filtr
AD 16=3 1 (500 ms). Jinak mize dojit k tomu, ze funkce Setfeni energii nepra-
cuje spravné.
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3-5-12 Funkce druhého zrychleni a zpomaleni

Vystupni
frekvence

Vstup
2CH

Méni¢ MX2 umozniiuje dvoufazové sklony zrychleni a zpomaleni. Tim se zis-
kava flexibilita tvaru profilu. MizZete zadat bod zmény frekvence, bod, ve kte-
rém se standardni zrychleni (FOO2) nebo zpomaleni (FOO3) méni na druhé
zrychleni (A092) nebo zpomaleni (A033). Také je mozné ke spusténi prechodu
pouzit inteligentni vstup [2CH]. Tyto mozZnosti profilu jsou také dostupné
u moznosti druhého motoru. Zplsob prechodu nastavte pomoci parametru
AOS4 dle nasledujiciho obrazku. Nezaménujte nastaveni druhého zrychleni/
zpomaleni s nastavenimi druhého motoru!

AO94 =00 | Prechod pomoci vstupu 2CH Prechod pomoci troveri frekvence
Vystupni
frekvence
Zrychleni 2 Zrychleni 2 )
zpomaleni 2
n Body
. - A095 ; .
erlesl =00 = Zrych- 1T T — A09A
en leni 1 frekvence )
t zpomaleni 1 t
0
1
0
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
v rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | Ey | Jed-
funkce notky
ROSZ2 | Doba zrychleni 2 0,00 az 3 600,00 v 10,00 |s
A292 | Druha doba zrychleni 2 v 10,00 |s
AOa93 Doba zpomaleni 2 v 10,00 |s
Ac93 Druha doba zpomaleni 2 v 10,00 |s
AOS4 Urcuje metodu pfepnuti na TFi moznosti pfepnutiz 1. na 2. x 00 -
profil zrychleni 2/zpomaleni 2. | zrychleni/zpomaleni:
Aca4 Vybér metody pfepnuti na 00... Svorka 2CH (pfepnuta x 00 -
profil zrychleni 2/zpomaleni 2, pomoci viceucelového
druhy motor vstupu 09)
1 I... Pfednastavena f (pfe-
pnuta nastavenim)
02... FWD-REV (povolena
pouze pfi pfepinani
dopfedného/zpétného
chodu)
ROSS Bod pfechodu frekvence ze | Vystupni frekvence, pfi které x 0,00 Hz
zrychleni1 na zrychleni2 se zrychleni1 pfepina na
R295 Bod pfechodu frekvence ze zrvychlenl2, rozsah je 0,00 x 0,00 Hz
zrychleni1 na zrychleni2, 2. | aZ 400,00 Hz
motor
ROS6 Bod pfechodu frekvence Vystupni frekvence, pfi které x 0,00 Hz
zpomaleni1 na zpomaleni2 se zpomaleni1 pfepne na
RS9k Bod prechodu frekvence onmaIemZ, rozsah je 0,00 x 0,00 Hz
zpomaleni 1 na zpomaleni 2, |aZ 400,00 Hz.
druhy motor

Poznamka Jestlize pomoci parametrt A095 a AD96 (nebo pro nastaveni druhého motoru)

nastavite malou dobu zrychleni 1 nebo zpomaleni 1 (menSi nez 1 sekundu),
méni¢ nemusi byt schopen pfejit na hodnotu zrychleni 2 nebo zpomaleni
2 pfed dosazenim cilové frekvence. V tom pfipadé ménic¢ snizi velikost zrych-
leni 1 nebo zpomaleni 1, aby se mohlo dosahnout druhého sklonu k cilové
frekvenci.
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Pfepnuti mezi zrychlenimi a zpoma-
lenimi muze byt také provedeno
pomoci svorky [2CH], kdyz je tento
vstup ZAPNUT, méni¢ zméni velikost
zrychleni nebo zpomaleni z plvod-
nich nastaveni (FOO2 a FO03), aby
pouzil druhou sadu hodnot zrychleni/
zpomaleni. Kdyz je svorka
VYPNUTA, méni¢ se vrati k pavodni
dobé zrychleni a zpomaleni (FOO2
doba zrychleni 1 a FO03 doba zpoma-
leni 1). Pomoci parametri AD32 (doba

Vlystupni
frekvence

[2CH]

[FW, RV]

Cilova
frekvence

druhy
pocatecni

[ ]

o = o =

zrychleni 2) a AO93 (doba zpomaleni 2) zadejte dobu zrychleni a zpomaleni

v druhé fazi.

V grafu na pfedchozim obrazku bude [2CH] aktivni pfi prvnim zrychleni. Diky
tomu se ménic pfepne ze zrychleni 1 (FO02) na zrychleni 2 (RDS2).

zrychleni

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
09 2CH Dvoufazové | ZAPNUTO | Vystup frekvence pouziva 2. uro-

ven hodnot zrychleni a zpomaleni

a zpomaleni VYPNUTO

Vystup frekvence pouziva pdvodni
hodnoty zrychleni 1 a zpomaleni 1

Platné pro vstupy:

£oo~com

Pozadovana nastaveni:

AO32, ADS3, ADS4=00

Poznamky:

hodnotu této funkce 00.

» +Funkce AO9Y uruje metodu zrychleni druhé faze. Chcete-li vybrat metodu
vstupni svorky, aby fungovalo pfifazeni svorky [2CH], je nutné nastavit jako

3-5-13 Zrychleni/zpomaleni
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Standardni zrychleni a zpomaleni  vystupni
je linearni. CPU méniCe také frekvence Vybér kfivky zrychleni
muze vypocitat S kfivku zrychleni  Gilovd |oooooooooooo
a zpomaleni podle obrazku. Tento  frekv. S-kiivka —, i
profil je vhodny k upfednostnéni A0g71 =0t i
chgrakt’erlsnk zatéze nékterych Linearni !
aplikaci. -
AO97 =00
Nezavisle se vyberou nastaveni :
kfivky pro zrychleni a zpomaleni. 0 ; t
Chcete-li zapnut S-kfivku, pouzijte e ,
funkci A0971 (zrychleni) a AO9A " Doba zrychleni '
(zpomaleni).
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni gy T Jed-
funkce notky
RO Vybér kfivky zrychleni | Nastavte charakteristickou kfivku x 01 -
zrychleni 1 a zrychleni 2, p&t moz-
nosti:
00... Linearni
01... S kfivka
02... U kfivka
03... obracena U kfivka
{4... EL-S kfivka
AO3B Vybér kfivky zpoma- | Urete charakteristickou kfivku zpom1 x 01 -
a zpom2, moznosti jsou stejné jako
vyse (RO9T).
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nakladu neseného

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [ gy T Jed-
funkce notky
Ri131 Parametr kfivky Rozsah je 01 az 10 x 02 -
zrychleni
R 132 Parametr kfivky Rozsah je 01 az 10. x 02 -
zpomaleni
R 150 Pomér kfivky EL-S 1 | Rozsah je 0 az 50%. x 10 %
pfi zrychleni
RIS Pomér kfivky EL-S 2 | Rozsah je 0 az 50%. x 10 %
pfi zrychleni.
R 52 Pomér kfivky EL-S pfi | Rozsah je 0 az 50%. x 10 %
zpomaleni
R 153 Pomér kfivky EL-S 2 | Rozsah je 0 az 50%. x 10 %
pfi zpomaleni
Shrnuti vzoru zrychleni/zpomaleni
Nasta- oo gt oe 03 o4
veni
KFivka Linearni S-kfivka U-kfivka Obracena U-kfivka | EL S-kfivka
RO97 Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence
(Vzor
zrych- (v yy ye
t t t t t
RO98 Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence Frekvence
(Vzor
zpoma-
leni)
t ..t t ..llt t
Po- Standardni vzor Vhodné napfiklad Efektivni pro kontrolu napéti navijeciho Vhodné pro vytahy,
znamky pro zabranéni padu | stroje, aby se zabranilo poSkozeni objektu. | protoZe se zabrani

narazu na zacatku

napfiklad vytahem a na konci.
nebo dopravnikem.
R 13 | Konstanta krivky (rostouci)
A097 = 03 | Obracend U-kiivka
Frek- Frek-
i vence vence :
t 0 t 0 t

Dulsledkem velké hodnota parametru A 13 | je velky rust. A 132 ma stejnou kon-

cepci jako predc

hozi.
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R 150~A 153 Zakfivené kfivky EL-S

PFi pouziti vzoru kfivky EL-S je mozné zadat samostatné kfivky zrychleni
a zpomaleni. Jestlize jsou v8echna zakfiveni nastavena na 50%, vzor kfivky
EL-S bude ekvivalentni vzoru S-kfivky..

_Q _______ qico K¥ivka )
___________ zpomaleni 1
Krivka
zrychleni 2
--------------- - | Krivka
- | Kfivka c3 )
A 50 , leni 2
$ zrychleni 1 i zpomalenl

t

PFi pouziti kfivky EL-S zkontrolujte, Ze se pouziva jako zdroj frekvence vice
rychlosti, abyste se vyhnuli nepfijemné zméné frekvence pfi zrychleni a zpo-
maleni.

3-5-14 Dalsi nastaveni analogového vstupu
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Nastaveni vstupniho rozsahu — parametry v nasledujici tabulce méni
vstupni charakteristiky analogového proudového vstupu. Jestlize pouzivate
vstupy k fizeni vystupni frekvence ménice, tyto parametry méni pocatecni
a koncové rozsahy proudu a rozsah vystupni frekvence. Diagramy pfislus-
nych charakteristik se nachazeji v ¢asti 3-5-2 Nastaveni analogovych vstupt
na strané 93.

Nastaveni analogového vzorkovani je hodnota zadana parametrem RO 6.

Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kéd Nazev Popis spusteni [ gy T Jed-
funkce notky
RO Pogatecéni frek- Vystupni frekvence odpovidajici po¢a- x 0,00 Hz
vence aktivniho roz- |te€nimu bodu rozsahu analogového
sahu vstupu Ol vstupu, rozsah je 0,00 az 400,00 Hz.
Ace Koncova frekvence | Vystupni frekvence odpovidajici konco- x 0,00 Hz
aktivniho rozsahu vému bodu rozsahu analogového
vstupu Ol vstupu, rozsah je 0,00 az 400,00 Hz.
A103 Pocatecni frek- Pocatec¢ni bod (odsazeni) od rozsahu x 20 %
vence aktivniho roz- |vstupu proudu, rozsah je 0 aZz koncovy
sahu vstupu Ol pomeér Ol.
A1o4 Koncovy pomér Koncovy bod (odsazeni) od rozsahu x 100 %
aktivniho rozsahu vstupu proudu, rozsah je pocate¢ni
vstupu Ol pomeér Ol az 100.
A 105 Zapnuti pocatecni Dvé moznosti; vyberte kody: x 00 -
frekvence vstupu Ol | ag.. pogateeni f (pouZijte pocatedni
frekvenci Ol [A101]).
01..0Hz

Analogovy napétovy vstup je fizen parametry R0 | | az A0 I5.
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Funkce vypoctu analogového vstupu — méni¢ muze matematicky zkombi-
novat dva zdroje vstupl do jedné hodnoty. Funkce vypoc&tu mize dva vybrané
zdroje sedist, odecist nebo vynasobit. Tim se ziska flexibilita potfebna pro
rizna pouziti. Vysledek mizete pouzit k nastaveni vystupni frekvence (pou-
zijte ROD 1= 10) nebo jako proménnou procesu (PV) smycky PID (pouzijte
ROT5=03).

Digitalni ovladaci panel ————o0 | A1/ A 43
POT vzdaleného ovladaciho panelu
Vybér Vstup [O] O
vstupu A
Vstup [Ol] O
o L CAL"
s A+B !
Sitova proménna ——O A > ° (vysledek)
L 5 e A—B S
Digitalni ovladaci panel ——— O ’|* A*B
POT vzdaleného ovladaciho panelu KOi
Vybér Vstup [O] o 3
vstupu B | vstup [01] o %
Sitova proménnd — 0o | A2
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Koéd Nazev Popis spusteni gy T Jed-
funkce notky
A M1 | Nastaveni vstupu A |00 ...Operator (digitalni ovladaci x oe -
provozni frekvence |panel (F001))
AMZ |Nastaveni vstupu B g ...VRv(digitélr!ivovla'daci panel x 03 _
provozni frekvence ggell'(.\g”zsggurge(;‘)'c))
03 ...Ol (vstup Ol)
04 ...Modbus (RS485)
05 ...moznost 1
06 ...moznost 2
07 ...pulse (frekvence sledu pulzt)
A M3 Vybér ovladaciho Vypocita hodnotu pomoci vstupu A jako x oo -
panelu zdroje (vybér pomoci parametru A {4 1)
a vstupu B jako zdroje (vybér pomoci
parametru A H2). Tfi moznosti:
00... ADD (soucet (A + B))
01... SUB (odecteni (A — B))
02... MUL (nasobeni (A x B))

Priéteni frekvence — méni¢ muze pficist nebo odecist hodnotu odsazeni od
nastaveni vystupni frekvence urenym parametrem A0 ! (bude fungovat
s libovolnym z péti moznych zdrojd). Pfi¢itana frekvence je hodnota ulozena
v parametru A 5. PfiCitana frekvence se pficte nebo odecte od vystupni frek-
vence pouze v pfipadé, Ze je svorka [ADD] ZAPNUTA. Funkce A 46 urCuje,
zda se ma provést pficteni nebo odecteni. Konfiguraci inteligentniho vstupu
jako svorky [ADD] muze va$e pouziti selektivné pouzit pevnou hodnotu uloze-
nou v parametru A M5 jako odsazeni (kladné nebo zaporné) vystupni frek-
vence ménice v realném Case.
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POT vzdaleného
ovladaciho panelu

o

Ridici svorka ————————q

Nastaveni FO0 | funkce

Vlystup funkce vypoctu

Volitelny modul J

+/-

Sitovy vstup sbérmice ModBus —<

aoo ¢ | Nastaveni zdroje frekvence

Nastaveni vystupni frekvence

rd

Frekvence ADD (O Vyber sméru ADD
[ADD]
Inteligentni vstup > D
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
A M5 Velikost pfidané | Hodnota odsazeni, ktera se pouzije na v 0,00 Hz
frekvence vystupni frekvenci, kdyZ je svorka [ADD]
ZAPNUTA. Rozsah je 0,00 az 400,00 Hz.
A MB Smér pficteni Dvé moznosti: x oo -
frekvence 00... ADD (pficte k vystupni
frekvenci hodnotu A145)
0 !... SUB (odecte od vystupni frekvence
hodnotu A145)
Nastaveni vstupniho rozsahu — parametry v nasledujici tabulce méni
vstupni charakteristiky vstupu VR (méfi¢ POT v externim ovladacim panelu)
Jestlize pouzivate vstupy k fizeni vystupni frekvence ménice, tyto parametry
méni pocatecni a koncové rozsahy POT a rozsah vystupni frekvence. Souvi-
sejici grafy charakteristik se nachazi v tématu ,Nastaveni analogového
vstupu“ v této kapitole.
Nastaveni analogového vzorkovani je hodnota zadana parametrem RO I6.
Funkce ,,A“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi Ey T Jed-
funkce notky
A6 Pocatecni frek- Vystupni frekvence odpovidajici poca- x 0,00 Hz
vence aktivniho roz- | te€nimu bodu rozsahu analogového
sahu vstupu [VR] vstupu, rozsah je 0,00 az 400,00 Hz.
R 62 Koncova frekvence | Vystupni frekvence odpovidajici konco- x 0,00 Hz
aktivniho rozsahu | vému bodu rozsahu analogového
vstupu [VR] vstupu, rozsah je 0,00 az 400,00 Hz.
A 63 Pocatecni proud Pocate¢ni bod (odsazeni) rozsahu POT, x 0 %
aktivniho rozsahu rozsah je 0 az 100%.
vstupu [VR]
A 164 Koncové napéti Koncovy bod (odsazeni) rozsahu POT, x 100 %
aktivniho rozsahu | rozsah je 0 a2 100%.
vstupu [VR]
A 165 Zapnuti pocate¢ni | Dvé moznosti; vyberte kody: x ot -
frekvence vstupu 00: Pocateéni F
[VRI 01: 0 Hz
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3-6 Skupina ,,B“: Funkce jemného ladéni

Skupina ,B“ funkci a parametrd méni nékteré jemnéjsi, ale uzitecné aspekty
fizeni motoru a konfigurace systému.

3-6-1 Rezim automatického opakovaného spusténi

ReZim opakovaného spusténi uréuje, jak méni¢ obnovi provoz poté, co chyba
zpUsobi udalost vypnuti. Téchto pét moznosti nabizi vyhody pro vase pouZiti.
Pfifazeni frekvence umoznuje ménici precist rychlost motoru na zakladé rezi-
dualniho magnetického toku a opakované spustit vystup na odpovidajici frek-
venci. Méni¢ mlze zkusit provést opakované spusténi urcity pocet pokusu
v zavislosti na konkrétni udalosti vypnuti:

* Vypnuti v disledku nadproudu, opakované spusténi az 3krat

* Vypnuti v dusledku prepéti, opakované spusténi az 3krat
Kdyz méni¢ dosahne maximalni pocet opakovanych spusténi (3), je nutné
vypnutim a zapnutim ménie obnovit jeho provoz.
Ostatni parametry ur&uji povolenou urover podpéti a dobu prodlevy pfed opa-
kovanym spusténim. Spravna nastaveni zalezi na typickych chybovych sta-
vech pfi pouzivani, nezbytnosti opakovaného spusténi procesu v bezobsluznych
situacich a na tom, zda je opakované spusténi vzdy nutné.

Jestlize je skuteCna gelhani napajeni < povolena doba selhani
doba preruSeni napa- napajeni (x122), ménié obnovi provoz
jeni kratSi nez hod-

nota b002, méni¢ Pfikon
obnovi ¢innost na
frekvenci definované ;
parametrem b0 I 1. Vystup

ReZim obnoveni se Menice : 1Uroveri opakovaného spusténi
nazyva ,aktivni pfifa- ‘(iaktivniho pfifazeni frekvence
zeni frekvence” a méni¢ ! ; : :
provede spusténi za Proud
snizeného napéti, v motoru
aby nedoslo k vypnuti
v disledku nad- Otacky

proudu. motoru Volnobgh N

- T
J?Sﬂlze proud v motoru <—>| Selhni napsjeni
presahuje v tomto Povolend i
¢asovém useku hod- ovolend doba Lrns Mira zpomaleni aktivnino
notu definovanou selhani napajeni oube pFifazent frekvence

t b030 Doba Gekani LO03 ‘

pavra_nje rem o na opakovani
meénic zpomaluje
podle hodnoty definované parametrem b29 a pomaha snizit velikost proudu
v motoru.

Kdyz je proud v motoru mendi nez b030, méni¢ zvySuje otaCky motoru na
zadané otacky. Méni¢ opakuje tento proces, dokud se ota¢ky motoru nedosta-
nou na dfive zadanou hodnotu.

Omezeni pretizeni (602 I~b02B) neni platné, kdyz je aktivovano aktivni pfifa-
zeni frekvence.

Jestlize je skute€na doba preruSeni napajeni vétsi nez hodnota zadana para-
metrem bB02, méni¢ neobnovi ¢innost a motor dobé&hne volnobéhem az do
zastaveni.
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122

Parametry tykajici se automatického opakovaného spusténi (dalSiho pokusu).

Funkce ,,B“

Kod
funkce

Nazev

Popis

Upravy
Vv rezimu
spusténi

Vychozi
nastaveni

EU

Jed-
notky

bOO |

Vybér opakovani

Vyberte metodu opakovaného
spusténi, pét kédl moznosti:
00... Sepnuti (alarm)

0 1...spusténi s frekvenciO Hz

012... F pfifazeni (spusténi s pfifa-
zenim frekvence)

03... F pfifazeni-vypnuti (vypnuti
po pfifazeni frekvence zasta-
veni po zpomaleni)

04... Aktivni F pfifazeni (opako-
vané spusténi s aktivnim
pfifazenim frekvence)

0o

bO0O2

Povolena kratka doba
pferuseni napajeni

Doba, po kterou maze dojit

k podpéti napajeni, aniz by doslo
k sepnuti vypinaciho alarmu
selhani napajeni. Rozsah je 0,3 az
25,0 s, pokud podpéti trva déle nez
tato doba, dojde k vypnuti ménice,
i kdyZ je vybran rezim opakova-
ného spusténi.

1,0

bOO3

Doba ¢ekani
na opakovani

Prodleva po ukon&eni platnosti
podminky podpéti, nez ménic
znovu spusti motor.

Rozsah je 0,3 az 100,0 sekund.

1,0

bOO4

Chvilkové preruseni
napajeni/vypnuti

v dusledku podpéti
pfi vybéru zastaveni

TFi kddy moznosti:
00... VYPNUTO (vypnuto)
01... ZAPNUTO (zapnuto)

02... Zpomaleni-VYPNUTO
(vypnuto pfi zastaveni
a vybéru zpomaleni)

0o

b005

Vybér doby opakovani
po preruseni napajeni

Dva kédy moznosti:
00... 16krat
0 1... Bez omezeni

0o

bOm

Nastaveni frekvence
dolni meze pfifazeni
frekvence

Jestlize pfi béhu motoru setrvac-
nosti hodnota frekvence klesne
pod tuto hodnotu, znovu spustte
motor od frekvence 0 Hz; rozsah
je 0,00 az 400,00 Hz.

0,00

Hz

bO08

Vybér opakovani
vypnuti

Vyberte metodu opakovaného
spusténi, pét kédl moznosti:
00... Vypnuti

0 1...spusténi s frekvenciO Hz

0¢... F pfifazeni (spusténi
s pfifazenim frekvence)

03... F pfifazeni-vypnuti (vypnuti
po pfifazeni frekvence zasta-
veni po zpomaleni)

04... Aktivni F pfifazeni (opako-
vané spusténi s aktivnim
pfifazenim frekvence)

0o

b0 0

Vybér doby opakovani
pfepéti/nadproudu

Rozsah je 1krat az 3krat

krat

bO

Doba ¢ekani na opako-
vani vypnuti

Rozsah je 0,3 az 100,0 s.

1,0
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3-6-2 Parametr aktivniho prirazeni frekvence

Ugel aktivniho pfitazeni frekvence je stejny jako normalniho pfifazeni frek-
vence. Rozdil je v metodé. Vyberte vhodnou metodu pro vase pouZiti.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
LOCa Uroven opakovaného | Uréuje velikost proudu pfi opakova- x Jme- |A
spusténi aktivniho pfi- | ném spusténi aktivniho pfifazeni novity
fazeni frekvence frekvence, rozsah je 0,32 proud
X jmenovity proud az 3,20
X jmenovity proud.
L0029 Parametr opakova- Urcuje velikost zpomaleni pfi x 0,50 S
ného spusténi aktivniho | opakovaném spusténi pfifazeni
pfifazeni frekvence aktivni frekvence, rozsah je
0,10 az 3 000,0, rozliSeni 0,1
L0030 Pocatecni frekvence pfi | Tfi kddy moznosti: x oo -
opakovaném spusténi | gn.  f pi prerugeni (frekvence
aktivniho pfifazeni frek- pfi prerugent)
vence 0 i... Max. f (max. frekvence)
0¢2... Nastavena f (nastavena
frekvence)

3-6-3 Nastaveni elektronického alarmu tepelného pretizeni

Detekce tepelného pretizeni chrani méni¢ a motor od prehfati v disledku pfi-
liSného zatizeni ménic¢e. Pomoci kfivky proud/obracena hodnota €asu ur€i
bod sepnuti, pro motor je mozné vybrat z rdznych kFivek.

Pro motor pomoci parametri b0 13 a b3 10 vyberte charakteristiku krouticiho
momentu, ktera odpovida zatizeni. Méni¢ pak mlze pouzit pro vase pouziti
nejlepsi charakteristiku tepelného pretizeni.

Kroutici moment vyvinuty v motoru je pfimo umérny proudu ve vinuti, ktery
také souvisi s generovanym teplem (a teplotou v ¢ase).

Proto je nutné urcit proud prahu citlivosti tepelného pretizeni (v ampérech)
pomoci parametru bd I2. Rozsah je 20% az 100% jmenovitého proudu jednot-
livych modelll ménicu. Jestlize proud presahne zadanou uroven, dojde
k vypnuti méni¢e a k zaznamenani udalosti (chyba £ 05) do tabulky historie.
PFi vypnuti méni¢ VYPNE vystup do motoru. Pro druhy motor jsou k dispozici
samostatna nastaveni (jestlize jsou pouzitelna), jak je mozné vidét v nasledu-
jici tabulce.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi nastaveni
Kéd Nazev Popis v rezimu EU Jednotky
funkce spusténi
b0 2 Elektronicka tepelna droveni | 0,20 x jmenovity proud az x Jmenovity |A
1,00 x jmenovity proud proud

be 2 Druha elektronicka tepelna x Jmenovity |A

uroven proud
b0 13 Vybér elektronické tepelné Vyberte jednu ze tfi kfivek, x 0o

charakteristiky kody moznosti:
be 13 Druhy vybér elektronické 00... Redukovany kroutici x oo

tepelné charakteristiky

moment (charakteris-
tika s redukovanym
krouticim momentem)

0 1... Konstantni kroutici
moment (charakteris-
tika s konstantnim krou-
ticim momentem)

02... VoIné nastaveni (volné

nastaveni)
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Funkce ,,B* Upravy Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis v rezimu EU Jednotky
funkce spusténi
bd 15 Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0,00 az b017 x 0,00 Hz
nicka tepelna frekvence 1
b0 16 Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0,00 az jmenovity x 0,00 Ampéry
nicky tepelny proud 1 proud
bO N Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0,00 az b019 x 0,00 Hz
nicka tepelna frekvence 2
b0 18 Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0,00 az jmenovity x 0,00 Ampéry
nicky tepelny proud 2 proud
b0 19 Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0,00 az 400,00 Hz x 0,00 Hz
nicka tepelna frekvence 3
b0e0 Volné nastaveni, elektro- Rozsah je 0 az jmenovity x 0,00 Ampéry
nicky tepelny proud 3 proud
b3 10 El. tepelny deset. rezim 00: Vypnuto x oo
01: Pevny linearni
02: Lin. deset. ¢as
03: Konst. deset. ¢as
b9 It El tep. deset. ¢as 0,10 az 100 000,00 600_00 s
b9 12 El. tep. des. konst. ¢as 0,10 az 100 000,00 120_00 S
b9 13 El. tep. ak. zisk 1,0 az 200,0 100_0 %

&VYSTRAHA Kdyz je parametr b0 I2 (Groveri elektronického tepelného nastaveni) nastaven
na jmenovitou hodnotu FLA (proud pfi plném zatizeni podle typového Stitku),
méni¢ poskytuje polovodiCovou ochranu proti pretiZzeni pfi proudu o velikosti
115% proudu pfi plném zatizeni nebo ekvivalentnim. Jestlize hodnota para-
metru bl] I2 pfesahuje jmenovitou hodnotu proudu pfi plném zatizeni, motor
se muze prehfivat a poskodit se. Parametr b0 I (Uroveri elektronického tepel-
ného nastaveni) je nastavitelny parametr.

3-6-3-1

* Méni¢ a motor se berou samostatné:
» Chyba EO05 bude hlasena v pfipadé pretizeni motoru.
* Chyba E38 bude hladena v pfipadé pretizeni ménice.

* Ochrana ménice je nastavena na charakteristiku s konstantnim krouticim

momentem a jmenovity proud ménice.

Krivka elektronické tepelné charakteristiky

KFivka charakteristiky zalezi na dualnim nastavenim v parametru b49 nasle-
dujicim zplisobem.

bO45=00 (HD
Doba vypnuti ()

60

3,0

124

0  109% 150% 200%

Procentudlni ¢ast podilu 0

b0459=0 ! (ND

Doba vypnuti ()

60
0,5

b012/b212

116% 120% 150%

Procentudlni ¢ast podilu

b012/b212

Kfivka charakteristiky je jedine¢na, ale mira snizeni zavisla na frekvenci je
uréena parametrem b0 /3.
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» Redukovany kroutici moment (b0 13=00)

Piklad:  3G3MX2-A2015**, zakladni f= 60 Hz, ND (imenovity proud 9,6 A = b012)
Mira redukce
[ 60 Hz (mira redukce: x1,0) | [ 20 Hz (mira redukece: x0,8) |
x1,0 Doba vypnuti Doba vypnuti
08 s sl
X0,6
60 60
0 5 16 50 05 05
0 6 20 60 ' ; ' ;
r o O 111115 144N 0 8992 15[
Zakladni f (116%) (120%) (150%) (92,8%) (96%)  (120%)

Vystupni frekvence [Hz]

Proud v motoru [A]

Proud v motoru [A]

» Konstantni kroutici moment b0 13=01)

Priklad:  3G3MX2-AB015**, zakladni f = 60 Hz, HD (jmenovity proud 8,0 A = b012)
Mira redukce | 60 Hz (mira redukce: x1,0) | [ 3Hz (mira redukce: x0,8) |
Doba vypnuti Doba vypnuti
x1,0 : [s] [s]
X0,8 /
60 60
H 3,0 3,0
0 3 60 0 ' 0 +
872 120 16,0[A] 7096  12,8[A
Vystupni frekvence [Hz] (109%) (150%) (200%) (87,2%) (120%) (160%)

* VoIné nastaveni (b0 13-02)

Mira redukce

Proud v motoru [A]

Vystupni proud [A]

Proud v motoru [A]

x1,0 4y b020
/ b018
x0,8
R(}zsah nastaveni b016
0 3 400 0 b015 bOT7  bO19  AOD4 Max f

Vlystupni frekvence [Hz] Vlystupni frekvence [Hz]

3-6-3-2 Mira chlazeni motoru

» Pfida se nékolik vzora chlazeni

Jestlize je hodnota parametru b910, pouzije se pfesné stejny model jako
u ménice.

DalSi mozZnosti umoZiuji upravit sklon chlazeni a lépe se vyhnout detekci
pretizeni v nékterych pfipadech, kdy se motor ve skute€nosti nezahfiva.
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Rezim snizeni teploty vypnuty (b910 = 00)

S touto metodou se uroven teploty zvySuje, kdyZ je vystupni proud vétsi nez
vnitfiné definovana hodnota (definovana v parametru b012). Mira zvySeni je
umérna hodnoté pretizeni.

Kdyz &ita€ urovné teploty (d104) dosahne 100%, detekuje se chyba pretizeni
E05. Toto vypnuti nejde obnovit po dobu 10 sekund od objeveni.

Tepelny gita¢ se vymaze po 10 minutovém cyklu nebo po pouziti pfikazu
obnoveni, kdyZz je napéjeni méni¢e ZAPNUTO.

Rezim snizeni teploty s pevnym linearnim sklonem (b910 = 01)

Toto nastaveni také snizi Cita€, kdyZ je vystupni proud vétsi nez vnitfni droven
teploty, ale v tomto pfipadé se pouzije zaporny sklon citale, jestlize je
vystupni proud niZ3i nez tato droven. Mira sniZzeni je pevné spojena s hodno-
tou 100% po 10 minut. operaci mlzete vidét v grafu na nasledujicim obrazku:

[\ /.

Tepelna drovell - — — — — - = Q U

Vystupni proud

Citag pretizeni d104

'~.. Mira snizeni
~

Vv

10 min

100% [~ — — — — —

/
[, A

Rezim snizeni teploty s linearnim klesajicim sklonem (b910 = 02)

Jako u pfedchozi moznosti se bude ¢gitac pretizeni snizovat linearné, jestlize
je vystupni proud pod tepelnou urovni. Ale v tomto pfipadé by meéla byt mira
snizeni upravena pomoci parametru b911.

Vystupni proud

Tepelna troveft |- — — — —| Q —————— QUZ -

Citag pretizeni d104

100% (P — — — — — -
.. _Mira snizeni

~

b911

e
/|
|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

.I

|

|

|

|

|

/

b
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Rezim snizeni teploty pomoci ¢asové konstanty (b910 = 03)

PFi pouziti této moznosti je snizeni provedeno pomoci ¢asové konstanty defi-
nované parametrem b912.

Kfivka od 100% do O je pfiblizné 5ti nasobek hodnoty parametru b912.

Vystupni proud

Tepelna troveft |- — — — — m —————— /—\UZ— -

Citag pretizeni d104
100% — — — — — e o U at s e

Mira snizeni

N R
/
/
[ R R

B912*5

3-6-3-3  Vystup elektronického tepelného varovani

Tuto funkci je mozné konfigurovat, aby byl vystupem ménice signal upozor-
néni dfive, nez elektronicka tepelna ochrana zakrod&i pfed pfehfatim motoru.
Také je mozné nastavit Uroven prahu citlivosti, aby byl vystupem signal upo-
zornéni s urovni elektronického tepelného upozornéni nastavenou v parame-
tru ,L06 1",

Chcete-li provést vystup varovného signalu, pfifadte parametr , 13“ (THM)
nékteré z inteligentnich vystupnich svorek [11] az [12] (£02 | az £022) nebo
vystupni svorce relé (COCE).
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3-6-4 Funkce omezeni proudu

Omezeni  pretizeni:  b02c Proud
Jestlize vystupni proud ménice v motoru Oblast omezeni
pfesahuje pfednastavenou uro- e
ven proudu zadanou pfi zrych-
leni nebo konstantni otacky,
funkce omezeni pretizeni auto-
matickym omezenim vystupni
frekvence pfi napajeni pohonu
(maze i zvysit otacky pfi regene-  yystupni
raci) omezi pretizeni. Tato  frekvence
funkce negeneruje alarm nebo

udalost vypnuti. Méni¢ Ize nasta- Napdjent N NS
vit, aby pouzil omezeni pretizeni :

pouze pfi konstantni rychlosti / : ¢
atim umoznil vy$&i proudy pro 0

zrychleni. Také je mozné pouzit

stejny prah citlivosti pro zrych-
leni a konstantni rychlost.

Samostatnym zadanim parametra b02 !, b2, b023, respektive b2y, b0O2s,
b02b je mozné definovat dva typy omezeni pretizeni. Pfepnuti mezi témito
dvéma typy se provadi pfifazenim ,39 (OLR)“ inteligentni svorce a jejim
ZAPNUTIM/VYPNUTIM.

Kdyz méni¢ zjisti pretizeni, musi zpomalenim motoru snizit proud, aby byl
nizsi nez prah. Je mozné vybrat miru zpomaleni, kterou méni¢ pouzije ke sni-
Zeni vystupniho proudu.
Nadproudové potlaceni: b2
— funkce nadproudového potla-
geni sleduje proud motoru Proud Priblizné 1,5(.)v0/° jmenovitého

a aktivné zméni profil vystupni vmotoru | proudu ménice

frekvence, aby proud motoru = [T o N IR
zustal v mezich. Ackoliv zkratka ; ; P
,LAD" znamena ,linearni zrych- ! ! o
leni/zpomaleni® (linear accele- 0 t
ration/deceleration), méni¢ pouze : : P
zastavi sklon zrychleni/zpoma-  Vystupni
leni, aby nezplsobil udalost frekvence
vypnuti v disledku nadproudu.

Graf napravo zobrazuje profil
vystupu ménice, ktery spousti Obnéveni zrychl. |
zrychleni na konstantni rychlost. 0 : Lt

Ve dvou rdznych bodech v pri- Nastaveny Gas zrychl.
bellu’ zrycvhlenlwproud motoru Skutecny Cas zrychl.
zvySi a prekro¢i pevnou mez

urovné nadproudového potlaceni.

Jestlize je funkce nadproudového potlaceni povolena nastavenim hodnoty
parametru b0271=0 I, méni¢ zastavi sklon zrychleni vzdy, dokud neni Uroven
proudu v motoru znovu mensi nez hodnota prahu citlivosti, coz je pfiblizné
180% jmenovitého proudu ménice.

PFi pouziti funkce nadproudového potladeni méjte na paméti nasledujici:

» Kdyz je tato funkce zapnuta (b027=0 1), skuteéné zrychleni maze byt v nékte-
rych pfipadech del$i nez hodnota zadana pomoci parametrt FOO2/F20e.

+ Jestlize je nastaveno b027=0¢, chovani bude stejna jako pfi pouziti moz-
nosti 01, jedinym rozdilem je, Ze pfi zméné sklonu se pouzije pocatek se
snizenym napétim.

b027=0fnebo 02| OC LAD STOP = zapnuto
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* Funkce nadproudového potlaceni neudrzuje konstantni proud v motoru.
PFi extrémnim zrychlenim je tedy mozné mit udalost vypnuti v dusledku

nadproudu.

Funkce ,,B“

Kod
funkce

Nazev

Popis

Upravy
Vv rezimu
spusténi

nastaveni

Vychozi

E

U Jed-
notky

bO2 |

Vybér meze pretizeni

bee |

Vybér meze pretizeni,
druhy motor

Vyberte reZim provozu v podmin-
kach pretizeni, ¢tyfi moznosti, kody
moznosti:

00 VYPNUTO (vypnuto)

0! Zapnuto — konst. zrychl.
(zapnuto pfi provozu se zrych-
lenim/konstantnimi otackami)

Zapnuto — konst. (zapnuto pfi
provozu s konstantnimi otac-
kami)

Zapnuto — Z/K(R) (zapnuto pfi
zrychleni/konstantnich otac-
kach (zrychleni pfi regeneraci))

0e

03

o

o

bOe?

Uroveh meze pretizeni

beee?

Uroveri meze pretiZent,
druhy motor

Urcuje urover omezeni pretizeni
mezi 20% a 200% jmenovitého
proudu ménice, nastavené rozliSeni
je 1% jmenovitého proudu.

0,32 x jmenovity proud az 3,20
X jmenovity proud

1,5

(HDY/

(ND) x
jmeno-

vity
pro

ud

bO23

Parametr meze preti-
zeni

b3

Parametr meze preti-
Zeni, druhy motor

Urc€uje miru zpomaleni, kdyz
ménic zjisti pfetiZzeni, rozsah
je 0,1 az 3 000,0, rozliseni 0,1.

1,0

1,0

bOeH

Vybér meze pretizeni 2

Vyberte rezim provozu v podmin-
kach pretizeni, ¢tyfi moznosti,
koédy moznosti:

00 VYPNUTO (vypnuto)

0! Zapnuto — konst. zrychl.
(zapnuto pfi provozu se zrych-
lenim/konstantnimi ota¢kami)

Zapnuto — konst. (zapnuto

pfi provozu s konstantnimi
otackami)

Zapnuto — Z/K(R) (zapnuto pfi
zrychleni/konstantnich otac-
kach (zrychleni pfi regene-
raci))

ae

03

o

b025

Urovefi meze
pretizeni 2

Urcuje urovert omezeni pretizeni
mezi 20% a 200% jmenovitého
proudu ménice, nastavené rozliSeni
je 1% jmenovitého proudu.

0,32 x jmenovity proud az 3,20
X jmenovity proud

Jme-
novity

pro
x1,

ud
5

b0k

Parametr meze
pretizeni 2

Urcuje miru zpomaleni, kdyz méni¢
zjisti pfetizeni, rozsah je 0,1 a2
3 000,0, rozliseni 0,1.

1,0

b0

Funkce potlaceni
nadproudux

Dva kédy moznosti:
080 VYPNUTO (vypnuto)
01 ZAPNUTO (zapnuto)

¢ ZAPNUTO (povoleno
se snizenym napétim)

0o

Digitalni vstup umoznuje ménit sady parametr(i omezeni pfetizeni. (Podrobny
popis funkci omezeni pfetizeni naleznete v kapitole 3.)
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Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
319 OLR Zmeéna ZAPNUTO | Sady parametr(i b0cH, b025 a b0ck
zdroje jsou zapnuty.
omezenl | vyYPNUTO |Sady parametrt b02 I, b022 a b23
pretizeni jsou zapnuty.
Platné pro vstupy: |L00~C007
Pozadovana bOe i~b02k
nastaveni:

3-6-5 Rezim softwarového zamku

130

Poznamka

Funkce softwarového zamku brani obsluze nedopatfenim zménit parametry
v paméti méni¢e. Pomoci parametru b3 | je mozné provést vybér raznych
urovni ochrany.

V nasledujici tabulce jsou rizné kombinace kédl para-

Uprav
metru bO3 | a stav ZAPNUTO/VYPNUT vstupu [SFT]. ¥ r':iimyu
Symboly v nebo x oznacuji, zda je mozné odpovidajici spusténi
parametr upravovat. Ve sloupci Standardni parametry je <

uvedeno, zda je pfistup dovolen v nékterych rezimech
zamku. Ty odkazuji na tabulky parametr( v této kapitole, v
ve kterych je sloupec se zahlavim Upravy v rezimu
spusténi jako na obrazku vpravo.

Symboly (zatrzitko v nebo kfizek %) ve sloupci ,Upravy v rezimu spusténi
informuji, zda se pfistup pouzije na kazdy parametr, jako v nasledujici
tabulce. V nékterych rezimech zamku je mozné upravit pouze parametr FO01
a skupinu parametra vice otacek, do které patfi parametry RO20, A220, ROC -
RO35 a RO3B (krokovy posuv). Nepatfi sem vSak parametr A0 19, vybér vice-
rychlostniho provozu. PFistup pro nastaveni k samotnému parametru b3 ! je
jedine€ny a je uveden v nasledujici tabulce ve sloupcich vpravo.

b03 1 [SFT] Standardni FOD1a b0O3 1
Rezim | inteligentni parametry vicekrokové
. nastaveni rychlosti
zamku vstup
Zasta- | Spusténo Zastaveno Zasta- | Spus-
veno a spusténo veno | téno
0o VYPNUTO v | Pristup v 4 x
k Upravam
VvV rezimu
spusténi
ZAPNUTO x x x v
01 VYPNUTO v PFistup v v
k Upravam
v rezimu
spusténi
ZAPNUTO x x v v x
0e (ignorovano) x x x v x
03 (ignorovano) x x v v x
10 (ignorovano) v PFistup v v v
s vysokou
urovni

Protoze funkce softwarového zamku b3 | je vzdy dostupna, tato funkce neni
vzdy stejna jako ochrana pomoci hesla, ktera se pouziva v jinych priimyslo-
vych fidicich zafizeni. Chcete-li tedy pouZit funkci hesla, pouzijte parametr
b037 spolu s parametrem b03 I. Podrobné vysvétleni funkce hesla naleznete
v Casti 4-104.
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waroveho | kédy moznosti:
zamku 00  Zamek (SFT) (jestlize je svorka SFT ZAPNUTA,

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Koéd | Nazev Popis spusteni [ Fy T Jed-
funkce notky
bO3 ! | Vybér soft- | Zabranuje zménam parametru, pét moznosti, x o1 -

data jina nez b031 nelze zménit.)

01! Pouze f (SFT) (jestlize je svorka SFT
ZAPNUTA, jina data nez b031 a uréeny
parametr frekvence nelze zménit.)

02 Zamek (data jina nez b031 nelze zménit.)

03 Pouze f (jina data nez b031 a ureny para-
metr frekvence nelze zménit.)

i0 Rezim zmén pfi spusténi (nelze ménit jina
data nez parametry ménitelné pfi provozu.)

Seznam parametrt dostupnych v tomto reZzimu
naleznete v éasti Dodatek C na strané 357.

Poznamka Chcete-li vypnout Upravy parametr( pfi pouZziti rezimG zamkd b031 00 a 01,

prifadte funkci [SFT] jedné z inteligentnich vstupnich svorek.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
15 SFT Softwa- ZAPNUTO |Zménu parametrl nelze provést
rovy pomoci klavesnice a vzdalenych
zamek programovacich zafizeni.

VYPNUTO | Parametry je mozné upravit
a ulozit.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana b03 1 (vyjmuty ze zamku)
nastaveni:

Jestlize je svorka [SFT] ZAPNUTA, data vSech parametr( a funkci (s vyjimkou
vystupni frekvence zavislé na nastaveni b03 1) jsou uzaméena (nelze je upra-
vit). Kdyz jsou data uzamknuta, nelze pomoci klaves ménice upravit parame-
try ménice. Chcete-li parametry znovu upravit, vypnéte vstupni svorku [SFT].

3-6-6 Parametry délky kabelu motoru

Chcete-li dosahnout lepsi kontroly motoru, méni¢ MX2 nabizi nastaveni para-
metru délky kabelu motoru b33. Obvykle neni tfeba tento parametr upravit,
v pfipadé dlouhého kabelu motoru a/nebo stinéného kabelu, kde je vétsi
kapacitance zemnéni, nastavte vysSi hodnotu tohoto parametru, abyste
dosanhli lepSiho fizeni motoru.

Parametr je pfimy a neexistuje Zadny vzorec pro jeho vypocet. obvykle plati,
Ze &im delSi kabel motoru, tim vétSi hodnotu zadejte. Hodnotu upravte podle
daného systému.

Pro ménice 11 a 15 kW neni tfeba parametr 6033 zadavat.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy [ Jed-
funkce notky
b033 Parametr délky kabelu Zadany rozsah je 5 az 20. v 10 -
motoru
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3-6-7 Doba upozornéni na aktivni spusténi/napajen

PFi prekroCeni doby upozornéni na aktivni spusténi/napajeni (b034) ménic
provede vystup signalu pfekroceni doby operace (RNT) nebo pFekroceni
doby zasuvného modulu (ONT).

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [ gy T Jed-
funkce notky
b034 Nastaveni doby spusténi/ | Rozsah je x 0 h
doby zapnuti 0: Vystraha vypnuta

I az 9999:

10~99,990 hodin (jednotka: 10)

1000 az 6553:

100 000~655 350 hodin

(jednotka: 100)

1. Signal pfekro€eni doby operace (RNT)

Chcete-li pouzit tuto funkci signalu, pfifadte funkci ,11 (RNT)“ jedné z inteli-
gentnich vystupnich svorek [11] az [12] (CO2 ! az LO22) nebo vystupu relé
alarmu (C026). Zadejte dobu upozornéni na aktivni spusténi/napajeni (b034).

2. Signal prekro¢eni doby zasuvného modulu (ONT)

Chcete-li pouzit tuto funkci signalu, pfifadte funkci ,12 (ONT)" jedné z inteli-
gentnich vystupnich svorek [11] az [12] (£O2 | az £022) nebo vystupu relé
alarmu (C026). Zadejte dobu upozornéni na aktivni spusténi/napajeni (b034).

3-6-8 Parametry tykajici se omezeni otacek

132

Omezeni sméru otaceni b035 — funkce omezeni sméru ota€eni umoznuje
omezit smér otd€eni motoru. Tato funkce je efektivni bez ohledu na specifi-
kaci vstupniho zafizeni fizeni provozu (napfiklad fidici svorku nebo integro-
vany ovladaci panel). Jestlize je vydan operacni pfikaz k pohonu motoru
v zakdzaném sméru, ménic¢ (displej) zobrazuje (OOOO).

Ochrana proti zpétnému chodu: b046 — funkce ochrany zpétného chodu ma
vliv, pokud je vybran rezim ,03 (vektorové fizeni bez senzor()“ pomoci para-
metru vybéru charakteristiky V/F (RO44). Z dGvodd fizeni, zejména pfi provozu
motoru pfi nizkych otackach, mize byt vystupem ménice frekvence, ktera
zpusobi otaCeni motoru ve sméru opaéném ke smeéru uréenym provoznim pfi-

kazem.
Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy | Jed-
funkce notky
b035 Vybér omezeni sméru | Tfi kddy moznosti: x oo -
otaceni 00 Volny (je povolen dopfedny
a zpétny chod)
0! FWD (pouze dopfedny chod)
02 REV (pouze zpétny chod)
b046 Vybér zabranéni zpét- | Dva kody moznosti: x oo -
ného chodu g0 VYPNUTO (vypnuto)
01 ZAPNUTO (zapnuto)
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3-6-9 Spusténi pri snizeném napéti
Funkce spusténi pfi snizeném napéti umoziuje, aby méni¢ pfi spusténi
motoru postupné zvySoval napéti.
Chcete-li zvétsit kroutici moment pfi spusténi, zadejte malou hodnotu snize-
ného napéti pfi spusténi (b036). Na druhou stranu zadani malé hodnoty zpU-
sobi, Ze méni¢ provede spusténi s plnym napétim a muze snadno dojit
k vypnuti v disledku nadproudu.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kéd Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
bO36 Spusténi pfi snize- | Zadejte rozsah 0 (doba spusténi pfi sni- x oe -
ném napéti Zeném napéti: mala) az 235 (doba spus-
téni pfi snizeném napéti: velka).

Fw

Vlystupni frekvence

Potatetni frekvence bO82 L/

Vystupni napéti : /

Spusténi pfi snizeném napéti 4
b3 oo

3-6-10 Parametry displeje

Omezeni zobrazeni kédu funkce: b037 — tento kéd funkce omezeni displeje
umoziuje volitelné pfepinat na integrovaném ovladacim panelu rezim dis-
pleje nebo obsah displeje.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy T Jed-
funkce notky
6037 Vybér zobrazeni | Sedm kédd moznosti: x oo

08 Vse (Uplné zobrazeni)

0! Vlastni (individualni zobrazeni funkci)
02 Uzivatel (uZivatelské nastaveni)

13 Srovnani (zobrazeni pro srovnani dat)
04 Zakladni (zékladni zobrazeni)

05 Sledovani

1. Rezim zobrazeni specificky pro funkci (b037=0 1)
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Jestlize nebyla vybrana konkrétni funkce, sledovani nezobrazuje parametry
tykajici se této konkrétni funkce. V nasledujici tabulce se nachazi podrobné
informace o podminkach zobrazeni.

C. Zobrazené podminky Kédy funkci zobrazenych
pfi spInéni podminky
1 Druhy motor C001...C007=08 F202, F203, A201 az A204, A220, A244,
A245, A261, A262, A281, A282, A292 az
A296, b212, b213, b221 az b223, C241,
H202 az H204, H206
2 Programovani pohonu A017=01,02 d023 az d027, P100 az P131
3 Vektorové Fizeni bez sen- A044=03 d009, d010, d012, b040 az b046, C054 az
zoru C059, HO01, HO05, H020 az H024, HO30
az H034, P033, P034, P036 az P040
4 Vektorové Fizeni bez sen- C001...C007=08 d009, d010, d012, b040 az b046, C054 az
zoru druhého motoru a A244=03 CO059, HO01, H205, H220 az H224, H230
az H234, P033, P034, P036 az P040
5 Nezavislé fizeni V/F A044=02 NEBO b100 az b113
C001...C007=08
A A244=02
6 Volné nastaveni elektro- b013=02 NEBO b015 az b020
nicko-tepelné C001...C007=08
A b213=02
7 Rizeni VC nebo VP1.7 A044=00, 01 A041 az A043, A046, A047
8 Rizeni VC nebo VP1.7 C001...C007=08 A241 az A243, A246, A247
druhého motoru A A244=00, 01
9 Stejnosmérné brzdéni A051=01,02 NEBO A052 az A059
C001...C007=07
10 PID A071=01, 02 d004, A072 az A079, A156, A157, C044,
C052, C053
11 EzCOM C096=01, 02 C098 az C100, P140 az P155
12 Zrychleni/zpomaleni A097, A098=01...04 A131, A132, A150 az A153
po kfivce
13 Rizené zpomaleni b050=01, 02, 03 b051 az b054
14 Brzdéni b120=01 b121 az b127
15 Potlag. prepéti pfi brzd. b130=01, 02 b131 az b134
16 Jednoduché Fizeni polohy P003=01 d008, P004, P011, PO12, P015, P026,

P027, PO60to PO73, PO75, PO77, HO50,
H051

2. ReZim zobrazeni uzivatelskych nastaveni (b037=02)

Displej zobrazi pouze kédy a polozky, které jsou volitelné pfifazeny uzivatel-
skym parametram (UO0 1~U332), s vyjimkou kédu 400 1, FOO | a bO3T.

Podrobnosti naleznete v ¢asti Uzivatelské parametry (W00 I~U032).

3. Rezim zobrazeni srovnani dat (b037=03)

Displej zobrazuje pouze parametry, které byly zménény z tovarnich nasta-
veni. Jiz jsou zobrazeny indikatory sledovani dxxx a kéd FOO I, 6190, b 19 1.

4. Zakladni rezim zobrazeni (b037=04)

Displej zobrazi zakladni parametry. (Zobrazeni displeje je tovarni nastaveni.)
V nasledujici tabulce je seznam parametru, které Ize zobrazit v zakladnim
rezimu zobrazeni.

C. | Zobra- Polozka

zeny kod

1 dog | ~ Indikator sledovani
d 104

2 FOO Nastaveni vystupni frekvence

3 FOO2 Doba zrychleni (1)

4 FOO3 Doba zpomaleni 1

5 Foo4 Smeérovani klavesy spusténi

6 RGO Zdroj frekvence
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C. | Zobra- Polozka
zeny kod
7 ROOP Zdroj pfikazu spusténi
8 ROO3 Zakladni frekvence
9 ROO4 Maximalni frekvence
10 ROOS Vybér [AT]
11 RGeO Vicekrokova frekvence 0
12 AOE 1 Vicekrokova frekvence 1
13 ROee Vicekrokova frekvence 2
14 ROeC3 Vicekrokova frekvence 3
15 AQ44 Vybér kfivky charakteristiky V/F
16 RO4S Zisk VIF
17 ROBS RezZim provozu Setfici energii
18 bOC | Rezim opakovaného spusténi pfi selhani napajeni/vypnuti pfi podpéti
19 b0OO2 Doba povoleného podpéti napajeni
20 b00R ReZim opakovaného spusténi pfi prepéti/vypnuti pfi nadproudu
21 bO 11 Doba ¢ekani na opakovani pfi pfepéti/vypnuti pfi nadproudu
22 O Omezeni zobrazeni kédu funkce
23 bOB3 Nosna frekvence
24 bOBY Rezim inicializace (historie parametr(i nebo vypnuti)
25 b 130 Povoleni potlaceni prepéti pfi zpomaleni
26 b3l Uroven potlaeni prepéti pfi zpomaleni
27 b 180 Spusténi inicializace
28 b 190 Nastaveni hesla A
29 b9 Ovéreni hesla A
30 £oet Vystupni funkce [11]
31 foee Vystupni funkce [12]
32 £03k Aktivni stav relé alarmu

Vybér pocateéniho zobrazeni: +b038 — funkce vybéru polatecniho zobra-
zeni umoznuje urcit data zobrazena na integrovaném ovladacim panelu pfi
spudténi. V nasledujici tabulce jsou uvedeny zobrazitelné polozky. (Tovarni
nastaveni je 0 1 [400 1].)

Vybér zobrazeni panelu: b 150 — kdyz je externi ovladaci panel pfipojen
k ménici MX2 pomoci portu RS-422, zobrazeni je uzamceno a zobrazuje
pouze jeden parametr b 150.

Automaticky navrat k pavodnimu zobrazeni: b {64 — 10 minut po posledni
operaci klavesou se zobrazeni vraci k plivodnimu parametru b038.

Nastaveni koeficientu prevodu frekvence: bBE — nastavenim parametru
b0BE je prevedena vystupni frekvence sledovana v parametru d001. (8007 =
dij I x b0B6)

Nastaveni frekvence ve sledovani: b 163 — jestlize je nastavena hodnota O
v parametru b {63, frekvence mize byt zménéna klavesou nahoru/dold v zob-
razeni sledovani d00 | a d007.

Vybér akce v pripadé odpojeni ovladaciho panelu: b I65 — pfi odpojeni
externiho ovladaciho panelu se méni¢ chova podle nastaveni b IB5.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy [ Jed-
funkce notky
b038 Vybér pocatecni 000 Kdéd funkce zobrazeny poslednim x oot -
obrazovky stiskem klavesy (%)

00 ~060 zobrazeno 400 I~d060

2! zobrazeno FOO |

22  zobrazeni B panelu LCD
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Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy | Jed-
funkce notky
bOB6 Koeficient pfevodu | Zadejte konstantu pro zménu méfitka v .00 |-
frekvence zobrazené frekvence pro sledovani
dol, rozsah je 0,01 az 99,99
b 150 Externi ovladaci Jestlize je externi ovladaci panel pfipo- v oot -
panel pfipojen jen pomoci portu RS-422, vestavény
displej se uzamkne a zobrazuje pouze
jeden parametr ,d“ konfigurovany v:
dig ! ~ 4060
b 160 Prvni parametr Zadejte libovolné dva parametry ,d* v oot -
dualni kontroly pomoci parametr( b 160 a b Ib |, pak je
b6 Druhy parametr mozné je sledovat pomoci parametru v o2 _
et dfj50. Mezi témito dvéma parametry
dualini kontroly o VIS kX . t
Ize pfepinat klavesami nahoru/dol(.
Zadany rozsah: d00 | ~ 4030
b 163 Nastavena sledo- Dva kédy moznosti: v 00
vana frekvence 0o VYPNUTO
0! ZAPNUTO
b 164 Vychozi nastaveni 10 minut po posledni operaci klavesy x 00
po automatickém se zobrazeni vrati k po¢ateénimu para-
navratu metru definovanému pomoci b138.
Dva kédy mozZnosti:
00 VYPNUTO
0! ZAPNUTO
b 165 Ztrata komunikace s | Pét kddd moznosti: v 02
ext. ovl. panelem 00 Vypnuti
01! Zpomaleni-vypnuti
02 Ignorovat
03 Volnobéh
04 Zpomaleni-zastaveni

Poznamka Jestlize je napajeni vypnuto a zobrazuje po nastaveni ,000% zobrazi se po
dalSim zapnuti napajeni b038.

3-6-11 Registrace uzivatelského parametru

Uzivatelskym parametrem je skupina parametrt ,U“. V téchto 32 parametrech je
mozné registrovat jakykoliv kdd funkce. KdyZ je reZim zobrazeni nastaven na ,uZi-
vatelsky parametr* (t037= 02), zobrazi se U0 | az U032 a 400 |, FOO | a bOF.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-

funkce notky
b037 Vybér zobrazeni | Sedm kédl mozZnosti: x oo

00 Vse (Uplné zobrazeni)

g1 Vlastni (individualni zobrazeni funkci)

02 Uzivatel (uzivatelské nastaveni)

03 Srovnani (zobrazeni pro srovnani dat)

04 Zakladni (zakladni zobrazeni)

5 Sledovani
uooi Uzivatelské Zadany rozsah x
- parametry Lno“, d00 I~P 183
ug3ae 1az32
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3-6-12 Automaticka registrace uzivatelského parametru

Funkce automatické registrace uzivatelského parametru umoznuje urcit, aby
méni¢ automaticky zaznamenaval zménéné kody funkci v parametrech 400 |
az Ud3e. Ulozené kody funkci mizete pouzit historii zmén dat. Chcete-li tuto
funkci povolit, nastavte hodnotu ,0 I (povoleni automatického nastaveni uzi-
vatelského parametru) v parametru b039.

KdyZz dojde ke zméné dat a stisku klavesy , kod funkce se ulozi v pofadi
do parametrd W00 1 az UO32.

NejnovéjSi data se nachazi v parametru U0 | a nejstarsi v parametru U03c.
Kody funkci ulozené v parametrech U0 | az U032 se neduplikuji. Jestlize se
zmeéni kéd duplikované funkce, odstrani se stary existujici kéd funkce.
Jestlize je Cislo kodu zménéné funkce vétsi nez 32, nejstarsi kdd v parametru
U032 se odstrani.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy | yed-
funkce notky
b033 Vybér funkce automatického Dva kédy moznosti: x oo
nastaveni uzivatelského para- |ngg  vYPNUTO (vypnuto)
metru 01 ZAPNUTO (zapnuto)
uooi Uzivatelské parametry 1 az 32 | Zadany rozsah x
- ,no”, did i~P 183
uo3e

3-6-13 Funkce omezeni krouticiho momentu

Funkce omezeni krouticiho momentu umozhuji omezit vystup motoru, kdyz je
jako charakteristika V/F uréena v parametru A04Y zadano 03 (SLV). Jako ome-
zeni krouticiho momentu je mozné vybrat jeden z nasledujicich rezim( (b040).
1. Rezim nastaveni specificky pro kvadrant (b040=00)

V tomto rezimu se jako meze krouticiho momentu 1 az 4 (k04 | az 6044) pou-
Zije hodnota meze jednotliveho krouticiho momentu aplikovana na C&tyfi kvad-
ranty (tedy dopfedné napajeni, zpétna regenerace, zpétné napajeni a dopfedna
regenerace).

2. Rezim prepinani svorek (b040=0 1)

V tomto rezimu se hodnoty meze krouticiho momentu nastavené v paramet-
rech mezi 1 az 4 (bO4 1 az b044) pfepinaji z jedné na druhou podle kombinace
stavu svorek pfepinani krouticich momentd 1 a 2 (TRQ1 a TRQ2) pfifazenych
inteligentnim vstupnim svorkam. Jedna vybrand mez krouticiho momentu je
platna ve v8ech provoznich stavech.

3. Rezim vstupu analogovym napétim (b040=02)

V tomto rezimu je hodnota meze krouticiho momentu zadana napétim pouzi-
tym na svorku O fidiciho obvodu. Rozsah napéti 0 az 10 V odpovida rozsahu
hodnot mezi krouticiho momentu 0 az 200%. Jedna vybrana mez krouticiho
momentu je platna ve vSech provoznich stavech.

Jestlize byl nékteré svorce inteligentniho vstupu pfifazen parametr 40 (TL:
zapnuti omezeni krouticiho momentu)“, rezim omezeni krouticiho momentu
vybrany nastavenim parametru b040 je zapnut pouze v pfipadé, zZe je svorka
TL ZAPNUTA. Kdyz je svorka TL VYPNUTA, nastaveni mezi krouticiho
momentu nejsou platna a jako mez krouticiho momentu se pouzije maximalni
kroutici moment.

Jestlize nebyla inteligentni vstupni svorce pfifazena funkce TL, rezim ome-
zeni krouticiho momentu definovany parametrem b840 je vzdy povolen.
Kazda hodnota meze krouticiho momentu pouzita pro tuto funkci je vyjadiena
jako pomér maximalniho krouticiho momentu generovaného, kdyz je na
vystupu méni¢e maximalni proud, za pfedpokladu, Ze maximalni kroutici
moment je 200%.
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Nezapomente, Ze kazda hodnota meze krouticiho momentu predstavuje
absolutni hodnotu krouticiho momentu. Skute¢ny vystupni kroutici moment se
meéni podle motoru.

Jestlize je inteligentni vystupni svorce pfifazena funkce signalu omezeného
krouticiho momentu (TRQ), signal TRQ se zapne, jestlize funkce omezeni
krouticiho momentu pracuje.

100% kroutici moment odpovida jmenovitému proudu ménice. Absolutni hod-
nota krouticiho momentu je zavisla na motoru.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy T Jed-
funkce notky
b040 Vybér meze krouti- CtyFi kédy moznosti: x 00
ciho momentu 00 4 kvadranty (samostatné nasta-
veni pro ¢tyfi kvadranty)
01! Vstup TRQ (pfepinac svorky)
02 Vstup [O] (analogovy vstup)
3 Moznost 1
b4 | Mez krouticiho Uroven meze krouticiho momentu x 200 %
momentu 1 v dopfedném kvadrantu, rozsah
(dopFedu/napajeni) je 0 az 200%/ne (vypnuto).
bOe2? Mez krouticiho Uroven meze krouticiho momentu x 200 %
momentu 2 v kvadrantu zpétné regenerace,
(zpét/regen.) rozsah je 0 az 200%/ne (vypnuto).
b043 Mez krouticiho Uroven meze krouticiho momentu x 200 %
momentu 3 ve zpétném kvadrantu, rozsah
(zpé&t/napajeni) je 0 az 200%/ne (vypnuto).
bOuv4 Mez krouticiho Uroven meze krouticiho momentu x 200 %
momentu 4 v kvadrantu dopfedné regenerace,
(dopredu/regen.) rozsah je 0 az 200%/ne (vypnuto).
b045 Vybér LADSTOP Dva kédy moznosti: x 00
krouticiho momentu | gp  vYPNUTO (vypnuto)
01! ZAPNUTO (zapnuto)

Jestlize vyberete hodnotu
,00° jako mez krouticiho
momentu (b043), meze krouti-
ciho momentu 1 az 4 se pou-
Ziji podle obrazku vpravo
nahofe.

Jestlize vyberete hodnotu
,00° jako mez krouticiho
momentu (b040), mez krouti-
ciho momentu 1 az 4 se
nastavi podle obrazku vpravo
dole. Meze krouticiho
momentu 1 az 4 se prepinaji
pomoci pfepinact krouticiho
momentu 1 a 2 pfifazenym
inteligentnim vstupnim svor-
kam 7 a 8, napfiklad:

Pfi pouziti funkce omezeni
krouticiho momentu na pro-
voz motoru pfi nizkych otac-

Kroutici moment (+)

Regenerace Napajeni
(BOH2) (R4 1)
Zpétné otaceni Dopredné otaceni
Napajeni Regenerace
(bOH3) (BO4HH)

Kroutici moment (-)

41 | 42 [CM1

-

VYPNUTO VYPNUTO -  &O4 !
ZAPNUTO VYPNUTO =  &OHZ
VYPNUTO ZAPNUTO - 043
ZAPNUTO ZAPNUTO = &O4H

kach také pouzijte funkci omezeni pretizeni, abyste ziskali stabilnéjsi vykon.
Souvisejici parametry: Signal pfilis velkého/malého krouticiho momentu
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3-6-14 Operace fizeného zastaveni pri ztraté napajeni

Operace fizeného zastaveni pfi ztraté napajeni pomaha vyhnout se vypnuti
nebo volnobé&hu (dobéhu) motoru, kdyz dojde ke ztraté napajeni za béhu.
Ménic Fidi napéti vnitfni stejnosmérné sbérnice pfi zpomaleni motoru a pro-
vede fizené zastaveni motoru.

Napajeni VYPNUTO

Napéti stejnosmérné

shérnice

Vlystupni frekvence

Poznamka

Poznamka

5052

bO5 !

Kdyz dojde ke ztraté napajeni, kdyz je ménic v rezimu spusténi, tato funkce

bude mit nasledujici Ucinky:

1. Kdyz napéti vnitini stejnosmérné sbérnice klesne na uroven nastavenou
parametrem b5 I, méni¢ snizi vystupni frekvenci o mnozstvi zadané pa-
rametrem bO5Y. (V prabéhu této doby stejnosmérné napéti sbérnice stou-
pa kvuli regeneraci, takze nedosahne urovné UV.)

2. Meénic pak pokracuje ve zpomalovani podle hodnoty nastavené v parame-
tru bOS3. Jestlize napéti stejnosmérné sbérnice stoupne na hodnotu zada-
nou parametrem b052, méni¢ zastavi zpomaleni, aby se vyhnul vypnuti
v dusledku prepéti.

3. V pribéhu tohoto intervalu se napéti stejnosmérné sbérnice znovu snizuje
kvuli nedostatku napajeni.

4. Kdyz napéti stejnosmérné sbérnice klesne na hodnotu zadanou paramet-
rem b5 I, méni€ znovu za¢ne zpomalovat podle hodnoty zadané parame-
trem b053. Tento proces se bude opakovat podle potfeby tolikrat, aby se
motor zastavil.

Jestlize napéti stejnosmérné sbérnice v priibéhu této operace klesne na uro-
ven podpéti, dojde k vypnuti ménice v dusledku podpéti a motor dobéhne vol-
nobé&hem do zastaveni.

Jestlize hodnota b52<b0S I, méni¢ vnitfrné vymeéni hodnoty kOS¢ a B051.
Zobrazené hodnoty se v3ak nezméni.
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Poznamka Tuto funkce nelze prerusit, dokud neni dokoncéena. Jestlize je tedy v prabéhu
této funkce obnoveno napajeni, Cekejte na dokonceni operace (motor
zastavi) a vydejte pfikaz spusténi.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
bOS0 Vybér funkce bez zasta- | Ctyfi kddy moZnosti: x 00 -
veni pfi docasném pfe- |gg  vYPNUTO (vypnuto)
rusent napsjent 01 ZAPNUTO (zapnuto)
¢ V-konst.(zastaveni) (zapnuto
(zastaveni se zpomalenim))
03 V-konst.(spusténi)
bOs | Spoustéci napéti funkce | Nastaveni napéti stejnosmérné x 220,01 |V
bez zastaveni pfi doCas- | sbérnice pro spusténi operace
ném preruseni napéti fizeného zpomaleni. Rozsah
je 0,0 az 1 000,0.
bO52 Uroveri zpomaleni do Nastaveni Urovné zastaveni x 360,0*1 \Y
zastaveni funkce bez pfepéti-LAD (linearniho zrychleni/
zastaveni pfi doGasném | zpomaleni) operace fizeného
pferuseni napajeni zpomaleni Rozsah je 0,0
az 1 000,0.
b053 Doba zpomaleni funkce |Rozsah je 0,01 az 3 600,00. x 1,00 s
bez zastaveni pfi do€as-
ném pferuseni napajeni
bOSY Zpomaleni zaginajici Nastaveni poc¢ate¢niho x 0,00 Hz
funkci bez zastaveni poklesu frekvence.
pfi do¢asném preruSeni | Rozsah je 0,00 az 10,00 Hz.
napajeni

" Hodnota je dvojnasobnd pro typ ménice 400 V
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3-6-15 Komparator oken, analogové odpojeni

Vystupem funkce komparatoru oken je signal, pokud jsou hodnoty analogo-
vych vstupl O a Ol v ramci maximalnich a minimalnich mezi uréenych pro
komparator oken. Je mozné sledovat analogové vstupy s odkazem na voli-
telné urovné (abyste nalezli odpojeni vstupni svorky a dal$i chyby).

Je mozné urcit Sitku hystereze pro urovné maximalni a minimalni meze kom-
paratoru oken. Také je mozné urcit urovné mezi a Sifku hystereze jednotlivé
pro analogové vstupy O a Ol.

Pokud je vystupem WCO nebo WCOI, je mozné urcit, aby se analogova
vstupni data pouzila na volitelnou hodnotu. Chcete-li to provést, urete poza-
dovanou hodnotu jako uroven provozu pfi odpojeni O/Ol (6070/607 1/6072).
Jestlize je vybrano ,ne”, analogova vstupni data se berou jako vstup.

Vystupni hodnoty Odc a OIDc jsou stejné jako WCO a WCOI.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
bOBO Urovef horni meze Zadany rozsah, {Urovef min. meze v 100 %
komparatoru oken O (bOB 1) + Sitka hystereze (b0B2) x 2}
az 100%.
(Minimum je 0%.)
bOB ! Urovef dolni meze Zadany rozsah, 0 az {Uroven max. v 0 %

komparatoru oken O meze (bOBO) — Sitka hystereze
(BOB2) x 2}% (maximum je 0%).

b0Be Sitka hystereze kom- | Zadany rozsah, 0 aZ {Urovefi max. v 0 %
paratoru oken O meze (bOBD) — drover min. meze
(606 1}/2% (maximum je 10%).
b0OB3 Urovef horni meze Zadany rozsah, {Urovef min. meze v 100 %
komparatoru oken Ol | (bBY + Sitka hystereze (b0B5) x 2}
az 100%.
(Minimum je 0%.)
bOBY Urovef dolni meze Zadany rozsah, 0 az {Uroven max. v 0 %

komparatoru oken Ol | meze (bOB3) — Sitka hystereze
(BOBS) x 2}% (maximum je 0%).

b0OBS Sitka hystereze kom- | Zadany rozsah, 0 aZ {Urovef max. v 0 %
paratoru oken Oi meze (b063) — drover min. meze
(b0E4)}2% (maximum je 10%).
w070 Uroven analogového Zadany rozsah 0 az 100% nebo ,no" x no -
provozu pfi odpojeni O | (ignorovat)
bO7 1 Uroven analogového Zadany rozsah 0 az 100% nebo ,no" x ne -

provozu pfi odpojeni Ol | (ignorovat)

0 nebo Ol
0 v
Max. (100%) Sitka hystereze
(bOB2, bOBS, bORE)
Uroveri max. meze okna
komparator (506 /606H)
Uroveri analogového provozu
na Odpojeni (5070/607 1)
Uroveri min. meze okna
ator (bO60/L063
Analogova vstupni data kompartor ( / )
0%
weorweol ZAPNUTO ZAPNUTO ZAPNUTO
0dc/0IDc

141



Skupina ,,B“: Funkce jemného ladéni Cast 3-6

3-6-16 Nastaveni okolni teploty

Nastavuje teplotu okolniho prostfedi v misté instalace ménice, aby bylo
mozné vnitiné spocitat zivotnost chladiciho vétraku. Nespravna data povedou
k nespravnym vysledkdm.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
b075 Okolni teplota Zadany rozsah je —10~50°C. x 40 °C

3-6-17 Funkce watthodin

142

Jestlize je zapnuta funkce sledovani watthodin, méni¢ zobrazi ve watthodi-
nach mnozstvi elektfiny dodané do ménice. Jako zobrazenou hodnotu je také
mozné pouzit data zisku pouzitim parametru nastaveni nasobitele zobrazeni
celkového pfikonu (b)73). Hodnota zobrazena funkci d {5 se vyjadfi nasledu-
jicim zpGsobem:

watthodina (kWh)
Nastaveni nasobeni watthodin (5575)

diis =

C

Nasobitel vstupniho zesileni ve watthodinach je mozné v kroku 1 nastavit
v rozsahu 1 az 1 000.

Data watthodin je mozné smazat nastavenim hodnoty ,01“ funkce pro sma-
zani poctu watthodin (bO78] a stiskem klavesy zastaveni/obnoveni. Také je
mozné smazat data poc¢tu watthodin pomoci inteligentni vstupni svorky pfifa-
zenim parametru 53 (KHC: smazani po&tu watthodin) na svorku.

Jestlize ma nastaveni nasobitele zobrazeni watthodin (b078) hodnotu ,, 1000,
je mozné zobrazit data o watthodinach az do 999 000 (kWh).

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
v rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
bO78 Smazani stfedni hodnoty | Dva kédy moznosti: v 00
vykonu 00 VYPNUTO
01! ZAPNUTO (stisknéte kla-
vesu zastaveni/obnoveni
a provedte smazani)
6079 Nasobitel zobrazeni Nastaveny rozsah je 1.~1 000. x 1

stfedni hodnoty vykonu
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3-6-18 Funkce souvisejici s nosnou frekvenci (PWM)

Prizpisobeni nosné frekvence: b0B3 — vnitini spinaci frekvence obvodl
ménice (také nazyvana frekvence jednotky). Nazyva se nosna frekvence, pro-
toze nizsi frekvence stfidavého napajeni ménice ,bézi“ na nosné frekvenci.
Slaby vysoky zvuk ktery je slySet, kdyz je ménic v rezimu spusténo, je obecné
charakteristicky pro pfepinani napajeni. Velikost nosné frekvence je mozné
nastavit v rozsahu 2,0 kHz az 15 kHz. SlySitelny zvuk se pfi vy$Sich frekven-
cich snizuje, ale vysokofrekvenéni Sum a svodovy proud se mohou zvysit.
Pomoci kfivek snizenych charakteristik v kapitole 1 uréete nejvyssi dostupnou
nosnou frekvenci pro konkrétni ménic¢ a podminky. Informace o automatickém
snizeni nosné frekvence také naleznete u parametru b083.

Poznamka Nastaveni nosné frekvence musi zlstat v ramci mezi pouziti méni¢—motor,
ktera musi odpovidat smérnicim. Napfiklad pouziti odsouhlasené evropskou
smeérnici CE musi mit nosnou frekvenci nizsi nez 3 kHz.

Automatické snizeni nosné frekvence: b0B3 — automatické sniZzeni nosné
frekvence automaticky snizi nosnou frekvenci podle zvy3eni vystupniho
proudu. Chcete-li tuto funkci zapnout, nastavte hodnotu ,0 I“ parametru auto-

matického snizeni nosné frekvence (b083).
Nosné frekvence 5% Kdyz se vystupni proud zvySi
15 kHz A na 60%, 72%, 84% nebo 96%
,,,,,, ) v b jmenovitého  proudu, tato
12kHz |7/ 'y ; g .
5% unkce snizi nosnou frekvenci
9kHz |-/ L= na 12, respektive 9, 6 nebo
6Ktz |-y v 2L 3 kHz. Jestlize se vystup snizi
/ ~ v s v s
1 0 5% pod kazdou pocatecni
3kHz |~/ Y uroven snizeni, tato funkce
L ) ) ) __ obnovi plvodni nosnou frek-

[ — :
50 ¢ 100 venci.
60% 72% 8%  96% Mira snizeni nosné frekvence
Vystupni proud . .
je 2kHz za sekundu. Maxi-
malni mez zmény nosné frek-
vence této funkce je hodnota uréend pro nastaveni nosné frekvence (bOB3);
minimalni mez je 3 kHz.

Poznamka Jestlize pouZijete frekvenci 3 kHz nebo méné pro parametr bOB3, tato funkce

se vypne bez ohledu na nastaveni parametru b089.
[Poznamka: predchozi graf je pouze schematicky a profil se muze meénit
podle testu teploty.]
Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kéd Nazev Popis spusténi gy | Jed-
funkce notky
b0B3 Nosna frekvence Nastavuje nosnou frekvenci PWM x 10,0 kHz

(vnitfni frekvenci pfepinani), rozsah
je 2,0 az 15,0 kHz.

b0OB3

Automatické snizeni
nosné frekvence

TFi koddy moznosti: x 01
00 VYPNUTO (vypnuto)
01 ZAPNUTO (proud)
02 ZAPNUTO (chladi¢)
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3-6-19 RuUzna nastaveni

144

RuUzna nastaveni zahrnuji méfitka, rezimy inicializace a dalsi. V této ¢asti jsou
popsana nejdulezitéjsi nastaveni, které mizete nakonfigurovat.

Uprava pogateéni frekvence: bOBE — pfi spusténi méniée nezadina frekvence
rist od 0 Hz. Misto toho za¢ne pfimo na pocatecni frekvenci (bOBZ) a sklon
roste z tohoto bodu.

Parametry inicializace: b084, b0B5, b034, b IBO — tyto funkce vam umoznuji
obnovit vychozi tovarni nastaveni. DalSi informace naleznete v ¢asti 6-3
Obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni na strané 279.

Funkce povoleni klavesy zastaveni: bOB7 — tato funkce umoZiuje rozhodnout,
zda je klavesa zastaveni vestavéného displeje zapnuta nebo ne.

Funkce dynamického brzdéni: b030, b0395, b036 — parametry pouziti vnitfniho
pferuSovace brzdy, abyste z motoru ziskali vice regenerac¢niho krouticiho
momentu.

Rizeni ventilatoru: b092 — vykon ventilatord je mozné nastavit (pokud se vét-
rak v ménici nachazi). Tato funkce urduje, zda se po zastaveni motoru ventila-
tor zastavi, nebo bude bé&Zet dal. Pomoci této funkce je mozné déle Setfit
energii a prodlouZit Zivot ventilatoru.

Funkce ,,B“ Upravy | Vychozi nastaveni

Kod
funkce

Nazev Popis

v rezimu EU Jed-
spusteéni notky

b0ae

Pocatec¢ni frekvence | Nastavuje po¢atecni frekvenci vystupu x 0,50 Hz

ménice, rozsah je 0,01 az 9,99 Hz

bOe4

Vybér inicializace Vybér dat inicializace, pét kddi moznosti: x 00 -

00 no (smaze sledovani vypnuti)
0! Data vypnuti (inicializuje data)

02 Parametry (smaze sledovani vypnuti
a provede inicializaci dat)

03 Vypnuti + parametry (smaze sledo-
vani vypnuti a parametry)

04 Vyp+Par+EzSQ (smaze sledovani
vypnuti, parametry a program
pohonu)

b0A5

Vybér parametru inici- |00 JPN x 01 -

alizace

0! EUR

6087

Vybér klavesy zasta- | UrCete, zda je na klavesnici zapnuta x 00 -

veni

klavesa zastaveni/obnoveni, tfi kddy
moznosti:

00 ZAPNUTO (zapnuto)
0! VYPNUTO (vypnuto)

02 Pouze obnoveni (vypnuto pouze
pfi zastaveni)

6030

Mira pouziti funkce Urc€uje miru pouziti (v %) odporu regene- x 0,0 %
regenerativniho brz- | rativniho brzdéni na 100 s intervaly,

déni

rozsah je 0,0 az 10,0%.
0%:  Funkce vypnuta

L0392

Rizeni ventilatoru Urcuje, zda je ventilator pfi provozu x 01

ménice zapnuty, tfi moznosti:
00 Vzdy-ZAPNUTO (vzdy ZAPNUTO)

01 ZAPNUTO pfi SPUSTENI
(ZAPNUTO pii SPUSTENI)
2 ZAPNUTO podle teploty

b033

Cista uplynula doba | Dva kédy moznosti: x 00

ventilatoru

0o VYPNUTO
01 SMAZAT
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Funkce ,,B“

Kod
funkce

Nazev

Popis

Upravy
Vv rezimu
spusténi

Vychozi nastaveni

EU Jed-
notky

b034

Inicializace cilovych
dat

Vyberte inicializované parametry,
CtyFi kddy moznosti:

oo VSE

0! Kromé KOM, TEPL

02 Pouze U***

03 VSe kromé U***

X

00

k035

Vybér provozu rege-
nerativniho brzdéni

TFi kody moznosti:

00 VYPNUTO (vypnuto)

01! ZAPNUTO pfi spusténi
(zapnuto pfi zastaveni)

02 Vzdy ZAPNUTO
(zapnuto pfi zastaveni))

00

k036

Uroveh zapnuti
funkce regenerativ-
niho brzdéni

Rozsah je:
330 az 380 V (tfida 200 V)
660 az 760 V (tfida 400 V)

360/720 \

b0

Odpor BRD

Hodnota v Ohmech brzdného odporu

100,0 Q

pfipojeného k pohonu
100,0 az 600,0 Q

b 166

dat

Vybér &teni/zapisu

Ridi ochranu &teni/zapisu x 00
00 C/zZ OK (&teni/zapis OK)
01 Chranéno (Eteni/zapis chranéno)

b 180

(")

Inicializace spoustéce | Provede inicializaci vstupem x 00

parametru b0B4, bOAS a bO3H.
Dva kédy moznosti:

D0 Zadna akce
01 Inicializace

Poznamka Jestlize ma parametr b {80 hodnotu 01 a stisknete klavesu , inicializace

zacne okamzité a neni mozné obnovit pfedchozi nastaveni parametru. Ménic
MX2 nema metodu ke spusténi inicializace akci klavesy, kterou maji ostatni
ménice spolec¢nosti Omron.

Konfigurace rezimu zastaveni/rezimu opakovaného spusténi: b09 //b0B8
— mlzete nakonfigurovat, jak méni¢ provede standardni zastaveni (pfi kaz-
dém vypnuti signalt spusténi vpfed a vzad). Nastaveni b09 ! uréuje, zda bude
zpomaleni fidit méni¢ nebo dojde k zastaveni volnobéhem (dobé&h do zasta-
veni). Jestlize vyberete zastaveni volnob&hem, je nutné také urcit, jak ménic
obnovi Fizeni rychlosti motoru. Nastaveni b0BB uréuje, zda ménic zajisti, Ze
motor vZdy obnovi provoz pfi frekvenci 0 Hz nebo zda motor obnovi provoz
z aktualni rychlosti dob&hu (tzv. aktivni pfifazeni frekvence). Pfikaz spusténi
se muze kratce vypnout, aby umoznil motoru dobéhnout na nizsi otacky, ze
kterych mlze obnovit provoz.
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Poznamka

Ve vétsSiné je potfeba pouzit fizené zpomaleni, nachazejici se v b03 I=00.
Néktera pouziti, napfiklad klimatizace, vSak Casto budou pouZivat zastaveni
volnobéhem (b09 I=0 ). Toto zastaveni snizuje dynamickou zatéz soucasti
systému a prodluzuje Zivotnost systému. V takovém pfipadé obvykle nasta-
vite b0BB=0 !, abyste pro zastaveni volnob&éhem obnovili provoz z aktualni
rychlosti (viz nasledujici schéma: obnoveni aktivniho pfifazeni frekvence).
Nezapomerite, Ze pouziti vychoziho nastaveni, bJBB=00, mUze zplUsobit uda-
losti vypnuti, kdyZz se méni¢ snazi rychle sniZit rychlost zatéZze na nulové

otacky.

Ostatni udalosti mohou vyvolat (nebo byt konfigurovany, aby vyvolaly) zasta-
veni volnobéhem, napfiklad pfi pferuSeni napdjeni (viz €ast 3-6-1 Rezim
automatického opakovaného spusténi na strané 121) nebo signal inteligentni
vstupni svorky. Jestlize je pro vase pouziti dulezité vSechny vlastnosti zasta-

veni volnobéhu, nakonfigurujte pFislusnym zpGsobem kazdou udalost.

V8echny instance zastaveni
s volnob&hem dale konfiguruje
dalsi  parametr. Parametr
B003, pfed opakovanym spus-
ténim motoru ¢ekat po dobu
¢ekani, urCuje minimalni dobu
volnob&hu ménice. Jestlize
napfiklad parametr b003=4
sekundy (a b3 =0 1) a pficina
zastaveni s volnobéhem trva
10 sekund, méni¢ pobézi
volnobéhem (dobéhne) za
14 sekund, nez zacne opét
pohanét motor.

Obrazek vpravo dole popisuje
princip fungovani aktivniho pfi-
fazeni frekvence. Po c&ekani
po dobu zadanou v parametru
b003 se méni¢ snazi zachytit
otacky hridele motoru a otacky
vystupu podle nastaveni para-
metru b030. Jestlize v tomto
okamziku proud v motoru
stoupa na hodnotu zadanou
parametrem 6328, ménic snizi
frekvenci podle doby zpoma-
leni zadané v parametru 029
a nakonec dobéhne na poza-
dovanou rychlost. V nasledu-
jici  tabulce se nachazi
parametry Fidici tuto udalost.

Obnoveni z nulové frekvence

0 t
' Spusténi z nulové frekvence

Otacky
motoru

Obnoveni aktivniho pfifazeni frekvence

Rezim zastaveni = zastaveni s volnobéhem

Obnovit z aktualni rychlosti

[FRS]
0 t
Cas Gekani | —
E =
Otacky —
motoru ; '
0 Lot
Efektvni | P L b8 ] i
proud
motoru
0 t

Kéd

Obsah parametru

b028 | Urover opakovaného spusténi aktivniho pfifazeni frekvence

bO29 | Parametr opakovaného spusténi aktivniho pfifazeni frekvence

b030 | Pocgateéni frekvence pfi opakovaném spusténi aktivniho pfifazeni frekvence

bOBB | Vybér zastaveni s volnobéhem

b09 ! | Vybér zastaveni




Skupina ,,B“: Funkce jemného ladéni Cast 3-6

Funkce ,,B Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy | Jed-
Kaéd notky
bOBA | Vybér zastaveni | Uréuje, jak méni¢ obnovi provoz pfi zruSeni x 00 -
s volnobéhem zastaveni s volnobéhem, tfi moznosti:
00 spusténi z frekvence 0 Hz
01 F pfifazeni (spusténi s pfifazenim
frekvence)
02 Aktivni F pfifazeni (opakované spus-
téni s aktivnim pfifazenim frekvence)
bO9 ! | Vybérrezimu Uréuje, jak méni¢ zastavi motor, dva kédy x 00 -
zastaveni moznosti:

080 ZPOM (zpomaleni do zastaveni)

01! FRS (free-run to stop — zastaveni se
zpomalenim)

3-6-20 Nastaveni nezavislého V/F

Podrobny popis funkce naleznete v kapitole 3.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi| gy T Jed-
Kod notky
b 100 |Nezavisla V/F frekvence 1 | Zadany rozsah, 0 ~ hodnota parame- x 0 Hz
tru b 102

b I01 |Nezavislé V/F napéti 1 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \

b 102 | Nezavisla V/F frekvence 2 | Zadany, rozsah b 100 ~b 14 x 0 Hz

b 103 |Nezavislé V/f napéti 2 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \%

b I04 |Nezavisla V/F frekvence 3 | Zadany rozsah, hodnota b 102 ~b {06 x 0 Hz

b 105 |Nezavislé V/F napéti 3 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \

b 106 |Nezavisla V/F frekvence 4 | Zadany rozsah, hodnota b 104 ~b I08 x 0 Hz

b 107 |Nezavislé V/F napéti 4 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \%

b I0B | Nezavisla V/F frekvence 5 | Zadany rozsah, hodnota b 108 ~b | {0 x 0 Hz

b 109 |Nezavislé V/F napéti 5 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \

b 110 | Nezavisla V/F frekvence 6 | Zadany rozsah, hodnota b 108 ~b | i2 x 0 Hz

b 111 |Nezavislé V/F napéti 6 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \%

b 12 |Nezavisla V/F frekvence 7 | Zadany rozsah, b ! 10 ~ 400 x 0 Hz

b 113 |Nezavislé V/F napéti 7 Zadany rozsah, 0,0 ~ 800,0 V x 0,0 \

3-6-21 Funkce rizeni brzdéni

Funkce fizeni brzdéni umoziuje, aby méni¢ Fidil externi brzdu pouzivanou
u vytahd nebo jinych stroji. Chcete-li tuto funkci povolit, nastavte hodnotu
.4 (povoleni funkce fizeni brzdéni) parametru (b I20). Tato funkce pracuje
podle nasledujiciho popisu.

1. Kdyz méni¢ pfijme pfikaz k provozu, spusti vystup a zrychli motor az po
frekvenci uvolnéni brzdy (b 125).

2. Jakmile je dosazena frekvence uvolnéni brzdy, méni¢ ¢eka po dobu ¢ekani
na brzdéni (b !¢ ) a pak vysle signal uvolnéni brzdy (BOK). Jestlize vSak
vystupni proud méni€e nedosahl velikosti proudu uvolnéni brzdy, (b I26),
meéni¢ nevySle signal uvolnéni brzdy, ale provede vypnuti a vySle signal
chyby brzdy (BER).

3. Jestlize byl signal potvrzeni brzdéni (BOK — braking confirmation signal)
pfifazen inteligentni vstupni svorce (to znamena, Zze hodnotu ,44“ ma né-
ktery z parametra ,L00 I“ az ,LO07%), ménic¢ ¢eka po dobu ¢ekani na potvr-
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zeni brzdéni (b I124) a ke zrychleni motoru po pfijeti signalu uvolnéni brzdy
nedojde. Jestlize méni¢ neobdrzi signal potvrzeni brzdéni v priibéhu doby
Cekani na potvrzeni brzdéni (b 124), dojde k vypnuti s vystupem BER (bra-
king error signal — chybovy signal brzdéni). Jestlize nebyl signal potvrzeni
brzdéni (BOK) pfifazen zadné inteligentni vstupni svorce, ¢ekaci doba
brzdy na potvrzeni (b i24) neni platna. V takovém pfipad& ménic pokraéuje
k operaci popsané v bodé 4 po provedeni vystupu signalu uvolnéni brzdy.

4. Po vstupu signalu potvrzeni brzdéni (nebo vystupu signalu uvolnéni brzdy
[kdyz je funkce signalu BOK vypnuta]) méni¢ ¢eka po ¢ekaci dobu brzdy
na zrychleni Lb I22) a pak za¢ne zrychlovat motor az na zadanou frekvenci.

5. Kdyz je provozni pfikaz vypnut, méni¢ zpomali motor na brzdici frekvenci
(b 127) a pak vypne signal uvolnéni brzdy (BRK).

Vlystupni frekvence

Frekvence brzdéni.
(5127
Frekvence uvolnéni brzdy i
(b 125) @ 7)
Provozni prikaz
2
Signal uvolnéni brzdy @ ON
Signal potvrzeni
brzdéni ON
©3) ©®
(1) Cas pro dosazeni frekvence uvolnéni brzdy
(2) Cekaci doba brzdy na uvolnéni (5 i2 /)
(3) Cekaci doba brzdy na potvrzeni (b /2H)
(4) Cekaci doba brzdy na zrychleni (5 122)
(5) Doba zpomaleni na frekvenci brzdéni
(6) Cekaci doba brzdy na potvrzeni (b /2H)
(7) Cekaci doba brzdy na zastavovani (5 123)

6. Jestlize byl signal potvrzeni brzdéni (BOK) pfifazen inteligentni vstupni
svorce (to znamena jestlize je hodnota ,44“ zadana pro parametr ,L00 I“az
LLd07%), ménic po vypnuti brzdiciho signalu ¢eka, dokud neni signal potvr-
zeni brzdéni vypnut alespon po ¢ekaci dobu brzdy na potvrzeni (b I24) bez
zpomaleni motoru. Jestlize neni signal potvrzeni brzdéni vypnout v prabé-
hu ¢ekaci doba brzdy na potvrzeni (& 124), dojde k vypnuti ménice a vystu-
pu signalu chyby brzdéni (BER). Jestlize nebyl signal potvrzeni brzdéni
(BOK) pfifazen zadné inteligentni vstupni svorce, ¢ekaci doba brzdy na
potvrzeni (b I24) neni platna. V takovych pfipadech po vypnuti signalu
uvolnéni brzdy méni¢ pokracuje k operaci popsané u bodu (7).

7. Jakmile je signal potvrzeni brzdéni (nebo signal uvolnéni brzdy [kdyz je
funkce signalu BOK vypnuta]) vypnut, méni¢ ¢eka po dobu ¢ekaci doba
brzdy na zastavovani (b I23) a pak zacne zpomalovat motor az na 0 Hz.

Poznamka Pfedchozi tabulka ¢asovani zobrazuje provoz za predpokladu, Ze signal
potvrzeni brzdéni ,44“ (BOK) je pfifazen jedné ze svorek 1 az 7 (CO0 ~COO7).
Jestlize neni signal BOK pfifazen zadné svorce, ¢ekaci doba brzdy na zrych-
leni (b I22) zacne pfi zapnuti signalu uvolnéni brzdy a ¢ekaci doba brzdy na
zastavovani (b 123) zacne pfi vypnuti signalu uvolnéni brzdy.
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PFi pouziti funkce fizeni brzdéni pfifadte podle potfeby nasledujici funkce sig-

nall inteligentnim svorkam vstupu a vystupu.

1. Chcete-li provést z externi brzdy do ménic€e vstup signalu oznamuijici, ze
brzda je uvolnéna, pfifadte signal potvrzeni brzdy (44: BOK) jedné ze svo-
rek 1~7 (COO I~C0O7)

2. Prifadte signal uvolnéni brzdy ( 19: BRK), coz je signal uvolnéni brzdy, jed-
né z vystupnich svorek 11~12 (£02 I~£022). Chcete-li provést vystup sig-
nalu, kdyZ je brzdéni neobvyklé, pfifadte signél chyby brzdéni (20: BER)
vystupni svorce.

PFi pouziti funkce Fizeni brzdéni se doporucuje vybrat fizeni vektoru bez sen-

zoru (AO44=03), které zaruCuje vysoky kroutici moment.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy T Jed-
funkce notky
b 120 Vybér fizeni brzdy Dva kédy moznosti: x 00

00 VYPNUTO (vypnuto)
0! ZAPNUTO (zapnuto se
stejnosmérnym brzdénim)

02 ZAPNUTO (zapnuto bez
stejnosmérného brzdéni)

bici Cekaci doba brzdy Zadany rozsah: 0,00 az 5,00 s x 0,00 s
na uvolnéni

b iec Cekaci doba brzdy Zadany rozsah: 0,00 az 5,00 s x 0,00 s
na zrychleni

ble3 Cekaci doba brzdy Zadany rozsah: 0,00 az 5,00 s x 0,00 s
na zastavovani

b Ie4 Cekaci doba brzdy Zadany rozsah: 0,00 az 5,00 s x 0,00 s

na potvrzeni
b I25 Frekvence uvolnéni brzdy | Zadany rozsah: 0,00 az 400,00 Hz x 0,00 Hz

b Ick Proud uvolnéni brzdy 0,0 az 3,20 x jmenovity proud x Jme- |A
novity
proud
b I Frekvence vstupu brzdy | Zadany rozsah: 0,00 az 400,00 Hz x 0,00 Hz

PFi pouziti fizeni polohy posloupnost brzdéni nenasleduje presné zadany
parametr a brzda se prosté pouzije po nastaveni polohy.
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3-6-22 Automaticka regulace napéti (AVR) stejnosmérné sbérnice

Tato funkce slouzi k dosazeni
stabilniho  napéti  stejno-
smérné sbérnice v pfipadé
zpomaleni. Napéti na stejno-
smeérné sbérnici stoupa kvdli
regeneraci pfi zpomaleni.
Jestlize je tato funkce aktivo-

Napéti stejnosmérné sbérnice

4

sbérnice AVR (b 13 )

Prahové napéti pro spusténi stejnosmérné

]
vana (b130=01 nebo 02), i
méni¢ fidi dobu zpomaleni, Frek- !
aby stejnosmérné napéti ‘" '
sbérnice nevystoupalo na !
uroven vypnuti v duasledku !
pfepéti a vede k provozu bez X
vypnuti pfi zpomaleni. : !
Nezapomerite, Ze skute¢na :BW —he S "
. o . ezny ' utomaticka regulace napeti
doba Zp?,ma"?”' Tuze byt provoz (AVR) stejnosmérné shérnice
v tomto pfipadé delsi.
Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy [ Jed-
funkce notky
b 130 Vybér funkce ochrany 00 VYPNUTO (vypnuto) x 01 -
proti pfepeti pfi zpoma- | g v_konstr. (stejnosmérmé
leni napéti udrzované jako kon-
stantni)
02 Zrychleni (vybrané zrychleni)
b3t Uroveri ochrany prepéti | Stejnosmérné napéti sb&rnice x 380/ |V
pfi zrychleni pfi potlaeni. Rozsah je: 760
Tfida 200 V 330 az 395
Tfida 400 V 660 az 790
b 132 Parametr ochrany proti | Mira zrychleni pfi b 130=0¢. x 1,00 |s
prepeti Zadany rozsah: 0,10 ~ 30,00 s
b33 Nastaveni proporéniho Proporcionalni zisk pfi b 130=0 . v 0,20 -
zisku pfepétové ochrany | Rozsah je: 0,00 az 5,00.
b 134 Nastaveni integracniho | Integraéni Cas, jestlize b 130=0 1. v 1,0 s
Casu prepétové ochrany |Rozsah je: 0,0 az 150,0.

3-6-23 Nastaveni STO (Safe Torque Off — vypnuty bezpeény kroutici moment)
DalSi informace ziskate v €asti Dodatek E Bezpecnost (ISO 13849-1) na
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strané 379.
Funkce ,,B Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi [ gy [ Jed-
funkce notky
b M5 ReZim vstupu GS Dva kédy mozZnosti: x 00

00 Bez vypnuti
01 Vypnuti
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3-6-24 Nastaveni rezimu ménice
Kromé vybéru dualniho ohodnoceni (b049) podporuje méni¢ MX2 dva razné
rezimy provozu, standardni rezim a rezim permanentniho magnetu.

ReZim méni€e nelze zménit pouze pomoci nastaveni b 1 I. Jakmile nastavite
parametr b 17 I, aktivujte novy reZim spusténim inicializace.

Skute€ny rezim ménice Ize sledovat pomoci parametru d060.

Funkce ,,B“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi | gy [ Jed-
funkce notky
b Rezim vybéru ménice Dva kédy moznosti: x 00

D0 Zadna funkce

01 Stand. rezim ménice
02 Rezervovano

03 Rezim perm. magnetu

Hlavni rozdily mezi standardnim rezimem a rezimem permanentniho mag-
netu jsou nasleduijici.

(RODH)

Funkce Standardni rezim Permanentni magnet
Zatizitelnost vysoké zatizeni (HD) |ND vysoké zatizeni (HD)
Maximalni frekvence |400 Hz 400 Hz 400 Hz

Poc¢atecéni frekv. (b0B2)

0,10 a2 9,99 (Hz)

0,10 a2 9,99 (Hz)

0,10 a2 9,99 (Hz)

Nosna frekv. (bOB3)

2,0 az 15,0 (kHz)

2,0 az 10,0 (kHz)

2,0 az 15,0 (kHz)

Charakteristicka kfivka

00: Konstantni krou-

00: Konstantni krou-

Neni dostupné

VIf (RO4Y) tici moment tici moment
0 1: Snizeny kroutici [0 {: Snizeny kroutici
moment moment
02: Nezavisly V/f 02: Nezavisly V/f
03: SLv
| mm e mm e Normalni rezim (~400 Hz) ~ -------— - .
1 v v 1
! RezmHD ReZIm ND e !
| Rezim HD bOHI =0t Rezim ND i
| bO49: 00 bO49: O |
1 1
; d060: T do6d:  I-u i
| |
U SU 1
b1 i=03
+ inic

ReZzim permanentniho
magnetu

1
1
1
1
1
1
1
1
MC M.
! doBd: P
1
1
1
1
1
1
L

- -- ReZim permanentniho magnetu - -
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3-6-25 Funkce hesla

Méni¢ MX2 ma funkci hesla, aby zabranil zméné parametrli nebo skryl ¢ast
parametrd. Existuji dvé hesla odpovidajici heslu A a B, parametr b037 (ome-
zeni zobrazeni kédu funkce) a b03 | (softwarovy zamek).

Jestlize heslo zapomenete, neni zpUsob, jak jej odstranit. Nezapomerite heslo

zadat.

* Prehled funkce hesla (pfiklad hesla A)

© heslo neni zadano (vychozi)
b {90 = 0000 (dostupné)
b 9 1 = 0000 (nelze zménit)

Zadejte ,, Ic'34" jako
hodnotu parametru & (90
(Zadané heslo)

@® Chranéno heslem
b 150 = 0000 (nelze zménit)
b 19 { = 0000 (dostupné)

b0O37 = pouze pro ¢teni

Zadejte ,, 234" jako
hodnotu parametru & {5 |

Zadejte 0000 jako
hodnotu parametru & (90
(odstranéni hesla)

Y

A

V tomto rezimu je ochrana hesla
zapnuta a parametr 5037 nelze zménit.

Vypnuti a zapnuti napajeni
nebo nepouZiti klavesy
po dobu pfiblizné 10 min.

© Heslo je ovéFeno.
b 190 = 1234 (dostupné)
19 1= 1234 (nelze zménit)

-

9
b3

0037 = Dostupné

V tomto reZimu je ochrana hesla
docasné vypnuta, heslo vSak

neni odstranéno.

* Funkce omezeni zobrazeni kodu funkce a funkce softwarového zamku

Cil hesla Popis funkce Pouzité parametry pro
nastaveni hesla
Kod funkce Podle hodnoty parametru b37se ¢ast kdda funkci b0, b9
Omezeni zobrazeni nezobrazi. (Zobrazené parametry je mozné zménit.)
b037 (heslo A)
Softwarovy zamek Podle hodnoty v parametru b3 ivSechny nebo &ast b 92, b 193
b03 I (heslo B) parametrd nelze zménit. (Zobrazi se v§echny kédy
funkci a data.)

* Nastaveni hesla
1. Nastavte parametr 037 a/nebo b031 podle vasich pozadavk.

2. Zadejte heslo v parametru b190 a b192 (heslo ,,0000 neni mozné zadat.)
\RARARS

\RJ A\l

<>

Tecka znamena,
\ Ze heslo je zadano.

Kurzor doprava

Kurzor doleva

3. Heslo bylo zadano a uzamknuto.
Parametr b037 a/nebo b3 | nelze zménit.

* Ovéreni hesla
Osoba znajici heslo mize ochranu odemknout nasledujicim zplsobem.
1. Zadejte heslo v parametru b191 a/nebo b193.

2. Jestlize zadané heslo souhlasi, na 1 sekundu se zobrazi text ,90o0d (sprav-
né)“ a ochrana hesla se do¢asné odemkne. Pfi zapnuti a vypnuti ménice
nebo pokud nedojde ke stisku klavesy v pribéhu 10 minut, ochrana hesla
se znovu automaticky zapne. Jestlize zadané heslo nesouhlasi, zobrazi se
text ,Err (chyba)” a ochrana se neodemkne.
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* Zména hesla
1. Ovéfte heslo podle pfedchoziho postupu.
2. Zadejte nové heslo v parametrech b190 a/nebo b192.

* Odstranéni hesla
1. Provedte ovéfeni hesla.
2. Jako hodnotu parametru b190 a/nebo b192 zadejte 0000
3. Heslo bylo odstranéno a v8echny informace o hesle smazany.

3-7 Skupina ,,C“: Funkce inteligentnich svorek

Poznamka

Poznamka

Na sedm vstupnich svorek [1], [2], [3], [4], [5], [6] a [7] je mozZné konfigurovat
az 72 rlznych funkci. Moznosti konfigurace téchto sedmi svorek naleznete
v nasledujicich dvou tabulkach. Tyto vstupy jsou logickeé, ve smyslu, Ze jsou
bud VYPNUTY, nebo ZAPNUTY. Tyto jsou definovany jako VYPNUTO=0
a ZAPNUTO=1.

Téchto sedm svorek ma v ménici vychozi nastaveni. Tato nastaveni jsou zpo-
catku jedine€na, kazdé ma vlastni nastaveni. Jiné nastaveni parametru b085
mulze mit za nasledek jiné vychozi nastaveni. Mzete pouzit libovolnou moz-
nost na libovolné svorce nebo dokonce dvojim pouzitim stejné moznosti
vytvorit logické OR (ackoliv to obvykle neni potfeba).

Svorky [3] a [4] maji schopnost fungovat jako logické vstupy a byt bezpec-
nostni vstupy v pfipadé, Ze je zapnuta moznost bezpe&ného zastaveni.

Svorka [5] ma schopnost fungovat jako logicky vstup a byt analogovym vstu-
pem termistoru, kdyZ je této svorce pfifazena funkce PTC (kéd moZnosti 19).

3-7-1 Konfigurace vstupni svorky

Funkce a moznosti — kédy funkci v nésledujici tabulce umozniuji pfifazeni
sedmdesati dvou moznosti libovolnym sedmi logickym vstupdm méni¢a MX2.
Funkce £O0 1 az £007 slouzi ke konfiguraci svorek [1] az [7]. ,Hodnota“ téchto
jednotlivych parametr( neni skalarni, ale diskrétni €islo, které vybere jednu
moznost z mnoha dostupnych moZnosti.

Jestlize napfiklad nastavite funkci £00 =00, pfifadite moznost 00 (dopfedny
chod) svorce [1]. Kody moznosti a popis jejich funkce naleznete v kap. 4.

Funkce ,,C Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni

Kod Nazev Popis spusténi T Ey | Jed-
funkce notky
£ooi! | Vybér multifunkéniho vstupu 1 0az 91, no x 00 [FW] |-
£002 | Vybér multifunkéniho vystupu 2 x 01[RV] |-
£oo3 | Vybér multifunkéniho vystupu 3 x 12 [EXT] |-
coo4 Vybér multifunkéniho vystupu 4 x 18 [RS] |-
£ops Vybér multifunkéniho vystupu 5 x 02 [CF1] |-
L006 | Vybér multifunkéniho vystupu 6 x 03 [CF2] |-
com Vybér multifunkéniho vystupu 7 x 06 [JG] |-
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Pfevod vstupni logiky je programovatelny pro kazdy ze sedmi vstupt, vychozi
je normalné otevieny (aktivni v logické jednicce), chcete-li vSak obratit smysl
logiky, miizete vybrat normalné uzavreny (aktivni v logické nule).

Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-

funkce notky

ot Vybér operace multifunké- Urcuje prevod logiky, x 00 -
niho vystupu 1 dva kédy moznosti:

o Vybér operace multifunké- 00... NO x 00 -
niho vystupu 2 g01..NC

o3 Vybér operace multifunké- x 00 -
niho vystupu 3

o Vybér operace multifunké- x 00 -
niho vystupu 4

£ais Vybér operace multifunké- x 00 -
niho vystupu 5

L0k Vybér operace multifunké- x 00 -
niho vystupu 6

ton Vybér operace multifunké- x 00 -

niho vystupu 7

Poznamka Vstupni svorka konfigurovana na kéd moznosti 18 ([RS] pfikaz obnoveni)
nemuize byt konfigurovana pro normalné uzaviené operace.

Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
VvV rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
C 60 Doba odezvy vstupni svorky 1 | Ur€uje dobu odezvy pro x 1 -
CI61 |Doba odezvy vstupni svorky 2 | k&Zdou vstupni svorku, x 1 -
T Doba od oni 3 zadany rozsah: " 1
oba odezvy VSIUPNI SVO™Y ° | g (x 2 [ms]) a2 200 (x 2 [ms]) -
{163 | Doba odezvy vstupni svorky 4 | (g az 400 [ms]) x 1 -
L4 Doba odezvy vstupni svorky 5 x 1 -
L 165 Doba odezvy vstupni svorky 6 x 1 -
C I6E Doba odezvy vstupni svorky 7 x 1 -

Poznamka Tato doba odezvy se ignoruje pfi zapnuti nebo obnoveni. Kdyz je napfiklad
napajeni zapnuto a svorka FW je pfipojena, operace zaéne bez ohledu na
tuto dobu odezvy hned po dokon&eni vnitiniho procesu obnoveni.

3-7-2 Prehled inteligentnich vstupnich svorek

Kazdé z téchto sedmi inteligentnich svorek mize byt pfifazena libovolna moz-
nost z nasledujici tabulky. Jestlize naprogramujete pfifazenim svorek jeden
z koda moznosti 00! az LO07, prisluSsna svorka ziska funkci tohoto kédu
moznosti. Funkce svorky maji symbol nebo zkratku, kterou oznalujeme
svorku provadéjici tuto funkci. Napfiklad pfikaz dopfedného spusténi ma
zkratku [FW]. Fyzické oznaceni svorkovnice je jednoduse 1, 2, 3, 4, 5, 6, nebo
7. Ve schématech v pfikladech v této pfiru¢ce jsou k oznacéeni pfifazené moz-
nosti také pouzity symboly svorek (napfiklad [FW]). Kédy moznosti £O {1 az
£O N uréuji aktivni stav logického vstupu (aktivni v logické jedni¢ce nebo
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Tabulka shrnuti vstupnich funkci — v této tabulce se nachazi stru¢ny pre-
hled inteligentnich vstupnich funkci. Podrobny popis téchto funkci, souviseji-
cich parametr(l a nastaveni a pfikladi zapojeni se nachazi v ¢asti 4-5 Pouziti
inteligentnich vstupnich svorek na strané 201.

Tabulka shrnuti vstupnich funkci
Kéd Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti
oo FW Dopfedny chod/ ZAPNUTO | Ménic je v rezimu spusténi, motor v dopfedném chodu.
zastaveni VYPNUTO | Méni¢ je v reZimu zastaveni, motor je zastaven.
01 RV Zpétny chod/ ZAPNUTO | Ménic je v rezimu spusténi, motor ve zpétném chodu.
zastaveni VYPNUTO | Méni¢ je v rezimu zastaveni, motor je zastaven.
e CF1*1 Vicekrokové ZAPNUTO | Binarné koédovany vybér rychlosti, bit 0, logicka 1.
binami nastaveni [yvyPNUTO |Binamé kadovany vybér rychlosti, bit 0, logicka O.
rychlosti 1
03 CF2 Vicekrokové ZAPNUTO | Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 1, logicka 1.
binami nastaveni [\ ypPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 1, logicka 0.
rychlosti 2
04 CF3 Vicekrokoveé ZAPNUTO | Binarné koédovany vybér rychlosti, bit 2, logicka 1.
binami nastaveni [vyPNUTO |Binamé kadovany vybér rychlosti, bit 2, logicka O.
rychlosti 3
0s CF4 Vicekrokové ZAPNUTO | Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 3, logicka 1.
binami nastaveni [\ ypPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 3, logicka 0.
rychlosti 4
06 JG Krokovy posuv ZAPNUTO | Méni¢ je v rezimu spusténi, vystup na motor bézi
na frekvenci parametru krokového posunu.
VYPNUTO | Ménic je v rezimu zastaveni
m Stejno- Externi stejno- ZAPNUTO | Stejnosmérné brzdéni se pouzije pfi zpomaleni.
f)mzrv”e, smémé brzdéni  [vYPNUTO | Stejnosmémé brzdéni se nepouzije.
rzdéni
08 SET Nastavte (vyberte) | ZAPNUTO | Méni¢ pouziva parametry druhého motoru ke gene-
data druhého rovani vystupni frekvence do motoru.
motoru. VYPNUTO | Méni¢ pouziva parametry prvniho (hlavniho) motoru
ke generovani vystupni frekvence do motoru.
03 2CH 2krokoveé zrych- ZAPNUTO | Vystup frekvence pouziva 2. urover hodnot zrych-
leni/zpomaleni leni a zpomaleni
VYPNUTO | Vystup frekvence pouziva standardni hodnoty zrych-
leni a zpomaleni.
N [FRS] Zastaveni s volno- | ZAPNUTO | Vypne vystup a necha motor bé&Zet volnobéhem
béhem (dobéhnout) k zastaveni.
VYPNUTO | Vystup pracuje normalné, takze motor vypne fizené
zpomaleni.
e EXT Externi vypnuti ZAPNUTO | Kdyz pfifazené vstupy prejdou ze stavu VYPNUTO
do stavu ZAPNUTO, méni¢ zamkne operaci vypnuti
a zobrazi chybu E12.
VYPNUTO |Zadna udalost vypnuti pro ZAPNUTI nebo
VYPNUTI, zaznamenané udalosti vypnuti zlistanou
v historii az do obnoveni.
3 USP Ochrana bezob- |ZAPNUTO | P¥i zapnuti méni¢ neobnovi pfikaz spusténi.
sluzneho spusténi [\vypNUTO | P zapnuti méni¢ obnovi pfikaz spudténi, ktery byl
aktivni pfed pferusenim napajeni.
M Cs Pfepinac sito- ZAPNUTO | Motor mGze byt pohanén komerénim (sitovym)
vého napéti napajenim.
VYPNUTO | Motor je pohanén ménicem.
5 SFT Softwarovy zamek | ZAPNUTO | Zménu parametrl nelze provést pomoci klavesnice
a vzdalenych programovacich zafizeni.
VYPNUTO |Parametry je mozné upravit a uloZit.
b AT Pfepnuti analogo- | ZAPNUTO | DalSi informace naleznete v tématu Nastaveni ana-
vych vstupt VYPNUTO |/ogovych vstupii na strané 93.
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Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Kod Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti
B RS Obnoveni ZAPNUTO | Podminka vypnuti je obnovena, vystup motoru
je VYPNUT a o¢ekava se obnoveni napajeni.
VYPNUTO | Bézny provoz se zapnutym napajenim.
9 PTC Tepelna ochrana | ANLG JestliZe je ke svorkam [5] a [L], pfipojen termistor,
termistorem PTC méni¢ kontroluje prehrati a pfipadné vyvola udalost
(pouze C005) vypnuti a VYPNE vystup do motoru.
OPEN Odpojeni termistoru zpusobi udalost vypnuti a méni¢
VYPNE motor.
cd STA Trifazové spusténi | ZAPNUTO | Spusti otaceni motoru.
VYPNUTO |Zadna zména aktualniho stavu motoru.

el STP Ttifazové zasta- | ZAPNUTO | Zastavi otaceni motoru.
veni VYPNUTO |Zadna zména aktualniho stavu motoru.

e F/IR TFifazovy ZAPNUTO | Ur€uje smér otaCeni motoru: ZAPNUTO = FWD.
dopredny/zpétny Jestlize se motor otaci, zména dopfedného/zpétného
chod chodu spusti zpomaleni nasledované zménou sméru.

VYPNUTO | Urc€uje smér otaceni motoru: VYPNUTO = REV.
JestliZze se motor otaci, zména parametru F/R spusti
zpomaleni nasledované zménou sméru.

3 PID Smycka PID ZAPNUTO | Docasné vypne fizeni smyc€kou PID. Vystup ménice
zapnuta/vypnuta se VYPNE, dokud je zapnuti smy¢ky PID aktivni

(ROT =0 1).

VYPNUTO | Nema zadny vliv na provoz smycky PID, ktery fun-
guje normalné, jestlize je zapnuti smycky PID aktivni
(ROT =0 1).

4 PIDC Vnitfni obnoveni | ZAPNUTO | Obnovi fidici jednotku smycky PID. Hlavnim nasled-
smyc¢ky PID kem je, Ze suma integratoru je nastavena na nulu.

VYPNUTO | Zadny vliv na fidici jednotku smyeky PID.

cl upP Zrychlena funkce | ZAPNUTO | Zrychli motor (zvySi vystupni frekvenci) z aktualni
UP/DWN. frekvence.

VYPNUTO | Vystup na motor funguje normainé.

cB DWN Zpomalenafunkce | ZAPNUTO | Zpomali motor (snizi vystupni frekvenci) z aktudlni
UP/DWN. frekvence.

VYPNUTO | Vystup na motor funguje normainé.

29 ubDC Smazani dat ZAPNUTO | Smaze pamét frekvence UP/DWN tim, Zze vynuti,
funkce UP/DWN. aby se rovnala zadanému parametru frekvence

F001. Chcete-li, aby tato funkce fungovala, musi
platit parametr C 10 | =00.
VYPNUTO | Pamét frekvence UP/DWN se neméni.

31 OPE Vynuceny ovla- ZAPNUTO | Vynuti, aby zdrojem nastaveni vystupni frekvence
daci panel ROO I a zdrojem prikazu spusténi AOO2 byl digitalni

ovladaci panel.

VYPNUTO | Zdroj vystupni frekvence je uréen parametrem RO0 !
a pouzije se zdroj pfikazu spusténi uréeny pfikazem
ROOe.

3e SF1 Vicekrokové ZAPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 1, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kddovany vybér rychlosti, bit 1, logicka 0.
rychlosti bit 1

33 SF2 Vicekrokové ZAPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 2, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kddovany vybér rychlosti, bit 2, logicka 0.
rychlosti bit 2

34 SF3 Vicekrokové ZAPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 3, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 3, logicka 0.
rychlosti bit 3

35 SF4 Vicekrokové ZAPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 4, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kddovany vybér rychlosti, bit 4, logicka 0.
rychlosti bit 4
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Kod Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti

36 SF5 Vicekrokoveé ZAPNUTO | Binarné koédovany vybér rychlosti, bit 5, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 5, logicka 0.
rychlosti bit 5

N SF6 Vicekrokové ZAPNUTO | Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 6, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO |Binarné kédovany vybér rychlosti, bit 6, logicka 0.
rychlosti bit 6

3B SF7 Vicekrokoveé ZAPNUTO | Binarné koédovany vybér rychlosti, bit 7, logicka 1.
nastaveni VYPNUTO | Binarné kddovany vybér rychlosti, bit 7, logicka 0.
rychlosti bit 7

33 OLR Pfepnuti meze ZAPNUTO | Provede omezeni pretizeni.
pretizeni VYPNUTO |Bé&zny provoz

40 TL Zapnuti meze ZAPNUTO | Nastaveni b040 je zapnuto.
krouticiho VYPNUTO | Max. kroutici moment je 200%.
momentu

Yi TRQ1 PrepinaC ome- ZAPNUTO | Kombinaci téchto vstupl se uréuji parametry
zeni krouticiho VYPNUTO | ©mezeni krouticiho momentu napajeni/regenerace
momentu 1. a rezimy FW/RV.

42 TRQ2 Pfepina¢ ome- ZAPNUTO
zeni krouticiho VYPNUTO
momentu 2.

H4 BOK Potvrzeni brzdéni | ZAPNUTO | Pfijeti signalu potvrzeni brzdéni.

VYPNUTO | Nepfijeti signalu potvrzeni brzdéni.

46 LAC Zru$eni LAD ZAPNUTO |Zadané doby nabéhu/dobéhu se ignoruiji.

Vystup ménice sleduje pfikaz frekvence.
VYPNUTO | Zrychleni a/nebo zpomaleni sleduje zadanou
dobu nabéhu/dobéhu.

41 PCLR Smazani odchylky | ZAPNUTO | Smaze data odchylky polohy.
polohy. VYPNUTO |Zachova data odchylky polohy.

50 ADD Velikost pfidavku | ZAPNUTO | PFi¢te hodnotu A 45 (pfi¢itana frekvence) k vystupni
frekvence frekvenci.

VYPNUTO | Nepficte hodnotu A M5 k vystupni frekvenci.

51 F-TM Vynuceny blok ZAPNUTO | Méni¢ pouzije vstupni svorky jako zdroje vystupni
svorky frekvence s pfikazu spusténi.

VYPNUTO | Zdroj vystupni frekvence je uréen parametrem RO0 |
a pouzije se zdroj pfikazu spusténi uréeny pfikazem
ROOe.

52 ATR Opravnéni vstupu | ZAPNUTO | Vstup pfikazu fizeni krouticiho momentu je zapnut.
prikazu krouticiho [\/yPNUTO |Vstup pfikazu fizeni krouticiho momentu je vypnut.
momentu

53 KHC Smazani stfedni | ZAPNUTO | Smaze data o watthodinach
hodnoty vykonu  [vYPNUTO | Zadna akce

56 Mi1 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného urgeni (1) je ZAPNUTY
vani pohonu 1 pfi programovani pohonu.

VYPNUTO | Vstup obecného uréeni (1) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.

57 Mi2 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného uréeni (2) je ZAPNUTY
vani pohonu 2 pfi programovani pohonu.

VYPNUTO | Vstup obecného uréeni (2) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.

58 MI3 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného uréeni (3) je ZAPNUTY
vani pohonu 3 pfi programovani pohonu.

VYPNUTO | Vstup obecného urgeni (3) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.

53 Mi4 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného urgeni (4) je ZAPNUTY
vani pohonu 4 pfi programovani pohonu.

VYPNUTO | Vstup obecného uréeni (4) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.
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Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Kod Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti
60 MI5 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného uréeni (5) je ZAPNUTY
vani pohonu 5 pfi programovani pohonu.
VYPNUTO | Vstup obecného uréeni (5) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.
b1 MI6 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného uréeni (6) je ZAPNUTY
vani pohonu 6 pfi programovani pohonu.
VYPNUTO | Vstup obecného uréeni (6) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.
be MI7 Vstup programo- | ZAPNUTO | Vstup obecného uréeni (7) je ZAPNUTY
vani pohonu 7 pfi programovani pohonu.
VYPNUTO | Vstup obecného urgeni (7) je VYPNUTY
pfi programovani pohonu.
B5 AHD ZadrZeny analo- |ZAPNUTO | Analogovy piikaz je zadrzen.
govy pfikaz VYPNUTO | Analogovy piikaz neni zadrzen.
13 CP1 Vybér fizeni ZAPNUTO | Vicefazové piikazy polohy se nastavuji kombinaci
polohy 1 VYPNUTO | téchto pfepinaci.
B1 CP2 Vybér fizeni ZAPNUTO
polohy 2 VYPNUTO
BB CP3 Vybér fizeni ZAPNUTO
polohy 3 VYPNUTO
B3 ORL Signal meze nulo- | ZAPNUTO | Mezni signal vraceni do vychozi polohy je ZAPNUTY.
vého navratu VYPNUTO | Mezni signal vraceni do vychozi polohy je VYPNUTY.
10 ORG Signal spusténi ZAPNUTO | Spusti operaci vraceni do vychozi polohy.
nulového navratu [vyPNUTO | Zadna akce
13 SPD Pfepinani otacek/ |ZAPNUTO |ReZim fizeni otacek
polohy VYPNUTO |Rezim fizeni polohy
m GS1~ Vstup GS1 ZAPNUTO | Signaly EN60204-1. Vstup signalu funkce ,vypnuty
VYPNUTO |bezpecny kroutici moment.
18 GS2~+ Vstup GS2 ZAPNUTO
VYPNUTO
a1 485 Spusténi EzCOM | ZAPNUTO | Spusti EzCOM.
VYPNUTO | Bez spusténi
Be PRG Spusténi progra- | ZAPNUTO | Spusti programovani pohonu.
movani pohonu  [\yPNUTO |Bez spusténi
B3 HLD Ponechani ZAPNUTO | Zachova aktualni vystupni frekvenci.
vystupni frek- VYPNUTO |Bez zachovani
vence
B4 ROK Opravnéni pfi- ZAPNUTO | Pfikaz spusténi je povolen.
kazu spusteni VYPNUTO | Pfikaz spusténi neni povolen.
BS EB Detekce sméru ZAPNUTO | Dopfedné otaceni
otaCeni (pouze  [VYPNUTO |Zpétné otadeni
C007).
86 DISP Omezeni zobra- |ZAPNUTO | Zobrazi se pouze parametr b038.
zeni VYPNUTO | Je mozné zobrazit véechny sledované hodnoty.
90 uio Nechranény rezim | ZAPNUTO | Je zapnut nechranény rezim provozu ménice.
provozu ménice  [\yPNUTO |Nechranény reZim provozu ménice je vypnuty.
91 PSET Prednastavena ZAPNUTO |V parametru P083 je zadana aktualni poloha.
poloha. VYPNUTO |-
255 no Bez pfifazeni ZAPNUTO | (vstup ignorovén)
VYPNUTO | (vstup ignorovan)
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3-7-3 Konfigurace vystupni svorky

Méni¢ nabizi konfiguraci logickych (diskrétnich) a analogovych vystupu zob-
razenych v nasledujici tabulce.

Funkce ,,C*

Kod
funkce

Nazev

Popis

Upravy
vV rezimu
spusténi

Vychozi nastaveni

EU Jed-
notky

£ae

Vybér svorky multi-
funkéniho vystupu 11

foee

Vybér svorky multi-
funkéniho vystupu 12

48 programovatelnych funkci dostup-
nych pro logické (diskrétni) vystupy
(viz nasledujici ¢ast).

x

00 [RUN] -

01 [FA1] -

£oe6

Vybér funkce vystupu
relé (AL2, AL1)

48 programovatelnych funkci dostup-
nych pro logické (diskrétni) vystupy
(viz nasledujici ¢ast).

05 [AL] -

o

Vybér svorky [EO]

13 programovatelnych funkci:
00... Vystupni f (vystupni frekvence)
0 1... Vystupni | (vystupni proud)

02... Vystupni kroutici moment
(vystupni kroutici moment)

Pulzni f (frekvence digitalniho
vystupu)

Vystupni V (napéti vystupu)
Napajeni

Teplota (mira tepelného zatizeni)
LAD-f (frekvence LAD)

Pulzni | (sledovani digitalniho
proudu)

i0... Teplota odvodu tepla (teplota
chladiciho Zebra)

i2... YAO (vystup programovani
pohonu)

15... Pulzni vstup
Ib... Moznost

03...

04...
0s...
06...
om...
08...

07 (LAD-f) |-

£oce

Vybér AM

11 programovatelnych funkci:
00... Vystupni f (vystupni frekvence)
0 1... Vystupni | (vystupni proud)

0¢2... Vystupni kroutici moment
(vystupni kroutici moment)

Pulzni f (frekvence digitalniho
vystupu)

Vystupni V (napéti vystupu)
Napajeni

06... Teplota (mira tepelného zatizeni)
07... LAD-f (frekvence LAD)

i0... Teplota odvodu tepla (teplota
chladiciho Zebra)

1l... Znaménko vystupniho krouticiho
momentu (znaménko vystupniho
<krouticiho momentu>)

13... YA1 (programovani pohonu)
i6... Moznost

03...

04...
0s...

00 [Vystupni f] |—

£o3ao

Referenéni hodnota
sledovani digitalniho
proudu

0,32 x jmenovity proud az 3,20 x jme-
novity proud

Jmenovity A
proud

o

Pfevod méfitka sledu
pulzd pro vystup EO

Jestlize je svorka EO konfigurovana
jako vstup sledu pulz (C027=15),
prfevod méfitka je nastaven v parame-
tru C047. Vystup pulzu = vstup pulzu
(C047) zadany rozsah je 0,01 az 99,99

1,00 -

159



Skupina ,,C*“: Funkce inteligentnich svorek Cast 3-7

160

Pfevod vystupni logiky je programovatelny pro svorky [11], [12] a svorku relé
alarmu. Vystupni svorka s otevienym kolektorem [11] a [12] je ve vychozim
nastaveni oteviena (aktivni v logické nule), ale muze byt ve vychozim nasta-
veni normalné zaviena (aktivni v logické jedniCce), chcete-li obratit smysl
logiky. Také je mozné obratit logicky smysl vystupu relé alarmu.

Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni gy T Jed-
funkce notky
o3t Vybér kontaktu svorky Urcuje prevod logiky, dva kody x 00 -
multifunkéniho vystupu 11 | mozZnosti:
£032 | Vybér kontaktu svorky 0a... NO x 00 -
multifunkéniho vystupu 12 | g ... NC
£03k Vybér kontaktu vystupu 00... kontakt NO na AL2, kontakt x 01 -
relé (AL2, AL1) NC na AL1
0 1... Kontakt NC na AL2, kontakt
NO na AL1
Vystup je také mozné upravit pomoci ZAPNUTIM/VYPNUTIM dob zpozdéni.
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni gy T Jed-
funkce notky
C130 Prodleva vystupu 11 pfi Zadany rozsah je 0,0 az 100,0 s. x 0,0 S
zapnuti
Cli Prodleva vystupu 11 pfi x 0,0 S
vypnuti
L3 Prodleva vystupu 12 pfi Zadany rozsah je 0,0 az 100,0 s. x 0,0 S
zapnuti
133 Prodleva vystupu 12 pfi x 0,0 s
vypnuti
LMo Prodleva vystupu relé pfi | Zadany rozsah je 0,0 az 100,0 s. x 0,0 s
zapnuti
LM Prodleva vystupu relé pfi x 0,0 S
vypnuti

Poznamka Jestlize pouzivate funkci zapnutého zpozdéni u vystupni svorky (libovolny

parametr L 45, L 149 > 0,0 s), svorka [RS] (obnoveni) mirné ovliviuje pfechod
ZAPNUTO-VYPNUTO. Normalné (pfi pouziti prodlev vypnuti) vstup [RS] zp(-
sobi, Zze se vystup motoru a vystupy logiky spole¢né okamzité¢ VYPNOU.
Jestlize vSak néjaky vystup pouziva prodlevy vypnuti, po zapnuti vstupu [RS]
tento vystup zlistane ZAPNUTY po dalsi 1 s (pfiblizn&) pfed VYPNUTIM.
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Tabulka shrnuti vystupnich funkci — v této tabulce je struény vycet vSech
funkci logickych vystupl (svorky [11], [12] a [AL]). Podrobny popis téchto
funkci, souvisejicich parametrd, nastaveni a pfikladl zapojeni se nachazi
v Casti 4-6 PouZiti inteligentnich vystupnich svorek na strané 225.

Tabulka shrnuti vystupnich funkci
Kéd Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti

0o RUN Signal pfi spus- | ZAPNUTO | Pokud je méni¢ v rezimu spusténi.
teni VYPNUTO |Pokud je ménié v reZimu zastaveni.

01 FA1 Signal dosazeni | ZAPNUTO | Jestlize méa vystup do motoru zadanou frekvenci.
konstantnirych-  [vyPNUTO |Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pii
losti sklonu nab&hu/dob&hu.

ace FA2 Signal dosazeni | ZAPNUTO | Kdyz ma vystup na motor zadanou nebo vyssi
vy$Si nez zadané frekvenci, i kdyZ existuje sklon zrychleni (C042)
frekvence nebo zpomaleni (£043).

VYPNUTO | Pokud je vystup na motor VYPNUT nebo ma nizsi
nez zadanou frekvenci.

03 oL Vystraha preti- ZAPNUTO | Kdyz je vystupni proud signalu pretizeni vétsi nez
zeni zadany prah citlivosti (C04 ) signalu pfetizeni.

VYPNUTO |Kdyz je vystupni proud mensi nez zadany
prah citlivosti signalu odchylky.

o4 oD PFilis velka ZAPNUTO | Kdyz je chyba smycky PID vétsi nez zadany
odchylka smycky prah citlivosti signalu odchylky.

PID VYPNUTO |Kdyz je chyba smycky PID mens$i nez zadany
prah citlivosti signalu odchylky.
0s AL Vystup alarmu ZAPNUTO | Pokud doslo k signalu alarmu a signal nebyl smazan.
VYPNUTO | Pokud nedoslo k alarmu od posledniho smazani
alarmu nebo alarmu.

06 FA3 Signal dosazeni | ZAPNUTO | Pokud ma vystup na motor zadanou frekvenci
pfesné zadané pfi zrychleni (£042) a zpomaleni (C043).
frekvence VYPNUTO |Pokud je vystup na motor VYPNUT nebo m4 jinou

velikost, nez je zadana frekvence.

m oTQ Prekroceni krouti- | ZAPNUTO | Odhadovany kroutici moment motoru pfekracuje
ciho momentu zadanou uroven.

VYPNUTO | Odhadovany kroutici moment motoru je mensi
nez zadana uroven.
03 uv Signal pfi podpéti | ZAPNUTO | Méni¢ je v podpéti
VYPNUTO | Méni¢€ neni v podpéti
0 TRQ Omezeni krouti- | ZAPNUTO | Funkce omezeni krouticiho momentu je spusténa
ciho momentu VYPNUTO | Funkce omezeni krouticiho momentu neni spusténa
I RNT PrekroCeni doby |ZAPNUTO | Celkova doba spusténi ménice pfekracuje zadanou
spusténi hodnotu.
VYPNUTO | Celkova doba spusténi ménice nepfekracuje zadanou
hodnotu.
e ONT PrekroCeni doby |ZAPNUTO | Celkova doba napajeni ménice prekracuje zadanou
napajeni hodnotu.
VYPNUTO | Celkovéa doba napajeni ménice nepfekracuje zadanou
hodnotu.
13 THM Tepelna vystraha | ZAPNUTO | Akumulovany tepelny soucet pfekracuje hodnotu £06 1.
VYPNUTO | Akumulovany tepelny soucet prekracuje hodnotu C061.
13 BRK Uvolnéni brzdy ZAPNUTO | Vystup uvolnéni brzdy.
VYPNUTO |Zadna akce brzdy.
= BER Chyba brzdy ZAPNUTO | Doslo k chybé brzdy.
VYPNUTO | Provoz brzdy je v normalu.
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Tabulka shrnuti vystupnich funkci

Kod Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti
el ZS Signal 0 Hz ZAPNUTO | Vystupni frekvence je niz8i nez prah zadany
v parametru C0B3.

VYPNUTO | Vystupni frekvence je vysSi nez prah zadany
v parametru C063.

e DSE PFilis velka ZAPNUTO | Rozdil mezi hodnotou otéd€ek zadanych pomoci
odchylka otacek pfikazu a velikosti aktualnich otacek pfesahuje zada-

nou hodnotu POE7.

VYPNUTO | Rozdil mezi hodnotou otaéek zadanych pomoci
pfikazu a velikosti aktualnich otacek nepfesahuje
zadanou hodnotu POZ21.

23 POK Pfiprava poloho- |ZAPNUTO | Polohovani je dokon&eno.
vani VYPNUTO | Polohovani neni dokongeno.

cY FA4 Zadana frek- ZAPNUTO | Kdyz ma vystup na motor zadanou nebo vyssi
vence frekvenci, i kdyz zrychleni (C045) nebo zpomaleni
presahuje 2 (CO4B) klesa nebo stoupa.

VYPNUTO | Pokud je vystup na motor VYPNUT nebo ma nizsi
nez zadanou frekvenci.

5 FA5 Pouze zadana ZAPNUTO | Pokud ma vystup na motor zadanou frekvenci pfi
frekvence 2 zrychleni (£045) a zpomaleni (CO46).

VYPNUTO | Pokud je vystup na motor VYPNUT nebo ma jinou
velikost, nez je zadana frekvence.

cb oL2 Vystraha pfeti- ZAPNUTO | Kdyz je vystupni proud signalu pretizeni vétsi nez
zeni 2 zadany prah (C ! ! 1) signalu pretizeni.

VYPNUTO | Kdyz je vystupni proud menS$i nez zadany prah citli-
vosti signalu odchylky.

1 ODc Detekce odpo- ZAPNUTO | Pokud vstupni hodnota [O] < nastaveni b070
jeni analogového (detekovana ztrata signalu).
signalu O VYPNUTO |Pokud neni detekovana ztrata signalu.

cB OIDc Detekce odpo- ZAPNUTO | Pokud vstupni hodnota [Ol] < nastaveni k07 !
jeni analogového (detekovana ztrata signalu).
signalu Ol VYPNUTO | Pokud neni detekovana ztrata signalu.

31 FBV Vystup stavu ZAPNUTO | Pfechod do stavu ZAPNUTO, kdyZ je méni¢ ve stavu
zpétné vazby spusténi a proménna procesu PV smy¢&ky PID je
smyc¢ky PID mensi nez dolni mez zpétné vazby (CO53).

VYPNUTO | Pfechod do stavu ZAPNUTO, kdyz proménna pro-
cesu PV smycky PID pfesahuje honi mez zpétné
vazby (€052) a pfechody do stavu VYPNUTO, kdyz
ménic¢ pfejde ze stavu spusténi do stavu zastaveni.

3° NDc Chyba sité ZAPNUTO | Kdyz vyprsi komunikaéni €asova¢ watchdog

(doba zadana v parametru £077).

VYPNUTO |Kdyz bézna komunikace nespusti komunikaéni
¢asovac watchdog.

33 LOG1 Vystup logické ZAPNUTO |Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené
operace 1 parametrem L 43 logicka ,1°.

VYPNUTO |Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené
parametrem L 43 logicka ,0“.

34 LOG2 Vystup logické ZAPNUTO |Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené
operace 2 parametrem L B logicka ,1°.

VYPNUTO |Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené
parametrem L B logicka ,,0°.

35 LOG3 Vystup logické ZAPNUTO |Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené

operace 3

parametrem L 49 logicka ,1°.

VYPNUTO

Kdyz je vysledkem booleovské operace uréené
parametrem [ 49 logicka ,,0“.
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Tabulka shrnuti vystupnich funkci
Kod Symbol Nazev funkce Popis
moz- svorky
nosti
33 WAC Signal vystrahy ZAPNUTO | Zivotnost vnitfniho kondenzatoru skongila.
Zivotnostikon- [\/yPNUTO | Zivotnost vnitiniho kondenzatoru neskonéila.
denzatoru
40 WAF Signal vystrahy | ZAPNUTO | Zivotnost ventilatoru skonéila.
ti(i)\r/lc;tnosti ventila- [\/ypPNUTO |Zivotnost ventilatoru neskonéila.
4l FR Zahajeni signadlu | ZAPNUTO | Ménici byl dan pfikaz FW nebo RV.
na kontaktu VYPNUTO | Ménici nebyl dén pfikaz FW ani RV nebo oba pfikaz
zéroveri.
4e OHF Vystraha pfehrati | ZAPNUTO | Teplota chladi¢e pfesahuje zadanou hodnotu (COBY).
chladiciho zebra  [\/ypNUTO | Teplota chladice nepresahuje zadanou hodnotu (COBH).
43 LOC Signal detekce ZAPNUTO |Proud v motoru je mensi nez zadana hodnota (£033).
malého zatizeni  [\,ypNUTO |Proud v motoru neni mensi neZ zadana hodnota (C039).
Yy MO1 Vystup programo- | ZAPNUTO | Obecny vystup 1 je ZAPNUTY.
vani pohonu 1 [\/ypNUTO |Obecny vystup 1 je VYPNUTY.
45 MO2 Vystup programo- | ZAPNUTO | Obecny vystup 2 je ZAPNUTY
vani pohonu 2 [\/ypNUTO | Obecny vystup 2 je VYPNUTY.
46 MO3 Vystup programo- | ZAPNUTO | Obecny vystup 3 je ZAPNUTY.
vanipohonu 3 [\/ypNUTO |Obecny vystup 3 je VYPNUTY.
S0 IRDY Signal pfiprave- | ZAPNUTO | Ménici je mozné vydat pfikaz spusténi.
nosti k provozu  [\/ypNUTO | M&ni&i neni mozné vydat prikaz spusténi.
51 FWR Signal dopred- ZAPNUTO | Méni¢ pohani motor v dopfedném chodu.
ného chodu VYPNUTO | Ménié nepohani motor v dopfedném chodu.
52 RVR Signal zpétného | ZAPNUTO | Mé&ni¢ pohani motor ve zpé&tném chodu.
chodu VYPNUTO |Meénié& nepohani motor ve zp&tném chodu.
53 MJA Signal kritické ZAPNUTO | Meénic se vypina s velkou chybou.
chyby VYPNUTO | Méni¢ je v poradku (nevypina se s velkou chybou).
54 WCO Komparator ZAPNUTO | Hodnota analogového napétového vstupu
okna O lezi uvnitf komparatoru okna.
VYPNUTO |Hodnota analogového napétového vstupu
lezi vné komparatoru okna.
55 WCOI Komparator ZAPNUTO |Hodnota analogového proudového vstupu
okna Ol lezi uvnitf komparatoru okna.
VYPNUTO |Hodnota analogového proudového vstupu
lezi vné komparatoru okna.
58 FREF Zdroj pfikazu ZAPNUTO | Prikaz frekvence je vydan z ovladaciho panelu.
frekvence VYPNUTO | Ptikaz frekvence neni vydan z ovladaciho panelu.
59 REF Zdroj pfikazu ZAPNUTO | Prikaz spusténi je vydan z ovladaciho panelu.
spusteni VYPNUTO | Pfikaz spusténi neni vydan z ovladaciho panelu.
6O SETM Vybér druhého ZAPNUTO | Probiha vybér druhého motoru.
motoru VYPNUTO | Neprobiha vybér druhého motoru.
be EDM Sledovani vykonu | ZAPNUTO | Provadi se funkce vypnutého bezpeéného krouticiho
STO (vypnuty momentu
bezpecny krou-  [\/ypNUTO |Neprovadi se funkce vypnutého bezpeéného krouti-
tici moment) ciho momentu
(pouze vystupni
svorka 11)
b3 OPO Volitelny vystup | ZAPNUTO | (vystupni svorka volitelné karty)
desky VYPNUTO | (vystupni svorka volitelné karty)
55 no Nepouzito ZAPNUTO |-
VYPNUTO |-
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3-7-4 Parametry detekce nizkého zatizeni

Jestlize konfigurujete nasledujici para-
metry, pracuji spole¢né s funkci inteli-
gentniho vystupu. Parametr rezimu
vystupu (£03B) nastavuje  rezim
detekce, pfi kterém se ZAPNE signal
detekce nizkého zatizeni [LOC]. Je
mozné vybrat dva druhy rezima. Para-
metr Urovné detekce (£033) nastavuje
uroven nizkého zatiZeni.

Tato funkce generuje vystup logiky
v€asné vystrahy, aniZz by produkovala
udalost vypnuti nebo omezeni proudu

motoru (tyto efekty jsou dostupné v jinych funkcich).

Vlystupni
proud

ZAPNUTO t

Funkce ,,C* Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [ gy | Jed-
funkce notky
£038 |Rezim vystupu signalu | Dva kédy mozZnosti: x 01 -
nizkeho zatizeni 00... ACC/DEC/CST (zapnuto pfi
zrychleni/zpomaleni/konstant-
nich otackach)
0 1... Konst (zapnuto pouze pfi
konstantnich otackach)
£o3s Uroven detekce malého | Urduje troveri detekce nizkého x Jme- |A
zatizeni zatizeni, rozsah je 0,0 az 3,20 novity
X jmenovity proud proud

3-7-5 Parametry upravy vystupni funkce
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Vystup vystrahy pretizeni — nasledu-
jici parametry funguji spolu s funkci
inteligentniho  vystupu, pokud jsou
nakonfigurovany. Parametr drovné pre-
tizeni (CO4 1) nastavuje uroven proudu
motoru, pfi které se ZAPNE signal pre-
tizeni [OL]. Rozsah nastaveni je 0% az
200% jmenovitého proudu meénice.
Tato funkce generuje vystup logiky
vCasné vystrahy, aniz by produkovala
udalost vypnuti nebo omezeni proudu
motoru (tyto efekty jsou dostupné
v jinych funkcich).

Vystup prijeti frekvence — signal pfi-
jeti frekvence, [FA1] nebo [FA2], zna-
mena, zda vystup méniCe dosahl
cilovou frekvenci. Je mozné upravit
Casovani nabézné a sestupné hrany
signalu pomoci dvou parametri urCe-
nych pro sklony zrychleni a zpomaleni,
{042 a LO43. Dalsi informace naleznete
v &asti CAST 4 Operace a sledovéni na
strané 191.

Vystupni
proud

ZAPNUTO

Vystupni
frekvence

= -
r l-’“_|

[y g | /

Coa

Vystup
[FA2]

ZAPNUTO t
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Vystup PID FBV — chyba smycky PID  pran odchylky chyby smycky PID

je velikost (absolutni hodnota) rozdilu  (proménna procesu — pozadovana hodnota)
m?2| pozadovanou hodnotovu a pro- Vstup N

ménnou procesu PV (skuteCnou hod- RN

notou). Signal odchylky vystupu
smycky PID [OD] (k6d moznosti funkce
vystupni svorky 04) indikuje, kdy velikost Vstup
chyby prekrocila definovanou velikost. [0D]
Vystup pii malém/velkém krouticim
momentu — méni¢ provede vystup sig-

nalu pfilis velkého/malého krouticiho
momentu, kdyz detekuje, Ze odhadovany vystupni kroutici moment motoru
pfesahuje zadanou uroveri. Chcete-li tuto funkci povolit, pfifadte parametr
L1 (0OTQ — signal pfilis velkého/malého) inteligentni svorce vystupu. P¥ilis
velky nebo maly kroutici moment je mozné vybrat pomoci funkce L£OSY4.

Tato funkce ma vliv pouze v pripadé, kdy je jako vybér charakteristicka kfivka
V/f ,A044 nebo ,A244“ pouzito vektorové Fizeni bez senzorl. Pokud je vybrana
jakakoliv jina charakteristicka kfivka V/f, vystup signalu OTQ je nepredvidatelny.
Jestlize pouzivate méni¢ u vytahu, pouzijte signal OTQ ke spusténi brzdeéni.
Jako spoustéc brzdéni pouzijte signal dosazeni frekvence.

Vystup elektronické tepelné vystrahy — dalSi informace naleznete na
strané strana 237.

Vystup detekce nulové rychlosti — méni¢ provede vystup signalu detekce
otacek 0 Hz, kdyz vystupni sekvence ménice klesne pod prahovou frekvenci
zadanou v parametru urovné detekce nulové rychlosti (C063).

Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte parametr .2 {“ nékteré z inteligentnich
vystupnich svorek [11] az [12] (CO2 ! az LO22) nebo svorce vystupl relé
alarmu (COC6).

Tuto funkci je mozné pouzit na vystupni frekvenci ménice, kdyz je vybér
charakteristicka kfivka V/f zalozen na konstantnim krouticim momentu (VC),
snizeném krouticim momentu (VP), nezavislém V/F nebo vektorovém fizeni
bez senzord.

Vystup vystrahy prehfivani chladi¢e — ménic¢ sleduje teplotu chladice a pro-
vede vystup vystrahy pFehfivani chladiCe (OHF), jestlize teplota pfesahuje
uroven vystrahy pfehfivani chladi€e zadanou parametrem COBM.

Funkce ,,C¢ Upravy | Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis v rezimu EU Jed-
funkce spusteni notky
fo40 Rezim vystupu signalu Dva kédy moznosti: x 01 -
vystrahy pretizeni 00... ACC/DEC/CST (zapnuto pi
zrychleni/zpomaleni/kon-
stantnich otackach)
0 I... Konst (zapnuto pouze pfi
konstantnich otackach)
foq1 Uroveri vystrahy preti- 0,0: Vypnuto x Jmenovity A
0,1 x jmenovity proud proud
az 3,20 x jmenovity proud
£e41 | Uroven vystrahy preti- | 0,0: Vypnuto x Jmenovity A
Zeni, druhy motor 0,1 x jmenovity proud proud
az 3,20 x jmenovity proud
fo4e Dosazeni frekvence pfi | Ur€uje nastaveni prahu dosazeni x 0,00 Hz
zrychleni frekvence vystupni frekvence pfi
zrychleni, rozsah je 0,00 az
400,00 Hz.
fo43 Dosazeni frekvence pfi | Ur€uje nastaveni prahu dosazeni x 0,00 Hz
zpomaleni frekvence vystupni frekvence pfi
zpomaleni, rozsah je 0,00 az
400,00 Hz.
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Funkce ,,C¢ Upravy | Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis Vv rezimu EU Jed-
funkce spusteni notky
foq4 Prilis velka uroven Urcuje velikost dovolené chyby x 3,0 %
odchylky smycky PID smycky PID (absolutni hodnotu),
pozadovana hodnota — proménna
procesu, rozsah je 0,0 az 100,0%.
£o4s Dosazeni frekvence Zadany rozsah je 0,00 x 0,00 Hz
pfi zrychleni 2 az 400,00 Hz.
{046 Dosazeni frekvence Zadany rozsah je 0,00 x 0,00 Hz
pfi zpomaleni 2 az 400,00 Hz.
o Prevod méfitka sledu Urcuje méfitko vstupu pulza v 1,00
pulzt pro vystup EO 0,01 a2 99,99
£ose Horni mez zpétné vazby | Jestlize promé&nna procesu piekra- x 100,0 %
smycky PID ¢uje tuto hodnotu, smyc¢ka PID
VYPNE druhou fazi vystupu
smycky PID, rozsah je 0,0 az
100,0%.
£os3 Dolni mez zpétné vazby |Jestlize proménna procesu piekra- x 0,0 %
smycky PID ¢uje tuto hodnotu, smycka PID
ZAPNE druhou fazi vystupu
smy¢ky PID, rozsah je 0,0 az
100,0%.
£os4 Vybér pfili§ velkého/ Dva kédy moznosti: x 00 -
malého krouticiho 00... PFilis velky kroutici moment
momentu — . -
0 1... PFili§ maly kroutici moment
£055 Uroven piekrogeni krouti- | Zadany rozsah je 0 az 200%. x 100 %
ciho momentu
(dopfedny chod)
056 Uroveri prekro&eni krouti- | Zadany rozsah je 0 az 200%. x 100 %
ciho momentu (zpétna
regenerace)
£os7 Uroven prekrodeni krouti- | Zadany rozsah je 0 az 200%. x 100 %
ciho momentu (zpétny
chod)
£ose Uroveri prekrogeni krouti- | Zadany rozsah je 0 az 200%. x 100 %
ciho momentu
(dopfedna regenerace)
£os3 ReZim vystupu signalu Dva kody moznosti: x 01 -
prilis velkého/malého | gg . ACC/DEC/CST (zapnuto
krouticiho momentu pfi zrychleni/zpomaleni/
konstantnich otackach)
0 1... Konst (zapnuto pouze pfi
konstantnich otackach)
{061 Uroven tepelné vystrahy | Nastaveny rozsah je 0 az 100%. x 90 %
Nastaveni 0 znamena vypnuto.
{063 Uroven detekce frek- Zadany rozsah je 0,00 x 0,00 Hz
vence 0 Hz az 100,00 Hz.
£oe4 Uroven vystrahy prehfati | Zadany rozsah je 0,0 az 110,0 s. x 100 °C
chladiciho Zebra
cin Urovef vystrahy preti- 0,0 az 3,20 x jmenovity proud x Jmenovity A
zeni 2 proud
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3-7-6 Nastaveni sitové komunikace

V nasledujici tabulce je seznam parametrq, které slouzi ke konfiguraci portl
sériové komunikace ménie. Nastaveni ovliviuji, jak méni¢ komunikuje s digi-
talnim ovladacim panelem (napfiklad 3G3AX-OP05) a siti ModBus (pro
sitova pouziti méniCe). Nastaveni nelze upravit prostfednictvim sité kvuli
zajisténi stability sité. DalSi informace o fizeni a sledovani ménice prostfed-
nictvim sité naleznete v Casti Dodatek B Sitova komunikace ModBus na

strané 295.

Funkce ,,C“

Kod
funkce

Nazev

Popis

Upravy
Vv rezimu
spusténi

Vychozi
nastaveni

EU

Jed-
notky

ot

Vybér rychlosti komuni-
kace

Osm kédl moznosti:
03... 2 400 bps

04... 4 800 bps

05... 9600 bps

06... 19 200 bps
07... 38 400 bps
08... 57 600 bps
03... 76 800 bps

10... 115 200 bps

05

baud

toe

Vybér Cisla komunikaéni
stanice

Urcuje sitovou adresu ménice.
Rozsah je 1 az 247.

o

Vybér parity komunikace

TFi kody moznosti:
00... Zadna parita
01... Suda
02... Licha

00

£ms

+Vybér koncoveého bitu
komunikace

Dva kédy moznosti:
01... 1-bit
0e... 2-bit

01

bit

o6

Vybér chyby komunikace

Urcuje odpovéd ménice na chybu
komunikace. P&t moznosti:

00... Vypnuti

0 1... Zpomaleni-vypnuti (vypnuti
po zastaveni po zpomaleni)

0¢e... Ignorovat

03... Volnobéh (zastaveni po vol-
nobéhu)
Zpomaleni-zastaveni (zasta-
veni po zpomaleni)

04...

02

an

Casovy limit chyby komu-
nikace

Urcuje dobu komunikagniho ¢aso-
vace watchdog. Rozsah je 0,00
az 99,99 s 0,00 = vypnuto

0,00

toma

Doba ¢ekani komunikace

Doba, po kterou ménic¢ ¢eka po
prijeti zpravy, nez za¢ne vysilat.
Rozsah je 0 az 1 000 ms.

ms
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3-7-7 Nastaveni kalibrace analogového vstupniho signalu

Funkce v nasledujici tabulce
slouzi ke konfiguraci signalu
analogovych vstupnich svorek.
Tato nastaveni neméni charak-
teristiky napéti/proudu  nebo
charakteristika zatéz/zdroj
pouze nulovou hodnotu a rozsah
(méfitko) signald.

PoZadovana hodnota frekvence

Maximalni
frekvence

Max. frekv./2

200%

100%

50%

Tyto parametry jsou jiz pred 0
odeslanim upraveny a proto se 0V, 4 mA 5V, 12 mA 10V, 20 mA
nedoporucuje provadét upravy
u zakaznika.
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi ey T Jed-
funkce notky
fog+ |Uprava O Méfitko mezi pfikazem vnéjsi v 100,0 (%
frekvence na svorkach L-O
(vstup napéti) a vystupem frek-
vence, rozsah je 0,0 az 200,0%.
£oee Uprava Ol Mé&fitko mezi pfikazem vnéjsi v 100,0 | %
frekvence na svorkach L-Ol
(vstup proudu) a vystupem frek-
vence, rozsah je 0,0 az 200,0%.
£oes Uprava termistoru Méfitko vstupu PTC. v 100,0 (%
Rozsah je 0,0 az 200,0%.

Pozndmka KdyZ obnovite vychozi tovarni nastaveni, hodnoty se zméni na ty uvedené
v pfedchozim seznamu. Hodnoty pro vaSe pouziti zméfte ruéné podle
potfeby po obnoveni vychozich tovarnich nastaveni.

3-7-8 Ruzné funkce
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V nasledujici tabulce se nachazi riizné funkce, které nejsou v ostatnich skupi-

nach funkci.
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy | Jed-

funkce notky
£09! |Vybérrezimu ladéni* Zadejte ,00“. Nemérite. x 00 -
£l | Vybér UP/DWN Ridi pozadovanou rychlost ménige x 00 -

po vykonovém cyklu.

Dva kédy moznosti:

00... Neukladat (neukladat data

frekvence).

0 1... Ulozit (ulozit data frekvence).

L1102 | Vybér obnoveni UrCuje odpovéd na obnoveni v 00 -

vstupu [RS]. Ctyfi kody moznosti:

00... ZAPNUTO-OBNOVIT (obno-
veni vypnuti pfi zapnuti)

0 1... VYPNUTO-OBNOVEN; (obno-
veni vypnuti pfi VYPNUTI)

02... ZAPNUTO pfi vypnuti
(zapnuto pouze pfi vypnuti
(obnoveni kdyz je napajeni
ZAPNUTO))

03... Vypnuti OBNOVENO (pouze
obnoveni vypnuti)
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Funkce ,,C* Upravy Vychozi
V rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [ gy | Jed-
funkce notky
£ 103 | Vybér pfitazeni Uréuje rezim obnoveni po prove- x 00 -
frekvence deni obnoveni, tfi kddy mozZnosti:
00... spusténi 0 Hz
0 1... F pfifazeni (spusténi s pfifaze-
nim frekvence)
02... Aktivni f pfifazeni (opakované
spusténi s aktivnim pfifaze-
nim frekvence)
CioH Rezim smazani Frekvence pfi vyslani signalu na x 00 -
UP/DWN vstupni svorku, dva kédy moznosti:
g0... 0 Hz
0 1... data napajeni-ZAPNUTO

1 Nejen pro funkci Nahoru/dold, také uklada obsah parametru F001, jestlize je pomoci digitalniho ovladaciho

panelu zadana reference.

&Upozorném’ Rezim ladéni nemérite z dlivodl bezpecnosti. jinak mlze dojit k nepfedvida-

telnému chovani.

3-7-9 Funkce kalibrace analogového vystupu

Tyto funkce slouzi k upravé analogovych vystuptd FM a AM. vystupy jsou
upraveny v tovarné prfed odeslanim a proto v podstaté nepotiebuji dalSi
upravy u zakaznika. Jestlize vSak chcete zménit zisk podle systému (napfi-
klad charakteristiky analogového méfice), mizete k Upravam pouzit tyto

funkce.
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni

Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
C o5 Nastaveni zisku EO Zadany rozsah je 50 az 200%. v 100 %
C 106 Nastaveni zisku AM Zadany rozsah je 50 az 200%. v 100 %
o8 Nastaveni pfedpéti AM | Zadany rozsah je 0 az 100%. v 0 %
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3-7-10 Vystupni logika a ¢asovani

Funkce logického vystupu — méni¢ ma vestavénou funkci logického
vystupu. Jako operandy vyberte libovolné dva inteligentni vystupy a jejich
operatory AND, OR nebo XOR (exkluzivni OR). Symbol svorky nového
vystupu je [LOG]. Pomoci parametrt £02 {, £022 nebo LOZE je mozné sméro-
vat logické vysledky na svorku [11], [12] nebo svorky relé. Jako operandy
nelze pouzit LOG1-LOG3, no a OPO.

170

L0201 t--mn
11
Inteligentni vystupy r02a be--y
pouZzité vnitni — :
vstupy: L M2IC M5/ 148 | 12
RUN, FA1,FA2, ] H
oy (Nl e e |
OL, 0D, AL, Dc, > Operand A | CHq4/C ;Ir 1/C 150 r026 l--n
...EDM ' H
— 5 : " AL1
perator r
CM3rc :’I'-fE/v'__ 9 | AND, OR, XOR >
RUN, FA1,FA2, ] H Y'Y ALO
OL, 0D, AL, D, »{ Operand B
..EDM AL2
V nasledujici tabulce jsou v&echny &tyfi mozné kombinace vstupl a kazda ze
tfi dostupnych logickych operaci.
Operand Ovladaci panel
A B AND OR XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
e Vybér 1 signalu logického | VSechny programovatelné funkce x oo -
vystupu 1 dostupné pro logické (diskrétni)
L M3 | Vybér2signalu logického | VYStupy s vyjimkou LOG1 az x [ili -
vystupu 1 LOG3, OPO, no.
LMy Vybér operatoru signalu | PouZije logickou funkci k vypoctu x oo -
logického vystupu 1 stavu vystupu [LOG],
tfi moznosti:
00... AND
g1..OR
0e... XOR
L M5 Vybér 2 signalu logického | VSechny programovatelné funkce x oo -
vystupu 1 dostupné pro logické (diskrétni)
[ M6 | Vybér2signalulogického | VYStupy s vyjimkou LOG1 az x  |loo |-
Wetupa 2 oY LOG3, OPO, no.
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Funkce ,,C* Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni 1 Fy T Jed-
funkce notky
LM Vybér operatoru signalu | PouZije logickou funkci k vypoctu x oo -
logického vystupu 2 stavu vystupu [LOG],
tfi moznosti:
00... AND
01..0R
gc... XOR
L ~E Vybér 1 signalu logického | VSechny programovatelné funkce x oo -
vystupu 3 dostupné pro logické (diskrétni)
L3 | Vybér3signalu logického | VYStUpY s vyjimkou LOG1 az « oo |-
Vystupu 2 LOG3, OPO, no.
150 Vybér operatoru signalu | Pouzije logickou funkci k vypoctu x oo -
logického vystupu 3 stavu vystupu [LOG],
tfi moznosti:
00... AND
0!..0R
0c... XOR
3-7-11 DalSi funkce
Funkce ,,C“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusteni [y T Jed-
funkce notky
L 168 Cas vicestupfiového Zadany rozsah je 0 az 200 x 0 ms
uréeni otacek/polohy (x 10 ms)

Chcete-li se vyhnout Spatnému zadani vicestupriového uréeni kvili zpozdéni,
pomoci parametru £ (69 je mozné urcit ¢ekaci dobu. Jestlize je detekovan
vstup, data budou opravena po dobé definované parametrem [ 169.
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Skupina ,,H“: Funkce konstant motoru

Skupina parametri ,H“ konfiguruje meéni¢ podle charakteristik motoru. Hod-
noty HOO3 a HOOY je nutné ruéné nastavit podle motoru. Parametr HOO6 se
nastavuje pfi vyrobé. Chcete-li obnovit parametry na vychozi tovarni nasta-
veni, pouzijte postup 6-3 Obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni na strané
279. Pomoci parametru AQ4YY vyberte algoritmus Ffizeni krouticiho momentu
podle schématu.

+Podrobny popis automatického ladéni naleznete v &asti 3-8-3 Funkce auto-
matického ladéni na strané 175.

Funkce ,,H* Upravy Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis v rezimu EU Jed-
funkce spusteni notky
HO01 | Vybér automatického ladéni | K6dy moznosti: x 00 -
00... VYPNUTO (vypnuto)
01... ZAPNUTO (STOP)
0¢2... ZAPNUTO (otaceni)
HO002 | Vybér parametru motoru Kody moznosti: x 00 -
H202 | Vybér parametru druhého 00... Standardni parametr x 00 -
motoru motoru
0¢c... Parametr automatického
ladéni
HO03 | Vybér vykonu motoru Moznosti: 0,1/0,2/0,4/0,75/1,5/ Urceno vyko- kW
H203 Vybél’ VkanU druhého 2,2/3,7/5,5/7,5/11/15/18,5 x nem modelu KW
motoru kazdého
ménice.
H004 | Vybér poctu poll motoru Moznosti: 2/4/6/8/10/12/14/16/ x 4 poly
he < PR - 18/20/22/24/26/28/30/32/34/ <
H204 |Vyb t 10 druhéh x 4 I
oo DOCH PO ATINENO 1 36/38/40/42/44/46/48 poly
HO05 | Odezva otacek Zadany rozsah je 1 az 1 000. v 100 %
H205 | Druha odezva otacek v 100 %
HO06 | Stabilizacni parametr Konstanta motoru (uréena pfi v 100 -
H206 | Druhy stabilizaéni parametr | VYrob&), rozsah je 0 az 255. v 100 -
H020 | Parametr motoru R1 0,001 ~ 65,535 ohmu x ZaleZi na Ohm
H220 |Parametr R1 druhého motoru x vykonu motoru | Ohm
HO021 Parametr motoru R2 0,001~65,535 ohm( x Zalezi na Ohm
H221 | Parametr R2 druhého motoru x vykonu motoru | v
H022 | Parametr motoru L 0,01~655,35 mH x ZaleZi na mH
H222 | Parametr L druhého motoru x vykonu motoru | mH
H023 | Parametr motoru lo 0,01~655,35 A x Zalezi na A
H223 | Parametr lo druhého motoru x vykonu motoru | A
H024 | Parametr motoru J 0,001~9 999,000 kgm? x ZaleZi na kgm?
H224 | Parametr J druhého motoru x vykonu motoru | kgm?
HO30 Parametr motoru R1 (data 0,001~65,535 ohm x Ohm
automatického ladéni) Zalezi na
H230 | Parametr R1 druhého motoru x vykonu motoru. | Ohm
(data automatického ladéni)
HO031 Parametr motoru R2 (data 0,001~65,535 ohm x Ohm
automatického ladéni) Zalezi na
H231 Parametr R2 druhého motoru x vykonu motoru. | Ohm
(data automatického ladéni)
HO032 Parametr motoru L (data 0,01~655,35 mH x mH
automatického ladéni) Zalezi na
H232 | Parametr L druhého motoru x vykonu motoru. | mH
(data automatického ladéni)
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Funkce ,,H* Upravy Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis v rezimu EU Jed-
funkce spusteni notky
H033 Parametr motoru lo (data 0,01~655,35 A x A
automatického ladéni) Zalezi na
H233 | Parametr lo druhého motoru x vykonu motoru. | A
(data automatického ladéni)
HO034 | Parametr motoru J (data 0,001~9 999,000 kgm2 x kgm?
automatického ladéni) Zalezi na
H234 | Parametr J druhého motoru x vykonu motoru. | kgm?
(data automatického ladéni)
HO050 Zisk €lenu P pfi kompenzaci |0,00~10,00 v 0,2 -
skluzu pro Fizeni V/f se
zapnutou zpétnou vazbou
H051 Zisk ¢lenu | pfi kompenzaci | 0~1 000 v 2 -
skluzu pro Fizeni V/f se
zapnutou zpétnou vazbou

3-8-1

Vybér konstant motoru

Je mozné upravit nastaveni konstant motoru pohanéného ménic¢em.

Jestlize pomoci jednoho ménice pohanite vice motorl v rezimu fizeni zaloze-
ném na charakteristikach VC, VP nebo nezavisly V/F, spocitejte celkovy
vykon motorQ a pfi vybéru vykonu zadejte hodnotu blizkou celkovému vykonu
(HOO3/HEO3).

Jestlize pouzivate funkci automatického zvySeni krouticiho momentu, nasta-
veni konstanty motoru, ktera neodpovidaji motoru, mohou mit za nasledek
snizeni krouticiho momentu nebo nestabilni provoz motoru.

Pokud k Fizeni pouzivate vektorové fizeni bez senzorll (SLV — sensorless
vector control), je mozné vybrat konstanty motoru z nasledujicich t¥i typa.

1. Konstanty standardniho indukéniho motoru
Jestlize HOO2/H2O2=00, pouziji se konstanty motoru v parametrech HO20/
He2ld az HOSH/HZ22H. Standardnimi hodnotami motoru jsou pocéate¢ni hod-
noty v parametrech HO20/H220 az HOZH/HEeH.

2. Konstanty motoru ziskané pfi offline automatickém ladéni
Jestlize HOO2/HEO2=0¢2, pouziji se konstanty motoru v parametrech HJ30/
H230 az HO34/H234 ziskané offline automaticke ladéni.

3. Volné nastavené konstanty motoru
U pfikladd (1) a (2) je mozné konstanty motoru upravit ruéné. Podle hod-
noty parametru HOOZ/H202 zménite podle potfeby konstanty motoru v para-
metrech HO2O/H220 az HO24/HeeH nebo HO3O/H230 az HOFH/HEIH.

*1) Pfevedte moment setrvacnosti (J) na hodnotu hfidele motoru. Vétsi hod-
nota J ma za nasledek zrychleni odezvy motoru a rychlejsi zvySeni krouticiho
momentu. MenS§i hodnota J ma opacéné nasledky.

*2) V rezimech SLV mze méni¢ z povahy tohoto Fizeni vydat pfi nizkych
otackach opak daného provozniho pfikazu. V pfipadé specifické poruchy,
napfiklad pokud zpétny chod poSkodi stroj, zapnéte ochranu zpétného
chodu (b046).
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3-8-2 Vektorové rizeni bez senzort

Vektorové fizeni bez senzord umoznuje, aby ménic¢ presné fidil motor s vel-
kym pocateCnim krouticim momentem i pfi nizkych otackach. Vyhodnocuje
a fidi otacky motoru a vystupni kroutici moment podle vystupniho napéti
ménice, vystupniho proudu a konstant motoru zadanych v ménici. Chcete-li tuto
funkci pouzit, zadejte ,03“ pfi vybéru charakteristické kfivky V/f (RO44/R24Y).

Pfed pouzitim této funkce zadejte optimalni nastaveni konstant motoru, které
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je popsano drive.

PFi pouziti této funkce vénujte pozornost nasledujicim upozornénim:

1. Jestlize pomoci ménice pohanite motor, jehoZ vykon je o dvé tfidy nizsi
nez maximalni pouzitelny vykon ménice, maze byt problém ziskat odpovi-
dajici charakteristiky motoru.

2. Pokud nemuzete ziskat pozadované charakteristiky u motoru pohanéného
fizenim SLV, upravte konstanty motoru podle pfiznak( popsanych v nasle-

dujici tabulce.

Stav Priznak Metoda upravy Upravovan
a polozka
Napéjeni Kratkodoba zména otacek Zvyste hodnotu konstanty motoru R2 krok za | HO2 I/H22 |
je zaporna krokem ze zadané hodnoty az na 1,2 nasobek
zadané hodnoty.
Kratkodoba zména otacek Snizte hodnotu konstanty motoru R2 krok za HO2 IHee |
je kladna krokem ze zadané hodnoty az na 0,8 nasobek
zadané hodnoty.
Regenerace Nedostate¢ny kroutici Zvyste hodnotu konstanty motoru R1 krok za | HO20/H220
moment pfi nizkych otac¢kach |krokem ze zadané hodnoty az na 1,2 nasobek
(~ nékolik Hz) zadané hodnoty.
Zvyste hodnotu konstanty motoru lo krok za HO23/Hee3
krokem ze zadané hodnoty az na 1,2 nasobek
zadané hodnoty.
Spusténi Motor pfi spusténi Snizte konstantu motoru J ze zadané hodnoty. |HOZ4/HeeH
generuje razy. Snizte faktor odezvy otagek. HOOS/H205
Motor ma pfi spusténi Hodnotu funkce ochrany proti zpétnému chodu | bO46
kratkou dobu zpétny chod. (b046) nastavte na 01 (zapnuto).

Zpomaleni Motor bézi nestabilné Snizte faktor odezvy otacek. HOOS/H205
Snizte velikost konstanty motoru J ze zadané | HOZ4/HeeH
hodnoty.

Provoz za niz- | Ota¢eni motoru je nestabilni. | Zvyste faktor odezvy otacek. HOCH4/H2eH

kych otacek Zvyste velikost konstanty motoru J ze zadané | HOO5/H205
hodnoty.

Poznamka Poznamka 1) Pfi pohonu motoru, jehoz vykon je o jednu tfidu niz$i nez vykon
ménice, zménte omezeni krouticiho momentu (b04 | az b44), aby hodnota ,o.*
vypocitana vyrazem nepfekrocila hodnotu 200%. Jinak se mlze motor spalit.

o = ,mez krouticiho momentu“ x (vykon ménice)/(vykon motoru)

(Priklad) Jestlize ma motor vykon 0,75 kW a motor vykon 0,4 kW, mez krouti-
ciho momentu se vypocita nasledujicim zplsobem na zakladé predpokladu,
Ze hodnota by méla byt 200%:

Mez krouticiho momentu

(b04 1 to ba44)

= a X (vykon motoru)/(vykon ménice)
= 2,0 x (0,4 kW)/(0,75 kW) = 106%
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3-8-3 Funkce automatického ladéni

Méni¢ MX2 ma funkci automatického ladéni, aby umoznil uspokojivé fizeni
motoru diky automatickému zméfeni konstant motoru. Automatickeé ladéni je
efektivni pouze pro vektorové fizeni bez senzoru.

Automatické ladéni se zastavenim motoru (HOD =0 1)

Motor se pfi automatickém ladéni neotaci. Pokud by mohlo otaéeni motoru pfi
pouziti zplsobit poskozeni, pouzijte tento rezim. Konstanta motoru 10 (proud
bez zatéZze) a J (moment setrvacnosti) se nezméfi a zlistanou nezménény.
(Konstantu 10 Ize sledovat pfi otackach 50 Hz provozu V/f.)

Automatické ladéni s ota¢enim motoru (HOO /=02)

Motor se pfi automatickém ladéni otaci podle specialniho planu provozu.

Kroutici moment v8ak neni pfi automatickém ladéni dostatecny, coz miize

zpusobit problém se zatézi (napfiklad vytah muze sjet dold). Viz nasledujici

pokyny 8.-d).

PFi pouziti funkce automatického ladéni postupujte podle nasledujicich pokyna.

1. Pfi pouziti motoru, jehoZ konstanty nejsou zname, ziskejte konstanty po-
moci offline automatického ladéni.

2. Jestlize vybé&rem konstanty motoru (H002/H202) je standardni motor (01),
hodnotami standardniho motoru jsou poc¢ate¢ni hodnoty parametrti HO20/
HE2l to HOZ4/HEeH.

3. Data konstant motoru plati pfi jednofazovém zapojeni Y (hvézda) pfi frek-
venci 50 Hz.

4. Zadejte zakladni frekvenci (RO03) a napéti AVR (ROB2) podle specifikaci
motoru. Jestlize je napéti motoru jiné nez alternativy, zadejte zisk V/f
(RO4YS) podle nasledujiciho vzorce.
~nhapéti motoru (ADB2)“ x ,zisk vystupniho napéti (AD45)“ = ,jmenovité na-
péti motoru®

5. Spravné konstanty motoru se ziskaji pouze v pfipadé, Ze se pouZzije motor
stejné velikosti nebo o jednu velikost mensi. Pokud se pfipoji motor jiné ve-
likosti, nemusi se ziskat spravné hodnoty nebo nemusi byt dokoncena
operace automatického ladéni. V takovém pfipadé stisknéte klavesu za-
staveni/obnoveni a zobrazi se kéd chyby.

6. Vypnéte brzdéni stejnosmérnym proudem (AO5 =00) a jednoduché polo-
hovani (PO I2=00), jinak se nepodafi zmé&fit konstanty motoru spravné.

7. Deaktivujte svorku ATR (52: zapnéte zadani pfikazu pro kroutici moment),
jinak se nepodafi zmé&fit konstanty motoru spravné.

8. Jestlize provadite automatické ladéni s otacenim motoru (HOO I=0¢),
zkontrolujte nasledujici body.

a) Motor se otaci maximalné na 80% zakladni frekvence. Zkontrolujte,
zda to nepfedstavuje problém pro pouziti.

c) VsSechny brzdy by mély byt uvolnény.

d) P¥iautomatickém ladéni muze nedostatecny kroutici moment zpusobit
problém se zatézi (napfiklad vytah maze sjet dol(l). V takovém pfipadée
odpojte motor od stroje nebo jiné zatéze a provedte automatické ladé-
ni se samotnym motorem. Zméfeny moment setrvac¢nosti plati pro sa-
motny motor. Chcete-li data pouzit, pfictéte moment setrvacnosti
zatézujiciho stroje ke zméfenému momentu J po pfevedeni momentu
setrvacnosti na data hfidele motoru.

e) Jestlize ma pouziti omezeni (napfiklad vytah nebo stroj pro vrtani),
povolena mez ota¢eni mlze byt pfi automatickém ladéni prekro¢ena
a stroj mize byt poskozen.
9. 1kdyz je nastaven parametr 0 ! (automatické ladéni bez otaceni motoru)*,
motor se mliZe pfi automatickém ladéni mirné otacet.
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10. Jestlize provadite automatické ladéni s motorem o jednu velikost mensim,
zapnéte funkci omezeni pretizeni a nastavte Uroven omezeni pretizeni na
150% jmenovitého proudu motoru.

11. Jestlize je €as integrace potlaeni piepéti pfi zpomaleni (b {34) maly, au-
tomatické ladéni mlze zpUsobit vypnuti v disledku prepéti. V tom pFipadé
zvétSete hodnotu parametru b134 a zkuste znovu automatické ladéni.

12. Chcete-li spustit automatické ladéni, nastavte vystupni frekvenci (FOD 1)
vétsi nez pocatecni frekvenci (b0B2) bez ohledu na otaceni.

Postup offline automatického ladéni (s otacenim motoru)

Krok 1: Zadejte velikost Krok 2: Zadejte zakladni Krok 3: Zapnéte
motor a pocet pola. frekvenci automatické ladéni.
a napéti AVR.

o i Zakladni HOO 1 | —> 0
HOO3 Velikost motoru HOO3 frekvence | - | | i) |
HOOH Pély motoru AOBC | Napéti AVR {E}

Zobrazi se vysledek. Spusténi automatického ladéni Krok 4: Spustte ménic¢
pomoci zdroje
pfikazu spusténi.

RUN
= .

<

Step 5: Smazte zobrazeni pomoci !
klavesy zastaveni.

STOP
ESET

Krok 6: Aktivujte konstantu
motoru pomoci
parametru H002.

|HB’FJE‘|—>| 0 |

Po zadani pfikazu spusténi se motor spusti podle
nasledujicich kroka.

i

(1) Prvni stfidavé buzeni (bez otaceni).

(2) Druhé stfidavé buzeni (bez otaceni).

(3) Prvni stejnosmérné buzeni (bez otaéeni). - - - - -

(4) Provoz VIt (80 % zakladni frekvence).
(5) Provoz SLV (X % zakladni frekvence).

:
|
: (Poznamka 1)
[}
[}

(6) Druhé stejnosmérného buzeni (bez otaceni) <= - - -

(7) Zobrazeni vysledka.

_______________________________________________

Poznamka 1 Jestlize je otaceni vypnuto (HOQ =0 1), body (4) a (5) se pfesko¢i.

Poznamka 2 Jakmile je automatické ladéni dokonéeno, nastavte hodnotu parametrt HO02/
H202 na 02, jinak nemaji méfena data ucinek.

Poznamka 3 Rychlost ,X* po bodu (5) zavisi na dobé zrychleni/zpomaleni.
(T: delSi doba zrychleni nebo zpomaleni)

0<T<50[s]: X=40%
50 < T < 100 [s]: X=20%
100 < T [s]: X=10%

Poznamka 4 Jestlize automatické ladéni selZe, zkuste je spustit znovu.
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Poznamka 5 Jestlize dojde k vypnuti ménice pfi automatickém ladéni, automatické ladéni
se prerusi. Po odstranéni pficiny vypnuti opakujte automatické ladéni od zacatku.

Poznamka 6

Poznamka 7

Jestlize se méni¢ pfi automatickém ladéni zastavi pomoci pfikazu stop

(pomoci klavesy zastaveni nebo deaktivaci vstupu RUN), méfené konstanty
mohou zUstat. Spustte automatické ladéni znovu.

automatické ladéni selZze a zobrazi chybu.

3-8-4 Motor s permanentnimi magnety

Jestlize je nastavenim b 1 (=03 vybran rezim PM, po inicializaci b 1B0=0{ se
ve skupiné parametra ,H" objevi nové parametry motoru, které nahradi vét-
Sinu parametrd IM. V nasledujici tabulce jsou tyto nové parametry, jejichz
pomoci byste méli upravit charakteristiky motoru:

Jestlize zkousSite provést automatické ladéni s nastavenim nezavislého VI,

Funkce ,,H* Upravy Vychozi nastaveni
Kod Nazev Popis vrezimu gy T Jednotky
funkce spusténi
H102 | Vybér kddu motoru PM |00 Standardni parametr motoru x 00 -
02 Parametr automatického ladéni
H103 Vykon motoru PM 0,1az 18,5 x Podle jme- |-
H104 | Vybér poctu pol pocet polt 2/4/6/8/10/12/14/16/18/ novitych
motoru PM 20/22/24126/28/30/32/34/36/38/40/ hodnot
42/44/46/48 menice
H105 |Jmenovity proud PM 0,00 x jmenovity proud az 1,60 x x A
jmenovity proud
H106 PM parametr R 0,001 az 65,535 Q x Q
H107 PM parametr Ld 0,01 az 655,35 mH x mH
H108 PM parametr Lq 0,01 az 655,35 mH x mH
H109 PM parametr Ke 0,0001 az 6,5535 Vp/(rad/s) x Vpl/(rad/s)
H110 PM parametr J 0,001 az 9 999,000 Kg/m? x Kg/m?
H111 PM parametr R (data 0,001 az 65,535 Q x Q
automatického ladéni)
H112 PM parametr Ld (data 0,01 az 655,35 mH x mH
automatického ladéni)
H113 PM parametr Lq (data 0,01 az 655,35 mH x mH
automatického ladéni)
H116 Odezva rychlosti PM 1az 1000 v 100 %
H117 Poc¢ateéni proud PM 20,00 az 100,00% v 70,00 %
H118 Pocatecni ¢as PM 0,01 az60,00s v 1,00 s
H119 Stabilizacni parametr PM | 0 az 120% v 100 %
H121 Minimalni frekvence PM | 0,0 az 25,5% v 8,0 %
H122 | Proud bez zatéze PM 0,00 az 100,00% v 10,00 %
H123 Pocate¢ni metoda PM |00 Normalni x 00 -
g! IMPE
H131 Cekani PM IMPE 0 V 0 az 255 x 10 -
H132 Cekani na detekci PM | 0 aZ 255 x 10 -
IMPE
H133 | Detekce PM IMPE 0 az 255 x 30 -
H134 | Zisk napéti PM IMPE 0 az 200 x 100 -

Vychozi nastaveni nékterych parametrl se pfi vybéru motoru PM také zméni.
Prehled téchto parametr(i a nové vychozi nastaveni je v nasledujici tabulce:

Kod
funkce

Nazev

Nové vychozi nastaveni

b027

Funkce potlageni nadproudu

00 (VYPNUTO)

b083

Nosna frekvence

10 kHz

b089

Automatické snizeni nosné frekvence

00 (VYPNUTO)
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Omezeni motoru
s permanentnimi magnety.

Pfi pouziti motoru s permanentnimi magnety by méla byt zvazena nékteré

omezeni s ohledem na pouziti a funkénost.

Z pohledu pouziti zvazte nasledujici omezeni:

1. PM motor vzdy pouzivejte u pouZziti se snizenym krouticim momentem
s pocate¢nim krouticim momentem mensim nez 50%.

2. Méni¢ MX2 neni v rezimu PM vhodny na pouZiti s konstantnim krouticim
momentem, kde je potfeba rychlé zrychleni/zpomaleni a provoz pfi niz-
kych otackach. Motor PM nikdy nepouzivejte u pfepravnich stroji a zejmé-
na u vertikalniho zatizeni, napfiklad vytah(.

3. Pohon je schopen fidit az padesatinasobek momentu setrvacnosti motoru.

4. Jednim ménic¢em nelze fidit dva nebo vice motora.
5. Neprekralujte demagnetiza¢ni proud motoru.

Z funk&niho hlediska nejsou v rezimu PM k dispozici nékteré funkce a para-

metry, které jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Funkce

Souvisejici parametry

Rezim PM

Druhé fizeni

Inteligentni svorka vstupu SET08

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vystupu SETM60

Neni zobrazeno

Rizeni meze sledovani
krouticiho momentu

C027, C028

Omezeni vybéru

d009, d010, d012, b040, b045, C054, C059, P033, P034, P036, P041

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vstupu TL(40), TRQ1(41), TRQ2(42), ATR(52)

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vystupu OTQ(07), TRQ(10)

Neni zobrazeno

Zpétna vazba n-kodéru

PO03

Omezeni vybéru

d008, d029, d030, H050, H051, P004, P011, P012, P0O15, P026,
P027, P0O60, PO73, PO75, PO77

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vstupu PCLR(47), CP1(66), CP3(68), ORL(69),
ORG(70), SPD(73), EB(85)

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vystupu DES(22), POK(23)

Neni zobrazeno

Krokovy posun

A038, A039

Neni zobrazeno

Inteligentni svorka vstupu JG(06)

Neni zobrazeno

Rizeni IM A041, A044, A046, A047, b100, b113, H002, HO06, H020, HO24, Neni zobrazeno
HO030, HO34

Zisk V/f A045 Neni zobrazeno

AVR A081, A083, A084 Neni zobrazeno

Automaticky pohon Setfici | A085, A086 Neni zobrazeno

energii

Opakované spusténi
s aktivnim pfifazenim

b001, b008, b088, C103

Omezeni vybéru

b028, b030 Neni zobrazeno
frekvence
Potlac¢eni nadproudu b027 Neni zobrazeno
Spusténi pfi snizeném b036 Neni zobrazeno
napéti
Ochrana proti zpétnému b046 Neni zobrazeno
chodu
Ovladani brzdy b120, b127 Neni zobrazeno

Inteligentni vstupni svorka BOK(44)

Neni zobrazeno

Inteligentni vystupni svorka BRK(19), BER(20)

Neni zobrazeno

Offline automatické ladéni

H001

Omezeni vybéru

Dualni ohodnoceni

b049

Neni zobrazeno

Pfepnuti zdroje komeréniho
napajeni

Inteligentni vstupni svorka CS14

Neni zobrazeno

ZruSeni LAD

Inteligentni vystupni svorka LAC46

Neni zobrazeno
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3-9 Skupina ,,P“: DalSi parametry

Parametry skupiny P jsou pro dal$i funkce, napfiklad chybu moznosti, nasta-
veni n-kodéru (vstupu sledu pulzl), pfikaz krouticiho momentu, pfikaz polo-
hovani, programovani a komunikace pohonu (CompoNet, DeviceNet,
EtherCAT, ProfiBus, CAN Open).

3-9-1 Chyba volitelné karty

Je mozné urcit reakci ménice, kdyz dojde k chybé volitelné vestavéné karty.

Funkce ,,P¢ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
POO Vybér operace pfi chybé Dva kédy moznosti: x 00 -
moznosti 1 00... Vypnuti
0 1... Pokracovani v provozu

3-9-2 Nastaveni n-kodéru (vstupu sledu pulzt)

Rizeni otadek nebo jednoduché Fizeni polohy je mozné provadét pomoci
sledu pulzd. Parametry téchto funkci jsou v nasledujici tabulce. DalSi infor-
mace naleznete v &asti CAST 4 Operace a sledovani na stran& 191.

Funkce ,,P¢ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi T Ey | Jed-
funkce notky
POO3 Vybér svorky EA TFi kédy mozZnosti: x 00 -
00... Nastavena f
01...ZV n-kodéru
0e...EzSQ
POO4 ReZzim vstupu sledu pulzd Ctyfi kédy moZnosti: x 00 -
zpétné vazby 00...Jednofazovy
0 1...Dvoufazovy 1
0¢...Dvoufazovy 2
03...Jeden+fizeny
PO Pulzy n-kodéru Urcuje pocet pulzd n-kodéru x 512 -
(ppr), rozsah je 32~1 024 pulza.
PO Vybér jednoduchého fizeni Dva kédy moznosti: x 00 -
polohy 00...VYPNUTO
02...ZAPNUTO
PO M Soucinitel skluzu 0,0 az 400,0 x 125,0 | %
PO 15 Rychlost skluzu Zadany rozsah je poCatecni x 5,00 Hz
frekvence (b082) ~10,00 Hz
POCE Uroven detekce chyby nad- | Zadany rozsah je 0,0~150,0% x 1150 |%
mérné rychlosti
PO Uroven detekce chyby Zadany rozsah je x 10,00 |Hz
odchylky rychlosti 0,00~120,00 Hz,
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3-9-3 Nastaveni ovladani rychlosti

Jestlize nastavite hodnotu ,, 5 v parametru L0217 a ,00“ v parametru PO03, vystupni
frekvence je pak fizena vstupem jednofazového sledu pulz(i na svorku EA.

Funkce ,,P“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
funkce notky
POsS5 Méfitko frekvence sledu Urcuje pocet pulzd pfi maxi- x 1,5 kHz
pulzd malni frekvenci, zadany roz-
sah je 1,0~32,0 kHz.
POSE Casova konstanta filtru Zadany rozsah je 0,01~2,00 s. x 0,10 s
frekvence sledu pulzu
POST Klidové mnozstvi frekvence | Zadany rozsah je —100~100% x 0 %
sledu pulzt
POSA Mez frekvence sledu pulzl Zadany rozsah je 0~100% x 100 %
PSS Odpojeni napajeni sledu pulzt | 0,01 az 20,00 x 1,00 %

Parametr P059 funguje jako mezni frekvence vstupu pulzl, takze vSechny
frekvence pod touto frekvenci jsou pokladany za nulu. Procentualni hodnota
je zalozena na maximalni frekvenci nastaveni vstupu v parametru P055.

3-9-4 Nastaveni prikazu krouticiho momentu

fizeni krouticiho momentu v oteviené smyc¢ce je mozné dosahnout pomoci
nasledujicich parametrd. 100% kroutici moment odpovida jmenovitému
proudu ménice. Absolutni hodnota krouticiho momentu je zavisla na motoru.

Funkce ,,P¢ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kéd Nazev Popis spusténi | Ey | Jed-
funkce notky
PO33 Vybér vstupu referené- | Sest kddi moZnosti: x 00 -

niho krouticiho momentu |gg. o (svorka O)

01... Ol (svorka Ol)
03... OPE (digitalni ovladaci panel)

06... Moznost
PO34 Nastaveni referenéniho | Zadany rozsah je 0~200%. v 0 %
krouticiho momentu
PO36 Rezim klidového krouti- | Tfi kdédy moznosti: x 00 -
ciho momentu 00... VYPNUTO (zadny)
0 1... OPE (digitalni ovladaci panel)
05... Moznost 1
PO Hodnota klidového krou- | Rozsah je —200~200%. v 0 %
tictho momentu
PO38 Vybér polarity klidového |Dva kody moznosti: x 00 -
krouticiho momentu 00... Znaménko (se znaménkem)
0 1...Smér (zavislé na sméru
chodu)
PG39 Hodnota omezeni otacek | Zadany rozsah je 0,00~120,00 Hz. 4 0,00 Hz

pfi Fizeni krouticiho

momentu (dopfedny chod)
POH4O Hodnota omezeni otacek | Zadany rozsah je 0,00~120,00 Hz. 4 0,00 Hz
pfi Fizeni krouticiho

momentu (zpétny chod).
PO4 1 Doba pfepnuti fizeni ota- | Zadany rozsah je 0 az 1 000 ms. x 0 ms
Cek/krouticiho momentu

Chcete-li zapnout fizeni krouticiho momentu, je nutné pfifadit ,ATR"’ (zapnuti
vstupu pfikazu krouticiho momentu) jednomu z viceuéelovych vstupu (to zna-
mena, kdyZ je hodnota ,5¢" zadana pro néktery z parametrt ,£00 I az ,L007%).
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3-9-5 Jednoduché fizeni polohy

Jednoduché Fizeni polohy je mozné provadét pomoci jednoduchého fizeni n-
kodéru zpétnou vazbou. Na nasledujicich strankach je prehled parametr(
polohovani.

Kabelaz n-kodéru — nasleduje pfehled hardwaru vstupu sledu pulzG.

Typy vstupu pulzd Maximalni Svorka EA (5 az 24 VDC) Svorka EB (24 VDC)
frekvence

90° faz. rozdil dvoufazového |32 kHz faze A |Faze A Faze B

pulsu 2 kHz faze B (otevfeny kolektor PNP nebo | (otevfeny kolektor PNP nebo
napétovy typ vystupu) napétovy typ vystupu)

Jednofazovy pulz + smér 32 kHz Jednofazovy pulz Smér
(otevieny kolektor PNP nebo | (tranzistor nebo stykace spi-
napétovy typ vystupu) najici napajeni nebo pfipina-

jici zem)
Jednofazovy pulz 32 kHz Jednofazovy pulz -

(otevreny kolektor PNP nebo
napétovy typ vystupu)

2fazovy pulzni vstup

Pfipojte fazi A ke svorce EA a fazi B ke svorce EB. Protoze spole€na svorka
EB je stejna jako jiné vstupy, pouzijte vSechny vstupni svorky jako zdrojovou
logiku (otevieny kolektor PNP nebo napétovy typ vystupu). Napéti na svorce
EB by mélo byt 18 az 24 VDC. Pfifadte svorku EB ve vstupni svorce 7.

MX2

o—i¢ l_7J7

q
PLC 35
automat ¢

VDC P24

A U 1 EA

- N-kodér B Junr 7/EB
//

e

7 e |

7

Otevieny kolektor typu PNP nebo
n-kodér s napétovym vystupem

181



(@]
[V

Skupina ,,P“: DalSi parametry st 3-9

Jednofazovy pulzni vstup

Pripojte fazi A ke svorce EA a signal sméru ke svorce EB. Pro svorku EB je
k dispozici logika zatéZe/zdroje zménou polohy propojky. Pfifadte EB ve
vstupni svorce 7. Vstup ZAPNUTO je dopfedny chod a vstup VYPNUTO je
obraceny smér.

1 |_| vDC ();T‘_{ I?M;Q

P2
Vystup . | EA

7/EB

I19POX-N

[0
TT  auom
/ [
/ GND T in

Otevreny kolektor typu PNP nebo
n-kodér s napétovym vystupem

VvDC P24 MX2 VDC P24 MX2
—1 |—| vy ﬁ)—“—| I?T —1 |—| —()_K_er
stup| | | EA Vystup | | EA
< <
3 Smér| |7/EB 3 Smér| 7/EB
PLC ~—] PLC
automat automat
/T |\ 1\ L
GND \ T 7JT GND \ T 7J7

Tranzistor typu spotiebi¢ Tranzistor typu zdroj
Otevreny kolektor typu PNP nebo Otevieny kolektor typu PNP nebo
n-kodér s napétovym vystupem n-kodér s napétovym vystupem

Nastaveni jednoduchého fizeni polohy

« Jestlize nastavite hodnotu ,01“ jako hodnotu parametru [EA] (P003), sled
pulz(l se pak pouzije jako signal zpétné vazby z n-kodéru.

+ Jestlize nastavite hodnotu ,02“ jako hodnotu parametru vybéru polohy
(P012), zapne se jednoduché polohovani. (Pokud je nastavena hodnota
,00% zapne se parametr ,fizeni V/f se zpétnou vazbou®. DalSi informace
naleznete v ¢asti xx.

» Kombinaci 3 vstupnich svorek konfigurovanych jako CP1 az CP3 se fidi
data aZ 8 poloh.

» Kromé vstupU polohovani je nezbytny pfikaz spusténi. ProtozZe pfi poloho-
vani nezalezi na sméru otaceni, svorky FW i RV funguiji jako pfikaz spusténi.

* Rychlost polohovani je zavisla na zdroji frekvence (A001).
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» Data polohovani vyzaduji vice nez
Ctyfi Cislice s nejvy3si hodnotou.

Ctyfi Cislice, ale zobrazuji se pouze

Kod Polozka Data nebo rozsah Popis
POO3 Vybér svorky EA ot Zpétna vazba n-kodéru
POO4 ReZim vstupu sledu pulzu oo Sled jednofazovych pulzd
zpétné vazby ol Sled pulzti 1 90° faz. rozd. 2 faze
oe Sled pulzli 2 90° faz. rozd. 2 faze
o3 Sled jednofazovych pulzt + smér
PO 11 Pulzy n-kodéru 32az1024
PO 12 Vybér jednoduchého Fizeni oe Zapnuti jednoduchého Fizeni polohy
polohy
PO M Soucinitel skluzu 0.0 A 400.0 Vzdalenost, ktera se pouzije pro sek-
venci polohovani a operaci rychlosti
skluzu. 100,0% znamena, ze bézi jeden
motor.
PO 15 Rychlost skluzu Pocatecni frek-
vence az 10,00 Hz
POCE Uroveri detekce chyby nad- 0,0 az 150,0%
mérné rychlosti
PO Uroveri detekce chyby odchylky |0,00 az 120,00 Hz
rychlosti
POe Specifikace rozsahu polohovani |0 az +268 435 455 | Zobrazi se 4 Cislice s nejvysSi
(dopfedny chod) hodnotou.
PO13 Specifikace rozsahu polohovani |-268 435 455 az 0 | Zobrazi se 4 Cislice s nejvyssi
(zpétny chod) hodnotou.
P05 ReZim polohovani oo S omezenim
ot Bez omezeni (kratSi cesta). Parametr
PO0M je nutné nastavit na 00 nebo J 1.
PO Casovy limit odpojeni n-kodéru | 0,0 a2 10,0 s
POBO Rozsah opakovaného spusténi |0 az 10 000 [pulz(]
polohovani
Pog ! Ulozeni polohy pfi vypnuti napa- | 00: VYPNUTO
Jeni 01: ZAPNUTO
HO50 Zisk ¢lenu P pfi kompenzaci 0,00 az 10,00
skluzu pro fizeni V/f se zapnu-
tou zpétnou vazbou
HOS ! Zisk ¢lenu | pfi kompenzaci 0az1000s
skluzu pro Fizeni V/f se zapnu-
tou zpétnou vazbou
dies Sledovani pfikazu polohy —268 435 455 az
4030 Sledovani aktualni polohy +268 435 455
Cioe Vybér obnoveni 03 Vnitfni data se opakovanym spusténim
nesmazou.
£001-£007 | Vybér multifunkéniho vstupu 1 |47 PCLR: Smazani odchylky polohy.
f£0c 1-£oee | Vybér multifunkéniho vystupu o DSE: P¥ili§ velka odchylka otacek
COck 1112/AL o3 POK: Priprava polohovani

Poznamka 1 Jestlize se pouziva svorka 7/EB (P004=01~03), zadejte 85 (EB) ve vstupu 7
(C007). ZAPNUTO znamena dopfedu a VYPNUTO je zpétny chod.

Poznamka 2 P¥i pouziti 2fazového pulzu jsou maximalni frekvence faze A a B razné
(32 kHz pro fazi A, 2 kHz pro fazi B). Chcete-li zjistit smér otaceni pfi frek-
venci nad 2 kHz, vyberte pomoci parametru P004 metodu detekce.

PoO4

Polozka

Popis

gt

Sled pulz(i 1 90° faz. rozd. 2 faze

Zachovani posledniho sméru

0e

Sled pulzli 2 90° faz. rozd. 2 faze

Podle pfikazu spusténi (FW nebo RV).
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Poznamka 3

Poznamka 4

Pro soufadny systém otaceni plati, ze pokud je zadana hodnota ,0 I pro para-
metr P05, vybere se smér otaceni kratSiho smérovani. V tom pfipadé zadejte
pocet pulzl na jedno otoéeni v poloze 0 (PUBA). Tato hodnota musi byt kladné Eislo.

4 900 fikaz = 6 000
P075 = 00 PORO = BOOO
2000 6 000
Aktualni poloha P075 = 01
0/8 000

Jestlize je nastavena hodnota ,0 I“ v parametru PO15, parametr POOY by mél
mit hodnotu 00 nebo O 1.

V rezimu jednoduchého polohovani méni¢ pohani motor, dokud stroj nedo-
sahne cilovou polohu podle nasledujicich nastaveni a pak zastavi motor
pomoci stejnosmérného brzdéni.

<1> Nastaveni polohy

<2> Nastaveni otacek (nastaveni frekvence)

<3> Doba zrychleni a zpomaleni

(Stav brzdéni je aktivni, dokud se nevypne pfikaz spusténi.)

Prikaz spusténi

ZAPNUTO

Vystupni 4
frekvence

Jestlize je hodnota polohy uréena nastavenim polohy mala, méni¢

zpomali motor, aby se provedlo polohovani, dfive nez rychlost motoru

Nastavena
rychlost

dosahne

/ Rychlost skluzu (P015)

» Poloha

Vystupni

signal POK ZAPNUTO

Soucinitel skluzu (P014)

* V rezimu jednoduchého polohovani jsou nastaveni frekvence a zrychleni/
zpomaleni podle aktualnich nastaveni stejné jako normalni provoz.

Podle nastaveni stejnosmérného brzdéni a rychlost skluzu, polohovani
nemusi najet do pfesného bodu.

Jestlize je hodnota polohy uréena nastavenim polohy mala, méni¢ maze
zpomalit motor, aby se provedlo polohovani, dfive nez jeho rychlost
dosahne nastaveni rychlosti.

V rezimu jednoduchého polohovani se nastaveni sméru otaceni (FW
nebo RV) operacniho pfikazu ignoruje. Operacni pfikaz slouzi pouze jako
signal ke spusténi nebo zastaveni motoru. Motor je spustén v dopfedném
chodu, kdyz je hodnota ,cilova poloha“ -(minus) ,aktualni poloha“ kladna,
nebo zpétnym chodem, kdyZ je hodnota zaporna.

Poloha pfi zapnuti je vychozi poloha (data polohy = 0). Jestlize napajeni
vypnete, data aktudlni poloze jsou ztracena, pokud neni zapnuta funkce
ulozeni aktualni polohy pfi vypnuti napajeni (P081 = 1), ktera umoznuje
zachovat posledni polohu pfed vypnutim napajeni.

JestliZze je operaéni pfikaz zapnut a jako nastaveni polohy je zadana hod-
nota 0, polohovani je dokonéeno (s pouzitim stejnosmérného brzdéni)
bez spusténi motoru.
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» Zadanim hodnoty ,03 (pouze obnoveni vypnuti)* mizete provést vybér
rezimu obnoveni (€ 102). Jestlize zadate jinou hodnotu nez ,[3“ parametru
£ 102, pfi zapnuti svorky obnoveni ménice (nebo klavesy obnoveni) se
smaze Cita€ aktualni polohy. Chcete-li pouzit hodnotu citace aktualni
polohy po obnoveni méni¢e z vypnuti zapnutim svorky obnoveni (nebo
klavesy obnoveni), zadejte hodnotu ,03 jako nastaveni vybéru rezimu
obnoveni (L 102).

* Funkce PCLR je pfifazena vstupni svorce a zapnutim této svorky smazete
CitaC aktualni polohy. (Vnitfni ¢ita¢ odchylky polohy se vSak smaze takeé.)

+ V rezimu jednoduchého polohovani neni svorka ATR platna. (Rizeni krou-
ticiho momentu nepracuje.)

+ Jestlize je aktualni poloha mimo zadany rozsah, dojde k vypnuti ménice
(E83) a stavu dobéhnuti.

« Jestlize je chyba polohy vétsi nez hodnota v parametru P080, ménic se
automaticky vrati do zadaného bodu, zatimco je signal spusténi stale
zapnuty. Pokud mé& parametr PO80 hodnotu 0, tato funkce je vypnuta.

* V pfipadé, Ze se tato funkce pouziva, nezapomerite nastavit hodnotu
parametru P080 > P017.

» Parametry P017 a P0O80 jsou povazovany za pocty hran, je tedy nutné
tyto hodnoty vydélit 4, aby se prevedly na pulzy n-kodéru.

+ Jestlize nema parametr PO80 hodnotu ,0“ a podminka ,chyba polohy* >
P080 ma hodnotu true, méni¢ zrui DB a obnovi fizeni polohy.

» Chcete-li se vyhnout opakovani zastaveni a spusténi Fizeni polohy,
zadejte parametr P080, aby méla podminka PO80 > P017 hodnotu true.

FW | ON
1 [Hz] R
F001 [HZz]
P015
DB
\L
» t
Aktualni poloha 4
PO17 PO80
Ref. poloha <Y V“/
A
POK ZAPNUTO
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3-9-6 Funkce vicekrokového prepinani polohy (CP1/CP2/CP3)

Jestlize jsou funkce b6 (CP1)* az b8 (CP3)“ pfifazeny vstupnim svorkam [1]
az [7] (CO0 1az £007), mbzete vybrat vicekrokové polohy 0 az 7. Nastavte pre-
dem data polohy 0 az 7 pomoci parametrt POB0 az POE1. Pokud neni svorkam
nic pfifazeno, pfrikazem polohy bude poloha 0 (POED).

186

Kod Polozka Data nebo rozsah Popis
POBO | Vicekrokova poloha |P073 az P072 Definuje rdzné
— pfikaz 0 (zobrazuji se pouze polohy, které je
POG | | Vicekrokova poloha 4 Cislice s nejvyssi hodnotou) mozné urcit pomoci
— prikaz 1 digitalnich vstupu.
POBE | Vicekrokova poloha
— prikaz 2
POB3 | Vicekrokova poloha
— pfikaz 3
POBY | Vicekrokova poloha
— pfikaz 4
POBS | Vicekrokova poloha
— pfikaz 5
POBB | Vicekrokova poloha
— prikaz 6
POB7 | Vicekrokova poloha
— prikaz 7
Nastaveni polohy CP3 | CP2 | CP1
Vicekrokova poloha — pfikaz 0 (P060) |0 0 0
Vicekrokova poloha — pfikaz 1 (P061) |0 0 1
Vicekrokova poloha — pfikaz 2 (P062) |0 1 0
Vicekrokova poloha — pfikaz 3 (P063) |0 1 1
Vicekrokova poloha — pfikaz 4 (P064) |1 0 0
Vicekrokova poloha — pfikaz 5 (P065) |1 0 1
Vicekrokova poloha — pfikaz 6 (P066) |1 1 0
Vicekrokova poloha — pfikaz 7 (P067) |1 1 1

Chcete-li se vyhnout zadani Spatného vstupu kvili Casovému posunu jednotli-
vych vstup(ll, je mozné pomoci parametru (L I63) urcit dobu zadavani. Stav
vstupu se bere jako prednastaveny ¢as (L I69) po posledni zméné stavu
vstupu. (Dlouha doba zadavani zhorSuje odezvu vstupu.)

| Doba zadavani (€ 53) = 0

.,

< =
3 \' o
Piikaz polohy i Urcgne} d’oba _"'4
1 zadavani (C (B5)

CP1 ON
CP2 ON
CP3

= ON -

~ /

| Doba zadavani (C 59)
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3-9-7 Funkce prepnuti otaéek/polohy (SPD)
« Jestlize svorku SPD ZAPNETE, Fizeni otacek bude dostupné v rezimu
jednoduchého polohovani.
* Kdyz je svorka SPD ZAPNUTA, ¢ita¢ aktualni polohy ma hodnotu 0. Kdyz
je svorka SPD VYPNUTA, ménic¢ spusti operaci polohovani.

« Jestlize jsou data pfikazu polohovani 0 pfi VYPNUTI svorky SPD, méni¢
zacne zpomalovani okamzité. (Podle nastaveni stejnosmérného brzdéni
muze motor kolisat.)

+ Kdyz je svorka SPD ZAPNUTA, smér otadeni zavisi na prikazu spusténi.
Nezapomerite po pfepnuti na operaci polohovani zkontrolovat smér otaceni.

Vystupni frekvence
A

Pocitani pocatecni polohy
— >
Rizeni rychlosti Rizeni polohy
» Cas
7
Cilova poloha
Vstup SPD ZAPNUTO P
Parametr Polozka Data Popis

C001-C007 |Vybér multifunkéniho |73 SPD: Pfepnuti otdCek/polohovani
vstupu1az7

3-9-8 Funkce vraceni do vychozi polohy
» Pomoci vybéru rezimu vraceni do vychozi polohy (POEB) je mozné vybrat
dvé rizné funkce vraceni do vychozi polohy.
* Pfi spusténi vraceni do vychozi polohy (10: ORG) spusti méni¢ operaci
vraceni do vychozi polohy. Kdyz je vraceni dokon¢eno, data o aktualni
poloze se obnovi (0).

« Smér vraceni je uréen parametrem PO&S.
» Pokud neni vraceni fizeno, za vychozi polohu se povazuje poloha pfi

zapnuti (0).
Kod Polozka Data nebo rozsah Popis
POGB Rezim nulového navratu 0o Nizké otacky
01 Vysoké otacky 1
POBS Vybér sméru nulového oo FWD (dopfedny chod)
navratu ol REV (zpétny chod)

P00 Frekvence nulového navratu | 0,00 az 10,00 Hz
za nizkych otacek

PO Frekvence nulového navratu | 0,00 az 50,00 Hz
za vysokych otacek
£og! Vybér multifunkéniho vstupu |69 ORL: Signal meze
~ 1az7 nulového navratu
oo 10 ORG: Signal spusténi

nulového navratu
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(1) Vraceni do vychozi polohy za nizkych otacek (P068 = 00)

Vstup ORG ZAPNUTO | [1] Zrychleni na otacky PO70
Vstup ORL ZAPNUTO | [2] Provoz pfi nizkych otackach (P070)
Vystupni [3] Stejnosmérné brzdéni
frekvence 2] se ZAPNUTYM signalem ORL

Nizké otacky (P070)

1] [3]
Poloha
Vychozi poloha
(2) Vraceni do vychozi polohy za vysokych otacek (P068 = 01)
Vstup ORG ZAPNUTO | [1] Zrychleni na otacky PO71
2] Provoz pfi vysokych otackach (P071
Vstup ORL [ zapnuTO ] 2l pfi vysoky kaeh (PO71)
2] [3] Zpomaleni se ZAPNUTYM

Vystupni Vysokeé otacky (P071) signalem ORL
frekvence [4] Provoz pfi nizkych otackach

[3] (PO70) pfi zpétném chodu

(11 [5] Stejnosmé&rné brzdéni

. . s VYPNUTYM signalem ORL
Vychozi poloha

Poloha
(5] [
- Nizké otacky (P070)

[4]

3-9-9 Funkce prednastavené polohy

Jestlize parametr P083 neni 0 pfi pouziti funkce svorky vstup, parametr
,,PSET(91’)“, ktery byl nové pfidan jako zadany rozsah C001 az CO007 je
ZAPNUTY. Méni¢ ur¢i hodnotu (P083x4) do aktualni polohy v ramci Urovné.

Parametr PO83 je zde hodnota, ktera neni 4krat vynasobena jako pfikaz polohy.

Tato funkce ma vliv kdyz parametr PO75 (vybér rezimu polohovani) = 00, 01
(obé strany).

Kéd
Kéd

PoB3

Funkce ,,P“ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Nazev Rozsah nastaveni spusténi gy T Jed-
notky
Data pfednastavené polohy | -268 435 455 v 0 -
az 268 435 455

3-9-10 Polohovani s ovladanim brzdy

188

V pfipadé, ze je fizeni brzdéni vyznamné (b120=01), uzavfeni brzd s fizenim
polohy ma za nasledek vyznam jednoduchého fizeni polohy (P012=02). Igno-
rujte parametr b127 (frekvence vstfikovani u brzd) a pak pouzijte automaticky
parametr P015 (rychlost skluzu).

V pfipadé, Ze je funkce fizeni brzdéni zapnuta (b120=01) a je zapnuta funkce
jednoduchého polohovéani (P012=02), méni¢ ZAPNE brzdu, jakmile se fizeni
polohovani vypne. Zaroveri méni¢ automaticky ignoruje parametr (b127)
a pouzije parametr (P015) (nastaveni rychlosti skluzu) jako frekvenci brzdéni.
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V pfedchozim prikladé stejnosmérné brzdéni nepracuje v okamziku, kdy
konc€i fizeni polohy.

FW ON
f1 [Hz] R
F001 [HZ]
Parametr PO15 mijsto
parametru b127
\( Ne stejnosmérné
/ brzdéni
b125 ot
g ey
b121
Aktualni poloha ,
P017
Ref. poloha Yy

ZAPNUTO

POK

ZAPNUTO

BRK

Mechanicka brzda

3-9-11 Nastaveni uzivatelskych parametrti programovani pohonu
Dalsi informace o této funkci naleznete v &asti CAST 4 Operace a sledovani

na strané 191.

Funkce ,,P¢ Upravy Vychozi
Vv rezimu nastaveni
Kod Nazev Popis spusténi gy T Jed-
Kéd notky
VSechny zadané rozsahy v 0 -

P 00 | Parametry programovani

pohonu U(00) az U(31) jsou 0~65 535.

N
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4-1 Uvod

CAST 4
Operace a sledovani

V pfedchozi kapitole 3 se nachéazel referenéni seznam vSech programovatel-
nych funkci méni¢e. Doporu€ujeme, abyste si nejdfive prosli seznam funkci
ménice a ziskali obecnou pfedstavu. Tato kapitola navazuje na tyto védomosti
nasledujicim zplsobem:

1. souvisejici funkce — nékteré parametry pracuji s nastavenim ostatnich
funkci nebo na nich zavisi. V této kapitole se nachazi ,pozadovana nasta-
veni“ programovatelnych funkci, ktera mohou slouzit jako kfizové referen-
ce a pomUcka nazorné ukazuijici, jak na sebe funkce vzajemné pusobi.

2. Inteligentni svorky — nékteré funkce jsou zavislé na vstupnim signalu
svorky konektoru fidici logiky nebo generuji vystupni signaly v jinych pfi-
padech.

3. Elektricka rozhrani — v této kapitole je popsano vytvafeni spojeni mezi
ménic¢em a jinymi elektrickymi zafizenimi.

4. Automatické ladéni — v této kapitole je popsano, jak provést automatické
ladéni, aby se dosahlo efektivniho Fizeni motoru.

5. Polohovani — v této kapitole je popsano, jak vytvofit jednoduché poloho-
vani pomoci zpétné vazby n-kodéru (PG).

6. Operace smycky PID — méni¢ MX2 ma vestavénou smycku PID, ktera
vypocita optimalni vystupni frekvenci ménice pro fizeni externiho procesu.
Tato kapitola zobrazuje parametry a vstupni/vystupni svorky asociované
s provozem smycky PID.

7. Pouziti vice motori —jeden méni¢ MX2 muze byt v nékterych typech po-

uziti pouzit se dvéma nebo vice motory. V této kapitole jsou popsany elek-
tricka propojeni a parametry ménice pfi pouziti vice motord.
Témata v této kapitole vam mohou pomoci rozhodnout prvky dulezité pro
vaSe pouziti a zpusob jejich pouziti. Zakladni instalace v kapitole 2 kon¢ila
testem napajeni a spusténim motoru. Tato kapitola nyni za¢ina od tohoto
bodu a popisuje, jak udélat z méni¢e soucast rozsahlého fizeni nebo au-
tomatizovaného systému.

4-1-1 Zpravy upozornéni operacnich postupu

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Dfive nez budete pokraCovat, pfectéte si nasledujici zpravy upozornéni.

Casti chladi¢e budou mit vysokou teplotu. Nedotykejte se jich. Jinak hrozi
nebezpedi popalenin.

Rychlost méni€e je mozné snadno zménit z nizké na vysokou. Pfed zapnutim
ménice zkontrolujte mozZnosti a omezeni motoru a stroje. V opaéném pfipadé
muze dojit k zranéni osob.

Jestlize provozujete motor frekvenci vyssi, nez je standardni vychozi nasta-
veni ménice (50 Hz/60 Hz), zkontrolujte charakteristiky motoru a stroje
u pfislusného vyrobce. Motor provozuijte s vy$Simi frekvencemi pouze se sou-
hlasem vyrobcu. Jinak hrozi nebezpeéi poskozeni vybaveni.
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4-1-2 Zpravy vystrah operacnich postupu

&VYSTRAHA Napajeni zapnéte pouze po uzavieni predni ¢asti skiiné. Kdyz je méni¢ napa-
jen, neotvirejte pfedni Cast skfiné. Jinak hrozi nebezpeli zasazeni elektric-
kym proudem.

AVYSTRAHA Nepracuijte s elektrickym vybavenim vihkyma rukama. Jinak hrozi nebezpeci
zasazeni elektrickym proudem.

&VYSTRAHA Kdyz je méni¢ napajen, nedotykejte se svorek ménice, i kdyz je motor zasta-
ven. Jinak hrozi nebezpecéi zasaZeni elektrickym proudem.

&VYSTRAHA Jestlize je vybran rezim opakovani, motor se miize nahle znovu spustit po
zastaveni po vypnuti. Pfed pfiblizenim se ke stroji zkontrolujte, Ze je ménic
vypnut (instalujte stroj tak, aby byla obsluha v bezpedi i v pfipadé, ze se
méni¢ znovu spusti). V opacném pFipadé muze dojit k zranéni osob.

AVYSTRAHA Jestlize je napdjeni na kratkou dobu vypne, méni¢ se mize znovu spustit,
pokud se napajeni obnovi a pfikaz spusténi je aktivni. Pokud by opakované
spusténi pfedstavovalo nebezpedi pro obsluhu, pouzijte spinaci obvod, aby
nedoslo k opakovanému spusténi po obnoveni napajeni. V opacném pfipadé
muze dojit k zranéni osob.

&VYSTRAHA Klavesa STOP funguje pouze v pfipadé, Ze je povolena funkce zastaveni.
Zkontrolujte, Ze je klavesa STOP povolena samostatné mimo funkci nouzo-
vého zastaveni. V opaéném pfipadé mlze dojit k zranéni osob.

&VYSTRAHA Jestlize se pfi udalosti vypnuti pouZije obnoveni alarmu a spusti se piikaz
spusténi, méni¢ se automaticky opakované spusti. Zkontrolujte, Ze k obno-
veni alarmu dojde pouze po kontrole, Ze je pfikaz spusténi vypnuty. V opac-
ném pfipadé muze dojit k zranéni osob.

&VYSTRAHA Nedotykejte se vnitfnich ¢asti napajeného ménice, ani do néj nevkladejte
vodivé objekty. Jinak hrozi nebezpeli zasazeni elektrickym proudem nebo
poZzaru.

AVYSTRAHA Jestlize je zafizeni zapnuto a pfikaz spusténi je jiz aktivni, motor se automa-
ticky spusti a mlze dojit ke zranéni. Pfed zapnutim zkontrolujte, zda neni
pfikaz spusténi aktivni.

/N\VYSTRAHA Pokud je zakazana klavesova funkce STOP, stiskem klavesy STOP se ménié
nezastavi ani se neresetuje vypinaci alarm.

&VYSTRAHA Pokud to pouziti vyzaduje, dbejte na zajisténi pritomnosti nezavislého tladitka
STOP.
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4-2 Pripojeni k PLC automatim a dalSim zarizenim

/\ Upozornéni

Ménice spolecnosti Omron (pohony) jsou uzite¢né v mnoha typech pouziti.
Pfi instalaci ménie usnadriuje klavesnice ménice (nebo jiné programovaci
zafizeni) pocatecni konfiguraci. Po instalaci méni¢ bude obvykle dostavat
fidici pfikazy prostfednictvim konektoru fidici logiky nebo sériového rozhrani
z jiného fidiciho zafizeni. U jednoduchého pouziti, napfiklad Fizeni rychlosti
jednoho pasového dopravniku, staci obsluze k Fizeni pfepinaé spusténi/
zastaveni a potenciometr. Pfi slozitém pouziti muzete mit je mozné pouzit
jako Fidici jednotky systému programovatelné ridici jednotky (PLC — program-
mable logic controller) s nékolika pfipojenimi k ménici.

Neni mozné v této pfiru€ce pokryt vSechny mozné typy pouziti. Bude pro vas
nezbytné znat elektrické charakteristiky zafizeni, ktera chcete k ménici pfipo-
jit. Pak mazete pomoci informaci v této €asti a nasledujicich ¢astech tykaji-
cich se funkci I/O svorek rychle a bezpe&né pfipojit tato zafizeni k ménici.

Pokud pouziti pfekro¢i maximalni proudové nebo napétové charakteristiky
bodu pfipojeni, je mozné poskodit ménic¢ nebo jina zafizeni.

mezi ménicem

Propojeni

a ostatnimi zafizenimi zavisi na Jine zan%em ndvrat Menic MX2
elektrickych  vstupnich/vystup- vstupni- 44— Vystupni
nich charakteristikach na obou e »_obvod
koncich kazdého propojeni, jak Vystupni navat | QRIORG
ukazuje diagram vpravo. Konfi- obvod |« signalu obvod
gurovatelné vstupy ménice pfiji-

maji zdrojové vystupy (PNP)

nebo - spotfebicové  vystupy Jing zarizent MEnic MX2
(NPN) z externich zafizeni *

(napfiklad  PLC  automatu). — BN 24V
V této kapitole jsou zobrazeny L < )
vnitfni elektrické soucasti

méni¢e na kazdé 1/0O svorce. "j (1 H

V nékterych pfipadech je nutné "j ~|

vloZit zdroj napéjeni do kabelaze —E— T
rozhrani. obvod
Chcete-li se vyhnout pogkozeni : —L8 ’
vybaveni a dosahnout plynulého j :

béhu pouziti, doporucujeme

nakreslit schéma kazdého pro- _E_

pojeni mezi méniCem a jinym

zarizenim. Ve schématu zakres- GND _E i

lete vnitfni soucasti kazdého

zafizeni, aby tvofily uplnou

smycCku obvodu.
Po vytvofeni schématu:

1. Zkontrolujte, Ze proud a napéti kazdého pfipojeni je v ramci provoznich
mezi kazdého zafizeni.

2. Zkontrolujte, ze smysl logiky (aktivni v logické jedni¢ce nebo aktivni v lo-
gické nule) ZAPNUTYCH/VYPNUTYCH pfipojeni je spravna.

3. Zkontrolujte nulu a rozsah (koncové body kfivky) analogovych pfipojeni
a zkontrolujte, ze méfitko od vstupu na vystup je spravné.

4. Seznamte se s tim, co se stane na urovni systému, jestlize n&jaké konkrét-
ni zafizeni ztrati napajeni nebo zacne byt napajeno pozdéji nez ostatni.
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4-2-1

JistiC

Priklad zapojeni

Nasledujici schéma ukazuje obecny pfiklad zapojeni konektor(i logiky kromé
zakladniho zapojeni napajeni a motoru popsaného v kapitole 2. Ugelem této
kapitoly je pomoci vam urcit spravna zapojeni riznych svorek podle poza-
davku pouziti.

r======== -I l
! 1
! R
Zdroj napajen, —:—O\O—E— W
3fazovy nebo ! | 1
1fazovy, podie _5_0 NO— S
modelu ménice ! \ (Lzl]
! i
o o] o
L, 1
Inteligentni vstupy,
7 svorek
P24}
Chod vpred
POZNAMKA:

U kabelaze inteligentnich

1/0 a analogovych vstupli
pouZijte kroucenou dvojlinku/
stinény kabel. Pripojte stinény
kabel kazdého signalu na jeho
prislusnou spolecnou svorku
pouze na konci u ménice.
Vstupni impedance kazdého
inteligentniho vstupu je 4,7 kQ

Vstupni
obvody

jako diskrétni vstup

[5] konfigurovatelna

MX2

Stejnosmérna
tlumivka
(volitelnd)

Brzdnd
jednotka
(volitelnd)

nebo vstup termistoru
Vystup s otevienym kolektorem
Vystupni obvod Signal dosazeni frekvence
T1/EDM
Termistor
Kratka propojka PLC "
(zdrojovy typ) <
L e
Zemnéni vstup( logiky 1 -N—T L
X
Mgiic pre EME
frekvence =~ P Zakoncovaci odpor (200 Q) Spolecné pro vystupy logiky
|E_0_| (Méni se bocnim vypinacem)
» - 7]
L | IR G .
MEFiC — ' :
napéti _ Vysilac- Port sériové komunikace
m‘l 1 pfijima¢ RS485 (RS485/ModBus)
i 7 | \i SN ]
Analogova reference m prijimac 10VDC |_-|__|
0~10VDC ||='::
) 0 PribiEng 10 | @ Vysila Port RJ45
iblizné - - . o
4~20 mA |£|_| _ j’ prijimat RS485 <:> (volitelny port ovladaciho panelu)
Vstup sledu pulst Priblizné 100 Qrgr #”L I N
24 \DC 32 kHz max. L Vysilac- USB port (mini B)
Fiimat USB <:> (komunikaéni port PC)
EA prijimac Napajeni USB: Vlastni napajeni
z J iy v T
® ® |_|. = Volitelna Fidici <:> Volitelny konektor portu
Uzemnéni pro analogové signaly 1 jednotka portu
. T
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Cast 4-3

4-3 Specifikace signalu ridici logiky

Konektory Fidici logiky se nachazeji pfimo pod pfednim krytem skfiné. Kon-
takty relé se nachazi nalevo od konektort logiky. Oznaceni konektoru je
nasledujici.

Komunikace
RS485 Logické vstupy
I 1
[sn[7]6]s5]afs]2]1]L[PiC]re

automat

Kratka

[speofea]H JoJor]L Jam]ome] 12] 11] provika
Ll I |

Komu- Vystup Vstup  Analogovy Analogovy Logicky
nikace sledu  sledu vstup vystup vystup
RS485 pulzii pulzii

Nazev svorky Popis Charakteristiky

P24

+24 V pro vstupy logiky

24 VDC, 100 mA v¢etné DI (5 mA kazda).
(nepropojovat se svorkou L)

PLC automat

Spole¢na inteligentnim vstupim

Tovarni nastaveni: Zdrojovy typ (pfipojeni [P24] ke svorkam
[11~[7] ZAPNE kazdy vstup). Chcete-li svorku zménit na spotfe-
biCovy typ, odstrante kratkou propojku mezi svorkami [PLC] a [L]
a zapojte ji mezi svorkami [P24] a [L]. V tom pfipadé pfipojeni
svorky [L] ke svorkam [1]~[7] kazdy vystup ZAPNE.

1 Vstupy diskrétni logiky Napéti mezi jednotlivymi vstupy a svorkou PLC

2 (Svorky [3], [4], [5] a [7] maji dvoji | Napéti ve stavu ZAPNUTO: min. 18 V

3/GS1 funkci. DalSi informace naleznete | Napsti ve stavu ZAPNUTO: max. 3 V

4/GS2 oty )”a souvisejicich Maximalni dovolené napéti: 27 VDC

5/PTC Proud pfi zatézi: 5 mA (pfi 24 V)

6

7/EB

GS1(3) Vstup bezpecného zastaveni GS1 | Funk&nost je zaloZzena na normé ISO13849-1.

GS2(4) Vstup bezpecéného zastaveni GS2 | DalSi informace naleznete v dodatku.

PTC(5) Vstup termistoru motoru. Pfipojte termistor motoru mezi svorky PTC a L a pfifazenim
[19:PTC] muzete zjistit teplotu motoru vypnutim pfi pfekroc¢eni
hodnoty 3 kOhm. Nastavte hodnotu 19 parametru C005.

EB(7) Vstup sledu pulzt B Vstupni pulz maximalné 1,8 kHz.*
Napéti ve stavu ZAPNUTO: min. 18 V
Napéti ve stavu ZAPNUTO: max. 3V
Maximalni dovolené napéti: 27 VDC
Proud pfi zatézi: 5 mA (pfi 24 V)

EA Vstup sledu pulzd A Vstupni pulz maximalné 32 kHz.

Napéti mezi jednotlivymi vstupy a svorkou L
Napéti ve stavu ZAPNUTO: min. 4 V
Napéti ve stavu ZAPNUTO: max. 1V
Maximalni dovolené napéti: 27 VDC

L (horni Fada) *1

Zemnéni vstupl logiky

Soucet vstupnich proud [1]~[7] (navrat)

11/EDM

Vystupy diskrétni logiky [11]

(Svorka [11] ma dualni funkci.
Dalsi informace naleznete v popisu
a na souvisejicich strankach.)

Vystup s otevienym kolektorem

Mezi kazdou svorkou a svorkou CM2
Maximalni dovolené napéti: 27 V
Maximalni dovoleny proud: 50 mA

12 Vystupy diskrétni logiky [12] Pokles vstupniho napéti ve stavu ZAPNUTO: max. 4 V
Jestlize je zapnuta funkce sledovani externiho zafizeni EDM,
funkénost je zaloZzena na normé 1ISO13849-1.

CM2 Zemnéni vystupu logiky 100 mA: [11], [12] navrat proudu

AM Vystup analogového napéti maximalné 0~10 VDC 1 mA
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Nazev svorky

Popis

Charakteristiky

EO

Vystup sledu pulzu

vystupni pulz: max. 32 kHz
Vystupni napéti: 10 VDC
Maximalni dovoleny proud: 2 mA

L (spodni fada)*2

Uzemnéni pro analogové signaly

Soucet proudt [Ol], [O] a [H] (navrat)

Ol

Vstup analogového proudu

rozsah 0 az 20 mA, jmenovity
20 mA,
vstupni impedance 100 Q

Vstup analogového napéti

rozsah 0 az 10 VDC, jmenovity
10 vVDC

vstupni impedance 10 KQ

+10 V analogovy referenéni signal

10 VDC jmenovity
Maximalni dovoleny proud: 7 mA

SP, SN

Svorka sériové komunikace

Pro komunikaci sbérnici RS485 Modbus
Max. otacky: 115,2 kbps

Vestavény zakon€ovaci odpor: 200 Q
Vybér bo€nim vypinacem

ALO

Spole¢ny kontakt relé

AL1*3

Kontakt relé, normalné otevieny

AL2 "3

Kontakt relé, normalné zavieny

Max. vykon kontaktu
AL1-ALO:
250 VAC, 2 A (odpor)
0,2 A (indukce)
AL2-ALO:
250 VAC, 1 A (odpor)
0,2 A (indukce)
Min. vykon kontaktu:
100 VAC, 10 mA
5VDC, 100 mA

4-3-1 Priklad zapojeni svorky fidici logiky (zdrojova logika)
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Poznamka 1

Poznamka 2

Poznamka 3

* V kombinaci se vstupem sledu pulzil A se pouziva ke kontrole sméru pfi frekvenci

mensi nez 1,8 kHz.

Dvé svorky [L] jsou uvnitf mé&niCe elektricky propojeny.

Doporucujeme pouzit svorku [L] pro uzemnéni logiky (napravo) pro obvody

logickych vstupl a svorku [L] pro uzemnéni analogovych vstupu (nalevo) pro
analogové 1/0 obvody.

oviladaci panel na strané 214.

Konfigurace relé spinaci/rozpinaci je obracena. Viz &ast 4-5-11 Vynuceny

R

Kratka propojka

\ \ \ \ (zdrojové logika)

SN | 7/EB | 6 |5/PTC|4/GS2|3/GS1| 2 1 PLC | p24
automat

SP | EO | EA H 0 ol L | AM | CM2 | 12 [11/EDM

Variabilni odpor ?<_\
k nastaveni frekvence —
(1kQ-2kQ)

Méric frekvence

| p— | ]

DO

Poznamka Jestlize je relé pfipojeno k inteligentnimu vystupu, instalujte na civce relé
(v zavérném sméru) diodu k potlaceni Spicky vypnuti.
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Poznamka 1

4-3-2 Logika zatéze/zdroje inteligentnich vstupnich svorek

Logika zatéze/zdroje se prepina kratkou propojkou podle nasledujiciho

obrazku.

Logika zatéze

2 |1

—

i

PLCp24
automat

Kratka propojka

4-3-3 Velikost dratt pro svorky fizeni a relé

Logika zdroje

2 |1

P24

|

L !PLC
automat
) ) Kratka propojka

Pouzijte draty s uvedenymi specifikacemi. Kvlli bezpeénému zapojeni a spo-
lehlivosti se doporuCuje pouzit navleky, jestlize vSak pouZijete pevné vodice
nebo lankové vodice, délka odstranéni izolace by méla byt 8 mm.

Svorka fidici logiky

Vystupni svorka relé

SEEEEEEEEEE T amm
SSSESSESSSS
SESES
Pevny vodi¢ Lankovy vodi¢ Navlek
mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG)
Svorka Fidici 02az1,5 0,2az1,0 0,25 az 0,75
logiky (AWG 24 az 16) (AWG 24 az 17) (AWG 24 az 18)
Svorka relé 0,2az1,5 0,2az1,0 0,25az 0,75
(AWG 24 az 16) (AWG 24 az 17) (AWG 24 az 18)

4-3-4 Doporuceny navlek

Pro bezpecéné zapojeni a spolehlivost se doporucuje pouZiti nasledujicich navleku.

Velikost dratu | Nazev modelu | L [mm] ad ®D
mm? (AWG) navieku *1 [mm] [mm]
0,25 (24) Al 0,25-8YE 12,5 0.8 2,0
0,34 (22) Al 0,34-8TQ 12,5 0,8 2,0
0,5 (20) Al 0,5-8WH 14 1,1 2,5
0,75 (18) Al 0,75-8GY 14 1,3 2,8

Phoenix contact
Krimpovaci klesté: CRIPMFOX UD 6-4 nebo CRIMPFOX ZA 3
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4-3-5 Jak provést pripojeni?
1. Zatlacte kabel do vstupu. Kabel je pfipojen.

2. Chcete-li drat odstranit, zatlate na oranzovou packu plochym Sroubovakem
(Sirokym maximalné 2,5 mm). Zatimco Sroubovak tlacite dold, odstrarite

kabel.
Zatlacte kabel . Kabel je Zatla¢enim Sroubovaku
do vstupu pfipojen na oranzovou plochu

odstrarte kabel

4-4 Seznam inteligentnich svorek

4-4-1 Inteligentni vstupy

Pomoci nasledujici tabulky naleznete stranky této kapitoly tykajici se materi-
alu inteligentnich vstupu.

Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Symbol Kaéd Nazev funkce Strana
FW 00 Dopfedny chod/zastaveni 205
RV 01 Zpétny chod/zastaveni 205
CF1 02 Vicekrokové binarni nastaveni rychlosti 1 96
CF2 03 Vicekrokové binarni nastaveni rychlosti 2 96
CF3 04 Vicekrokové binarni nastaveni rychlosti 3 96
CF4 05 Vicekrokové binarni nastaveni rychlosti 4 96
JG 06 Krokovy posuv 99
Stejnosmérné |07 Externi stejnosmérné brzdéni 105
brzdéni
SET 08 Nastaveni druhého Fizeni 206
2CH 09 2krokové zrychleni/zpomaleni 115
[FRS] 11 Zastaveni s volnob&hem 207
EXT 12 Externi vypnuti 208
USP 13 Ochrana bezobsluzného spusténi 208
CS 14 Pfepinac sitového napéti 209
SFT 15 Softwarovy zamek 130
AT 16 Prepnuti analogovych vstupu 93
RS 18 Obnoveni 210
PTC 19 Tepelna ochrana termistorem PTC 21
STA 20 Trifazové spusténi 212
STP 21 Trifazové zastaveni 212
F/R 22 Ttifazovy dopfedny/zpétny chod 212
PID 23 Smycka PID zapnuta/vypnuta 109
PIDC 24 Vnitfni obnoveni smy¢ky PID 109
UP 27 Zrychlena funkce UP/DWN. 213
DWN 28 Zpomalena funkce UP/DWN. 213
ubC 29 Smazani dat funkce UP/DWN. 213
OPE 31 Vynuceny ovladaci panel 214
SF1~SF7 32~38 Vicekrokové nastaveni rychlosti — bit 1 az 7 96
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Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Symbol Kod Nazev funkce Strana
OLR 39 Pfepnuti meze pretizeni 128
TL 40 Zapnuti meze krouticiho momentu 137,215
TRQ1 41 PrepinaC omezeni krouticiho momentu 1. 137, 215
TRQ2 42 Prepina¢ omezeni krouticiho momentu 2. 137, 215
BOK 44 Potvrzeni brzdéni 147, 215
LAC 46 Zru$eni LAD 216
PCLR 47 Smazani odchylky polohy. 157
ADD 50 Velikost pfidavku frekvence 217
F-TM 51 Vynuceny blok svorky 218
ATR 52 Opravnéni vstupu pfikazu krouticiho momentu 180
KHC 53 Smazani stfedni hodnoty vykonu 142
MI1~MI7 56~62 Vstup programovani pohonu 1 az 7 219
AHD 65 Zadrzeny analogovy piikaz 220
CP1~CP3 66~68 Vybér fizeni polohy 1 az 3 186, 221
ORL 69 Signal meze nulového navratu 187, 222
ORG 70 Signal spusténi nulového navratu 187, 222
SPD 73 Prepnuti otacek/polohovani 187, 223
GS1 77 Vstup STO1 (bezpecnostni signély) 223
GS2 78 Vstup STO2 (bezpecnostni signaly) 223
485 81 Signal za¢atku komunikace 314
PRG 82 Zacatek programu pohonu 223
HLD 83 Ponechani vystupni frekvence 108, 224
ROK 84 Opravnéni pfikazu spusténi 224
EB 85 Detekce sméru otaceni (faze B) 179
DISP 86 Omezeni zobrazeni 224
NO 255 Bez pfifazeni -

4-4-2 Inteligentni vystupy

V nasledujici tabulce je seznam stranek tykajicich se inteligentnich vystupt
v této kapitole.

Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Symbol Kéd Nazev funkce Strana
RUN 00 Signal spusténi 228
FA1 01 Signal dosazeni konstantni rychlosti 164, 229
FA2 02 Signal dosazeni vyssi nez zadané frekvence | 164, 229
oL 03 Vystraha pfetizeni 164, 231
oD 04 Ptilis velkéd odchylka smycky PID 165, 232
AL 05 Vystup alarmu 233
FA3 06 Signal dosazeni pfesné zadané frekvence 229
oTQ 07 Prekroc¢eni krouticiho momentu 165, 235
uv 09 Signal pfi podpéti 235
TRQ 10 Omezeni krouticiho momentu 138, 236
RNT 11 Prekro€eni doby spusténi 132, 236
ONT 12 PfekroCeni doby napajeni 132, 236
THM 13 Tepelna vystraha 127, 237
BRK 19 Uvolnéni brzdy 148, 237
BER 20 Chyba brzdy 148, 237
VA4S 21 Signal 0 Hz 238
DSE 22 Prilis velkéd odchylka otacek 183, 239
POK 23 Pfiprava polohovani 183, 239
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Tabulka shrnuti vstupnich funkci

Symbol Kod Nazev funkce Strana
FA4 24 Zadana frekvence pfesahuje 2 229
FAS5 25 Pouze zadana frekvence 2 229
oL2 26 Vystraha pretizeni 2 231
ODc 27 Detekce odpojeni analogového signalu O 240
OIDc 28 Detekce odpojeni analogového signalu Ol 240
FBV 31 Vystup stavu zpétné vazby smycky PID 241
NDc 32 Chyba sité 243
LOG1~3 33~35 Vystup logické operace 1 az 3 170, 244
WAC 39 Signal vystrahy Zivotnosti kondenzatoru 245
WAF 40 Signal vystrahy Zivotnosti ventilatoru 245
FR 41 Zahajeni signalu na kontaktu 245
OHF 42 Vystraha pfehfati chladiciho Zebra 165, 246
LOC 43 Signal detekce malého zatizeni 164, 246
MO1~3 44~46 Vystup programovani pohonu 1 az 3 246
IRDY 50 Signal pfipravenosti k provozu 247
FWR 51 Signal dopfedného chodu 247
RVR 52 Signal zpétného chodu 247
MJA 53 Signal kritické chyby 248
wCO 54 Komparator okna O 141, 248
WCOI 55 Komparator okna Ol 141, 248
FREF 58 Zdroj pfikazu frekvence 248
REF 59 Zdroj pfikazu spusténi 248
SETM 60 Druhy motor v chodu 249
EDM 62 Sledovani vykonu STO (Safe Torque Off 250

— vypnuty bezpecny kroutici moment)
(pouze vystupni svorka 11)

OPO 63 Volitelny vystup desky -
no 255 Nepouzito -
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[ ]

4-5 Pouziti inteligentnich vstupnich svorek

/\ Upozornéni

Svorky [1], [2], [3], [4], [5], [6] a [7] jsou identické programovatelné vstupy pro
obecné pouziti. Vstupni obvody mohou pouzivat vnitfni (izolované) +24 V
napajeni ménice nebo externi napajeni. Tato ¢ast popisuje provoz vstupnich
obvodl a jak se maiji spravné pfipojit k vystupum prepinacli nebo tranzistort
provozniho zafizeni.

Méni¢ MX2 ma voliteIné nastavené spotfebi¢ové nebo zdrojové vstupy. Tyto
pojmy odkazuji na spojeni s externim pfepinadem — bud spotfebovava proud
(od vstupu do uzemnéni), nebo je zdrojem proudu (ze zdroje napajeni) do
vstupu. Systém pojmenovani spotfebi¢/zdroj mize byt odliSny v konkrétni
zemi nebo odvétvi. V kazdém pfipadé postupujte podle u pouziti podle sché-
mat zapojeni v této casti.

Méni¢ ma propojku (jumper) pro Logické vstupy

konfiguraci vybéru spotfebico- | |
vych nebo zdrojovych vstupt‘]. 716ls5 141312 1]|L |PClP24
Pfistup k této propojce ziskate

odstranénim  pfedniho  krytu Kratka propojka ——»

skiiné spotfebiCe. Na obrazku Pfipojeni logiky typu zdroj

vpravo nahofe je zobrazena pro-

pojka pfipojena ke svorkovnici

logiky (konektoru). Ve vychozim 71654321 ]|L |PLC|P24

nastaveni je svorka umisténa
jako zdrojovy typ logiky. Pokud
potfebujete zménit nastaveni na
typ spotfebi¢, propojku odstrante
a pfipojte ji podle obrazku vpravo
dole.

Kratka propojka ——

Pripojeni logiky typu spotiebic

Pfed zménou polohy propojky zkontrolujte, Ze je vypnuto napajeni ménice.
Jinak muze dojit k poskozeni obvodd meénice.

Zapojeni svorky [PLC] - Propojka logiky

svorka [PLC] (Programmable typu spotfebit MENiE MX2

Logic Control) mé& nazev

podle toho, Ze k ni Ize pfipojit — [

rzna zafizeni, ktera Ize pfi- Spolecny vstup 24\

pojit ke vstupni logice A
ménice. Na obrazku vpravo <)
si v8imnéte svorky [PLC] |

a propojky (jumperu). Umis- |I \ﬁ"_‘

téni propojky mezi svorky . obvody

[PLC] a [L] nastavi vstupni °

logiku typu zdroj, coZ je [7 1T+

vychozi nastaveni. V tomto
pfipadé pfipojujete vstupni
svorku ke svorce [P24].
Pokud umistite propojku
mezi svorky [PLC] a [P24],
vstupni logika bude typu spo-
tfebi€. V tom pfipadé pfipo-
jite vstup ke svorce [L],
abyste ji aktivovali.
Schémata zapojeni na nasle-
dujicich strankach zobrazuji ¢tyfi kombinace pouziti vstupl typu zdroj nebo
spotiebi¢ a pouziti vnitiniho nebo externiho stejnosmérného napajeni.

|I Uzemnéni logiky
Propojka logiky
typu zdroj
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Dvé schémata pod zapojenim vstupu pouzivaji vnitfni napajeni ménice +24 V.
Kazdé schéma zobrazuje zapojeni jednoduchych pfepinacl nebo provozni
zafizeni s tranzistorovymi vystupy. V8imnéte si, Ze v dolnim schématu
je nezbytné pfipojit svorku [L] pouze v pfipadé, Ze pouzivate provozni zafi-
zeni s tranzistory. Zkontrolujte, Ze pouzivate spravné zapojeni propojky zob-
razene pro kazdé schéma zapojeni.

Spotiebni vstupy, vnitini napajeni

Propojka = poloha [PLC] — [P24] Krétka propojka MX2
P24
24V
— Spolecny vstup
Provozni zafizeni PLC
GND Uzemnéni logiky
> L
1—> o—O/ O 1 [T
o Vstupni
‘ ° obvody
| L]
| 7, Lo e
! Vstupni pfepinace
Vlystupy otevieného kolektoru,
tranzistory NPN
Zdrojové vstupy, vnitini napajeni
Propojka = poloha [PLC] — [L]
Provozni zafizeni [Sg’;l?é”é pro Krétka propojka MX2
—> P24 — 24V
olecny vst
PLC p Yy vstup
;—P L
' Uzemnéni logiky
1
: H— ' ¢ o—{T | 1
X . Vstupni
: . obvody
| L]
7, o o— {7
1
pro PNP klidové ' Vstupni prepinaCe
obvody GND 1

Zdrojové vystupy tranzistoru PNP
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Nasledujici dvé schémata zobrazuji zapojeni stupnich obvod( s externim
napajenim. Jestlize pouzijete schéma zapojeni ,Spotfebni vstupy, externi
napajeni“, nezapomente odstranit propojku a pouzit u externiho napajeni
diodu (*). Tim se zabrani obracenému zapojeni napajeni v pfipadé, ze je pro-
pojka nahodné umisténa do nespravné polohy. U schématu ,Zdrojové vstupy,
externi napajeni“ zapojte prosim propojku podle nasledujiciho schématu.

Spotiebni vstupy, vnéjsi napajeni

Propojka = odstra

néna

Provozni zafizeni

+

24V

*

—»—>

GND

by

v

Vystupy otevieného
tranzistory NPN

kolektoru,

Zdrojové vstupy, vnéjsi napajeni

Kratka propojka =

[PLC] - [L]

Zdrojové vystupy s PNP transistorem

Provozni zafizeni

24V

GND

24V

24V

Vstupni prepinace

MX2
P24
* PO Spolecny vstup
+
Uzemnéni logiky T
0—0/0 {1 [T
Vstupni
obvody
o o—{7 |-

* Poznamka: Pokud je externi napajeni pfipojené
k uzemnéni je (volitelné) pfipojeno k [L], instalujte pfedchozi diodu.

24V

Vstupni prepinace

Kratka propojka
MX2
P24
24\ Sooletn vst
. oC polecny vstup
L
o—O/C 1] 1o
3 Vstupni
. obvody
Lo o—{7 |1
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Napajeni do ¢asti fizeni méni¢e muze byt dodavano externé jako na nasledu-
jicim obrazku. S vyjimkou pohonu motoru je mozné Cist a psat parametry

pomoci klavesnice a prostfednictvim komunikace, i kdyZ neni samotny pohon
napajen.

MX2

3

el
-
(e}

-]

|?|...|T|

diky této schopnosti ménice neblokuje proud do néj tekouci, kdyz neni napa-
jen. Tim mlze vzniknout uzavreny okruh, jestlize jsou dva nebo vice ménicu
pfipojeny ke spoleéné 1/0 kabeldzi jako na nasledujicim obrazku, a mize to
vést k neocekavanym vstuplm. Chcete-li se vyhnout tomuto uzavienému
okruhu, vlozte diodu (s charakteristikou: 50 V/0,1 A) do cesty podle nasleduiji-
ciho obrazku.

MX2 MX2
) 4 ) 4
PLC PLC

Qe [ [
Qe [ [
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4-5-1

Prikazy dopredného spusténi/zastaveni a zpétného spusténi/zastaveni:

Jestlize provedete vstup pfikazu spusténi pomoci svorky [FW], méni¢ pro-
vede pfikaz dopredného spusténi (logicka jednicka) nebo logického zastaveni
(logicka nula). Jestlize provedete vstup pfikazu spusténi prostfednictvim
svorky [RV], méni¢ provede pfikaz dopfedného spusténi (logicka jednicka)

nebo zastaveni (logicka nula).

rezimu zastaveni.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
a0 FW Dopfedny [ZAPNUTO |Ménic je v rezimu spusténi,
chod/ motor v dopfedném chodu.
zastaveni [\yypPNUTO |Ménic je v rezimu zastaveni,
motor je zastaven.
gl RV Zpétny ZAPNUTO | Ménic je v rezimu spusténi,
chod/ motor ve zpétném chodu.
zastaveni [\yyPNUTO |Méni¢ je v rezimu zastaveni,
motor je zastaven.
Platné pro vstupy: |L00~C007 PFiklad (vychozi vstupni
Pozadovana AO02 =01 konfigurace — viz strana 153)
nastaveni: RUF
Poznamky: [7]6]s]e szt [t [ocpl
« Jestlize jsou ptikazy dopfedného a zpétné
spusténi aktivni zarover, méni¢ vstoupi do

+ Jestlize je svorka asociovana s funkci [FW]
nebo [RV] konfigurovana jako NC (normally
closed), motor se zacne otacet, jestlize je
svorka odpojena nebo nema vstupni napéti.

Viz I/O charakteristiky na strané
strana 195.

Poznamka Parametr FO04, smérovani klavesy spusténi klavesnice, uréuje, zda pfikazy
dopfedného nebo zpétného spusténi vydava samotna klavesa spusténi.
Nema vSak vliv na provoz vstupnich svorek [FW] a [RV].

/N\VYSTRAHA

Jestlize je zafizeni zapnuto a pfikaz spusténi je jiz aktivni, motor se zacne
otadet a je nebezpelny! Pfed zapnutim zkontrolujte, zda neni pfikaz spusténi

aktivni.
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4-5-2 Nastaveni druhého motoru, specialni nastaveni

206

Jestlize pfifadite funkci [SET] inteligentni vstupni svorce, mizete si vybirat
mezi dvéma sadami parametri motoru. V druhé sadé parametru je ulozena
alternativni sada charakteristik motoru. Jestlize je svorka [SET] ZAPNUTA,
méni¢ pomoci druhé sady parametri vytvofi vystup frekvence na motor.
PFi zméné stavu vstupni svorky [SET] nebude mit zména vliv, dokud nedojde
k zastaveni ménice.

Jestlize vstup [SET] ZAPNETE, méni¢ pracuje s druhou sadou parametra.
Jestlize je svorka VYPNUTA, vystupni funkce vraci pavodni nastaveni (prvni
sadu parametrd motoru). DalSi informace naleznete v tématu ,Konfigurace
ménice pro vice motor(“ na strané strana 172.

Parametry SET Parametry SET
Zastaveno | Spusténo Zastaveno | Spusténo
FOCe/Fede AOS3/R233 v -
FOC3/F203 v - RO34/R234 v -
ROO 11R20 1 v - A0O395/R295 v -
ROOZIRC0e v - AOS6/A236 v -
ROO3/Re03 v - bO ie/ke 2 v -
ROC4/R204 v - b 3/k2 I3 v -
RO2O/R220 v - b2 ikee | v -
RO4 1/AeH | v - bOee/keee v -
RO42/AcHe v - bO23/kee3 v -
RO43/Rc43 v - o4 1/ceq v -
AO4H4/R2HH v - HOO2/MH20e v -
RO45/RcH5 v - HOO3/Me03 v -
RO46/AcHE v - HOOY/HeoH v -
RBO47/ACHT 4 - HOO5/H205 v -
RO6 1/1RCB 1 v - HOOB/MH206 v -
ROBEIACEE v - HO2O~HOeq/ | v -
ROB /R2B 1 | v - Heel~Heed [y
ROBC/ACES v - HO30~HO34/ |V -
AOg2/AR32 |V - He30~He3q [y
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
08 SET Nastaveni ZAPNUTO | zplsobi, Ze ménic ke generovani
(druhé frekvenéniho vystupu do motoru
fizeni) pouzije druhou sadu parametru
motoru.

VYPNUTO | zplisobi, Ze méni¢ ke generovani
frekvenéniho vystupu do motoru
pouzije prvni (hlavni) sadu para-
metrl motoru.

Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana (zadna)
nastaveni:
Poznamky:

» Jestlize se stav svorky zméni pfi b&€hu méni¢e, ménic dale pouzivé aktualni sadu
parametrl az do zastaveni ménice.
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4-5-3 Zastaveni s volnobéhem

Jestlize je svorka [FRS] ZAPNUTA, méni¢ zastavi vystup a motor vstoupi do
stavu volnobé&hu (dobéhu). Pokud je svorka [FRS] opét VYPNUTA a pfikaz
spusténi je stale aktivni, vystup obnovi napajeni motoru. Funkce zastaveni
s volnobéhem pouziva i ostatni parametry, aby nabidla maximalni flexibilitu
pfi zastaveni a spusténi otaceni motoru.

V néasledujicim obrazku parametr b088 uréuje, zda pfi VYPNUTI svorky [FRS]
méni¢ obnovi provoz od 0 Hz (graf VLEVO) nebo aktualni rychlosti otaceni
motoru (graf vpravo). Aplikace ur&i nejlepSi nastaveni.

Parametr 003 urCuje prodlevu pfed obnovenim provozu ze zastaveni volno-
béhem. Chcete-li tuto funkci vypnout, pouzijte nulovou prodievu.

Obnoveni z otacek motoru

Spusténi z nulové frekvence Cas Gekani
_ & . [
Otacky motoru Otacky motoru
1 1
[FRS] 0 [FRS] 0
FW,R] ! Fw,R] !
0 0
t t
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
I [FRS] Zastaveni ZAPNUTO |VYPNE vystup a umozni zasta-
s volnobé- veni motoru s volnob&éhem
hem (dob&hem).
VYPNUTO | Vystup pracuje normaing,
takze motor se zastavi
s fizenym zpomalenim.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana b003, bOBA, CO11azLON
nastaveni:

Poznamky:

» Chcete-li, aby byla svorka [FRS] aktivni pfi logické nule (logika NC), zménte nasta-
veni (C0 ! 1to CO 1) odpovidajici vstupu (CO0 ! az £O07) pfifazenému funkci [FRS].
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4-5-4 Externi vypnuti

Jestlize je svorka [EXT] ZAPNUTA, méni¢ vstoupi do stavu vypnuti, zobrazi
kéd chyby E 12 a zastavi vystup. To je funkce pferuseni obecného uréeni
a vyznam chyby je zavisly na tom, co je pfipojeno ke svorce [EXT]. | kdyz je
vstup [EXT] VYPNUTY, méni¢ z(stava ve stavu vypnuti. Chcete-li chybu
odstranit, je nutné méni¢ obnovit nebo jej vypnout a zapnout, aby se ménic
vratil do rezimu zastaveni.

V nasledujicim grafu se vstup [EXT] ZAPNE pfi béZném provozu v rezimu
spusténi. Méni¢ necha motor dobéhnout volnob&éhem do zastaveni a vystupy
alarmu se okamzité zapnou. Jestlize je z ovladaciho panelu spustén pfikaz
obnoveni, alarm a chyba se smaZou. Kdyz je pfikaz obnoveni vypnuty, motor
se zaCne otaclet, protoZe piikaz spusténi je jiz aktivni.

1
Svorka [EXT] ZAPNUTO
/—  Volny béh —\

o

Otacky motoru

1
Svorka [RS] 0 20 ZAPNUTO
! ZAPNUTO
Vystupni svorka alarmu 0
1
Prikaz spusténi [FW, RV] ¢ ZAPNUTO t
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
2 EXT Externi ZAPNUTO |Kdyz pfifazené vstupy pfejdou
vypnuti ze stavu VYPNUTO do stavu

ZAPNUTO, méni¢ zamkne operaci
vypnuti a zobrazi chybu E 2

VYPNUTO |Zadna udalosti, které by bylo
mozné piepnout ze stavu
ZAPNUTO do stavu VYPNUTO,
zaznamenané udalosti vypnuti
zUstavaiji v historii az do obnoveni.

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana (zadna)
nastaveni:

Poznamky:

 Jestlize se pouziva funkce ochrany bezobsluzného spusténi (USP — Unattended
Start Protection) , méni¢ se automaticky nerestartuje po smazani udalosti
vypnuti EXT. V tomto pfipadé je nutné pfijmout jiny pfikaz spusténi (pfechod ze
stavu VYPNUTO do stavu ZAPNUTO ), pfikaz obnoveni z klavesnice nebo vstupni
signal inteligentni svorky [RS].

4-5-5 Ochrana bezobsluzného spusténi
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Jestlize je pfikaz spusténi pfi zapnuti napajeni jiz zapnuty, méni¢ se spusti
ihned po zapnuti napajeni. Funkce USP zabrariuje automatickému spusténi,
aby se méni¢ nespustit bez vnéjSiho zasahu. Jestlize je funkce USP aktivni
a potfebujete obnoveni alarm a obnovit spusténi, bud pfikaz spusténi
vypnéte, nebo provedte operaci obnoveni pomoci vstupu svorky [RS] nebo
pomoci klavesy zastaveni/obnoveni.

Na nasledujici obrazku je funkce [USP] zapnuta. KdyZ napajeni ménice
zapnete, motor se nespusti, ackoliv je pfikaz spusténi jiz aktivni. Misto toho
vstoupi do stavu vypnuti USP a zobrazi kéd chyby E 3. Spusténi vyzaduje
vnéjsi zasah a obnoveni alarmu vypnutim pfikazu spusténi pomoci tohoto pfi-
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kladu (nebo pouziti obnoveni). Potom je mozné prikaz spusténi opét zapnout
a spustit vystup ménice.

] ‘
ol

Svorka [USP] :) | |
]
0

—

Pfikaz spusténi [FW, RV]

Vystupni svorka alarmu

Vystupni frekvence ménice

0
Napajeni ménice 1
0
Udalosti: Smazany Pfikaz _T t
' alarm spusténi
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
3 USP Ochrana |ZAPNUTO | Pfi zapnuti méni¢ neobnovi
bezob- pfikaz spusténi.

sluzného [\\ypPNUTO |PHi zapnuti méni¢ obnovi prikaz
spusteni spusténi, ktery byl aktivni pred
preruSenim napajeni.

Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana (zadna)
nastaveni:
Poznamky:
» Pokud dojde k chybé USP a je zrusena pomoci vstupu svorky [RS], ménic
se okamzité znovu spusti.

* | kdyz je stav vypinani zruSen zapnutim a vypnutim svorky [RS] po probéhnuti
ochrany proti podpéti E09, funkce USP se provede.

» Kdyz je pfikaz spusténi aktivni hned po zapnuti napajeni, ihned dojde k chybé
USP. Jestlize se tato funkce pouziva, ¢ekejte po zapnuti napajeni nejméné 3
sekundy na zapnuti pfikazu spusténi.

4-5-6 Prepinac€ sitového napéti

Funkce pfepnuti zdroje komeréniho napajeni umozhuje pfepnout napdjeni
(mez méni¢em a komerénim napajenim) do systému, jehoz zatizeni zplso-
buje znaény moment setrvacnosti. Mlizete pomoci ménice zrychlit a zpomalit
motor v systému a nechat komeréni napajeni pohanét motor pfi provozu kon-
stantnimi otackami.

Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte parametr , 4 (CS)“ jedné z inteligentnich
vstupnich svorek [1] az [7] (COO! az £oa7). Jestlize je svorka CS VYPNUTA
a vydava se provozni pfikaz, ménic pfed spusténim pocka po dobu ¢ekani na
opakovany pokus (b003), upravi vystupni frekvenci na otacky volnobé&hu
motoru a potom zrychli motor upravenou frekvenci.

Mechanicky vzajemné zapojte kontakty MC3 a MC2. Jinak muzete pohon

poskodit.

Jestlize dojde k sepnuti MC2
. iy 5o

proudového chranice P

unikajiciho proudu ELBC 5O

THRY

(ELB - earth leakage MI L me |3

breaker) kvdli chybé M Sos H{o
uzemnéni, komeréni b5 0T —C oe—1;
napajeni se vypne.
Proto pfipojte k vasemu
systému podle potifeby
zalozni napéjeni z obvodu
komeréniho (sitového)
napajeni (ELBC).

=<c
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4-5-7 Obnoveni

210

/N\VYSTRAHA

Pro FWY, RVY, a CSY pouzijte relé mékkého typu proudu. Nasledujici obra-
zek zobrazuje poradi a ¢asovani operaci kvUli referenci.

Pfepnuti z ménice na komercni napéjeni Prepnuti z komercniho napéjeni na ménic

@ ZAPNUTO | @ ZAPNUTO
Doha blokovani

@ ZAPNUTO @ZAPNUTU < TMC2aMC3 (05a715)

@ ZAPNUTO | @ ZAPNUTO

@ ZAPNUTO @ ZAPNUTO
& 20110 ) 200

Vystupni Provoz Vystupni 05a31s <! /Do Cekani na \
frekvence frekvence . opakovani b303
ménice ménice Spusténi s prirazenim frekvence

]

Jestlize dojde k vypnuti ménice kvdli nadproudu pfi spusténi motoru s pfifazenim
frekvence, zvySte dobu ¢ekani na opakovani pfed spusténim motoru (b003).

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
M CSs Prepina¢ ZAPNUTO
sitového
napeti VYPNUTO

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana 003, OO
nastaveni:

Poznamky:

méni¢ muze spustit motor s frekvenci 0 Hz, jestliZe:

+ otacky motoru jsou vyssi nez 50% zakladni frekvence,
» napéti indukované v motoru je rychle klesa.

Svorka [RS] zpusobi, Zze méni¢ spusti operaci obnoveni. Jestlize je méni¢
v rezimu vypinani, obnoveni zrusi stav vypinani. Jestlize je signal na svorce
[RS] VYPNUT a ZAPNUT, méni¢ spusti operaci obnoveni.

Po pouziti pfikazu obnoveni a obnoveni alarmu se motor nahle znovu spusti,
pokud je jiz aktivni pfikaz spusténi. Zkontrolujte, Ze k obnoveni alarmu dojde
pouze po kontrole, ze je pfikaz spusténi vypnuty, aby nedoslo ke zranéni
obsluhy.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B RS Obnoveni | ZAPNUTO | Vystup motoru je VYPNUTY, reZim

vypinani je smazany (pokud exis-
tuje) a pouzije obnoveni napajeni.

VYPNUTO | Bé&zZny provoz se zapnutym
napajenim.

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana (zadna)
nastaveni:
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Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
Poznamky:

» Zatimco je vstup Fidici svorka [RS] ZAPNUTY, klavesnice zobrazuje alternativni
segmenty. Jakmile je RS VYPNUTY, zobrazeni se obnovi automaticky.

« Stisk klavesy zastaveni/obnoveni mize generovat operaci obnoveni pouze
v pfipadé, Ze dojde k alarmu.

» Svorku konfigurovanou s funkci [RS] je mozné konfigurovat pouze pro operaci NO.
Svorku nelze pouzit v kontaktnim stavu NC.

» KdyZ je vstupni napajeni ZAPNUTO, méni¢ provede stejnou operaci obnoveni,
kterou provede pfi pulzu na svorce [RS].

» Klavesa zastaveni/obnoveni ménice je v provozu pouze nékolik sekund po zapnuti
napajeni ménice, kdyz je k ménici pfipojen ruéni ovladaci panel.

« Jestlize je svorka [RS] pfi béhu motoru ZAPNUTA, motor pobézi volnobéhem
(dobéh).

 Jestlize pouzivate funkci prodlevy vystupni svorky pfi prodlevé (néktera z £ 145,
L M1, L M8 > 0,0 s), svorka [RS] mirné ovliviiuje pfechod ZAPNUTO-VYPNUTO.
Bézné (bez pouziti prodlev vypnuti) vstup [RS] zpusobi, Ze se vystup motoru
a vystupy logiky vypnou spole¢né a okamzité. Jestlize vSak néjaky vystup pouziva
prodlevy vypnuti, po zapnuti vstupu [RS] tento vystup zistane ZAPNUTY po dal$i
1 s (pfiblizné) pfed VYPNUTIM.

4-5-8 Tepelna ochrana termistorem

Motory vybavené termistorem je mozné chranit pfed prehfatim. Svorka
vstupu [5] ma unikatni schopnost detekovat odpor termistoru. Jestlize je veli-
kost odporu termistoru pfipojeného ke svorkam [PTC] (5) a [L] vétSi nez
3 000 Q +10%, méni¢ pfejde do reZzimu vypinani, vypne vystup do motoru
a indikuje stav vypinani £35. Pomoci této funkce chrarite motor pfed pfehfatim.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
19 PTC Tepelna | ZAPNUTO |Jestlize je ke svorkam [5] a [L] pfi-
ochrana pojen termistor, méni¢ kontroluje
termisto- prehrati a pfipadné vyvola udalost
rem vypnuti (E35) a vypne vystup do
motoru.
VYPNUTO | Otevieny okruh v termistoru vyvola
vypnuti a méni€ vypne vystup.
Platné pro vstupy: |pouze £001 Ptiklad (vyzaduje konfiguraci
Pozadovana (zadna) vstupl (viz strana 153):
nastaveni: PTC
Poznamky: L7 1o {5 [4 s |2 [t [o [osclees]
» zkontrolujte, Ze je termistor pfipojen ke svor-
kam [5] a [L]. Jestlize je odpor nad prahem, m
dojde k vypnuti ménic¢e. Kdyz motor dosta- W
te¢né vychladne, odpor termistoru se dosta-
te€né zméni, aby vam umoznil smazat chybu.
Stiskem klavesy zastaveni/obnoveni smazte
chybu.

211




Pouliti inteligentnich vstupnich svorek C

st 4-5

[}

4-5-9 Provoz trivodicového rozhrani

212

TFivodiCové rozhrani je standardni primyslové rozhrani pro fizeni motoru.
Tato funkce pouziva dva vstupy pro fizeni spusténi/zastaveni pomoci krat-
kého kontaktu a tfeti pro vybér dopfedného nebo obraceného sméru. Chcete-
li realizovat tfivodiCové rozhrani, pfifadte funkce 20 [STA] (Start), 21 [STP]
(Stop) a 22 [F/R] (dopfedu/zpét) tfem inteligentnim vstupnim svorkam. Kratko-
dobym kontaktem provedte spusténi a zastaveni. Pro vstup dopfedného/zpét-
ného chodu pouzijte pfepina¢, napfiklad SPST. Chcete-li pouzit k fizeni
motoru vstupni svorku, nastavte parametr provoznich pfikaz( A002=0 !.

Jestlize mate rozhrani pro fizeni motoru, které potifebuje fizeni na urovni
logiky (misto kratkodobého pulzniho Fizeni), pouZijte radé&ji vstupy [FW] a [RV].

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
20 STA Trifazové | ZAPNUTO | Spusti otaceni motoru pfi kratkodobém
spusténi kontaktu (pouziva profil zrychleni).

VYPNUTO | Zadna zména provozu motoru.

cl STP Trifazové | ZAPNUTO | Zadna zména provozu motoru.
zastaveni

VYPNUTO | Zastavi otaCeni motoru pfi do¢asném
kontaktu (pouzije profil zpomaleni).
cc F/R Trifazovy | ZAPNUTO | Urc€uje zpétny smér otaceni.
dopfedny/

iﬁitﬂny VYPNUTO | Urguje dopfedny smér otaceni.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana ACOe =01
nastaveni:

Poznamky:

» Logika STP je obracena. normalné je prepina¢ uzavien, takze chcete-li provést
zastaveni, otevrete jej. Diky tomu preruseni dratu zplsobi automatické zastaveni
motoru (bezpeéna konstrukce).

» Kdyz nakonfigurujete méni¢ pro fizeni pomoci ovladani tfivodi€ového rozhrani,
vyhrazena svorka [FW] se automaticky vypne. Pfifazeni inteligentni svorky [RV]
se také vypne.

V nasledujicim grafu je pouziti ovladani pomoci 3 dratd. STA (spusténi
motoru) je vstup citlivy na hranu; pfechodem VYPNUTO-ZAPNUTO se vyda
pfikaz spusténi. Rizeni sméru je citlivé na Urovef a smér je mozné zménit
kdykoliv. STP (zastaveni motoru) je také vstup citlivy na droven.

Svorka [STA] (1)
Svorka [STP] (1)
Svorka [F/R] |

0

Otacky motoru




st 4-5

[ ]

Pouliti inteligentnich vstupnich svorek C

4-5-10 Funkce zvySeni nebo snizeni vzdaleného ovladani

Pomoci funkce svorek [UP] [DWN] mohou upravit vystupni frekvenci vzdale-
ného ovladani, zatimco motor bézi. Doba zrychleni a zpomaleni této funkce je
stejna jako bézny provoz ACC1 a DEC1 (2ACC1, 2DECA1). Vstupni svorky
funguiji podle téchto principu:
« Zrychleni — jestlize je kontakt [UP] ZAPNUT, vystupni frekvence rychli
z aktualni hodnoty. Jestlize je VYPNUT, vystupni frekvence si zachova
aktualni momentalni hodnotu.

» Zpomaleni — jestlize je kontakt [DWN] ZAPNUT, vystupni frekvence
zpomali z aktualni hodnoty. Jestlize je VYPNUT, vystupni frekvence si
zachova aktualni momentéalni hodnotu.

V nasledujicim grafu muzete vidét, jak se svorky [UP] a [DWN] aktivuji, kdyz
zUstava prikaz spusténi ZAPNUTY. Vystupni frekvence odpovida pfikazam
[UP] a [DWN].

Otacky motoru

[UP]

[DWN]

[FW,RV]

o - O = o =

t

Je mozné, aby si méni¢ pfi ztraté napajeni zachoval frekvenci nastavenou
pomoci svorek [UP] a [DWN]. Parametr [ 0 { zapina/vypina pamét. Jestlize je
pamét’ zapnuta, ménic si ponecha posledni frekvenci pfed upravou UP/DWN.
Pomoci svorky [UDC] mizete pamét smazat a vratit se k puvodné zadané
vystupni frekvenci.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
1 uUpP Zrychlena | ZAPNUTO | Zrychli (zvySi vystupni frekvenci)
funkce motor z aktualni frekvence.
UP/DWN. [vyPNUTO Vystup na motor funguje normalné.
ca DWN Zpoma- ZAPNUTO | Zpomali motor (snizi vystupni
lena frekvenci) motoru z aktualni
funkce frekvence.
UP/DWN. [vyPNUTO Vystup na motor funguje normalné.
c9 ubC Smazani |ZAPNUTO | Vycisti pamét zvySeni/snizeni
dat funkce frekvence.
UP/DWN. [\yypPNUTO Zadny vliv na zvy$eni/snizeni
paméti.
Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana ROO =02
nastaveni:
Poznamky:
+ Tato funkce je dostupna pouze v pfipadé, Ze je jako zdroj pfikazu frekvence
nastaven ovladaci panel. Zkontrolujte, ze ma parametr A00 { hodnotu 02.
» Tato funkce neni dostupna v pfipadég, ze se parametr [JG] pouziva.
* Rozsah vystupni frekvence je 0 Hz az hodnota nastavena v parametru R004
(nastaveni maximalni frekvence).
 P¥i pouziti tohoto nastaveni se nepouzije nastaveni vystupni frekvence FOO !
jako pocatec¢ni bod.
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4-5-11 Vynuceny ovladaci panel

Tato funkce dovoli, aby rozhrani digitalniho ovladaciho panelu prepsalo
nasledujici dvoje nastaveni ménice:

* AOD 1 — vybér referentni frekvence

* ADDR — vybér pfikazu spusténi
PFi pouziti vstupni svorky [OPE] jsou obvykle parametry AGD | a AOOZ nakonfi-
gurovany pro jiné zdroje vystupni frekvence a pfikazu spusténi nez rozhrani

digitalniho ovladaciho panelu. Jestlize je vstup [OPE] ZAPNUT, uzivatel ma
okamzité Fizeni ménice, aby mohl spustit nebo zastavit motor a zadat otacky.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
31 OPE Vynuceny |ZAPNUTO | Necha rozhrani ovladaciho panelu
ovladaci prepsat: A0O | — nastaveni zdroje
panel frekvence a ROOZ — nastaveni

zdroje pfikazu spusténi
VYPNUTO | Parametry RGO ! a RBO2 jsou opét
ucinné jako zdroj frekvence a zdroj
pfikazu spusténi.

Platné pro vstupy: |00 (~C007

Pozadovana ROO ! (neni roven 00)
nastaveni: AOOZ (neni roven 02)
Poznamky:

* PFi zméné stavu [OPE] v rezimu spusténi (méni¢ pohani motor) ménic zastavi
motor dfive, nez se projevi novy stav [OPE].

» Jestlize se vstup [OPE] ZAPNE a digitalni ovladaci panel vyda ptikaz spusténi,
kdyZ je méni¢ spustény, méni¢ motor zastavi. Potom muze digitalni ovladaci panel

motor ovladat.

4-5-12 Prepnuti meze pretizeni
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Méni¢ sleduje proud v motoru pfi zrychleni nebo provozu pfi konstantni rych-
losti a automaticky snizi vystupni frekvenci, jestlize proud v motoru doséhne
urovné meze pretizeni.

Tato funkce zabranuje vypnuti v dusledku nadproudu zplsobenému kvl pFi-
lis velkému momentu setrvacnosti pfi pretizeni nebo obCasnému kolisani
zatéze pfi provozu za konstantnich otacek.

Pomoci parametri b021/b022/b023 a b024/b025/b026 miizete nastavit 2 typy
funkci omezeni pretizeni.

Pro pfepnuti mezi parametry b021/b022/b023 a b024/b025/b026 prifadte
“39: OLR” vstupni svorce s vice funkcemi a potom ji zapnéte nebo vypnéte.
Urover meze pretizeni uréuje, Ze tato funkce pouzije aktualni hodnotu.
Parametr meze pretizeni urCuje dobu zpomaleni z maximalni frekvence na 0 Hz.
Jestlize je tato funkce v provozu pfi zrychleni ménice, doba zrychleni bude
vétSi nez nastaveny ¢as.

Jestlize je jako metoda fizeni vybrano vektorové fizeni bez senzoru a para-
metry b021/b024 maji hodnotu ,03: zapnuto béhem zrychleni/konstantni rych-
losti (zrychleni pfi regeneraci)®, frekvence se zvysi, jestlize proud presahujici
uroven meze pretizeni protéka pfi operaci regenerace.

Jestlize je nastaveni parametru meze pretizeni b023/b026 pfilis malé, maze
dojit k vypnuti v dusledku prepéti kvali regenerativni energii motoru i v pri-
béhu zrychleni. To je kvuli automatickému zpomaleni pfi této funkci.
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Jestlize tato funkce aktivni pfi zpomaleni a frekvence nedosahne cilovou uro-
ven, provedte nasledujici upravy.

+ ZvétSete dobu zrychleni.

» ZvétSete mez pretizeni (b022/b025).

Urove vystrahy pretizeni

b022/b025
b222

Zpomaleni nastavené pomoci parametru meze pretizeni.

Vystupni proud

Maximalni frekvence
A004/A204 N Cilova frekvence

N
S / / F0O01
N
N
Vystupni frekvence méniée/\

~
~

b023/b026/b223

Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
39 OLR Prepnuti meze |ZAPNUTO |Provede omezeni pretizeni.
pretizeni VYPNUTO |Bé&zny provoz
Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana bOe I~b026. bee I~bed3

nastaveni:

4-5-13 Zapnuti meze krouticiho momentu

Tato funkce slouzi k vybéru rezimu meze krouticiho momentu.
(Podrobny popis této funkce naleznete v kapitole 3.)

Kod Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
40 TL Zapnuti meze |ZAPNUTO |hodnota b040 je zapnuta jako
krouticiho mez krouticiho momentu
momentu VYPNUTO | hodnota b043 je vypnuta

Platné pro vstupy: |CL00~C0O7

Pozadovana bO40~b044
nastaveni:

4-5-14 Prepnuti meze krouticiho momentu

Tato funkce slouzi k vybéru rezimu meze krouticiho momentu.
(Podrobny popis této funkce naleznete v kapitole 3-6.)

Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
Y1 TRQ1 Prepnuti meze |ZAPNUTO |Kombinaci pfepinacl bude
yp TRQ2 krouticiho VYPNUTO | Vvybrana hodnota meze b0M |
momentu az bOyM.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana bO4 ~bOY4Y
nastaveni:

4-5-15 Potvrzeni brzdéni
Tato funkce Fidi brzdéni. Podrobny popis této funkce naleznete v kapitole 3.

Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
44 BOK Potvrzeni ZAPNUTO | Odeslani signalu potvrzeni
brzdéni brzdéni.

VYPNUTO | Neprobiha odeslani signalu
potvrzeni brzdéni.

Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana b i20~b 127, £OC 1~LOee
nastaveni:

215



st 4-5

[}

Pouliti inteligentnich vstupnich svorek C

4-5-16 Zruseni LAD

Tato funkce slouzi ke zruSeni zadané doby nabéhu/dobéhu a okamzité zmeéni
vystupni otacky podle zadanych otacek. (Podrobny popis této funkce nalez-
nete v kapitole 3.)

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky | funkce
46 LAD Zruseni |ZAPNUTO |Vypnuti zadané doby nabéhu/

LAD dobéhu a vystupu ménice nasleduje
okamzité po pfikazu rychlosti.

VYPNUTO | Provede zrychleni a zpomaleni
podle zadané doby nabéhu/dobéhu.

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana
nastaveni:

4-5-17 Smazani odchylky polohy

Tato funkce slouzi ke smazani akumulovaného poctu pulzud v pfipadé poloho-
vani. (Podrobny popis této funkce naleznete v kapitole 3.)

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
11 PCLR Smazani |ZAPNUTO |Smaze akumulovany pocet

odchylky pulzd.
polohy.  \'YPNUTO |Nesmaze poéty pulzd.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana
nastaveni:
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4-5-18 Pridavek frekvence

Méni¢ mulze pficist nebo odecist hodnotu odsazeni od nastaveni vystupni
frekvence uréenym parametrem R00 | (bude fungovat s libovolnym z péti moz-
nych zdrojl). Pri¢itana frekvence je hodnota, kterou mlzete ulozit v parame-
tru A M5, PriCitanou frekvenci je mozné pfiCist nebo odecist od vystupni
frekvence pouze v pfipadé, Ze je svorka [ADD] ZAPNUTA. Funkce R M&
urCuje, zda se ma provést pficteni nebo odecteni. Konfiguraci inteligentniho
vstupu jako svorky [ADD] mlze vase pouziti selektivné pouzit pevnou hod-
notu ulozenou v parametru R M5 jako odsazeni (kladné nebo zaporné)
vystupni frekvence ménice v realném case.

) A00 ¢ | Nastaveni zdroje frekvence
Potenciometr na klavesnici L

Ridici svorka —————————
Nastaveni funkce FOO | ———O

+ @ Nastaveni vystupni frekvence
Sitovy vstup sbérnice ModBus —<

+/-

Vlystup funkce vypoctu
: A 46
Frekvence ADD O/ o éru ADD
ADD

Inteligentni vstup D [ADD]

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
50 ADD Velikost ZAPNUTO | PouzZije hodnotu pfi¢itané frek-

pridavku vence A 45 na vystupni frekvenci.

frekvence [\yPNUTO | Nepouzije piigitanou frekvenci.
Vystupni frekvence si ponecha
normalni hodnotu.

Platné pro vstupy: |CO0~C007

Pozadovana AOG 1, A ™5, R HB
nastaveni:

Poznamky:

* ADOD ! maze urcit libovolny zdroj; pfi¢tenim nebo odeétenim pficitané frekvence
se ziska hodnota vystupni frekvence.
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4-5-19 Vynuceny blok svorky

Ugelem tohoto inteligentniho vstupu je umoznit zafizeni vynutit méni¢, aby
umoznil prostfednictvim fidici svorky fizeni nasledujicich dvou parametr(:

* A0O 1| — nastaveni zdroje frekvence (0 ! = fidici svorky [O] nebo [Ol])

* ADD2 — nastaveni zdroje pfikazu spusténi (0 | = Fidici svorky [FW] a [RW])
Néktera pouziti budou vyZadovat jedno nebo obé pfedchozi nastaveni, aby
mohla pouzivat jiny zdroj nez svorky. Napfiklad mizete upfednostfiovat fizeni
normalnim pouziti klavesnice ménice a potenciometru nebo Fizeni pomoci
sité ModBus. Vnéjsi zafizeni vS§ak muze zapnout vstup [F-TM], aby donutilo
meénic¢ (doCasné) umoznit fizeni (zdroje frekvence a pfikazu spusténi) pomoci
fidicich svorek. Jestlize je vstup [F-TM] VYPNUTY, méni¢ znovu pouzZije
obvyklé zdroje uréené pomoci parametrt RO0 | a AODZ.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
51 F-TM Vynuceny |ZAPNUTO |Vynuti RO0 1=01
blok (nastaveni zdroje frekvence = Fidici
svorky svorka) a R002=0 ! (nastaveni
zdroje ptikazu spusténi = Fidici

svorka)

VYPNUTO | Méni¢ normalné pouzije uzivatel-
ské nastaveni parametr(i AOO !
a Roge.

Platné pro vstupy: |CL00~C0O7

Pozadovana
nastaveni:

Poznamky:
* PFi zméné stavu [F-TM] v rezimu spusténi (méni¢ pohani motor) méni¢ zastavi
motor dfive, nez se projevi novy stav [F-TM].

4-5-20 Opravnéni vstupu prikazu krouticiho momentu
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Tato funkce slouzi k povoleni vstupu pfikazu krouticiho momentu. (Podrobny
popis této funkce naleznete v kapitole 3.)

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
T ATR Opravnéni |ZAPNUTO | Ménic je pfipraven pfijmout pfikaz
vstupu krouticiho momentu.
prikazu VYPNUTO | Mé&ni¢ je v normalnim reZimu.
krouticiho
momentu
Platné pro vstupy: |L00~C007
Pozadovana
nastaveni:
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4-5-21 Smazani stifedni hodnoty vykonu

Tato funkce slouzi ke smazani dat stfedni hodnoty vykonu.

Kod Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

53 KHC Smazani ZAPNUTO | Smaze data o stfedni hodnoté
stfedni hod- vykonu.
noty vykonu [\yypPNUTO |Nesmaze data.

Platné pro vstupy: |CL00~C0O7
Pozadovana
nastaveni:

4-5-22 Vstup programovani pohonu 1 az 7

Tyto funkce se pouzivaji s funkcemi programovani pohonu. DalSi informace
naleznete v popisu programovani pohonu.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
S6~62 MI1~MI7 | Vstup pro- |ZAPNUTO |Vstup obecného urceni
gramovani je ZAPNUTY
;;ohvor;u VYPNUTO | Vstup obecneho urCeni
az je VYPNUTY
Platné pro vstupy: |L00~C007
Pozadovana
nastaveni:
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4-5-23 Zadrzeny analogovy prikaz
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Poznamka

Poznamka

Pomoci této funkce je mozné, aby ménic¢ zadrzel vstup analogového prikazu
prostfednictvim svorky externiho analogového vstupu, jestlize je svorka AHD
zapnuta.

Kdyz je svorka AHD ZAPNUTA, funkci nahoru/dolii je mozné pouzit podle
analogového signalu zadrzeného touto funkci jako referen¢ni data.
Jestlize je pro rezim vybéru paméti AHD ON
vybrano ,0 ¢, (C 101), vysledek zpra-

st o s b 5 Pfikaz
covani ljghoru/dolu muUze byt ulozen analogového N/\
dO pamet'. Vstupu Ne—"
Jestlize je napajeni ménie zapnuto
nebo svorka RS vypnuta a svorka Zadrzeni dat
AHD je ponechana zapnuta, pouziji ke

o sax oy oy , frekvence

se data zadrzena tésné pred zapnutim
napajeni nebo vypnutim svorky RS.

Zadana frekvence zUstava, pokud je méni¢ prepnut pomoci svorky SET se
zapnutym AHD. Vypnutim svorky AHD se zadana frekvence znovu zadrzi.

Nasledkem castého pouziti této funkce mulze byt zkrat v soucasti paméti
ménice.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
BS AHD Zadrzeny ZAPNUTO | ZadrZeni analogové vstupni
analogovy hodnoty.
prikaz VYPNUTO | analogova vstupni hodnota
neni zadrZzena.

Platné pro vstupy: |00 ~C007

Pozadovana

nastaveni:
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4-5-24 Vybeér prikazu polohy 1 az 3

Jestlize jsou vstupnim svorkam pfifazeny hodnoty ,66 (CP1)“ az ,68 (CP3),
je mozné vybrat nastaveni polohy z vicefazového nastaveni polohy 0 az 7.

Pro nastaveni polohy pouZijte nastaveni vicefazové polohy 0 az 7 (POBD az
POBT). Jestlize nejsou svorkam pfifazena Zadna nastaveni polohy, predpo-

klada se vicefazova

poloha O (PO&D).

Nastaveni polohy Parametr CP3 CP2 CP1
Vicekrokova poloha | POBO 0 0 0
— prikaz O
Vicekrokova poloha |PO6 | 0 0 1
— pFikaz 1
Vicekrokova poloha | POG2 0 1 0
— pfikaz 2
Vicekrokova poloha |POB3 0 1 1
— pfikaz 3
Vicekrokova poloha |POBY 1 0 0
— pfikaz 4
Vicekrokova poloha |POBS 1 0 1
— pfikaz 5
Vicekrokova poloha | POBb 1 1 0
— prikaz 6
Vicekrokova poloha |POB1 1 1 1
— prikaz 7

Je mozné urcit prodlevu, ktera se pouZije na nastaveni vstupu vicekrokového
pfepinani polohy, dokud se neurci pfisludna vstupni svorka. Pomoci této spe-
cifikace je mozné zabranit pouziti proménlivé vstupni svorky pfed uréenim

svorky.

Dobu ur€eni je mozné upravit nastavenim doby urceni vicekrokového prepi-
nani otacek/polohy (€ i63). Vstupni data se nakonec uri, kdyz se vstupni
svorka nakonec stane stabilni po prodlevé nastavené jako £ 9. (VSimnéte si,
Ze dlouhy &as urceni zhorSuje odezvu vstupni svorky.)

| Doba zadavani (C /55) = 0

.,

~
..... 5
Pfikaz polohy 5. Doba zadavani ] 4
1  169)
CP1 > ZAPNUTO -
cP2 > ZAPNUTO >
cr3 = ZAPNUTO =
[ Dobazadavani € 59) |
Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
b6~68 CP1~CP3 | Vybér fizeni ZAPNUTO | Vicekrokové pfepinani polohy
polohy 1az 3 je definovano kombinaci
VYPNUTO |Vstupl.
Platné pro vstupy: |L00~C007
Pozadovana POBO~PORT
nastaveni:
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4-5-25 Signal meze vraceni do vychozi polohy, spoustéci signal
nulového navratu

Tyto funkce se pouzivaji pro vraceni do vychozi polohy.

Pomoci vybéru rezimu vraceni do nulové polohy je mozné urcit jeden ze tfi
typU operaci vraceni do nulové polohy (PO6B). KdyZz operace vraceni do
nulové polohy skongi, &ita¢ aktualni polohy se smaze (na 0). Pomoci vybéru
smeéru vraceni do nulové polohy (POBS) je mozné vybrat smér operace vraceni
do nulové polohy. Jestlize se operace vraceni do nulové polohy neprovede,
provede se Fizeni polohy na zakladé pfedpokladu, Ze poloha motoru deteko-
vana pfi zapnuti napjeni je pocatek.

<1> Vraceni do nulové polohy nizkou rychlosti (P068=00) 1. Méni¢ zrychli motor po urenou
dobu nabéhu po vraceni do nulo-

ORG . ’ ,
ZAPNUTO vé polohy nizkou rychlosti.
ORL [ zaenuro 2. Bude pohanét motor pfi vraceni
Vraceni do nulové do nulové pOthy nizkou ryCthSti.
Vystupni @ --- polohy nizkou
frekvence nenosti10) - 3. PFi vydani signalu ORL provede
1 3) s
g © polohovani.

Poloha pocatku

<2> Vraceni do nulové polohy vysokou rychlosti (FO0EE=01) 1. Ménic zrychl|' motor po uréenou
dobu nabéhu po vraceni do nu-

OR6 ZIPNUTO lové polohy vysokou rychlosti.
. © - . )
ORL ZAPNUTO_§ 2. Bude pohanét motor pfi vraceni
Vraceni do nulové A -
oo o e do nulové polohy vysokou rych

frekvence

rychlosti (P07 1) losti.
0 potite \ 3. P¥i zapnuti signalu ORL zpusti
‘ <5’I /4y Polcha zpomaleni.
viacenidonulové 4 Bude pohanét motor zpétnym
polohy nizkou

rychiosti (P5) chodem vraceni do nulové polo-
hy nizkou rychlosti.

5. Privypnuti signalu ORL provede
polohovani.
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4-5-26 Prepnuti otacek/polohovani

Chcete-li provést operaci fizeni rychlosti v Fidicim rezimu absolutni polohy,
zapnéte svorku SPD. Kdyz je svorka SPD vypnuta, Cita¢ aktualni polohy
zustava 0. Jestlize je tedy svorka SPD pfi provozu vypnuta, operace fizeni se
pfepne na operaci fizeni polohy podle polohy, kde je svorka vypnuta. (Ope-
race Fizeni rychlosti se pfepne na operaci fizeni polohy.)

Jestlize je nastaveni polohy v tento okamzik 0, méni¢ v této poloze zastavi
motor. (Jestlize byla zadana uréita pozice hodnoty zesileni smycky, muze
dojit ke kolisani.)
Jestlize je svorka SPD zapnuta, smér otaceni zavisi na provoznim pfikazu.
Pfi pfepnuti z fizeni rychlosti na fizeni polohy zkontrolujte znaménko hodnoty
zadané v operacnim pfikazu.

4-5-27 Signaly bezpeéného zastaveni

4-5-28 Zacatek progr

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
13 SPD Prepnuti ZAPNUTO | Ménic je v rezimu fizeni rychlosti
rychlosti/
polohy VYPNUTO | Méni¢ je v rezimu fizeni polohy
Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana
nastaveni:
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
m STO1 Bezpec- ZAPNUTO
18 STO2 nostni
signaly
L& SS1 VYPNUTO
B0 SS2
Viz ¢ast Bezpecnost v Dodatku
amu pohonu
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
a2 PRG Zacatek ZAPNUTO
programu | vYPNUTO
pohonu

Viz ¢ast Programovani pohonu

223



Pouiiti inteligentnich vstupnich svorek Cast 4-5
4-5-29 Ponechani vystupni frekvence
Tato funkce umoZziuje ponechani vystupni frekvence.
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B3 HLD Ponechani |ZAPNUTO
vystupni
frekvence | VYPNUTO
Platné pro vstupy: |CO0~C007
Pozadovana
nastaveni:
4-5-30 Opravnéni prikazu spusténi
Tato funkce umoznuje pfijmout pfikaz spusténi.
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B4 ROK Opravnéni |ZAPNUTO | Prfikaz spusténi je mozné pfijmout.
pfikazu
spusténi VYPNUTO | Pfikaz spusténi se ignoruje.

Platné pro vstupy: |L00~C007

Pozadovana
nastaveni:

4-5-31 Detekce sméru otaceni
Vstupni svorka (7) je pro vstup ,B pulz®, ktery se pouziva pro detekci otaceni.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B5 EB Detekce ZAPNUTO
sméru
otadeni VYPNUTO
Platné pro vstupy: |C007
Pozadovana
nastaveni:
Poznamky:

* Vstupni svorka EB je vyhrazena svorka (7).
» Maximalni dovolena vstupni frekvence je 2 kHz.

4-5-32 Omezeni zobrazeni
Tato funkce slouzi pouze k zobrazeni parametru 400 1.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B6 DISP Omezeni ZAPNUTO
zobrazeni
VYPNUTO
Platné pro vstupy: |L00~C007
Pozadovana
nastaveni:

4-5-33 Prednastavena poloha.
V parametru POB3 je zadana aktualni poloha.

Kod Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

91 PSET Pfednasta- | ZAPNUTO

vena poloha

VYPNUTO

Platné pro vstupy: |00 ~C007
Pozadovana
nastaveni:
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4-6 Pouziti inteligentnich vystupnich svorek

Inteligentni vystupni svorky je mozné programovat podobné jako inteligentni
vstupni svorky. Méni¢ ma nékolik vystupnich funkci, které mizete pfifadit jed-
notlivé dvéma fyzickym logickym vystuplm. Jednim z vystupu je tranzistor
s otevifenym kolektorem a dalSim vystupem je relé alarmu (typ C — spinaci
a rozpinaci kontakty). Relé je ve vychozim nastaveni pfifazeno funkci alarmu,
muzete je vSak pfifadit libovolné funkci, kterou pouziva vystup s otevienym

4-6-1

kolektorem.

Vystup tranzistorem s otevie-
nym kolektorem ma maxi-
malni proud 50 mA.
Doporucujeme, abyste pouzili
externi zdroj napajeni jako na
obrazku napravo. musi byt
schopen dodavat nejméné
50 mA, aby byl schopen poha-
nét vystup pfi plném zatizeni.
Chcete-li pohanét zatizeni,
které vyzadujic vice nez
50 mA, pouzijte externi
obvody s relé jako na obrazku
dole vpravo.

Vystupy typu spotrebi€, otevieny kolektor

Méni¢ MX2

Spolecny
vystup
logiky

4-6-2 Vystupy typu spotrebi¢, otevieny kolektor

Chcete-li  provést  vystup
proudu vétsiho nez 50 mA,
pomoci vystupu ménice poha-
néjte malé relé. Nezapo-
mefite pouzit diodu v civce
relé podle obrazku (v zavér-
ném sméru) k potlaceni $picky
vypnuti nebo pouZzijte polovo-
diCové relé.

Méni¢ MX2

Spolecny
vystup
logiky
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4-6-3 Vystup vnitiniho relé

226

_________________________

Méni¢ ma vystup vnitfniho relé s kon- ! '
takty NO a NC (typ 1 forma C). Vystupni ! i
signal, ktery relé fidi, Ize konfigurovat; i 0 Iy

vychozim nastavenim je signal alarmu.
Proto jsou svorky oznaceny [ALO], [AL1],
[AL2], jak mUizete vidét na obrazku - _____ T T --_____ '
vpravo. Relé vSak muzete pfifadit libo-
volny z deviti inteligentnich vystupl. Pro
Ucely zapojeni jsou obecné funkce svorek:

* [ALO] — spole&ny kontakt
* [AL1] — kontakt NO
* [AL2] — kontakt NC

Samotné relé je mozné konfigurovat jako NO nebo NC. Parametr C036
(aktivni stav relé alarmu) je nastavenim. Toto nastaveni ur€uje, zda je civka
relé napajena, kdyz je jeji vystupni signal VYPNUTY:
* [036=00 — ,NO* (jestlize je vystupni signal vypnuty, civka relé neni napajena
» [036=01— ,NC* (jestlize je vystupni signdl vypnuty, civka relé je napajena
ProtoZe jiz ma relé kontakty NO [AL1] Coovody T
aNC J[AL2], ucel moznosti prevratit logiky ménice 48}
aktivni stav civky relé nemusi byt zfejmy. o
UmoZhuje urcit, zda ztrata napajeni -
ménice zplsobi zménu stavu relé.
Vychozi konfigurace relé je signal
alarmu (£026=05), jak je zobrazeno Relé, napajeni ménice ZAPNUTO,
napravo. Parametr [036=01! nastavuje signal alarmu VYPNUTY
relé na ,NC* (civka relé je v normalnim
stavu napajena). Divodem je, Ze v typic-
kém navrhu systému bude k vyslani sig-
nalu alarmu do externich zafizeni nutna
ztrata napajeni ménice.

~ ~—

Relé je mozné pouzit k dalSim inteligent-
nim vystupnim signalim, napfiklad sig-
nalu spusténi (zadejte £026=00). Pro tyto
zbyvajici typy vystupniho signalu civky
relé obvykle NESMi zménit stav pfi
ztraté  napajeni meéniCe (nastavte
£036=00). Na obrazku napravo mizete Zobrazeni relé se ZAPNUTYM
vidét nastaveni relé pro vystup signalu napajenim, VYPNUTYM
spusténi. signalem spusténi

Jestlize pfirfadite relé jiny vystupni signal
nez signal alarmu, ménic stale mize mit
vystup signalu alarmu. V tom pfipadé jej
mUzete pfifadit svorce [11] za pfedpo-
kladu vystupu s otevienym kolektorem.
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4-6-4 Funkce prodlevy zapnuti/vypnuti vystupniho signalu

Inteligentni vystupy véetné svorek [11] a vystupniho relé maji konfigurova-
telné prodlevy pfechodu signalu. Kazdy vystup muze mit prodlevu bud pfi
pfechodu VYPNUTO-ZAPNUTO nebo ZAPNUTO-VYPNUTO, nebo pfi obou
pfechodech. Prodlevy pfechodu signalu jsou od 0,1 az 100,0 sekund. Tato
funkce je dllezita v pouzitich, ktera musi upravit vystupni signaly ménice
podle pozadavkd ¢asovani nékterych externich zafrizeni.
Nasledujici Casové schéma zobrazuje vzorovy vystupni signal (horni ¢ara)
a vysledky rliznych konfiguraci prodlev zapnuti a vypnuti.
» Pavodni signal - tento pfiklad viny signalu je tvorfen tfemi samostatnymi
pulzy pojmenovanymi ,A“, ,B“a ,C".

+ ....s prodlevou ZAPNUTI — pulz A je opozdén o délku prodlevy zapnuti.
Pulzy B a C se ve vystupu neobjevi, protoZze jsou kratsi nez prodleva
ZAPNUTI.

* ...s prodlevou vypnuti — pulz A je prodlouzen o velikost prodlevy
VYPNUTI. Oddé&leni pulzii B a C se ve vystupu neobjevuje, protoZe je
krat$i nez prodleva VYPNUTI.

+ ...s prodlevami ZAPNUTI/VYPNUTI — pulz A ma prodlevu na vzestupné
i sestupné hrané o velikosti prodlev ZAPNUTI i VYPNUTI. Pulzy B a C se
ve vystupu neobjevuiji, protoZe jsou krat$i nez doba prodlevy ZAPNUTI.

prodleva prodleva prodlevy
. L zapnuti vypnuti zapnuti
Vystupni signaly: 1 «— > ; %
Origindl (Zadné prodievy) 0 A B||C
1 3 prodlevy
...S prodlevou zapnuti 0 i vypnuti
...s prodlevou vypnuti (1)
...s prodlevami zapnuti/vypnuti (1)
t
Kod Popis Rozsah Vychozi
nastaveni
130 Prodleva vystupu 11 pfi zapnuti 0,0az100,0s 0,0
£i131 Prodleva vystupu 11 pfi vypnuti 0,0 a2 100,0 s 0,0
i3 Prodleva vystupu 12 pfi zapnuti 0,0az100,0s 0,0
£33 Prodleva vystupu 12 pfi vypnuti 0,0 az100,0 s 0,0
M0 Prodleva vystupu relé pfi zapnuti | 0,0 az 100,0 s 0,0
tHt Prodleva vystupu relé pfi vypnuti | 0,0 az 100,0 s 0,0

Pouziti funkci prodlev ZAPNUTI/VYPNUTI je volitelné. Nezapomeiite, Ze
pfifazeni inteligentnich vystupll v této ¢asti Ize kombinovat s konfiguracemi
prodlev zapnuti/vypnuti signélu.

227



st 4-6

[}

Pouliti inteligentnich vystupnich svorek C

4-6-5 Signal spusténi

KdyZ je jako inteligentni vystupni svorka )
vybran signal [RUN], vystupem ménice  [FWRY

je signal na této svorce, kdyz je menic [ —
vrezimu spusténi. Logika vystupu je — vjswpni  [6082] /POEEN A

aktivni v logické nule a je typu otevieny  frekvence |
kolektor (pfepnuti na uzemnéni). T
Signal ZAPNUTO
spusténi 0 :
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
0o RUN Signal ZAPNUTO |kdyzZ je ménic¢ v rezimu spusténi
spusteni VYPNUTO |kdyz je méni¢ v rezimu zastaveni
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2 Pfiklad pro svorku [11] (zobrazena
Pozadovana (z4dna) vychozi konfigurace vystupu — viz
nastaveni: strana 159):
Poznamky: ' E)t;vad_v;/s:tl;p;i_sv_oFk; ménice |

1

1

» Vystupem ménice je signal [RUN], kdykoliv '

vystup ménice prekracuje pocatecni frekvenci '

ur¢enou parametrem bJBZ. Pocateéni frek- !

vence je vystupni frekvence ménice pfi jeho
zapnuti.

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé.
VSimnéte si pouziti diody branici zaporné
Spi¢ce vypnuti generované civkou poskodit
vystupni tranzistor ménice. Priklad pro svorku [ALO],

[AL1], [AL2] (vyZaduje konfiguraci

vystupu — viz strana 226

a strana 159):

1
1 Logicky obvod RUN '
:méniée v :
! ’—oo:r !
! 1
1
! ALO [[AL1 :
___________________ 1
Napéjeci
zdroj

Viz I/0 charakteristiky na strané
strana 195.
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4-6-6 Signaly dosazeni frekvence

Skupina prichozich frekvenci vystupl pomaha koordinovat externi systémy
s aktualnim rychlostnim profilem ménice. Jak nazev naznaduje, vystup [FA1]
se zapne, jestlize vystupni frekvence dosahne standardni zadané frekvence
(parametr FOO1). Vystup [FA2] kvuli zvySené flexibilité zavisi na programova-
telnych prazich citlivosti zrychleni/zpomaleni. Napfiklad je mozné mit zapnuty
vystup na jedné frekvenci pfi zrychleni a vypnout jej na jiné frekvenci pfi zpo-
maleni. V8echny pfechody maji hysterezni smycky, aby nedoslo k vibracim,
kdyz je vystupni frekvence blizko jednoho z prahu citlivost.

Kod Symbol Nazev funkce Stav Popis
moznosti svorky
01 FA1 Signal dosazeni ZAPNUTO | Jestlize ma vystup do motoru konstantni frekvenci.
konstantni rychlosti

VYPNUTO |Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pfi sklonu

nabéhu/dobéhu.
oe FA2 Signal dosazeni ZAPNUTO | Jestlize je vystup do motoru na urovni nebo vySsi nez
vysSi nez zadané zadané prahy citlivosti frekvence, i kdyz se nachazi
frekvence ve sklonech nabé&hu/dobéhu.

VYPNUTO | Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pfi zrych-
leni nebo zpomaleni pfed pfekrocenim pfislusnych
prah citlivosti.

06 FA3 Signal dosazeni ZAPNUTO | Jestlize ma vystup do motoru zadanou frekvenci.
pfesné zadané
frekvence _
VYPNUTO | Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pfi sklonu
nabéhu/dobéhu.
cd FA4 Zadana frekvence |ZAPNUTO |Jestlize je vystup do motoru na urovni nebo vyssi nez
presahuje 2 zadané prahy citlivosti frekvence, i kdyz se nachazi
ve sklonech nabéhu/dobéhu.

VYPNUTO | Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pfi zrych-
leni nebo zpomaleni pfed prekroenim pFislusnych
prahu citlivosti.

s FA5 Pouze zadana frek- | ZAPNUTO | Jestlize ma vystup do motoru zadanou frekvenci.

vence 2

VYPNUTO | Jestlize je vystup do motoru VYPNUTY nebo pfi sklonu
nabéhu/dobéhu.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana nastaveni:

CO4e, £O43, £04S, CO46

Poznamky:

» Pro vétSinu pouziti bude nutné pouzit pouze jeden typ vystupl dosazeni frekvence (viz pFiklady).
Je v8ak mozné pfifadit obé vystupni svorky funkcim vystupu [FA1] a [FA2]

+ U obou prahu citlivosti dosazeni frekvence se na vystupu o¢ekava prah citlivosti (brzké zapnuti) 1,5 Hz.
» Vystup se vypne, kdyz se vystupni frekvence presune z prahu citlivosti, zpozdéna o 0,5 Hz

« Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. Poznamka pouziti diody zabranuje zaporné
Spi¢ky vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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Vystup dosazeni frekvence [FA1] pou-
Ziva jako prah k pfepnuti standardni
vystupni frekvenci (parametr FO01). V
obrazku napravo se dosazeni frek-
vence [FA1] zapne, kdyz se vystupni
frekvence dostane mezi Fzap Hz pod
nebo Fzap Hz nad cilovou konstantni
frekvenci, kde Fzap je 1% zadané
maximalni frekvence a Fvyp jsou 2%
zadané maximalni frekvence. Tim se
ziska hysterezni smycka, ktera zabra-
fuje vystupnim vibracim blizko hod-
noty prahu. Efekt hystereze
zpusobuje, ze se vystup zapne o tro-
chu dfive nez rychlost dosahne prahu.
Bod vypnuti je mirné opozdén. VSim-
néte si aktivni nizké povahy signalu
kvuli vystupu s otevienym kolektorem.
Vystup dosazeni frekvence [FA2/FA4]
funguje stejnym zpusobem; jen pou-
7iva dva samostatné prahy, jak
muzete vidét na obrazku vpravo. Ty
nabizi samostatné prahy citlivosti
zrychleni a zpomaleni kvuli vétsi flexi-
bilit¢ nez [FA1]. [FA2/FA4] pouziva
C042/C045 pfi zrychleni pro prah
zapnuti a [043/C046 pfi zpomaleni pro
prah vypnuti. Tento signal je také
aktivni v logické nule. Pouziti riznych
praht citlivosti zrychleni a zpomaleni
dava asymetrickou vystupni funkci.
Podle potfeby vSak mulzete pouzit

stejné prahy citlivosti zapnuti a vypnuti.

Vystup dosazeni frekvence [FA3/FA5]
funguje stejnym zplsobem, jedinym
rozdilem je dosazeni zadané frek-
vence.

Vystupni
frekvence -

| Fzap PP

,,,,,

Fzap | ! N\

Signal ZAPNUTO |_| ZAPNUTO
FA1

Fzap = 1% max. frekvence
Fvyp = 2% max. frekvence

Prahy citlivosti
vystupni
frekvence

Signal
FA2/FA4

Prahy citlivosti
vystupni
frekvence

]

0

Signal
FA3/FA5

_i ZAPNUTO ’—

Fzap = 1% max. frekvence
Fvyp = 2% max. frekvence

| ZAPNUTO |

|ZAPNUTO|

Fzap = 1% max. frekvence
Fvyp = 2% max. frekvence
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4-6-7 Signal véasného upozornéni na pretizeni

Jestlize vystupni proud pfesahuje Vystupni
pfedem nastavenou hodnotu, sig- proud Prah citlivosti
nal svorky [OL] se zapne. Para- :

metr £04! a C!il urCuje prah { ; ;

pretizeni. (Je mozné nastavit dva T e T N~ R
prahy citlivosti.) Obvod detekce } citlivosti : :
pretizeni pracuje pfi pohanéném Signal 1 ! r . r
provozu motoru a pfi regenerativ-  [0/0L2 ZAPNUTO | | zapwuTo |
nim brzdéni. Vystupni obvody t
pouzivaji tranzistory s otevienym
kolektorem a jsou aktivni pfi
logické nule.
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
03 oL Vystraha |ZAPNUTO |Kdyz je vystupni proud pro signal
pretizeni pretizeni vysSi nez zadany
prah citlivosti.
VYPNUTO | Kdyz je vystupni proud pro signal
pretizeni mensi nez zadany
prah citlivosti.
cb oL2 Vystraha |ZAPNUTO | (Stejné jako pfedchozi)
pretizeni 2
VYPNUTO | (Stejné jako pfedchozi)

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2

Pozadovana coqi it
nastaveni:

Poznamky:

+ Vychozi hodnota je 100%. Chcete-li zménit uroven z vychozich hodnot,
zadejte [O4 ! (Groven pretizeni) a/nebo £ 11 | (Groven pretizeni (2)).

» Presnost této funkce je stejna jako funkce sledovani vystupniho proudu
na svorce [FM] (viz ¢ast Provoz analogového vystupu na strané 252).

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-8 P¥ilis velka odchylka smycky PID

232

Chyba smycky PID je definovana jako  sp,pv Promgnnd procesu
velikost (absolutni hodnota) rozdilu -

mezi pozadovanou hodnotou (cilovou
hodnotou) a proménnou procesu
(skute€nou hodnotou). Kdyz velikost , , . .
chyby piekraduje prednastavenou E 5 5 5

iYNA Signal 1 ; I ) I
hodnotu £044, signal svorky [OD] se ['ggé]i . _IZAPNUTO |—| ZAPNUTO l_

zapne. DalSi informace naleznete :
v Casti ,Provoz smycky PID“ na strané
strana 109.
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
04 oD PFilis velka | ZAPNUTO |Kdyz je chyba smy¢ky PID
odchylka vétSi nez zadany prah
smy¢&ky PID citlivosti signalu odchylky.
VYPNUTO | Kdyz je chyba smycky PID
mens$i nez zadany prah
citlivosti signalu odchylky.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2

Pozadovana £oqq
nastaveni:
Poznamky:
 Vychozi hodnota rozdilu je nastavena na 3%. Chcete-li tuto hodnotu zménit,
zménte parametr CO4Y (Groven odchylky).

» Pfiklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouZiti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-9 Vystup alarmu

Jestlize dojde k chybé ménice a je v rezimu
vypinani, je aktivni signal alarmu (viz
schéma vpravo). Pfi smazani chyby se stane
signal alarmu neaktivnim.

Je nutné rozlisit mezi signalem alarmu AL
a kontakty relé alarmu [ALO], [AL1] a [ALZ2].
signal AL je logicka funkce, kterou Ize pfifa-
dit vystupnim svorkam otevieného kolektoru
[11], [12] nebo vystupUim relé.

Aktivni signal alarmu

Nejc¢astéjSim (a vychozim) pouzitim relé je AL, proto oznacovani jeho svorek.
Vystup s otevienym kolektorem (svorka [11] nebo [12]) pouzijte pro rozhrani
logického signalu s nizkym proudem nebo k napajeni malého relé (maximalné
50 mA). Vystup relé pouzijte jako rozhrani zafizeni s vy§Sim napétim a prou-

dem (minimalné 10 mA).

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
as AL Vystup ZAPNUTO | Pokud doslo k signalu alarmu
alarmu a signal nebyl smazan.
VYPNUTO |Kdyz nedoslo k alarmu od
posledniho smazani alarmu.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana £o3 1, £o3e, Co3e
nastaveni:

Poznamky:

strané.

alarmu chyby.

strance.

» Implicitné je relé konfigurovano jako NC (£036=0 I). Vysvétleni najdete na dalsi

» Ve vychozi konfiguraci relé ztrata napajeni ménice zapne vystup alarmu.
Signal alarmu je zapnuty, dokud je externi Fidici obvod napajen.

» Kdyz je vystup relé nastaven na NC, po zapnuti napajeni pfed uzavienim
kontaktu dojde k prodlevé menS$i nez 2 sekundy.

» Svorky [11] a [12] jsou vystupy s otevienym kolektorem, takZe elektrické specifi-
kace svorky [AL] jsou jiné neZ kontaktni vystupni svorky [ALO], [AL1] a [AL2].

» Vystupni signal ma prodlevu (jmenovita hodnota 300 ms) oproti vystupu

na strané 195. Schémata zapojeni v riznych podminkach jsou na nasledujici

,,,,,,
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Vystup relé alarmu je mozné konfigurovat dvéma hlavnimi zptsoby:

* Vypinaci alarm/alarm ztraty napajeni — relé alarmu je ve vychozim nasta-
veni konfigurovano jako NC (C036=01), viz obrazek vlevo. Obvod exter-
niho alarmu, ktery detekuje pferudené kabely se také jako alarm pfipojuje
ke svorkdm [ALO] a [AL1]. Po zapnuti napajeni a kratké prodlevé
(< 2 sekundy) je relé napajeno a obvod alarmu se vypne. Potom udalost
vypnuti ménice nebo ztrata napajeni ménice pfestane napajet relé a ote-
vie obvod alarmu.

Vypinaci alarm — také je mozné konfigurovat relé jako NO (£036=00), viz
obrazek dole vpravo. Obvod externiho alarmu, ktery detekuje pferusené
kabely se také jako alarm pfipojuje ke svorkam [ALQO] a [AL2]. Po zapnuti
napajeni je relé napajeno pouze v pfipad&, Ze dojde k vypnuti ménice
a otevfeni obvodu alarmu. V této konfiguraci vSak ztrata napajeni ménice
neotevie obvod alarmu.

PouZijte konfiguraci relé vhodnou pro dany systém. V8imnéte si, Ze zobra-
zené externi systémy predpokladaji, Ze uzavieny obvod neni podminkou
alarmu (takze preruseny kabel muze taky spustit alarm). Nékteré systémy
vSak vyZaduji, aby uzavfeny obvod byl podminkou alarmu. V tom pfipadé je
nutné pouzit proté&jsi svorku [AL1] nebo [AL2] z téch zobrazenych.

Kontakty NC (C036=0 1)

Kontakty NO (C036=00)

V bézném Kdyz dojde k alarmu V bézném provozu Kdyz dojde k alarmu
provozu nebo kdyZ je napajeni nebo kdyZ je napajeni
vypnuto vypnuto
S o % o
ALO | AL1 ALO [ ALT | AL2 ALO | ALT [l AL2 ALO | AL1
Napajeci Napajeci Napajeci Napajeci
zdroj zdroj zdroj zdroj

Napajeni Rezim ALO-AL1 ALO-AL2 Napajeni Rezim ALO-AL1 ALO-AL2
spusténi spusténi
ZAPNUTO Normalni Uzavieno Otevreno ZAPNUTO Normalni Otevieno Uzavieno
ZAPNUTO | Vypnuti Otevieno Uzavfeno ZAPNUTO | Vypnuti Uzavieno Otevieno
VYPNUTO |- Otevieno Uzavieno VYPNUTO |- Otevieno Uzavieno
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4-6-10 Prekroceni krouticiho momentu

Ménic¢ provede vystup signalu prekro€eni krouticiho momentu, kdyz detekuje,
Z2e odhadovany vystupni kroutici moment motor prekracuje ur€enou uroverni.

Chcete-li tuto funkci povolit, pfifadte inteligentni vystupni svorce hodnotu
,01 (OTQ)" .

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
o oTQ PfekroCeni |ZAPNUTO |Kdyz odhadovany vystupni
krouticiho kroutici moment > [055~£058.

momentu  [\/yPNUTO |Kdyz neni detekovano prekro-
¢eni kroutictho momentu.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana AD44=03 nebo 04, £OS5~L058
nastaveni:

Poznamky:

+ Tato funkce je dostupna pouze v pfipadé, Ze vybér charakteristické kfivky V/f RO44
je nastaven na 03 (rezim SLV)“. Pokud je vybrana jakakoliv jina kfivka charakteris-
tiky V/F, vystup signalu OTQ je nepfedvidatelny.

+ Jestlize pouzivate ménic u vytahu, pouzijte signal OTQ ke spusténi brzdéni.

Jako spoustéc brzdéni pouzijte signal dosazeni frekvence.

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici

zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

4-6-11 Signal pfi podpéti

Méni¢ vyda signal podpéti, kdyz detekuje, Ze je ménic v situaci podpéti.
Chcete-li tuto funkci zapnout, pfifadte inteligentni vystupni svorce ,09 (UV)*.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
03 uv Signal pfi ZAPNUTO | Ménic€ je v podpéti.

podpéti VYPNUTO |Ménié je v normalnich
podminkach.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2
Pozadovana
nastaveni:

Poznamky:

» Pfiklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouZiti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-12 Mez krouticiho momentu

Ménic vysle signal meze krouticiho momentu, kdyz pracuje v rezimu omezeni
krouticiho momentu.

Chcete-li tuto funkci povolit, pfifadte inteligentni vystupni svorce ,, 10 (TRQ)".

Dal$i informace naleznete v &asti CAST 3 Konfigurace parametrti pohonu na
strané 69.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
10 TRQ Omezeni ZAPNUTO | Meénic je v rezimu omezeni krou-

krouticiho ticiho momentu.

momentu VYPNUTO |Méni& neni v rezimu omezeni
krouticiho momentu.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana AD44=03, bO40~bO4H
nastaveni:

Poznamky:
» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici

zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

4-6-13 Signal prekro€eni doby spusténi a zapnuti napajeni

236

Ménic vysle signal vyprSeni doby provozu a signdl vyprseni doby napéjeni.

Chcete-li tuto funkci zapnout, pfifadte inteligentnim vstupnim svorkam
» 1 (RNT)* a/nebo ,, 12 (ONT)".

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
I RNT Prekro¢eni | ZAPNUTO | Akumulovana doba provozu

doby spus- ménice pfekracuje hodnotu b3H.
teni VYPNUTO |Akumulovana doba
provozu ménie neprekracuje
hodnotu b034.
2 ONT Prekro¢eni |ZAPNUTO |Akumulovana doba
doby napa- napajeni meénice prekracuje
jeni hodnotu b034.

VYPNUTO | Akumulovana doba
napajeni ménice neprekracuje

hodnotu b034.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2
Pozadovana b034
nastaveni:
Poznamky:

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici

zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-14 Tepelna vystraha

Tuto funkci je mozné konfigurovat, aby byl vystupem ménice signal upozor-
néni dfive, nez elektronicka tepelna ochrana zakro€i pfed prehfatim motoru.
Také je mozné nastavit uroven prahu citlivosti, aby byl vystupem signal upo-
zornéni s urovni elektronického tepelného upozornéni nastavenou v parame-
tru (COB V).

Chcete-li provést vystup signalu upozornéni, pfifadte funkci ,, 3 (THM)" jedné
z inteligentnich vystupnich svorek [11] az [12] nebo vystupni svorce relé.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
3 THM Tepelna ZAPNUTO | Akumulovana tepelna uroven
vystraha prekracuje uroven elektronické
tepelné vystrahy (CO6 !).
VYPNUTO | Akumulovana tepelna uroven

nepiekracuje uroven elektronické
tepelné vystrahy (C06 1).

11,12, ALO - AL2
o6 1

Platné pro vstupy:

Pozadovana
nastaveni:

Poznamky:

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

4-6-15 Vystupni signaly externi brzdy
Tyto signaly se pouZivaji s funkcemi Fizeni brzd.

Chcete-li provést signall vystrah, pfifadte funkce , 13 (BRK)“ a ,20 (BER)*
inteligentnim vystupnim svorkam [11] a [12] nebo vystupni svorce relé.

Dal$i informace o funkcich fizeni brzd naleznete v tématu CAST 3 Konfigu-
race parametr(l pohonu na strané 69.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
19 BRK Uvolnéni | ZAPNUTO | Brzda je pfipravena k uvolnéni.
brzd
y VYPNUTO | Brzda neni pfipravena k uvolnéni.
c0 BER Chyba ZAPNUTO | Doslo k chybé brzdy.
brzd
y VYPNUTO | Brzda pracuje spravné.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2
Pozadovana b 120~b 17
nastaveni:
Poznamky:
» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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238

Méni¢ provede vystup detekce otacek 0 Hz, jestlize vystupni frekvence
ménice spadne pod uroven prahu citlivosti (C063).

Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte ,21 (ZS)* nékteré z inteligentnich vystup-

nich svorek.
Kéd Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

cl! ZS Signal 0 Hz | ZAPNUTO | Vystupni frekvence je mensi
nez [O63.

VYPNUTO | Vystupni frekvence neni mensi
nez [O63.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2
Pozadovana 063
nastaveni:
Poznamky:

» Pfiklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouZiti diody branici

zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-17 P¥iliS velka odchylka otacek

Méni¢ provede vystup signal detekce, jestlize odchylka mezi zadanymi otac-
kami a skute¢nou rychlosti motoru klesne pod uUroven prahu citlivosti (PO27).
Tato funkce je platna pfi pfipojeni zpétné vazby n-kodéru k ménici.
Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte ,22 (DSE)" jedné z inteligentnich vystup-

nich svorek.
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
ce DSE PFilis velka | ZAPNUTO | Odchylka mezi pfikazem
odchylka otacek a otackami motoru
otacek je mensi nez POE.
VYPNUTO | Odchylka mezi pfikazem

otacek a otackami motoru
je vétsi nez POA1.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana
nastaveni:

PO

Poznamky:

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

4-6-18 Poloha pfipravena

Méni¢ vyda signal polohovani, kdyZ je polohovani hotovo.
Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte ,23 (POK)“ nékteré z inteligentnich

vystupnich svorek.

Dalsi informace o vykonu naleznete v kapitole 4.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

c3 POK PFiprava ZAPNUTO | Polohovani je dokon&eno.

polohovani [\/ypPNUTO | Polohovani neni dokongeno.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2
Pozadovana PO 103~PO IS
nastaveni:
Poznamky:

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

239



Pouliti inteligentnich vystupnich svorek C

st 4-6

[}

4-6-19 Detekce odpojeni analogového vstupu

240

Tato funkce je uziteéna, kdyz ménic¢ pfijme referenéni otacky z externiho zafi-
zeni. Po ztraté vstupniho signalu na svorce [O] nebo [Ol] méni¢ prosté zpo-
mali motor do zastaveni. Méni¢ vS8ak muze pomoci inteligentni vystupni
svorky [Dc] odeslat signal ostatnim zafizenim, Zze doslo ke ztraté signalu.

Ztrata napét'ového signalu na svorce [O] — parametr k082 je Uprava poca-
teéni frekvence. Ur€uje pocatecni (minimalni) vystupni frekvenci, kdyZ je zdroj
referenénich otacek vétsi nez nula. Jestlize je analogovy vstup na svorce [O]
mensi nez pocateéni frekvence, méni¢ zapne vystup [Dc], aby indikoval pod-
minku ztraty signélu.

Ztrata proudového signalu na svorce [Ol] — svorka [Ol] pfijima signal 4 mA
az 20 mA, kde 4 mA predstavuje zacatek vstupniho rozsahu. Jestlize vstupni
proud klesne pod 4 mA, méni¢ pomoci prahu detekuje ztratu signalu.

Nezapomerite, Ze ztrata signalu neni udalost vypnuti ménice. Jestlize je hod-
nota analogového vstupu opét nad hodnotou b082, vystup [Dc] se vypne. Neni
Zadna podminka chyby, ktera by se méla smazat.

Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky
a1 ODc Detekce odpo- |ZAPNUTO |Kdyz je detekovana ztrata
jeni analogo- signalu na vstupu [O].

veho signalu O [\yypNUTO |Kdyz neni detekovana ztrata
signalu na vstupu [O].

ca OIDc Detekce odpo- |ZAPNUTO |Kdyz je detekovana ztrata
jeni analogo- signalu na vstupu [Ol].

veho signalu Ol [\yypNUTO [Kdyz neni detekovana ztrata
signalu na vstupu [Ol].

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2

Pozadovana ABG =0 1, kOAe
nastaveni:
Poznamky:
» Vystup [Dc] maze indikovat odpojeni analogového vystupu, kdyZ je méni¢ v rezimu
zastaveni nebo rezimu spusténi.

» Pfiklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouZiti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-20 Vystup stavu zpétné vazby smycky PID

Méni¢ ma funkci vestavéné smycky PID pro dvoufazovou kontrolu uzite€nou
pro néktera pouziti, napfiklad ventilaci budovy nebo topeni a chlazeni
(HVAC). V idealnim prostfedi fizeni by byla dostate¢na jedna smycka PID
fizeni (faze). V nékterych podminkach vSak neni maximalni vystupni energie
z prvni faze dostate¢na k udrzeni proménné procesu (PV — Process Variable)
v nebo blizko pozadované hodnoty (SP — Setpoint). Vystup prvni faze je ve
stavu nasyceni. Jednoduchym feSenim je pfidat druhou fazi, ktera pfinasi
dalsi a konstantni mnozstvi energie do fizeného systému. Pfi spravném
mnozstvi dokaze zesileni z druhé faze uvést PV do pozadovaného rozsahu
a umoznit Fizeni smycky PID prvni faze, aby se vratila do linearniho rozsahu
provozu.

Dvoufazova metoda fizeni ma pro néktera konkrétni pouziti vyhody.

* Druha faze je zapnuta pouze za nepfiznivych podminek, za normalnich
podminek proto dochazi k usporam energie.
* ProtoZze druha faze je jednoduché fizeni zapnuto/vypnuto, je méné
nakladné ji pfidat nez pouze duplikovat prvni fazi.
 Pfi zapnuti napajeni pomaha zesileni od druhé faze proménné procesu
dosahnout zadanou pozadovanou hodnotu rychleji, nez kdyby byla
aktivni pouze prvni faze.
* | kdyzZ je druha faze pouze jednoduché Fizeni zapnuto/vypnuto, u ménice
muzete stale zménou vystupni frekvence upravit zesileni, které nabizi.
Viz nasledujici schéma pfikladu. Dvé faze fizeni jsou definovany nasledujicim
zpusobem:
» Faze 1 — méni€ #1 pracujici v rezimu smycky s motorem pohanéjicim vétrak.
* Faze 2 — méni¢ #2 pracujici jako fidici jednotka zapnuti/vypnuti s moto-
rem pohanéjicim vétrak.
Faze #1 pokryva potfeby ventilace v budové po vétsinu ¢asu. Nékdy dojde ke
zméné objemu vzduchu v budové, protoze velké dvefe skladisté jsou ote-
vieny. V této situaci samotna faze #1 nemuize udrzovat pozadovany tok vzdu-
chu (PV klesne pod uroven SP). Méni¢ #1 zjisti nizkou hodnotu PV a jeho
vystup druhé faze smycky PID na svorce [FBV] se zapne. Tim se vyda pfikaz
dopfedného spusténi ménici #2, aby se ziskal dalSi tok vzduchu.

Ventilator #1
Ventilétor #2 Proud vzduchu Seﬁor

Faze #1 Faze #2

Ménic #1 Ménic #2
(U, V, W] VW [
PV . )
["] [0 nebo [ON]] f,Vystup glr(th(:,I 0
[FBV] aze smycky ] W]

Proménna procesu
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Chcete-li pouzit funkci vystupu druhé faze smycky PID, bude nutné vybrat
horni a dolni meze proménné procesu pomoci parametrt £053 a £052. Jak
ukazuje nasledujici schéma Casovani, to jsou prahy citlivosti, které ménic
faze #1 pouziva k zapnuti nebo vypnuti méniCe faze #2 pomoci vystupu
[FBV]. Jednotky na svislé ose jsou procentualni hodnoty (%) pozadované
hodnoty smycky PID a hornich a dolnich mezi. Vystupni frekvence v Hz je
vloZena do stejného schématu.

Kdyz se spusti Ffizeni systému, dojde k nasledujicim udalostem (v pofadi
schématu Casovani):

1.
2.

Ménic faze #1 se zapne prostfednictvim pfikazu spusténi [FW].

Ménic faze #1 zapne vystup [FBV], protoze proménna procesu PV je pod
dolni mezi proménné procesu £053. Faze #2 tedy od zacatku pomaha
opravovat chybu smyc¢ky.

Hodnota promé&nné procesu se zvySuje a nakonec piekro&i horni mez pro-
ménné procesu PV [052. Méni¢ faze #1 nasledné vypne vystup [FBV] do
faze #2, protoze zvétSeni jiz neni potreba.

Kdyz se zatne proménna procesu snizovat, je v provozu pouze faze #1
a je vrozsahu linearniho fizeni. V této oblasti bude spravné konfigurovany
systém operovat nejCastéji.

Proménna procesu se za¢ne snizovat, dokud se neklesne pod dolni mez
(zfejmé vlivem externiho procesu). Méni¢ faze #1 zapne vystup [FBV]
a ménic faze #2 znovu pomaha.

Jakmile se proménna procesu zvySi nad dolni mez proménné procesu,
pfikaz spusténi [FW] ménici faze #1 se vypne (jako pfi vypnuti systému).
Méni¢ faze #1 vstoupi do rezimu zastaveni a automaticky vypne vystup
[FBV], diky ¢emuz se zastavi i ménic faze #2.

%/Hz Vjstupni frekvence Zpétna vazba smycky PID (PV)

Horni mez proménné PV [ 052 | f------- \ e N

Pozadovana hodnota PID (SP) |-+ =+« =+ = i - -A"'-'-.A_-_

Dolni mez proménné PV -————;,.-"—————-i————-------"'-I'"=----"'- Rl e

Faze #1 [FW]

1 : .

0 . : :
FBV] do faze #2 [FW] 1
[FBV] do faze #2 [FW] 0

Udalosti: 1,2 3 4 5 6 7 t

Tabulka konfigurace svorky [FBV] je na nasledujici strance.
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4-6-21 Chyba sité
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Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
31 FBV Vystup ZAPNUTO |« Pfechod do stavu ZAPNUTO,
stavu zpétné kdyZ je ménic ve stavu spus-
vazby téni a proménna procesu PV
smycky PID smycky PID je menSi nez dolni

mez zpétné vazby (£053).

Pfechody do stavu vypnuto,
kdyZ hodnota zpétné vazby
smyc¢ky PID prekro¢i horni
mez smycky PID (£052).

» Pfechody do stavu vypnuto,
kdyz méni¢ pfejde z rezimu
spusténi do rezimu zastaveni.

VYPNUTO

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana
nastaveni:

ARG, OS2, £053

Poznamky:

» Svorka [FBV] je navrzena pro implementaci dvoufazové kontroly. Parametry horni
meze proménné procesu a parametry dolni meze proménné procesu £052 a {053
nefunguji jako prahy citlivosti alarmu procesu. Svorka [FBV] neposkytuje funkci
alarmu smycky PID.

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici

zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.

Tato funkce signalu je zapnuta pouze v pfipadé, Ze byla ke komunikaci
vybrana sbérnice ModBus-RTU. JestliZze dojde k vyprSeni Easového limitu pfi-
jeti, méni¢ dale odesila signal odpojeni komunikaéni linky, dokud neobdrzi
dalSi data.

Nastavenim doby vypnuti komunikace (£077) urCete Casovy limit pfijeti.

I I I
1 S e B
e |

Vybaveni pro vnéjsi fizeni |

—

Casova sledovéni

[——
Signal preruseni spojeni Doba v_ypnuti
komunikagni linky (NDc) komunikace £077 | |
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
3e NDc Chyba sité | ZAPNUTO | P¥i pferuSeni spojeni
komunikace.
VYPNUTO | Bez prferuseni spojeni
komunikace.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana can
nastaveni:

Poznamky:

» Priklad: obvod svorky [11] pohani civku relé. VSimnéte si pouziti diody branici
zaporné Spicce vypnuti generované civkou poskodit vystupni tranzistor ménice.
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4-6-22 Vystupy logické operace

244

Méni¢ ma vestavénou funkci logického vystupu. Jako operandy vyberte libo-
volné dva inteligentni vystupy s vyjimkou LOG1~LOG3 a jako jejich operatory
AND, OR nebo XOR (exkluzivni OR). Symbol svorky nového vystupu je
[LOG]. Pomoci parametrt £02 !, LO22 nebo CO26 je mozné smérovat logické
vysledky na svorku [11], [12] nebo svorky relé.

Inteligentni vystupy
pouZité vnitfni vstupy:

RUN, FA1, FA2... = |

nebo vSechny o

ostatni vystupni > Operand A

signaly [LOG1)/[LOG2]/[LOG3]
Operator (C MH/C HT/CI50)

C M3/ MB/C M3 | AND, OR, XOR
RUN, FA1,FA2... — ] .
nebo vSechny Operand B

ostatni vystupni " Stav vstupu |  Stav vystupu
signély _ [LOG]
A B | AND | OR | XOR
0 0 0 0 0
0 1 0 1 1
1 0 0 1 1
1 1 1 1 0
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
33 LOG1 Vystupy |ZAPNUTO |Jestlize m& booleovska operace
Em LOG?2 logicke urcena parametry [ 44/C H5/C 7
35 LOG3 operace ma |(.)ngCky’ vysledek ,,11 .
VYPNUTO | Jestlize ma booleovska operace
uréena parametry C H4/C IM5/C 41
ma logicky vysledek ,,0.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana CHI~CI50
nastaveni:
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4-6-23 Funkce vystupu vystrahy zivotnosti

Signal vystrahy zZivotnosti kondenzatoru — meéni¢ zkontroluje Zzivotnost
kondenzatoru hlavni desky podle vnitini teploty a sou¢tu doby napajeni. Také
je mozné pomoci parametru doce sledovat stav signal vystrahy Zivotnosti kon-
denzatoru. Jestlize byl vydan signal WAC, doporucuje se vyménit hlavni
desku a fidici desku.

Signal vystrahy ventilatoru — jestlize byl vydan tento signal, zkontrolujte,
zda neni ucpan kryt ventilatoru. Stav signalu WAF je mozZné sledovat pomoci
parametru diee.

Kéd Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moznosti | svorky

33 WAC Signal vystrahy | ZAPNUTO | Vypogitana Zivotnost
zivotnosti kon- elektrolytického kondenza-
denzatoru toru vyprsela.

VYPNUTO | Elektrolyticky kondenzator
pracuje normalné.

40 WAF Signal vystrahy | ZAPNUTO | Vypocitana Zivotnost
Zivotnosti venti- ventilatoru vyprsela.
latoru. VYPNUTO | Ventilator pracuje normaing.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2
Pozadovana
nastaveni:

4-6-24 Zahajeni signalu na kontaktu

Méni¢ vysle signal zahajeni kontaktu (FR), jestlize pfijme provozni pfikaz.
Signal FR se vysle bez ohledu na nastaveni zdroje pfikazu spusténi (RO02).
Jestlize jsou ve stejny okamzik vydany pfikazy dopfedného chodu (FW)
a zpétného chodu (RV), méni¢ zastavi provoz motoru.

Pfikaz dopfedného chodu

Pfikaz zpétného chodu

Zahgjeni signélu na kontaktu (FR)

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
Yl FR Zahajeni ZAPNUTO | Je vydén pfikaz FW nebo RV
signalu nebo zadny provozni pfikaz.
na kontaktu [\/ypNUTO | Ve stejny okamzik jsou vydany
pfikazy FW a RV.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana
nastaveni:
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4-6-25 Vystraha prehrati chladiciho zebra

Ménic¢ sleduje teplotu vnitfniho odvodu tepla a vySle signal vystrahy prehrati
odvodu tepla (OHF), jestlize teplota pfekro&i Uroven vystrahy prehfati (COBY).

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
4e OHF Vystraha ZAPNUTO | Teplota odvodu tepla pfekracuje
prehfati nastavenou urover LOBY.
ggfrg'c'ho VYPNUTO | Teplota odvodu tepla nepiekra-

¢uje nastavenou uroven COBH.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana
nastaveni:

Coe4

4-6-26 Signal detekce nizkého zatizeni

Signal detekce nizkého zatizeni oznamuje obecny stav vystupniho proudu
ménice. KdyZ je vystupni proud mensi nez hodnota zadana v parametru £039,

4-6-27 Vystup programovani pohonu 1 az 3
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vystup LOC se zapne.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
43 LOC Signal ZAPNUTO | Jestlize je vystupni proud mensi
detekce nez hodnota zadana v parame-
malého tru £O039.
zatizeni VYPNUTO | Jestlize je vystupni proud vétsi

nez hodnota zadana v parame-

tru £039.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana

nastaveni:

£o3s, [033

Tyto funkce slouzi k programovani pohonu. DalSi informace naleznete v pfi-
ruéce programovani pohonu.

Kéd Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

Hy MO1 Vystup pro- |ZAPNUTO |Kazdy obecny vystup
gramovani je zapnuty.
pohonu 1 VYPNUTO | Kazdy obecny vystup

45 MO2 Vystup pro- je vypnuty.
gramovani
pohonu 2

46 MO3 Vystup pro-
gramovani
pohonu 3

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO - AL2
Pozadovana
nastaveni:
Poznamky:

+ Dalsi informace naleznete v pfiru¢ce programovani pohonu.
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4-6-28 Signal pripravenosti k provozu

Méni¢ vysle signal pfipravenosti k provozu (IRDY), kdyz je pfipraven k pro-
vozu (napfiklad kdyz maze pfijmout provozni pfikaz).

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
S0 IRDY Signal pfi- | ZAPNUTO | Ménic¢ je pfipraven pfijmout
pravenosti provozni pfikaz.
kprovozu  I\/ypPNUTO |M&ni& nenf pfipraven pfijmout

provozni pfikaz.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana
nastaveni:

Co3\, Co33

Poznamky:

» Méni¢ mUze rozpoznat provozni pfikaz pouze v pfipadé, zZe byl vydan pfikaz IRDY.

 Jestlize nebyl signal IRDY vydan, zkontrolujte, zda je napéti napajeni (pfipojené
ke svorkam R, S a T) v rozsahu charakteristiky.

4-6-29 Signaly dopredného a zpétného chodu

Signal dopredného otaéeni — ménic provadi vystup signal dopfedného ota-
¢eni (FWR), kdyz pohani motor v dopfedném chodu. Signal FWR se vypne,
jestlize méni¢ pohani motor ve zpétném chodu nebo zastavuje motor.

Signal zpétného otaceni — méni¢ provadi vystup signalu zpétného otaceni
(RVR), jestlize pohani motor ve zpétném chodu. Jestlize méni¢ pohani motor
v dopfedném chodu nebo jej zastavuje, signél RVR se vypne.

Vystupni frekvence

Signal dopredného otaceni (FWR)

Signal zpétného otaceni (RVR)

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
51 FWR Signal ZAPNUTO | Méni¢ pohani motor
dopfedného v dopfedném chodu.
chodu VYPNUTO | Méni¢ pohani motor ve zpétném
chodu nebo je motor zastaven.
= RVR Signal zpét- | ZAPNUTO | Méni¢ pohani motor ve zpétném
ného chodu chodu.
VYPNUTO | Méni¢ pohani motor
v dopfedném chodu nebo
je motor zastaven.
Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana
nastaveni:
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4-6-30 Signal kritické chyby

Méni¢ vysle signal velké chyby spolu se signalem alarmu, jestlize dojde
k vypnuti kv(li nékteré z chyb uvedené v nasledujici poznamce.

Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
53 MJA Signal kri- | ZAPNUTO

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana
nastaveni:

Poznamky:
* Vystup se pouzije na vypnuti zplisobené hardwarem (viz nasledujici).

4-6-31 Komparator oken pro analogové vstupy

Vystupem funkce komparatoru provede vystup signalu, pokud je hodnota
analogovych vstupu [O] a [Ol] v ramci maximalnich a minimalnich mezi urce-
nych pro komparator oken. Je mozné sledovat analogové vstupy s odkazem
na volitelné drovné (abyste nalezli odpojeni vstupni svorky a dalSi chyby).

Dal$i informace naleznete v &asti CAST 3 Konfigurace parametrti pohonu na

strané 69.
Kod Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
54 WCO Komparator |ZAPNUTO | Vstup [O] je uvnitf komparatoru
okna O oken.
VYPNUTO | Vstup [O] je vné komparatoru
oken.
55 WCOI Komparator | ZAPNUTO | Vstup [Ol] je uvnitf kompara-
okna Ol toru oken.
VYPNUTO | Vstup [Ol] je vné komparatoru
oken.

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2

Pozadovana bOBO~bORS, OO, LOT |
nastaveni:

Poznamky:
» Vystupni hodnoty ODc a OIDc jsou stejné jako WCO a WCOI.

4-6-32 Zdroj prikazu frekvence, zdroj prikazu spusténi
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Kod Symbol Nazev Stav Popis

moznosti | svorky funkce

58 FREF Zdroj ZAPNUTO
pfikazu
frekvence | VYPNUTO

59 REF Zdroj ZAPNUTO
prikazu
spusténi VYPNUTO

Platné pro vstupy: |11, 12, ALO — AL2
Pozadovana
nastaveni:
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4-6-33 Vybér druhého motoru

Tato funkce umoznuje pfepnout nastaveni motoru, aby bylo mozné fidit dva
razné typy motoru. Chcete-li tuto funkci pouzit, pfifadte funkci ,08“ jedné ze
vstupnich svorek a zapnéte ji nebo vypnéte. Jestlize jsou vybrany parametry
druhého motoru, vystupni signal SETM se zapne.

C. | Kody Popis C. | Kédy Popis
1 Fede | Druha doba zrychleni 1 22 |A2P35 |Bod pfechodu frekvence zrychleni 1 do
zrychleni 2, druhy motor
2 F203 | Druha doba zpomaleni 1 23 |A2P36 |Bod pfechodu frekvence zpomaleni 1 na
zpomaleni 2, druhy motor
3 R201 | Vybér referenéni frekvence, druhy motor 24 |C241 |Urovef vystrahy pretizeni, druhy motor
4 R202 | Vybér piikazu spusténi, druhy motor 25 |H2O2 | Vybér parametru druhého motoru
5 A203 | Druha nastavena zakladni frekvence 26 |H2O03 | Vybér vykonu druhého motoru
6 A204 | Druha maximalni frekvence 27 |H2O4 | Vybér poctu polt druhého motoru
7 A220 | Druha vicekrokova reference otacek 0 28 |H205 |Druha odezva otacek
8 Ae4 1 | Druhy vybér zvySeni krouticiho momentu 29 |H206 | Druhy stabilizani parametr
9 Ag4e | Druhé napéti ruéniho zvySeni krouticiho 30 |HZ20 |Parametr R1 druhého motoru
momentu
10 |[Ae43 | Druha frekvence ru¢niho zvySeni krouticiho | |31 |HZ€ ! |Parametr R2 druhého motoru
momentu
11 [Ag44 | Druhy vybér charakteristiky V/f 32 |H2ee |Parametr L druhého motoru
12 |Ac4S | Zisk vystupniho napéti, druhy motor 33 |[HE23 | Parametr lo druhého motoru
13 |A246 | Druhy zisk kompenzace napéti automatického | |34 |HZ224 | Parametr J druhého motoru
zvySeni krouticiho momentu
14 |Ac471 | Druhy zisk kompenzace skluzu automatic- 35 |H230 |Parametr R1 druhého motoru (data automa-
kého zvySeni krouticiho momentu tického ladéni)
15 |A26 ! |Druha horni mez frekvence 36 |H23! |Parametr R2 druhého motoru (data automa-
tického ladéni)
16 |AC6S | Druha dolni mez frekvence 37 |H23c¢ |Parametr L druhého motoru (data automatic-
kého ladéni)
17 |AcB! | Vybér AVR, druhy motor 38 |H233 |Parametr lo druhého motoru (data automa-
tického ladéni)
18 |[A2B2 | Vybér napéti AVR, druhy motor 39 |H234 |Parametr J druhého motoru (data automatic-
kého ladéni)
19 |[A292 |Druha doba zrychleni 2
20 |A233 |Druha doba zpomaleni 2
21 |A294 | Vybér metody pfepnuti na profil zrychleni 2/
zpomaleni 2, druhy motor
Kéd Symbol Nazev Stav Popis
moznosti | svorky funkce
B0 SETM Vybér dru- |ZAPNUTO |Jsou vybrany sady parametru
hého motoru druhého motoru.
VYPNUTO | Jsou vybrany sady parametr(i
prvniho motoru.

Platné pro vstupy:

11,12, ALO - AL2

Pozadovana
nastaveni:
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4-6-34 Sledovani vykonu STO (Safe Torque Off — vypnuty bezpeény
kroutici moment)

Tento signal je specificky pro funkci bezpeéného zastaveni.

Koéd | Symbol | Nazev funkce Stav Popis
moz- | svorky
nosti
B2 EDM Sledovani ZAPNUTO
(Safe Torque Off
— vypnuty bez-
pecny kroutici
moment)
(pouze vystupni
svorka 11)
Platné pro 11 Vyhrazeno pro svorku [11]:
vstupy: P e
- p: ! Obvod vystupni
P: : sag?l\éiza | svorky ménice EDM

4-7 Provoz analogového vstupu
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Poznamka

Ménice fady MX2 umozhuji, aby bylo mozné
pomoci analogového vstupu fidit velikost
vystupni frekvence méni¢e. Skupina analo-
govych vstupnich svorek zahrnuje svorky
[L], [O1], [O] a [H] na fidicim konektoru, které
nabizi napétovy [O] nebo proudovy [Ol]
vstup. V8echny analogové vstupni signaly
musi pouzivat analogové uzemnéni [L].
Jestlize pouzivate napétovy nebo proudovy
analogovy vstup, je nutné vybrat jeden z nich
pomoci funkce svorky logického vstupu [AT]
analogoveého typu. DalSi informace o aktivaci
kazdého analogového vstupu kombinaci
zadanym parametr AO05 a podminky svorky
[AT] naleznete v tabulce na dalSi strance.
Funkce svorky [AT] je popsana v tématu
,Vybér vstupniho analogového napéti/
proudu“ v ¢&asti 4. Nezapomerite pomoci
nastaveni AOD ! = 01 vybrat jako zdroj frek-
vence analogovy vstup.

[Awm[HT0

[o] L]

+V Ref. <J

Napétovy vstup
Proudovy vstup
A GND

(AT M- .

[Awm]HTo Jor[L

4-20 mA

0-10V

Jestlize neni pro funkci [AT] konfigurovana zadna logicka vstupni svorka,
ménic zjisti, Ze svorka [AT] je VYPNUTA a mikroprocesor pouZije jako analo-
govy vstup [O]+[Ol]. Jestlize maji vstupy (O) nebo (Ol) referenéni hodnotu,

uzemnéte ji.
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4-7-1 Dalsi témata tykajici se analogového vstupu

Obvyklym zpusobem fizeni vystupni frek-
vence ménice (a dobrym zplsobem, jak se
naucit pouzivat analogové vstupy) je pouziti
externiho potenciometru. Potenciometr pou-
ziva k buzeni vestavény referencni signal
10V [H], analogové uzemnéni [L] a napé-
tovy vstup [O] pro signal. Ve vychozim
nastaveni slouzi svorka [AT] k vybéru vstupu
napéti, jestlize je VYPNUTY.

Pouzijte spravny odpor potenciometru, ktery
je 1~2 kQ, 2 Watty.

Napétovy vstup — obvod napétového
vstupu pouziva svorky [L] a [O]. Stinény
kabel signalu pfipojujte na ménici pouze ke
svorce [L]. Udrzujte napéti v mezich charak-
teristiky (nepouZivejte zaporné napéti).

Proudovy vstup - obvod proudového
vstupu pouziva svorky [OI] a [L]. Proud
pochazi z vysilate zdrojového typu; spotre-
bi¢ovy typ nefunguje! To znamena, ze proud
musi téci do svorky [Ol] a svorka [L] je
navrat zpét do vysilaCe. Vstupni impedance
z [Ol] do [L] je 100 Ohm{. Stinény kabel pfi-
pojujte na ménici pouze ke svorce [L].

Viz I/O charakteristiky na strané strana 195.

[Av]HToJo[L]

1az2kQ, 2W

|AM|H|0|OI|L|

0az9,6 VDC,
0az 10 V jmenovité

[Av]HToJo[L]

4 a7 19,6 mA DC,
4 az 20 mA jmenovité

V nasledujici tabulce jsou dostupna nastaveni analogovych vstup(. Parametr
ROOS a vstupni svorka [AT] uréuji dostupné vstupni svorky externiho Fizeni
frekvence a jejich fungovani. Analogové vstupy [O] a [Ol] pouzivaji svorku [L]

jako referenci (navrat signalu).

ROCS Vstup [AT] Konfigurace analogového vstupu
oo ZAPNUTO [O]
VYPNUTO [on
ge ZAPNUTO [O]
VYPNUTO Integrovany POT na externim panelu
03 ZAPNUTO [on
VYPNUTO Integrovany POT na externim panelu

+ ,Nastaveni analogového vstupu®
+ ,Dal8i nastaveni analogového vstupu®

+ ,Nastaveni kalibrace analogového vstupniho signalu®

LZapnuti pfidani frekvence*
.Detekce odpojeni analogového vstupu®

»Vybér proudového/napétového analogového vstupu®
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4-7-2 Provoz vstupu sledu pulzi

Méni¢ MX2 je schopen pfijimat signaly vstupu sledu pulzl které se pouzivaji
k fizeni frekvence, proménnou procesu (zpétnou vazbu) smycky PID a k jed-
noduchému polohovani. Vyhrazené svorky maji oznaceni ,EA“ a ,EB®. Svorka
-EA“ je vyhrazena svorka a svorka ,EB* je inteligentni svorka, kterou je nutné
zmeénit nastavenim parametra.

Komunikace
RS485 Logicky vstup
[

]
lsnl7l6lslalalolt]lpcleed
Kratka propojka

Kontakt relé

i:"; ' Taladg Ispleolealulolorl o [amlomd 12] 11}
- .
Vampbhin s oyl | ALAUIAL LIl I |
I- I___; | Komu- Vystup Vstup Analogovy Analogovy Logicky

H nikace sledu sledu vstup vystup vystup

1

1

RS485 pulzii pulzi

Nazev svorky Popis Charakteristiky

EA Vstup sledu pulzd A Pro fizeni frekvence,
maximalné 32 kHz.
Spole¢na svorka je [L].
EB Vstup sledu pulzl B Maximalné 27 VDC.
(vstupni svorka 7) (nastavte £OO7 az B5). Pro Fizeni frekvence,
maximalné 2 kHz.
Spole¢na svorka je [PLC].

1. Rizeni frekvence pomoci vstupu sledu pulzi

PFi pouziti tohoto rezimu byste méli nastavit A00 | aZ O6. V tom pfipadé je frek-
vence detekovana zachycenim vstupu a vypodCitana pomoci poméru navrzené
maximalni frekvence (niz8i nez 32 kHz). V tomto pfipadé se pouzije pouze
vstupni svorka ,EA®.

2. Pouziti pro proménnou procesu smycky PID

Vstup sledu pulzll mazete pouzit pro proménnou procesu (zpétnou vazbu)
smycky PID. V tom pfipadé je nutné nastavit parametr A076 na hodnotu 03. Pou-
Zije se pouze vstupni svorka ,EA".

3. Jednoduché polohovani pomoci sledu pulzt

Vstup sledu pulzli se pouziva jako signal n-kodéru. Je mozné vybrat tfi typy
provozu.

4-8 Provoz analogového vystupu

V pouzitich ménice je uziteCné sledovat provoz Vjstup |am| H| 0] o] L |
ménice ze vzdaleného umisténi nebo na prednim  analogo- | i
A GND

panelu pouzdra ménige. V nékterych pfipadech je ‘r’lzg(e’“

potfeba pouze voltmetr umistény na panelu. NN
V jinych pfipadech muaze Fidici jednotka, napfiklad ~ 10VDCpiny |~ " 117/
PLC automat, poskytovat prikaz frekvence ménice ;?;Zai?r:'amé
a vyzadovat data zpétné vazby ménice (napfiklad 1
vystupni frekvenci nebo vystupni proud) k potvr- vz |/0 charakteristiky
zeni skute¢ného provozu. Témto aceldm slouzi 3 strand strana 195.

analogova vystupni svorka [AM].

Mé&ni¢ nabizi vystup analogového napéti na svorce [AM] se svorkou [L] jako
reference analogové GND (zemé). Svorka [AM] mUze slouzit k vystupu frek-
vence méni¢e nebo hodnotu proudu. Rozsah napéti je 0 az +10 V (pouze
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kladny) bez ohledu na smér chodu motoru. Svorku [AM] je mozné konfiguro-
vat pomoci parametru CO28 dle nasledujici tabulky.

Kod Kod Popis
foce oo Vystupni frekvence
01 Vystupni proud
oe Vystupni kroutici moment
o4 Vystupni napéti
05 Napajeni
06 Mira tepelného zatizeni
m Frekvence LAD
o Teplota chladiciho Zzebra
i Vystupni kroutici moment <se znaménkem>
3 YA1 (programovani pohonu)
13 Volitelné
Odsazeni signalu [AM] a zisk je mozné upravit dle nasledujici tabulky.
Kod Popis Rozsah Vychozi nastaveni
L 06 Nastaveni zisku AM | 50~200 100
103 Nastaveni predpéti | 0~100 0
AM

Nasledujici graf ukazuje vliv nastaveni zesileni a odsazeni. Chcete-li kalibro-
vat vystup [AM] pro vase pouziti (analogovy méfici pfistroj), postupujte podle
nasledujicich kroku:

1. Spustte motor na pIné otacky nebo nej¢astéji pouzivané otacky.

a) Analogovy méfici pfistroj pfedstavuje vystupni frekvenci, nejdfive
upravte odsazeni (L 109) a pak pomoci parametru [ 106 nastavte napéti
pro vystup plného rozsahu.

b) Jestlize svorka [AM] pfedstavuje proud v motoru, nejdfive upravte od-
sazeni (L 109) a pak pomoci parametru C 106 nastavte napéti na piny
rozsah vystupu. Nezapomerfite ponechat prostor na hornim konci roz-
sahu pro zvySeny proud, kdyZ motor pracuje s t&€zSimi zatéZzemi.

Uprava odsazeni vystupu AM Uprava zesileni vystupu AM

Vystup AM Vystup AM

10V fpmmmmmmmmoeme ———————————-m 10V

5V A #o e 5V

0 PIny rozsah (FS) 0 PIny rozsah (FS)
1/2FS Hz nebo A 1/2FS Hz nebo A

Poznamka Jak bylo zminéno vySe, nejdfive upravte odsazeni a pak upravte zesileni.
Jinak nelze ziskat pozadovany vykon kvuli paralelnimu pohybu zmén odsazeni.
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CAST 5
PrisluSenstvi systému ménice

5-1 Uvod
5-1-1 Uvod

Ridici systém motoru bude samozfejmé zahrnovat motor a méni¢ a dale
pojistky kvuli bezpecnosti. Jestlize pFipojujete motor k ménici pfi testovani,
abyste zacali, je to vSe, co potfebujete. PIné rozvinuty systém vSak muze
obsahovat fadu dalSich soucasti. Nékteré mohou slouzit k potlaceni hluku,
zatimco jiné mohou zlepSovat brzdéni méni¢e. Na nasledujicim obrazku je
systém s nékolika dal§imi volitelnymi sou¢astmi a v tabulce jsou informace
o Cisle soucasti.

0d napéjeni Nazev Cislo fady souéasti Viz
strana
AC tlumivka, vstupni strana AX-RAIxxxxxxxx-DE 256
oSy L istie Filtr EMC (pro CE) AX-FIMxxxx-RE 259
1
' | DC tlumivka AX-RCxxxxxxxx-RE 261
R SN SR (I Brzdny odpor AX-REMxxxxxxx-IE 263
AC tlumivka 'VI'Iumivkg It?F (Ra?io Frequency) |AX-FERxxxx-RE 259
(vstupni filr) Sumu, vystupni strana
AC tlumivka, vystupni strana AX-RAOxxxxxxxx-DE 258

Filtr EMI
L1L2L3
+ Stejnosmérna
Ménic tlumivka
+
RB —
Brzdny
odpor
P/+ I
GND
T1T2T3
[ | .
Filtr Sumu RF
AC tlumivka

(vystupni filtr)

il

Tepelny spinaé
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Popisy souldsti Cast 5-2

5-2 Popisy soucasti

5-2-1 AC tlumivka, vstupni strana

uzite€né k potlacovani harmonickych vin indukovanych ve vodi€ich napajeni
nebo pokud nevyvazenost napéti hlavniho napajeni pfesahne 3% (a vykon
napajeciho zdroje je vétSi nez 500 kVA) nebo k vyhlazeni vykyv(i napajeni.
Takeé slouzi ke zlepSeni uciniku.
V nasledujicich pfipadech obecného pouZiti ménie te€e na strané hlavniho
napajeni velky Spi¢kovy proud, ktery je schopen znicit modul ménice:

+ Jestlize je faktor nevyvazenosti napajeni 3% nebo vyssi.

+ Jestlize je vykon napéjeciho zdroje nejméné& 10krat vétdi nez vykon

ménic¢e (nebo je vykon napajeciho zdroje 500 kVA nebo vétsi).

+ Jestlize I1ze oCekavat ndhlé zmény napajeni.
PFikladem téchto situaci je:
1. Neékolik paralelné spojenych ménicu sdilejicich stejnou napajeci sbérnice.
2. Tyristorovy pfevodnik a ménic v paralelnim zapojeni a sdileji stejnou na-

pajeci sbérnici.

3. Fazovy kompenzacéni kondenzator (korekce uUciniku) se otevie a uzavre.
Jestlize plati tyto poninky nebo kdyZz musi byt pfipojené vybaveni vysoce
spolehlivé, JE NUTNE instalovat na vstupu stfidavou tlumivku 3% (pro pokles
napéti pfi jmenovitém proudu) s ohledem na napajeci napéti na strané napa-
jeni. Pokud jsou také mozné ucinky nepfimého uderu bleskem, instalujte hro-
mosvod.

Priklad vypoétu:

VRS =205 V, VST =203 V, VTR =197 V,

kde VRS je napéti R-S vodiCe/linky, VST je napéti S-T vodie, VTR je napéti
T-R vodice.

Faktor nevyvazenosti napéti =

Max. napéti vodice/linky (min.) — Stfedni napéti vodice/linky y
Stfedni napéti vodice/linky

100

) v v
Vg -V #Vsr + T“% 205 - 202
= x100 = —x100 =1,5%
(VRS +Vgr +VTR)/ 202
3

Pokyny k instalaci naleznete v dokumentaci dodavané s AC tlumivkou.
Obr. 1 Obr. 2

=

s |
— D -
A
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Popisy soucasti

Cast 5-2

Obr. 1 (jednofazova vstupni AC tlumivka)

Rozméry (mm)

Hmot-

Max. vy- | Proud

o Indukce
Napéti Reference nost |konmotoru|hodnota
A|B|C|D|E|F|G]|H kg |VystupkW| A mH
AX-RAI02000070-DE 96 1,22 0,4 7,0 2,0
AX-RAI01700140-DE 116 1,95 0,75 14,0 1,7
200V AX-RAI01200200-DE 841113 131 101661 5175 2 2,55 1,5 20,0 1,2
AX-RAI00630240-DE 116 1,95 2,2 24,0 0,63
Obr. 2 (tfifazova vstupni AC tlumivka)
Rozméry (mm) Hmot- | Max. vykon | Proud R
Napéti Reference nost motoru hodnota H
A B2 C2 D E F kg Vystup kW A m
AX-RAI02800080-DE 70 52 1,78 1,5 8,0 2,8
200V AX-RAI00880200-DE 120 80 120 | 80 62 55 2,35 3,7 20,0 0,88
AX-RAI00350335-DE 7,5 33,5 0,35
AX-RAI00180670-DE 180 | 85 | 190 | 140 | 85 6 55 15 67,0 0,18
AX-RAIO7700050-DE 70 52 1,78 1,5 50 7,7
AX-RAI03500100-DE | 120 120 | 80 55 2,35 4,0 10,0 3,5
400V AX-RAI01300170-DE 80 62 2,50 7.5 17,0 1,3
AX-RAIO0740335-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55 15 33,5 0,74
AC tlumivka MX2
Napajeci zdroj MCCB U A % RIL1
-~ : VI A~ Y si2
0 y Wl o~~~ |z TAS
Napéti Model ménice Model stejnosmérné tlumivky
3G3MX2-AB002/-AB004 AX-RAI02000070-DE
. . 3G3MX2-AB007 AX-RAI01700140-DE
1fazové 200 VAC 3G3MX2-AB015 AX-RAI01200200-DE
3G3MX2-AB022 AX-RAI00630240-DE
3G3MX2-A2002/-A2004/-A2007 AX-RAI02800080-DE
3420v6 200 VAC 3G3MX2-A2015/-A2022/-A2037 AX-RAI00880200-DE
3G3MX2-A2055/-A2075 AX-RAI00350335-DE
3G3MX2-A2110/-A2150 AX-RAI00180670-DE
3G3MX2-A4004/-A4007/-A4015 AX-RAIO7700050-DE
3taz0vé 400 VAC 3G3MX2-A4022/-A4030/-A4040 AX-RAI03500100-DE
3G3MX2-A4055/-A4075 AX-RAI01300170-DE
3G3MX2-A4110/-A4150 AX-RAI00740335-DE
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st 5-2

[}

Popisy souclasti C

5-2-2 AC tlumivky, vystupni strana

Tato tlumivka snizuje vibrace v motoru zpusobené prepinanim vin v meénici
zjemnénim vin pfiblizné na kvalitu sitového napajeni. Také je vhodna k ome-
zeni jevu odrazu vinéni, jestlize jsou kabely od méni¢e k motoru del3i nez
10 m. Pokyny k instalaci naleznete v dokumentaci dodavané s AC tlumivkou.

r-l_ B —
I
s 5]
- ci
@F
] ] :
| el = "._--E:I l:""l
. &
» Rozméry (mm) Hmot- | Max. vykon | Proud Indukce
Napéti Reference nost motoru hodnota
A | B2 | C2 D E F kg | Vystup kW A mH
AX-RAO11500026-DE 70 59 178 0,4 2,6 11,50
AX-RAO07600042-DE 120 120 | 80 55 0,75 4,2 7,60
AX-RA0O04100075-DE 80 62 ' 235 1,5 7,5 4,10
AX-RA0O03000105-DE ’ 2,2 10,5 3,00
200 V |AX-RA0O01830160-DE 190 55 3,7 16,0 1,83
AX-RAO01150220-DE 85 55 ’ 55 22,0 1,15
AX-RAO00950320-DE| 180 140 6 6,5 7,5 32,0 0,95
AX-RAO00630430-DE 95 205 65 9.1 11 43,0 0,63
AX-RA0O00490640-DE ’ 15 64,0 0,49
AX-RAO16300038-DE 70 59 1,78 1,5 3,8 16,30
AX-RAO11800053-DE| 120 80 120 | 80 55 235 2,2 5,3 11,80
AX-RAO07300080-DE 62 ’ 4,0 8,0 7,30
400V |AX-RAO04600110-DE 85 190 55 55 11,0 4,60
AX-RA0O03600160-DE 180 140 55 6 6,5 7.5 16,0 3,60
AX-RA002500220-DE 95 | 205 9,1 11 22,0 2,50
AX-RA002000320-DE 105 85 11,7 15 32,0 2,00
Napéti Model ménice Model stejnosmérné tlumivky
3G3MX2-AB001/-AB002/-AB004 AX-RAO11500026-DE
. ) 3G3MX2-AB007 AX-RAO07600042-DE
1fazové 200 VAC 3G3MX2-AB015 AX-RAO04100075-DE
3G3MX2-AB022 AX-RA0O03000105-DE
3G3MX2-A2001/-A2002/-A2004 AX-RA0O11500026-DE
3G3MX2-A2007 AX-RA0O07600042-DE
3G3MX2-A2015 AX-RAO04100075-DE
3G3MX2-A2022 AX-RAO03000105-DE
3fazové 200 VAC 3G3MX2-A2037 AX-RA0O01830160-DE
3G3MX2-A2055 AX-RAO01150220-DE
3G3MX2-A2075 AX-RA0O00950320-DE
3G3MX2-A2110 AX-RAO00630430-DE
3G3MX2-A2150 AX-RAO00490640-DE
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Napéti Model ménice Model stejnosmérné tlumivky
3G3MX2-A4004/-A4007/-A4015 AX-RAO16300038-DE
3G3MX2-A4022 AX-RAO11800053-DE
3G3MX2-A4030/-A4040 AX-RAO07300080-DE
3fazové 400 VAC 3G3MX2-A4055 AX-RAO04600110-DE

3G3MX2-A4075

AX-RAO03600160-DE

3G3MX2-A4110

AX-RAO02500220-DE

3G3MX2-A4150

AX-RAO02000320-DE

5-2-3 Tlumivka nulové faze (RF Sumovy filtr)

Tlumivka nulové faze pomaha snizit Sum
vyzafovany z kabeldZze ménice. Lze ji pou-
Z2it na vstupni nebo vystupni strané
méni¢e. Tlumivka nulové faze zobrazena
vpravo se dodava s montazni konzolou.
Kabelaz musi prochazet otvorem, aby sni-
Zila vysokofrekvenéni slozku elektrického
Sumu. Chcete-li dosahnout plného efektu
vysokofrekvenéni filtrace, vytvofte f{fi
smyCky kabelu (Ctyfi zavity). U vétSich
kabeltl dosahnéte lepSiho efektu filtrace
umisténim vice tlumivek nulové faze (az
Ctyr) vedle sebe.

ﬁ o o
WY ?2m
L o o

D Rozméry (mm) Hmot- ]
Reference pramér L w H X Y m nlggst Popis
AX-FER2102-RE 21 85 | 22 | 46 | 70 | - 0,1 |Promotory s vykonem 2,2 kW
nebo mensim
AX-FER2515-RE 25 105 | 25 | 62 | 90 | - | 5 | o2 [Fromotorysvikonem 15kW
nebo mensim
AX-FER5045-RE 50 150 | 50 | 110 | 125 | 30 0,7 |Promotory s vykonem 45 kW
nebo mensim
5-2-4 Filtr EMC
Filtr EMC omezuje vedeny Sum v kabelech napajeni generovany ménicem.
EMC filtr pfipojte k primarni (vstupni) strané ménice. Filtr musi vyhovovat
smeérnice EMC tfida A (Evropa) a C-TICK (Australie). Viz ¢ast D-1 Pokyny k
instalaci CE-EMC na strané 373.
&VYSTRAHA EMC filtr ma vysoky svodovy proud od vedeni napajeni na skfifi. Proto pred

pfipojenim napajeni EMC filtru pfipojte uzemnéni skfiné EMC filtru, abyste se
vyhnuli nebezpedi zasahu elektrickym proudem nebo zranéni.

Filtry Rasmi pod ménic

W

Gan

@ o
; upnuti pohonu

.

vystupni v ]

kabely
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Popisy souldsti Cast 5-2
- Rozméry (mm) Model Proud
Napéti Reference W H L X Y M 3G3MX2-1] (A)
AX-FIM1010-RE 71 45 51 ABO001/AB002/AB004 10
1x200V |AX-FIM1014-RE 111 50 169 | 156 91 M4 ABO07 14
AX-FIM1024-RE ABO015/AB022 24
AX-FIM2010-RE 82 194 | 181 62 A2001/A2002/A2004/A2007 10
AX-FIM2020-RE | 111 50 169 | 156 | 91 M4 A2015/A2022 20
3% 200V AX-FIM2030-RE | 144 174 | 161 | 120 A2037 30
AX-FIM2060-RE | 150 | 52 | 320 | 290 | 122 M5 A2055/A2075 60
AX-FIM2080-RE | 188 62 362 | 330 | 160 A2110 80
AX-FIM2100-RE | 220 415 | 380 | 192 | M6 A2150 100
AX-FIM3005-RE A4004/A4007 5
AX-FIM3010-RE 14| 46 169 | 156 | 91 M4 A4015/A4022/A4030 10
3x400V [AX-FIM3014-RE | 144 | 50 | 174 | 161 | 120 A4040 14
AX-FIM3030-RE | 150 | 52 | 306 | 290 | 122 M5 A4055/A4075 30
AX-FIM3050-RE | 182 | 62 | 357 | 330 | 160 A4110/A4150 50
Filtry Schaffner pod ménic
H w
S @ @
3 & I ®
Al X
@
+ +
i% ;
B
Y
&
L. Rozméry (mm) Model Proud
Napéti Reference W H L X Y A B v 3G3MX2-0] (A)
AX-FIM1010-SE-V1| 70 | 40 51 50 ABO001/AB002/AB004 8
1x200V AX-FIM1024-SE-V1| 110 | 50 166 | 156 91 80 ABO007/AB015/AB022 27
AX-FIM2010-SE-V1| 80 | 40 | 191|181 | 62 | 150 | 50 A2001/A2002/A2004/A2007 7.8
AX-FIM2020-SE-V1| 110 50 160 | 156 | 91 80 A2015/A2022 16
3% 200V AX-FIM2030-SE-V1| 142 1711 161 | 120 112 A2037 25
AX-FIM2060-SE-V1| 140 55 304 | 290 | 122 | 286 A2055/A2075 50
AX-FIM2080-SE-V1| 180 344 |1 330 | 160 | 323 | 140 | M5 A2110 75
AX-FIM2100-SE-V1| 220 | 65 | 394 | 380 | 192 | 376 | 180 A2150 100
AX-FIM3005-SE-V1 A4004/A4007 6
AX-FIM3010-SE-V1 10 50 166 | 156 | 91 150 80 A4015/A4022/A4030 12
3 x400 V|AX-FIM3014-SE-V1| 142 171 ] 161 | 120 112 A4040 15
AX-FIM3030-SE-V1| 140 55 304 | 290 | 122 | 286 A4055/A4075 29
AX-FIM3050-SE-V1| 180 344 | 330 | 160 | 323 | 140 A4110/A4150 48
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5-2-5 Stejnosmeérna tlumivka

Stejnosmérna tlumivka potlacuje harmonické kmity generované ménicem.
Potlacuje vysokofrekvencéni slozky na vnitfni stejnosmérné sbérnici (linka).
V8imnéte si v8ak, ze nechrani usmérfiovace s diodami ve vstupnim obvodu

meénice.
R
& [eookon
Rozméry (mm) H Max.
mot-| vykon | Proud
Lo Indukce
t
Napéti Reference A B c D E F G H nl?; v;st:)l:: hodRota mH
kW
AX-RC21400016-DE 9% 1922 0,2 1,6 21,4
AX-RC10700032-DE ’ 0,4 3,2 10,7
AX-RC06750061-DE| 84 | 113 105 101 | 66 5 7,5 2 160 0,7 6,1 6,75
AX-RC03510093-DE ’ 1,5 9,3 3,51
200V AX-RC02510138-DE 116 1,95 2,2 13,8 2,51
AX-RC01600223-DE| 108 | 135 | 124 | 120 | 82 | 6,5 9,5 | 3,20 3,7 22,3 1,60
AX-RC01110309-DE 136 9,5 - 5,20 55 30,9 1,11
AX-RC00840437-DE 120 | 152 146 135 94 7 - 6,00 7,5 43,7 0,84
AX-RC00590614-DE 160 - 11,4 11,0 61,4 0,59
1 177 1 11 2 ! : ! .
AX-RC00440859-DE 50 182,6 €0 S - 14,3 15,0 85,9 0,44
AX-RC43000020-DE 96 1,22 0,4 2,0 43,0
AX-RC27000030-DE 105 160 0,7 3,0 27,0
AX-RC14000047-DE| 84 | 113 101 | 66 5 7,5 2 ’ 1,5 4,7 14,0
AX-RC10100069-DE 116 1,95 2,2 6,9 10,1
400V AX-RC08250093-DE 131 2,65 3,0 9,3 8,25
AX-RC06400116-DE| 108 | 135 | 133 | 120 | 82 | 6,5 9,5 | 3,70 4,0 11,6 6,40
AX-RC04410167-DE 136 9,5 - 5,20 55 16,7 4,41
AX-RC03350219-DE 120 | 152 146 135 94 7 - 6,00 7,5 21,9 3,35
AX-RC02330307-DE 160 - 11,4 11,0 30,7 2,33
AX-RC01750430-DE 150 | 177 182,6 160 | 115 2 - 14,3 15,0 43,0 1,75
MX2
Napdjeci zdroj
N
~/
N

DC tlumivka
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Napéti Model ménice Model stejnosmérné tlumivky

3G3MX2-AB001

T ASo02 AX-RC10700032-DE

L 3G3MX2-AB004 AX-RC06750061-DE

1fazove 200 VAC 3G3MX2-AB007 AX-RC03510093-DE

3G3MX2-AB015 AX-RC02510138-DE

3G3MX2-AB022 AX-RC01600223-DE
3G3MX2-A2001

e AS00 AX-RC21400016-DE

3G3MX2-A2004 AX-RC10700032-DE

3G3MX2-A2007 AX-RC06750061-DE

3G3MX2-A2015 AX-RC03510093-DE

3fazové 200 VAC 3G3MX2-A2022 AX-RC02510138-DE

3G3MX2-A2037 AX-RC01600223-DE

3G3MX2-A2055 AX-RC01110309-DE

3G3MX2-A2075 AX-RC00840437-DE

3G3MX2-A2110 AX-RC00590614-DE

3G3MX2-A2150 AX-RC00440859-DE

3G3MX2-A4004 AX-RC43000020-DE

3G3MX2-A4007 AX-RC27000030-DE

3G3MX2-A4015 AX-RC14000047-DE

3G3MX2-A4022 AX-RC10100069-DE

. 3G3MX2-A4030 AX-RC08250093-DE

3fazove 400 VAC 3G3MX2-A4040 AX-RC06400116-DE

3G3MX2-A4055 AX-RC04410167-DE

3G3MX2-A4075 AX-RC03350219-DE

3G3MX2-A4110 AX-RC02330307-DE

3G3MX2-A4150 AX-RC01750430-DE

5-3 Dynamické brzdéni

5-3-1 Uvod

262

+ Ugelem dynamického brzdéni je zlepsit schopnost ménice zastavit (zpo-
malit) motor a zatéz. To je nezbytné, kdyZz ma aplikace nékteré z nasledu-
jicich charakteristik:

* Velky moment setrvacnosti ve srovnani s dostupnym krouticim momen-

tem motoru.

* Pouziti vyzaduje ¢asto nebo nahlé zmény rychlosti.

» Systémové ztraty nejsou dost velké, aby motor dostateéné zpomalily.
KdyZz ménic snizi svoji vystupni frekvenci, aby zpomalil zaté€Z, z motoru se
muze docasné stat generator. Dochazi k tomu v situaci, kdyz je frekvence
otaceni motoru vyssi nez vystupni frekvence motoru. V disledku toho se stej-
nosmérné napéti na sbérnici zvysuje a vysledkem miize byt vypnuti v disledku
prepéti. V. mnoha pouZzitich podminka pfepéti slouzi jako signal vystrahy, Ze
doslo k pifekro€eni moznosti zpomaleni systému. Méni¢e MX2 maji vestavény
prerusovac brzdy, ktery odesila regenerativni energii pfi zpomaleni z motoru
do volitelnych brzdnych odpord. Pokud jsou vyzadovany vy$Si brzdné
momenty a/nebo cykly zatizeni, je mozné pouzit také externi brzdné jednotky.
Odpor dynamického brzdéni slouzi jako zatéz, ktera generovanim tepla
zastavuje motor stejné jako brzdy v auté generuji teplo pfi brzdéni.

Brzdny odpor je hlavni sou€éasti sestavy brzdného odporu, ktera je tvofena
pojistkou a tepelnym relé kvuli bezpecnosti. Spinaci obvod a vykonovy odpor
jsou hlavni souéasti jednotky dynamického brzdéni, jejiz soulasti je pojistka
a tepelné aktivované relé alarmu kvuli bezpecnosti. Vyhnéte se vSak prehrati
odporu. +Pojistka a tepelné relé jsou bezpeCnostni opatfeni pro extrémni
podminky, ale méni¢ mize brzdit v bezpecné zoné.



Dynamické brzdéni

Cast 5-3

5-3-2 Pouziti dynamického brzdéni

Ménic Fidi brzdéni pomoci metody
stfidy (procentualni podil doby, kdy
je brzdéni ZAPNUTO, versus cel-
kovy Cas). Parametr 050 urCuje
pomér dynamického brzdéni. PFi-
klad v grafu napravo ukazuje ffi
pouziti  dynamického  brzdéni
vramci 100sekundové periody.
Méni¢ vypocita hodnotu pramér-
ného procentualniho pouziti v této
dobé (T %). Procentualni hodnota
pouziti je umérna odvedenému
teplu. Jestlize je hodnota T % vétsi
nez hodnota parametru &050,
meéni¢ vstoupi do rezimu vypinani
a vypne vystup frekvence.

VSimnéte si nasledujiciho:

Vystupnl’ frekvence

Regen.

Dynamickeé brzdéni

AL\

—"tH‘— —"tzﬁ— —"Ta.

——Tc ( 100s—'—'—>§

Hﬂﬂ

190 To% =727 g0

Ju ]

+ Jestlize ma parametr 050 hodnotu 0%, dynamické brzdéni se nepro-

vede.

+ Jestlize hodnota T % prekracuje mez uréenou parametrem £5550, dyna-

mické brzdéni skondi.

* Pfi montazi externi dynamické brzdici jednotky nastavte miru pouziti
(5050) na 0.0 a odstrarite externi odpory.

» Délka kabelu z externiho odporu do méni¢e nesmi piekrocit 5 m.
+ Jednotlivé draty z odporu do méni¢e nesmi byt ve svazku.

263



Dynamické brzdéni

Cast 5-3

5-3-3 Tabulky pro vybér brzdného odporu

Méni¢e fady MX2 maiji vestavény brzdné jednotky (pferusovac). Chcete-li
pouzit zastavujici kroutici moment, pfidejte vnéjSi odpory. Pozadovany brzdny
kroutici moment zavisi na konkrétnim pouziti. Pomoci nasledujic tabulky
muzete vybrat spravny odpor pro pouziti 3% a 10% stfidy brzdéni (obcasné

brzdéni).

Chcete-li dosahnout vétsi stfidy, jsou potfebné externi brzdné jednotky
(samostatna brzdna jednotka s vy$Sim vykonem). Kontaktujte svého dodavatele.

AX-REMO0OK1200

Obr. 2

Obr. 4

Rozméry (mm) Hmotnost

Typ Obr. L H M I T kg
AX-REMO00K1400-IE
AX-REMO00K2070-IE
AX-REMO00K2120-IE 105 4 0.2
AX-REMO00K2200-IE
AX-REMO0OK4075-IE 1 o7 36
AX-REMO0K4035-IE 200 189 0,425
AX-REMO0K4030-IE -
AX-REMOO0K5120-IE 260 249 0,58
AX-REMOOK6100-IE
AX-REMOOK6035-IE 320 309 0.73
AX-REMO0OK9070-IE
AX-REMO00K9020-IE 2 200 62 100 74 1,41
AX-REMO0OK9017-IE
AX-REMO01K9070-IE
AX-REMO1K9017-IE 3 365 73 105 350 70 4
AX-REMO02K1070-IE
AX-REMO02K1017-IE 4 310 100 240 295 210 !
AX-REMO03K5035-IE 365 350 8
AX-REMO03K5010-IE
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Ménié Odporova brzdna jednotka
Max. 2 Typ instalovaného ménice
Napéti vykon Ménic 3G3MX2-LJ Pfipojitelny min. (3% ED, 10 s max)
p motoru A A , , odpor Q
kW 3fazove | 1fazové Typ AX- Odpor Q
0,12 2001 BOO1
0.25 2002 5002 100 REMOO0K1400-IE 400
0,55 2004 B004
11 2007 5007 o REMO0K1200-IE 200
1,5 2015 B015
200V ’ -
(1fazove/ 2,2 2022 B022 35 REMO0K2070-1E 70
3fazove) 40 2040 - REMOOK4075-IE 75
55 2055 - 20
75 2075 — - REMOO0OK4035-IE 35
11 2110 - REMOOK6035-IE 35
15 2150 - 10 REMOO0OK9017-IE 17
0,55 4004 -
11 2007 — 180 REMO0OK1400-IE 400
1,5 4015 - REMO0K1200-IE 200
2,2 4022 - REMO00K2200-IE 200
400V 3,0 4030 - 100
(3fazové) 2.0 2040 — REMO0K2120-IE 120
55 4055 -
75 2075 — 70 REMO0OK4075-IE 75
11 4110 - REMOOK6100-IE 100
15 4150 - 35 REMO0K9070-IE 70
Ménicé Odporova brzdna jednotka
Max. il I Instalovany typ ménice Brzdny
Napéti vykon Ménic 3G3MX2-L1 Pripojitelny min. (10% ED, 10 s max) kroutici
p motoru . . . . odpor Q moment
KW 3fazove | 1fazové Typ AX- Odpor Q v %
0,12 2001 BOO1 200
0,25 2002 B002 100 REMO0K1400-1E 400 180
0,55 2004 B004 REMO0K1200-IE 200 180
1,1 2007 BOO7 50 REMO00K2070-IE 70 200
200V 1,5 2015 B015 REMO0K4075-1E 75 130
(1fazove/ 2,2 2022 B022 35 REMO0K4035-IE 35 180
3fazoveé) 4,0 2040 - REMOOK6035-1E 35 100
55 2055 - 20 REMO0K9020-IE 20 150
7,5 2075 - 17 REMO01K9017-IE 17 110
11 2110 - REMO02K1017-IE 17 75
15 2150 - 10 REMO03K5010-IE 10 95
0,55 4004 - 200
11 2007 — 180 REMO0K1400-IE 400 200
1,5 4015 - REMO00K2200-IE 200 190
2,2 4022 - 200
(3;":200\6(;) 3.0 2030 — 100 REMO0K5120-IE 120 160
4,0 4040 - REMOO0OK6100-IE 100 140
55 4055 - REMOO0OK9070-IE 70 150
7,5 4075 - 70 REMO01K9070-IE 70 110
11 4110 - REMO02K1070-IE 70 75
15 4150 - 35 REMO03K5035-IE 35 110
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CAST 6
Odstranovani problémi a udrzba

6-1 Odstranovani problému

6-1-1 Bezpecnostni zpravy

Pfed odstrariovanim problémd nebo udrzbou méniCe a systému motoru si
prec¢téte nasledujici bezpe€nostni zpravy.

&VYSTRAHA Po odpojeni napajeni vyckejte nejméné deset (10) minut, nez zac¢nete s udrz-
bou nebo kontrolou. Jinak hrozi nebezpedi zasazeni elektrickym proudem.

AVYSTRAHA Udrzbu, kontrolu a nahrazeni sougasti musi provadét pouze kvalifikovany
personal. Pfed zaCatkem prace odlozte vSechny kovové objekty (ndramkové
hodinky, naramky atd.). Pouzivejte nastroje s izolovanymi drzadly. Jinak hrozi
nebezpedi zasahu elektrickym proudem nebo zranéni obsluhy.

&VYSTRAHA Nikdy neodstrariujte konektor tazenim za konce kabelu (draty chladiciho vét-
raku a logické desky PC). Jinak hrozi nebezpedi pozaru kvali pferuseni dratu
a/nebo zranéni obsluhy.

6-1-2 Obecna bezpeénostni opatreni a poznamky
* VZdy udrZujte jednotku Cistou, aby se do ménice nedostal prach nebo jiné
cizi Castice.
+ Zabrante preruSeni kabelt nebo chybam pfipojeni.
» Pevné pfipojte svorky a konektory.

» Udrzujte elektronické vybaveni mimo vihkost a olej. Prach, ocelové piliny
a dalsi cizi ¢astice mohou poskodit izolaci a zpUsobit neéekané nehody,
budte tedy opatrni.

6-1-3 Kontroly

V této kapitole se nachazi pokyny nebo kontrolni seznamy téchto kontrolova-
nych polozek:

* Denni kontroly

* Pravidelné kontroly (pfiblizné Jendou ro¢né)

* Test odporu izolace (méfi¢ izolace vodi€u) (pfiblizné jednou za dva roky)
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6-1-4 Tipy pro odstrafiovani problému

V nasledujici tabulce jsou obvyklé pfiznaky a odpovidajici feseni.
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1. Ménic se nezapne.

Mozna pricina

Napravné opatieni

Kabel napajeni je nespravné
pfipojen.

Zkontrolujte vstupni kabely.

Propojka nebo DCL mezi svor-
kami [P] a [PD] je odpojena.

Instalujte propojku nebo DCL mezi svorky [P]
a [PD].

Kabel napajeni je poskozen.

Zkontrolujte vstupni kabely.

2. Motor se nespusti.

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Je vybran nespravny zdroj
pfikazu spusténi.

Zkontrolujte vybér pfikazu spusténi (REO2)
a oveéite zdroj.

Ex. svorka (digitalni vstup): 01
Ovladaci panel (klavesa spusténi): 02

Je vybran nespravny zdroj
frekvence.

Zkontrolujte spravnost zdroje kontrolou vybéru
referencni frekvence (ROO I).

Ex. svorka (analogovy vstup): 01
Ovladaci panel (FO01): 02

Nastaveni frekvence je 0 Hz.

Jestlize je vybérem referenéni frekvence svorka
(RBO 1=8 1), zkontrolujte analogovy napétovy
nebo proudovy signal na svorkach [O] nebo [Ol].

Jestlize je vybérem referenéni frekvence ovla-
daci panel (ROO 1=02), uréete hodnotu frekvence
pomoci parametru FOO I.

Podle zdroje frekvence zadejte spravnou refe-
rencni frekvenci.

Jestlize je vybérem referenéni frekvence vice-
rychlostni provoz, nastavte parametry AP0 az
RO35 a A220.

Pfikaz spusténi neni nastaven na
vstupni svorce.

Jestlize je vybérem pfikazu spusténi svorka
(ROO2=0 1), zadejte ,dopredu” (0O:FW) nebo
,Zpét* (0 I:RV) na libovolné vystupni svorce.

V pfipadé tfifazového fizeni nastavte na libovol-
nych vstupnich svorkach ,tfifazové spusténi®
(20:STA), tfifazove zastaveni“ (2 1:STP)

a ,tfifazovy dopfedny/zpétny chod” (22:F/R).

,Vicekrokova reference otacek ”
(02 az 05:CF1 to CF4)“ jsou
nastaveny na vstupni svorku nebo
svorky a aktivni.

Deaktivujte vstupy nebo zkontrolujte asociované
parametry referencni frekvence (RO2 | az AD3S).

Jsou aktivni oba vstupy FWD
a REV.

Jestlize je zdrojem pfikazu spusténi vstup
FWD/REYV, aktivujte vstup FWD nebo REV.

Je zapnut vybér meze sméru
otaceni (b035).

ZKkontrolujte parametr b035.

Nespravné zapojeni vstupl nebo
poloha propojky.

Zapoijte vstupy spravné a/nebo instalujte
propojku. (Stav vstupti ZAPNUTO/VYPNUTO
je sledovan pomoci parametru d005.)

Nespravné zapojeni analogového
vstupu nebo proménného odporu.

Zapojte kabely spravné.

U vstupu analogového napéti nebo proménného
odporu zkontrolujte napéti mezi svorkami [O]

a [L]. V pfipadé analogového proudu zkontrolujte
proud mezi zdrojem proudu a svorkou [Ol].

Zdrojem piikazu spusténi je ovla-
daci panel, ale vstupni svorka ma

hodnotu ,Vynutit svorku“ a je aktivni.

Deaktivujte vstup.

Zdrojem pfikazu spusténi je svorka,
ale vstupni svorka ma hodnotu

Lvynuceni operatora“ a je aktivni.

Deaktivuijte vstup.
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Mozna pricina

Napravné opatieni

Ménic je ve stavu vypinani.
(S rozsvicenou LED diodou
alarmu a indikaci chyby ,Exxx".)

Obnovte méni¢ pomoci klavesy zastaveni/obno-
veni a zkontrolujte kéd chyby.

Bezpec&nostni funkce je zapnuta
a néktery ze vstupl GS1 nebo
GS2 je neaktivni.

Jestlize se pouziva bezpe&nostni funkce, aktivujte
vstupy GS1i GS2. Pokud je neaktivujete, vypnéte
bezpecnostni funkci pomoci prepinacu DIP.

, IB:RS", , H:CS" nebo , | :FRS"
je nastaven jako vstupni svorka
a vystup neni aktivni.

Deaktivujte vstup.

,849:ROK" je nastaven jako vstupni
svorka a vstup neni aktivni.

Aktivujte vstup.

Kabel mezi méni¢em a motorem
nebo vnitfni kabel motor se pferusuje.

Zkontrolujte zapojeni.

Prilis velké zatizeni.

Odstrante pfilis velké zatizeni.

Motor je uzamknut.

Odemknéte motor.

3. Motor nezrychluje podle pfikazu rychlosti.

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Spatné pfipojeni analogovych
kabeld.

Zkontrolujte zapojeni.
U vstupu analogového napéti nebo proménného
odporu zkontrolujte napéti mezi svorkami [O] a [L].

V pfipadé analogového proudu zkontrolujte
proud mezi zdrojem proudu a svorkou [Ol].

Funkce omezeni pretizeni nebo
potla¢eni OC funguiji.

Zkontrolujte urover funkce.

Maximalni frekvence (RO04) nebo
horni mez (ROB I/ACE 1) jsou nizsi,
nez se oCekavalo.

Zkontrolujte hodnotu.

Doba zrychleni je pfilis velka.

Zmeénte dobu zrychleni (FOO2/A032/AC32).

,Viceotackové vstupy
(02 az 05:CF1 az CF4)“ jsou nasta-
veny jako vstupni svorky a aktivni.

Deaktivujte vstupy.

Svorka ,06:JG" je nastavena jako
vstupni svorka a vstup je aktivni.

Deaktivujte vstup.

PFilis velké zatizeni.

Odstrante pfilis velké zatizeni.

Motor je uzamknut.

Odemknéte motor.

4. Meéni¢ neodpovida na zmény nastaveni frekvence z ovladaciho panelu.

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Je vybran nespravny zdroj
frekvence.

Zkontrolujte vybér referenéni frekvence
(OO 1=02).

Svorka 5 I:F-TM" je nastavena jako
vstupni svorka a vstup je aktivni.

Deaktivuijte vstup.

5. Cast kéda funkci se nezobrazuije.

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Je zapnuta funkce
,Vybér zobrazeni“ (b037).

Zadejte hodnotu 08 (Uplné zobrazeni)
pro parametr b037.

,06:DISP* je nastaven jako vstupni
svorka a vstup neni aktivni.

Deaktivuijte vstup.

6. Panel (klavesnice) neodpov

ida.

Mozna pri€ina

Napravné opatieni

,86:DISP* je nastaven jako vstupni

svorka a vstup neni aktivni.

Deaktivujte vstup.
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7. Data parametru se neméni.
Mozna pri¢ina Napravné opatreni
Méni€ je v rezimu spusténi. Zastavte ménic, zkontrolujte, Ze se motor zasta-

vil, a zkuste to znovu. Jestlize jsou povoleny
Upravy v rezimu spusténi, v rezimu spusténi
je mozné zmeénit nékteré kody funkcei.

Je zapnuty softwarovy zamek (b03 1). | Vypnéte funkci softwarového zamku.

8. P¥ikaz dopfedného chodu otadi motorem ve zpétném chodu.

Mozna pri€ina Napravné opatieni
Spatné zapojeni napajeni. Vymeérite libovolné dvé faze U/T1, V/T2 nebo W/T3.
Nespravna logika smérového Zkontrolujte zadanou vstupni logiku jako ,22:F/R".

signalu tfifazového provozu.

9. Pri pouZiti klavesy spusténi na klavesnici se motor otaci obracenym smérem.

Mozna pri€ina Napravné opatieni

Vybér sméru otaceni na ovlada- | Zkontrolujte parametr FOOY.
cim panelu (FO804Y) neni spravné
nastaven.

10. Vypnuti v dusledku nadproudu (E03)

Mozna pricina Napravné opatieni
Doba zrychleni je kratka. Zmeénte dobu zrychleni (FOOZ2/A032/AC3C).
Zapnéte funkci ,zastaveni zrychleni® (ROB3, A010)
PFilis velké zatizeni. Odstrante pfilis velké zatizeni.

Zapnéte funkci zvySeni krouticiho momentu.

Ve vybéru charakteristik V/F (A044/A244=02)
vyberte nezavislou charakteristiku V/F.

Vybér meze pretizeni (b02 !) Zapnéte vybér meze pretizeni (b0c =0 1/02/03).
je vypnuty (00).

Bez ohledu na zapnuti omezeni pretiZzeni dojde k vypnuti v disledku nadproudu (E03).

Urovefi meze pretizeni Nastavte nizsi uroven meze pretizeni (b022/6025).
(b022/b0es) je vysoka.
Parametr meze pretizeni Nastavte del$i parametr meze pretizeni (b0c3/b0CE).

(b023/6026) je prili§ maly.

11. Klavesa zastaveni/obnoveni.

Mozna pri€ina Napravné opatieni
Klavesa zastaveni/obnoveni Zkontrolujte funkci ,vybér klavesy zastaveni®.
je vypnuta. (b0B7)

Vybér funkce ochrany pfed pfed- | Zkontrolujte parametry b 130 a bOS50.
pétim pfi zpomaleni (b {30) nebo
vybér funkce bez zastaveni pfi
docasném preruSeni napajeni
(bO50) je zapnuty.

12. Hlasity hluk motoru nebo stroje.

Mozna pri¢ina Napravné opatreni
Nosna frekvence je nizka. Nastavte vy$si nosnou frekvenci (b883). (To muze
zpusobit elektricky hluk a vy$si svodovy proud.)
Frekvence stroje a frekvence Mirné zmérnite vystupni frekvenci. Jestlize rezo-
motoru rezonuiji. nuji pfi zrychleni/zpomaleni, pomoci skokové
frekvence (AO63-68) se vyhnéte frekvenci stroje.
Nadmérné buzeni Zadejte zakladni frekvenci (AO03/A203) a AVR

napéti (R0B2/A2B2) podle charakteristik motoru.
Pokud nedojde ke zlepSeni, mirné snizte zesileni
vystupniho napéti (R045/A245) nebo zmérite cha-
rakteristiku V/f(RO44/R244) na nezavislou V/f.
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13. Vypnuti ménice pretizeni motoru (E05).

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Nespravna elektronicka tepelna
uroven

Zkontrolujte elektronickou tepelnou urover
(b0 12/b0 13-63 10-B3 | IFBT I2).

Pouziti potfebuje Casta silna
zrychleni s vysokymi $pickovymi
proudy.

Zkontrolujte, zda je mozné pouzit mirnéj$i dobu
zrychleni, aby se minimalizovaly Spickové
proudy FOO2/F202/AR092/R292).

Parametry motoru vynucuiji pfili§ velky nezbytny
proud motoru (HO20 az HO34 nebo HAOS), podle
metody fizeni motoru (AO44/AS4HY).

Jestlize neni méni¢ schopen dodavat proud,
zmeérfite ménic na vysSi proud.

14. Vypnuti v dusledku prepéti (EQ7).

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Kratka doba zpomaleni

Zmérite dobu zpomaleni. (FO03/F203/R093/A233)

Vybér funkce ochrany proti
pfepéti pfi zpomaleni (b i30)
je vypnuta (00).

Zapnéte potlaceni prepéti (b 130=0 1/02).

V pfipadé, Ze dojde k vypnuti v dusledku pfepéti bez ohledu na to, Ze je zapnuto

potlaceni prepéti.

Nastaveni €asu integrace ochrany
prepéti (b 134) nebo Cas
integrace (b 135).

Zkontrolujte nastaveni ¢asu integrace ochrany
proti pfepéti (b 134) a Cas integrace (b 135).

Urover ochrany proti prepéti pfi
zpomaleni (b 13 1) je vysoka.

zpomaleni (b 13 !).

15. Tepelna spoust (E21)

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Chladi¢ je ucpany.

Vycistéte chladic.

16. Chyba pohonu (E30)

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Zkrat v obvodu vystupu

Zkontrolujte vystupni kabely.

Chyba uzemnéni

Zkontrolujte vystupni kabely a motor.

PoSkozeni prvku hlavniho obvodu

Zkontrolujte IGBT.

17. Vypnuti v disledku chyby termistoru (E35)

Mozna pri€ina

Napravné opatieni

Termistor je pfipojen ke vstupu [5]
a je napajen stejnosmérnym
proudem 24 V.

Zkontrolujte nastaveni vstupni svorky [5] (C005).

18. Nestabilni vystupni frekvence

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Nespravné parametry

Nastavte hodnotu vystupni frekvence nastavte
mirné mensi nebo vétsi nez hodnotu frekvenci
napajeni.

Zmeénte parametr stabilizace motoru (HOOB/HZ03).

Prili§ velka zména zatizeni.

Pouzijte o jednu velikost vétsi motor a ménic.

Prili§ velka zména napéti.

Zkontrolujte napajeni.
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19. Nedostate¢ny vystupni kroutici moment.

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Nespravné parametry
[zrychleni]

Rucéné zvétsete kroutici moment
(ROY2/Ag42-A043/Re43).

Snizte ¢asovou konstantu filtru AVR (ROB3).

Zménte charakteristiku V/f (AO44/A244) na SLV.

Zmeénte nastaveni zvySeni krouticiho momentu
(ROH /A2 1) na automatické.

Nespravné parametry
[zpomaleni]

Zvyste dobu zpomaleni (FO03/F203/R033/R293).

Vypnéte vybér AVR (RO8 /A28 1).

Instalujte odpor dynamického brzdéni nebo
jednotku regenerativniho brzdéni.

20. Jestlize je kabel k ovladacimu panelu odpojen, dojde k vypnuti nebo

zastaveni ménice.

Mozna pricina

Napravné opatieni

Nespravné nastaveni
parametru b {B5.

Nastavte akci ztraty komunikace externiho
ovladaciho panelu (b I65) na 0¢.

21. Komunikace pomoci sbérnice Modbus je bez odezvy.

Mozna pri€ina

Napravné opatieni

Novy parametr neni aktualizovan.

+Jestlize se zméni parametry CO7 1, LO74 nebo
£075, vypnéte a zapnéte ménic nebo jej obnovte
vypnutim a zapnutim svorky RS.

Nespravné nastaveni pfikazu
spusténi (A002/R202).

Nastavte vybér pfikazu spusténi (RO02/A202)
az (3.

Nespravné nastaveni vybéru

referencni frekvence (ROO I/A20 ).

Nastavte vybér referenéni frekvence (ROQ I/R20 1)
na 03.

Nespravné nastaveni rychlosti
komunikace.

Zkontrolujte rychlost komunikace (RO7 1).

Nespravné nastaveni nebo dupli-
kace adresy sbérnice Modbus.

Zkontrolujte adresu sbérnice Modbus (RO72).

Nespravné nastaveni parity
komunikace.

Zkontrolujte paritu komunikace (RO74).

Nespravné nastaveni koncového
bitu komunikace.

Zkontrolujte koncovy bit komunikace (RO7S).

Spatné zapojeni.

zkontrolujte zapojeni svorek SP, SN.

22. Pfi spusténi ménice dojde k sepnuti ECB (proudového chrani€e unikajiciho

(zemniho) proudu).

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Svodovy proud ménice
je prilis velky.

Snizte nosnou frekvenci (ROB3).

Snizte aktualni uroven citlivosti na proud proudo-
vého chranice unikajiciho (zemniho) proudu
nebo nahradte tento chranic jinym, ktery ma
vys88i uroven citlivosti na proud.

23. Informace o odstranovani problému permanentnich magnet

Provozni stav Pfiznak Metoda upravy Upravovana
polozka
Spusténi Problémy pfi zpétném Zapnéte funkci odhadu pocatecni H123
chodu. polohy magnetu.
Generovani mimo Zvyste pocatecni proud. H117
rozsah kroku. . Zvyste dobu spusténi. H118
Generovani vypnuti
v dlsledku nadproudu.
Potfeba rychlého spusténi. | Zapnéte funkci odhadu pocatecni H118, H123
polohy magnetu a sniZte dobu spusténi.
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Provozni stav Priznak Metoda upravy Upravovana
polozka
Provoz s frekvenci nizsi | Motor bézi nestabilné. Zvyste pocatecni proud. H117
nez minimalni (H121).
Provoz s frekvenci bliz- | Motor generuje raz. Upravte odezvu otacek. H116
kou minimalni (H121) | Vypnuti v dasledku nadproudu. | (jpravte minimalni frekvenci pfi zméné zatéze. | H121
Provoz s frekvenci vy$si | Motor kolisa. Upravte odezvu otacek. H116
neZ minimaini (H121) Snizte stabilizaéni konstantu. H119
(Jestlize je hodnota pfilis§ mala, nemusite
byt schopni ziskat kroutici moment motoru
a motor v blizkosti H121 generuje raz nebo
vypnuti v disledku nadproudu.)
Zvyste proud bez zatiZeni. H122

6-2 Sledovani udalosti vypnuti, historie a podminek

6-2-1

Detekce a odstranéni chyby

Mikroprocesor v ménici detekuje rGzné podminky chyby, zachyti udalost
a ulozi ji do tabulky historie. Vystup ménice se vypne neboli ,vybavi“ podobné
jako se vybavi jisti€ kvlli podminkam nadproudu. K vétsiné chyb dochazi pfi
provozu motoru (viz graf napravo). Maze vSak dojit i k vnitini chybé ménice
a vypnuti v rezimu zastaveni.
V obou pfipadech v§ak mlze chybu smazat stiskem klavesy zastaveni/obnoveni.
Kromé toho mlizete smazat kumulativni pamét’ historie vypnuti ménice provede-
nim postupu 6-3 Obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni na strané 279 (nasta-
veni b0R4Y=00 smaze historii vypnuti, ale nezméni nastaveni ménice).

6-2-2 Kédy chyb

Kod chyby se zobrazi na displeji automaticky, kdyz chyba zpusobi vypnuti
ménice. V nasledujici tabulce je seznam pficin chyb.

Kaéd Nazev Pricina
chyby
EO1 Udalost nadproudu pfi Vystup méni€e byl zkratovan, hfidel motoru je
konstantni rychlosti zablokovana nebo je pfili§ zatizena. Tyto pod-
EOZ Udalost nadproudu pi minky zpUsobuiji pfili§ velky proud ménice,
zpomaleni takZe se vystup ménice vypne.
E03 Udalost nadproudu pfi Motor s dvojim napétim je nespravné zapojen.
zrychleni
EO4 Udalost nadproudu za
jinych podminek
EOS Ochrana proti pretizeni Jestlize je pretizeni motoru zjisténo elektronic-
motoru kou tepelnou funkci, dojde k vypnuti ménice
a vypnuti jeho vystupu.
Zkontrolujte, Ze je tepelny model spravné zadan
v parametru b0 I2, 60 13,63 10,69 11 a bl 2.
Zkontrolujte, zda Ize pouzit mensi zrychleni,
aby se minimalizovaly $pi¢kové proudy FOO2/
Fe0c/RO3e/A2ae).
Zkontrolujte, zda nejsou Spatné zadany para-
metry motoru (HO20 az HO34 az HOOS) podle
metody fizeni motoru (AO44/ACHY).
EOB Ochrana pretizeni brzd- Jestlize velikost operace BRD pfesahuje nasta-
ného odporu veni ,b090% tato ochranna funkce vypne vystup
ménice a zobrazi kod chyby.
ED Ochrana proti pfepéti Kdyz napéti stejnosmérné sbérnice presahuje
prah citlivosti kvuli regenerativni energii z motoru.
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Kéd
chyby

Nazev

Pricina

E0s

Chyba EEPROM

Jestlize ma vestavéna pamét EEPROM pro-
blémy kvili hluku nebo pfili§ vysoké teploté,
dojde k vypnuti ménice a vypnuti vystupu
do motoru.

EO3

Chyba podpéti

Snizeni napéti vnitfni stejnosmérné smeérnice
pod prah citlivosti ma za nasledek chybu Fidi-
ciho obvodu. Tato podminka miize mit také
za nasledek prilis velké teplo motoru nebo
zpUsobit nizky kroutici moment. Dojde

k vypnuti méni€e a vypnuti jeho vystupu.

EiD

Chyba detekce proudu

Jestlize dojde k chybé ve vnitfnim systému
detekce proudu, méni¢ vypne svij vystup
a zobrazi kod chyby.

EN

Chyba CPU

Doslo k chybé vestavéného CPU, takze dojde
k vypnuti méni€e a vypnuti vystupu do motoru.

Ele

Externi vypnuti

Doslo k signalu na inteligentni vstupni svorce
konfigurované jako EXT. Dojde k vypnuti
ménice a vypnuti vystupu do motoru.

Enl

uUspP

Jestlize je zapnuta ochrana bezobsluzného
spusténi (USP), doslo k chybé zapnuti napajeni
pfi zapnutém signalu spusténi. Dojde k vypnuti
ménice a rezim spusténi se nezapne, dokud
nedojde ke smazani chyby.

EM

Chyba uzemnéni

V priibéhu test napajeni je méni¢ chranén
detekci chyb uzemnéni mezi vystupem ménice
a motorem. Tato funkce chrani ménic

a nechrani lidi.

EI5

Vstupni prepéti

Méni¢ testuje vstupni prepéti, jakmile byl méni¢
v rezimu zastaveni déle jak 100 sekund.
Jestlize existuje podminky prepéti, méni¢ se
prepne do poruchového stavu. Po smazani
chyby je mozné meéni¢ opét pfepnout do
rezimu spusténi.

E2!

Tepelna spoust ménice

Kdyz je vnitini teplota ménice nad prahem citli-
vosti, tepelné ¢idlo v modulu ménice detekuje
pfili§ vysokou teplotu zdrojli, provede vypnuti
a vypne vystup ménice.

Eee

Chyba komunikace CPU

Jestlize selze komunikace mezi dvéma CPU,
dojde k vypnuti ménice a zobrazi se kdd chyby.

E2S

Chyba hlavniho obvodu
(*3)

K vypnuti ménice dojde, jestlize neni rozpo-
znano napajeni kvili chybé v disledku Sumu
nebo poskozeni prvku hlavniho obvodu.

E30

Chyba pohonu

V pfipadé okamzitého nadproudu vypne
menice vystup IGBT, aby chranil prvek hlavniho
obvodu. Po vypnuti v disledku této ochranné
funkce méni¢ nemuze opakovat tuto operaci.

E35

Termistor

Jestlize je ke svorkam [5] a [L] pfipojen termis-
tor a ménic zjisti, Ze je teplota pfilis vysoka,
dojde k vypnuti ménice a vypnuti vystupu.

E36

Chyba brzdéni

Jestlize byla jako vybér Fizeni brzdy (b120)
nastavena hodnota ,0 I”, dojde k vypnuti
ménice, jestlize nemize ménic ziskat signal
potvrzeni brzdéni po dobu ekani brzdéni na
potvrzeni (b i24) po vystupu signalu uvolnéni
brzdy. DalSi pficinou je, Ze vystupni proud
nedosahne proudu potfebného k uvolnéni
brzdy (b i26) v pribéhu doby ¢ekani na
uvolnéni brzdy (b i ).

ExN

Bezpectné zastaveni

Je vydan signal bezpe&ného zastaveni.*

E38

Ochrana proti pretizeni v
nizkych otackach

Jestlize dojde k pfetiZeni, kdyZ motor bézi
s velmi nizkymi otackami, ménic¢ detekuje
pretizeni a vypne vystup ménice.
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Kéd
chyby

Nazev

Pric¢ina

E40

PFipojeni ovladaciho
panelu

Jestlize selze spojeni mezi méni¢em
a klavesnici ovladaciho panelu, dojde k vypnuti
meénice a zobrazi se kéd chyby.

E41

Chyba komunikace
Modbus

Jestlize je jako chovani v pfipadé chyby komu-
nikace vybrano ,vypnuti“ (C076=00), po vypr-
Seni doby dojde k vypnuti ménice.

E43

Neplatné pokyny progra-
movani pohonu

Program ulozeny v paméti ménice byl ulozen
nebo byla svorka PRG zapnuta, aniz by byl
do ménice staZen program.

E4y

Chyba ¢itace vnoreni
programovani pohonu

Procedury, vyraz if a smy¢€ky for-next loop
jsou vnoreny do vice nez osmi hladin.

E4S

Chyba instrukci programo-
vani pohonu

Mé&ni¢ nalezl pfikaz, ktery nelze provést.

ESO to
ES3

Uzivatelské pFeruseni pro-
gramovani pohonu (0 az 9)

Jestlize dojde k uZivatelskému pferuSeni, dojde
k vypnuti méniCe a zobrazi se kéd chyby.

EGO to
EBS

Chyby volitelného zafizeni
(chyba pfipojené volitelné
karty, vyznam se méni
podle pfipojeného zafizeni).

Tyto chyby jsou vyhrazeny pro volitelnou kartu.
Kazda volitelna karta mGze zobrazovat chyby
rlizného vyznamu... Chcete-li zkontrolovat
konkrétni vyznam, dalSi informace naleznete
v uzivatelské pfiru¢ce dané volitelné karty

a dokumentaci.

EBo

Odpojeni n-kodéru

Jestlize dojde k odpojeni kabell n-kodéru,
detekuje se chyba pfipojeni n-kodéru, n-kodér
selze nebo se pouzije n-kodér, ktery
nepodporuje komunikacni fidici program,
méni¢ vypne svUj vystup a zobrazi kéd

chyby zobrazeny napravo.

EB!

Piilis velké otacky

Jestlize otacky motoru stoupnout na ,maximalni
frekvenci (ROCY) x uroven detekce chyby nad-

mérné rychlosti (POZ6)“ nebo vice, ménic vypne
sv(j vystup a zobrazi kéd chyby zobrazeny vlevo.

EB3

Chyba rozsahu polohovani

Jestlize aktualni poloha pfesahuje charakteris-
tiku rozsahu polohovani (P0712-P813), ménic
vypne svUj vystup a zobrazi koéd chyby.

* Chybu E37.X je mozné obnovit pouze digitalnim vstupem (18: RS).
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Kéd chyby Nazev Popis
-~~~ Otaceni | Obnoveni Vystup RS je ZAPNUTY nebo byla stisknuta
i zastaveni/obnoveni.
Podpéti Jestlize je vstupni napéti pod dovolenou urovni,
= méni¢ vypne vystup a ¢eka s touto indikaci.
— Cekani na opa- | Tato indikace se zobrazi po vypnuti pred opa-
H kované spusténi | kovanym spusténim.
Pfikaz omeze- | Vybér meze sméru fizeného otaceni je omezen
L ného provozu pomoci parametru b35.
= Inicializace Historie vypnuti se inicializuje.
S historie vypnuti
Z&dna data (sle- | Zadna data vypnuti/upozornéni.
|| dovani vypnuti)
| Blikani | Chyba komuni- | Komunikace mezi méni¢em a digitalnim
L | kace ovladacim panelem selhala.
Automatické Automaticke ladéni bylo spravné dokon&eno.
etk ladéni dokon-
¢eno
Chyba automa- | Automatické ladéni selhalo.
EEee tického ladéni

Poznamka Obnoveni neni mozné 10 sekund po vypnuti.

Poznamka Jestlize dojde k chybam E08, E14 a E30, obnoveni provozu pomoci svorky

RS nebo klavesy zastaveni/obnoveni neni dovoleno. V tomto pfipadé pro-
vedte obnoveni vypnutim a zapnutim méni¢e. Pokud dojde ke stejné chybg,
provedte inicializaci.

6-2-3 Kody vystrah parametrt

Jestlize je zadany parametr konfliktni s jinymi parametry, zobrazi se nasledu-

jici kod vystrahy.

Kaéd Podminky vystrahy
vystrahy
oot Horni mez frekvence (AO6 1) > | Maximalni frekvence (AOOY)
goe Dolni mez frekvence (ADGZ) > | Maximalni frekvence (RO04)
005 Nastaveni/sledovani vystupni > | Maximalni frekvence (AO04)
frekvence (FOO 1) vicekrokova
reference otacek 0 (AOD2D)
gis Nastaveni vystupni frekvence > | Horni mez frekvence (RO6G 1)
(FGO 1) vicekrokova reference
otacek 0 (AO2O)
0es Dolni mez frekvence (AOGZ) > | Nastaveni vystupni frekvence
(FOC 1) vicekrokova reference
otacek 0 (AOCO)
031 Pocatecni frekvence (b0B2) Horni mez frekvence (ROG 1)
g3e Pocateéni frekvence (b0B2) Dolni mez frekvence (ROG2)
035 Pocatecni frekvence (b0B2) Nastaveni vystupni frekvence
(FOO 1) vicekrokova reference
otacek 0 (AOCAO)
036 Pocateéni frekvence (b0B2) > | Vicekrokova reference otacek 1
az 15 (ROC I-AO3S)
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Kod Podminky vystrahy
vystrahy

o3 Pocatecni frekvence (b0B2) > | Frekvence krokového posunu
(RO38)

085 Nastaveni vystupni frekvence = | Skokova frekvence

(FO0 1) vicekrokova reference (ROB63/ROB3/ROG3+ROBH/
otacek 0 (AO2D) ROE6/ROEA)
086 Vicekrokova reference otacek 1
az 15 (ROZ I-A035)

o9t Nezavisle nastavitelna V/f > | Horni mez frekvence (AOG 1)
frekvence 7

03¢ Nezavisle nastavitelna V/f > | DoIni mez frekvence (AOG2)
frekvence 7

035 Nezavisle nastavitelna V/f > | Nastaveni/sledovani vystupni
frekvence 7 frekvence (FOO !) vicekrokova

reference otacek 0 (RO20)

ol Horni mez frekvence (R26 !) > | Druha maximalni frekvence (R204)

eoe Dolni mez frekvence (AZ&2) > | Druha maximalni frekvence (R204)

205 Nastaveni/sledovani vystupni > | Druha maximaini frekvence (R204)

frekvence (FOUO 1) Druha vicekro-
kova reference otacek 0 (A220)

25 Nastaveni/sledovani vystupni > | Horni mez frekvence (A26 1)

frekvence (FOO 1) Druha vicekro-
kova reference otacek 0 (Ac20)

P{=] Dolni mez frekvence (A262) > | Nastaveni/sledovani vystupni
frekvence (FOO 1) Druha vicekro-
kova reference otacek 0 (A220)

=N Pocatecni frekvence (bOBC) > |Horni mez frekvence (AZk 1)

c3c Pocatecni frekvence (b0B2) Dolni mez frekvence (AZk2)

235 Pocatecni frekvence (b0B2) > | Nastaveni/sledovani vystupni
frekvence (FOO !) Druha vicekro-
kova reference otacek 0 (A220)

cas Nastaveni/sledovani vystupni = | Skokova frekvence (CA063/

frekvence (FOO 1) Druha vicekro- A063/A063+A064/ROE6/A068)
kova reference otacek 0 (A220)

9! Nezavisle nastavitelna V/f > |Horni mez frekvence (R26 1)

frekvence 7
cac Nezavisle nastavitelna V/f > | Dolni mez frekvence (A2b2)
frekvence 7
235 Nezavisle nastavitelna V/f > | Nastaveni/sledovani vystupni
frekvence 7 frekvence (FOOJ !) Druha vicekro-
kova reference otacek 0 (Ac20)
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6-2-4 Historie vypnuti a stav ménice

278

DoporuCujeme, abyste pfed smazanim chyby nejdfive nalezli jeji pfi€inu.
Kdyz dojde k chybé, v ménici jsou ulozena dllezita data o vykonu v okamziku
chyby. Chcete-li data zobrazit, pouzijte funkci sledovani (dxxx) a vyberte
podrobnosti o souCasné chybé d08 1. Pfedchozich 5 chyb je uloZzeno v para-
metrech d0Be aZ d086. Kazda chyba pfesune obsah parametru 408 !-d0B85 do
d0B2-dbak, a zapiSe novou chybu do parametru d08 !.

nasledujici mapa nabidky sledovani ukazuje, jak pfistupovat ke kodum chyb.
Jestlize existuje chyba nebo chyby, je mozné zobrazit podrobnosti vybé&rem
spravné funkce: Parametr 408 ! je nejnovéjsi a parametr 4086 nejstarsi.

Historie vypnuti 1 (posledni) Historie vypnuti 6

byt konstantni.

" [90E s ED7.2
- N 7' 777777777777777777777777 /' ;} l_]

Tl g [\
S \ e . Stav ménice
' h PfiCina vypnuti - ;
i pE— i fi vypnuti
P —= | EOT .2 Kédchyby ; =
E E i E . .’:,’ Zapnuti nebo pocatecni zpracovani
1 Hz H ' '
| o e i ' ' i
| =0.00 Vjstupni frekvence | IZI Zastaveno
V] [2] . Zpomaleni '
ynon Vstupni proud Konstantni otacky ;
: P E
: 1" Zrychleni '
E P Prikaz 0 Hz a spusténi
| Napéti stejnosmémé ' '
] L L sbérnice ' Spusteni -
; : Brzdéni stejnosmérnym proudem
E Uplynuld doba b Omezeni pretizeni :
E spusténi b ;
E E ; Poznamka: Indikovany stav ménice se mlize
| , . liSit od skute¢ného chovani ménice.
| Uplynu!a doba Napfiklad pfi provozu se smyckou PID
E zapnuti : nebo frekvenci zadanou pomoci analogového
' ! signalu se mohou velmi rychle stfidat zrychleni
| | A ; a zpomaleni, ackoliv se otacky zdaji
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6-3 Obnoveni vychoziho tovarniho nastaveni

Je mozné obnovit vSechny parametry méni¢e na puvodni tovarni (vychozi)

nastaveni podle oblasti pouZiti. Po inicializaci méniCe pomoci testu napajeni

popsaného v kapitole 2 znovu spustte motor. Jestlize se zméni rezim pro-

vozu, jen nutné ménic inicializovat, aby se aktivoval novy rezim. Chcete-li

ménic inicializovat, postupujte podle nasledujicich kroku.

1. Nastavte rezim inicializace pomoci parametru b084.

2. Jestlize b0A4=02, 03 nebo 04, vyberte cilova data inicializace pomoci para-
metru b09Y.

3. Jestlize bOA4=02, 03 nebo 04, vyberte kdd zemé pomoci parametru b0AS.

4. Nastavte hodnotu 0! v parametru b 180.

5. Na nékolik sekund se zobrazi nasledujici zobrazeni a inicializace se dokonci
zobrazenim 400 I.

Zobrazeni pfi inicializaci

C Hr iciali istori i h
Inicializace historie vypnuti
Rezim — o
inicializace Inicializace pro oblast A
5 01| Inicializace pro oblast B
N —
Leva Cislice se v pribéhu inicializace otaci |:>
H Stridavé blikani
Rezim provozu .
L ReZim HD
po inicializaci
- ReZim ND Y,
Funkce ,,B*
Kod Nazev Popis
funkce
bOBY Vybér inicializace | Vybér dat inicializace, pét kodd moznosti:

+ 00 no (smaze sledovani vypnuti)

01 Data vypnuti (inicializuje data)

+ 2 Parametry (smaze sledovani vypnuti
a provede inicializaci dat)

+ 03 Vypnuti + parametry (smaze sledovani
vypnuti a parametry)

+ 04 Vyp+Par+EzSQ (smaze sledovani vypnuti,
parametry a program pohonu)

b034 Inicializace Vlyberte inicializované parametry, Ctyfi kédy mozZnosti:
cilovych dat . 00 VSE
+ 01 Kromé KOM, TEPL
+ 02 Pouze U***
» 03 VSe kromeé U***
b0BS Vybér parametru Vyberte pocate¢ni data pro inicializaci:
inicializace . 00 JPN
« DIEUR
b 180 Inicializace Provede inicializaci vstupem parametru b0O8Y,
spoustéce b0B5 a bO9Y.

Dva kédy moznosti:
00 Zadna akce
0 ! Inicializace

Data parametru b084 se do paméti EEPROM neukladaji, aby nedo$lo k neu-
myslIné inicializaci.
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6-4 Udrzba a kontrola
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prach, muze zpUsobit pfehfivani ménice.

6-4-1 Rozpis dennich a ro¢énich kontrol
Kontrolovana polozka Kontroluijte... Doba mezi | Metoda kontroly Pozadavky
kontrolami
Den | Rok
Celkova Okolni Extrémni teploty 4 Teplomér, vihkomér | Okolni teplota v rozsahu
kontrola prostfedi & vihkost —10 az 50°C, vlhkost 90%
nebo mensi bez kondenzace
Hlavni zafizeni | Abnormaini hluk v Zrakova a sluchova | Stabilni prostfedi pro
& vibrace elektronické fizeni
Napajeci napéti | Tolerance v Digitalni voltmetr, T¥ida 200 V: 50/60 Hz
napéti méfeni mezi svor- 200 az 240 V (-15/+10%)
kami ménice [L1], tfida 400 V: 50/60 Hz
[L2], [L3] 380 az 460 V (—15/+10%)
Hlavni Izolace Pislusny v Viz P6-16 5 MQ nebo vyssi
obvod uzemnéni odpor
Montaz Volné Srouby v Momentovy kli¢ M3,5: 1,0 Nm
M4: 1,4 Nm
M5: 3,0
M6: 3,9 az 5,1 Nm
M8: 5,9 az 8,8 Nm
Soucasti Prehfivani v Udalosti tepelné Z&dné udalosti vypnuti
spousti
IGBT Hodnota odporu v Viz P6-17
Svorkovnice Bezpecna pfipojeni v Zrakova Bez neobvyklych pfiznaku
Viyhlazovaci Uniky kapaliny, v Zrakova Bez neobvyklych pfiznaku
kondenzator zmeény objemu
Relé Drnceni v Sluchova Jedno kliknuti pfi zapnuti nebo
vypnuti
Odpory Praskliny nebo v Zrakova Zkontrolujte velikost odporu
zména barvy v ohmech volitelnych brzd-
nych odpord.
Ridici Funkce Vyvazeni napéti v Zméfte napéti mezi | Rozdil musi byt 2% nebo
obvod mezi fazemi fazemi U, V, W mensi.
Ochranny obvod 4 Napfiklad vstup Spravné fungovani
externiho vypina-
ciho signalu a zkont-
rolujte chovani
ménice a signal
alarmu.
Celkova Zadny zépach, 4 Zrakova Bez neobvyklych pfiznaku
kontrola zména barvy,
koroze
Kondenzator Uniky kapaliny, v Zrakova Vzhled bez deformaci
zmény objemu
Chlazeni Ventilator Sum v Vypnéte, Otaceni musi byt plynulé
ruéné otacejte
Prach v Zrakova Vycistéte vysavacem
Montaz v Zrakova Pevné instalovany
Chladi¢ Prach v Zrakova Vydistéte vysavacem
Displej LED diody Citelnost 4 Zrakova V8echny segmenty
s LED diodami funguji
Poznamka 1 Zivotnost kondenzatoru je ovlivnéna okolni teplotou. Viz strana strana 286.
Poznamka 2 Navrzena zivotnost ventilatoru je 10 let. Je vSak ovlivnéna okolni teplotou
a dalSimi vlastnostmi prostfedi.
Poznamka 3 Meénic je nutné pravidelné Cistit. Jestlize se na ventilatoru a chladi¢i usazuje
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6-4-2 Meéreni izolace vodicu

MéFi¢ izolace vodiCu je testovaci zafizeni, které pomoci vysokého napéti
uréuje, zda nedoslo k degradaci izolace. U ménicu je dllezité, aby byly svorky
napajeni izolovany od svorky uzemnéni pomoci dostateCného mnozstvi izolace.

Nasledujici schéma obvodu zobrazuje zapojeni méni¢e k provedeni méfeni
izolace vodi¢u. Pomoci nasledujicich krokl provedte test:

1.

6.
7.

Odpojte napajeni ménice a ¢ekejte nejméné 5 minut, nez budete pokraco-
vat dal.

Otevienim predniho panelu skfiné ziskejte pfistup ke kabeliim napajeni.
Odpojte vSechny kabely vedouci ke svorkam [R, S, T, PD/+1, P/+, N/-, U,
V a W]. NejdllezitéjSi je odpojit od méniCe kabely napajeni a kabely
vedoucich do motoru.

Pomoci dratu bez izolace propojte svorky [R, S, T, PD/+1, P/+, N/-, U, V
a W] dohromady podle schématu.

PFipojte méfi¢ izolace vodi¢l k uzemnéni ménice a ke svorkam napajeni
propojenym podle obrazku. Potom provedte test izolace vodic¢u s napétim
500 VDC a ovéfte odpor 5 MQ nebo vétsi.

Pfidejte propojovaci drat

Odpojte napajeni Odpojte kabely motoru

Méreni izolace vodicu,
500VDC
|
N\
.
Uzemnéni
)

Po dokonceni testu odpojte méfi¢ izolace vodi€u od ménice.
Znovu pfipojte plvodni draty ke svorkam [R, S, T, PD/+1, P/+, N/-, U, V a W].

/N\ Upozornéni Nepfipojujte méfi¢ izolace vodici k svorkam Fidiciho obvodu, napfiklad inteli-
gentnim vstuplm a vystupim, analogovym svorkam atd. Mohlo by dojit
k poskozeni ménice.

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Nikdy nezkou$ejte zkusebni napéti (HIPOT) na ménici. Méni¢ ma prepétové
ochranné zarizeni mezi svorkami hlavniho okruhu nahofe a uzemnénim skfiné.

PFifazeni svorek napdjeni je jiné nez u starych modell, napfiklad fady L100,
L200 atd. Davejte pozor pfi zapojeni kabelu napajeni.

281



Udriba a kontrola Cast 6-4

6-4-3 Metoda testovani tranzistoru IGBT

Pomoci nasledujiciho postupu zkontrolujete tranzistory IGBT a diody:
1. Odpojte napajeni svorek [R, S a T] a svorek motoru [U, V a W].
2. Odpojte pfipadné kabely regenerativniho brzdéni od svorek [+] a [-].

3. Pouzijte digitalni voltmetr (DVM) a vyberte rozsah odporu 1 Q.
Muzete zkontrolovat stav dobijeni svorek [R, S, T, U, V, W, + a -] ménice
a digitalni voltmetr zméfenim stavu dobijeni.
[PD/+1] [P/+] [RB]

DI D2 D3 Q ? TR1 TR2 TR3
RLT o—4d N j ' ' o U]
[SL2] © — o V2]
T3] © O W3]
f f | 1 J 8 |
D4 D5 D6 L TR4 TR5 TR6
IN/-]
Popis tabulky
Témér nekonecény odpor: = Q Témér nulovy odpor: =0Q
Sou-| DVM Mérena || Sou| DVM Méirena ||Sou-| DVM Mérena
¢ast| _ [ , | hodnota ||€ast|[ _ | , | hodnota ||¢ast[ _ | , | hodnota
D1 [[R] |[[*1]]z~Q D5 |[[S] |[H] [z0Q TR4 [[U] [ [z00Q
[+1]][R] |=0Q =] |[S] |=eeQ -] |[U] |=eQ
D2 [[S] |[+1]|z=Q D6 [[T] |[-] |z0Q TR5 [[V] | [=0Q
[+1]][S] |=0Q -] [[T] |z=Q [F] |Vl |zeQ
D3 [[T] |[*1]]|z~Q TR1 |[U] |[+] |z TR6 |[W] [[] [z0Q
[+11{[T] [=0Q [+] |[U] [=20Q [-] |[W] |zeeQ
D4 |[[R] |[H [z0Q TR2 [[V] [[#] |zoQ TR7 [[RB][[+] [zcoQ
-] |[R] |z=Q [+] |[V] |=0Q [+] |[RB]|=0Q
TR3 [[W] |[+] |zeoQ [RB]|[-] |ze0
[+] W] [20Q [-] |[RB]|zeQ

Poznamka Hodnoty odporu diod nebo tranzistorl nebudou uUpIné stejné, ale budou
podobné. Jestlize naleznete velky rozdil, mize jit o problém.

Poznamka Dfive nez zméfite napéti mezi svorkami [+] a [-] s aktualnim rozsahem stej-
nosmérného proudu, zkontrolujte, Ze je vyhlazovaci kondenzator Upiné vybity,
a pak provedte testy.
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6-4-4 Obecna elektricka méreni ménice

V nasledujici tabulce mizete vidét, jak Ize zméfit kliCové elektrické parametry
systému. Ve schématech na nasledujicich strankach mulzete vidét systém

méni¢-motor a umisténi bodld méfeni téchto parametra.

Parametr | Misto méreni v obvodu Mérici Poznamky Referenéni
pristroj hodnota
Napajeci |Egr—mezil1al2 Voltmetr Zakladni efek- | Sitove
napéti E4 Ee—meziL2al3 s pohyblivou | tivni hodnota napéti
S civkou nebo | viny Trida 200 V:
Er—meziL3 al1 voltmetr 200—240V
s usmérfio- 50/60 Hz
vacem Trida 400 V:
380 -460V,
50/60 Hz
Napajeci |l —L1 Celkova efek- |-
roud | tivni hodnota
P T |lg-L2
li—L3
Pfikon Wy |W¢4 —meziL1al2 Celkova efek- |-
Wi, — meziL2 a L3 tivni hodnota
ueinik Pf, =W %100% }
napajeni = x 0
|:>f1pJ 1 \/§><E1><|1
Vystupni | Ey—mezisvorkamiUaV |Voltmetr Celkova efek- |-
napéti Eq Ey — mezi svorkami V a W s (vnvitfvnl'm) tivni hodnota
usmérfiova-
Ey — mezi svorkami W a U | g¢em
Vystupni  |ly—-U Ampérmetr | Celkova efek- |-
proud lg -V s elektro- tivni hodnota
VT magnetic-
lw—-W kym astrojim
Vystupni  [Wgq—meziUaV Elektronicky | Celkova efek- |-
vykon Wq Wep — meziVa W wattmetr tivni hodnota
Vystupni | Vypocitejte vystupni u€inik z vystupniho napéti E, -
ucinik Pfg | vystupniho proudu I a vystupniho vykonu W.
Pf, =Lx100%
V3xE o %l

Poznamka 1 Pouzijte méfi¢ ukazujici zakladni efektivni hodnota viny napéti a méfice uka-
zujici celkovou efektivni hodnotu proudu a vykonu.

Poznamka 2 Vystup ménice ma deformované pribéhy vinéni a nizké frekvence mohou
zpuUsobit chybné hodnoty. Metody a nastroje uvedené vySe vSak poskytuji
srovnatelné pfesné vysledky.

Poznamka 3 Standardni digitalni voltmetr (DVM) neni obvykle vhodny k méfeni deformova-

nych vin (ne Cista sinusoida).
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Na nasledujicich obrazcich jsou mista méfreni napéti, proudu a vykonu uve-
dena v tabulce na pfedchozi strance. Méfena hodnota napéti je zakladni
efektivni hodnota viny. Méfeny vykon je celkovy efektivni vykon.

Schéma méreni jedné faze

Schéma méreni tri fazi

L1 |

m

2 Motor

T3

plele

L2

L3

OEEG

Méni¢

T

12 Motor

T3

plele

OO® OO
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6-4-5 Metody méreni vystupniho napéti ménice

Méreni napéti pohonu vyzaduje spravné vybaveni a bezpecny pfistup. Pracu-
jete s vysokymi napétimi a vysokofrekvenénimi signaly, které nejsou Cisté
sinusoidy. Digitalni voltmetry tyto signaly obvykle pfesné nezméfi. Je obvykle
nebezpecné pfipojovat signaly s vysokym napétim k osciloskoplim. Vystupni
polovodi¢e méni€e maji unikajici proudy a méfenim bez zatéze se ziskaji
zavadséjici vysledky. Chcete-li tedy provést kontroly vybaveni méfenim napéti,
doporucujeme pouziti nasledujicich obvoda.

Méreni napéti se zatézi

MéFeni napéti bez zatéze

5kQ

Dalsi odpor —,

220 kQ 220 kQ
oW \\\\l/// oW \\\l///
L+ L+
V trida Diodovy Voltmetr V trida Diodovy Voltmetr
mustek mustek
Tfida 200V |Min. 600V |Rozsah Tfida 200V |Min. 600V |Rozsah
0,01 A 300V 0,01 A 300V
Trida 400 V | Minimalné Rozsah Trida 400 C | +Minimalné |Rozsah
100V 600 V 100V 600V
0,1A 0,1A

&VYSOKENAPIVETI' Pri praci s ménici a méfeni se nedotykeijte kabellt nebo svorek. Vyjmenované

soucasti méficich obvodl umistéte pfed pouzitim do izolovaného pouzdra.
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6-4-6 Krivky zivotnosti kondenzatoru

Stejnosmérna sbérnice uvnitf ménice pouziva velky kondenzator zobrazeny
v nasledujicim schématu. Kondenzator zpracovava vysoké napéti a proud
kdyz vyhlazuje pfikon pouzivany méni¢em. Degradace kondenzatoru ovlivni
vykon ménice.

Napéjeni Pohon s proménnou frekvenci

— Motor
Adaptér Vnitfni Ménic
stejnosmérna
R Usmérfiovac | sbérnice +
L2 e QO um
™ QO >'<V/T2

= ) T ((PLO w3

Zivotnost kondenzatoru je snizena vysokymi okolnimi teplotami, jak miZete
vidét v nasledujicim grafu. V podminkach prdmeérné okolni teploty 40°C, 80%
zatiZzeni, provoz 24 hodin denné je Zivotnost 10 let. Nezapomerite udrzovat
okolni teplotu na pfijatelnych urovnich a provadét pravidelné kontroly ventila-
toru, chladie a dalSich soucasti. Jestlize je ménic instalovan ve skfini, okolni
teplota je teplota ve skfini.

Krivka zivotnosti kondenzatoru Provoz 24 hodin/denné, 80% zatiZeni

Provoz 24 hodin/denné, 100% zatiZeni

Okolni 50
teplota, °C
40 1
30
20
10
| | | | | | | | Roky
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6-5 Zaruka
6-5-1 Podminky zaruky

Doba zaruky pfi normalni instalaci a zachazeni je (2) roky od data vyroby
nebo (1) rok od data instalace, podle toho, ktera Ih(ta dfive vyprsi. Zaruka
pokryva opravu nebo nahrazeni, podle uvazeni spole€nosti Omron, POUZE
instalovaného ménice.

st 6-5

[ ]

1. 'V nasledujicich pfipadech hradi servis uzZivatel, i v pfipadé&, Ze se na ménic
dosud vztahuje zaruka:

a) Porucha nebo poskozeni zplsobené Spatnym provozem, Upravou
nebo nespravnou opravou.

b) Porucha nebo poskozeni zplisobené padem po zakoupeni a pfevozu.

c) Porucha nebo poskozeni zplisobena ohném, zemétfesenim, zaplava-
mi, bleskem, abnormalnim vstupnim napétim, kontaminaci nebo jiny-
mi pfirodnimi katastrofami.

2. Jestlize je nutné provést servis produktu na pracovisti, vSechny naklady
spojené s opravami v terénu hradi kupuijici.

3. Tuto pFirucku méjte nablizku a neztratte ji. Nahradni nebo dalSi pfirucky
mUzete ziskat u distributora spole¢nosti Omron.
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A-1 Slovnicek

Automatické ladéni

Brzdéni stejnosmérnym
proudem

Brzdny odpor

CE
Chyba

Dioda

Dosazeni frekvence

Dynamické brzdéni

EMI

Fazova tlumivka

Harmonické kmity

Dodatek A
Slovnicek a seznam pouzité literatury

Schopnost Fidici jednotky spustit proceduru, ktera pracuje se zatézi, aby
urcila spravné koeficienty pouzité v Fidicim algoritmu. Automatické ladéni je
Casté funkce Fidicich jednotek procesu se smyckami PID. Méni¢e od spolec-
nosti Omron nabizi automatické ladéni, aby mohly urcit parametry motoru pro
optimalni komutaci. Automatické ladéni je dostupné jako specialni pfikaz digi-
talniho ovladaciho panelu. Viz také digitalni ovladaci panel.

Funkce ménice pro brzdéni stejnosmérnym proudem vypne komutaci proudu
do motoru a vysle do vinuti motoru stejnosmérny proud, aby zastavila motor.
Tato funkce se také nazyva ,brzdéni injekci stejnosmérného proudu“ a ma
maly vliv pfi vysoké rychlosti, pouziva se spiSe, kdyZ je motor blizko zastaveni.

Odpor absorbujici energii, ktery odvadi energii ze zpomalujici zatéze.
Moment setrvacnosti nakladu zplsobuje, ze motor pfi zpomalovani pusobi
jako generator. U ménic¢t fady MX2 jsou brzdna jednotka a brzdny odpor voli-
telné (externi) soucasti. Viz také provoz ve ¢tyfech kvadrantech a dynamické
brzdéni.

Regulaéni ufad elektronickych vyrobka v Evropé. Instalace pohon(, u kterych
se vyZaduje schvaleni CE, musi mit instalovany konkrétni filtry.

P¥i fizeni procesu je chyba rozdil mezi poZzadovanou hodnotou (SP) a skute¢-
nou hodnotou proménné procesu (PV). Viz také proménna procesu a smycka PID.

Polovodi¢ova sou€astka, ktera mé voltampérovou charakteristiku umoZziujici,
aby proud protékal pouze v jednom sméru se zanedbatelnym svodovym prou-
dem v opacném sméru. Viz také usmérriovac.

Dosazeni frekvence odkazuje na zadanou vystupni frekvenci ménice pro kon-
stantni rychlost. Dosazeni frekvence zapne vystup, kdyz méni¢ dosahne
zadané konstantni rychlosti. Méni¢ ma r{izné dosazitelné frekvence a moz-
nosti spinaci logiky nebo asynchronniho pfenosu.

U méni¢h fady MX2 jsou brzdna jednotka a brzdny odpor volitelné (externi)
soucasti. Dynamické brzdéni odvede elektromagnetickou energii generova-
nou motorem do specialniho brzdného odporu. Tento pfidany odvod (brzdny
kroutici moment) je ucinny pfi vy8Sich rychlostech, ale ma snizeny efekt, kdyz
je motor blizko zastaveni.

Elektromagnetické ruSeni — v systémech motor/pohon pfepinani velkych
proudll a napéti vytvafi moznost generovani vyzafovaného elektrického
Sumu, ktery maze ruSivé zasahovat do provozu blizkych citlivych elektrickych
pfistrojli nebo zafizeni. Elektromagnetické ruseni zvétsuji nékteré vlastnosti
instalace, napfiklad dlouhé kabely pfivodu k motoru. Spole¢nost Omron
nabizi filtry, jejichz instalaci mazete snizit urovern EMI.

Trifazova indukéni civka, obvykle instalovana v obvodu stfidavého proudu ménice,
aby minimalizovala harmonické frekvence a k omezeni zkratového proudu.

Harmonické kmity jsou celo€iselnym nasobkem zakladni frekvence. Obdélni-
kové viny pouzivanych u méni¢u generuji vySSi harmonické kmity, ackoliv
hlavnim u&elem je generovat sinusoidni viny s nizkou frekvenci. Harmonické
kmity mohou poskodit elektroniku (v€etné vinuti motor(i) a zpUsobit vyzaro-
vani energie, které ruSivé zasahuje do okolnich elektronickych zafizeni.
K potlaceni pfenosu harmonickych kmitd v elektrickém systému se nékdy
pouzivaji tlumivky, fazové tlumivka afiltry. Také viz tlumivka.
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Hybnost

IGBT

Inteligentni svorka

Izolaéni transformator

Jednofazovy
elektricky proud

Klecové vinuti

Konska sila

Kroutici moment

Ménic¢

Moment setrvac¢nosti

Nastaveni frekvence

NEC

NEMA

Nosna frekvence

Okolni teplota

290

Fyzikalni vlastnost télesa v pohybu, ktera zpusobuje, ze zUstava v pohybu.
V pfipadé motort se motor a pfipojena zatéz otaci a maiji uhlovou hybnost.

IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor) — polovodi€ovy tranzistor schopny
pfi nasyceni vést velmi velké proudy a schopny vydrzet vysoka napéti, pokud
je vypnuty. Tento typ bipolarnich tranzistord schopny pfenaset velkou energii
se pouziva v ménic¢ich Omron.

Konfigurovatelna vstupni nebo vystupni logicka funkce méni¢d Omron. Kazdé
svorce lze pfifadit jednu nebo vice funkci.

Transformator s pomérem napéti 1:1, ktery poskytuje elektrickou izolaci mezi
primarnim a sekundarnim vinutim. Obvykle se pouzivaji na strané napajeni
zarizeni, které ma byt chranéno. Izola¢ni transformator muze chranit vyba-
veni pfed chybou uzemnéni nebo jinou poruchou blizkého vybaveni a také
pred utlumenymi harmonickymi frekvencemi a tranzitnimi proudy napgjeni.

Zdroj stfidavého proudu tvofeny zivym a nulovym vodi¢em. Obvykle je zde
i zemnici vodi€. Teoreticky napéti v nulovém vodic¢i zlstava nulové nebo
blizko hodnoty uzemnéni, zatimco napéti v zivém vodici se periodicky sinuso-
idné& méni nad nebo pod hodnotou napéti nulového vodi¢e. Tento zdroj ener-
gie se nazyva jednofazovy kvdli odliseni od tfifazovych zdrojli energie.
Nékteré ménice Omron mohou mit jednofazové napajeni, ale jejich vystup do
motoru je vZdy tfifazovy. Viz také trifazovy elektricky proud.

Neoficialni nazev sestavy ramu rotoru indukéniho stfidavého motoru vznikly
podle jeho vzhledu.

Jednotka pro fyzikalni zmérfeni mnozstvi prace vykonané za jednotku Casu.
Pfi méfeni vykonu je mozné piimo pfevadét mezi kofiskymi silami a watty.

Otaciva sila vyvinuta hfideli motoru. Jednotky méfeni se skladaji ze vzdale-
nosti (polomér od stfedu hfidele) a sily (hmotnosti) pusobici v této vzdale-
nosti. Jednotky jsou obvykle libry-stopy, unce-palce nebo Newton-metry.

Zafizeni, které elektronicky méni stejnosmérny proud na stfidavy pomoci stfi-
davému pfepinani vstupu na vystup, obraceného a neobraceného. Obsahuje
tfi obvody ménice pro generovani tfifazového vystupu do motoru.

Pfirozeny odpor statického objektu proti tomu, aby s nim vnéjsi sila pohybo-
vala. Viz také hybnost.

Zatimco pojem frekvence ma v elektrotechnice Siroky vyznam, u pohont
s frekvenénim méniCem obvykle znamena otacky motoru. To z toho divodu,
Ze vystupni frekvence ménice je proménliva a je Umérna dosazenym otackam
motoru. Napfiklad motor se z&kladni frekvenci 60 Hz je mozZné ovladat vystu-
pem méniCe v rozsahu 0 az 60 Hz. Viz také zakladni frekvence, nosna frek-
vence a skluz.

NEC (National Electric Code) je dokument regulujici elektrickou energii
a zapojeni a instalaci zafizeni ve Spojenych statech.

Narodni asociace vyrobcu elektrotechniky (National Electric Manufacturer's
Association). Kédy NEMA jsou publikovana fada norem pro ohodnoceni zafi-
zeni. V pramyslu se tyto kédy pouzivaji k ohodnoceni nebo porovnani vykonu
zafizeni vyrabénych riznymi vyrobci podle znamych norem.

+Frekvence konstantniho, periodického signalu, ktery méniémoduluje,
aby generovat stfidavy vystup do motoru. Viz také PWM.

Teplota vzduchu v mistnosti obsahujici zapnutou elektronickou jednotku.
Chladi€ jednotky zavisi na niz8i okolni teplot&, aby mohl odvadét teplo od cit-
livé elektroniky.
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Operace krokového
posunu

Otackomeér

Panel digitalniho
ovladaciho panelu

Pasmo necitlivosti

Pozadovana hodnota
(SP - setpoint)

Proménna procesu

Provoz ve étyiech
kvadrantech

PWM

Reaktance

Regenerativni brzdéni

Regulace

Rotor

Rozbéhovy moment

Saturacni napéti

Obvykle se provadi ruéné; pfikaz krokového posunu z ovladaciho panelu pfi-
kéZe motoru, aby bé&Zel neomezené urgitym smérem, dokud operétor stroje
operaci krokového posunu neukondi.

1.  Generator signalu, obvykle pfipojeny k motoru za ucelem poskytovani
zpétné vazby pro zafizeni Fidici otacky motoru.

2. MEéfi¢ otacek, ktery mize opticky ménit otacky hfidele a zobrazit jejich
hodnotu.

U ménic¢t Omron pojem ,digitalni ovladaci panel“ (DOP) oznacuje klavesnici
ovladaciho panelu na pfednim panelu ménice. Také oznacuje ru¢ni vzdalené
klavesnice, které je mozné pfipojit k ménici pomoci kabelu. A kone¢né, DOP
Professional je softwarova simulace klavesnice pro PC.

U fidiciho systému jde o rozsah zmény vstupu, pro ktery neni rozeznatelna
zména vystupu. U PID smyc¢ek mlze byt s chybou asociovano pasmo necitli-
vosti. Pasmo necitlivosti mize nebo nemusi byt zadouci, zalezi na charakte-
ristice pouziti.

Pozadovana hodnota proménné sledovaného procesu. Viz také proménna
procesu (PV) a smycka PID.

Fyzikalni vlastnost procesu, ktera je dulezita, protoze ovliviiuje kvalitu primar-
niho Ukolu provadéného procesem. Napfiklad u primyslovépece je promén-
nou procesu teplota. Viz také smycka PID a chyba.

Jak plyne z grafu kroutici moment-smér, pohon se ¢tyfmi kvadranty muze
pohanét motor dopfednym nebo zpétnych chodem a zpomalovat v nékterém
sméru (viz také zpétny kroutici moment). Zatéz s relativné vysokym momen-
tem setrvacnosti a je nutné ji pohybovat v obou smérech a rychle sméry ménit
vyZaduje pohon s provozem ve Ctyfech kvadrantech.

Modulace Sifky pulzu (Pulse-width modulation): Typ pohonu na stfidavy proud
s ménicem, ktery provadi fizeni frekvence a napéti ve vystupni ¢asti (ménici)
pohonu. Viny napéti na vystupu pohonu maji konstantni amplitudu a ,ofeza-
nim* viny (modulace Sifky pulzu) se fidi primérné napéti. Ofezavané frek-
vence se také nazyva nosna frekvence.

Impedance indukénich civek a kondenzatord ma dvé slozky. odporova ¢ast je
konstantni, zatimco reaktivni ¢ast se méni s pouzitou frekvenci. Tato zafizeni
maji komplexni impedanci (komplexni Cisla), kde odpor je realna ¢ast a reak-
tance je imaginarni ¢ast.

Konkrétni metoda generovani zpétného krouticiho momentu do motoru,
méni¢ se vnitfné pfepne, aby umoznil motoru stat se generatorem a ulozi
energii vnitfné, odesle brzdnou energii zpét do hlavniho vstupu energie nebo
odvede energii pomoci odporu.

Kvalita fizeni pouzita k udrzeni fizeného parametru na pozadované hodnoté.
Obvykle se vyjadfuje jako procentuadlni hodnota jmenovité (t), regulaci
motoru se obvykle mysli otacky hfidele.

Otacejici se vinuti motoru, které je fyzicky spojeno s hfideli motoru. Viz také
stator.

Kroutici moment, ktery musi motor vytvofit, aby prekonal statické tfeni nebo
zatéz a zacCal otacet zatézi.

PolovodiCové zafizeni s tranzistory je ve stavu saturace, kdyz zvySeni vstup-
niho proudu jiZ nema za nasledek zvySeni vystupniho proudu. Saturaéni
napéti je ubytek napéti v zafizeni. Idealni saturaéni napéti je nula.
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Skokova frekvence

Smycka PID
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Tepelny spinac¢

Termistor

Tlumivka

Transistor

Trifazovy proud
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Rozdil mezi teoretickou hodnotou otacek motoru bez zatizeni (uréenou
vystupnimi vinami ménice) a skute€nou hodnotou otacek. Néktery skluz je
podstatny pro vznik krouticiho momentu na zatiZeni, ale pFili§ velky skluz zpG-
sobi pfili§ velké teplo ve vinuti motoru a/nebo zastaveni motoru.

Skokova frekvence je bod v rozsahu vystupni frekvence ménice, kterou
chcete, aby méni¢ preskocil. Tuto funkci je mozné pouzit, abyste se vyhnuli
rezonanéni frekvenci, a méni¢ je mozné naprogramovat az na tfi skokové
frekvence.

Proporcionalné-integracné-derivacni matematicky model pouzivany k fizeni
procest. Ridici jednota udrzuje proménnou procesu (PV) na pozadované
hodnoté (SP) pouzitim algoritmu PID kompenzujiciho dynamické podminky
a méniciho vystup, aby udrZzoval promé&nnou procesu u pozadované hodnoty.
U pohont s frekvenénim méni¢em jsou proménnou procesu otacky motoru.
Viz také chyba.

Vinuti motoru, které je stacionarni a spojeno se vstupem napajeni do motoru.
Viz takeé roftor.

1. Procentualni podil &asu, kdy je d&tvercova vina pevna frekvence
ZAPNUTA (aktivni) ku dobé, kdy je VYPNUTA (neaktivni).

2. Pomér doby provozu zafizeni, napfiklad motoru, ku dobé& neaktivity.
Tento parametr je obvykle uréen spolu s dovolenym vzestupem teploty
zafizeni.

Elektromechanické bezpecnostni zafizeni, které svym otevienim zastavi tok

proudu v pfipadé, Ze teplota zafizeni dosahne urcité hodnoty. Tepelné pFepi-

nace se obcas instaluji na motor, aby chranily vinuti od poSkozeni teplem.

Méni¢ muze pouzit signaly tepelného prepinace k vypnuti v pfipadé prehrati

motoru. Viz také Vypnuti.

Typ senzoru teploty, ktery méni odpor podle teploty. Rozsah citlivosti termis-
tort a jejich robustnost je ¢ini idealnimi pro detekci pfehfivani motoru. Ménice
Omron maji vestavéné vstupni obvody termistoru, které mohou detekovat
prehfaty motor a vypnout vystup ménice.

Civka, ktera diky svym charakteristikam pracuje pfi vysokych (radiovych) frek-
vencich, se nazyva tlumivka, protoze tlumi frekvence nad urc€itym prahem.
Ladéni se obvykle provadi pomoci pohyblivého magnetického jadra.
U pohont s frekvenénim méni€¢em muaze tlumivka okolo vedeni s velkymi
proudy pomahat tlumit nebezpe¢né harmonické kmity a chranit vybaveni.
Viz také harmonické kmity.

Polovodicové zafizeni se tfemi svorkami, které provadi zesileni signall a Ize
je pouzit k pfepinani a fizeni. PfestoZze maji transistory linearni operacni roz-
sah, ménice je pouzivaji jako vykonové pfepinace. Nedavny vyvoj vykono-
vych polovodiéu pfinesl transistory schopné pracovat s vysokymi napétimi
a proudy s vysokou spolehlivosti. Saturacni se snizuje a vysledkem je menSi
vyzafovani tepla. MéniCe Omron nejmoderné&jdi polovodice, aby poskytly
vysoky vykon a spolehlivost pfi kompaktnich rozmérech. Viz také IGBT
a saturacni napéti.

Zdroj stfidavého proudu se tfemi zivymi vodicCi, které maji fazovy posun
120 stupnil, se nazyva tfifazovy proud. Kromé tfi Zivych vodicu jsou obvykle
k dispozici nulovy a zemnici vodi€. ZatéZe je mozné konfigurovat do trojuhel-
niku nebo do hvézdy. Zatéz zapojena do hvézdy, napfiklad stfidavy indukéni
motor, bude vyvazena; proudy ve vSech Zivych vodicich jsou stejné. Proto je
v nulovém vodici teoreticky nulové napéti. Proto ménice, které generuiji tfifa-
zovy proud pro motory, obecné nemaiji neutralni vodi¢. Zemnici vodi¢ je dile-
zZity z bezpecnostnich divodd a poskytuje se.



Slovnicek

Cast A-1

Ucinik

Udalost vypnuti

Usmérnovac

Vektorové rizeni
bez senzoru

Vicerychlostni provoz

Vystupy s otevienym
kolektorem

Zakladni frekvence

Zastaveni s volnobéhem

Zatéz motoru

Zpétny kroutici moment

Ztrata vykonu

Pomeér vyjadfujici fazovy posun (posun ¢asovani) mezi proudem a napétim
dodavanym napajenim do zatéZe. Dokonaly uc€inik = 1,0 (bez fazového
posunu). Uginik mens$i nez 1 znamena ztratu v pfenosu energie vedenim
(od zdroje do zatéze).

Udalost, ktera zpusobi, Ze méni¢ pfestane pracovat, se nazyva udalost
Lvypnuti“ (podobné jako vybaveni u jistic¢i). Méni¢ uchovava protokol historie
udalosti vypnuti. Udalosti vypnuti je také nutné smazat.

Elektronické zafizeni tvofené jednou nebo vice diodami, které prevadi stfi-
davy proud na stejnosmérny. Usmérfiovace se obvykle pouZivaji s kondenza-
tory k filtrovani (zjemnéni) usmérnéné viny, aby se vice podobala Cistému
zdroji stejnosmérného napéti.

Metoda pouzivana u nékterych pohonu s frekvenénim méniem (pouzita
v nékterych jinych Ffadach modeld méni¢i Omron) k otaceni vektoru sily
v motoru bez pouziti senzoru polohy hfidele (Uhlového). Vyhodou je zvyseni

instalace senzoru polohy hfidele.

Schopnost pohonu motoru ulozit prednastavené diskrétni Urovné otacek
motoru a fidit otacky motor pomoci praveé vybranych pfednastavenych otacek.
Ménice spolec¢nosti Omron maiji 16 pfednastavenych Urovni otacek.

Casty diskrétni logicky vystup pouZzivajici tranzistor NPN slouzZici jako pfepi-
nac spole¢ného napajeni, obvykle uzemnéni. Kolektor tranzistoru je otevieny
pro externi pfipojeni (neni zapojen vnitfné). Proto vystup spotfebovava vnéjsi
zatézujici proud do zemé.

Frekvence napajeni, pro kterou je stfidavy motor konstruovan. Vétsina
motoru je konstruovana pro frekvenci 50 az 60 Hz. Méni¢e Omron maji pro-
gramovatelnou zakladni frekvenci, je tedy nutné zkontrolovat, ze tento para-
metr odpovida pfipojenému motoru. Pojem zakladni frekvence pomaha
odliSeni od nosné frekvence. Viz také nosné frekvence a nastaveni frekvence.

Metoda zastaveni motoru, kdy méni¢ jednoduse vypne vystupy do motoru.
Diky tomu mohou motor a zatéz dobéhnout do zastaveni nebo je mozné pou-
Zit mechanickou brzdu a zkratit Cas zpomaleni.

V nazvoslovi motord je zatéz motoru tvofena momentem setrva¢nosti hmot-
ného bodu, ktery je otacen motorem a souvisejici tfeni vodicich mechanism.
Viz také moment setrvacnosti.

Kroutici moment pouzity ve sméru opacném ke sméru otaceni hfidele motoru.
Jako takovy zpétny kroutici moment je zpomalujici sila na motoru a jeho
externim zatizeni.

Mira vnitfnich ztrat vykonu, rozdil mezi spotfebovanou energii a energii
na vystupu. Ztrata vykonu méniCe je vstupni energie minus energie
dodana motoru. Ztrata vykonu je obvykle nejvys$Si v okamZiku, kdy ménic
dodava maximalni vystup. Proto je ztrata vykonu obvykle definovana pro
konkrétni aroven vystupu. Charakteristika ztraty vykonu je ddlezita pfi navrho-
vani skfini.
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Uvod

Dodatek B

Sit’ova komunikace ModBus

MéniCe Ffady MX2 maji vestavéné rozhrani RS-485 pouzivajici protokol
ModBus RTU. Méni€e se mohou pfipojit pfimo k existujici podnikové siti nebo
pracovat pomoci novych sitovych aplikaci bez zvlastniho vybaveni rozhrani.
Specifikace se nachazi v nasledujici tabulce.

Polozka Technické udaje Volitelné
uzivatelem
Rychlost pfenosu 2 400/4 800/9 600/19,2 k/38,4 4
k/57,6 k/76,8 k/115,2 k bps
Rezim komunikace Asynchronni x
Kédovani znaku Binarni x
Umisténi LSB Pfenos LSB jako prvni x
Elektrické rozhrani Diferenc¢ni vysilag¢-pfijimaé RS-485 | x
Datové bity 8 bitl (rezim ModBus RTU) x
Parita Zadné/sudé/licha v
Koncovy bit 1 nebo 2 bity v
Zahajeni komunikace Jednosmérné zahajeni x
od hostitelského zafizeni
Cekaci doba na odezvu 0az 1000 ms v
Spojeni Adresy stanic v rozsahu 1 az 247 |V
Konektor Koncovy konektor -

Kontrola chyb

Preteceni, kontrola blokl, CRC-16
nebo horizontalni parita

Délka kabelu

Maximalné 500 m

V nasledujicim sitovém diagramu je série ménic¢t komunikujicich s hostitelskym
pocitatem. Kazdy ménic v siti musi mit unikatni adresu 1 az 247. V obvyklém
pouziti je hostitelsky pocita€ nebo fidici jednotka nadfizenou jednotkou a kazdy
ménic nebo jina zafizeni podfazena jednotka.

o) (5]
o) (5]

295



st B-2

[ ]}

Piipojeni ménice ke komunikaci ModBus (o

B-2 Pripojeni ménice ke komunikaci ModBus

Konektor komunikace Modbus je ve svorkovnici Fidicich svorek podle nasle-
dujiciho obrazku. Konektor RJ45 (RS-422) se pouziva pouze pro externi ovla-
daci panel.

Prepina¢ DIP ukon&ovaciho odporu

RS-422
||| (ovladaci panel)

|SN|\7|6|5|4|3|2|1|L|PLC|P24|
sP[E0 [ealw oo L [amfome]12]n |
[l e oo fmfomefefrn] <~ |

RS-485
(Modbus)

Externi zafizeni
(nadrazené zafizeni)

\ / \ / \ / \ @
/A A
[sp [sN | [sp [sn ] [sp [on |
< @ MX2 (. 2) MX2 (& 3) MX2 (& n)
;‘/,/? MX2 (6. 1)

Ukoncete sitové kabely — kabely standardu RS-485 je nutné ukongit na kaz-
dém fyzickém konci kvuli potlaceni odrazu elektromagnetického vinéni a sni-
Zeni poruch pfenosu. Méni¢ MX2 ma vestavény odpor 200 aktivovany pomoci
pfepinace DIP. Vyberte ukon€ovaci odpor odpovidajici charakteristické impe-
danci sitového kabelu. V pfedchozim schématu je sit' s poZzadovanym ukon-
¢ovacim odporem na kazdém konci.
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Nastaveni parametrii méni¢e — méni¢ ma nékolik nastaveni tykajicich se komu-
nikace. V nasledujici tabulce je jejich pfehled. Sloupec PoZadovano zobrazuje,
které parametry je potfeba spravné nastavit, aby byla mozna komunikace.
Néktera nastaveni je mozné zjistit v dokumentaci hostitelského pocitace.

Kéd Nazev Pozadovano Nastaveni
funkce
A001 Vybér referenéni frekvence v 00 Digitalni ovladaci panel
01 Svorka
02 Ovladaci panel
03 Komunikace ModBus
10 Vysledek funkce
A002 Vybér pfikazu spusténi v 01 Svorka
02 Ovladaci panel
03 Komunikace ModBus
Co71 Vybér rychlosti komunikace v 03 2 400 bps
(baudy) 04 4 800 bps
05 9 600 bps
06 19,2 k bps
07 38,4 k bps
08 57,6 k bps
09 76,8 k bps
10 115,2 k bps
C072 Vybér &isla komunikaéni stanice v Sitova adresa, rozsah je 1 az 247
C074 Vybér parity komunikace v 00 Z&dné parita
01 Suda
02 Licha
C075 +Vybér koncového bitu komunikace v Rozsah je 1 az 2
CO076 Vybér chyby komunikace - 00 Vypnuti
01 Zpomaleni-vypnuti (vypnuti po zastaveni po
zpomaleni)
02 Ignorovat
03 Volnobéh (zastaveni po volnobéhu)
04 Zpomaleni-zastaveni (zastaveni po zpomaleni)
co77 Casovy limit chyby komunikace - Komunikaéni ¢asova¢ watchdog,
rozsah je 0,00 az 99,99 s
C078 Doba ¢ekani komunikace v Doba, po kterou méni¢ ¢eka po skonéeni pfijmu
a pred zacatkem vysilani.
Rozsah je 0 az 1 000 ms.
P200 ReZim sériové komunikace v 00 Standardni
01 Volné mapovani
P201 az |Externi registr Modbus 1 az 10 v Rozsah je 0000h az FFFFh.
P210
P211 az |Format registru rozhrani Modbus 1 az 10 |v 00 Bez znaménka
P220 01 Se znaménkem
P221 az | Stupnice registru Modbus 1 az 10 4 Rozsah je 0,001 az 65,535.
P230
P301 az | Vnitini registr Modbus 1 az 10 4 Rozsah je 0000h az FFFFh.
P310
P400 Vybér nastaveni Big/Little endian 4 00 Big endian

01 Little endian
02 Specialni endian

Poznamka Jestlize zménite néktery z pfedchozich parametrd, je nutné je aktivovat vypnu-
tim a zapnutim napajeni. Misto vypnuti a zapnuti napajeni funguje stejné
zapnuti a vypnuti svorky obnoveni.
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B-3 Reference sitového protokolu

B-3-1 Prabéh prenosu
Pfenos mezi vnéjSim Ffidicim zafizenim a méni¢em probiha posle nasleduji-
ciho postupu.
Dotaz

Vybaveni pro

vvvvvv e

vnéjsi fizeni

Odezva

Ménic

i [
d ™

Cekaci doba
(Klidovy interval plus nastaveni C078)

* Dotaz — rdmec odeslany z externiho Fidiciho zafizeni do ménice.

* Odezva — ramec vraceny z ménic¢e do externiho fidiciho zafizeni.

Méni¢ odesle odpovéd pouze v pfipadé, Ze méni¢ obdrzi dotaz od externiho
fidiciho zafizeni a neodesle kladnou odpovéd. Kazdy ramec je formatovan
(pomoci pfikazu) nasledujicim zpisobem:

Format ramce
Hlavi¢ka (tichy interval)
Adresa podfazeného zafizeni
Kdéd funkce
Data
Kontrola chyb
Trailer (klidovy interval)

B-3-2 Konfigurace zpravy: Dotaz

Adresa podirazeného zarizeni:
« Cislo 1 az 32 pfifazené kazdému ménici (podifazené zafizeni). (Dotaz mize
pfijmout pouze ménic, ktery ma adresu uvedenou v dotazu jako podfaze-
nou adresu.)

« Jestlize je zadana adresa podfazeného zafizeni ,0% dotaz je mozné ode-
slat vSem méni¢um zaroven. (vysilani)

+ Pfi vysilani nelze volat data a posilat data ve smycce.

» Adresa podfazeného zafizeni ve specifikaci Modbus 1-247. Jestlize nad-
fazené zafizeni odeSle data podfazenému zafizeni 250-254, probiha

vysilani pro konkrétni adresu podfazeného zafizeni. Podfazené zafizeni
neodpovida. +Tato funkce je platna pro pfikaz zapisu (05h, 06h, OFh, 10h)

Adresa pgd?a;eného Vysilani pro
zafizeni
250 (FAh) Vysilani pro adresu podfazeného zafizeni 01 az 09
251 (FBh) Vysilani pro adresu podfazeného zafizeni 10 az 19
252 (FCh) Vysilani pro adresu podfazeného zafizeni 20 az 29
253 (FDh) Vysilani pro adresu podfazeného zafizeni 30 az 39
254 (FEh) Vysilani pro adresu podfazeného zafizeni 40 az 247
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Data:
* V této Casti se zadava prikaz funkce.

» Format dat pouzivany fadou MX2 odpovida nasledujicimu formatu dat

Modbus.

Nazev dat Popis

Smycka

Binarni data, na ktera je mozné odkazovat a ktera je mozné zménit (délka 1 bit).

Uchovavaci registr

16bitova data, na ktera je mozné odkazovat a ktera je mozné zménit

Kéd funkce:

UrCete funkci, kterou ma meéni¢ provést. Kody funkci dostupnych v fadé
ménic¢e MX2 jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Koéd funkce Funkce Maximalni velikost dat Maximalni pocet datovych
(pocet byt dostupnych prvka dostupnych ve zpravé
ve zpraveé)

01h Precteni stavu smycky 4 32 smycek (v bitech)

03h Cteni uchovavaciho registru 32 16 registrl (v bytech)

05h Zapis do smycky 2 1 smycka (v bitech)

06h Zapis do uchovavaciho registru 2 1 registr (v bytech)

08h Test zpé&tné smycky - -

OFh Zapis do bloku civky 4 32 smycek (v bitech)

10h Zapis do registra 32 16 registr( (v bytech)

17h Cteni/zapis do uchovavaciho 32 16 registrli (v bytech)

registru

Kontrola chyb:

Rozhrani Modbus-RTU pouziva pro kontrolu chyb algoritmus CRC (Cyclic

Redundancy Check).

» Kéd CRC jsou 16bitova data, ktera jsou generovana pro 8bitové bloky

libovolné délky.

» Kod CRC se generuje generatorem polynomd CRC-16 (X16+ X15+ X2+ 1).

Hlavi¢ka a trailer (klidovy interval):

Cekaci doba je doba mezi ptijetim dotazu od nadfazeného zafizeni a pfenosu

odpovédi od ménice.

« Cekaci doba vzdy vyzaduje 3,5 znaku (24 bitd). Jestlize je doba latence
kratSi nez 3,5 znaku, méni¢ neodesSle odpovéd.

» Skutec¢na doba ¢ekaci doba pfenosu je souctem klidového intervalu
(dlouhého 3,5 znaku) + C078 (&ekaci doba pfenosu).
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B-3-3 Konfigurace zpravy: odezva

Pozadovana doba prenosu:

* Doba mezi pfijetim dotazu z nadfazené jednotky a pfenosu odpovédi z ménice
je souctem klidového intervalu (dlouhého 3,5 znaku) + C078 (Cekaci doby
prenosu).

* Nadfazené zafizeni musi poskytnou dobu klidového intervalu (dlouhou
3,5 znakill nebo vétsi) pfed odeslanim jiného dotazu ménici po pfijeti ode-
zvy z ménice.

Bézna odezva:
* Pri pfijeti dotazu obsahujiciho kod funkce zpétné smycky (08h) ménic
vrati odezvu stejného obsahu dotazu.

* PFi pfijeti dotazu obsahujiciho kéd funkce zapisu do registru nebo bloku
civky (05h, 06h, OFh nebo 10h) méni¢ pfimo vrati dotaz jako odezvu.

* P¥i pfijeti dotazu obsahujiciho kéd funkce ¢&teni registru nebo bloku civky
(01h nebo 03h) ménic vrati jako odezvu pfectena data spolu se stejnou

adresou podfazeného zafizeni a kddem funkce, které byly v dotazu.

Odezva pri chybé

* PFi detekci chyby v dotazu (s vyjimkou chyby pfenosu) méni¢ vraci ode-

zvu vyjimKy, aniz by provedl spusténi.

+ Je mozné chybu zkontrolovat pomoci kddu funkce v odezvé. Kéd funkce odpovédi

vyjimky je sou¢tem kodu funkce dotazu a hodnoty 80h.
» Obsah chyby je znamy z kodu vyjimky.

Konfigurace pole
Adresa podfazeného zafizeni
Kaéd funkce
Kod vyjimky
CRC-16

Kéd vyjimky

Popis

01h

Zadana funkce neni podporovana.

02h

Zadana funkce nebyla nalezena.

03h

Format zadanych dat neni pfijatelny.

21h

Data, ktera se maji zapsat do uchovavaciho registru, se nachazi vné ménice.

22h

Zadané funkce nejsou pro méni¢ dostupné.
* Funkce ménici obsah registru, ktery nelze zménit,
kdyz je ménic v provozu.
» Funkce pro odeslani pfikazu ENTER pfi spusténi (UV).
» Funkce pro zapis do registru pfi vypnuti (UV).
» Funkce pro zménu konfigurace 1/0 svorky, ktera neni povolena.
» Funkce pro zménu aktivniho stavu svorky RS (obnoveni).
» Funkce pro zapis do registru pfi automatickém ladéni.
* Funkce pro zapis do registru uzamknutého heslem.

23h

* Registr (nebo blok civky), do kterého se ma zapisovat, je uréen pouze pro ¢teni.
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Neni zadna odezva:
V nasledujicich pfipadech ménic¢ ignoruje dotaz a nevrati zadnou odpovéd:
* pfi pfijeti vysilaného dotazu,
* pfi zjisténi chyby pfenosu pfi pfijeti dotazu,
* jestlize adresa podfazeného zafizeni zadana v dotazu neni rovna adrese
podfazeného zafizeni ménice,
* jestlize je interval mezi datovymi prvky tvoficimi zpravu kratSi nez 3,5 znaku,
* jestlize je délka dat dotazu neplatna,
* pfi pfijeti vysilané zpravy.

Poznamka V nadfazeném zafizeni dejte k dispozici Casovac a nechte nadfazené zafizeni
pfenaset stejny dotaz, pokud nedojde k odpovédi v pfednastavené dobé po
odeslani pfedchoziho dotazu.
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B-3-4 Vysvétleni kédu funkci
Stavu ¢teni bloku civky [01h]:
Tato funkce precte stav (ZAPNUTO/VYPNUTO) vybranych bloki civky. Viz
nasledujici pfiklad.
* Provedte Cteni inteligentnich vstupnich svorek [1] aZz [5] ménie s adre-
sou podfazeného zafizeni ,8.°

+ V tomto pfikladu se pfedpoklada, Ze inteligentni vstupni svorky maji stavy
uvedené v nasledujicim seznamu.

Polozka Data

Inteligentni vstupni svorka |[1] [2] [3] [4] [5]

Cislo civky 7 8 9 10 11

Stav civky ZAPNUTO | VYPNUTO | ZAPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO

Dotaz: Odezva:

C. | Pramyslovy nazev | Pfiklad C. Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresa podfazeného 08 1 Adresa podfazeného 08
zafizeni *1 zafizeni

2 Kod funkce 01 2 Kaéd funkce 01

3 Poc¢ate¢ni adresa bloku | 00 3 Velikost dat (v bytech) |01
civky *4
(vysoké poradi)

4 Pocatec¢ni adresa bloku | 06 4 Data bloku civky *3 05
civky *4
(nizké poradi)

5 Pocet civek 00 5 CRC-16 (vysoké pofadi) | 92
(vysoké poradi *2)

6 Pocet civek 05 6 CRC-16 (nizké pofadi) |17
(nizké poradi *2)

7 CRC-16 (vysoké poradi)| 1C

8 CRC-16 (nizké poradi) |91

Poznamka 1 Vysilani je vypnuto.
Poznamka 2 Jestlize je jako pocet smycek zadano 0 nebo vice nez 31, vrati se kéd chyby ,03h".
Poznamka 3 Data se pfesunuji v pfedem zadanych poctech (velikost dat).

Poznamka 4 Civky PDU jsou adresovany od nuly. Proto jsou civky Cislované 1-31 adreso-
vany 0-30. Hodnota adresy civky (pfenasené po lince Modbus) je o 1 mensi
nez Cislo civky.

» Data zadana v odpovédi zobrazuji kone¢ny stav civek 0007h~000Dh.
» Data ,,05h=00000101b“ ukazuji, Ze nasledujici pfedpokladana smycka

7 je LSB.
Polozka Data
Cislo civky 14 13 12 11 10 9 8 7
Stav civky VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO | VYPNUTO |VYPNUTO | ZAPNUTO | VYPNUTO |ZAPNUTO

« Jestlize je ¢teny blok civek vné definovaného bloku civek, konecna pie-
nasena data bloku civek obsahuiji ,0“ jako stav civky mimo rozsah.

« Jestlize nelze pfikaz ¢teni stavu bloku civky spustit normalné&, prostudujte
si odezvu vyjimky.
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Cteni uchovavacich registrti [03h]:

Tato funkce precte obsah uréeného podtu po sobé jdoucich uchovavacich
registr( (z uréenych adres registru). Viz nasledujici pfiklad.

« Cteni faktoru sledovani udalosti vypnuti 1 a frekvence vypnuti, proudu
a napéti z ménice, ktery ma adresu podfazeného zafizeni ,1°.

* V tomto prikladu se prfedpoklada, ze predchozi tfi koeficienty vypinani

jsou nasledujici:

Prikaz MX2 dog1 dog1 dog1 dos1
(faktor) (frekvence) | (vystupni proud) (napéti
stejnosmérné
sbérnice)
Cislo registru |0012h 0014h 0016h 0017h
Koeficient Nadproud 9,9 Hz 3,0A 284V
vypinani (EO3)
Dotaz: Odezva:
€. | Pramyslovy nazev | Piiklad €. | Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)
1 | Adresa podfazeného |01 1 Adresa podfazeného |01
zafizeni *1 zafizeni
2 | Kod funkce 03 2 Kéd funkce 03
3 | Pocatecni adresa 00 3 Velikost dat (v bytech) *2 | 0C
registru *3
(vysoké poradi)
4 | Pocatecni adresa 11 4 Data registru 1 00
registru *3 (vysoké poradi)
(nizké poradi)
5 | Pocet uchovavacich 00 5 Data registru 1 03
registra (vysoké (vysoké poradi)
poradi)
6 |Pocetuchovavacich |06 6 Data registru 2 00
registrd (nizké poradi) (vysoké poradi)
7 | CRC-16 (vysoké 95 7 Data registru 2 00
poradi) (nizké poradi)
8 | CRC-16 (nizké poradi) | CD 8 Data registru 3 00
(vysoké pofadi)
9 Data registru 3 63
(nizké poradi)
10 |Data registru 4 00
(vysoké poradi)
11 | Data registru 4 00
(nizké poradi)
12 |Data registru 5 00
(vysoké poradi)
13 |Data registru 5 1E
(nizké poradi)
14 | Data registru 6 01
(vysoké poradi)
15 | Data registru 6 1C
(nizké poradi)
16 |CRC-16 AF
(vysoké poradi)
17 | CRC-16 (nizké poradi) | 6D

Poznamka 1 Vysilani je vypnuto.

Poznamka 2 Data se pfesunuji v pfedem zadanych poctech (velikost dat). V tomto pfipadé

se pouziva 6 byt k vraceni obsahu tfi uchovavacich registru.
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Poznamka 3 Cislo registru PDU je adresovano od nuly. Proto registr &islovany ,0012h* je
adresovan ,0011h“. Hodnota adresy registru (pfenasena po lince Modbus) je
0 1 mensi nez Cislo registru.

Data jsou v odpovédi zadana nasledujicim zplsobem:

Vyrovnavaci 4-5 6-7 8-9
pamét’ odpovédi
Cislo registru 12+0 12+0 12+1 12+1 12+2 12+2
(vysoké poradi) | (nizké pofadi) | (vysoké poradi) | (nizké poradi) | (vysoké poradi) | (nizké poradi)
Data registru 0003h 00h 00h 0063h
Data vypinani Koeficient vypinani (E03) Nepouzito Frekvence (9,9 Hz)
Vyrovnavaci 10-11 1213 14-15
pamét’ odpovédi
Cislo registru 12+3 12+3 12+4 12+4 12+5 12+5
(vysokeé poradi) | (nizké pofadi) |(vysoké poradi) | (nizké pofadi) |(vysoké poradi) | (nizké pofadi)
Data registru 00h 00h 001Eh 011Ch
Data vypinani Nepouzito Vystupni proud (3,0 A) Napéti stejnosmérné sbérnice
(284 V)

Jestlize neni mozné normalné spustit &teni uchovavaciho registru, prostu-
dujte si odpoveéd vyjimky.

Zapis do bloku civek [05h]:

Tato funkce zapiSe data do jednoho bloku civek. Stav bloku civek se zméni
nasledujicim zplsobem:

Data Stav civky
VYPNUTO na ZAPNUTO | ZAPNUTO na VYPNUTO
Zmeéna dat (vysoké poradi) | FFh 00h
Zmeéna dat (nizké poradi) |00h 00h

Nasleduje pfiklad (chcete-li fidit ménic, zadejte A002=03):
» Odeslani pfikazu spusténi do ménice s adresou podfazeného zafizeni ,8“.
« Tento pfiklad provede zapis do smycky s Cislem , 1

Dotaz: Odezva:
C. | Pramyslovy nazev | Priklad C. | Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresapodfazeného | 08 1 Adresapodfazeného | 08
zarizeni *1 zafizeni

2 Kod funkce 05 2 Kod funkce 05

3 Pocateéni adresa 00 3 Pocateéni adresa 00
bloku civky *2 bloku civky *2
(vysoké poradi) (vysoké pofadi)

4 Pocatecni adresa 00 4 Poc¢atecni adresa 00
bloku civky *2 bloku civky *2
(nizké poradi) (nizké poradi)

5 Zména dat FF 5 Zména dat FF
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

6 Zména dat 00 6 Zména dat 00
(nizké poradi) (nizké poradi)

7 CRC-16 8C 7 CRC-16 8C
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

8 CRC-16 A3 8 CRC-16 A3
(nizké poradi) (nizké poradi)
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Poznamka 1

Na vysilany dotaz neni odeslana zadna odpovéd.

Poznamka 2 Civky PDU jsou adresovany od nuly. Proto jsou civky Cislované 1-31 adreso-
vany 0-30. Hodnota adresy civky (pfenasené po lince Modbus) je 0 1 mensi
nez Cislo civky.

Poznamka 1

Jestlize zapis do vybrané civky selZe, prostudujte si odpovéd s vyjimkou.

Zapis do uchovavaciho registru [06h]:

Tato funkce zapiSe data do zadaného uchovavaciho registru. Viz nasledujici
pfiklad:

» Zapis ,50 Hz" jako prvniho nastaveni vice otacek 0 (A020) do ménice

s adresou podfazeného zafizeni 5.

+ V tomto pfikladu se pouzivaji data zmény ,500 (1F4h)* k nastaveni hod-

noty ,50 Hz", protoZe rozliSeni dat registru ,,1029h“, ve kterém je uloZzeno
prvni nastaveni vice otacek 0 (A020) je 0,1 Hz

Dotaz: Odezva:
C. | Pramyslovy nazev | Priklad C. | Pramyslovy nazev | Piklad
(Hex) (Hex)

1 Adresapodfazeného | 08 1 Adresapodfazeného | 08
zarfizeni *1 zarfizeni

2 Kod funkce 06 2 Kod funkce 06

3 Pocateéni adresa 10 3 Pocateéni adresa 10
registru *2 registru *2
(vysoké pofadi) (vysoké pofadi)

4 Pocatecni adresa 28 4 Pocatecni adresa 28
registru *2 registru *2
(nizké poradi) (nizké poradi)

5 Zména dat 01 5 Zména dat 01
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

6 Zména dat F4 6 Zména dat F4
(nizké poradi) (nizké poradi)

7 CRC-16 0D 7 CRC-16 0D
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

8 CRC-16 8C 8 CRC-16 8C
(nizké poradi) (nizké poradi)

Na vysilany dotaz neni odeslana zadna odpovéd.

Poznamka 2 Cislo registru PDU je adresovano od nuly. Proto registr &islovany ,1029h* je
adresovan ,1028h“. Hodnota adresy registru (pfenasena po lince Modbus) je
o 1 mensi nez Cislo registru.

Jestlize zapis do vybraného uchovavaciho registru selze, prostudujte si odpo-

véd s vyjimkou.
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Test zpétné smycky [08h]:

Tato funkce kontroluje pfenos mezi nadfazenym a podfazenym zafizenim
pomoci libovolnych testovacich dat. Viz nasledujici pfiklad:

* Pfenos testovacich dat do ménice s adresou podiazeného zafizeni ,1“
a prijem testovacich dat od ménice (jako test zpétné smycky).

Dotaz: Odezva:
C. | Pramyslovy nazev | Priklad ¢. | Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresa podfazeného | 01 1 Adresapodfazeného | 01
zafizeni *1 zafizeni *1

2 Kaod funkce 08 2 Kaod funkce 08

3 Dil¢i kod testu 00 3 Dil¢i kod testu 00
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

4 Dil¢i kod testu 00 4 Dil¢i kod testu 00
(nizké poradi) (nizké poradi)

5 Data (vysoké pofadi) | Libovolna 5 Data (vysoké pofadi) | Libovolna

6 Data (nizké poradi) |Libovolna 6 Data (nizké pofadi) |Libovolna

7 CRC-16 CRC 7 CRC-16 CRC
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

8 CRC-16 CRC 8 CRC-16 CRC
(nizké poradi) (nizké poradi)

Poznamka 1 Vysilani je vypnuto.

Jestlize je dil¢i kod testu pouze pro zpétnou odezvu (00h, 00h) a neni
dostupny pro jiné pfikazy.
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Zapis do bloku civek [0Fh]:
Tato funkce zapi$e data do po sobé jdoucich blok( civek. Viz nasledujici pFiklad:

+ Zména stavu inteligentnich vstupnich svorek [1] az [5] méni¢e s adresou
podfazeného zafizeni ,8.°

+ V tomto pfikladu se pfedpoklada, Ze inteligentni vstupni svorky maji stavy
uvedené v nasledujicim seznamu.

Polozka Data

Inteligentni vstupni svorka |[1] [2] [3] [4] [5]

Cislo civky 7 8 9 10 11

Stav svorky ZAPNUTO | ZAPNUTO | ZAPNUTO | VYPNUTO | ZAPNUTO

Dotaz: Odezva:

€. | Pramyslovy nazev | Priklad €. | Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresapodfazeného | 08 1 Adresapodfazeného | 08
zafizeni *1 zafizeni

2 Kod funkce OF 2 Kaod funkce OF

3 Pocatecni adresa 00 3 Pocatecni adresa 00
bloku civky *3 bloku civky *3
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

4 Pocateéni adresa 06 4 Pocateéni adresa 06
bloku civky *3 bloku civky *3
(nizké poradi) (nizké poradi)

5 Pocet civek 00 5 Pocet civek 00
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

6 Pocet civek 05 6 Pocet civek 05
(nizké poradi) (nizké poradi)

7 Pocet bytd *2 02 7 CRC-16 75

(vysoké poradi)

8 Zména dat 17 8 CRC-16 50
(vysoké poradi) (nizké poradi)

9 Zména dat 00
(nizké poradi)

10 CRC-16 83
(vysoké poradi)

11 CRC-16 EA
(nizké poradi)

Poznamka 1 Vysilani je vypnuto.

Poznamka 2 Data zmény jsou sadou dat vysokého poradi a dat nizkého poradi. Jestlize je
tedy velikost dat, ktera se maji zménit (v bajtech) liché Cislo po¢atec¢ni civky
(,7%), pfidanim ,1“ k velikosti dat (v bajtech) jej zmé&nite na sudé Cislo.

Poznamka 3 Civky PDU jsou adresovany od nuly. Proto jsou civky Cislované 1-31 adreso-
vany 0-30. Hodnota adresy civky (pfenasené po lince Modbus) je o 1 menSi
nez cCislo civky.
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Zapis do uchovavacich registra [10h]:
Tato funkce zapiSe data do po sobé jdoucich uchovavacich registra.
Viz nasledujici pfiklad:
* Zapis hodnoty ,3 000 sekund” jako doby prvniho zrychleni 1 (FO02) do ménice
s adresou podfazeného zafizeni ,8.°

+ V tomto pfikladu se pouZivaji data zmény ,300 000 (493E0h)“ k nastaveni
hodnoty ,3 000 sekund®, protoZe rozliSeni dat registrt ,1014h" a ,1015h"
uchovavajicich prvni dobu zrychleni 1 (F002) je 0,01 sekund.

C. Pramyslovy nazev | Priklad C. Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresa podfazeného |08 1 Adresa podfazeného |08
zafizeni *1 zafizeni

2 Koéd funkce 10 Koéd funkce 10

3 Pocate¢ni adresa *3 |10 3 Pocate¢ni adresa *3 |10
(vysoké poradi) (vysoké poradi)

4 Pocate¢ni adresa *3 |13 4 Pocate¢ni adresa *3 |13
(nizké poradi) (nizké poradi)

5 Pocet uchovavacich |00 5 Pocet uchovavacich |00
registrd registri (vysoké
(vysoké poradi) poradi)

6 Pocet uchovavacich |02 6 Pocet uchovavacich |02
registra registrd (nizké poradi)
(nizké poradi)

7 Pocet bytd *2 04 7 CRC-16 B4

(vysoké poradi)

8 Data zmény 1 00 8 CRC-16 54
(vysoké pofadi) (nizké poradi)

9 Data zmény 1 04
(nizké poradi)

10 Data zmény 2 93
(vysoké poradi)

11 Data zmény 2 EO
(nizké poradi)

12 CRC-16 7D
(vysoké poradi)

13 CRC-16 53
(nizké poradi)

Poznamka 1 Vysilani je vypnuto.
Poznamka 2 Toto neni pocet uchovavacich registrii. Zadejte pocet bajti dat, ktera se maji
zménit.

Poznamka 3 Cislo registru PDU je adresovano od nuly. Proto registr &islovany ,1014h*
je adresovan ,1013h". Hodnota adresy registru (pfenasena po lince Modbus)

je o 1 mensi nez Cislo registru.

Jestlize zapis do vybranych uchovavacich registri selze, prostudujte si odpo-
véd s vyjimkou.
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Zapis do uchovavacich registra [17h]:

Tato funkce precte zapiSe data do po sobé jdoucich uchovavacich registra.
Viz nasledujici pfiklad:
 Zapis hodnoty ,50,0 Hz" jako zadané frekvence (FO01) do ménice s adre-

sou podfazeného zafizeni ,1“ a precteni vystupni frekvence (d001).

Poznamka 1

registru.

C. Pramyslovy nazev | Priklad C. | Pramyslovy nazev | Priklad
(Hex) (Hex)

1 Adresa podfazeného |01 1 Adresapodfazeného | 01
zarizeni *1 zafizeni

2 Kod funkce 17 2 Kod funkce 17

3 Pocateéni adresa 10 3 Bajt Cislo n 04
ke ¢teni *3
(vysoké poradi)

4 Pocate¢ni adresa 00 4 Data registru 1 00
ke &teni *3 (vysoké pofadi)
(nizké poradi)

5 Pocet uchovavacich |00 5 Data registru 1 00
registrd ke ¢teni (nizké poradi)
(vysoké poradi)

6 Pocet uchovavacich |02 6 Data registru 2 13
registrd ke ¢teni (vysoké poradi)
(vysoké poradi)

7 Pocate¢ni adresa 00 7 Data registru 2 88
k zapisu *3 (nizké poradi)
(vysoké poradi)

8 Poc¢atecni adresa 00 8 CRC-16 F4
k zapisu *3 (vysoké poradi)
(nizké poradi)

9 Pocet uchovavacich |00 9 CRC-16 71
registri k zapisu (nizké poradi)
(vysoké poradi)

10 Pocet uchovavacich |02
registrt k zapisu
(nizké poradi)

11 Pocet bytu k zapisu *2 | 04

12 Data zmény 1 00
(vysoké poradi)

13 Data zmény 1 00
(nizké poradi)

14 Data zmény 2 13
(vysoké poradi)

15 Data zmény 2 88
(nizké poradi)

16 CRC-16 F4
(vysoké poradi)

17 CRC-16 (nizké poradi) | 86

Hodnota adresy registru (pfenasena po lince Modbus) je o 1 mensi nez Cislo

Jestlize zapis do vybranych uchovavacich registri selze, prostudujte si odpo-
véd s vyjimkou.
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Odpovéd vyjimky:

Pfi odesilani dotazu (s vyjimkou vysilaného dotazu) do ménice nadfazeny
ménic¢ vZdy vyZaduje odpovéd od ménice. Mé&nic obvykle vraci odpovéd podle
dotazu. Pfi nalezeni chyby v dotazu v8ak méni¢ vraci odpovéd s vyjimkou.
Odpovéd s vyjimkou je tvofena nasledujicimi poli.

Konfigurace pole

Adresa podfazeného zafizeni

Kod funkce

Kod vyjimky

CRC-16

Obsah jednotlivych poli je vysvétlen nize. Kod funkce odpovédi vyjimky je souctem
kodu funkce dotazu a hodnoty 80h. Kod vyjimky zobrazuje faktor odpovédi vyjimky.

Koéd funkce
Dotaz Odpovéd vyjimky:
01h 81h
03h 83h
05h 85h
06h 86h
OFh 8Fh
10h 90h
Kéd vyjimky
funkce Popis
01h Zadana funkce neni podporovana.
02h Zadana funkce nebyla nalezena.
03h Format zadanych dat neni pfijatelny.
21h Data, ktera se maji zapsat do uchovavaciho registru,
se nachazi vné meénice.
22h » Zadané funkce nejsou pro méni¢ dostupné.

* Funkce ménici obsah registru, ktery nelze zménit
za provozu ménice.

* Funkce pro odeslani pfikazu ENTER za provozu
(UV).

» Funkce pro zapis do registru pfi vypnuti (UV).

» Funkce pro zapis do registru uréeného pouze
pro &teni (nebo civky).




st B-3

[}

Reference sit’ového protokolu C

B-3-5 Ulozeni novych dat registru (pfikaz ENTER)

Po zapsani do vybraného uchovavaciho registru pomoci pfikazu zapis do
uchovavacich registrl (06h) nebo do vybranych uchovavacich registrl
pomoci pfikazu zapis do uchovavacich registrd (10h) jsou nova data doCasna
a stale se nachazi mimo pamét ménice. Jestlize je napajeni ménice vypnuto,
dojde ke ztraté dat a vrati se pfedchozi data. Pfikaz ENTER se pouziva k ulo-
zeni téchto novych dat do paméti ménice. Spusténi pfikazu ENTER je mozné
provést pomoci nasledujicich pokyna.

Odeslani prikazu ENTER:

« ZapiSte do paméti (uchovavaciho registru 0900h) libovolna data pomoci
pfikazu pro zapis do uchovavaciho registru [06h].

Poznamka Spusténi pfikazu ENTER je ¢asové naro¢né. Prabéh pfikazu mazete kontro-
lovat sledovanim signalu zapisu dat (bloku civky na adrese 0049h).

Poznamka Zvivotnost paméti méniCe je omezena (pfiblizné 100 000 operaci zapisu).
Casté pouziti pfikazu ENTER muze zivotnost paméti zkratit.

Rezim zapisu EEPROM
« Jestlize se pouziva pfikaz zapisu (06h) k zapisu hodnoty ,1“ do uchova-

vaciho registru pro rezim zapisu EEPROM (0902h), rezim zapisu
EEPROM se zrusi.
Rozdil mezi pfikazem ENTER a rezimem zapisu EEPROM

Piikaz Enter Rezim zapisu EEPROM

Nadfazena jednotka 3G3MX2 Nadfazena jednotka 3G3MX2
Zména parametru

Zapnuty rezim zapisu EERROM

| zapis do pameti RAM |

Zména parametru 902h=1
| zapis do pameti RAM | >
Zména parametru Zména parametru Zapis do paméti RAM
| zapis do pameti RAM | a EEPROM
(pouze zménéna data)

S(r)l(l)(sffnter - Zména parametru — —
- X Zapis vSech dat do Zapis do paméti RAM

paméti EEPROM

Rezim zapisu EEPROM
zlstava ucinny pouze
pro jednu zménu parametru.
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B-3-6 EzCOM (komunikace typu peer-to-peer)

» Kromé standardni komunikace Modbus-RTU (podfazena jednotka) pod-
poruji ménie Fady MX2 komunikaci typu peer-to-peer mezi vice ménici.

» Maximalni poCet ménicl v siti je az 247 (32 bez opakovace).

+ V siti je potfeba jeden fidici méni¢ a dalSi ménie se chovaji jako nadra-
zené nebo podiazené.

* Nezapomerite nastavit stanici €.1 jako fidici, ktery fidi nadfazeni ménic
podle uzivatelskych nastaveni. Ostatni ménic¢e budou podfazené ménice.
Ridici méni¢ je pevny, ale nadfazeny méni¢ se vzdy otaci. Z tohoto
dlvodu muze byt fidici méni¢ nadfazeny nebo podfazeny.

* Nadfazeny méni¢ je schopen zapisovat data do libovolného uchovava-
ciho registru ur¢eného podfazeného méni¢e. Maximalni poget uchovava-
cich registri je 5. po dokonéeni zapisu dat se nadfazeny méni¢ posune
k dalSimu ménigi.

Maximalni pocet nadfazenych ménicu je 8.

Ridici ménic Ménic Ménic Ménic
M @ &) )
1 Zapis dat do podiazenych ménict
I:_! nadrazenym ménicem (1)
o NN BN S Pikaz zmény nadfazeného
ménice (Poznamka 1)
[ ] Zapis dat do podiazenych ménict
|__ nadfazenym ménicem (2)
Pfikaz zmény
B e it 2 SR P LT LT
Q nadiazeného ménice
’__l Zapis dat do podrazenych ménici
I_I nadfazenym ménicem (3)
@ S N N Pfikaz zmény

nadfazeného ménice

I Zapis dat do podiazenych ménicii
| nadfazenym ménicem (4)

Poznamka 1 Pfikaz ke zméné nadfazeného ménice vydava fidici méni¢ automaticky a uzi-
vatelé se jim nemusi zabyvat.

Poznamka 2 Pfikaz ke zmé&né nadfazeného méni¢e 01 na 02 je vydan po odeslani dat
z nadfazeného ménice 01 do podifazeného ménice a po vyprseni ¢ekaci doby
komunikace (C078).

Poznamka 3 Ridici mé&ni¢ vyda dalsi piikaz ke zmé&né nadfazeného méniée po odeslani
dat z nadfazenych ménicl a vyprSeni ¢ekaci doby komunikace (C078). V pfi-
padg, Ze data od nadfazeného ménice nelze pfijmout v rdmci Easového limitu
chyby komunikace (C077), dojde k vyprSeni ¢asového limitu méni¢e a ménic
se chova podle nastaveni chyby komunikace.
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Poznamka 4 Nastavte platny ¢asovy limit chyby komunikace (C077 = 0,01~99,99). Jestlize
je €asovy limit vypnuty (C077=0,0), funkce EzCOM se prferusi v pfipadé,
Ze nebyla data od nadfazeného ménice pfijata. V pfipadé preruseni funkce
zapnéte/vypnéte méni¢ nebo provedte obnoveni (zapnuti/vypnuti svorky

obnoveni).
Kod funkce Nazev Data/rozsah Pro Popis
Co72 Vybér Cisla komunikaéni stanice |1 az 247 VSE Sitova adresa
CO076 Vybér chyby komunikace 00 VSE Vypnuti
01 VSE Vypnuti po zastaveni po zpoma-
leni
02 VSE Ignorovat
03 VSE Zastaveni s volnob&hem
04 VSE Zastaveni po zpomaleni
Cco77 Casovy limit chyby komunikace | 0,00 VSE Deaktivovana
0,01~99,99 VSE [s]
C078 Doba ¢ekani komunikace 0~1 000 VSE [ms]
C096 Vybér komunikace 00 - Modbus-RTU
01 B EzCOM
02 A EzCOM (Fidici)
C098 EzCOM pocatecni adresa 1az8 A
nadfazené jednotky
C099 EzCOM koncova adresa 1az8 A
nadfazené jednotky
C100 Spousté¢ EzCOM 00 A 485 vstup
01 A Vzdy ZAPNUTO
P140 Pocet dat EzZCOM 1az5 M
P141 EzCOM adresa cile 1 1 az 247 M (Poznamka 3)
P142 EzCOM registr cile 1 0000 az FFFF M
P143 EzCOM registr zdroje 1 0000 az FFFF M
P144 EzCOM adresa cile 2 1az 247 M
P145 EzCOM registr cile 2 0000 az FFFF M
P146 EzCOM registr zdroje 2 0000 az FFFF M
P147 EzCOM adresa cile 3 1 az 247 M
P148 EzCOM registr cile 3 0000 az FFFF M
P149 EzCOM registr zdroje 3 0000 az FFFF M
P150 EzCOM adresa cile 4 1 az 247 M
P151 EzCOM registr cile 4 0000 az FFFF M
P152 EzCOM registr zdroje 4 0000 az FFFF M
P153 EzCOM adresa cile 5 1 az 247 M
P154 EzCOM registr cile 5 0000 az FFFF M
P155 EzCOM registr zdroje 5 0000 az FFFF M
C001~ Vybér multifunkéniho vstupu 1 81 A 485: spusténi EzCOM
C007

Které parametry se maji nastavit?
VSE : Nastavi véechny ménice v siti.

A : Nastavi pouze fidici ménic¢ (adresa = 1).
B : Nastavi vSechny méni€e s vyjimkou fidiciho ménice.
M : Nastavi nadfazené ménice konfigurované v parametrech C098 az C099

fidiciho ménice.
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Poznamka 5

Poznamka 6

Poznamka 7

Poznamka 8

Poznamka 9

Poznamka 10

Poznamka 11

Poznamka 12

Poznamka

Adresa fidiciho ménice bude nastavena na 01 (C072=01).

Jestlize je nastaveny provoz po komunikacni chybé jiny nez ,ignorovani chyb
(C076=02)", v pfipadé vyprSeni €asoveho limitu komunikace fidiciho ménice
se funkce EzCOM prerusi. V tomto pfipadé provedte vypnuti/zapnuti ménice
nebo jeho obnoveni (zapnuti/vypnuti svorky RES).

Jestlize je jako spousté¢ funkce EzCOM nastavena vstupni svorka
(C100=00), nezapomerite na nékterou vstupni svorku nastavit 81.

Jestlize je spousté¢ EzCOM nastaven na vzdy (C100=01), fidici méni¢ zacne
odesilat data vzdy po zapnuti. V pfipadé, Ze dojde k prodlevé a ménic, ktery
ma byt ur€en jako nadfazeny, selze a nepfijme pfikaz ke zméné nadfazeného
meénice, data nemohou byt z nadfazeného ménic¢e a dojde k vyprseni ¢aso-
vého limitu Fidiciho ménice. Jestlize je nastaveno C100=01, zapnéte Fidici
ménic¢ alespori po potvrzeni nastaveni jinych méni¢t nez Fidicich.

Ackoliv jsou adresy podfazenych méni¢l nastaveny v nadfazeném meénici,
data se odesSlou na adresu vysilani (00). Jestlize podfazeny ménic pfijme data
pro jiny podfazeny ménic, bude je ignorovat.

Jako zdrojovy a cilovy registr funkce EzZCOM zadejte po€et uvedeny v tabulce
seznamu dat modbus minus jedna.

Je nutné zminit pouze 0901h.

Jestlize se pfedchozi parametr zméni, je nutné méni¢ vypnout a zapnout, aby
se nové parametry aktivovaly. Misto vypnuti a zapnuti napjeni funguje stejné
zapnuti a vypnuti svorky obnoveni.

Zakladni funkce (v pfipadé, ze pocet dat je 1 (P140=1))

* Nadfazeny méni¢ odesle data v uchovavacim registru P143 nadfazeného
ménic¢e do podfazeného ménice s adresou P141 a pfepiSe uchovavaci
registr P142.

* Nadfazeny méni¢ se zméni na dalSi méni¢ a opakuje stejny postup podle
nastaveni nového nadfazeného ménice.

Operace komunikace ménié—-ménic

1. Nadfazeny méni¢ odeSle data do kazdého podfazeného ménice podle po-
lozek nastavenym v nadfazeném ménici.

2. Ridici méni¢ odesle pfikaz zmény nadfazeného ménite a nadiazeny mé-
ni¢ se zméni.

3. Dalsi nadfazeny ménic¢ odesle data kazdému podfazenému ménici stejné
jako v bodé 1.

4. Opakuji se body 2 a 3.

ProtoZze je komunikace ménice provadéna vysilanim (Cislo stanice: 00),
vSechna data komunikace se odeslou vdem stanicim. Podobné jestlize podra-
zeny ménic, ktery neni ur€en jako pfijemce dat z nadfazeného ménice, pfijme
data a data nejsou adresovana podfazenému ménici, podfazeny méni¢ bude
data ignorovat.



Reference sit’ového protokolu

Cast B-3

Priklad komunikace ménié—-ménic

Na nasledujicim obrazku je komunikace &tyf ménica s ¢&isli stanic 01 az 04,
kde nadfazenym méni¢em je jeden z ménict 01 az 03.

Data registru stanice
02 XXXX XXXX Data odeslana z nadfazeného ménice
8% ixi xx Je mozné zadat Pijata data v podFazeném ménii
03 XXXX XXXX az pét prijemcu. V] Piikaz prepnuti nadfazeného ménice
fidici
ménic (01)  Cdestani [ M 72 P M
prijem t B[S ] e Ls |
ménic (02) odeslani . M
pFijem ILI ///A 3 t3 & 3 ILI
méni¢ (03) odeslani - - M .
pfijem |L| 2 |L| 2 V2 |L|
ménic (04) odeslani
piijem LS A Ls | ) Ls | ) Ls |
VSechny podfazené ménice pfijmou data od t1: Klidovy interval + ¢ekaci doba komunikace (C078)
nadfazeného ménice, ale budou je ignorovat, t2: Klidovy interval + ¢ekaci doba komunikace (C078)
pokud nejsou adresovana pro né. t3: Doba €asového limitu komunikace (C077)

* Pro fidici méni¢ nastavte jinou hodnotu €asového limitu komunikace
(C077) nez 0 (doporuCuje se 1 sekunda nebo vice). Jestlize je zadana
hodnota 0, funkce komunikace ostatnich méni¢u se zastavi v pfipadé,
Ze data odeslana z nadfazeného ménice nelze pfijmout. Jestlize byla
funkce zastavena, pfipojte znovu fidici méni¢ nebo provedte obnoveni
(zapnutim a vypnutim svorky RS).

Casovaé &asového limitu komunikace zaéne odpogitavat, kdyz pfijemce
zacne €ekat na data. Pokud neni pfijem dat dokonfen v zadaném ¢aso-
vém limitu, dojde k chybé& vyprieni (t3 v pfedchozim obrazku) a dojde
k operaci uréené vybérem operace pfi chybé komunikace (C076).

Jestlize je nadfazenym ménicem Fidici ménic, po uplynuti klidového intervalu
+ Cekaci doby komunikace (C078) se odeSle signal prepnuti nadfazeného
méni¢e nasledovany odeslanim dat nadfazenym méni¢em (t1 v pfedcho-
zim obrazku).

Jestlize je nadfazenym ménicem jiny méni¢ nez fidici ménic, po uplynuti
klidového intervalu + ¢ekaci doba komunikace (C078) se odeSle pfikaz
pfepnuti nadfazeného ménife nésledovany pfijmem dat z nadfazeného
ménice (12 v pfedchozim obrazku).

Jestlize je jako vybér spusténi komunikace ostatnich méni¢l nastavena
hodnota ,01: vzdy spusténo”, fidici méni¢ zaCne odesilat pfi zapnuti.
Podobné prodleva pfi zapnuti méniCe zabrafiuje normalni komunikaci
a v fidicim ménici dojde k vyprSeni €asového limitu. Jestlize je vybrana
moznost ,vzdy spusténo®, potvrdte spusténi vSech ostatnich ménica
a nakonec spustte Fidici ménic.

V registru pfijemce nenastavujte 08FFh (zapis do paméti EEPROM) nebo
0901h (vybér rezimu zapisu EEPROM).

Jestlize se zméni néktery z parametrt C096 az C100, zména se neprojevi,

dokud nedojde v vypnuti a zapnuti nebo obnoveni (zapnutim a vypnutim
svorky RS).
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B-4 Seznam dat ModBus
B-4-1 Seznam civek ModBus
V nasledujici tabulce je seznam primarnich civek sitového rozhrani ménice.
Popis tabulky je nasledujici.
- Cislo civky — odsazeni sitové adresy registru civky. Data civky jsou
bitova (binarni) hodnota.
* Nazev — funkéni nazev civky.
* R/W - pfistup pouze pro ¢teni (R) nebo &teni—zapis (R/W) povoleny pro
data ménice.
* Popis — vyznam vSech stav( civek.
Cislo Polozka R/W Nastaveni
civky
0000h |nepouziva se - (nedostupné)
0001h | Provozni pfikaz R/W | 1: spusténi, 0: zastaveni (platné kdyz A002 = 03)
0002h |Pfikaz sméru otaceni R/W | 1: Zpétné otaceni, 0: Dopredné otaceni (platné kdyz A002 = 03)
0003h | Externi vypnuti (EXT) R/W | 1: Vypnuti
0004h | Obnoveni vypnuti (RS) R/W | 1: Obnoveni
0005h | (rezervovéno) - -
0006h | (rezervovano) - -
0007h | Inteligentni vstupni svorka [1] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
0008h | Inteligentni vstupni svorka [2] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
0009h | Inteligentni vstupni svorka [3] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
000Ah | Inteligentni vstupni svorka [4] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
000Bh |Inteligentni vstupni svorka [5] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
000Ch | Inteligentni vstupni svorka [6] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
000Dh | Inteligentni vstupni svorka [7] R/W |1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO (*1)
000Eh | (rezervovano) - -
000Fh | Provozni stav R 1: spusténi, 0: Zastaveni (uzamknuto kédem ,d003")
0010h | Smér otaceni R 1: Zpétné otaceni, 0: Dopfedné otaceni (uzamknuto kédem ,d003")
0011h | Ménic€ je pfipraven R 1: pfipraven, O: nepfipraven
0012h | (rezervovano) - -
0013h |RUN (spusténi) R 1: spusténi, 0: neni spusténo
0014h |FA1 (dosazeni konstantnich otacek) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0015h |FA2 (pfekroceni nastavené frekvence) |R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0016h | OL (upozornéni na pretizeni (1)) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0017h | OD (odchylka vystupu fizeni PID) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0018h | AL (signal alarmu) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0019h |FA3 (dosazeni zadané frekvence) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
001Ah | OTQ (pfFilis velky kroutici moment) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
001Bh | (rezervovano) - -
001Ch | UV (podpéti) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
001Dh | TRQ (omezeny kroutici moment) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
001Eh |RNT (pfekroceni doby provozu) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
001Fh | ONT (pfekroCeni doby zasuvného modulu) | R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0020h | THM (signal tepelného alarmu) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0021h | (rezervovano) - -
0022h | (rezervovano) - -
0023h | (rezervovano) - -
0024h | (rezervovéno) - -
0025h | (rezervovano) - -
0026h | BRK (uvolnéni brzdy) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0027h |BER (chyba brzdy) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0028h | ZS (signal detekce 0 Hz) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0029h | DSE (maximalni odchylka otacek) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
002Ah | POK (dokonéeni polohovani) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
002Bh |FA4 (pfekroCeni zadané frekvence 2) |R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
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Cislo Polozka RIW Nastaveni
civky

002Ch |FAS5 (dosazeni zadané frekvence 2) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
002Dh | OL2 (upozornéni na pretizeni (2)) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
002Eh | Odc: Detekce odpojeni analogového - 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
signalu O
002Fh | OlDc: Detekce odpojeni analogového |- 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
signalu Ol
0030h | (rezervovano) - -
0031h | (rezervovano) - -
0032h |FBV (srovnani zpétné vazby smycky PID) | R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0033h |NDc (odpojeni sledu komunikace) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0034h |LOGH1 (vysledek logické operace 1) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0035h |LOG2 (vysledek logické operace 2) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0036h |LOGS3 (vysledek logické operace 3) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0037h | (rezervovano) - -
0038h | (rezervovano) - -
0039h | (rezervovéano) - -
003Ah | WAC (varovani zivotnosti kondenzatoru) |R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
003Bh | WAF (pokles otacek ventilatoru) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
003Ch |FR (zahajeni signalu na kontaktu) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
003Dh | OHF (vystraha pfehfivani chladice) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
003Eh |LOC (signal upozornéni na nizky proud) |R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
003Fh |MO01 (obecny vystup 1) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0040h | M02 (obecny vystup 2) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0041h | MO3 (obecny vystup 3) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0042h | (rezervovano) - -
0043h | (rezervovano) - -
0044h | (rezervovano) - -
0045h |IRDY (ménic je pfipraven) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0046h | FWR (dopfedné otaceni) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0047h | RVR (zpétné otaceni) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0048h | MJA (velka chyba) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0049h | Prabéh zapisu dat R 1: Prabéh zapisu, 0: Normalini stav
004Ah |Chyba CRC R 1: detekovana chyba, 0: Zadna chyba (*2)
004Bh | Preteceni R 1: detekovana chyba, 0: zadna chyba (*2)
004Ch | Chyba blok R 1: detekovéana chyba, 0: Zadna chyba (*2)
004Dh | Chyba parity R 1: detekovana chyba, 0: zadna chyba (*2)
004Eh | Chyba kontrolniho souctu R 1: detekovana chyba, 0: zadna chyba (*2)
004Fh | (rezervovano) - -
0050h |WCO (komparator okna O) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0051h | WCOI (komparator okna Ol) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0052h | (rezervovano) - -
0053h | OPDc (odpojeni volitelné karty) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0054h |FREF (zdroj pfikazu FQ) R 1: ovladaci panel, O: ostatni
0055h | REF (zdroj pfikazu spusténi) R 1: ovladaci panel, 0: ostatni
0056h | SETM (vybér druhého motoru) R 1: vybér druhého motoru, 0: vybér prvniho motoru
0057h | (rezervovano) - -
0058h | EDM (funkce potlaceni brany) R 1: ZAPNUTO, 0: VYPNUTO
0059h- |nepouziva se R nedostupné

Poznamka 1 Obvykle se tato civka zapne, kdyz se zapne odpovidajici inteligentni vstupni
svorka na svorkovnici fidiciho obvodu nebo se zapne samotna civka. S ohle-
dem na to ma inteligentni vstupni svorka vy&8i prioritu nez civka. Jestlize pfe-
ruseni komunikace zabranilo hlavnimu systému vypnout civku, zapnéte
a vypnéte odpovidajici inteligentni vstupni svorku v bloku fidiciho obvodu.
Tato operace civku vypne.

Poznamka 2 Data chyby komunikace zlstanou zachovana, dokud nedojde ke vstupu pfi-
kazu obnoveni chyby. (Data je mozné obnovit za provozu ménice.)
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Seznam dat ModBus

Cast B-4

B-4-2 Uchovavaci registry ModBus

V nasledujici tabulce se nachazi seznam uchovavacich registr(i sitového roz-
hrani ménice. Popis tabulky je nasledujici.
* Kéd funkce - referen¢ni kod méni¢e parametru nebo funkce (stejny jako
zobrazeni klavesnice ménice).
* Nazev - standardni nazev funkce nebo parametru ménice.
* R/W - pfistup pouze pro ¢teni (R) nebo &teni—zapis (R/W) povoleny pro
data ménice.
* Popis — jak parametr nebo nastaveni funguje (stejné jako v popisu v kapi-
tole 3).

* Reg. — posun sitové adresy registru pro hodnotu. Nékteré hodnoty maji
adresu horniho a dolniho bajtu.

* Rozsah - Ciselny rozsah sitové hodnoty, ktera je odeslana/nebo pfijata.

&Tip Sitové hodnoty jsou binarni cela €isla. ProtoZe tyto hodnoty nemohou mit

desetinnou ¢arku, u mnoha parametr(i pfedstavuji skute¢nou hodnotu (ve
fyzikalnich jednotkach) vynasobenou faktorem 10 nebo 100. Sitova komuni-
kace musi pouZivat rozsah sitovych dat uvedeny v seznamu. Mé&ni¢ automa-
ticky vydéli hodnoty pfislusnym faktorem, aby ziskal desetinnou €arku pro
vnitfni pouziti. Podobné musi hostitelsky sitovy pocitad pouzit stejny faktor,
pokud chce pracovat s fyzikalnimi jednotkami. PFi odesilani jednotek do
ménic¢e musi hostitelsky sitovy pocita zménit méfitko jednotek podle roz-
sahu celych ¢isel uvedeného pro sitovou komunikaci.

* RozliSeni — mnozstvi sitové hodnoty pfedstavované LSB, ve fyzikalnich
jednotkach. Jestlize je rozsah sitovych dat vétSi nez vnitfni rozsah dat
ménice, toto 1bitove rozliSeni bude zlomkové.

C. Nazev funkce Koéd funkce | RIW Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
0000h Nepouziva se - - Nedostupné
0001h Nastaveni/sledo- F001 (horni) | R/W |0 az 40 000 (platné kdyz A001 = 03) 0,01 [HZz]
0002h | Vani vystupni FO01 (dolni) |R/W

frekvence
0003h Stav ménice A - R 0: Pocatecni stav 6: Brzdéni stejnosmér- -
2: Zastaveni nym proudem
3: B&h 7: Opakovani pokusu
4: Zastaveni s volnobéhem 8: Vypnuti
5: Krokovy posuv 9: Podpéti (UV)
0004h Stav ménice B - R 0: zastaveni, 1 spusténi, 2: vypinani -
0005h Stav ménice C - R 0: - 6: Zpétné otaceni -
1: Zastaveni 7. Prepnuti z dopfednych
2: Zpomaleni na zpétné otacky
3: Provoz s konstantnimi  8:  Prepnuti ze zpétného
otadkami na dopfedné otaceni
4: Zrychleni 9: Pfi spusténi dopredné
5: Dopfedné otaceni 10: Pfi spudténi zpétné
0006h Zpétna vazba - R/W |0 az 10 000 0,01 [%]
smycky PID
0007h (rezervovano) - R - -
az
0010h
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Koéd R/W Sledovani a nastaveni polozek RozliSeni
registru funkce dat
0011h Sledovani chybové frekvence d080 R 0 az 65535 1 [Cas]
0012h Sledovani chyby 1 (faktor) dos1 R Viz nasledujici seznam koeficientd -
vypinani menice
0013h Sledovani chyby 1 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficient( -
vypinani menice
0014h Sledovani chyby 1 (frekvence) (horni) 0 az 40 000 0,01[Hz]
0015h Sledovani chyby 1 (frekvence) (dolni)
0016h Sledovani chyby 1 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
0017h Sledovani chyby 1 (napéti) +Stejnosmérné napéti vstupu pfi vypnuti | 1 [V]
0018h g]ledq\)/énl' chyby 1 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
orni
0019h Sledovani chyby 1 (doba spusténi)
(dolni)
001Ah (Shledq\)/ém' chyby 1 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 11[h]
orni
001Bh Sledovani chyby 1 (doba zapnuti)
(dolni)
001Ch | Sledovani chyby 2 (faktor) d082 R Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
001Dh Sledovani chyby 2 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
001Eh (Shledq\)/énl' chyby 2 (frekvence) 0 az 40000 0,01[Hz]
orni
001Fh Sledovani chyby 2 (frekvence) (dolni)
0020h Sledovani chyby 2 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
0021h Sledovani chyby 2 (napéti) +Stejnosmérné napéti vstupu pfi vypnuti | 1 [V]
0022h g]ledq\)/énl' chyby 2 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
orni
0023h Sledovani chyby 2 (doba spusténi)
(dolni)
0024h (Shledq\)/ém' chyby 2 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
orni
0025h Sledovani chyby 2 (doba zapnuti)
(dolni)
0026h Sledovani chyby 3 (faktor) do83 R Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
0027h Sledovani chyby 3 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
0028h Sledovani chyby 3 (frekvence) (horni) 0az 40000 0,01[HZz]
0029h Sledovani chyby 3 (frekvence) (dolni)
002Ah Sledovani chyby 3 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
002Bh Sledovani chyby 3 (napéti) +Stejnosmérné napéti vstupu pfi vypnuti | 1 [V]
002Ch (Shledq\)/énl' chyby 3 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 11[h]
orni
002Dh Sledovani chyby 3 (doba spusténi)
(dolni)
002Eh (Shledq\)/énl' chyby 3 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 11[h]
orni
002Fh Sledovani chyby 3 (doba zapnuti)
(dolni)
0030h Sledovani chyby 4 (faktor) dos4 R Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
0031h Sledovani chyby 4 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficient( -
vypinani menice
0032h Sledovani chyby 4 (frekvence) (horni) 0 az 40 000 0,01[HZz]
0033h Sledovani chyby 4 (frekvence) (dolni)
0034h Sledovani chyby 4 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
0035h Sledovani chyby 4 (napéti) +Stejntqsmérné napéti vstupu pfi 1[V]
vypnuti
0036h (Shledq\)/énl’ chyby 4 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
orni
0037h Sledovani chyby 4 (doba spusténi)
(dolni)
0038h (Shledo,\)/énl' chyby 4 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
orni
0039h Sledovani chyby 4 (doba zapnuti)

(dolni)
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Seznam dat ModBus Cast B4
C. Nazev funkce Kéd R/W Sledovani a nastaveni polozek RozliSeni
registru funkce dat
003Ah Sledovani chyby 5 (faktor) do85 R Viz nasledujici seznam koeficientu -
vypinani ménice
003Bh Sledovani chyby 5 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficientd -
vypinani ménice
003Ch Sledovani chyby 5 (frekvence) (horni) 0 az 40 000 0,01[Hz]
003Dh | Sledovani chyby 5 (frekvence) (dolni)
003Eh Sledovani chyby 5 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
003Fh Sledovani chyby 5 (napéti) +Stejnosmérné napéti vstupu pfi vypnuti | 1 [V]
0040h Sledovani chyby 5 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1 [h]
(horni)
0041h Sledovani chyby 5 (doba spusténi)
(dolni)
0042h Sledovani chyby 5 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1[h]
(horni)
0043h Sledovani chyby 5 (doba zapnuti)
(dolni)
0044h Sledovani chyby 6 (faktor) d086 R Viz nasledujici seznam koeficientl -
vypinani ménice
0045h Sledovani chyby 6 (stav ménice) Viz nasledujici seznam koeficient( -
vypinani ménice
0046h Sledovani chyby 6 (frekvence) (horni) 0 az 40000 0,01[HZz]
0047h Sledovani chyby 6 (frekvence) (dolni)
0048h Sledovani chyby 6 (proud) Vystupni proud pfi vypnuti 0,01 [A]
0049h Sledovani chyby 6 (napéti) +Stejnosmérné napéti vstupu pfi vypnuti | 1 [V]
004Ah Sledovani chyby 6 (doba spusténi) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 1 [h]
(horni)
004Bh Sledovani chyby 6 (doba spusténi)
(dolni)
004Ch | Sledovani chyby 6 (doba zapnuti) Celkova doba spusténi pfi vypnuti 11[h]
(horni)
004Eh Sledovani vystrahy d090 R Kod vystrahy: 0 az 385 -
004Fh (rezervovano) - - - -
az
006Ch
006Dh (rezervovano) - - - -
az 08Efh
0900h Zapis do paméti EEPROM - w 0: Pfepocet konstanty motoru -
1: UloZeni vSech dat do paméti
EEPROM
Ostatni: pfepocitani konstant motoru
a ulozeni dat do paméti EEPROM
0901h Nepouziva se - - Nedostupné -
0902h ReZim zapisu EEPROM - W 0 (neplatné)/1 (platné)
0903h Nepouziva se - - Nedostupné -
az
1000h

Poznamka 1

Poznamka 2

Za predpokladu, Zze jmenovity proud ménice je ,,1 000“.

desetinnou ¢arkou se ignoruje.

Poznamka 3

Seznam koeficientl vypinani ménice

Jestlize zadate cCislo mensi nez ,1 000 (100,0 sekund), druha hodnota za

Nastaveni 0902h je odkazovano jednou, kdyZ se provede pfikaz 06h.

(oznacujici faktor)

Horni €ast kédu koeficientu vypinani ménice

(oznacujici stav ménice)

Dolni €ast kodu koeficientu vypinani

Nazev Kod Nazev Kod
Zadny koeficient vypinani 0 Obnoveni 0
Udalost nadproudu pfi konstantni rychlosti 1 Zastaveni 1
Udalost nadproudu pfi zpomaleni 2 Zpomaleni 2
Udalost nadproudu pfi zrychleni 3 Provoz s konstantnimi otaCkami 3
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Seznam dat ModBus Cast B4
Horni ¢ast kodu koeficientu vypinani ménice Dolni €ast kédu koeficientu vypinani
(oznacujici faktor) (oznacujici stav ménice)

Udalost nadproudu za jinych podminek 4 Zrychleni 4
Ochrana proti pretizeni 5 Provoz pfi nulové frekvenci 5
Ochrana pretizeni brzdného odporu 6 Spusténi 6
Ochrana proti pfepéti 7 Brzdéni stejnosmérnym proudem 7
Chyba EEPROM 8 Omezeni pretizeni 8
Ochrana proti podpéti 9

Chyba detekce proudu 10

Chyba CPU 11

Externi vypnuti 12

Chyba SUP 13

Ochrana proti chybé zemnéni 14

Ochrana proti pfepéti vstupu 15

Tepelna spoust ménice 21

Chyba CPU 22

Chyba hlavniho obvodu 25

Chyba pohonu 30

Chyba termistoru 35

Chyba brzdéni 36

Bezpec€né zastaveni 37

Ochrana proti pfetizeni v nizkych otackach 38

Pfipojeni ovladaciho panelu 40

Chyba komunikace Modbus 41

Chyba snadné sekvence (neplatna instrukce) 43

Chyba snadné sekvence (neplatny pocet vnoreni) | 44

Chyba provedeni snadné sekvence 1 45

Uzivatelské preruseni snadné sekvence 0 az 9 |50 az 59

Chyba volitelné karty 0 az 9 60 az 69

Odpojeni n-kodéru 80

PFilis velké otacky 81

Vypnuti rozsahu fizeni polohy 83

(iii) Seznam registru (sledovani)

C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1001h Sledovani vystupni frekvence d001 (horni) |R 0 az 40 000 0,01 [HZz]
1002h d001 (dolni)
1003h Sledovani vystupniho proudu d002 R 0 az 999 900 0,01 [A]
1004h Sledovani sméru otaceni doo3 R 0: zastaveni, 1 dopfedné otaceni, 0,1 [Hz]

2: zpétné otaceni
1005h Sledovani hodnoty zpétné vazby | d004 (horni) | R 0 az 1000 000 0,1
1006h | smycky PID d004 (dolni)
1007h Sledovani multifunkénich vstupl | d005 R 270: Svorka 1 az 2"6: Svorka 7 1 bit
1008h Sledovani multifunkénich vystupt | d006 R 270: Svorka 11 az 2"1: Svorka 12/ 1 bit
2/2: Svorka relé
1009h Sledovani vystupni frekvence d007 (horni) |R 0 az 4 000 000 0,01
100Ah | (po pfevodu) d007 (dolni)
100Bh | Sledovani skute¢né frekvence | d008 (horni) |R —40 000 az +40 000 0,01 [Hz]
100Ch d008 (dolni) |R
100Dh Sledovani referenéniho do09 R —200 az +200 1 [%]
krouticiho momentu
100Eh | Sledovani klidového krouticiho | d010 R —200 az +200 1 [%]
momentu
100Fh (rezervovano) - - - -
1010h Sledovani vystupniho krouticiho |d012 R —200 az +200 1 [%]
momentu
1011h Sledovani vystupniho napéti do13 R 0 az 6 000 0,1[V]
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Seznam dat ModBus Cast B4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1012h Sledovani pfikonu do14 R 0az 1000 0,1 [kW]
1013h Sledovani watthodin d015 (horni) R 0az 9999 000 0,1
1014h d015 (dolni)
1015h Celkovy ¢as spusténi d016 (horni) |R 0 az 999 900 11[h]
1016h d016 (dolni)
1017h Sledovani doby zapnuti d017 (horni) |R 0 az 999 900 1[h]
1018h d017 (dolni)
1019h Sledovani teploty chladiciho zebra | d018 R —200 az 1 500 0,1[°C]
101Ah (rezervovano) - - - -
az
101Ch
101Dh Sledovani odhadu Zivotnosti d022 R 2170: Kondenzator hlavni desky 1 bit
2M: ventilator
101Eh Cita¢ programu d023 R 0~1 024
101Fh Cislo programu d024 R 0~9 999
1020h~1 | (rezervovano) - - - -
025h
1026h Sledovani stejnosmérného napéti | d102 R 0az 10 000 0,1[V]
1027h Sledovani zatizeni d103 R 0az 1000 0,1 [%]
regenerativniho brzdéni
1028h Elektronické sledovani teploty d104 R 0az 1000 0,1 [%]
1029h (rezervovano) - - - -
az
102Dh
102Eh Sledovani programovani pohonu | d025 (horni) |R —2 147 483 647 az 2 147 483 647 1
102Fh | (UMO) d025 (dolni) |R
1030h Sledovani programovani pohonu | d026 (horni) |R —2 147 483 647 az 2 147 483 647 1
1031h | (UM1) d026 (dolni) |R
1032h Sledovani programovani pohonu | d027 (horni) |R —2 147 483 647 az 2 147 483 647 1
1033h | (UM2) d027 (dolni) [R
1034h (rezervovano) - - - -
az
1035h
1036h Sledovani pfikazu polohy d029 (horni) R —268 435 455 az 268 435 455 1
1037h d029 (dolni) |R
1038h Sledovani aktualni polohy d030 (horni) |R —268 435 455 az 268 435 455 1
1039h d030 (dolni) |R
103Ah (rezervovano) - - - -
az
1056h
1057h Rezim ménice d060 R 0(IMCT)
1 (IMVT)
2 (rezervovano)
1058h Nepouziva se - - Nedostupné -
1059h Sledovani zdroje frekvence d062 R 0: Ovladaci panel -

1 az 15: Frekvence pro vice rychlosti
1az15

16: Frekvence krokového posunu
18: Sit Modbus

19: Volitelné

21: Potenciometr

22: Sled pulsl

23: Vypoditany vystup funkce

24: EzSQ (programovani pohonu)
25: Vstup [O]

26: Vstup [Ol]

27:[0] + [Ol]
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
105Ah Sledovani zdroje spusténi d063 R 1: Svorka -
2: Ovladaci panel
3: Sit Modbus
4: Volitelné
10A1h Sledovani analogového vstupu O | d130 R 0az1023 -
10A2h Sledovani analogového vstupu Ol | d131 R 0az1023 -
10A4h | Sledovani vstupu sledu pulzl d133 R 0,00 az 100,00 %
10A6h Sledovani odchylky smycky PID |d153 R -327,68 az 327,67 %
-9 999,00 az 9 999,00
10A8h Sledovani vystupu smy¢ky PID | d155 R 0,00 az 9 999,00 jestlize (A071: 01) %
—9999,00 az 9 999,00 jestlize (A071: 02)
+(iv) Seznam registrd
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1103h Doba zrychleni 1 F002 (horni) |R/W |0 az 360 000 0,01 [s]
1104h F002 (dolni)
1105h Doba zpomaleni 1 FOO03 (horni) | R/W |0 az 360 000 0,01 [s]
1106h FOO03 (dolni)
1107h Vybér sméru otaéeni pomoci F004 R/W |00 (dopfedné otaceni), -
ovladaciho panelu 01 (zpétné otaceni)
1108h az | Nepouziva se - - Nedostupné -
1200h
(v) Seznam registra (rezimy funkci)
Skupina parametra A
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1201h Vybér referencni frekvence A001 R/W | 00 (digitalni ovladaci panel), 01 (svorka), |—
02 (ovladaci panel), 03 (komunikace
Modbus), 04 (volitelné), 06 (frekvence
sledu pulzl), 7 (programovani pohonu),
10 (vysledek funkce)
1202h Vybér pfikazu spusténi (*) A002 R/W |01 (svorka), 02 (ovladaci panel), -
03 (komunikace Modbus), 04 (volitelné)
1203h Zakladni frekvence A003 R/W | 300 az ,maximalni frekvence* 0,1 [HZ]
1204h Maximalni frekvence A004 R/W |300 az 4 000 0,1 [Hz]
1205h Vybér O/OI A005 R/W | 00 (pfepina mezi O/Ol pomoci svorky AT), | —
02 (pfepina mezi ménicem O/FREQ
pomoci svorky AT), 03 (pfepina mezi
méni¢em OI/FREQ pomoci svorky AT)
1206h (rezervovano) - - - -
az
120Ah
120Bh Poc&atecni frekvence O AO011 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [HZ]
120Ch A011 (dolni)
120Dh | Koncova frekvence O A012 (horni) | R/W | 0 az 40 000 0,01 [Hz]
120Eh A012 (dolni)
120Fh Pocate¢ni pomér O A013 R/W |0 az ,koncovy pomér O¢ 1 [%]
1210h Koncovy pomér O A014 R/W | ,Pocatecni pomér O az 100 1 [%]
1211h Pocatec¢ni vybér O A015 R/W |00 (poc¢atecni F), 01 (0 Hz) -
1212h Vzorkovani O, 02, Ol A016 R/W |1 az 30 nebo 31 (filir 500 ms +0,1 Hz 1
s hysterezi)
1213h Vybér programovani pohonu AO017 R/W |00 (vypnuto), 01 (spusténi PRG), -
(EzSQ) 02 (vzdy zapnuto)
1214h (rezervovano) - - - -
1215h Vicekrokovy vybér rychlosti/otacek | AO19 R/W |00 (binarni), 01 (bitové) -
1216h Vicekrokova reference otacek 0 | A020 (horni) | R/W |0 nebo ,pocatecni frekvence” 0,01 [Hz]
1217h A020 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1218h Reference vicekrokovych otacek 1 | A021 (horni) | R/W |0 nebo ,pocateéni frekvence* 0,01 [Hz]
1219h A021 (dolni) [R/W |az ,maximalni frekvence*
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Seznam dat ModBus Cast B4

C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
121Ah Reference vicekrokovych otacek 2 | A022 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocateéni frekvence® 0,01 [Hz]
121Bh A022 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
121Ch Reference vicekrokovych otacek 3 | A023 (horni) | R/W |0 nebo ,pocateéni frekvence” 0,01 [Hz]
121Dh A023 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
121Eh Reference vicekrokovych otacek 4 | A024 (horni) | R/W |0 nebo ,pocateéni frekvence® 0,01 [Hz]
121Fh A024 (dolni) [R/W |az ,maximalni frekvence*
1220h Reference vicekrokovych otaéek 5 | A025 (horni) | R/W | 0 nebo ,po&ateéni frekvence* 0,01 [HZz]
1221h A025 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1222h Reference vicekrokovych otacek 6 | A026 (horni) | R/W |0 nebo ,pocateéni frekvence* 0,01 [HZz]
1223h A026 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1224h Reference vicekrokovych otacek 7 | A027 (horni) | R/W |0 nebo ,pocateéni frekvence* 0,01 [HZz]

az ,maximalni frekvence*
Po zméné nastaveni zachovejte ¢as 40 ms nebo delSi dfive neZ skute¢né spustite pfikaz.

C. Nazev funkce Kod funkce | RIW Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1226h Reference vicekrokovych otaéek 8 | A028 (horni) | R/W |0 nebo ,pocatecni frekvence” 0,01 [HZ]
1227h A028 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1228h Reference vicekrokovych otaéek 9 | A029 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocatec¢ni frekvence” 0,01 [HZ]
1229 A029 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
122Ah Reference vicekrokovych otdCek 10 | AO30 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocatecni frekvence* 0,01 [HZ]
122Bh A030 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
122Ch Reference vicekrokovych otacek 11 | A0O31 (horni) | R/W |0 nebo ,pocatecni frekvence* 0,01 [Hz]
122Dh A031 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
122Eh Reference vicekrokovych otacek 12 | AO32 (horni) | R/W |0 nebo ,pocatecni frekvence* 0,01 [Hz]
122Fh A032 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1230h Reference vicekrokovych otacek 13 | AO33 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocatecni frekvence* 0,01 [HZz]
1231h A033 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1232h Reference vicekrokovych otacek 14 | A034 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocatec¢ni frekvence” 0,01 [HZ]
1233h A034 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1234h Reference vicekrokovych otacek 15 | A035 (horni) | R/W | 0 nebo ,pocatec¢ni frekvence” 0,01 [HZ]
1235h A035 (dolni) |R/W | az ,maximalni frekvence*
1236h (rezervovano) - - - -
1237h (rezervovano) - - - -
1238h Frekvence krokového posunu A038 R/W |0,0, ,pocatecni frekvence” az 999 0,01 [HZz]
1239h Vybér zastaveni rezimu A039 R/W |00 (volnobéh pfi zastaveni krokového

krokového posunu posunu/vypnuto pfi provozu)
01 (zastaveni se zpomalenim pfi zasta-
veni krokového posunu/vypnuto pfi pro-
vozu)
02 (stejnosmérné brzdéni pfi zastaveni
krokového posunu/vypnuto pfi provozu)
03 (volnobéh pfi zastaveni krokového
posunu/zapnuto pfi provozu)
04 (zastaveni se zpomalenim pfi zasta-
veni krokového posunu/zapnuto pfi pro-
vozu)
05 (stejnosmérné brzdéni pfi zastaveni
krokového posunu/zapnuto pfi provozu)
123Ah (rezervovano) - - - -
123Bh | Vybér zvyseni krouticiho A041 R/W |00 (ruéni zvySeni krouticiho momentu), |—
momentu 01 (automatické zvyseni krouticiho
momentu)
123Ch | Napéti ruéniho zvy$eni A042 R/W |0 az 200 0,1 [%]
krouticiho momentu
123Dh Frekvence ruéniho zvySeni A043 R/W |0 az 500 0,1 [%]
krouticiho momentu
123Eh Vybér charakteristiky V/F A044 R/W |00 (VC), 01 (VP), 02 (nezavisla VIf), -
03 (vektorové Fizeni bez senzor(),
123Fh Zisk vystupniho napéti A045 R/W |20 az 100 1 [%]
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1240h Zisku kompenzace napéti A046 R/W |0 az 255 1 [%]
automatického zvyseni
krouticiho momentu
1241h Zisk kompenzace skluzu A047 R/W |0 az 255 1 [%]
automatického zvyseni
krouticiho momentu
1242h (rezervovano) - - - -
az
1244h
1245h Zapnuti brzdéni injekci A051 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), -
stejnosmérného proudu 02 (vystupni frekvence
[zadana hodnota A052])
1246h Frekvence brzdéni A052 R/W |0 az6 000 0,01 [Hz]
stejnosmérnym proudem
1247h Prodleva stejnosmérného brzdéni | AO53 R/W |0az50 0,1 [s]
1248h Brzdné energie stejnosmérného | A054 R/W [0az 100 1[%]
brzdéni
1249h Doba stejnosmérného brzdéni A055 R/W |0 az 600 0,1 [s]
124Ah Vybér metody brzdéni A056 R/W |00 (operace hrany), -
stejnosmérnym proudem 01 (operace urovné)
124Bh Pocate¢ni brzdna energie A057 R/W |0az 100 1 [%]
stejnosmérného brzdéni
124Ch | Poc¢ate¢ni doba A058 R/W |0 az 600 0,1 [s]
stejnosmérného brzdéni
124Dh Nosna frekvence brzdéni A059 R/W |20 az 150 0,1 [kHZ]
stejnosmérnym proudem
124Eh (rezervovano) - - - -
124Fh Horni mez frekvence A061 (horni) [ R/W |0 nebo ,mez maximalni frekvence* 0,01 [HZz]
1250h A061 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1251h Dolni mez frekvence A062 (horni) | R/W | 0 nebo ,mez maximalni frekvence*” 0,01 [Hz]
1252h A062 (dolni) |R/W |az ,maximalni frekvence*
1253h Skokova frekvence 1 A063 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [HZ]
1254h A063 (dolni) | R/IW
1255h Sifka skokové frekvence 1 A064 R/W |0az 1000 0,01 [HZ]
1256h Skokova frekvence 2 A065 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [HZz]
1257h A065 (dolni) | R/W
1258h Sifka skokové frekvence 2 A066 R/W |0az 1000 0,01 [HZ]
1259h Skokova frekvence 3 AQ67 (horni) [R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
125Ah A067 (dolni) | RIW
125Bh Sitka skokové frekvence 3 A068 R/W |0az 1000 0,01 [HZz]
125Ch Frekvence zastaveni zrychleni A069 (horni) |R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
125Dh A069 (dolni) | R/IW
125Eh Doba zastaveni zrychleni AQ070 R/W |0 az 600 0,1 [s]
125Fh Vybér smyc&ky PID A071 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), -
02 (zapnuti obraceného vystupu)
1260h Zisk prvku P smy¢ky PID A072 R/W |0az2500 0,10
1261h Zisk prvku | smycky PID A073 R/W |0 az 36 000 0,1 [s]
1262h Zisk prvku D smy¢ky PID A074 R/W |0 az 10 000 0,01 [s]
1263h Méfitko PID A075 R/W |1az9999 0,01
1264h Vybér zpétné vazby smycky PID | A076 R/W |00 (Ql), 01 (O), 02 (komunikace -
RS485), 03 (sled pulzt),
10 (vystup operacni funkce)
1265h Obracena funkce smycky PID AQ77 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
1266h Funkce omezeni vystupu A078 R/W |0az 1000 0,1 [%]
smycky PID
1267h Dopredny vybér PID A079 R/W |00 (vypnuto), 01 (O), 02 (Ol) -
1268h (rezervovano) - RW |- -
1269h Vybér AVR A081 R/W |00 (vzdy zapnuto), 01 (vzdy vypnuto), |-
02 (vypnuto pfi zpomaleni)
126Ah | Vybér napéti AVR A082 R/W | Tfida 200 V: 0 (200)/1 (215)/2 (220)/3 |-
(230)/4 (240)
T¥ida 400 V: 5 (380)/6 (400)/7 (415)/8
(440)/9 (460)/10 (480)
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
126Bh | Casova konstanta filtru AVR A083 R/W |0,000 az 10,00 0,001 [sec]
126Ch | Zisk zpomaleni AVR A084 R/W |50 az 200 1[%]
126Dh Rezim provozu Setfici energii A085 R/W |00 (bézny provoz), -
01 (provoz Setfici energii)
126Eh Odpovéd Setfici energii/Uprava A086 R/W |0az 1000 0,1 [%]
presnosti
126Fh (rezervovano) - - -
az
1273h
1274h Druha doba zrychleni 2 A092 (horni) |R/W |0 az 360 000 0,01 [s]
1275h A092 (dolni) | R/W
1276h Doba zpomaleni 2 AQ093 (horni) [R/W |0 az 360 000 0,01 [s]
1277h A093 (dolni) | R/IW
1278h Urcéuje metodu prepnuti na profil | AO94 R/W |00 (pfepnuti pomoci svorky 2CH), -
zrychleni 2/zpomaleni 2. 01 (pfepnuti pomoci nastaveni)
02 (dopredny a zpétny)
127%h Bod prechodu frekvence ze AQ95 (horni) [R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
127Ah zrychleni 1 na zrychleni 2 A095 (dolni) |R/IW
127Bh Bod prechodu frekvence A096 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
127Ch | zpomaleni 1 na zpomaleni 2 A096 (dolni) |R/W
127Dh | Vybér kfivky zrychleni A097 R/W |00 (linearni), 01 (S kfivka), 02 (U kfivka), |—
03 (obracena U kfivka), 04 (kfivka EL-S)
127Eh Nastaveni kfivky zpomaleni A098 R/W |00 (linearni), 01 (S kfivka), 02 (U kfivka), |—
03 (obracena U kfivka), 04 (kfivka EL-S)
127Fh (rezervovano) - - - -
1280h (rezervovano) - - - 0,01 [Hz]
1281h Pocatec¢ni frekvence aktivniho A101 (horni) |[R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
1282h | rozsahu vstupu Ol A101 (dolni) | R/W
1283h Koncova frekvence aktivniho A102 (horni) |R/W |0 az 40 000 1[%]
1284h | rozsahu vstupu Ol A102 (dolni) |R/W
1285h Pocateéni frekvence aktivniho A103 R/W |0 az ,koncovy pomér aktivniho rozsahu |1 [%)]
rozsahu vstupu Ol vstupu OI*
1286h Koncovy pomeér aktivniho A104 R/W | ,Pocatecni frekvence aktivniho rozsahu |—
rozsahu vstupu Ol vstupu OI“ az 100
1287h Zapnuti po¢atec¢ni frekvence A105 R/W |00 (pocatecni F), 01 (0 Hz) -
vstupu Ol
1288h (rezervovano) - - - -
az
12A4h
12A5h Parametr kfivky zrychleni A131 R/W |01 (mala kfivka) az 10 (velka kfivka) -
12A6h Parametr kfivky zpomaleni A132 R/W |01 (mala kfivka) az 10 (velka kFivka) -
12A7h (rezervovano) - - - -
az
12AEh
12AFh | Nastaveni vstupu A provozni A141 R/W | 00 (digitalni oviadaci panel), 01 (Uprava |-
frekvence frekvence), 02 (vstup O), 03 (vstup Ol),
04 (komunikace RS485), 05 (volitelné 1),
06 (volitelné 2), 07 (frekvence sledu pulz()
12B0Oh Nastaveni vstupu B provozni A142 R/W | 00 (digitalni ovladaci panel), 01 (Gprava |-
frekvence frekvence), 02 (vstup O), 03 (vstup Ol),
04 (komunikace RS485), 05 (volitelné 1),
06 (volitelné 2), 07 (frekvence sledu pulz()
12B1h | Vybér ovladaciho panelu A143 R/W |00 (soucet (A + B)), 01 (rozdil: (A-B)), |-
02 (nasobeni: (A x B))
12B2h (rezervovano) - - - -
12B3h Velikost pfidané frekvence A145 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
12B4h A145 (dolni) |R/W
12B5h Smér pficteni frekvence A146 R/W |00 (pfikaz frekvence + A145), -
01 (pfikaz frekvence — A145)
12B6h (rezervovano) - - - -
az
12B8h
12B9h Pomeér kfivky EL-S 1 pfi zrychleni | A150 R/W |0az50 1 [%]
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
12BAh | Pomér kfivky EL-S 2 pfi zrychleni. | A151 R/W |0 az50 1 [%]
12BBh | Pomér kfivky EL-S 1 pfi zpoma- |A152 R/W |0 az 50 1 [%]
leni
12BCh | Pomér kfivky EL-S 2 A153 R/W |0 az 50 1 [%]
pfi zpomaleni
12BDh | Frekvence zastaveni zpomaleni |A154 (horni) |R/W | 0~40 000 0,01 [Hz]
12BEh A154 (dolni)
12BFh | Doba zpomalovani A155 R/W | 0~600 0,1 [s]
12C0h Prah citlivosti akce uspéni A156 (horni) | R/'W | 0~40 000 0,01 [HZ]
12C1h | smycky PID A156 (dolni)
12C2h Prodleva akce uspani A157 R/W |0~255 0,1 [s]
smyc¢ky PID
12C3h (rezervovano) - - - -
az
12C5h
12C6h | Pocatek aktivniho A161 (horni) | R/'W |0~40 000 0,01 [Hz]
12C7h | rozsahu vstupu [VR] A161 (dolni)
12C8h Konec aktivniho rozsahu A162 (horni) | R/W | 0~40 000 0,01 [Hz]
12C9h | vstupu [VR] A162 (dolni)
12CAh | Pocatec¢ni proud aktivniho A163 R/W |0~100 1 [%]
rozsahu vstupu [VR]
12CBh | Koncové napéti aktivniho rozsahu | A164 R/W |0~100 1 [%]
vstupu [VR]
12CCh | Zapnuti po&atecni frekvence A165 R/W |00 (pocatecni F)/01 (0 Hz) -
vstupu [VR]
12CDh | Nepouziva se - - Nedostupné -
az
1300h
Skupina parametr( B
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1301h Vybér opakovani b001 R/W |00 (vypnuti), 01 (spusténi 0 Hz), -
02 (spusténi s pfifazenim frekvence),
03 (vypnuti po zastaveni se zpomalenim
s pfifazenim frekvence), 04 (opakované
spusténi s aktivnim pfifazenim)
1302h Povolena kratka doba b002 R/W |3 az 250 0,1 [s]
preruseni napajeni
1303h Doba ¢ekani na opakovani b003 R/W |3 az1000 0,1 [s]
1304h Chvilkové preruseni napajeni/ b004 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), 02 (vypnuto |—
vypnuti v disledku podpéti pfi zastaveni a zpomaleni do zastaveni)
pfi vybéru zastaveni
1305h Vybér doby opakovani b005 R/W |00 (16kréat), 01 (bez omezeni) -
po pferu$eni napajeni
1306h (rezervovano) - - - -
1307h Nastaveni frekvence dolni b007 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [HZz]
1308h meze pfifazeni frekvence b007 (dolni) |R/W
1309h Vybér opakovani vypnuti b008 R/W |00 (vypnuti), 01 (spusténi 0 Hz), -
02 (spusténi s pfifazenim frekvence),
03 (vypnuti po zastaveni se zpomalenim
s pfifazenim frekvence), 04 (opakované
spusténi s aktivnim pfifazenim)
130Ah (rezervovano) - - - -
130Bh Vybér doby opakovani b010 RW |1az3 1 [Cas]
pfepéti/nadproudu
130Ch Doba ¢ekani na opakovani b011 R/W |3 az 1000 0,1 [s]
vypnuti
130Dh Elektronicka tepelna uroven b012 R/W 0,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
az 1,00 x jmenovity proud
130Eh Vybér elektronické tepelné b013 R/W |00 (charakteristika se snizenym krouti- |—

charakteristiky

cim momentem), 01 (charakteristika
s konstantnim krouticim momentem),
02 (nezavislé nastaveni)
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C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
130Fh (rezervovano) - - Nedostupné -
1310h Volné nastaveni, elektronicka b015 R/W |0 azb017 1 [Hz]
tepelna frekvence 1
1311h Volné nastaveni, elektronicky b016 R/W |0 az jmenovity proud 0,1 [A]
tepelny proud 1
1312h Volné nastaveni, elektronické b017 R/W |0 azb019 1[Hz]
tepelna frekvence 2
1313h Volné nastaveni, elektronicky b018 R/W |0 az jmenovity proud 0,1 [A]
tepelny proud 2
1314h Volné nastaveni, elektronické b019 R/W |0 az 400 1 [Hz]
tepelna frekvence 3
1315h Volné nastaveni, elektronicky b020 R/W |0 az jmenovity proud 0,1[A]
tepelny proud 3
1316h Vybér meze pretizeni b021 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti pfi zrychleni |-
a provozu za konstantnich otacek),
02 (zapnuti pfi provozu za konstantnich
otacek), 03 (zapnuti pfi zrychleni a pro-
vozu za konstantnich otacek [zvySeni
otacek pfi regeneracil)
1317h Uroven meze pretizeni b022 R/W |0,32 x jmenovity proud az 3,20 x jmeno- | 0,1 [%]
vity proud
1318h Parametr meze pretizeni b023 R/W |1 az 30000 0,1 [s]
1319h Vybér meze pfetizeni 2 b024 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti pfi zrychleni |-
a provozu za konstantnich otacek),
02 (zapnuti pfi provozu za konstantnich
otacek), 03 (zapnuti pfi zrychleni a pro-
vozu za konstantnich otacek [zvySeni
otacek pfi regeneraci])
131Ah Uroverl meze pfetizeni 2 b025 R/W 0,32 x jmenovity proud 0,1 [%]
az 3,20 x jmenovity proud
131Bh Parametr meze pretizeni 2 b026 R/W |1 az 30000 0,1 [s]
131Ch | Funkce potla¢eni nadproudu b027 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti), -
02 (zapnuti se snizenym napétim)
131Dh Uroveh opakovaného spusténi  |b028 R/W 0,32 x jmenovity proud 0,1 [%]
aktivniho pfifazeni frekvence az 3,20 x jmenovity proud
131Eh Parametr opakovaného spus$- b029 R/W |1 az 30 000 0,1 [s]
téni aktivniho pfifazeni frek-
vence
131Fh Pocatec¢ni frekvence pfi opako- |b030 R/W |00 (frekvence pfi poslednim vypnuti), -
vaném spusténi aktivniho 01 (maximalni frekvence),
pfifazeni frekvence 02 (zadana frekvence)
1320h Vybér softwarového zamku b031 R/W |00 (vypnuti zmény dat jinych nez ,b031%, |-
jestlize je SFT zapnuto), 01 (vypnuti
zmény dat jinych nez ,b031“ a nastaveni
frekvence, jestlize je SFT zapnuto),
02 (vypnuti zmény dat jinych nez ,b031"),
03 (vypnuti zmény dat jinych nez ,,b031*
a nastaveni frekvence), 10 (zapnuti
zmény dat pfi provozu)
1321h (rezervovano) - - - -
1322h Parametr délky kabelu motoru b033 R/W |5az20 -
1323h Nastaveni doby spusténi/doby | b034 (horni) |R/W |0 az 65 535 1[10h]
1324h | zapnuti b034 (dolni) [R/W
1325h Vybér omezeni sméru otaceni b035 R/W |00 (zapnuti dopfedného a zpé&tného -
chodu)/01 (pouze dopredny chod)/
02 (pouze zpétny chod)
1326h Vybér spusténi pfi snizeném b036 R/W |0 (minimalni doba spusténi pfi snize- -
napéti ném napéti) az 255 (minimalni doba
spusténi pfi snizeném napéti)
1327h Vybér zobrazeni b037 R/W |00 (UpIné zobrazeni), 01 (zobrazeni -
dle funkce), 02 (uzivatelské nastaveni),
03 (zobrazeni srovnani dat), 04 (zakladni
zobrazeni), 05 (zobrazeni sledovani)
1328h Vybér pocatecni obrazovky b038 R/W |000-202 -
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C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1329h Vybér funkce automatického b039 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
nastaveni uzivatelského
parametru
132Ah Vybér meze krouticiho momentu | b040 R/W |00 (nastaveni dle kvadrantu), -
01 (pFepnuti pomoci svorky),
02 (analogovy vstup), 03 (volitelné 1)
132Bh Mez krouticiho momentu 1 b041 R/W |0 az 200/no 1 [%]
(napajeni dopfedného chodu
v rezimu ¢tyf kvadrant()
132Ch Mez krouticiho momentu 2 b042 R/W |0 az 200/no 1 [%]
(zpétny/regeneracni
v rezimu ¢tyf kvadrantt)
132Dh Mez krouticiho momentu 3 b043 R/W |0 az 200/no 1 [%]
(zpétny/napajeni
v rezimu ¢tyf kvadrant()
132Eh Mez krouticiho momentu 4 b044 R/W |0 az 200/no 1 [%]
(dopfedny/regeneraéni
v rezimu ¢tyf kvadrantt)
132Fh Vybér LADSTOP krouticiho b045 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
momentu
1330h Vybér zabranéni zpétného chodu | b046 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
1331h (rezervovano) - - - -
az
1332h
1333h Vybér dudlni skaly b049 R/W |00 (rezim CT)/01 (rezim VT) -
1334h Vybér funkce bez zastaveni pfi | b050 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), 02 (zapnuto |—
docasném pferuseni napajeni (zastaveni po zpomaleni)) 03 (spusténi)
1335h Spoustéci napéti funkce b051 R/W |0 az 10 000 0,1[V]
bez zastaveni pfi doCasném
preruseni napéti
1336h Uroveh zpomaleni do zastaveni |b052 R/W |0 az 10 000 0,1 [V]
funkce bez zastaveni pfi do¢as-
ném pferuseni napajeni
1337h Doba zpomaleni funkce b053 (horni) | R/W |0,01 az 36 000 0,01 [s]
1338h bez zastaveni pfi doCasném b053 (dolni) |R/W
pferuseni napajeni
1339h Zpomaleni zacinajici funkci b054 R/W |0 az 1000 0,01 [HZz]
bez zastaveni pfi do¢asném
preruseni napajeni
133Ah | (rezervovano) - - - -
az
133Eh
133Fh Uroven horni meze b060 R/W | 0. az 100. (dolni mez: b061 + b062 *2) (%) | 1 [%]
komparatoru oken O
1340h Uroveni dolni meze b061 R/W | 0. az 100. (dolni mez: b060 — b062*2) (%) | 1 [%]
komparatoru oken O
1341h Sitka hystereze komparatoru b062 R/W | 0. az 10. (doIni mez: b061 — b062/2) (%) |1 [%]
oken O
1342h Urovefi horni meze b063 R/W | 0. az 100. (dolni mez: b064 + b066 *2) (%) | 1 [%]
komparatoru oken Ol
1343h Uroveri dolni meze komparatoru | b064 R/W | 0. az 100. (dolni mez: b063 — b066 *2) (%) | 1 [%]
oken Ol
1344h Sitka hystereze komparatoru b065 R/W |0. az 10. (doIni mez: b063 — b064/2) (%) |1 [%]
oken Oi
1345h (rezervovano) - - -
az
1348h
1349h Uroven analogového provozu b070 R/W |0 az 100 (%) nebo ,no“ (ignorovat) 1 [%]
pfi odpojeni O
134Ah Uroveh analogového provozu pfi | b071 R/W |0 az 100 (%) nebo ,no“ (ignorovat) 1 [%]
odpojeni Ol
134Bh (rezervovano) - - - -
az
134Dh
134Eh | Okolni teplota b075 R/W |-10 az 50 1[°C]
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
134Fh (rezervovano) - - - -
az 1350
1351h Smazani stfedni hodnoty vykonu | b078 R/W | Smazani nastaveni hodnoty ,01" -
1352h Nésobitel zobrazeni stfedni b079 R/W [1az1000 1
hodnoty vykonu
1353h (rezervovano) - - - -
az
1354h
1355h Pocatecni frekvence b082 R/W |10 az 999 0,01 [HZz]
1356h Nosna frekvence b083 R/W |20 az 150 0,1 [kHZ]
1357h Vybér inicializace b084 R/W |00 (smaze sledovani vypnuti), -
01 (inicializuje data), 02 (smaze
sledovani vypnuti a inicializuje data),
03 (smaze sledovani vypnuti a parame-
try), 4 (smaze sledovani vypnuti a para-
metry programu pohonu)
1358h Vybér parametru inicializace b085 R/W |00 (JPN), 01 (EUR) -
1359h Koeficient prevodu frekvence b086 R/W |1 az9 999 0,01
135Ah Vybér klavesy zastaveni b087 R/W |00 (zapnuto), 01 (vypnuto), -
02 (vypnuto zastaveni)
135Bh Vybér zastaveni s volnobéhem |b088 R/W |0 (spusténi od frekvence 0 Hz), 1 (spu$- | -
téni s pfifazenim frekvence), 2 (spus-
téni s aktivnim pfifazenim frekvence)
135Ch | Automatické snizeni nosné b089 R/W |00 (spusténi 0 Hz)/01 (spusténi s pfifa- |—
frekvence: zenim frekvence)/02 (opakované spus-
téni aktivniho pfifazeni frekvence)
135Dh | Mira pouziti funkce b090 R/W |0 az 1000 0,1 [%]
regenerativniho brzdéni
135Eh Vybér zastaveni b091 R/W |00 (zpomaleni do zastaveni), -
01 (zastaveni s volnobéhem)
135Fh Rizeni ventilatoru b092 R/W |00 (vzdy ZAPNUTO), 01 (ZAPNUTO -
pfi spusténi), 02 (ON podle teploty)
1360h Cista uplynula doba ventilatoru | b093 R/W |00 (VYPNUTO)/01 (CLR) -
1361h Inicializace cilovych dat b094 R/W |00 (VSE)/01 (kromé& COM, TERM)/ -
02 (pouze U***)/03 (vSe kromé& U***)
1362h Vybér provozu regenerativniho | b095 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto [vypnuto, kdyz
brzdéni je motor zastaven]), 02 (zapnuto [zapnuto
také kdyz je motor zastaven])
1363h Uroveh zapnuti funkce b096 R/W | 330 az 380, 660 az 760 1, [V]
regenerativniho brzdéni
1364h Odpor BRD b097 R/W | Min. odpor az 600,0 0,1[Q]
1365h (rezervovano) - - - -
az
1366h
1367h Nezavisla V/F frekvence 1 b100 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 2“ 1 [Hz]
1368h Nezavislé V/F napéti 1 b101 R/W |0 az 8 000 0,1[V]
1369h Nezavisla V/F frekvence 2 b102 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 3" 1 [Hz]
136Ah Nezavislé V/f napéti 2 b103 R/W |0 az 8000 0,1[V]
136Bh Nezavisla V/F frekvence 3 b104 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 4“ 1 [Hz]
136Ch Nezavislé V/F napéti 3 b105 R/W |0 az 8 000 0,1[V]
136Dh Nezavisla V/F frekvence 4 b106 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 5 1 [Hz]
136Eh Nezavislé V/F napéti 4 b107 R/W |0 az 8000 0,1[V]
136Fh Nezavisla V/F frekvence 5 b108 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 6“ 1 [Hz]
1370h Nezavislé V/F napéti 5 b109 R/W |0 az 8 000 0,1[V]
1371h Nezavisla V/F frekvence 6 b110 R/W |0 az ,Nezavisla V/F frekvence 7* 1 [Hz]
1372h Nezavislé V/F napéti 6 b111 R/W |0 az 8 000 0,1 [V]
1373h Nezavisla V/F frekvence 7 b112 R/W |0 az 400. 1 [Hz]
1374h Nezavislé V/F napéti 7 b113 R/W |0 az 8 000 0,1 [V]
1375h (rezervovano) - - - -
az
137Ah
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
137Bh Vybér fizeni brzdy b120 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), 02 (zapnuto |—
bez brzdéni stejnosmérnym proudem)
137Ch Cekaci doba brzdy na uvolnéni | b121 R/W |0 az 500 0,01 [s]
137Dh Cekaci doba brzdy na zrychleni |b122 R/W |0 az 500 0,01 [s]
137Eh Cekaci doba brzdy na zastavovani | b123 R/W |0 az 500 0,01 [s]
137Fh Cekaci doba brzdy na potvrzeni |b124 R/W |0 az 500 0,01 [s]
1380h Frekvence uvolnéni brzdy b125 R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
1381h Proud uvolnéni brzdy b126 R/W |0,0 az 3,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
1382h Frekvence vstupu brzdy b127 R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
1383h (rezervovano) - - - -
1384h (rezervovano) - - - -
1385h Vybér funkce ochrany proti b130 R/W |00 (vypnuto), 01 (zapnuto), 02 (zapnuto |—
prepéti pfi zpomaleni se zrychlenim)
1386h Uroveri ochrany pfepéti b131 R/W | Tfida 200 V: 330 az 390 (V) 11[V]
pri zrychleni tfida 400 V: 660 az 780 (V)
1387h Parametr ochrany proti pfepéti | b132 R/W |10 az 3 000 0,01 [s]
1388h Nastaveni proporéniho zisku b133 R/W |0 az 500 0,01
prepétové ochrany
1389h Nastaveni integracniho b134 R/W |0az 1500 0,1 [s]
Casu prepétové ochrany
138Ah (rezervovano) - - - -
az
1393h
1394h ReZim vstupu GS b145 R/W |00 (bez vypnuti)/01 (vypnuti) -
1395h (rezervovano) - - - -
az
1399h
139Ah Externi ovladaci panel pfipojen |b150 R/W |001 az 060 -
139Bh | (rezervovano) - - - -
az
13A2h
13A3h Prvni parametr dualni kontroly b160 R/W 001 az 030 -
13A4h Druhy parametr dualni kontroly |b161 R/W 001 az 030 -
13A5h (rezervovano) - - - -
13A6h Nastavena sledovana frekvence |b163 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
13A7h Vychozi nastaveni po automatic- | b164 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti) -
kém navratu
13A8h | Akce pfi ztraté spojeni s exter- | b165 R/W |00 (vypnuti), 01 (zpomaleni-vypnuti), |-
nim ovladacim panelem 02 (ignorovat), 03 (volnobéh),
04 (zpomaleni—zastaveni)
13A%h Vybér &teni/zapisu dat b166 R/W |00 (Eteni/zapis OK), 01 (chranéno) -
13AAh az| (rezervovano) - - - -
13ADh
13AEh | Rezim vybéru ménice b171 R/W |00 (no), 01 (std. IM), 02 (rezervovano), |-
03 (PM)
13AFh (rezervovano) - - - -
az
13B6h
13B7h Inicializace spoustéce b180 R/W |00 (Zadna akce), 01 (inicializace) -
13B8h (rezervovano) - - - -
az
13C5h
13C6h El. tepelny deset. rezim b910 R/W |00 (vypnuto), 01 (pevny linearni), 02 -
(lin. deset. ¢as), 03 (konst. deset. Cas)
13C7h | El tep. deset. ¢as b911 R/W |0,10 az 100 000,00 0,01 [s]
az
13C8h
13C9h | El tep. des. konst. Cas b912 R/W |0,10 az 100 000,00 0,01 [s]
az
13CAh
13CBh | El tep. ak. zisk b913 R/W |1,0 az200,0 0,1 [s]
1§CCh Nepouziva se - - Nedostupné -
az
1400h
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Seznam dat ModBus

Cast B-4

Skupina parametra C

C.
registru

Nazev funkce

Kéd funkce

R/W

Sledovani a nastaveni polozek

Rozliseni
dat

1401h

Vybér multifunkéniho vstupu 1

C001

R/W

1402h

Vybér multifunkéniho vystupu 2

C002

R/W

1403h

Vybér multifunkéniho vystupu 3

C003

R/W

1404h

Vybér multifunkéniho vystupu 4

C004

R/W

1405h

Vybér multifunkéniho vystupu 5

C005

R/W

1406h

Vybér multifunkéniho vystupu 6

C006

R/W

1407h

Vybér multifunkéniho vystupu 7

Ccoo7

R/wW

00 (FW: dopredny chod), 01 (RV: zpétny
chod), 02 (CF1: Viceotackoveé nastaveni
1), 03 (CF2: Viceotackové nastaveni 2),
04 (CF3: ViceotaCkové nastaveni 3),

05 (CF4: Viceotackové nastaveni 4),

06 (JG: krokovy posuv), 07 (DB: externi
brzdéni stejnosmérnym proudem),

08 (SET: nastaveni dat druhého motoru),
09 (2CH: dvoustupriové zrychleni/zpoma-
leni), 11 (FRS: zastaveni s volnob&éhem),
12 (EXT: externi vypnuti), 13 (USP:
ochrana proti nahodnému spusténi),

14: (CS: zapnuti zdroje komer¢niho napa-
jeni), 15 (SFT: softwarovy zamek),

16 (AT: vybér vstupu analogového napéti/
proudu), 18 (RS: obnoveni), 20 (STA:
zastaveni tfifazovym vstupem), 22 (F/R:
prepnuti doprfedného/zpétného tfifazo-
vym vstupem), 23 (PID: vypnuti smy¢ky
PID), 24 (PIDC: obnoveni smy¢&ky PID,
27 (UP: vzdalené ovladani funkce UP),
28 (DWN: vzdalené ovladani funkce
DOWN), 29 (UDC: vzdalené ovladani
smazani dat), 31 (OPE: vynucena ope-
race), 32 (SF1: viceotackovy bit 1),

33 (SF2: viceotackovy bit 2), 34 (SF3:
viceotackovy bit 3), 35 (SF4: viceotac-
kovy bit 4), 36 (SF5: viceotackovy bit 5),
37 (SF6: viceotackovy bit 6), 38 (SF7:
viceotackovy bit 7), 39 (OLR: vybér ome-
zeni pretizeni), 40 (TL: zapnuti meze
krouticiho momentu), 41 (TRQ1: bit
vybéru meze krouticiho momentu 1),

42 (TRQ2: bit vybéru meze krouticiho
momentu 2), 44 (BOK: potvrzeni brz-
déni), 46 (LAC: zruSeni LAD), 47 (PCLR:
smazani odchylky polohy), 50 (ADD:
spoustéc pridani frekvence [A145]),

51 (F-TM: vynucena operace svorky),

52 (ATR: opravnéni vstupu pfikazu krouti-
ciho momentu), 53 (KHC: smazani
souctu napajeni), 56 (MI1: vstup obec-
ného urceni 1), 57 (MI2: vstup obecného
ur€eni 2), 58 (MI3: vstup obecného
uréeni 3), 59(MI4: vstup obecného uréeni
4), 60(MI5: vstup obecného urceni 5),
61(MI6: vstup obecného uréeni 6),
62(MI7: vstup obecného uréeni 7),
65(AHD: zadrzeny analogovy prikaz),

66 (CP1: vybér nastaveni vicefazové
polohy 1), 67 (CP2: vybér nastaveni vice-
fazové polohy 2), 68 (CP3: vybér nasta-
veni vicefazové polohy 3), 69 (ORL:
funkce meze nulového navratu),

70 (ORG: funkce spoustéce nulového
navratu), 73 (SPD: +pfepnuti otacek/
polohy), 77 (GS1: bezpecny vstup 1),

78 (GS2: bezpecny vstup 2), 81 (485:
EzCOM), 82 (PRG: spusténi programo-
vani pohonu), 83 (HLD: zachovani
vystupni frekvence), 84 (ROK: opravnéni
ptikazu spusténi), 85 (EB: detekce sméru
otaceni (pro V/IF s ENC), 86 (DISP: ome-
zeni zobrazeni), 90 (UIO: nechranény
provoz ménice), 91 (PSET: pfednasta-
vena poloha), 255 (no).

1408h
az
140Ah

(rezervovano)

Nedostupné
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Seznam dat ModBus

Cast B-4

C.
registru

Nazev funkce

Kéd funkce

R/W

Sledovani a nastaveni polozek

RozliSeni

dat

140Bh

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 1

co11

R/W

00 (NO), 01 (NC)

140Ch

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 2

Co12

R/W

00 (NO), 01 (NC)

140Dh

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 3

C013

R/W

00 (NO), 01 (NC)

140Eh

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 4

Cc014

R/W

00 (NO), 01 (NC)

140Fh

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 5

C015

R/W

00 (NO), 01 (NC)

1410h

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 6

C016

R/W

00 (NO), 01 (NC)

1411h

Vybér operace multifunkéniho
vystupu 7

co17

R/W

00 (NO), 01 (NC)

1412h
az
1414h

(rezervovano)

Nedostupné

1415h

Vybér svorky multifunkéniho
vystupu 11

C021

R/W

1416h

Vybér svorky multifunkéniho
vystupu 12

C022

R/W

1421h
az
1423h

(rezervovano)

141Ah

Vybér funkce vystupu
relé (AL2, AL1)

C026

R/W

00 (RUN: spusténi), 01 (FA1: dosazeni
konstantnich otacek), 02 (FA2: pfekro-
¢eni zadané frekvence), 03 (OL: signal
v€asného upozornéni na pretizeni (1)),
04 (OD: odchylka vystupu fizeni PID),
05 (AL: signal alarmu), 06 (FA3: dosa-
Zeni zadané frekvence), 07 (OTQ: pFili$
velky kroutici moment), 09 (UV: pod-
péti), 10 (TRQ: omezeny kroutici
moment), 11 (RNT: pfekro€eni doby
operace), 12 (ONT: pfekroceni doby
zasuvného modulu), 13 (THM: signal
tepelného alarmu), 19 (BRK: uvolnéni
brzdy), 20 (BER: chyba brzdéni), 21
(ZS: signal detekce 0 Hz), 22 (DSE:
maximalni odchylka otacek), 23 (POK:
polohovani dokonéeno), 24 (FA4: pre-
kroCeni zadané frekvence 2), 25 (FA5:
prekroCeni zadané frekvence 2),

26 (OL2: signal véasného upozornéni
na pretizeni (2)), 31 (FBV: srovnani
zpétné vazby smycky PID), 32 (NDc:
preruseni spojeni komunikacni linky),
33 (LOGH1: vysledek logické operace 1),
34 (LOG2: vysledek logické operace 2),
35 (LOG3: vysledek logické operace 3),
39 (WAC: varovani Zivotnosti konden-
zatoru), 40 (WAF: ventilator), 41 (FR:
zahajeni signalu na kontaktu), 42 (OHF:
vystraha prehfivani chladice), 43 (LOC:
signal upozornéni na nizky proud),

44 (MO01: vystup obecného uréeni 1),
45 (M02: vystup obecného urceni 2),
46 (M03: vystup obecného uréeni 3),
50 (IRDY: ménic je pfipraven), 51
(FWR: dopfedné otaceni), 52 (RVR:
zpétné otaceni), 53 (MJA: velka chyba),
54 (WCO: komparator okna O),

55 (WCOI: komparator okna Ol),
58(FREF), 59(REF), 60(SETM),
62(EDM), 63(OPO:Volitelné)

141Bh

Vybér svorky [EO]

Cco027

R/W

00 (vystupni frekvence), 01 (vystupni
proud), 02 (vystupni kroutici moment),
03 (digitalni vystupni frekvence),

04 (vystupni napéti), 05 (pfikon),

06 (elektronické tepelné pretizeni),

07 (LAD), 08 (digitalni sledovani
proudu), 10 (teplota chladice),

12 (vystup obecného urceni YAO),

15 (vstup pulz(), 16 (volitelné)
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
141Ch | Vybér AM C028 R/W |00 (vystupni frekvence), 01 (vystupni -
proud), 02 (vystupni kroutici moment),
04 (vystupni napéti), 05 (pfikon),
06 (elektronické tepelné pretizeni),
07 (frekvence LAD), 10 (teplota chla-
di¢e), 11 (vystupni kroutici moment
[hodnota se znaménkem]), 13 (vystup
obecného uréeni YA1), 16 (volitelné)
141Dh (rezervovano) - - - -
141Eh Referenéni hodnota sledovani C030 R/W 0,32 x jmenovity proud az 3,20 x jmeno- | 0,1 [%]
digitélniho proudu vity proud
141Fh Vybér kontaktu svorky C031 R/W |00 (NO), 01 (NC) -
multifunkéniho vystupu 11
1420h Vybér kontaktu svorky C032 R/W |00 (NO), 01 (NC) -
multifunkéniho vystupu 12
1421h (rezervovano) - - - -
az
1423h
1424h Vybér kontaktu vystupu relé C036 R/W |00 (kontakt NO na AL2, kontakt NC na |-
(AL2, AL1) AL1), 01 (kontakt NC na AL2, kontakt
NO na AL1)
1425h (rezervovano) - - - -
1426h ReZim vystupu signalu C038 R/W |00 (vystup pfi zrychleni/zpomaleni -
nizkého zatizeni a pfi provozu s konstantnimi otackami),
01 (vystup pouze provozu s konstant-
nimi otackami)
1427h Uroven detekce malého zatizeni | C039 R/W 0,0 az 3,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
1428h Rezim vystupu signalu vystrahy | C040 R/W |00 (vystup pfi zrychleni/zpomaleni -
pretizeni a pfi provozu s konstantnimi otackami),
01 (vystup pouze provozu s konstant-
nimi otaCkami)
1429h Uroven vystrahy pretizeni C041 R/W 0,1 az 3,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
142Ah Dosazeni frekvence pfi zrychleni | C042 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
142Bh C042 (dolni) | RIW
142Ch Dosazeni frekvence pii zpomaleni | C043 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
142Dh C043 (dolni) | RIW
142Eh PFilis velka urover odchylky C044 R/W |0 az 1000 0,1 [%]
smyc¢ky PID
142Fh Dosazeni frekvence pfi zrychleni 2 | C045 (horni) |R/W |0 az 40 000 0,01 [HZz]
1430h C045 (dolni) | RIW
1431h Dosazeni frekvence pfi zpomaleni 2 | C046 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
1432h C046 (dolni) | R'W
1433h Prevod méfitka sledu pulzll pro | C047 R/W |0,01-99,99 -
vystup EO
1434h (rezervovano) - - - -
az
1437h
1438h Horni mez zpétné vazby C052 R/W |0az 1000 0,1 [%]
smyc¢ky PID
143%9h Dolni mez zpétné vazby C053 R/W |0 az 1000 0,1 [%]
smyc¢ky PID
143Ah Vybér pfili§ velkého/malého C054 R/W |00 (pfrili§ velky kroutici moment)/ -
krouticiho momentu 01 (pfilis maly kroutici moment)
143Bh Uroven prekroc¢eni krouticiho C055 R/W |0 az 200 1 [%]
momentu (dopfedny chod)
143Ch | Uroven pfekro€eni krouticiho C056 R/W |0 az 200 1 [%]
momentu (zpétna regenerace)
143Dh | Uroveni piekro€eni krouticiho C057 R/W |0 az 200 1 [%]
momentu (zpétny chod)
143Eh Uroven prekroCeni krouticiho C058 R/W |0 az 200 1[%]
momentu (dopfedna regenerace)
143Fh Rezim vystupu signalu pfili$ C059 R/W |00 (vystup pfi zrychleni/zpomaleni a pfi |—
velkého/malého krouticiho provozu s konstantnimi otackami),
momentu 01 (vystup pouze provozu s konstant-
nimi otaCkami)
1440h (rezervovano) - - - -
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1441h Uroven tepelné vystrahy C061 R/W |0 az 100 1 [%]
1442h (rezervovano) - - -
1443h Uroven detekce frekvence 0 Hz | C063 R/W |0 az 10000 0,01 [Hz]
1444h Uroven vystrahy pfehfati Co064 R/W [0az 110 11[°C]
chladiciho Zebra
1445h (rezervovano) - - - -
az
144Ah
144Bh Vybér rychlost komunikace Cco71 R/W |03 (2400 bps), 04 (4 800 bps), -
(v baudech) 05 (9600 bps), 06 (19,2 kbps),
07 (38,4 kbps), 08 (57,6 kbps),
09 (76,8 kbps), 10 (115,2 kbps)
144Ch Vybér &isla komunikaéni stanice | C072 R/W |1 az 247 -
144Dh | (rezervovano) - - - -
144Eh Vybér parity komunikace C074 R/W |00 (zadna parita), 01 (suda parita), -
02 (licha parita)
144Fh Vybér koncového bitu komunikace | C075 R/W |1 (1 bit), 2 (2 bity) -
1450h Vybér chyby komunikace Co76 R/W |00 (vypnuti), 01 (vypnuti po zastaveni -
se zpomalenim), 02 (ignorovani),
03 (zastaveni s volnob&hem),
04 (zastaveni se zpomalenim)
1451h Casovy limit chyby komunikace |CO077 R/W |0az9 999 0,01 [s]
1452h Doba ¢ekani komunikace C078 R/W |0 az 1000 1 [ms]
1453h (rezervovano) - - - -
az
1454h
1455h Uprava O C081 R/W [0 az 2000 0,1
1456h Uprava Ol C082 R/W |0 az 2000 0,1
1457h (rezervovano) - - - -
az
1458h
1459h Uprava termistoru C085 R/W [0 az 2000 0,1
145Ah (rezervovano) - - - -
az
145Eh
145Fh Vybér rezimu ladéni C091 R ,00“ Neménit -
1460h (rezervovano) - - - -
az
1463h
1464h Vybér komunikace C096 R/W |00 (Modbus-RTU)/01 (EzCOM)/
02 (EzCOM<spravce>)
1465h (rezervovano) - - - -
1466h EzCOM pocatecni adresa nadfa- | C098 R/W |1~8
zené jednotky
1467h EzCOM koncové adresa nadia- | C099 R/W |1~8
zené jednotky
1468h Spousté¢ EzCOM C100 R/W |00 (485 vstup)/01 (vzdy ZAPNUTO)
1469h Vybér UP/DWN Cc101 R/W |00 (neukladat data frekvence), -
01 (ulozit data frekvence)
146Ah Vybér obnoveni C102 R/W |00 (obnoveni vypnuti pfi zapnuti napa- |—
jeni), 01 (obnoveni vypnuti pfi vypnuti
napajeni), 02 (zapnuto pouze pfi
vypnuti), 03 (pouze obnoveni vypnuti)
146Bh Vybér pfifazeni frekvence pfi C103 R/W |00 (spusténi 0 Hz), 01 (spusténi s pfifa- | —
opakovaném spusténi zenim frekvence), 02 (opakované spus-
téni aktivniho pfifazeni frekvence)
146Ch Rezim smazani UP/DWN C104 R/W |00 (0 Hz)/01 (data pfi zapnuti napajeni) |—
146Dh Nastaveni zisku EO C105 R/W |50 az 200 1 [%]
146Eh Nastaveni zisku AM C106 R/W |50 az 200 1[%]
146Fh (rezervovéano) - - Nedostupné 1 [%]
1471h Nastaveni predpéti AM C109 R/W |0 az 100 1 [%]
1472h (rezervovano) - - - 1 [%]
1473h Uroveri vystrahy pfetiZzeni 2 C111 R/W 0,0 az 3,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
1474h (rezervovano) - - - -
az
1485h
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1486h Prodleva vystupu 11 pfi zapnuti | C130 R/W |0 az 1000 0,1 [s]
1487h Prodleva vystupu 11 pfi vypnuti | C131 R/W |0az 1000 0,1 [s]
1488h Prodleva vystupu 12 pfi zapnuti | C132 R/W |0az 1000 0,1 [s]
1489h Prodleva vystupu 12 pfi vypnuti | C133 R/W |0az 1000 0,1 [s]
148Ah (rezervovano) - - - -
az 148F
1490h Prodleva vystupu relé pfi zapnuti | C140 R/W |0az 1000 0,1 [s]
1491h Prodleva vystupu relé pfi vypnuti | C141 R/W |0az 1000 0,1 [s]
1492h Vybér 1 signalu logického C142 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 1 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
1493h Vybér 2 signalu logického C143 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 1 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
1494h Vybér operatoru signalu C144 R/W |00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) -
logického vystupu 1
1495h Vybér 2 signalu logického C145 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 1 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
1496h Vybér 2 signalu logického C146 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 2 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
1497h Vybér operatoru signalu C147 R/W |00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) -
logického vystupu 2
1498h Vybér 1 signalu logického C148 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 3 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
1499h Vybér 3 signalu logického C149 R/W | Stejné jako nastaveni C021 az C026 -
vystupu 2 (s vyjimkou LOG1 az LOG6, OPO, no)
149Ah Vybér operatoru signalu C150 R/W |00 (AND), 01 (OR), 02 (XOR) -
logického vystupu 3
149Bh (rezervovano) - - - -
az
14A3h
14A4h Doba odezvy vstupni svorky 1 C160 R/W |0 az 200
14A5h Doba odezvy vstupni svorky 2 C161 R/W |0 az 200
14A6h Doba odezvy vstupni svorky 3 C162 R/W |0 az 200
14A7h Doba odezvy vstupni svorky 4 c163 R/W |0 az 200
14A8h Doba odezvy vstupni svorky 5 C164 R/W |0 az 200
14A%9h Doba odezvy vstupni svorky 6 C165 R/W |0 az 200
14AAh | Doba odezvy vstupni svorky 7 C166 R/W |0 az 200
14ABh (rezervovano) - - -
az
14ACh
14ADh | Cas vicestupriového uréeni C169 R/W |0 az 200
otacek/polohy
14A4h Nepouziva se - - Nedostupné -
az
1500h
Skupina parametrt H
C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1501h Vybér automatického ladéni HO01 R/W |00 (vypnuto), 01 (zastaveno), -
02 (otaceni)
1502h Vybér parametru motoru HO002 R/W |00 (standardni parametr motoru), -
02 (parametr automatického ladéni)
1503h Vybér vykonu motoru H003 R/W |00 (0,1 kW) — 15 (18,5 kW) -
1504h Vybér poc¢tu péld motoru HO004 R/W | 2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/ |-
30/32/34/36/38/40/42/44/46/48
1505h (rezervovano) - - - -
1506h Odezva otacek H005 R/W |1az1000 1[%]
1507h Stabilizaéni parametr HO06 R/W |0 az 255 1
1508h (rezervovano) - - - -
az
1514h
1516h Parametr motoru R1 HO020 R/W |1 az 65530 0,001 [O]
1517h (rezervovano) - - - -
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Seznam dat ModBus Cast B4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1518h Parametr motoru R2 HO021 R/W |1 az 65530 0,001 [Q]
1519h (rezervovano) - - - -
151Ah Parametr motoru L H022 R/W |1 az65 530 0,01 [mH]
151Bh (rezervovano) - - - -
151Ch | Parametr motoru lo H023 R/W |1 az 65530 0,01 [A]
151Dh Parametr motoru J HO024 (horni) |R/W |1 az 9 999 000 0,001
151Eh H024 (dolni) | R/W
151Hfaz | (rezervovano) - - - -
1524h
1525h Parametr motoru R1 HO030 R/W |1 az 65530 0,001 [O]
(data automatického ladéni)
1526h (rezervovano) - - Nedostupné -
1527h Parametr motoru R2 HO31 R/W |1 az 65530 0,001 [O]
(data automatického ladéni)
1528h (rezervovano) - - - -
1529h Parametr motoru L H032 R/W |1az65530 0,01 [mH]
(data automatického ladéni)
152Ah (rezervovano) - - Nedostupné -
152Bh Parametr motoru lo HO33 R/W |1 az 65530 0,01 [A]
(data automatického ladéni)
152Ch Parametr motoru J HO034 (horni) |R/W |1 az 9 999 000 0,001
152Dh (data automatického ladéni) H034 (dolni) |R/W
152Eh (rezervovano) - - - -
az
153Ch
153Dh Zisk Clenu P pfi kompenzaci HO50 R/W |0 az 10000 0,1
skluzu pro Fizeni V/F se
zapnutou zpétnou vazbou
153Eh Zisk Clenu | pfi kompenzaci HO051 R/W |0 az 10 000 1
skluzu pro Fizeni V/F se
zapnutou zpétnou vazbou
1571h Vybér kodu motoru PM H102 R/W |00 Standardni parametr motoru -
02 Parametr automatického ladéni
1572h Vykon motoru PM H103 R/W 0,10 az 18,50 -
1573h Vybér poctu péli motoru PM H104 R/W | Pocet polua 2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/ |-
22/24/26/28/30/32/34/36/38/40/42/44/
46/48
1574h Jmenovity proud PM H105 R/W | 0,00 x jmenovity proud 0,01 [A]
az 1,60 x jmenovity proud
1575h PM parametr R H106 R/W 0,001 az 65,535 Q 0,001 [Q]
1576h PM parametr Ld H107 0,01 az 655,35 mH 0,01 [mH]
1577h PM parametr Lq H108 0,01 az 655,35 mH 0,01 [mH]
1578h PM parametr Ke H109 0,0001 az 6,5535 Vp/(rad/s) 0,0001
[Vp/(rad/s)]
1579h PM parametr J H110 0,001 — 9 999,000 kg/m? 0,001
az [kg/m?]
157Ah
157Bh PM parametr R H111 0,001 az 65,535 Q 0,001 [Q]
(data automatického ladéni)
157Ch | PM parametr Ld H112 0,01 az 655,35 mH 0,01 [mH]
(data automatického ladéni)
157Dh | PM parametr Lq H113 0,01 az 655,35 mH 0,01 [mH]
(data automatického ladéni)
1581h Odezva rychlosti PM H116 1az 1000 -
1582h Poc¢atecni proud PM H117 20,00 az 100,00% -
1583h Pocatecni ¢as PM H118 0,01 az 60,00 s 0,01 [s]
1584h Stabiliza¢ni konstanta PM H119 0az 120% -
1586h Minimalni frekvence PM H121 0,0 az 25,5% -
1587h Proud bez zatéze PM H122 0,00 az 100,00% -
1588h Pocate¢ni metoda PM H123 00 Normalni -

O! IMPE
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni

registru dat

158Ah Cekani PM IMPE 0 V H131 0 az 255 -

158Bh Cekani na detekci PM IMPE H132 0 az 255 -

158Ch | Detekce PM IMPE H133 0 az 255 -

158Dh | Zisk napéti PM IMPE H134 0 az 200 -

158Eh | Nepouziva se - - Nedostupné -

az

1600h

Skupina parametra P

C. Nazev funkce Kod funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni

registru dat

1601h Vybér operace pfi chybé P001 R/W |00 (vypnuti), 01 (pokracovani -
moznosti 1 V provozu)

1602h (rezervovano) - - - -

1603h Vybér svorky EA PO03 R/W |00 (nastaveni F), 01 (zpétna vazba

n-kodéru), 02 (EzSQ)

1604h Rezim vstupu sledu pulz{ P004 R/W |00 (jednofazovy), 01 (2 faze 1),
zpétné vazby 02 (2 faze 2), 03 (jeden+fizeny)

1605h (rezervovano) - - - -

az

160Ah

160Bh Pulzy n-kodéru PO11 R/W |32 az1024 1

160Ch | Vybér jednoduchého fizeni P012 R/W |00 (VYPNUTO), 02 (ZAPNUTO) -
polohy

160Dh (rezervovano) - - - -

az

160Eh

160Fh Rychlost skluzu PO15 R/W | ,pocatecni frekvence“ az 1 000 0,01 [Hz]

1610h (rezervovano) - - - -

1611h Rozsah polohovani PO17 R/W |0 az 10 000 Pulzy

1612h (rezervovano) - - - -

az

1619h

161Ah Uroven detekce chyby P026 R/W |0 az 1500 0,1 [%]
nadmeérné rychlosti

161Bh Uroven detekce chyby P027 R/W |0 az 12000 0,01 [Hz]
odchylky rychlosti

161Ch | (rezervovano) - - - -

az

161Eh

161Fh Typ vstupu doby P031 R/W |00 (digitalni ovladaci panel), -
zrychleni/zpomaleni 03 (programovani pohonu)

1620h (rezervovano) - - - -

1621h Vybér vstupu referenéniho P033 R/W |00 (svorka O), 01 (svorka Ol), -
krouticiho momentu 03 (digitalni ovladaci panel),

06 (moznost 1)

1622h Nastaveni referenéniho P034 R/W |0 az 200 1 [%]
krouticiho momentu

1623h (rezervovano) - - - -

1624h Rezim klidového krouticiho PO36 R/W |00 (zadny), 01 (digitélni ovladaci panel), |-
momentu 05 (moznost 1)

1625h Hodnota klidového krouticiho P037 R/W |-200 az +200 1[%]
momentu

1626h Vybér polarity klidového P038 R/W |00 (se znaménkem), -
krouticiho momentu 01 (zalezi na sméru chodu)

1627h Hodnota omezeni otacek pfi P039 (horni) |[R/W |0 az 12 000 0,01 [HZz]

1628h fizeni krouticiho momentu P039 (doIni) |RIW
(dopfedny chod)

1629h Hodnota omezeni otacek pfi P040 (horni) |[R/W |0 az 12 000 0,01 [HZz]

162Ah fizeni krouticiho momentu P040 (doIni) |R/IW
(zpétny chod)

162Bh Doba prepnuti fizeni otacek/ P041 R/W |0 az 1000 -

krouticiho momentu
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
162Ch (rezervovano) - - - -
az
162Dh
162Eh Sitova komunikace Casovaé P044 R/W |0az9 999 0,01 [s]
watchdog
162Fh Nastaveni operace pfi chybé P045 R/W |00 (vypnuti), 01 (vypnuti po zastaveni |-
komunikace se zpomalenim), 02 (ignorovani),
03 (volnobéh),
04 (zastaveni se zpomalenim)
1630h Cislo instance P046 R/W |0-20 -
1631h (rezervovano) - - - -
1632h Nastaveni operace pfi deteko- | P048 R/W |00 (vypnuti), 01 (vypnuti po zastaveni |-
vani rezimu necinnosti se zpomalenim), 02 (ignorovani),
03 (volnobéh),
04 (zastaveni se zpomalenim)
1633h Nastaveni polarity otacek P049 R/W |2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/ |-
30/32/34/36/38/40/42/44/46/48
1634h (rezervovano) - - - -
az
1638h
1639h Méfitko frekvence sledu pulzl P055 R/W |10 az 320 (vstupni frekvence odpovida- | 0,1 [kHZz]
jici maximalni dovolené frekvenci)
163Ah Casova konstanta filtru P056 R/W |1 az 200 0,01 [s]
frekvence sledu pulzu
163Bh Klidové mnozstvi PO57 R/W |-100 az +100 1[%]
frekvence sledu pulzu
163Ch Mez frekvence sledu pulzl P058 R/W |0 az 100 1[%]
163Dh Odpojeni napajeni sledu pulzd | P059 R/W 0,01 az 20,00 0,01 [%]
163Eh | Vicekrokova poloha — pfikaz 0 | P060 (horni) | R/W |—268 435 455 az 268 435 455 1
163Fh P060 (dolni) | R/W
1640h Vicekrokova poloha — pfikaz 1 P061 (horni) | R/W | —-268 435 455 az 268 435 455 1
1641h P061 (dolni) | RIW
1642h Vicekrokova poloha — pfikaz 2 | P062 (horni) | RIW |—268 435 455 az 268 435 455 1
1643h P062 (dolni) | RIW
1644h Vicekrokova poloha — pfikaz 3 | P063 (horni) | RIW | —268 435 455 az 268 435 455 1
1645h P063 (dolni) | R/IW
1646h Vicekrokova poloha — pfikaz 4 | P064 (horni) | RIW |—268 435 455 az 268 435 455 1
1647h P064 (dolni) | RIW
1648h Vicekrokova poloha — pfikaz 5 | P065 (horni) | R/W |—-268 435 455 az 268 435 455 1
1649h P065 (dolni) | R/IW
164Ah | Vicekrokova poloha — pfikaz 6 | P066 (horni) | R/W |—-268 435 455 az 268 435 455 1
164Bh P066 (dolni) | R/W
164Ch | Vicekrokova poloha — pfikaz 7 | P067 (horni) | R/IW |—-268 435 455 az 268 435 455 1
164Dh P067 (dolni) | R/IW
164Eh ReZim nulového navratu P068 R/W |00 (nizké otacky)/01 (vysoké otacky)
164Fh Vybér sméru nulového navratu | P069 R/W |00 (FW)/01 (RV)
1650h Frekvence nulového navratu za | P070 R/W |0 az 1000
nizkych otacek
1651h Frekvence nulového navratu za |P071 R/W |0 az 40 000
vysokych otacek
1652h Specifikace rozsahu polohovani | P072 (horni) |R/W |0 az 268 435 455 1
1653h | (dopfedny chod) P072 (dolni) | R/W
1654h Specifikace rozsahu polohovani | P073 (horni) | R/W |—-268 435 455 az 0 1
1655h | (zpétny chod) P073 (doIni) |R/IW
1656h (rezervovano) - - - -
1657h Rezim polohovani PO75 R/W |00...meze -
01...neomezené
1658h (rezervovano) - - - -
1659h Casovy limit odpojeni n-kodéru | PO77 R/W |0 az 100 0,1 [s]
165Ah (rezervovano) - - - -
az
165Bh
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Seznam dat ModBus Cast B4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni

registru dat

165Ch Rozsah opakovaného spusténi | PO80 R/W |0 az 10000 Pulzy
polohovani

165Dh UloZeni polohy pfi vypnuti P081 R/W {00...VYPNUTO -
napajeni 01...ZAPNUTO

165Eh | Aktualni poloha pfi vypnuti P082 R/W |-268 435 455 az 268 435 455 1

165Fh (rezervovano) - - - -

1660h Data pfednastavené polohy P083 R/W |-268 435 455 az 268 435 455 1

1661h (rezervovano) - - - -

az

1665h

1666h Parametry programovani P100 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(00)

1667h Parametry programovani P101 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(01)

1668h Parametry programovani P102 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(02)

1669h Parametry programovani P103 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(03)

166Ah Parametry programovani P104 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(04)

166Bh Parametry programovani P105 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(05)

166Ch Parametry programovani P106 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(06)

166Dh Parametry programovani P107 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(07)

166Eh Parametry programovani P108 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(08)

166Fh Parametry programovani P109 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(09)

1670h Parametry programovani P110 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(10)

1671h Parametry programovani P111 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(11)

1672h Parametry programovani P112 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(12)

1673h Parametry programovani P113 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(13)

1674h Parametry programovani P114 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(14)

1675h Parametry programovani P115 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(15)

1676h Parametry programovani P116 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(16)

1677h Parametry programovani P117 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(17)

1678h Parametry programovani P118 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(18)

1679h Parametry programovani P119 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(19)

167Ah Parametry programovani P120 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(20)

167Bh Parametry programovani P121 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(21)

167Ch Parametry programovani P122 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(22)

167Dh Parametry programovani P123 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(23)

167Eh Parametry programovani P124 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(24)

167Fh Parametry programovani P125 R/W |0 az 65535 1

pohonu U(25)
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C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
1680h Parametry programovani P126 R/W |0 az 65535 1

pohonu U(26)
1681h Parametry programovani P127 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(27)
1682h Parametry programovani P128 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(28)
1683h Parametry programovani P129 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(29)
1684h Parametry programovani P130 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(30)
1685h Parametry programovani P131 R/W |0 az 65535 1
pohonu U(31)
1686h (rezervovano) - - - -
az
168Dh
168Eh Pocet dat EzCOM P140 R/W |1az5 —
168Fh EzCOM adresa cile 1 P141 R/W |1 az 247 -
1690h EzCOM registr cile 1 P142 R/W | 0000 az FFFF -
1691h EzCOM registr zdroje 1 P143 R/W |0000 az FFFF -
1692h EzCOM adresa cile 2 P144 R/W |1 az 247 -
1693h EzCOM registr cile 2 P145 R/W |0000 az FFFF -
1694h EzCOM registr zdroje 2 P146 R/W | 0000 az FFFF -
1695h EzCOM adresa cile 3 P147 R/W |1 az 247 -
1696h EzCOM registr cile 3 P148 R/W | 0000 az FFFF -
1697h EzCOM registr zdroje 3 P149 R/W |0000 az FFFF -
1698h EzCOM adresa cile 4 P150 R/W |1 az 247 -
1699h EzCOM registr cile 4 P151 R/W | 0000 az FFFF -
169Ah EzCOM registr zdroje 4 P152 R/W | 0000 az FFFF -
169Bh EzCOM adresa cile 5 P153 R/W |1 az 247 -
169Ch EzCOM registr cile 5 P154 R/W | 0000 az FFFF -
169Dh EzCOM registr zdroje 5 P155 R/W |0000 az FFFF -
169Eh~1 | (rezervovano) - - - -
6A1h
16A2h Moznost I/F pfikaz W registr 1 P160 R/W |0000 az FFFF -
16A3h Moznost I/F pfikaz W registr 2 P161 R/W | 0000 az FFFF -
16A4h Moznost I/F pfikaz W registr 3 P162 R/W |0000 az FFFF -
16A5h Moznost I/F pfikaz W registr 4 P163 R/W |0000 az FFFF -
16A6h Moznost I/F pfikaz W registr 5 P164 R/W | 0000 az FFFF -
16A7h Moznost I/F pfikaz W registr 6 P165 R/W |0000 az FFFF -
16A8h Moznost I/F pfikaz W registr 7 P166 R/W |0000 az FFFF -
16A%9h Moznost I/F pfikaz W registr 8 P167 R/W |0000 az FFFF -
16AAh | Moznost I/F pfikaz W registr 9 P168 R/W | 0000 az FFFF -
16ABh | Moznost I/F pfikaz W registr 10 | P169 R/W |0000 az FFFF -
16ACh | Moznost I/F pfikaz R registr 1 P170 R/W |0000 az FFFF -
16ADh | Moznost I/F pfikaz R registr 2 P171 R/W |0000 az FFFF -
16AEh | Moznost I/F pfikaz R registr 3 P172 R/W | 0000 az FFFF -
16AFh | Moznost I/F pfikaz R registr 4 P173 R/W |0000 az FFFF -
16B0Oh Moznost I/F pfikaz R registr 5 P174 R/W |0000 az FFFF -
16B1h Moznost I/F pfikaz R registr 6 P175 R/W |0000 az FFFF -
16B2h Moznost I/F pfikaz R registr 7 P176 R/W |0000 az FFFF -
16B3h Moznost I/F pfikaz R registr 8 P177 R/W |0000 az FFFF -
16B4h Moznost I/F pfikaz R registr 9 P178 R/W |0000 az FFFF -
16B5h Moznost I/F pfikaz R registr 10 | P179 R/W |0000 az FFFF -
16B6h Adresa uzlu Profibus P180 R/W |0az 125 -
16B7h Rezim smazani Profibus P181 R/W |00 (smazani)/01 (posledni hodnota) -
16B8h Vybér mapovani Profibus P182 R/W |00 (PPO)/01 (konventni)/ -
02 (flexibilni rezim)
16B9h (rezervovano) - - - -
az
16BAh
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
16BBh | Adresa uzlu CANopen P185 R/W |0az 127 -
16BCh | Oteviena rychlost P186 R/W |00 (auto) 05 (250 kbps) -
komunikace CAN 01 (10 kbps) 06 (500 kbps)
02 (20 kbps) 07 (800 kbps)
03 (50 kbps) 08 (1 Mbps)
04 (125 kbps)
16BDhaz| Nepouziva se - - - -
16BFh
16C0h | Adresa uzlu CompoNet P190 R/W |0 az63 -
16C2h | Adresa uzlu DeviceNet P192 R/W |0az63 -
16C3h az| Nepouziva se - - - -
16C7h
16C8h Rezim sériové komunikace P200 R/W |00...standardni -
01...volné mapovani
16C9h Externi registr Modbus 1 P201 R/W | 0000 az FFFF -
16CAh | Externi registr Modbus 2 P202 R/W |0000 az FFFF -
16CBh | Externi registr Modbus 3 P203 R/W |0000 az FFFF -
16CCh | Externi registr Modbus 4 P204 R/W |0000 az FFFF -
16CDh | Externi registr Modbus 5 P205 R/W |0000 az FFFF -
16CEh | Externi registr Modbus 6 P206 R/W |0000 az FFFF -
16CFh Externi registr Modbus 7 P207 R/W |0000 az FFFF -
16DO0Oh Externi registr Modbus 8 P208 R/W |0000 az FFFF -
16D1h Externi registr Modbus 9 P209 R/W | 0000 az FFFF -
16D2h Externi registr Modbus 10 P210 R/W |0000 az FFFF -
16D3h Format registru rozhrani Modbus 1 | P211 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D4h Format registru rozhrani Modbus 2 | P212 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D5h Format registru rozhrani Modbus 3 | P213 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D6h Format registru rozhrani Modbus 4 | P214 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D7h Format registru rozhrani Modbus 5 | P215 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D8h Format registru rozhrani Modbus 6 | P216 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16D9h Format registru rozhrani Modbus 7 | P217 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16DAh | Format registru rozhrani Modbus 8 | P218 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16DBh | Format registru rozhrani Modbus 9 | P219 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16DCh | Format registru rozhrani Modbus 10 | P220 R/W |00...bez znaménka -
01...se znaménkem
16DDh | Stupnice registru Modbus 1 P221 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16DEh | Stupnice registru Modbus 2 P222 R/W |0,001 az 65,535 0,001
16DFh Stupnice registru Modbus 3 P223 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16E0Nh Stupnice registru Modbus 4 P224 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16E1h Stupnice registru Modbus 5 P225 R/W |0,001 az 65,535 0,001
16E2h Stupnice registru Modbus 6 P226 R/W |0,001 az 65,535 0,001
16E3h Stupnice registru Modbus 7 p227 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16E4h Stupnice registru Modbus 8 P228 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16E5h Stupnice registru Modbus 9 P229 R/W 0,001 az 65,535 0,001
16E6h Stupnice registru Modbus 10 P230 R/W |0,001 az 65,535 0,001
16E7h | Vnitini registr Modbus 1 P301 R/W |0000 az FFFF -
16E8h Vnitini registr Modbus 2 P302 R/W |0000 az FFFF -
16E9h Vnitini registr Modbus 3 P303 R/W |0000 az FFFF -
16EAh | Vnitini registr Modbus 4 P304 R/W |0000 az FFFF -
16EBh | Vnitfni registr Modbus 5 P305 R/W |0000 az FFFF -
16ECh | Vnitfni registr Modbus 6 P306 R/W |0000 az FFFF -
16EDh | Vnitfni registr Modbus 7 P307 R/W |0000 az FFFF -
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni

registru dat

16EEh | Vnitfni registr Modbus 8 P308 R/W |0000 az FFFF -

16EFh | Vnitfni registr Modbus 9 P309 R/W |0000 az FFFF -

16F0h | Vnitfni registr Modbus 10 P310 R/W | 0000 az FFFF -

16F1h Vybér nastaveni Big/Little endian | P400 R/W |00...Big endian -
01...Little endian
02...Special endian

16F2 az |Nepouziva se - - - -

1E0Oh

1E01h | Data bloku civky 1 - R/W | 21: &islo civky 0010h — -
25: &islo civky 001Fh —

1E02h | Data bloku civky 2 - R/W | 21: &islo civky 0020h — -
2'5: &islo civky 002Fh —

1E03h | Data bloku civky 3 - R/W | 21: &islo civky 0030h — -
215: &islo civky 003Fh —

1E04h | Data bloku civky 4 - R/W | 21: &islo civky 0030h — -
2'5: &islo civky 003Fh —

1E05h | Data bloku civky 5 - R/W | 21: &islo civky 0040h — -
2': &islo civky 004Fh —

1E06h (rezervovano) - - - -

az

1F18h

1E19h Nepouziva se - - - -

az

1F00h

1F01h | Data bloku civky 0 - R/W | 21: &islo civky 0001h — -
215 &islo civky 000Fh —

1F02h (rezervovano) - - (poznamka: 2) -

az

1F1Dh

1F1Eh Nepouziva se - - Nedostupné -

az

2102h

Poznamka 1

Predchozi registr (data bloku civky 0 az 5) se skladaji z dat 16 bloku civek.

Komunikace EzCOM (mezi ménici) nepodporuje civky, ale pouze registr;
v pfipadé potieby pfistupu k civce pouzijte vySe uvedené registry.

Poznamka 2

(vi) Seznam registrd (nastaveni druhého Fizeni)

Nezapisujte do registrd 1F02h az 1F1Dh.

C. Nazev funkce Koéd funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
2103h Druha doba zrychleni 1 F202 (horni) |R/W |1 az 360 000 0,01 [s]
2104h F202 (dolni) | R/W
2105h Druha doba zpomaleni 1 F203 (horni) |[R/W |1 az 360 000 0,01 [s]
2106h F203 (dolni) | R/W
2107h Nepouziva se - - Nedostupné -
az
2200h
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Seznam dat ModBus

Cast B-4

(vii) Seznam registru (rezimy funkci nastaveni druhého Fizeni)

C. Nazev funkce Kod funkce | R'W Sledovani a nastaveni polozek Rozliseni
registru dat
2201h Vybér referenéni frekvence, A201 R/W |00 (digitalni ovladaci panel), 01 (svorka), | —

druhy motor 02 (ovladaci panel), 03 (komunikace
Modbus), 04 (volitelné), 06 (frekvence
sledu pulzl), 7 (programovani pohonu),
10 (vysledek funkce)
2202h Vybér pfikazu spusténi, A202 R/W |01 (svorka), 02 (ovladaci panel), -
druhy motor. 03 (komunikace Modbus), 04 (volitelné)
2203h Druha nastavena zakladni A203 R/W | 300 az ,maximalni frekvence, druhy 0,1 [Hz]
frekvence motor”
2204h Druha maximalni frekvence A204 R/W |300 az 4 000 0,1 [Hz]
2205h (rezervovano) - - Nedostupné -
az
2215h
2216h Druha vicekrokova reference A220 (horni) | R/W |0 nebo ,pocatecni frekvence” az ,maxi- | 0,01 [HZ]
2217h otacek 0 A220 (dolni) |R/W | malni frekvence, druhy motor®
2218h (rezervovano) - - Nedostupné -
az
223Ah
223Bh Druhy vybér zvySeni krouticiho | A241 R/W |00 (ruéni zvySeni krouticiho momentu),
momentu 01 (automatické zvySeni krouticiho
momentu)
223Ch Druhé napéti zvySeni krouticiho | A242 R/W |20 az 200 1 [%]
momentu
223Dh Druha frekvence ruéniho zvySeni | A243 R/W |0 az50 1 [%]
krouticiho momentu
223Eh Druhy vybér charakteristiky V/f | A244 R/W |00 (VC), 01 (VP), 02 (nezavisla V/F), -
03 (vektorové fizeni bez senzor()
223Fh Zisk vystupniho napéti, A245 R/W |20 az 100 1 [%]
druhy motor
2240h Druhy zisk kompenzace napéti | A246 R/W |0 az 255 1
automatického zvyseni krouti-
ciho momentu
2241h Druhy zisk kompenzace skluzu | A247 R/W |0 az 255 1
automatického zvyseni krouti-
ciho momentu
2242h (rezervovano) - - Nedostupné -
az
224Eh
224Fh Druha horni mez frekvence A261 (horni) | R'W | 00 nebo ,druha minimalni mez frekvence* | 0,01 [HZ]
2250h A261 (dolni) |R/W | az ,maximalni frekvence, druhy motor®
2251h Druha dolIni mez frekvence A262 (horni) | R/W |00 nebo ,pocatecni frekvence* az 0,01 [HZz]
2252h A262 (dolni) |R/W | .maximalni frekvence, mez druhého
motoru®
2253h (rezervovano) - - Nedostupné -
az
2268h
2269h Vybér AVR, druhy motor A281 R/W |00 (vzdy zapnuto), 01 (vzdy vypnuto), |-
02 (vypnuto pfi zpomaleni)
226Ah Vybér napéti AVR, druhy motor | A282 R/W | Ttida 200 V: 0 (200)/1 (215)/2 (220)/
3 (230)/4 (240)
TFida 400 V: 5 (380)/6 (400)/7 (415)/
8 (440)/9 (460)/10 (480)
226Bh (rezervovano) - - Nedostupné -
az
226Eh
226Fh Druha doba zrychleni 2 A292 (horni) | R/W |1 az 360 000 0,01 [s]
2270h A292 (dolni) | RIW
2271h Druha doba zpomaleni 2 A293 (horni) | R/W |1 az 360 000 0,01 [s]
2272h A293 (dolni) | RIW
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Seznam dat ModBus Cast B-4
C. Nazev funkce Kéd funkce | RIW Sledovani a nastaveni polozek RozliSeni
registru dat
2273h Vybér metody pfepnuti na profil | A294 R/W |00 (pfepnuti pomoci svorky 2CH), -
zrychleni 2/zpomaleni 2, druhy 01 (pFepnuti pomoci nastaveni),
motor 02 (pfepnuti pouze v pfipadé,
ze je otaceni dopfedné/zpétné)
2274h Bod prechodu frekvence zrych- | A295 (horni) |R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
2275h  |leni 1 do zrychleni 2, A295 (dolni) | R/W
druhy motor
2276h Bod pfechodu frekvence zpoma- | A296 (horni) | R/W |0 az 40 000 0,01 [Hz]
2277h  |leni 1 na zpomaleni 2, A296 (dolni) | R/W
druhy motor
2278h (rezervovano) - - - -
az
230Bh
230Ch Druha elektronicka tepelna b212 R/W 0,20 x jmenovity proud 0,1 [%]
uroven az 1,00 x jmenovity proud
230Dh Druhy vybér elektronické b213 R/W |00 (snizeny kroutici moment), -
tepelné charakteristiky 01 (konstantni charakteristika krouticiho
momentu), 02 (volné nastaveni)
230Eh (rezervovano) - - - -
az
2315h
2316h Vybér meze pretiZeni, b221 R/W |00 (vypnuti), 01 (zapnuti pfi zrychleni |-
druhy motor a provozu za konstantnich otacek),
02 (zapnuti pfi provozu za konstantnich
otacek), 03 (zapnuti pfi zrychleni a pro-
vozu za konstantnich otacek [zvySeni
otacek pfi regeneraci])
2317h Urovel meze pretizeni, b222 R/W |100 az 2 000 0,1[%]
druhy motor
2318h Parametr meze pfetizeni, b223 R/W |1 az 30000 0,1[?]
druhy motor
2319h Nepouziva se - - Nedostupné -
az
2428h
2429h Uroven vystrahy pretizeni 2, C241 R/W |0 az2 000 0,1[%]
druhy motor
242Ah Nepouziva se - - Nedostupné -
az
2501h
2502h Vybér parametru druhého motoru | H202 R/W |00 (standardni parametr motoru), -
02 (parametr automatického ladéni)
2503h Vybér vykonu druhého motoru H203 R/W |00 (0,1 kW) — 15 (18,5 kW) -
2504h Vybér pocétu péld druhého H204 R/W |2/4/6/8/10/12/14/16/18/20/22/24/26/28/ |-
motoru 30/32/34/36/38/40/42/44/46/48
2505h Druha odezva otacek H205 R/W |1az 1000 1[%]
2506h Druhy stabilizacni parametr H206 R/W |0 az 255 1
2507h (rezervovano) - - - -
2508h (rezervovano) - - - -
az
2515h
2516h Parametr R1 druhého motoru H220 (horni) |R/W |1 az 65 535 0,001 [O]
2517h (rezervovano) - - - -
2518h Parametr R2 druhého motoru H221 (horni) |R/W |1 az 65 535 0,001 [O]
2519h (rezervovano) - - - -
251Ah Parametr L druhého motoru H222 (horni) |R/W |1 az 65 535 0,01 [mH]
251Bh (rezervovano) - - - -
251Ch Parametr lo druhého motoru H223 (horni) |R/W |1 az 65 535 0,01 [A]
251Dh | Parametr J druhého motoru H224 (horni) |R/W |1 az 9 999 000 0,001
251Eh H224 (dolni) | RIW
251Fh (rezervovano) - - - -
az
2524h
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Seznam dat ModBus Cast B4
C. Nazev funkce Kéd funkce | RIW Sledovani a nastaveni polozek RozliSeni

registru dat

2525h Parametr R1 druhého motoru H230 (horni) |R/W |1 az 65 530 0,001 [O]
(data automatického ladénti)

2526h (rezervovano) - - - -

2527h Parametr R2 druhého motoru H231 (horni) |R/W |1 az 65 530 0,001 [O]
(data automatického ladéni)

2528h (rezervovano) - - - -

2529h Parametr L druhého motoru H232 (horni) |R/IW |1 aZz 65 530 0,01 [mH]
(data automatického ladénti)

252Ah (rezervovano) - - - -

252Bh Parametr lo druhého motoru H233 (horni) |R/W |1 az 65 530 0,01 [A]
(data automatického ladénti)

252Ch | Parametr J druhého motoru H234 (horni) |R/W |1 az 9 999 000 0,001
(data automatického ladénti)

252Dh H234 (dolni) | R/W

252Eh ~ | Nepouziva se - - Nedostupné -
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Mapovdani komunikace ModBus Cast B-5

B-5 Mapovani komunikace ModBus
B-5-1 Funkce mapovani komunikace Modbus

B-5-1-1 Popis funkce
Cislo existujiciho registru je pfifazeno libovolnému &islu registru.
Seznam komunikace, ktera mize tuto funkci pouzivat, je uveden nize.

. Komunikace
1 Volitelny modul
Modbus (RS485)
USB

N

w

B-5-1-2 Nastaveni parametru
Nastaveni parametr( funkce mapovani Modbus:
P200 (rezim sériové komunikace): vybér rezimu komunikace
P201 az P210 (externi registr Modbus 1 az 10): vybér externiho registru
P211 az P220 (format registru Modbus 1 az 10): format externiho registru
P221 az P230 (stupnice registru Modbus 1 az 10): Normovani dat
P301 az P310 (vnitfni registr Modbus 1 az 10): vybér vnitfniho registru
Pocet zadanych registrd je omezen na maximalné 10.

B-5-1-2-1 P200 (rezim sériové komunikace): vybér rezimu komunikace

Kod funkce Nazev Nastaveni EU
PCOO RezZim sériové 00: Standardni 00
komunikace 01: Volné mapovani

00: Standardni registry Modbus podle seznamu v dodatku B-4.

01: Volné mapovani, kde Ize pouzit specialni registry v parametrech P201 az P210.
PFi zméné nastaveni se nova konfigurace okamzité projevi. (Pouze v pfipadé,
Ze méni¢ neni spustén.)

Nepfistupujte k registru mapovani komunikace Modbus v okamziku zmény
dat P200, abyste se vyhnuli neo¢ekdvanym operacim.

P201 az P230, P301 az P310: Po zméné téchto parametrd je nutné vypnout
a zapnout napajeni, aby se zmény projevily.

B-5-1-2-2 P201-P210 (externi registr Modbus 1 az 10): vybér externiho registru

Kéd funkce Nazev Nastaveni EU
Pedl R Externi registr Modbus 1 | 0000h az FFFFh 0000h
P20 az 10
Definuje adresy pouzité externi fidici jednotkou.
0000h se povazuje za nepouzivanou.
B-5-1-2-3 P301-P310 (vnitini registr Modbus 1 az 10): vybér vnitiniho registru

Kéd funkce Nazev Nastaveni EU
P301 R Vnitfni registr Modbus 1 | 0000h az FFFFh 0000h
P30 az 10

Definuje adresu vnitiniho registru, ktera bude propojena s externimi registry
v parametrech P201 az P210.
0000h se povazuje za nepouzivanou.
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Mapovani komunikace ModBus

Cast B-5

B-5-1-2-4 P211-P220 (format registru rozhrani Modbus 1 az 10): format externiho registru

348

Je mozné adresovat pouze registry Single Word, ale nékteré registry Double
Word je mozné adresovat pomoci Single Word s omezenym rozsahem.
Podrobnosti naleznete v dalSi tabulce.

C. registru R/W Nazev funkce Rozsah dat
1E21h R | (d001) Sledovani vystupni frekvence 0,00 az 400,00 [Hz]
1E22h R | (d004) Sledovani hodnoty zpétné vazby 0,00 az 10 000

smyc¢ky PID

1E23h R | (d007) Sledovani hodnoty vystupni frekvence | 0,00 az 40 000,00

1E24h R | (d008) Sledovani skute¢né frekvence -327,68 az 327,68 [Hz]

1E25h R | (d081) Sledovani chyby 1 -

1F31h R/W | (FO01) Nastaveni/sledovani vystupni frekvence | 0,0/pocateéni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F32h R/W | (FO02) Doba zrychleni 1 0,00 az 655,35 [s]

1F33h R/W | (FOO3) Doba zpomaleni 1 0,00 az 655,35 [s]

1F34h R/W | (A020) Vicekrokova reference otacek 0 0,00/pocatecni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F35h R/W | (A021) Vicekrokova reference otacek 1 0,00/pocatecni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F36h R/W | (A022) Vicekrokova reference otacek 2 0,00/pocatecni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F37h R/W | (A023) Vicekrokova reference otacek 3 0,00/pocatecni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F38h R/W | (A061) Horni mez frekvence 0,00/doIni mez frekvence
655,35 [HZ]

1F39h R/W | DoIni mez frekvence (A062) 0,00/pocatecni frekvence
az 655,35 [Hz]

1F3Ah R/W | (A069) Frekvence zastaveni zrychleni 0,00 az 655,35 [Hz]

1F3Bh R/W | (A145) Velikost pfidané frekvence 0,00 az 655,35 [Hz]

1F3Ch R/W | (A154) Frekvence zastaveni zpomaleni 0,00 az 655,35 [Hz]

1F3Dh R/W | (A156) Prah citlivosti akce uspani smycky PID | 0,00 az 655,35 [Hz]

1F3Eh R/W | (b007) Nastaveni frekvence dolni meze 0,00 az 655,35 [Hz]

pfifazeni frekvence

Kéd funkce Nazev Nastaveni EU
Pt R Format registru rozhrani | 00: bez znaménka 00
Pecn Modbus 1 az 10 01: se znaménkem

Pomoci tohoto parametru je mozné upravit data uzivatelského registru.

Kdyz jsou data zapsana do ménice, informace o znaménku parametr(i P211
az P220 se pouzije k pfevodu dat podle MX2.

PFiklad: Externi registr = se znaménkem, vnitfni registr = bez znaménka

Po pfevedeni zapornych dat na absolutni hodnotu se provede zapis po kont-
role horni a dolni meze.
ProtoZze v méni¢i MX2 data nemaji znaménko, jsou pfectena jako data bez
znameénka.

PFiklad: vné&j8i registr = se znaménkem, vnitini registr = se znaménkem
Po kontrole horni meze se data zapiSou data s minusem tak, jak jsou.
Data se znaménkem se prectou.



Mapovdani komunikace ModBus Cast B-5
B-5-1-2-5 P221-P230 (stupnice registru Modbus 1 az 10): Normovani dat
Kéd funkce Nazev Nastaveni EU
Peel R Stupnice registru Mod- 0,001 az 65,535 1 000
Pe3o bus 1 az 10
Pfi &teni nebo zapisu vnéjsi registru do vnitiniho zmérite méfitko dat.
Vysledek vypoctu je omezen na nasledujici rozsah:
Se znaménkem: -32 768 az 32 767
Bez znaménka: 0 az 65 535
B-5-1-3 Kéd chyby
Byly pfidany tyto nové kddy chyb:
(o3 Kod Popis
1 31h | Chyba pfifazeni Modbus
2 32h | Pfistup k registru duplikovani
C. Vnitini registr Externi registr Vysledek
1 0000h 0001h az FFFFh Chyba
(pocatecni hodnota)
2 0001h az FFFFh 0000h Chyba
(pocatecni hodnota)
3 0001h az FFFFh 0001h az FFFFh Normalni

B-5-1-3-1 Kontrola kombinaci pfridélovani registru

Jestlize se dva nebo vice vnitfnich registri nachazi ve stejném externim
registru, jsou pokladany za neplatné.

Stejnym zplsobem neni mozné dva nebo vice vnitfnich registrii alokovat do
jednoho externiho registru.

B-5-1-3-2 Prekryty externi registr

Kdyz se vnéjsi registr a opakovany pokus existujiciho registru prekryvaiji, pfi-
stup k registru neni dostupny.

Navic pokud je pfekryvajici se registr parametr Double Word, pfistup k regis-
tru pouzivany jako par je také zakazan.

Priklad:

Externi registr = 1 216 (pFekryti s vy33i vahou existujiciho registru: 1216h = A020.)
Vnitfni registr = 1201h (existujici registr: 1201h = A001)

Adresa 1216h bude asociovana se dvéma parametry, A020 a A0O1; protoze
to neni mozné, pouZije se pouze nastaveni mapovani komunikace Modbus
a znamena to, Ze je mozné pfistupovat pouze k nizsi nebo vy3si vaze para-
metru A020.

B-5-1-3-3 Nastaveni vnitiniho registru

Jako vnitfni registr neni mozné pouzit Double Word nebo neexistujici registr.
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Mapovani komunikace ModBus (o

B-5-1-4 Priklady

B-5-1-4-1 Kdyz se externi registr nepirekryva s existujicim registrem

P201 = externi registr: 4001h

P301 = vnitini registr: 120Fh (A013)
P221 = normovani: 1 000

P211 = format: bez znaménka
Hodnota A013: 33 (21h)

(1) ¢teni (Ox03)/registr objektu: Pfikaz externiho registru (4001h) Modbus
pouZzije registr Cislo —1

Pfenos: 01 03 40 00 00 01 91 CA

Pfijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnitini registr (120Fh)
Pfenos: 01 03 12 0E 00 01 EO B1
Pfijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(3) zapis (0x06)/registr objektu: Externi registr (4001h)
Pfenos: 01 06 40 00 00 30 9C 1E
Pfijem: 01 06 40 00 00 30 9C 1E

(4) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnitfni registr (120Fh)
Pfenos: 01 03 12 0E 00 01 EO B1
Pfijem: 01 03 02 00 30 B8 50

B-5-1-4-2 Kdyz se externi registr prekryva s existujicim registrem (1 slovo)

1. P201 = externi registr: 1201h (A001)
P301 = vnitfni registr: 1210h (A014)
P221 = normovani: 1 000
P211 = format: bez znaménka

2. P202 = externi registr: 5001h
P302 = vnitfni registr: 1201h (A001)
P222 = normovani: 1 000
P212 = format: bez znaménka

Hodnota A014: 100 (64h)
Hodnota A001: 1 (01h)

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr 1 (1201h)

Pfenos: 01 03 12 00 00 01 81 72
Pfijem: 01 03 02 00 64 BO AF

350



st B-5

[}

Mapovani komunikace ModBus C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnitfni registr 1 (1210h)
Pfenos: 01 03 12 OF 00 01 B1 71

Ptijem: 01 03 02 00 64 B9 AF

(3) zapis (0x06)/registr objektu: externi registr 1 (1201h)
Pfenos: 01 06 12 00 00 50 8C 8E

Pfijem: 01 06 12 00 00 50 8C 8E

(4) ¢teni (Ox03)/registr objektu: Vnitfni registr 1 (1210h)
Pfenos: 01 03 12 OF 00 01 B1 71
Pfijem: 01 03 02 00 50 B8 78

(5) &teni (0x03)/registr objektu: Externi registr 2 (5001h)
Pfenos: 01 03 50 00 00 01 95 OA
Pfijem: 01 03 02 00 01 79 84

B-5-1-4-3 Kdyz se externi registr prekryva s existujicim registrem (o 2 slova vyssi vaha)

P201 = externi registr: 1218h (A021 (horni))
P301 = vnitfni registr: 120Fh (A013)

P221 = normovani: 1 000

P211 = format: bez znaménka

Hodnota A013: 33 (21h)

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr (1218h)
Pfenos: 01 031217 00 01 31 76
Prijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnitini registr (120Fh)
Pfenos: 01 03 12 OE 00 01 EO B1
Prijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(3) ¢teni (0x03)/registr objektu: 1219h (A021 (dolni))
Pfenos: 01 031218 00 01 01 75
PFijem: 01 83 32 CO E5 (chyba 32h: pfistup k registru duplikace)

(4) zapis (0x10)/registr objektu: 1219h (A021 (dolni))

Pfenos: 01 10 12 18 00 02 04 00 00 10 00 2A 65
PFijem: 01 90 32 CD D5 (Chyba 32h: pfistup k registru duplikace)
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B-5-1-4-4 Kdyz se externi registr prekryva s existujicim registrem (o 2 slova nizsi vaha)

P201 = externi registr: 1217h (A020 (dolni))
P301 = vnitfni registr: 120Fh (A013)

P221 = normovani: 1 000

P211 = format: bez znaménka

Hodnota A013: 33 (21h)

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnéjsi registr (1217h)
Pfenos: 01 03 12 16 00 01 60 B6
PFijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: Vnitfni registr (120Fh)
Prenos: 01 03 12 OE 00 01 EO B1
PFijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(3) ¢teni (0x03)/registr objektu: 1216h (A020 (horni))
Pfenos: 01 03 12 15 00 01 90 B6
PFijem: 01 83 32 CO E5 (chyba 32h: pfistup k registru duplikace)

(4) zapis (0x10)/registr objektu: 1216h (A020 (horni))
Pfenos: 01 1012 15 00 02 04 00 00 10 00 EB FC
PFijem: 01 90 32 CD D5 (chyba 32h: pfistup k registru duplikace)

B-5-1-4-5 Kdyz neni vnitini registr spravny
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1. P201 = externi registr: 6001h
P301 = vnitfni registr: 0000h
P221 = normovani: 1 000
P211 = format: bez znaménka

2. P202 = externi registr: 6002h
P302 = vnitini registr: 1216h (A020 (horni))
P222 = normovani: 1 000
P212 = format: bez znaménka

3. P203 = externi registr: 6003h
P303 = vnitfni registr: 1217h (A020 (dolni))
P223 = normovani: 1 000
P213 = format: bez znaménka

4. P204 = externi registr: 6004h
P304 = vnitfni registr: 12FFh
P224 = normovani: 1 000
P214 = format: bez znaménka
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(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr 1 (6001h)
Pfenos: 01 03 60 00 00 01 9A OA
PFijem: 01 83 31 80 E4 (chyba 31h: chyba pfifazeni Modbus)

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr 2 (6002h)
Pfenos: 01 03 60 01 00 01 CB CA
PFijem: 01 83 31 80 E4 (chyba 31h: chyba pfifazeni Modbus)

(3) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr 3 (6003h)
Pfenos: 01 03 60 02 00 01 3B CA
PFijem: 01 83 31 80 E4 (chyba 31h: chyba pfifazeni Modbus)

(4) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr 4 (6004h)
Pfenos: 01 03 60 03 00 01 6A 0A
PFijem: 01 83 31 80 E4 (chyba 31h: chyba pfifazeni Modbus)

B-5-1-4-6 Kdyz neni vnéjsi registr spravny

1. P201 = externi registr: 6001h
P301 = vnitfni registr: 120Fh (A013)
P221 = normovani: 1 000
P211 = format: bez znaménka

2. P202 = externi registr: 6001h
P302 = vnitini registr: 1210h (A014)
P222 = normovani: 1 000
P212 = format: bez znaménka

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: externi registr (6001h)

Pfenos: 01 03 60 00 00 01 9A 0A
PFijem: 01 83 31 80 E4 (chyba 31h: chyba pfifazeni Modbus)
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B-5-2 Nastaveni Big/Little endian
B-5-2-1 Popis funkce

UmoZzZhuje zménu struktury zpravy komunikace Modbus, USB a volitelna
komunikace.

B-5-2-2 Nastaveni parametru
P400 (vybér Big endian/Little endian)

Koéd funkce Nazev Nastaveni EU
PH0O0 Vybér nastaveni Big/ 00: Big endian 00
Little endian 01: Little endian
02: Special endian

Priklad:
Data Word = 0x0102, data Double Word = 0x01020304
Data Word/Endian dat Word:

C. Big endian Little endian | Special endian
1 01 02 01
2 02 01 02

Data Double Word/Endian dat Double Word

C. Big endian Little endian | Special endian
1 01 04 03
2 02 03 04
3 03 02 01
4 04 01 02

Poznamka V pfipadé Upravy nebude softwarovy nastroj pracovat.

B-5-2-3 Obhospodarovani architektury Endian

Endian se pouzije pouze na data registru.
Nepouzije se na civku, &islo registru atd.

B-5-2-4 Tabulka parametru
P400: Zména tohoto parametru se projevi pfi zapnuti nebo pfi obnoveni.
B-5-2-5 Komunika¢ni prikazy, které muize tato funkce pouzivat

V nasledujici tabulce je seznam komunikaénich pfikazu, které mlze tato
funkce pouzivat

Prikaz komunikace Modbus (RS485, USB)

C. Kéd funkce Modbus Nazev funkce

1 03h Cteni uchovavaciho registru
2 06h Zapis do jednoho registru

3 10h Zapis do vice registrl

4 17h Cteni/zapis do vice registra
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B-5-2-6 Priklady
B-5-2-6-1 Big endian

B-5-2-6-2 Little endian

A013 = Cislo registru: 120Fh
Hodnota: 33 (21h)

F002 = Cislo registru: 1103h
Hodnota: 360 000 (57E40h)

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: 120Fh (A013)
Prenos: 01 03 12 OE 00 01 EO B1
PFijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: 1103h (FO02)
Pfenos: 01 03 11 02 00 02 60 F7
PFijem: 01 03 04 00 05 7E 40 CA 62

(3) zapis (0x06)/registr objektu: 120Fh (A013)/data zapisu: 100 (64h)
Pfenos: 01 06 12 OE 00 64 EC 9A
PFijem: 01 06 12 OE 00 64 EC 9A

(4) zapis (0x10)/registr objektu: 1103h (F002)/data zapisu: 74565 (12345h)
PFenos: 01 10 11 02 00 02 04 00 01 23 45 3B 25
PFijem: 01 10 11 02 00 02 E5 34

A013 = Cislo registru: 120Fh
Hodnota: 33 (21h)

F002 = Cislo registru: 1103h
Hodnota: 360 000 (57E40h)

(1) ¢teni (0x03)/registr objektu: 120Fh (A013)
Pfenos: 01 03 12 OE 00 01 EO B1
Prijem: 01 03 02 21 00 AO 14

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: 1103h (F002)
Pfenos: 01 03 11 02 00 02 60 F7
Prijem: 01 03 04 40 7E 05 00 8C BB

(3) zapis (0x06)/registr objektu: 120Fh (A013)/data zapisu: 100 (64h)
Pfenos: 01 06 12 OE 64 00 C7 B1
Ptijem: 01 06 12 OE 64 00 C7 B1

(4) zapis (0x10)/registr objektu: 1103h (F002)/data zapisu: 74565 (12345h)

Pfenos: 01 10 11 02 00 02 04 45 23 01 00 57 70
Pfijem: 01 10 11 02 00 02 E5 34
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B-5-2-6-3 Special endian
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A013 = Cislo registru: 120Fh
Hodnota: 33 (21h)

F002 = Cislo registru: 1103h
Hodnota: 360 000 (57E40h)

(1) &teni (0x03)/registr objektu: 120Fh (A013)
Pfenos: 01 03 12 0E 00 01 EO B1
Pfijem: 01 03 02 00 21 78 5C

(2) ¢teni (0x03)/registr objektu: 1103h (FO02)
Pfenos: 01 03 11 02 00 02 60 F7
Pfijem: 01 03 04 7E 40 00 05 23 CC

(3) zapis (0x06)/registr objektu: 120Fh (A013)/data zapisu: 100 (64h)
Pfenos: 01 06 12 OE 00 64 EC 9A
PFijem: 01 06 12 OE 00 64 EC 9A

(4) zapis (0x10)/registr objektu: 1103h (FO02)/data zapisu: 74565 (12345h)
Pfenos: 01 10 11 02 00 02 04 23 45 00 01 69 B7
PFijem: 01 10 11 02 00 02 E5 34



C-1

Dodatek C

Tabulky nastaveni parametri pohonu

Uvod

V tomto dodatku se nachazi seznam uZivatelsky programovatelnych parame-
trd ménicu fady MX2 a vychozi hodnoty typu dodavanych v EU a USA. Pravy
sloupec je prazdny, abyste si mohli zapsat hodnoty, které jste zménili z vycho-
zich nastaveni. Pro vétSinu pouZziti je tfeba zménit jen nékolik parametrd. V tomto
dodatku jsou uvedeny parametry ve formatu orientovaném na klavesnici ménice.

Nastaveni parametri pro vstup pomoci klavesnice

Ménice Fady MX2 nabizi mnoho funkci a parametru, které mohou konfigurovat
uzivatelé. Doporu€ujeme, abyste si poznamenali vSechny upravené parametry,
kvuli odstranovani problém( nebo obnové po ztraté dat parametra.

Model ménice MX2 Tyto informace se nachézi
na Stitku charakteristik
nachazejicim se na pravé

¢. MFG strané ménice.

C-2-1 Parametry hlavniho profilu

Poznamka Zatrzitko ,v* u parametru b031=10 zobrazuje dostupné parametry, jestlize ma
parametr b031 hodnotu ,10% pfistup s vysokou urovni.
Parametry skupiny ,,F* Vychozi nastaveni | b031=10 Uzivatelské
Kéd Nazev (EV) nastaveni
funkce

FO01 Nastaveni/sledovani vystupni frekvence | 0,00 v
F002 Doba zrychleni 1 10,00 4
F202 Druha doba zrychleni 1 10,00 v
FO03 Doba zpomaleni 1 10,00 v
F203 Druha doba zpomaleni 1 10,00 v
F004 Vybér sméru otd€eni pomoci ovlada- |00 x

ciho panelu
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Nastaveni parametrii pro vstup pomoci klavesnice

Cast C-2

C-2-2 Standardni funkce
Poznamka Zatrzitko ,v* u parametru b031=10 zobrazuje dostupné parametry, jestlize ma
parametr b031 hodnotu ,10% pfistup s vysokou urovni.
Parametry skupiny ,,A* Vychozi nastaveni | b031=10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce

A001 Vybér referencni frekvence 01 x
A201 Vybér referenéni frekvence, druhymotor | 01 x
A002 Vybér pfikazu spusténi 01 x
A202 Vybér pfikazu spusténi, druhy motor | 01 x
A003 Zakladni frekvence 50,0 x
A203 Druha nastavena zakladni frekvence 50,0 x
A004 Maximalni frekvence 50,0 x
A204 Druha maximalni frekvence 50,0 x
A005 Vybér O/0lI 00 x
AO011 Pocatecni frekvence O 0,00 x
A012 Koncova frekvence O 0,00 x
A013 Pocate¢ni pomér O 0 x
A014 Koncovy pomér O 100 x
A015 Poc¢atecni vybér O 01 x
A016 Vzorkovani O, 02, Ol 8 x
A017 Vybér programovani pohonu (EzSQ) |00 x
A019 Vicekrokovy vybér rychlosti/otacek 00 x
A020 Vicekrokova reference otacek 0 6,00 v
A220 Druha vicekrokova reference otacek 0 | 6,00 v
A021 Reference vicekrokovych otacek 1 0,00 v
A022 Reference vicekrokovych otacek 2 0,00 v
A023 Reference vicekrokovych otacek 3 0,00 v
A024 Reference vicekrokovych otacek 4 0,00 v
A025 Reference vicekrokovych otacek 5 0,00 v
A026 Reference vicekrokovych otacek 6 0,00 v
A027 Reference vicekrokovych otacek 7 0,00 v
A028 Reference vicekrokovych otacek 8 0,00 v
A029 Reference vicekrokovych otacek 9 0,00 v
A030 Reference vicekrokovych otacek 10 0,00 v
A031 Reference vicekrokovych otacek 11 0,00 v
A032 Reference vicekrokovych otacek 12 0,00 v
A033 Reference vicekrokovych otacek 13 0,00 v
A034 Reference vicekrokovych otacek 14 0,00 v
AO035 Reference vicekrokovych otacek 15 0,00 v
AO038 Frekvence krokového posunu 6,00 v
A039 Vybér zastaveni rezimu krokového 04 x

posunu
A041 Vybér zvySeni krouticiho momentu 00 x
A241 Druhy vybér zvySeni krouticiho momentu | 00 x
A042 Napéti ruéniho zvySeni krouticiho 1,0 v
A242 momentu 1,0 v

Druhé napéti ru¢niho zvyseni krouti-

ciho momentu
A043 Frekvence ru¢niho zvy$eni krouticiho |5,0 4
A243 momentu 5’0 v

Druha frekvence ru¢niho zvyseni
krouticiho momentu
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Parametry skupiny ,,A“ Vychozi nastaveni | b031=10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaveni
funkce
A044 Vybér charakteristiky V/f 00 x
A244 Druhy vybér charakteristiky V/f 00 x
A045 Zisk vystupniho napéti 100 4
A245 Zisk vystupniho napéti, druhy motor 100 v
A046 Zisku kompenzace napéti automatic- | 100 v
kého zvySeni krouticiho momentu
A246 Druhy zisk kompenzace napéti auto- | 10g v
matického zvyseni krouticiho momentu
A047 Zisk kompenzace skluzu automatic- 100 4
kého zvySeni krouticiho momentu
A247 Druhy zisk kompenzace skluzu auto- | 100 v
matického zvyseni krouticiho momentu
A051 Vybér brzdéni stejnosmérnym proudem | 01
A052 Frekvence brzdéni stejnosmérnym 0,50
proudem
AO053 Prodleva stejnosmérného brzdéni 0,0
A054 Brzdna energie stejnosmérného brzdéni | 50
40
A055 Doba stejnosmérného brzdéni 0,5
A056 Vybér metody brzdéni stejnosmérnym |01
proudem
A057 Poc&ateéni brzdna energie stejnosmér- | 0 x
ného brzdéni
A058 Pocateéni doba stejnosmérného brzdéni | 0,0 x
A059 Nosna frekvence brzdéni stejnosmér- |5,0 x
nym proudem
A061 Horni mez frekvence 0,00 x
A261 Druha horni mez frekvence 0,00 x
A062 Dolni mez frekvence 0,00 x
A262 Druha dolni mez frekvence 0,00 x
A063, Skokova frekvence 1 az 3 0,00 x
A065,
A067
A064, Sitka skokové frekvence 1 az 3 0,50 x
A066,
A068
A069 Frekvence zastaveni zrychleni 0,00 x
AQ070 Doba zastaveni zrychleni 0,0 x
A071 Vybér smycky PID 00 x
AQ072 Zisk prvku P smycky PID 1,0 v
A073 Zisk prvku | smycky PID 1,0 v
A074 Zisk prvku D smycky PID 0,00 v
A075 Méfitko PID 1,00 x
A076 Vybér zpétné vazby smycky PID 00 x
A077 Obracena funkce smyc¢ky PID 00 x
AQ078 Funkce omezeni vystupu smycky PID |0,0 x
A079 Dopfedny vybér PID 00 x
A081 Vybér AVR 02 x
A281 Vybér AVR, druhy motor 02 x
A082 Vybér napéti AVR 230/400 x
A282 Vybér napéti AVR, druhy motor 230/400 x
A083 Casova konstanta filtru AVR 0,300 x
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Cast C-2

Parametry skupiny ,,A“ Vychozi nastaveni | b031=10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaveni
funkce

A084 Zisk zpomaleni AVR 100 x

A085 ReZim provozu Setfici energii 00 x

A086 Odpovéd Setfici energii/Uprava pfesnosti | 50,0 v

A092 Doba zrychleni 2 10,00 v

A292 Druha doba zrychleni 2 10,00 v

A093 Doba zpomaleni 2 10,00 4

A293 Druha doba zpomaleni 2 10,00 v

A094 Ur&uje metodu pfepnuti na profil 00 x
zrychleni 2/zpomaleni 2.

A294 Vybér metody pfepnuti na profil zrych- | 00 x
leni 2/zpomaleni 2, druhy motor

A095 Bod pfechodu frekvence ze zrychleni 1 | 0,00 x

A295 na zrychleni 2
Bod prechodu frekvence zrychleni 1 0,00 x
do zrychleni 2, druhy motor

A096 Bod pfechodu frekvence zpomaleni 1 | 0,00 x
na zpomaleni 2

A296 Bod pfechodu frekvence zpomaleni 1 | 0,00 x
na zpomaleni 2, druhy motor

A097 Vybér kfivky zrychleni 01

A098 Vybér kfivky zpomaleni 01

A101 Pocatecni frekvence aktivniho roz- 0,00 x
sahu vstupu Ol

A102 Koncova frekvence aktivniho rozsahu | 0,00 x
vstupu Ol

A103 Pocatecni frekvence aktivniho roz- 20 x
sahu vstupu Ol

A104 Koncovy pomeér aktivniho rozsahu 100 x
vstupu Ol

A105 Zapnuti po¢atecni frekvence vstupu Ol | 00 x

A131 Parametr kfivky zrychleni 02 x

A132 Parametr kfivky zpomaleni 02 x

A141 Nastaveni vstupu A provozni frekvence |02 x

A142 Nastaveni vstupu B provozni frekvence |03 x

A143 Vybér ovladaciho panelu 00 x

A145 Velikost pfidané frekvence 0,00 x

A146 Smér pficteni frekvence 00 x

A150 Pomeér kfivky EL-S 1 pfi zrychleni 10 x

A151 Pomeér kfivky EL-S 2 pfi zrychleni. 10 x

A152 Pomeér kfivky EL-S 1 pfi zpomaleni 10 x

A153 Pomér krivky EL-S 2 pfi zpomaleni 10 x

A154 Frekvence zastaveni zpomaleni 0,00 x

A155 Doba zpomalovani 0,0 x

A156 Prah citlivosti akce uspani smycky PID | 0,00 x

A157 Prodleva akce uspani smycky PID 0,0 x

A161 Pocatek aktivniho rozsahu vstupu [VR] | 0,00 x

A162 Konec aktivniho rozsahu vstupu [VR] |0,00 x

A163 Poc&éatecni proud aktivniho rozsahu 0 x
vstupu [VR]

A164 Koncové napéti aktivniho rozsahu 100 x
vstupu [VR]

A165 Zapnuti pocate¢ni frekvence vstupu [VR] | 01 x
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C-2-3 Funkce jemného ladéni

Parametry skupiny ,,B* Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaveni
funkce
b001 Vybér opakovani 00 x
b002 Povolena kratka doba pferuSeni napajeni | 1,0 x
b003 Doba ¢ekani na opakovani 1,0 x
b004 Chvilkové preruseni napajeni/vypnuti | 00 x
v dusledku podpéti pfi vybéru zastaveni
b005 Vybér doby opakovani po preruseni |00 x
napajeni
b007 Nastaveni frekvence doIni meze 0,00 x
pfifazeni frekvence
b008 Vybér opakovani vypnuti 00 x
b010 Vybér doby opakovani pfepéti/nadproudu | 3 x
b011 Doba ¢ekani na opakovani vypnuti 1,0 x
b012 Elektronicka tepelna uroven Jmenovity proud x
b212 Druha elektronicka tepelna uroven Jmenovity proud x
b013 Vybér elektronické tepelné 00 x
charakteristiky
b213 Druhy vybér elektronické tepelné 00 x
charakteristiky
b015 Volné nastaveni, elektronicko-tepelna |0 x
frekvence 1
b016 Volné nastaveni, elektronicko-tepelna | 0,00 x
frekvence 1
b017 Volné nastaveni, elektronicko-tepelna |0 x
frekvence 2
b018 Volné nastaveni, elektronicko-tepelna | 0,00 x
frekvence 2
b019 Volné nastaveni, elektronicko-tepelna |0 x
frekvence 3
b020 Volné nastaveni, elektronicko-tepelné 3 | 0,00 x
b021 Vybér meze pfetizeni 01 x
b221 Vybér meze pretizeni, druhy motor 01 x
b022 Urove meze pretizeni Jmenovity proud x | %
1,5 (HD)
1,2 (ND)
b222 Urovef meze pretizeni, druhy motor | Jmenovity proud x |
1,5 (HD)
1,2 (ND)
b023 Parametr meze pretizeni 1,0 x
b223 Parametr meze pfetiZeni, druhy motor | 1,0 x
b024 Vybér meze pfetizeni 01 x
b025 Uroven meze pretizeni 2 1,50 x jmenovity x
proud
b026 Parametr meze pfetizeni 2 1,00 x
b027 Funkce potla¢eni nadproudu 00
b028 Uroveri opakovaného spusténi Jmenovity proud x
aktivniho pfifazeni frekvence
b029 Parametr opakovaného spusténi 0,50 x
aktivniho pfifazeni frekvence
b030 Pocatec¢ni frekvence pfi opakovaném |00 x
spusténi aktivniho pfifazeni frekvence
b031 Vybér softwarového zamku 01 x
b033 Parametr délky kabelu motoru 10 v
b034 Nastaveni doby spusténi/doby zapnuti |0 x
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brzdéni

Parametry skupiny ,,B“ Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaven
funkce
b035 Vybér omezeni sméru otaceni 00 x
b036 Vybér spusténi pfi snizeném napéti 2 x
b037 Vybér zobrazeni 00 x
b038 Vybér pocate¢ni obrazovky 001 x
b039 Vybér funkce automatického 00 x
nastaveni uzivatelského parametru
b040 Vybér meze krouticiho momentu 00
b041 Mez krouticiho momentu 1 (dopfedné |200
napajeni v rezimu ¢tyf kvadrantu)
b042 Mez krouticiho momentu 2 (zpétna 200 x
regenerace v rezimu ¢tyf kvadrant()
b043 Mez krouticiho momentu 3 (zpétné 200 x
napajeni v rezimu &tyf kvadrant()
b044 Mez krouticiho momentu 4 (dopfedna |200 x
regenerace v rezimu &tyf kvadrant()
b045 Vybér LADSTOP krouticiho momentu |00 x
b046 Vybér zabranéni zpétného chodu 00 x
b049 Vybér dudlni skaly 00 x
b050 Vybér funkce bez zastaveni pfi 00 x
docasném pferuseni napajeni
b051 Spoustéci napéti funkce bez zasta- 220/440 x
veni pfi doGasném preruseni napéti
b052 Uroveri zpomaleni do zastaveni 360/720 x
funkce bez zastaveni pfi do¢asném
preruseni napajeni
b053 Doba zpomaleni funkce bez zastaveni | 1,00 x
pfi do€asném pieruseni napajeni
b054 Zpomaleni zacinajici funkci bez zasta- | 0,00 x
veni pfi do€asném preruseni napajeni
b060 Uroveti horni meze komparatoru oken O | 100 v
b061 Uroveri dolni meze komparatoru oken O | 0 4
b062 Sitka hystereze komparatoru oken O |0 v
b063 Urovei horni meze komparatoru oken Ol | 100 v
b064 Uroveni dolni meze komparéatoru oken Ol | 0 v
b065 Sitka hystereze komparatoru oken Ol |0 v
b070 Urovef analogového provozu no x
pfi odpojeni O
b071 Urovef analogového provozu no x
pfi odpojeni Ol
b075 Okolni teplota 40 x
b078 Smazani stfedni hodnoty vykonu 00 v
b079 Nasobitel zobrazeni stfedni hodnoty |1
vykonu
b082 Pocdateéni frekvence 0,50 x
b083 Nosna frekvence 10,0 x
b084 Vybér inicializace 00 x
b085 Vybér parametru inicializace 01 x
b086 Koeficient pfevodu frekvence 1,00 v
b087 Vybér klavesy zastaveni 00 x
b088 Vybér zastaveni s volnobéhem 00 x
b089 Automatické snizeni nosné frekvence |01 x
b090 Mira pouziti funkce regenerativniho 0,0 x
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Parametry skupiny ,,B“ Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaveni
funkce
b091 Vybér zastaveni 00 x
b092 Rizeni ventilatoru 01 x
b093 Cista uplynula doba ventilatoru 00 x
b094 Inicializace cilovych dat 00 x
b095 Vybér provozu regenerativniho brzdéni | 00 x
b096 Uroveh zapnuti funkce regenerativ- 360/720 x
niho brzdéni
b097 Odpor BRD 100,0 x
b100 Nezavisla V/f frekvence 1 0 x
b101 Nezavislé V/F napéti 1 0,0 x
b102 Nezavisla V/f frekvence 2 0 x
b103 Nezavislé V/f napéti 2 0,0 x
b104 Nezavisla V/F frekvence 3 0 x
b105 Nezavislé V/F napéti 3 0,0 x
b106 Nezavisla V/F frekvence 4 0 x
b107 Nezavislé V/F napéti 4 0,0 x
b108 Nezavisla V/F frekvence 5 0 x
b109 Nezavislé V/F napéti 5 0,0 x
b110 Nezavisla V/F frekvence 6 0 x
b111 Nezavislé V/F napéti 6 0,0 x
b112 Nezavisla V/F frekvence 7 0 x
b113 Nezavislé V/F napéti 7 0,0 x
b120 Vybér fizeni brzdy 00 x
b121 Cekaci doba brzdy na uvolnéni 0,00 x
b122 Cekaci doba brzdy na zrychleni 0,00 x
b123 Cekaci doba brzdy na zastavovani 0,00 x
b124 Cekaci doba brzdy na potvrzeni 0,00 x
b125 Frekvence uvolnéni brzdy 0,00 x
b126 Proud uvolnéni brzdy Jmenovity proud x
b127 Frekvence vstupu brzdy 0,00 x
b130 Vybér funkce ochrany proti pfepéti 01 x
pfi zpomaleni
b131 Uroven ochrany prepéti pfi zrychleni | 380/760 x
b132 Parametr ochrany proti pfepéti 1,00 x
b133 Nastaveni proporcéniho zisku pfepé- 0,20 4
tové ochrany
b134 Nastaveni integracniho €asu pfepé- 1,0 4
tové ochrany
b145 Rezim vstupu GS 00 x
b150 Externi ovladaci panel pfipojen 001 v
b160 Prvni parametr dualni kontroly 001 v
b161 Druhy parametr dualni kontroly 002 v
b163 Nastavena sledovana frekvence 00 v
b164 Vychozi nastaveni po automatickém | 00 x
navratu
b165 Akce po ztraté komunikace s externim | 02 v
ovladacim panelem
b166 Vybér &teni/zapisu dat 00 x
b171 Rezim vybéru ménice 00 x
b180 Inicializace spoustéce 00
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Cast C-2

Parametry skupiny ,,B Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaveni
funkce
b190 Nastaveni hesla A 0000 x
b191 Ovéreni hesla A e x
b192 Nastaveni hesla B 0000 x
b193 Ovéfeni hesla B e x
b910 El. tepelny deset. rezim 00 x
b911 El. tep. deset. Cas 600,00 x
b912 El. tep. des. konst. ¢as 120,00 x
b913 El. tep. ak. zisk 100,0 x
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[}

st C-2

C-2-4 Funkce inteligentnich svorek

(dopfedna regenerace)

Parametry skupiny ,,C* Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
C001 Vybér multifunkéniho vstupu 1 00 x
C002 Vybér multifunkéniho vystupu 2 01 x
C003 Vybér multifunkéniho vystupu 3 12 x
C004 Vybér multifunkéniho vystupu 4 18 x
C005 Vybér multifunkéniho vystupu 5 02 x
C006 Vybér multifunkéniho vystupu 6 03 x
Coo7 Vybér multifunkéniho vystupu 7 06 x
CO11 Vybér operace multifunkéniho vystupu 1 | 00 x
C012 Vybér operace multifunkéniho vystupu 2 | 00 x
C013 Vybér operace multifunkéniho vystupu 3 | 00 x
Co14 Vybér operace multifunkéniho vystupu 4 | 00 x
Co015 Vybér operace multifunkéniho vystupu 5 | 00 x
C016 Vybér operace multifunkéniho vystupu 6 |00 x
Cco17 Vybér operace multifunkéniho vystupu 7 | 00 x
Cc021 Vybér svorky multifunkéniho vystupu 11 |00 x
C022 Vybér svorky multifunkéniho vystupu 12 | 01 x
C026 Vybér funkce vystupu relé (AL2, AL1) |05 x
Cco27 Vybér svorky [EO] 07 x
C028 Vybér AM 00 x
C030 Referenéni hodnota sledovani digital- | Jmenovity proud v
niho proudu
C031 Vybér kontaktu svorky multifunkéniho | 00 x
vystupu 11
C032 Vybér kontaktu svorky multifunkéniho | 00 x
vystupu 12
C036 Vybér kontaktu vystupu relé (AL2, AL1) |01 x
C038 ReZim vystupu signalu nizkého zatizeni |01 x
C039 Uroven detekce malého zatizeni Jmenovity proud x
C040 ReZim vystupu signalu vystrahy pretizeni | 01 x
C041 Uroven vystrahy pretizeni Jmenovity proud x
C241 Uroven vystrahy pretizeni, druhy motor | Jmenovity proud x
Cc042 Dosazeni frekvence pfi zrychleni 0,00 x
C043 Dosazeni frekvence pfi zpomaleni 0,00 x
C044 Prilis velka uroveri odchylky smycky PID |3 x
C045 Dosazeni frekvence pfi zrychleni 2 0,00 x
C046 Dosazeni frekvence pfi zpomaleni 2 0,00 x
C047 Prevod méfitka sledu pulzd pro vystup EO | 1,00 v
C052 Horni mez zpétné vazby smycky PID | 100 x
C053 Dolni mez zpétné vazby smycky PID |0 x
C054 Vybér pfili§ velkého/malého 00 x
krouticiho momentu
C055 Uroven pFekrogeni krouticiho momentu | 100 x
(dopfedny chod)
C056 Uroven prekrogeni krouticiho momentu | 100 x
(zpétna regenerace)
C057 Uroven prekrogeni krouticiho momentu | 100 x
(zpétny chod)
C058 Uroven prekroéeni krouticiho momentu | 100 x
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Cast C-2

Parametry skupiny ,,C* Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
C059 Rezim vystupu signalu pfili§ velkého/ |01 x
malého krouticiho momentu
C061 Uroven tepelné vystrahy 90 x
C063 Uroven detekce frekvence 0 Hz 0,00 x
Co064 Uroven vystrahy pFehrati chladiciho Zebra | 100 x
Cco71 Vybér rychlost komunikace (v baudech) |05 x
Co72 Vybér Cisla komunikacni stanice 1 x
C074 Vybér parity komunikace 00 x
C075 +Vybér koncového bitu komunikace 01 x
C076 Vybér chyby komunikace 02 x
Cco77 Casovy limit chyby komunikace 0,00 x
Co078 Doba ¢ekani komunikace 0 x
C081 Uprava O 100,0 4
€082 Uprava Ol 100,0 v
€085 Uprava termistoru 100,0 v
C091 Vybér rezimu ladéni 00 x
C096 Vybér komunikace 00 x
C098 Pocate¢ni adresa EzCOM nadfazené |1 x
jednotky
C099 Konec¢na adresa EzZCOM nadfazené 1 x
jednotky
C100 Spousté¢ EzCOM 00 x
C101 Vybér UP/DWN 00 x
C102 Vybér obnoveni 00 x
C103 Vybér pfifazeni frekvence 00 x
C104 Rezim smazani UP/DWN 00 x
C105 Nastaveni zisku EO 100 v
C106 Nastaveni zisku AM 100 v
C109 Nastaveni predpéti AM 0 v
C111 Urovefi vystrahy pretizeni 2 Jmenovity proud x
C130 Prodleva vystupu 11 pfi zapnuti 0,0 x
C131 Prodleva vystupu 11 pfi vypnuti 0,0 x
C132 Prodleva vystupu 12 pfi zapnuti 0,0 x
C133 Prodleva vystupu 12 pfi vypnuti 0,0 x
C140 Prodleva vystupu relé pfi zapnuti 0,0 x
C141 Prodleva vystupu relé pfi vypnuti 0,0 x
C142 Vybér 1 signélu logického vystupu 1 00 x
C143 Vybér 2 signalu logického vystupu 1 00 x
C144 Vybér operatoru signalu logického 00 x
vystupu 1
C145 Vybér 2 signalu logického vystupu 1 00
C146 Vybér 2 signalu logického vystupu 2 00
C147 Vybér operatoru signélu logického 00 x
vystupu 2
C148 Vybér 1 signalu logického vystupu 3 00
C149 Vybér 3 signélu logického vystupu 2 00 x
C150 Vybér operatoru signalu logického 00 x
vystupu 3
C160 Doba odezvy vstupni svorky 1 1 x
C161 Doba odezvy vstupni svorky 2 1
c162 Doba odezvy vstupni svorky 3 1 x
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Parametry skupiny ,,C* Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
C163 Doba odezvy vstupni svorky 4 1 x
C164 Doba odezvy vstupni svorky 5 1 x
C165 Doba odezvy vstupni svorky 6 1 x
C166 Doba odezvy vstupni svorky 7 1 x
C169 Cas vicestupfiového uréeni otaéek/polohy |0 x
C-2-5 Funkce konstant motoru
Parametry skupiny ,,H* Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
HO01 Vybér automatického ladéni 00 x
HO002 Vybér parametru motoru 00 x
H202 Vybér parametru druhého motoru 00 x
HO003 Vybér vykonu motoru Uréeno vykonem x
H203 | Vybér vykonu druhého motoru modelu kazdého |«
ménice.
HO004 Vybeér poctu pold motoru 4 x
H204 Vybér pocétu pélt druhého motoru 4 x
H005 Odezva otacek 100 v
HO05 Druh& odezva otacek 100 v
HO006 Stabilizacni parametr 100 v
H206 Druhy stabiliza&ni parametr 100 v
HO020 Parametr motoru R1 Zalezi na vykonu x
H220 Parametr R1 druhého motoru motoru. x
HO021 Parametr motoru R2 ZaleZi na vykonu x
H221 Parametr R2 druhého motoru motoru. x
H022 Parametr motoru L Zalezi na vykonu x
H222 Parametr L druhého motoru motoru. x
HO023 Parametr motoru lo Zalezi na vykonu x
H223 Parametr lo druhého motoru motoru. x
HO024 Parametr motoru J Z4aleZi na vykonu x
H224 Parametr J druhého motoru motoru. x
HO030 Parametr motoru R1 Zalezi na vykonu x
(data automatického ladénti) motoru.
H230 Parametr R1 druhého motoru x
(data automatického ladénti)
HO31 Parametr motoru R2 Zalezi na vykonu x
(data automatického ladénti) motoru.
H231 Parametr R2 druhého motoru x
(data automatického ladéni)
H032 Parametr motoru L Zalezi na vykonu x
(data automatického ladéni) motoru.
H232 Parametr L druhého motoru x
(data automatického ladénti)
HO033 Parametr motoru lo ZaleZi na vykonu x
(data automatického ladénti) motoru.
H233 Parametr lo druhého motoru x
(data automatického ladéni)
HO034 Parametr motoru J Zalezi na vykonu x
(data automatického ladénti) motoru.
H234 Parametr J druhého motoru x

(data automatického ladénti)
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HO50 Zisk ¢lenu P pii kompenzaci skluzu pro | 0,20 v
fizeni V/f se zapnutou zpétnou vazbou
H051 Zisk ¢lenu | pfi kompenzaci skluzu pro |2 v
fizeni V/f se zapnutou zpétnou vazbou
H102 Vybér kodu motoru PM 00 x
H103 Vykon motoru PM Zavislé na kW x
H104 Vybér pocétu péli motoru PM 4 x
H105 Jmenovity proud PM Jmenovity proud x
H106 PM parametr R Zavislé na kW x
H107 PM parametr Ld Zavislé na kW x
H108 PM parametr Lq Zavislé na kW x
H109 PM parametr Ke Zavislé na kW x
H110 PM parametr J Zavislé na kW x
H111 PM parametr R Zavislé na kW x
(data automatického ladéni)
H112 PM parametr Ld Zavislé na kW x
(data automatického ladénti)
H113 PM parametr Lq Zavislé na kW x
(data automatického ladénti)
H116 Odezva rychlosti PM 100 4
H117 Pocatecni proud PM 70,00 4
H118 Pocatecni ¢as PM 1,00 v
H119 Stabilizacni konstanta PM 100 v
H121 Minimalni frekvence PM 8,0 v
H122 Proud bez zatéze PM 10,00 4
H123 Pocateéni metoda PM 00 x
H131 Cekani PM IMPE 0 V 10 x
H132 Cekani na detekci PM IMPE 10 x
H133 Detekce PM IMPE 30 x
H134 Zisk napéti PM IMPE 100 x
C-2-6 Funkce rozsirujici karty
Parametry ,P“ se objevi pfi pfipojeni rozSifujici moznosti.
Parametry skupiny ,,P“ Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
P001 Vybér operace pfi chyb& moznosti 1 | 00 x
P003 Vybér svorky EA 00 x
P004 Rezim vstupu sledu pulzt zpétné vazby | 00 x
P0O11 Pulzy n-kodéru 512 x
P012 Vybér jednoduchého fizeni polohy |00 x
P014 Soucinitel skluzu 125,0 x
P015 Rychlost skluzu 5,00 x
P0O17 Rozsah polohovani 50 x
P026 Uroveri detekce chyby nadmérné 115,0 x
rychlosti
P027 Uroven detekce chyby odchylky 10,00 x
rychlosti
PO31 Typ vstupu doby zrychleni/zpomaleni | 00 x
P033 Vybér vstupu referenéniho krouti- 00

ciho momentu
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P034 Nastaveni referen¢niho krouticiho |0 v
momentu

P036 Rezim klidového krouticiho 00 x
momentu

PO37 Hodnota klidového krouticiho 0 v
momentu

P038 Vybér polarity klidového krouticiho |00 x
momentu

P039 Hodnota omezeni otacek pfi fizeni | 0,00 4
krouticiho momentu (dopfedny chod)

P040 Hodnota omezeni otacek pfi fizeni | 0,00 v
krouticiho momentu (zpétny chod)

P041 Doba prepnuti fizeni otacek/ 0 v
krouticiho momentu

P044 Sitova komunikace — ¢asovac 1,00 x
watchdog

P045 Nastaveni operace pfi chybé 00 x
komunikace

P046 Cislo instance 1 x

P048 Nastaveni operace pfi detekovani 00 x
rezimu necinnosti

P049 Nastaveni polarity otacek 0 x

P055 Méfitko frekvence sledu pulzl 1,5 x

P056 Casova konstanta filtru frekvence 0,10 x
sledu pulz

PO57 Klidové mnozstvi frekvence 0
sledu pulzl

P058 Mez frekvence sledu pulzl 100 x

P059 Odpojeni napajeni sledu pulzu 1,00 x

P060 Vicekrokova poloha — pfikaz 0 0 v

P061 Vicekrokova poloha — pfikaz 1 0 v

P062 Vicekrokova poloha — pfikaz 2 0 v

P063 Vicekrokova poloha — pfikaz 3 0 v

P064 Vicekrokova poloha — pfikaz 4 0 v

P065 Vicekrokova poloha — pfikaz 5 0 v

P066 Vicekrokova poloha — pfikaz 6 0 v

P0O67 Vicekrokova poloha — pfikaz 7 0 v

P068 ReZim nulového navratu 00 v

P069 Vybér sméru nulového navratu 00 v

PO70 Frekvence nulového navratu 5,00 v
za nizkych otacek

PO71 Frekvence nulového navratu 5,00 v
za vysokych otacek

PO72 Specifikace rozsahu polohovani 268 435 455 v
(dopfedny chod)

PO73 Specifikace rozsahu polohovani —268 435 455 v
(zpétny chod)

P0O75 Rezim polohovani 00 v

PO77 Casovy limit odpojeni n-kodéru 1,0 4

P080 Rozsah opakovaného spusténi 0 x
polohovani

P081 Ulozeni polohy pfi vypnuti napajeni |00 x

P082 Aktualni poloha pfi vypnuti 0 v
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Parametry skupiny ,,P“ Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EV) nastaven
funkce
P083 Data prednastavené polohy —268 435 455 az v
268 435 455

P100 Parametry programovani 0 v
pohonu U(00)

P101 Parametry programovani 0 v
pohonu U(01)

P102 Parametry programovani 0 v
pohonu U(02)

P103 Parametry programovani 0 v
pohonu U(03)

P104 Parametry programovani 0 v
pohonu U(04)

P105 Parametry programovani 0 v
pohonu U(05)

P106 Parametry programovani 0 v
pohonu U(06)

P107 Parametry programovani 0 v
pohonu U(07)

P108 Parametry programovani 0 v
pohonu U(08)

P109 Parametry programovani 0 v
pohonu U(09)

P110 Parametry programovani 0 v
pohonu U(10)

P111 Parametry programovani 0 v
pohonu U(11)

P112 Parametry programovani 0 v
pohonu U(12)

P113 Parametry programovani 0 4
pohonu U(13)

P114 Parametry programovani 0 4
pohonu U(14)

P115 Parametry programovani 0 v
pohonu U(15)

P116 Parametry programovani 0 v
pohonu U(16)

P117 Parametry programovani 0 v
pohonu U(17)

P118 Parametry programovani 0 v
pohonu U(18)

P119 Parametry programovani 0 v
pohonu U(19)

P120 Parametry programovani 0 v
pohonu U(20)

P121 Parametry programovani 0 v
pohonu U(21)

P122 Parametry programovani 0 v
pohonu U(22)

P123 Parametry programovani 0 4
pohonu U(23)

P124 Parametry programovani 0 4
pohonu U(24)

P125 Parametry programovani 0 v
pohonu U(25)

P126 Parametry programovani 0 v

pohonu U(26)
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P127 Parametry programovani pohonu 0 v
u(27)
P128 Parametry programovani pohonu 0 v
U(28)
P129 Parametry programovani pohonu 0 v
U(29)
P130 Parametry programovani pohonu 0 v
U(30)
P131 Parametry programovani pohonu 0 v
U(31)
P140 Pocet dat EzZCOM 5 v
P141 EzCOM adresa cile 1 1 v
P142 EzCOM registr cile 1 0000 v
P143 EzCOM registr zdroje 1 0000 v
P144 EzCOM adresa cile 2 1 v
P145 EzCOM registr cile 2 0000 v
P146 EzCOM registr zdroje 2 0000 v
P147 EzCOM adresa cile 3 1 v
P148 EzCOM registr cile 3 0000 v
P149 EzCOM registr zdroje 3 0000 v
P150 EzCOM adresa cile 4 1 v
P151 EzCOM registr cile 4 0000 v
P152 EzCOM registr zdroje 4 0000 v
P153 EzCOM adresa cile 5 1 v
P154 EzCOM registr cile 5 0000 v
P155 EzCOM registr zdroje 5 0000 v
P160 Moznost I/F pikaz W registr 1 0000 v
P161 Moznost I/F pfikaz W registr 2 0000 v
P162 Moznost I/F piikaz W registr 3 0000 v
P163 Moznost I/F pfikaz W registr 4 0000 v
P164 Moznost I/F pfikaz W registr 5 0000 v
P165 Moznost I/F piikaz W registr 6 0000 v
P166 Moznost I/F piikaz W registr 7 0000 v
P167 Moznost I/F pikaz W registr 8 0000 v
P168 Moznost I/F pikaz W registr 9 0000 v
P169 Moznost I/F pfikaz W registr 10 0000 v
P170 Moznost I/F prikaz R registr 1 0000 v
P171 Moznost I/F pfikaz R registr 2 0000 v
P172 Moznost I/F pfikaz R registr 3 0000 v
P173 Moznost I/F pfikaz R registr 4 0000 v
P174 Moznost I/F pfikaz R registr 5 0000 v
P175 Moznost I/F pfikaz R registr 6 0000 v
P176 Moznost I/F pfikaz R registr 7 0000 v
P177 MoZnost I/F pfikaz R registr 8 0000 v
P178 Moznost I/F pfikaz R registr 9 0000 v
P179 Moznost I/F piikaz R registr 10 0000 v
P180 Adresa uzlu Profibus 0 x
P181 Rezim smazani Profibus 00 x
P182 Vybér mapovani Profibus 00 x
P190 Adresa uzlu CompoNet 0 x
P192 Adresa uzlu DeviceNet 63 x
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Parametry skupiny ,,P“ Vychozi nastaveni | b031 =10 Uzivatelské
Kod Nazev (EU) nastaveni
funkce
P195 Délka ramce ML2 00 x
P196 Adresa uzlu ML2 21 x
P200 Rezim sériové komunikace 00 v
P201 Externi registr Modbus 1 0000 v
P202 Externi registr Modbus 2 0000 v
P203 Externi registr Modbus 3 0000 v
P204 Externi registr Modbus 4 0000 v
P205 Externi registr Modbus 5 0000 v
P206 Externi registr Modbus 6 0000 v
P207 Externi registr Modbus 7 0000 v
P208 Externi registr Modbus 8 0000 v
P209 Externi registr Modbus 9 0000 v
P210 Externi registr Modbus 10 0000 v
P211 Format registru rozhrani Modbus 1 |00 v
P212 Format registru rozhrani Modbus 2 |00 v
P213 Format registru rozhrani Modbus 3 |00 v
P214 Format registru rozhrani Modbus 4 |00 v
P215 Format registru rozhrani Modbus 5 |00 v
P216 Format registru rozhrani Modbus 6 |00 v
P217 Format registru rozhrani Modbus 7 |00 v
P218 Format registru rozhrani Modbus 8 |00 v
P219 Format registru rozhrani Modbus 9 |00 v
P220 Format registru rozhrani Modbus 10 | 00 v
P221 Stupnice registru Modbus 1 1000 v
P222 Stupnice registru Modbus 2 1000 v
P223 Stupnice registru Modbus 3 1000 v
P224 Stupnice registru Modbus 4 1000 v
P225 Stupnice registru Modbus 5 1000 v
P226 Stupnice registru Modbus 6 1000 v
pP227 Stupnice registru Modbus 7 1000 v
P228 Stupnice registru Modbus 8 1000 v
P229 Stupnice registru Modbus 9 1000 v
P230 Stupnice registru Modbus 10 1000 v
P301 Vnitfni registr Modbus 1 0000 v
P302 Vnitfni registr Modbus 2 0000 v
P303 Vnitfni registr Modbus 3 0000 v
P304 Vnitini registr Modbus 4 0000 v
P305 Vnitini registr Modbus 5 0000 v
P306 Vnitfni registr Modbus 6 0000 v
P307 Vnitfni registr Modbus 7 0000 v
P308 Vnitini registr Modbus 8 0000 v
P309 Vnitfni registr Modbus 9 0000 v
P310 Vnitfni registr Modbus 10 0000 v
P400 Vybér nastaveni Big/Little endian 00 v
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Dodatek D
Pokyny k instalaci CE-EMC

Pokyny k instalaci CE-EMC

V zemich EU je nutné pfi pouZiti méni¢e MX2 splnit smérnici EMC (2004/108/EC).

Chcete-li splnit smérnici EMC a postupovat v souladu s normou, je nutné pro
kazdy model pouzit vyhrazeny EMC filtr a postupovat podle pokyn( v této ¢asti.

V nasledujici tabulce jsou podminky, které je nutné spinit.

Tabulka 1: PoZadované podminky

Model Kategorie Nosna F Motorovy kabel
Jednofazovy tfida 200 V C1 15 kHz 25 m (stinény)
Trifazovy tfida 400 V C2 15 kHz 100 m (stinény)
Trifazovy tfida 200 V C1 15 kHz 25 m (stinény)
C2 15 kHz 50 m (stinény)

Tabulka 2: Pouzitelny EMC filtr

Trida vstupu Model ménice Model filtru RASMI

Jednofazovy tfida 200 V AB001/AB002/AB004 AX-FIM1010-RE (10 A)
ABO07 AX-FIM1014-RE (14 A)
ABO015/AB022 AX-FIM1024-RE (24 A)

Tifazovy tfida 200 V A2001/A2002/ AX-FIM2010-RE (10 A)
A2004/A2007
A2015/A2022 AX-FIM2020-RE (20 A)
A2037 AX-FIM2030-RE (30 A)
A2055/A2075 AX-FIM2060-RE (60 A)
A2110 AX-FIM2080-RE (80 A)
A2150 AX-FIM2100-RE (100 A)

Tifazovy tfida 400 V A4004/A4007 AX-FIM3005-RE (5 A)
A4015/A4022/A4030 AX-FIM3010-RE (10 A)
A4040 AX-FIM3014-RE (14 A)
A4055/A4075 AX-FIM3030-RE (23 A)
A4110/A4150 AX-FIM3050-RE (50 A)

Dulezité poznamky

1. Z ddvodu harmonické zkresleni frekvenci je nutna vstupni tlumivka nebo
jiné vybaveni splfujici smérnici EMC (IEC 61000-3-2 a 4).

2. Jestlize délka kabelu pfesahuje 25 m, pouzijte vystupni tlumivku, abyste
se vyhnuli neocekavanym problémim z ddvodu svodového proudu od
kabelu motoru (napfiklad poruse teplotniho relé, vibrace motoru atd.).

3. Jako uZivatel musite zajistit, aby byla HF (vysokofrekvenéni) impedance
mezi upravitelnym frekvenénim meéni¢em, filirem a zemi co nejmensi.

+ Zkontrolujte, Ze jsou kontakty kovové a maji co nejvétsi plochy kontakt(
(pozinkované montazni desky).

4. Vyhnéte se smyckam vodicu, které funguji jako antény, zejména smycky
obklopujici velké plochy.

* VVyhnéte se zbyte€nym smyckam vodica.
* Vyhnéte se rovnobéznému usporadani rozvodu nizkourovhovych signald
a vodicl prenasejici vykon nebo vodici citlivych na Sum.
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5.

Pro kabely motoru a v3echny analogové a digitalni fidici linky pouzivejte
stinéné vinuti.

Uginnou stinénou plochu té&chto kabelll udrZujte co nejvétsi, napriklad
neodstranujte stinéni z konce kabelu vice, nez je absolutn& nezbytné.

U integrovanych systému (napfiklad kdyz upravitelny frekvenéni ménic
komunikuje s néjakou fidici jednotkou nebo hostitelskym pocitacem ve stejné
fidici skfini a jsou pFipojeny ke stejné zemi a potencial PE) pfipojte stinéni
fidicich kabell k zemi + ochranné uzemnéni na obou koncich. U distribu-
ovanych systém( (napfiklad komunikujici Fidici jednotka nebo hostitelsky
pocita¢ nejsou ve stejné skiini a mezi systémy je vzdalenost) doporucujeme
pfipojit stinéni Fidicich kabell pouze na jednom konci pfipojenim k upravi-
telnému frekvenénimu ménici. Jestli je to mozné, pfipojte druhy konec
fidicich linek pfimo k €asti pro vstup kabel(i fidici jednotky nebo hostitelského
pocitace. Stinény vodi¢ kabeld motoru musi byt vzdy pfipojen k zemi +
ochranné uzemnéni na obou koncich.

Chcete-li dosahnout velké plochy kontaktu mezi stinénim a potencial PE,
pouZijte kovové spojovaci Sroubky s kovovou skofepinou nebo pouZijte
montazni svorku.

Pouzijte pouze opleteny kabel se stinénim pocinovanou médénou siti
(typ ,CY*) s 85% pokrytim.

Souvislost stinéni by neméla byt pferusena v zadném bodé kabelu. Jestlize
je na vystupu motoru nutné pouziti tlumivek, stykacli, svorek nebo bez-
pecnostnich pfepinacu, nestinéna ¢ast kabelu by méla byt co nejkratsi.
Nékteré motory maji ploché tésnéni mezi svorkovnici a skfini motoru.
Casto jsou svorkovnice a zejména kovové spojovaci Sroubky natfeny.
Zkontrolujte, Ze vzdy existuje dobré kovové propojeni mezi stinénim
kabelu motoru, kovové spojovaci Sroubky, svorkovnice a skfini motoru.
Jestlize je to nezbytné, opatrné odstrante barvu mezi dotykovymi plo-
chami vodicu.

Provedte opatieni k minimalizaci ruSeni mezi instalaénimi kabely.
Oddélte rusici kabely minimalné 0,25 m prostoru od kabelt citlivych na ruseni.
Zejména je kritické pokladani rovnobéznych kabell na delSi vzdalenosti.
Jestlize se dva kabely protinaji (nebo vede jeden pfes druhy), ruSeni je
nejmensi, pokud se protinaji v uhlu 90°. Kabely citlivé na ruSeni by tedy
mély protinat kabely motoru, kabely stfednich okruh(i nebo kabely regu-
laéniho odporu v pravych uhlech a nikdy by nemély byt polozeny rovno-
béZné s nimi po delSi vzdalenost.
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7. Minimalizujte vzdalenost zdrojem ruseni a pohlcovaem ruseni (zafizenim

ohrozenym ruSenim) a snizte tak efekt vyzafovaného ruseni pohlcovace ruseni.

Méli byste pouzit pouze zafizeni bez ruseni a zachovat vzdalenost 0,25 m
od nastavitelného frekvenéniho ménice.

PFi instalaci filtru postupujte podle bezpecnostnich pokyn(.

PFi pouziti externiho EMC filtru zkontrolujte, Ze svorka ochranného uzem-
néni filtru je spravné pfipojena ke svorce zemnéni nastavitelného frekvenéniho
ménice. Pripojeni vysokofrekvenéniho zemnéni pomoci kovového kontaktu
mezi skfini filtru a nastavitelnym frekvenénim méni€em nebo pouze pomoci
stinéni kabelu neni jako ochrana vodi¢em povoleno. Filtr musi byt trvale
pfipojeny k zemi, aby se pfedem vyloucilo zasaZeni elektrickym proudem
pfi doteku filtru, kdyz dojde k chybé.

Chcete-li uzemnit filtr:

« Uzemnéte filtr vodi¢em, ktery ma primér nejméné 10 mm?.

* Pfipojte druhy vodi€¢ uzemnéni pomoci samostatné svorky uzemnéni rov-
nobézné s ochrannym vodi¢em. (Prifez kazdého ochranného vodi¢e musi
byt dimenzovan pro pozadované jmenovité zatizeni.)
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D-1-2 Instalace ménic¢u rady MX2
Instalace tfifazového modelu tfidy 200 V a tfifazového modelu tfidy 400 V ma
stejnou koncepci.

Napajeni
Jednofazové 200 V

Filtr je typu otisk, takze se nachazi mezi ménicem
a kovovou deskou.

Odstrante vrstvu izolaéniho materialu

Ochranné Casti zemnici svorky, abyste ziskali
uzemneéni , i e
dobré podminky zemnéni.
olo| =
|7
EMC filr
(otisk)

Kabelova svorka *
mnéni je pfipojeno k chladic¢i ménice
bo u vétsich modelli ke svorce
ranného uzemnéni)

Kovova deska (zemnéni)

* Obé C&asti zemnéni stinéného kabelu musi byt pfipojeny k bodu zemnéni
kabelovymi svorkami.

Vstupni tlumivka nebo vybaveni pro omezeni harmonického proudu je nezbytna
pro znaceni CE (IEC 61000-3-2 a IEC61000-3-4) z hlediska harmonickych kmit(,
bez vstupni tlumivky projdou i ruSeni Sifené vedenim a ruSeni Sifena vyzaro-
vanim.
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Doporucéeni EMC od spole¢nosti Omron C

D-2 Doporuceni EMC od spole¢nosti Omron

&VYSTRAHA Instalaci, Gpravu a servis tohoto zafizeni by méla provadét kvalifikovana obsluha
seznamena s konstrukci a provozem zafizeni a moznymi nebezpecimi. Nedo-
state¢né dodrzovani bezpecénostnich opatfeni mize mit za nasledek Uraz.

Pomoci nasledujiciho kontrolniho seznamu zajistéte, Ze méni¢ pracuje ve
spravnych provoznich rozsazich a podminkéach.

1. Napajeni méni¢d MX2 musi splfiovat nasledujici charakteristiky:
* Kolisani napéti £10% nebo mensi
* Nerovnovaha napéti +3% nebo mensi
» Zména frekvence +4% nebo mensi
* Napétové zkresleni THD =10% nebo mensi
2. Prostfedky instalace:

* Pouzijte filtr zkonstruovany pro méni¢ MX2. Dalsi informace naleznete v poky-
nech pouzitelného externiho EMC filtru.

3. Kabelaz:
» Kabelaz motoru vyzaduje stinény kabel s délkou 25 metr(i nebo méné.

« Jestlize délka kabelu motoru pfesahuje vys zobrazenou hodnotu, pomoci
vystupni tlumivky se vyhnéte neocekavanému problému z diivodu svodo-
vého proudu z kabelu motoru.

* Snizeni nosné frekvence pom(ize naplnit pozadavky EMC.

» Oddélte vstup napajeni a kabelaz motoru od kabelaze signalniho/proces-
niho obvodu.

4. Podminky okolniho prostfedi — pfi pouZiti filtru postupujte podle t&chto pokynu:
 Okolni teplota: —10 az 40°C
* Vihkost: 20 az 90% relativni vihkosti (nekondenzujici)
* Vibrace: 5,9 m/s2 (0,6 G) 10 ~55 Hz

* Umisténi: nadmorska vyska 1 000 metr(i nebo mensi, vnitfni prostory
(bez korozivnich plyn nebo prachu)
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Dodatek E
Bezpecnost (ISO 13849-1)

E-1 Uvod

Bezpelné zastaveni dle EN60204-1, kategorie zastaveni 0 (nefizené zasta-
veni odpojenim napajeni) je mozné provést pomoci funkce potladeni brany.
Funkce je navrzena, by splfiovala pozadavky norem 1SO13849-1, PL=d
a IEC61508 SIL 2 pouze v systému, ve kterém je signal EDM sledovan ,exter-
nim sledovacim zafizenim®.

E-2 Kategorie zastaveni definovana v EN60204-1

Kategorie 0: Nefizené zastaveni po okamzitém (< 200 ms) zastaveni napa-
jeni akénich ¢lenu.

Kategorie 1: Rizené zastaveni pferusenim napajeni na Grovni akénich &lend,
pokud byl napfiklad zastaven nebezpecny pohyb (vypnuti napajeni s prodlevou).

Kategorie 2: Rizené zastaveni. Napajeni pohonu neni prerugeno. Jsou
potfebné dalSi prostfedky pro EN 1037 (ochrana pfed neocekavanym opako-
vanym spusténim).

E-3 Jak to funguje

Preruseni proudu do GS1 nebo GS2, napfiklad odstranénim spojeni bud
mezi GS1 nebo GS2 a PLC, nebo mezi GS1 a GS2 a PLC vypne vystup
pohonu, tedy napajeni motoru je pferuseno bezpecnym zastavenim pfepinani
vystupnich tranzistort. Vystup EDM se aktivuje, kdyz jsou k pohonu pfipojeny
vstupy GS1 a GS2.

K vypnuti pohonu vzdy pouzijte oba vstupy. Vystup EDM je funkéni, jestlize
spravné pracuji oba obvody GS1 a GS2. Jestlize se z néjakého duvodu ote-
vie pouze jeden kandl, vystup pohonu se zastavi, ale vystup EDM se neaktivuje.
V tom pfipadé je nutné zkontrolovat kabelaz vstupu bezpecného vypnuti.

Prepinaé Prepinac
bezpecénostni funkce
funkce VY. EDM
O 0 O] ZAPNUTO
vvenuto| [ zaenuto PhuTo [T
(normalni) (EDM)

=S
M i-X ) LXK ]

[ReRT=Tl LR Re =
LT ITYEEITTI

T e
\!, IR

.
B |
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E-4 Aktivace

E-5
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Instalace

/\ Upozornéni

Poznamka 1
Poznamka 2
Poznamka 3

Poznamka 4

Zapnuti bezpeénostniho vypinace automaticky pfifadi vstupy GS1 a GS2.

Chcete-li pfifadit vystup EDM (external device monitor — sledovani externiho
zafizeni), zapnéte pfepina¢ funkce EDM. Vystup EDM je automaticky pfifa-
zen inteligentni vystupni svorce 11. (Jestlize vypnete bezpecnostni vypinac
nebo pfepinal funkce EDM, svorce pfifazeného inteligentniho vstupu a vystupu
se pfifadi funkce ,no" a kontakt bude normalné vypnuty.)

K vypnuti pohonu vzdy pouzijte oba vstupy. Jestlize se z néjakého diivodu otevie
pouze jeden kanal, vystup pohonu se zastavi, ale vystup EDM se neaktivuje.
V tom pfipadé je nutné zkontrolovat kabelaz vstupu bezpecného vypnuti.

Podle pfedchozi bezpe€nostni normy provedte instalaci podle pfikladu. Pouzijte
oba vstupy GS1 a GS2 a zkonstruujte systém tak, ze se vstupy GS1 a GS2 oba
vypnou, kdyz je k ménici pfipojen bezpecfnostni vstup.

Pfed zahajenim provozu provedte zkuSeni test.
Jestlize se pouziva funkce potlaceni brany, pfipojte pohon k bezpe¢nostnimu

certifikovanému preruSovacimu zafizeni pouzivajicimu vystupni signal EDM
k potvrzeni obou bezpecénostnich vstupi GS1 a GS2.

s Kod .
Polozka funkce Data Popis
vstupu 3 a 4 "
C004 78 | GS2: Bezpe&nostni vstup 2 "
Vybér operace multifunké- C013 01 NC: (Normally Closed)
niho vstupu 3 a 4 ;
Co14 01 NC: (Normally Closed) "
Vybér svorky multifunkéniho C021 62 EDM: (External Device Monitor —
vystupu 11 sledovani externiho zafizeni) "2
Vybér kontaktu svorky C031 00 NO: (Normally Open) "2
multifunkéniho vystupu 11
Rezim vstupu GS b145 00 Bez vypnuti
01 Vypnuti 3%

Tyto vstupy se nastavi automaticky pfi zapnuti bezpeénostniho vypinace,
neni mozné je zménit.

Tyto kontakty se pfifadi automaticky pfi zapnuti pfepinace EDM, nelze je
zménit.

K vypnuti ménice dojde pfi chybé ,E37“. Vypnuti E37 ma prioritu pfed exter-
nim vypnutim E12.

Jestlize ma pohon stav vypinani ,E37“ a aktivuji se vstupy GS1 nebo GS2,
bezpec&nost neni zarucena.
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E-6 Priklad zapojeni

Jestlize se pouziva funkce potlaceni brany, pfipojte pohon k bezpeénostnimu
certifikovanému preruSovacimu zafizeni pouzivajicimu vystupni signal EDM
k potvrzeni obou bezpecénostnich vstupu GS1 a GS2.

Obnoveni E_ EDM Pojistkal(’)
prepinace (zpétna vazba) vstup
+24V } ...... i ....... } 2 KM1
Bezpecnostni ©
vstup| T11 T31 T32T33
T12 Al +24V CM2
A2 \ |
Bezpecnostni vystup
Bezpecénostni prepinac S14 E[ g0 »
(Piklad: nouzové tlagitko) s24 o S R € »
T21
T22 =
Bezpecnostni jednotka L 3G3MX2
Certifikovano podle standardu
(IEC61508, 1ISO13849)

Poznamka 1

Poznamka 2

Poznamka 3

(*) Charakteristika pojistky:
Tavna pojistka se jmenovitym napétim 250 VAC, jmenovitym proudem 100 mA
vyhovuji nékterému ze standardu IEC6127-2/-3/-4.

Priklad:

SOC - http://lwww.socfuse.com

Rada EQ 250 VAC, 100 mA (UL, SEMKO, BSI)

littel --- http://www.littelfuse.co.jp

Rada 216 250 VAC, 100 mA (CCC, UL, CSA, SEMKO, CE, VDE)

Externi napéti signalu pfipojené k méni¢i 3G3MX2 musi byt napajeni SELV.
Stiskem tlacitka nouzového zastaveni se vypne proud do vstupl GS1 a GS2
a vypne se vystup méniCe. V tomto okamziku bé&zi motor volnob&hem. toto
chovani je podle kategorie zastaveni 0 definované v normé& EN60204.

Pfedchozi je pfiklad pouZiti inteligentni vstupni svorky se logikou zdroje.
JestliZze se pouZije logika spotiebice, je nutné zapojeni zménit.

Kabel pro bezpec€nostni relé a nouzovy vstupni signél musi byt stinény koaxi-
alni kabel, napfiklad RS174/U (vyrabény spoleénosti LAPP) od MIL-C17 nebo
KX2B od NF C 93-550 s primérem 2,9 mm krat$i nez 2 metry. Nezapomerite
uzemnit stinéni.

VSechny indukéni soucasti, napfiklad relé nebo styka&, musi mit ochranny
obvod proti prepéti.
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A Upozornéni Méni¢ neblokuje proud do néj vtékajici, kdyz neni zapnuty. Tim muize vzniknout
uzavieny okruh, jestlize jsou dva nebo vice ménica pfipojeny ke spole¢né 1/10
kabelazi jako na nasledujicim obrazku, a muze to vést k neocekavanym vstu-
ptm. Diky tomu mohou vzniknout nebezpecné situace. Chcete-li se vyhnout
tomuto uzavienému okruhu, vlozte diodu (s charakteristikou: 50 V/0,1 A) do
cesty podle nasledujiciho obrazku.

AUpozornéni Jestlize jsou ochranné diody pouZity v pfipadé, kdyZ jsou jednotky zapojeny
paralelné, jediné samostatné diody, jejich stav by mél byt zkontrolovan jako
soucast zkuSebniho testu.

V pfipadé zdrojové logiky:
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JestliZze neni vloZzena dioda,
aktualni smycka zapina vystup,
i kdyz je pfepinac zapnuty.

" Napajeni Napajeni
K;éka ZAPNUTO ZAPNUTO
pojka J P24 <— P24
qs J__ PLC l_
pE— ml
€_ Vstup C_ Vstup
y Y . ¥ X VYPNUTY
1 g AAPNUTY Vlozeni 1\
( . ]
| diody
A Ktk Napajeni —> Napajeni
pro- VYPNUTO VYPNUTO
pojka | P24 — P24
\ f( PLC I.* PLC [
C ] ]
1 f 1 E
g
L1, L~
Prepinac Prepinaé
VYPNUTY VYPNUTY
V pfipadé logiky spotfebice:
—— [P24 « P24
Kratka 1
propojka PLC PLC —
¢ L —>| *) L
=9 Vstup b Vstup )
\ 1 GQMPNUTY 1 G!_VYPNUTY
4 —
P24 —> P24
)\ g [$ PLC [
]| L]
Kratka
propojka q_ <_
la 4
N 1 1
— —— ——
I L |
PrepinaC Prepinac
VYPNUTY VYPNUTY

Aktualni smycce se zabrani
vloZzenim diody misto propojky.
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Kombinovatelné soucasti C

E-7 Kombinovatelné soucasti

V nasledujicim pfikladu jsou bezpelnostni zafizeni, ktera Ize kombinovat.

Rada Model Vyhovuje normam Datum certifikace
GS9A 301 ISO13849-2 kat. 4, SIL3 06.06.2007
GI9SX GS226-T15-RC | IEC61508 SIL1-3 04.11.2004
NE1A SCPU01-V1 IEC61508 SIL3 27.09.2006

Konfigurace soucasti pouzitych v jiném nez pfedem schvaleném modulu s roz-
hranim pro 3G3MX2 s porty GS1/GS2 a EDM musi byt nejméné ekvivalentem
kategorie 3 PLd podle normy ISO 13849-1:2006, aby byla schopna splnit
pozadavky kategorie 3 PLd pro méni¢ 3G3MX2 v kombinaci s externim obvodem.

Uroven EMI, na kterou byl externi modul ohodnocen, musi byt nejméné ekvi-
valentem té v dodatku E IEC 62061.

E-8 Pravidelna kontrola (zkusebni test)

Zku3eni test je podstatny, abyste byli schopni odhalit nebezpeéné nezjisténé

chyby po urcité dobé&, v tomto pfipadé 1 roce. Provedeni tohoto zkuSebniho

testu nejméné jednou za rok je podminkou spinéni normy 1ISO13849-1.

*Chcete-li zjistit, zda je vystup zapnut a vystup EDM vede proud, aktivujte
(zapojte proud) na vstupy GS1 a GS2 zaroven.

/\ Upozornéni

Svorka Stav
GS1 Proud VYPNUT | Proud ZAPNUT | Proud VYPNUT |Proud ZAPNUT
GS2 Proud VYPNUT | Proud VYPNUT |Proud ZAPNUT | Proud ZAPNUT
EDM Vodivé Nevodivé Nevodivé Nevodivé
(Vystup) Zakazano Zakazano Zakazano Povoleno

*Chcete-li zjistit, zda je vystup povolen a vystup EDM nevede proud, aktivujte
(pfivedte proud na) oba vstupy GS1 i GS2.

*Chcete-li zjistit, zda je vystup zakazan a vystup EDM nevede proud, aktivujte
(pFivedte proud na) vstup GS1 a neaktivujte vstup GS2.

*Chcete-li zjistit, zda je vystup zakazan a vystup EDM nevede proud, aktivujte
(pfivedte proud na) vstup GS2 a neaktivujte vstup GS1.

* Chcete-li zjistit, zda je vystup zakazan a EDM vede proud, deaktivujte (pferuste
proud do) oba vstupy GS1 a GS2.

Pfed zahajenim provozu provedte zkuSeni test.

Jestlize jsou ochranné diody pouZity v pfipadé, kdyZ jsou jednotky zapojeny
paralelné, jediné samostatné diody, jejich stav by mél byt zkontrolovan jako
soucast zkusSebniho testu. Po provedeni zkusebniho testu provedte dalsi kon-
trolu, Ze nejsou diody poSkozeny.
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E-9 Bezpecnostni opatreni
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/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

/\ Upozornéni

Chcete-li se ujistit, ze funkce bezpe&ného vypnuti spravné spliiuje bezpec-
nostni pozadavky pouziti, je nutné provést celkovou analyzu rizika celého
bezpecénostniho systému.

Funkce bezpecného vypnuti nevypne napajeni pohonu a neposkytuje elek-
trickou izolaci. Pfed instalaci nebo udrzbou je nutné vypnout napajeni pohonu
a umistit oznaceni/uzamknuti.

Vzdalenost zapisu pro bezpecné vypnuti vstup by méla byt mensi nez 30 m.

Cas od otevfeni vstupu bezpe&ného vypnuti po vypnuti pohonu je mensi
nez 10 ms.
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E-10 PROHLASENIi O SPLNENIi EC

No. EMECO58 A (1/3)

OMRON
EC Declaration of Conformity

We hereby declare that the following products are in conformity with the requirements of the following EC Directive:

Product: Inverier
Type: 3G3IMX2 series  (Refer to appending types list)
Title and No. of Directive: EMC Diirective 2004/108/EC

Low Vaoltage Directive 2006/95/EC

These products are designed and manufactured in accordance with the following standards.
EMI (Electromagnetic Interference): ENG 1 80:0-3 2004

Conducted/Radiated: ENG1800-3 12004
EMS (Electromagnetic Susceptibility): ENG1300-3 :2004
ESD: ENG61800-3: 2004/ENG1000-4-2 :1995/A1:1998/A2:2001
RF EM Field: ENG1800-3: 2004/ENG61000-4-3 2006/ A1 2008
Conducted RF common mode: ENG1800-3: 2004/ENG1000-4-6 :2007
Fast Transient: ENG1800-3: 2004/ENG1000-4-4 :2004
Surge Power ports: ENBG1800-3; 2004/EN6 1 000-4-5 :2006
Voltage Dips and short Interruptions ENG1800-3: 2004/EN61000-4-11 2004

The examination was performed by Category C1.

LVD {Low Voltage Directive): EN61800-5-1: 2003
The year in which the CE marking was affixed:2009

Manufacturer:
Name: OMRON Corporation, Industrial Automation Company,
Control Device Division H.Q. Automation & Drive Div. Drive Dept. 2
Address:  2-2-1 Nishi-Kusatsu, Kusatsu-city, Shiga-pref, 525-0035 JAPAN

— Ma, 2727

Signed: /

E.lkeng; G I Manager
Representative in EL
Mame: OMRON Ewrope B.Y.
Address:  Zilverenberg 2, 5234 GM, 's-Herlogenbosch, THE NETHERLANDS

b 3062035

J— e —

s -
i L

Signed:.- e —
£ ——— —
__Mr. H-Sintnicolaas, European Manufacturing and Quality Manager
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Types List for EC Directive

Mo, EMECOSE A (2/3)

Model Type Rared Inpar Capacity | Remarks Rev.
IGIMX2-ABOO] Single-phase AC200-240V SV60Hz 0. 1kW Standard <A>
IGIMX2-ABOO2 Single-phase AC200-240V S0V60Hz 0.2kW Standard <A>
IGIMY2-AB004 Single-phase AC200-240V 50/60Hz i), 4k W Standard <A=
JGIMY2-ABINIT Single-phase AC200-240V S0/60Hz 0. 75kW Standard =A=
IGIMX2-ABOIS Single-phase AC200-240V S0/601Hz 1.5kW Standard <A>
| IGIMX2-AB022 Single-phase AC200-240V 30/60Hz 2.2kW Standard =A>
IGIMX2-A2001 Three-phase AC200-240V S0/60Hz i, Tkw Standard <A>
IGIMX2-42002 Three-phase AC200-240V SIV60Hz 0. 2kW Standard <A>
IGIMX2-A2004 Three-phase ACZ00-240V 50/60Hz 0.4k W Standard <A>
JGIMXZ-A2007 Three-phase AC200-240V 50/60Hz 0. 75kW Standard A=
| 3GIMX2-A2015 Three-phase AC200-240V 30/60Hz 1.3kW Standard =A=>
IGIMX2-42022 Three-phave AC200-240V SO/60Hz 2. 2kW Standard <4>
IGIMN2-A2037 Three-phase AC200-240V 50/60Hz 3.7k Standard <d>
IGIMN2-42055 Three-phase AC200-240F S0/60Hz 5.5kW Standard <d>
JGIMNZ-A2075 Three-phase AC200-240F S0/60Hz 7.5kW Standard <A>
IGIMXI-AZ! 0 Three-phase AC200-240V S0V60Hz 11.0%W Standard <A>
ICGIMXY2-A2150 Three-phase AC200-240F S0/60Hz 150k Standeard <A>
JCIMX2-A4004 Three-phave ACIS0-480V 50/60Hz 0.4k Standard =A=
IGIMX2-A4007 Three-phase ACIS0-480V J0/60Hz 0. 754 Standard <d=
JGIMX2-44015 Three-phase ACIE0-480V 30/60Hz LSkW Standard <A
IGIMX2-44022 Three-phase ACIS0-480V S0/60H:z 2.2kW Standeard 4>
IGIMX2-44030 Three-phase ACIB0-480V S0/60Hz 3.0kW Srandard 4>
IGIMX2-44040) Three-phase ACIS0-480V 30/60H:z 4.0kW Standard e
IGIMN2-44055 Three-phase ACIZ0-480V S0V60Hz S5.5kW Starndard <A>
FOIMX2-44075 Three-phase ACIS0-480V 50/60Hz 7.3kW Standard 4=
IGIMX2-A4110 Three-phase ACIZ0-480V S0/60Hz 110k Standard ==
IGIMX2-A4150 Three-phase ACIZ0-480F S060Hz 5.0k Standard A=
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A TOVRheinland®

2010-02-03 Precisely Right.

Annex to Report-Mo.: 968/M 247.00/10

Summary of the characteristic data for use of the product in safety-related
applications

Product: Inverter Drive 3G3MX2 series and MX2 series with STO feature
Customer: Omron Corporation

Shiokoji Horikawa, Shimogyo-ku

Kyoto 600-8530

Japan

1. Characteristic data acc. to IEC 61508-1 till -7 and IEC 62061

1.1 Data for use of the product as a subsystem in safety functions

Value Remark
Safety Integrity Level SILCL2
PFH 1.08 E-OT 1/h corresponds to 10,8 % of SIL 2
PFDg, 4T3 E-04 corresponds to 4,7 % of SIL 2;

this value is valid for the stated Proof Test Interval T

Proof Test Interval T 13

Remark: At a PFH wvalue, which is < 1 % of the allowed SlL-threshold, the performance of special
Proof Tests within the mission time of the product is regarded as not necessary.

2. Characteristic data acc. to EN 190 13849-1

Value Remark
Performance Level PLd
Category Cat. 3
MTTF4 High
Average Diagnostic Low
Coverage DCa,

Besides these summary of the charactenstic data always the information provided in the product
documents of the manufacturer have to be considered.

Source of failure rate data: SN 29500, so far no data from the component manufacturer were
available.

Max. average ambient temperature: 40°C

General assumption that 50 % of the component failures are dangerous failures (g =05 %, MTTFs =
2 MTTF), so far no further information was available.

TUV Rheinland Industrie Service GmbH Wersion: 02.2008
ASI, BU Product FS
Am Grauen Stein, 51105 Kcin



Dodatek F
Nechranény rezim provozu ménice.

F-1 Nechranény rezim provozu meénice.

1.

Jestlize je pfi pouziti této funkce vstupem nechranény signal, méni¢ maze
pokraCovat v pohanéni.

To znamena, ze néktera vypnuti jsou zpracovana nebo (neni jiné feSeni)
jsou automaticky obnovena bez omezeni.

Vynuceny pohon se aktivuje pouze pomoci digitalni vstupni svorky. (Nelze
jej aktivovat pomoci sbérnice Fieldbus nebo programovani pohonu.)

Softwarova vypnuti jsou v tomto rezimu neplatna.

Kdyz dojde k hardwarovému vypnuti, méni¢ se vypne a automaticky re-
startuje. Ménic pak opét slouzi k pohonu. Jestlize byl vdak ménic ve stavu
automatického ladéni, opakovani operace snizuje pfesnost a ménic prejde
do stavu vypinani.

Pretizeni brzdného odporu BRD (Bracking resistor overload) je vypnuto.
BRD vs$ak pracuje podle % ED a nedetekuje vypnuti v disledku pretizeni
BRD. A navic, protoZe je vypnuti EXT pfi signalu IO vypnuto, ochrana ote-
vienim obvodu EXT pomoci odporu BRD vestavéného do teplotniho relé
neni platna.

Funkce zabezpeceni ma pfednost pfed funkci rezimu nechranéného provozu.
displej zobrazuje stav nechranéného provozu ménice:

LED diody digitalniho ovladaciho panelu:

Displej se 7 segmenty tvofenymi LED diodami pfi zméné na rezim
nechranéného provozu ménice zobrazuje ,7 SEGMENT FONT" a LED
diody blikaji. Tento rezim se zrusi stiskem libovolné klavesy, ale blikani
LED diody PRG se nezru$i. V rezimu nechranéného provozu ménice
d090 (sledovani vystrah) zobrazuje ,UlO“. Pokud vSak dojde k pfechodu
do rezim nechranéného provozu ménice a dojde k varovani, kod vystrahy
se zobrazi v parametru d090 (sledovani vystrah).

LCD displej digitalniho ovladaciho panelu:

Pfi zméné na rezim nechrdnéného provozu ménice se automaticky zob-
razi rezim vystrahy a zobrazi dalSi obrazovku. Kromé toho se rozsviti
vystrazné LED diody a oranzové podsviceni.

WARNING M1-STOP ALL

UIO mode

Press Any Key

Tento rezim se zrusi stiskem libovolné klavesy, ale LED diody vystrahy a oran-
Zové podsviceni se nezrusi. V rezimu nechranéného provozu méni¢e d090
(sledovani vystrah) zobrazuje ,UIO". Kromé toho rezim vystrahy zobra-
zuje nasledujici obrazovku:
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10.
1.

WARNING M1-STOP ALL

UIO mode

Pokud vSak dojde k pfechodu do rezim nechranéného provozu ménice a dojde
k varovani, kod vystrahy se zobrazi v parametru d090 (sledovani vystrah).

Procedura nastaveni této funkce je nasledujici (pouze pomoci ovladaciho
panelu):

Jestlize je digitalni vstup UIO zapnuty, v pfipadé, ze byl vypnut pfed
60 sekundami, funkce se nepouzije a zaruka se zachova.

Jestlize je digitalni vstup UIO aktivni déle nez 60 sekund, funkce ma vliv
(zapne se pfiznak stavu UIO) a zaruka ménice je zrusena.

Historie pfiznaku stavu UIO je ulozena v ménici a nelze ji smazat.
Na rezim nechranéného provozu ménice se zaruka nevztahuje.

VSechna odpovédnost za poruchu PS/PL zplUsobenou touto funkci je na
strané uZivatele.

Spole¢nost OMRON nenese zodpovédnost v pfipadé, Ze pouziti této funkce
vede ke zranéni osob nebo poSkozeni majetku.
Tato funkce je navrzena tak, Ze ji nelze zapnout neimysiné. Zaroven tato

pfiru¢ka neobsahuje dost informaci, aby se dala funkce zapnout, ¢imz se
snizuje riziko aktivace.

Dalsi informace o zapnuti této funkce je nutné si vyzadat u zastupce spo-
le€nosti OMRON.






OMRON EUROPE B.V. Wegalaan 67-69, NL-2132 D, Hoofddorp, Nizozemi.

Tel.: +31 (0) 23 568 13 00, Fax: +31(0) 23 568 13 88 industrial.omron.eu

Rakousko
Tel.: +43 (0) 2236 377 800
industrial.omron.at

Belgie
Tel.: +32 (0) 2 466 24 80
industrial.omron.be

Ceska republika
Tel.: +420 234 602 602
industrial.omron.cz

Dansko

Tel.: +45 43 44 00 11
industrial.omron.dk

Finsko
Tel.: +358 (0) 207 464 200
industrial.omron.fi

Francie
Tel.: +33 (0) 1 56 63 70 00
industrial.omron.fr

Némecko
Tel.: +49 (0) 2173 6800 0
industrial.omron.de

Madarsko
Tel.: +36 (0) 1399 30 50
industrial.omron.hu

Itdlie
Tel.: +39 02 32 681
industrial.omron.it

Jizni Afrika
Tel.: +27 (0) 11 579 2600
industrial.omron.eu

Nizozemi
Tel.: +31 (0) 23 568 11 00
industrial.omron.nl

Norsko
Tel.: +47 (0) 22 65 75 00
industrial.omron.no

Polsko
Tel.: +48 22 458 66 66
industrial.omron.pl

Portugalsko
Tel.: +351 21 942 94 00
industrial.omron.pt

Rusko

Tel.: +7 495 648 94 50
industrial.omron.ru

Spanélsko
Tel.: +34 902 100 221
industrial.omron.es

Svédsko
Tel.: +46 (0) 8 632 35 00
industrial.omron.se

Svycarsko
Tel.: +41 (0) 41 748 13 13
industrial.omron.ch

Turecko
Tel.: +90 212 467 30 00
industrial.omron.com.tr

Velka Britanie
Tel.: +44 (0) 870 752 08 61
industrial.omron.co.uk

Poznamka: Pfedpisy se mohou ménit bez predchoziho upozornéni.

Cat. No. 1570-CZ2-02B

OMRON
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